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REGADA Sitowniki elektryczne RE MAT' C

Modut sterowania sitlownikéw REMATIC

W klasycznych sitownikach elektrycznych REGADA sterowanie odbywa sie za pomocg elektromechanicznych jednostek
pofozeniowych i momentowych/sitowych nadajnikéw potozenia, optycznych wskaznikow potozenia napedzanych
mechanicznie, ktére w przyblizeniu pokazujg aktualne potozenie sitownika. Dla sterowania zunifikowanym sygnatem
sitowniki wyposazone sg w regulator potozenia. Te uktady ustawiane sg na okre$lone wartosci z wybranych zakresow i nie

mozna ich dowolnie przestawiaé, np. kata obrotu, skoku, momentu/sity itp.
W sitownikach REMATIC wszystkie wyzej wymienione funkcje realizujemy za pomocag elektronicznego

bezkontaktowego modutu elektroniki DMS3 z bardzo precyzyjnym czujnikiem potozenia. System zabezpiecza
programowanie pracy napedu, kontrole i monitorowane zaprogramowanych parametrow za pomoca komputera PC.
System DMS posiada wiele nowych funkcji i wlasciwosci co w poréwnaniu z klasycznymi sitownikami umozliwia
nieskomplikowane programowanie pracy sitownika. W przypadku zaniku napiecia zasilania wszystkie zaprogramowane
parametry sg zapamietane bez potrzeby stosowania dodatkowych zasilaczy.

DMS3 ED

Sitowniki elektryczne REMATIC wyposazone w modut
elektroniki DMS3 ED przeznaczone sg do sterowania
napieciem zasilania i sterujg silnikiem elektrycznym za
pomocg przekaznikdéw. Programowanie sitownika
wykonujemy za pomocg przyciskdéw i migajgcych diod LED
na ptytce sterowania lub za pomocg programu na PC
(interfejs RS 232). Sa przeznaczone dlarezimu pracy

ON -OFF.

DMS3 PROFIBUS

Sitowniki elektryczne REMATIC protokotem komunikacji
Profibus DP - w przygotowaniu.

Przeglad funkcji systemu DMS3

DMS3

Sitowniki elektryczne REMATIC wyposazone w modut
elektroniki DMS3 przeznaczone sg do sterowania
napieciem 24 V DC (2P regulacja 2-potozeniowa) lub
analogowym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA |ub
0/2 -10 V (3P regulacja 3-potozeniowa). Witgczanie silnika
elektrycznego jest realizowane przez optoelementy.
Programuije sie je za pomocg przyciskow i migajgcych diod
LED na ptytce sterowniczej, modutu sterowania lokalnego
z wyswietlaczem LCD lub za pomocg programu na PC
(interfejs RS 232). Sa przeznaczone do pracy
regulacyjnej lub pracy ON - OFF. System umozliwia
przetgczanie miedzy cyfrowym i analogowym
sterowaniem, zamiennie ze sterowaniem impulsowym.

FUNKCJE REGULATORA

Przeznaczone do regulacyjnego rezimu pracy.

Kalibracja regulatora

3P sterowanie - regulacja 3-potozeniowa. Sterowanie analogowym sygnatem wej$ciowym 0/4 - 20 mA (0/2 - 10 V).

Regulacja w potozeniach koncowych (szczelne zamkniecie, petne otwarcie)

Przeznaczone do rezimu pracy ON-OFF.

2P sterowanie - regulacja 2-potozeniowa. Sterowanie napieciem 24 V DC, max. 10 mA.

2P sterowanie impulsowe - sterowanie impulsem 24 V DC (bez trwatego podtgczenia napiecia sterowania)

3P/2P/12 - przetaczanie miedzy pracg 3P/2P/12 (sterowaniem impulsowym)

Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA, pasywny

Funkcja bezpieczenstwa ESD - reakcja napedu na awarie
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WYLACZANIE

Wyltaczanie w potozeniach krancowych (programowane): wyt. od potozenia, od momentu/sity lub kombinowane

Ustawienie sity/momentu wytaczajacego: site/moment wytgczajacy jest ustawiany w zakresie od 50% do 100%

( nie dotyczy sitownikow wielkosci “0” i “0.1”)

Blokowanie momentu/sity: w wybranym pasmie od potozenia koncowego lub czasowe w zakresie od 0 do 20 sek.

Blokowanie momentu/sily przy starcie silnika

KOMUNIKATY | SYGNALIZACJA

Zgtaszanie btedéw za pomoca:
- migania czerwonej dody LED na ptytce sterowania
- kodéw numerycznych i napiséw na wyswietlaczu LCD i miganiem czerwonej diody LED (pod obudowg)
- kodéw numerycznych i napiséw na wyswietlaczu LCD sterowania lokalnego i miganiem czerwonej diody LED

Wskaznik pracy napedu - za posrednictwem diody LED na ptytce sterujgcej lub na wyswietlaczach LCD

Sygnalizacja i funkcje programowanych przekaznikow (RE1, RE2, R3, R4, R5) - wybor z 18 funkcji

Sygnalizacja awarii przez programowany przekaznik READY: btedy, btedy lub ostrzezenia, btedy lub brak
sygnatu sterujgcego, btedy lub ostrzezenia brak sygnatu sterujgcego.

Aktywacja ochrony termicznej silnika elektrycznego

POZOSTALE WYPOSAZENIE | WLASCIWOSCI

System antykondensacyjny - grzatka sterowana z ptyty sterowniczej

Funkcja DBL - odblokowanie/blokowanie sterowania lokalnego (operator zezwala na prace sterowania lokalnego)

Interfejs RS 232 do programowania sitownika za pomoca komputera PC

STEROWANIE LOKALNE

Wyswitlacz 2-funkcyjny - wskazanie aktualnego potozenia lub do programowania

Sygnalizacja pracy i awarii diodg LED

Funkcje: ZDALNE - WYLACZONE - STEROWANIE LOKALNE: OTWORZ - STOP - ZAMKNIJ

PROGRAMOWANIE

Programowanie za pomocg 4 przyciskéw i 5 diod sygnalizacyjnych LED na ptytce sterujgce;j

Ustawienie za pomocg przyciskow sterowania lokalnego i sygnalizacja wyswietlaczem LCD

Programowanie za pomocg programu na PC. Trzy niezalezne dostepy do programowania parametrow:
- dla aktualnego uzytkownika sitownika
- dla serwisu Regada

- dla producenta.

ARCHIWIZACJA PARAMETROW

Zapisywanie lub drukowanie parametréw w celu ich archiwizacji

Informacja o wszystkich aktualnych i zapamietanych btedach, pozycjach od ostatniego programowania

Informacja o czasie pracy sitownika z regulatorem pofozenia

Informacja o ilo$ciach zatgczen przekaznikéw na zamknigciu i otwarciu

Pamie¢ ostatniego komunikatu i btedu

Pamie¢ ilosci wystepujacych komunikatéw btedow i ostrzezen
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Podstawowe elementy systemu DMS3

Ptytka sterowania

Plytka sterowania jest gtébwng czescig systemu DMS3. Zbiera parametry z czujnikdw i wejs¢ i przetwarza je, wydaje
polecenia pracy silnikowi elektrycznemu - jednostce napedowej sitownika. Steruje wyjsciami i przekaznikami oraz
przesyta parametry pracy na wy$wietlacze LCD. Zawiera w sobie roéwniez regulator pofozenia sterowany
zunifikowanym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA (0/2 - 10 V). Steruje komunikacjg z innymi modutami systemu
DMS3.W swojej pamieci przechowuje zaprogramowane parametry pracy. Posiada panel menu do programowania
nowych lub zmiany wczesniej zaprogramowanych parametréw oraz przeprowadza diagnostyke systemu.

Plytka sterujgca zawiera:

» panel do programowania sitownika za pomocg 6 diod LED i 4 przyciskow.

» przekaznik READY do zgtaszania gotowosci sitownika do pracy lub zgtaszania btedéw i awarii.

» 2indywidualnie programowane przekazniki RE1, RE2 (moment, potozZenie, ....)

» analogowy pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny

> przytacza na listwy zaciskowe do podtgczania wejs¢ i wyjsc

» konektor interfejsu (RS 232) modutu komunikacji do podigczania komputera PC

E Ptytka zasilacza
Zabezpiecza napiecie zasilania dla catej elektroniki i sterowania praca silnika oraz daje pomocnicze wyjsciowe
napiecie 24 V DC do sterowania wyjsciami 11 i 12.
Z1/Z4 - dla sitownikéw typu SP "0" z silnikami jednofazowymi
Z2 - dla sitownikéw SP “0.1, 1, 2, 2.3, 2.4, 3, 3.4 a 3.5” z wyj$ciem pomochiczego napiecia 24 V DC, 40 mA
Z3 - dla sitownikow typu Modakt z silnikami 3-fazowymi i z wyj$ciem pomocniczego napiecia 24 V DC, 100 mA

[} WyswietlaczLCD
Stuzy jako wskaznik potozenia podczas pracy sitownika, zobrazowania na LCD napiséw menu przy programowaniu
parametréw przez przyciski na ptytce sterowniczej. Do sygnalizacji pracy iawarii sitownika dodatkowo znajdujg sie
jeszcze 3diody LED. Dostarcza sie je w sitownikach od wielkosci "0.1" bez modutu sterowania lokalnego.
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Jednostka czujnika potozenia
Bezkontaktowy magnetyczny czujnik mierzacy potozenie watu wyjsciowego sitownika

Jednostka czujnika momentu
Bezkontaktowy magnetyczny czujnik momentu na wale wyj$ciowym sitownika, dostepny w sitownikach
od wielkosci SP 1 w gore

Grzatka

Stuzy do utrzymania mikroklimatu pod obudowg sitownika, zabezpiecza przed skraplaniem sie oparoéw przy
zamianach temperatur, zabezpiecza silnik i elektronike. Sterowana jest z ptytki sterowniczej (regulowana
temperatura zatgczania i wytgczania, mozna jg ustawi¢ w zakresie od -40 °C do +70 °C za pomocg PC.

Blokada sterowania lokalnego
Chroni przed przypadkowymi manipulacjami sterowaniem lokalnym.

Modut sterowania lokalnego
Obrazuje aktualne potozenie podczas pracy sitownika, podaje informacje o btedach. W stanie “WYLACZONE” przez
przyciski sterowania lokalnego mozna programowac wszystkie parametry pracy sitownika bez koniecznosci
zdejmowania obudowy sitownika.
Modut zawiera:
- dwuwierszowy wyswietlacz LCD wys$wietlajgcy: informacje o sitowniku, programowany parametr przy
ustawianiu sitownika oraz aktualne potozenie podczas pracy sitownika
-trzy diody LED pokazujgce kierunek pracy sitownika lub stan awarii.
- blokowany przycisk wyboru funkcji: ZDALNE - WYL ACZONE - LOKALNE
- przyciski do programowania parametréw pracy lub wybér kierunku pracy sitownika OTWORZ - STOP - ZAMKNIJ
- blokade przed niepowotang manipulacja.

Modut dodatkowych przekaznikow
Obstuguje trzy niezaleznie programowane przekazniki R3, R4, R5 .

Pomocnicze napiecie wyjsciowe 24V DC
Listwa zaciskowa pomocniczego napiecia zasilania 24V DC do zasilania wejs¢ sterujacych 11 12.
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Sterowanie i funkcje regulatora

2P sterowanie

Sterowanie napieciem zasilania )
Do sterowania sitownikow w rezimie pracy OTWORZ-ZAMKNIJ przy pomocy napiecia zasilania stuzy modut elektroniki

DMS3 ED. Do programowania stosuje sie identyczny program sterujacy jak przy module DMS3 lub przez przyciski na
ptytce sterowniczej.

Sterowanie napieciem24VDC )
Dla sterowania sitownikow w rezimie pracy OTWORZ - STOP - ZAMKNIJ napieciem 24V DC najlepiej uzy¢ modutu

elektroniki DMS3. Przy programowaniu jednostki sterujgcej w menu “REGULATOR” dla sterowania 2P - sitownik pracuje
przez rozkazy OTWORZ - ZAMKNIJ podaniem napiecia 24V DC (staty sygnat) na zaciski listwy zaciskowej "Open lub
Close". W tym menu mozna tez ustawié sterowanie impulsowe OTWORZ - ZAMKNIJ, przy ktérym sitownik zaczyna
pracowac juz przy impulsie trwajgcym min. 50 ms az do wytgczenia w potozeniu krancowym bez obecnosci napiecia
sterujgcego. W miedzypotozeniu mozna zatrzymac sitownik tylko podajgc napiecie sterujace 24V DC na wejscie 11
zaprogramowanego na STOP. W sitownikach od “0.1” znajduje sie pomocniczy zasilacz z napieciem 24V DC, ktére mozna
wykorzystac do przetgczania sterowania 3P/2P/I2 itd. praca regulacyjna/ praca Otwérz - Zamknij/ sterowanie impulsowe.

3P sterowanie

Sterowanie sygnatem 0/4 -20 mA
Regulator potozenia jest czescig sktadowg systemu DMS3. Mozna go aktywowa¢ w menu “REGULACJA” jako parametr -

sterowanie 3P. Wejsciowy zunifikowany sygnat sterujgcy 0/4 - 20 mA lub 0/2 - 10 V podtgczamy na zaciski -IN, +IN.
Tréjpotozeniowy regulator porownuje potozenie ktére chcemy uzyskac z aktualnym potozeniem w jakim w danym momencie
znajduje sie sitownik i stale porownuje te wartosci. Gdy ich réznica przewyzsza ustalone pasmo nieczutosci wyda polecenie
do uktadu sterowania silnikiem o zatrzymaniu jego obrotoéw w okreslonym kierunku. Prawidtowo ustalonym pasmem
nieczutoéci (ustala wtgczenie/wytaczenie silnika) stabilizuje proces regulacji. Dla prawidtowego ustawienia sitownika w
nowej zgdanej pozycji, uktad sterowania wytgczy wczeéniej (szybciej) silnik o wartos¢ bezwtadnoéci zmierzong przez uktad
przy kalibracji sitownika. Moment/site wytgczenia silnika w okre$lonym potozeniu wyznacza pasmo wewnetrznej
nieczutosci, ktére ustala doktadno$¢ regulaciji. Regulator posiada tez funkcje “szczelne zamkniecie lub petne otwarcie”
armatury w sytuacji kiedy nie zdefiniujemy parametru “potozenie krancowe” lub gdy zdefiniujemy pasmo tolerancji. Je$li
w menu “Tolerancja” ustawimy wartos¢ od 0 do 5% w momencie kiedy sitownik dojdzie do tego pasma wytgczy sie na

wartosci 0% lub 100% lub od momentu/sity .
Ustawienie parametréw w menu “Regulator” na 3P/2P/I2 mozna dezaktywowaé przez podanie napiecia na wejscie 12

i przej$¢ z rezimu pracy regulacyjnej na rezim pracy OTWORZ - ZAMKNIJ, tj. do sterowania 2P lub sterowania impulsowego
2P.
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Tryb synchronizaciji pracy (praca przerywana)

Ideg programowania - synchronizacji jest spowolnienie pracy sitownika do ustawionej pozycji w okreslonym pasmie
obrotu/skoku. Czas pracy silnika i przerwy w pracy mozna ustawi¢ od 1 s do 250 s. Synchronizowac¢ czas pracy mozna
osobno w kierunku OTWIERA i w kierunku ZAMYKA lub w obu kierunkach tak samo. Synchronizowanie czasu pracy

mozna ustawi¢ w rezimie pracy 2P i regulacyjnym 3P.
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Wytaczanie Ustawienie momentu/sity
Sitowniki REGADA majg dwa
niezalezne systemy: pomiar
potozenia i momentu/sity.

Sitowniki od wielkosci SP 1 w gore sg
wyposazone w czujniki momentu.
Moment wytgczajgcy mozna
W zaleznosci od typu armatury regulowac w zakresie od 50 % do 100
mozna w menu “Krahcowe % maksymalnego momentu/sity
potozenie” ustawi¢ wytgczanie w sitownika, niezaleznie dla kazdego
potozeniach krancowych: od kierunku obrotu. Ustawiamy go za
potozenia lub od momentu/sity w obu pomocg programu na PC,

Spowalnianie
pracy przy

CZAS

zamykaniu

kierunkach lub kombinowane czyli w
jednym kierunku od potozenia w
drugim od momentu/sity. Wybor jest
mozliwy we wszystkich sposobach
programowania.

przyciskami na sterowaniu lokalnym
lub ptytce sterowniczej. Wytgczanie w
potozeniach krancowych ( na
mechanicznych ogranicznikach kata
obrotu) lub w miedzypotozeniu, ktére
przez system traktowane jest jako

btad.
Reakcja silownika na awarie.

Przy zaniku sygnatu sterujgcego lub innej awarii mozemy ustawi¢ reakcje
sitownika na takie przypadki. Sitownik bedzie reagowat:

NIE REAGUJE - sitownik zostanie w pozyciji jakiej sie znajduje

OTWORZY - sitownik przestawi sie do pozycji OTWARTE.
ZAMKNIE - sitownik przestawi sie do potozenia ZAMKNIETE.
POLOZENIE BEZPIECZNE - sitownik przestawi sie do pozycji wczesniej
zaprogramowanej. Po usunieciu awarii sitownik przestawi sie do pozyciji
odpowiadajgcej wejsciowemu sygnatowi sterujgcemu.

Blokowanie momentu/sity

Blokowanie momentu/sity

w potozeniach krancowych.
Stuzy do zablokowania wytgcznikow

momentowych/sitowych w czasie
pracy w potozeniach krancowych
w celu np. wyszarpniecia dysku
przepustnicy z uszczelki. Stosuje sie
to przy armaturze, ktéra przy
szczelnym zamknieciu majg wiekszy
moment/site niz nominalny.
Blokowanie mozliwe jest tylko
w potozeniach krancowych po
zaprogramowaniu okre$lonych
parametrow w menu “Potozenie
blokowania O i Z”. Moment/site na
otwarciu mozna blokowac¢ w zakresie
od 0 do 5% kata obrotu a na

zamkniecie w zakresie od 100% do
95%. Mozna tez blokowac¢

moment/site przez okreslony czas
pracy programujgc w menu “Czas
blokowania” czas blokowania

w zakresie od 0 do 20 sekund.
Blokowanie momentu/sity przy

starcie.
Stuzy do blokady momentu/sity przy

starcie sitownika.
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Komunikaty i sygnalizacja

Komunikowanie bledow

Po ustawieniu potozen krancowych, sitownik wykonuje
kalibracje. Jesli przebiegnie bez btedow sitownik przestawi
sie do potozenia w zaleznosci od ustawionego sygnatu
sterujgcego z systemu sterowniczego. Jesli przy kalibracji
nastgpi jakis btad system okresli jaki to btad za pomocg
migajgcej diody LED ERROR, zatgczonym przekazniku
READY lub napisami na wy$wietlaczach LCD z podaniem
numeru btedu. Sitownik mozna podtgczy¢ do PC i za
posrednictwem programu odczyta¢ powdd btedu. Tak
samo wszystkie btedy wyswietlajg sie podczas pracy
sitownika. Po pojawieniu sie btedu sitownik zatrzyma si¢ i
powrdéci do pracy dopiero po usunieciu btedu.

Przekaznik READY

Programowany przekaznik READY podaje ogdlng

sygnalizacje btedow wedtug ustawienia:

> Btedy

» Btedylub Ostrzezenia

» Btedy lub Brak sterowania

» Bledylub Ostrzezenialub Brak sterowania

Bezpiecznik termiczny silnika - aktywacja

Silniki jednofazowe (z wyjgtkiem SP/ST 0, i 0.1) sg
wyposazone standardowo w ochrone termiczng
wbudowang wewnatrz silnika na obwodzie “0”. Po
przekroczeniu okreslonej temperatury roztgczy zasilanie
do momentu ostygniecia silnika i ponownie zatagczy styki
bezpiecznika termicznego. Silniki tréjfazowe majg ochrone
termiczng wyprowadzong na listwe zaciskowg ptlytki
sterowniczej. W menu “Ochrona termiczna” ustawiamy
parametr “Ochrona termiczna aktywna” co po przegrzaniu
silnika zgtosi btad i wytgczy silnik. Przy wyborze
"lgnorowanie ochrony termicznej" sitownik nadal pracuje
nie reagujac na przekroczong temperature. Kiedy
ustawimy w programie zerowanie ochrony termicznej
w trybie “Automatyczne” wdwczas po ostygnieciu sitownik
zaczyna ponownie pracowaé. Wyzerowac¢ ten btad po
zgtoszeniu mozemy réwniez za pomocg przyciskédw na
sterowaniu lokalnym.

Wskaznik pracy i potozenia

Wskazania pracy sitownika REMATIC w kierunku otwiera
lub zamyka lub zgtaszanie btedéw podawana jest przez

system za pomoca:

»Diod LED na ptytce sterowniczej

»Diod LED nawyswietlaczu pod gérng obudowa sitownika
»Diod LED na wyswietlaczu sterowania lokalnego je$l

sitownik takie posiada

Procentowe zobrazowanie aktualnego potozenia podaje
system za pomocg wyswietlacza LED lub LCD
w sitownikach ze sterowaniem lokalnym .

Informacje o pracy sitownika z uwzglednieniem kierunku
obrotu mozliwe jest za pomocg programowanych
przekaznikbw RE1iRE2 oraz dodatkowych RE3 - RES.

Wyswitlacz LED

(wewnatrz sitownika widziany przez szybke w obudowie goérnej sitownika)

Wyswietlacz LCD

(na sterowaniu lokalnym sitownika)

59

STOF  DALK.

Wyswietlanie aktualnego potozenia

Do wskazania aktualnego potozenia sitownika przy pracy
regulacyjnej 3P wykorzystujemy pomiar przeprowadzany
przez bezkontaktowy czujnik magnetyczny, ktéry daje na
wyjsciu sygnat prgdowy 4 - 20 mA. Sygnat jest
wyprowadzony na zaciski -L i +L listwy zaciskowej
sygnatow wyjsciowych na ptytce sterownicze;.

Sygnat wyjsciowy jest pasywny i wymaga zewnetrznego
zasilacza.

Maksymalne obcigzenie: 500 Q [Ohm]

Napiecie zasilania: 15-24 V DC
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Programowane przekaznikéw sygnalizacyjnych

Sitowniki z modutem DMS3 sg standardowo wyposazone
w 2 przekazniki RE1 i RE2 lub dodatkowo w modut 3

dodatkowych przekaznikow R3, R4, R5 (od sitownika
SP 0.1). Przekazniki mozna zaprogramowa¢ na

nastepujgce sygnalizowanie parametréw:

» Przekazniki nieaktywne/wytgczone

» Osiggniete potozenie OTWARTE

» Osiggniete potozenie ZAMKNIETE

» Aktywowany na moment/sita wytaczajgca w kierunku
OTWIERA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajaca w kierunku
ZAMYKA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajaca w kierunku
OTWIERAIub ZAMYKA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajaca lub osiggniete
potozenie w kierunku OTWIERA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajaca lub osiggniete
potozenie w kierunku ZAMYKA

» Pracaw kierunku OTWIERA

» Pracaw kierunku ZAMYKA

» Praca (w obu kierunkach)

» Praca - Migacz (przerywana sygnalizacja)

» Przekaznik aktywny od potozenia 0% do pozyciji
zaprogramowanej *

» Przekaznik aktywny od pozycji zaprogramowanej do
potozenia100% *

» Ostrzezenia (jako funkcja w przekazniku READY)

» Aktywowane Sterowanie zdalne

» Aktywowane Sterowanie lokalne

» Sterowanie wytgczone

Programowanie modutu DMS3

* Zamiana funkcji przekaznikéw sygnalizacyjnych:

Do potozenia: Przekaznik jest aktywny od potozenia
Zamkniete (0%) do potozenia zaprogramowanego
na przekazniku RE1 (lub przekaznikach R3..R5).

Przekaznik 1 aktywny

—

ZAMKNIETE Potozenie
0% przekaznika 1
40%

Przekaznik 1 nieaktywny

OTWARTE
100%

Od potozenia: Przekaznik jest aktywny od potozenia
zaprogramowanego na przekazniku RE2 (lub
przekaznikach R3..R5) do potozenia Otwarte (100%).

Przekaznik 2 aktywny

.

OTWARTE
100%

Przekaznik 2 nieaktywny

ZAMKNIETE Potozenie
0% przekaznika 2
60%

Programowanie za pomoca przyciskow i diod LED na ptytce sterujacej

Nastawy parametréw wykonuje sie za pomocg czterech
przyciskow: MENU, P.-parametr, O-otworz, C-zamknij
i migajacych diod LED (MENU, PAR, SEL). Wskazania
sg zobrazowane réwniez Przez wyswietlacz LED jesli
sitownik jest w niego wyposazony (standard od SP/ST 1
wgore).

Po aktywacji menu zablokowana jest normalna praca
sitownika. Wstep do menu moze by¢ chroniony hastem

gtbwnego uzytkownika.
Diody LED stuzg réwniez do wskazan: zgtaszanie

btedow (ERR), praca sitownika w okreslonym kierunku
(OPEN, CLOSE), podania napiecia sterujgcego na
wejscia |1 i 12 do przetgczania sitownika w rezim pracy
2P i zatrzymanie w trybie sterowania impulsowego.

Sygnalizacyjne

Listwa zaciskowa
wejsciowych

Przyciski do programowania

diody LED Konektor
interfejsu

komunikaciji

sygnatow

sterujgcych 8 Listyva
zaciskowa
Listwa zaciskowa przekaznika
sygnatu READY
sterujgcego
4-20 mA
Listwa zaciskowa L'St.Wa
sygnatu 2 zamiko'wi’
o # przekaznikow
WVJS:[%V‘;?X £ RE1, RE2

Jednostka sterujgca jest wyposazona w listwy
zaciskowe do podtgczania sygnatéw sterujgcych
i wyjéciowych oraz listwe zaciskowg wyj$¢ na przekaznik
READY iprzekazniki RE1iRE2.
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Programowanie za pomoca wielofunkcyjnych przyciskéw na module sterowania lokalnego

Sterowanie lokalne posiada rowniez funkcje programowania parametréw pracy sitownika. Programowac sitownik mozna

bez potrzeby zdejmowania jego obudowy.
Modut sterowania lokalnego ma do dyspozycji sygnalizacje pracy sitownika, zgtaszanie btedow za posrednictwem diod

LED. Po odblokowaniu przycisku Remote-Off-Local wciskajac go przetgczamy do rezimu pracy “LOKALNE”. Mozemy

wtedy sitownik przesterowywac w obu kierunkach przyciskami OPEN, CLOSE i STOP.
Programowanie parametrow odbywa sie za pomocg przyciskow i wyswietlanych komunikatéw na wyswietlaczu LCD na

module sterowania lokalnego. Po zdjeciu blokady przycisku Remote-Off-Local i przetgczeniu do stanu “WYLACZONE”
naciskajgc przycisk ESC wchodzimy do menu - programowanie parametrow. Przyciskami oznaczonymi strzatkami
mozemy przeglada¢ menu. Wejscie do konkretnego parametru menu nastepuje po krétkim wcisnieciu przycisku ESC,
a zapis ustawionego parametru potwierdzamy dtugim przytrzymaniem przycisku ESC. Menu i wybrany parametr sg

wysSwietlane na dwuwierszowym wys$wietlaczu LCD. Wstep do menu moze by¢ chroniony hastem uzytkownika.
Napisy w menu obecnie dostepne sg w czterech jezykach: angielskim, czeskim, polskim i rosyjskim.

Panel sterowania lokalnego

Diody LED sygnalizacja pracy lub awarii

(]
2]
[3] Wyswietlacz LCD
4]
5]
6]

Przyciski OPEN-STOP-CLOSE
(Otworz - Stop - Zamknij)

SC
REMOTE-QFF-LOCAL

Przycisk REMOTE-OFF-LOCAL
(Zdalne - Wytgczone - Lokalne)

Ktdédka blokady

Programowanie za pomocg programu EHL explorer na Laptopie lub PC

Programowanie za pomocg komputera PC lub laptopa z zainstalowanym programem EHL explorer jest najprostszg

i najszybsza metodg programowania parametréw pracy sitownika. Posiada trzy rbwnorzedne poziomy programowania:

- tryb uzytkowania, przeznaczony dla aktualnego uzytkownika sitownika

- tryb serwisowy, przeznaczony dla przeszkolonego serwisanta sitownikoéw. Aktywuje sie go podtagczeniem klucza HW
do komputera PC.

- tryb producenta - dostep tylko dla pracownikdédw producenta.

Do ustawiania i monitorowania parametréw na PC otwieramy w programie potrzebne okna z parametrami uzytkowania.

Uzytkownicy najczesciej otwierajg i umieszczajg na ekranie gtbwnym okna:

Parametry uzytkowania - w oknie pokazane sg parametry o aktualnym potozeniu sitownika, sterowaniu, wielkosci

sygnatu sterujgcego, momentu obrotowego/sity sitownika, czasu pracy sitownika, ilosci zatgczen silnika w kazdym

kierunku.

Silnik - stuzy do wigczanie silnika sitownika, niezaleznie od ustawienia, i przestawiania go dowolng pozycje. Pomaga

na wstepie programowania przestawi¢ sitownik do potozen krancowych.

Bledy i ostrzezenia - w tym oknie pokazane sg sygnalizacje ostrzezen i bledéw przy programowaniu i podczas pracy

sitownika.
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Parametr - gtbwne okno programu sterowania pracg sitownika. Mozemy tu ustawi¢ wszystkie parametry potrzebne do
poprawnego dziatania: ustawienie potozen krancowych, funkcje kalibracji, wybor funkcji regulatora potozenia przy pracy
regulacyjnej 3P, przy sterowaniu 2P lub sterowaniu impulsowym, wybér sygnatu sterujgcego, pradowy lub napieciowy,
nieczuto$¢ regulatora, sterowanie pracg grzatki, programowanie funkcji bezpiecznika termicznego, ustawienie reakc;ji

sitownika na awarie, ustawienie bezpiecznego potozenia przy awarii lub zaniku sygnatu sterujgcego, ustawienie momentu
Obrotowego/sity w zakresie 100 % do 50 % warto$¢ momentu wytgczajacego, ustawienie blokowania w potozeniach

krancowych i przy starcie silnika, ustawienie funkcji przekaznikéw, trybu synchronizacji pracy, mozliwos¢ zapisania lub
odczytania z pamieci wczesniej ustawionych parametrow.

BEE

% EHL explorer

Soubor Jazvk Zobrazenl Ckno  Komunikace MNastroje MNépoveda

= BEO [E] S|
= Provozni tidaje. £ !X' | E x| = hyby a varovan FXJ A
Nazey Hodnota Jedn v Hodnota Jedne | |f{Nazey Hodnota Jedna A
= = MEeso L
= POLOHA = —— = z =
poloha - e 0 v i
) 0 v v
EE:EEZ :EEEIEE:- :[' 38 _ MNestav | Mament g
T 0 Kontrola momentu 0
= OVLADANI = o 432 Kalibrace momentu 0
Ovladani Délkové Poloha O Mastay Kalibrace requlatoru 0
Uvolnéni bloku mistniho ol X Ciffset polohy 2 Mastav Zdwih 2z
= RIDICI SIGNAL = Otéky zdvihu Chybn poloha &
Fidici sianal | 41,7% olerance 0 a Z 3% O‘QCEHI' 0
Analogowy Fidicl signdl ma Smér otdfeni servopohonu Levotodivy :mﬁ" otaleni é
- = Kalibrace requiatoru Provedena L
;D::’:ENT B Ohm Kalibrace requidtoru ) ) e g
e Kalibrace requidtory Proved EEPROM
Hament . * Setrvachost i Sbérnice a
Moment absolutni 52 i 12C ]
Setrvadnost 0,6 %%
Moment O s = iR Reset 2
& Setrvafnost dobéh 0,385 i
MMoment Z | > Nap&t +5v 0
Blokovani momentu Heas acz.a SEIEEEL o Parametry L
[ _ Analogovy fidic signal i 199
= MOTOR = i 4.20mA Rals_ avovad reim s
Smér motoru Stop Necitivost o :Tnta ) 5
|S_n1:ar DOthu' Stop VnitFni nedtlivost A DI 4 i3 3
Pocet seonuti motoru O [x10001 0 Koncova poloha 2 =Paoloha, O = Poloha %D o 0
Pn%et sepnuti motoru O [x1] 210 eplota termostat 25°C Itf;fvence o :
PoEet sepnuti motory 3 [%10001 183 eneing poi, zévada Tepelna pojistka aktivni euélné PR 0
Podet sepnutimatoru Z [x1] epelnd poj. nuiovani Automateky i oviddant 1
= HODINY = Funkce I1 F"le‘akh'y'n‘l Modul Poloha 1
Hodiny chodu 16 Aktivii 11 Vysoka drovefi vp modulu Poloha 0
B = Funkce 12 Neaktivni Snimaé poloh o
= TEPLOTA = RS . sy nimac polohy 1
replota e Aktivii 12 Vysoka droveri Snimaé polohy 2 0
gl R cakce na zévadu Snimaé polohy 3 a
T Motor Bezpefna poloha % Snimaé palohy 4 a
Y B@El Bezpeina poloha | Modul Moment 0
Mazey Hodnota In|' moment %% yp modulu Moment ]
Poloha [ | it e O o Snima& momentu a
Motor Zavirat Zavirat Moment Z 2% Modul LED 0
Motor Zastavit Lastavit Paloha hlokoy, 4oy, vp modulu LED 0
Motor Otevirat Otevirat 5o Modul LCD 0
Mastavovad refim @as blokevani 2g VD mudulu_ Lo i}
Cas blokovani rozhhu 1s Modul ZdroiRele g
Relé READY Varovéni nebo Chyby 1 m?dulu Zdro] Rele - g
Relé 1 0d polahy Altivni chyby Vynula | L3
Paloha Relé 1 80= ™| MiNastavovad redim ] &5
coM: 13;RuN [+ [[ 020401 Cteri NO KEY Usivatel 1000514.2 [[020501.13 [ [ EHL elektranika s.r.o.

Diagnostyka

Monitorowanie Archiwizacja
Wszystkie funkcje i ustawione parametry sg nieustanne
monitorowanie. Jesli nastgpig odchytki od normalne;j
pracy lub od ustawionych parametréw pracy system
zgtasza odchytke jako ostrzezenie lub btgd/awarie.
Ostrzezenia zobrazowane sg w oknie “Ostrzezenia”,
btedy w oknie “Btedy lub Btedy i ostrzezenia”.
Jednoczesénie btedy sg sygnalizowane migajgca diodg
LED EER na ptytce sterowniczej lub na wyswietlaczu
LED numer btedu lub napisem na wyswietlaczu LCD.
Przy ostrzezeniach sitownik moze dalej pracowac, przy
btedzie/awarii zatrzyma sie i wznowi prace dopiero po jej
usunieciu. Ostrzezenia i bledy systemu sg zdefiniowane
przez producenta.

Podczas pracy sitownika zapisywane sg wszystkie
parametry, ktére zobrazowane sg w menu “Parametry
uzytkowania”. Podane sg parametry zadanej pozycji,
aktualnej pozycji, pracy silnik w okreslonym kierunku,
iloscig jego zalgczen. Ustawione parametry dajg sie
zapisa¢ do pamieci programu i dajg sie z niego odczytaé
np. mozemy przywréci¢ parametry pracy sitownika do
stanu sprzed ostatnio dokonanych zmian w parametrach
pracy.
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Parametry techniczne

Parametry pracy

Temperatura otoczenia

Podstawowa wersja standard: od -25 °C do + 55 °C
Pozostate mozliwe wykonania:

- wersja chiodna: -40 °C do + 40 °C

- wersja morska: -40 °C do + 55 °C

- wersja tropikalna: -25 °C do + 55 °C

Wyswietlacz LCD funkcjonalny tylko do temp.-25 °C.
Wszystkie informacje o warunkach pracy sg podane
w rozdziale “Srodowisko robocze” katalogu sitownikow.

Stopien krycia sitownikéw
Sitowniki Rematic produkowane sg standardowo w stopniu
krycia IP 67.

Przylacze elektryczne

Sitowniki Rematic podtgczamy elektrycznie przez
przepusty kablowe na listwy zaciskowe ptytki sterowniczej
i ptytki zasilacza zgodnie z zatgczonymi schematami
podiaczen.

Zalaczanie (sterowanie pracg) silnika

Silniki jednofazowe sg sterowane za posrednictwem
optoelementow. Silniki trojfazowe sg sterowane za pomoca,
przekaznikdw lub stycznikéw rewersyjnych.

Ochrona termicznasilnika

Sitowniki SP i ST z asynchronicznymi silnikami majgq
ochrone termiczng wbudowang wewnatrz silnika. Ochrona
termiczna jest realizowana na termokontaktach (bimetalu),
ktory przy wysokiej temperaturze roztgcza sie. Ochrona
termiczna moze by¢ wyprowadzona na liste zaciskowg na
zamowienie za doptata.

Zabezpieczenie silownika

Ptytka zasilacza w sitowniku jest wyposazona
w bezpiecznik na doprowadzonym napigciu zasilania.
WartoS¢ i charakterystyka bezpiecznika sg podane
w instrukcji montazowej kazdego sitownika.

Ogrzewanie wnetrza sitownika

Dla utrzymania odpowiedniego klimatu pod obudowg
sitownik posiada grzatke ogrzewajgcg te przestrzen.
Grzatka jest zasilana takim samym napigciem jak silnik
w sifowniku (max. 250 V AC). Wiaczanie elementu
grzewczego i sterowanie jego pracg odbywa sie z ptytki
sterowniczej, na ktérej znajduje sie tez programowany
termostat, na ktérym mozemy ustawi¢ temperature pracy
grzaiki-40°C do +70°C za pomocg programu na PC w opcji
“Temperatura termostatu”. W zaktadzie produkcyjnym
ustawiona jest temperatura wylaczenia grzatki przy
temperaturze +25°C.

Rezim pracy

Praca ON - OFF lub impulsowa - S2, 10min.

Praca modulowana (regulacyjna) - S4, 25%,

max. 1200 cyklilh z momentem obcigzenia podanego
w katalogu dla danego wykonania.

Potozenie robocze

Sitowniki Rematic - typu SP, ST moga pracowac¢ w dowolnej
pozycji (nie zaleca sie potozenia pod armaturg). Typy MO,
MP, MT moga pracowac w réznych pozycjach, ale o$ silnika
musi by¢ w pozycji horyzontalnej z max. odchytkg +15°.

Przylacze mechaniczne

Przylagcza mechaniczne sitownikoéw jednoobrotowych
(kotnierz, ksztatt wpustu) sg zgodne z normg ISO 5211.
Rézne ksztatty wpustéw znajdujg sie bezposrednio na wale
wyjsciowym, lub z wymienng wktadka. Po uzgodnieniu
z producentem mozliwe jest zrobienie niestandardowego
przytacza. Przytgcza mechaniczne sitownikow liniowych sg
realizowane za pomocg stupkéw lub kotnierza
przytgczeniowego. Trzpien zaworu wkreca sie w sprzegto
sitownika. Sitowniki wieloobrotowe mocujemy do armatury
zgodnie z normami I1ISO 5210 lub DIN 3338 z réznymi
ksztattami wpustu.

Sterowanie reczne

Sterowanie reczne w sitownikach typu "0 i 0.1" odbywa sie
za pomocg korbki/pokretta umieszczonego na gorze
obudowy (opcja). Sitowniki typu od typu "1" w goére
posiadajg koto sterowania recznego z boku obudowy
w standardzie. Podczas sterowania recznego sygnaty
sterujgce muszg by¢ odtgczone.

Malowanie

W standardzie sitowniki pokrywa sie lakierem
syntetycznym. Dla wersji “morskiej” sitowniki pokrywa sie
ochrong KTLispecjalnym lakierem w kolorze srebrnym.

Wyijscia cyfrowe/analogowe

Do wspdipracy sitownika z centralnym systemem
sterowniczym sitownik ma do dyspozycji:
» 4 cyfrowe wejscia: Otwédrz, Zamknij, 11 (Stop,
odblokowanie sterowania lokalnego, ESD - reakcja na
awarie), 12 (ESD, odblokowanie sterowania lokalnego, 2P -
przetagczanie z analogowego sterowania na cyfrowe
Otwérz - Zamknijlub impulsowe).
» 3 cyfrowe wyjscia: 2 programowane przekazniki Re1

i RE2, przekaznik READY (wyposazenie standardowe)
» 3 cyfrowe wyjs$cia: 3 programowane przekazniki R3,

R4, R5 (opcja od wielkoéci sitownika 0.1).
» wyjscie analogowe (zgdana wartosc):
Wejsciowe sygnaty sterujgce regulator:
- prgdowe: 0/4 - 20 mA, 20 - 4/0 mA
- napieciowe: 0/2-10V, 10 - 2/0 V DC
Liniowos$¢ regulatora: 0,5 %
Nieczuto$¢ regulatora programowana w zakresie 1-10 %
» wyjscia analogowe:
Sygnat wyjsciowy prgdowy: 4 - 20 mA, pasywny
(elektroniczny nadajnik potozenia - EPV)
Napiecie zasilania: 18 do 30 V DC
Rezystancja obcigzenia: max. R = 500 Q [Ohm]
Pomocnicze napigcie wyjsciowe 24 V DC, 40 mA do
sterowania wejs¢ 11 i 12
Sygnat wejsciowy jest galwanicznie oddzielony od
wejsciowego sygnatu sterujgcego.
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Schematy podtaczenia sitownikéw REMATIC z modutem elektroniki DMS3
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Schematy podtgczen od wielkosci sitownika "1" w goére

Legenda:

ZA4T3....... podiaczenie modutu sterowania lokalnego w module DMS3
Z500a.....podtaczenie modutu dodatkowych przekaznikow R3, R4, R5
Z514....... podiaczenie sitownikow REMATIC - ze sterowaniem (3P)
sterowanych analogowym sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z
przetgczaniem na sterowanie (2P) ON/OFF lub impulsowe.
Czescig sktadowg jest nadajnik z sygnatem wyjsciowym
4-20 mApasywny.
Z515....... podigczenie sitownikow SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA,
SPR 2.4PAze sterowanie ON/OFF (2P)

Z523....... podiaczenie sitownikébw REMATIC - ze sterowaniem (3P)
sterowane analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 - 10 V. z
przetgczaniem na sterowanie (2P) ON/OFF lub impulsowe.
Czescig sktadowa jest nadajnik z sygnatem wyjsciowym
4-20mA, pasywny.

Przylacze elektryczne:

PE, N, L .cccevernrnrnnnnnne. zaciski napiecia zasilania 230, 240, 220, 120 V AC,
50/60 Hz

OV, +24 V ..cccoouvee zaciski wyjsciowego pomocniczego napiecia
24V DC, 40 mA

COM, CLOSE OPEN.... zaciski wejs¢ sterujgcych 24 V DC

11,1200 zaciski wejs¢ sterujgcych 24 V DC do przetgczania
sterowania 3P/2P/I|

+IN, -IN, SH ............ zaciski wejsciowego zunifikowanego sygnatu
4 - 20 mA (lub 0/2-10V)

+L,-L, SH .o zaciski wyjsciowego pradowego 4 - 20 mA,
pasywny

COM, NO, NC .......... zaciski przekaznika READY i R5

COM, NO......cc.... zaciski przekaznikow RE1, RE2

COM,R3,R4 ............ zaciski przekaznikow R3, R4
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Wejscia I1, 12, OPEN, CLOSE:

Napiecie wejsciowe (stan - wigczone): 24 V DC, 15do 30 V DC
Napiecie wejsciowe (stan - wytgczone): 0 do 4 V DC

Prad wejsciowy: ok. 5 mA

Separacja galwaniczna: optoelementami

Okres prébkowania wejscia: 3 ms

Dtugo$¢ impulséw (stan-wtgczone): min. 50 ms

Dtugo$¢ impulséw (stan-wytgczone): min. 50 ms

Wejscie IN,+IN:

Rezystancja wejsciowa: 120 Q

Prad wejsciowy: 0..20 mA
Maksymalny prad wejsciowy: 30 mA
Okres prébkowania wejscia: 3 ms
Opéznienie reakcji regulatora: 50 ms

Przekaznik READY i przekaznik R5:

Kontakty wiaczajgce i roztgczajace: max. 230 V AC/1 Alcos ¢ = 1,
max. 30 V DC/2A

Przekazniki RE1, RE2, R3, R4:

Kontakty wigczajgce i roztgczajace: max. 230 V AC/1 Alcos ¢ = 1,
max. 30 V DC/2A

Wyijscie L, +L (pasywny CPT):
Rezystancja obcigzenia: max. 500 Q
Napiecie zasilania: 18 V do 30 V
Separacja galwaniczna: optoelementami
Wyjcie +5V, GND:

Prad wyjsciowy: max. 200 mA




REGADA Sitowniki elektryczne RE MAT' C

Przeglad funkcji modutu DMS3 ED

Modut DMS3 ED stuzy do sterowania sitownika napieciem zgodnym z napieciem zasilania silnika elektrycznego. Jest
podobny do modutu DMS3. Modut nie posiada regulatora potozenia, dlatego nie mozna go sterowaé¢ zunifikowanym
sygnatem wejsciowym. Jego czescig jest pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny. Sitowniki wyposazone w modut
DMS3 ED mozna wyposazy¢ w modut sterowania lokalnego bez wyswietlacza. Sitowniki programuje sie za pomocag
przyciskéw na ptytce sterowniczejlub za pomocg programu EHL explorer z pominigciem niektérych funkgiji.

FUNKCJE

2P sterowanie - regulacja dwupotozeniowa. Sterowanie napieciem zasilania = napieciu zasilania silnika.
Przeznaczony do pracy OTWORZ - ZAMKNIJ

Pradowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny

WYLACZANIE

Wytaczanie w potozeniach krancowych (programowane): wyt. od potozenia, od momentu/sity lub kombinowane

Ustawienie moment/sity wytaczajacej: moment/sita jest ustawiana w zakresie od 50% do 100% (od wielkosci
sitownika “1” w gére.

Blokowanie momentu/sity: w okreslonym pasmie od potozenia kranncowego lub czasu od 0 do 20 s

Blokowanie momentu/sily przy starcie silnika

OSTRZEZENIA | SYGNALIZACJA

Ostrzezenia o btedach za pomoca:
- migajgcej czerwonej diody LED na ptytce sterujgcej
- kodéw numerycznych lub napisach na wyswietlaczach LED/LCD i migajacej czerwonej diody LED

Wskaznik pracy - za posrednictwem diod LED na ptytce sterujgcej lub wyswietlaczach

Ostrzezeniaifunkcje programowanych przekaznikéw (RE1, RE2, R3, R4, R5) - do wyboru 14 funkcji

Sygnalizacja btedéw przez programowane przekaznik READY: btedy, btedy lub ostrzezenia, btedy lub brak
sterowania, btedy lub ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego

POZOSTALE WYPOSAZENIE | WLASCIWOSCI

System antykondensacyjny - sterowanie pracy grzatki z ptytki sterujgcej

Interfejs modutu komunikacji RS 232 do programowania za pomoca PC

STEROWANIE LOKALNE
Funkcje: ZDALNE - WYLACZONE - LOKALNE: OTWORZ - STOP - ZAMKNIJ

PROGRAMOWANIE

Programowanie za pomocg 4 przyciskéw i 5 sygnalizacyjnych diod LED

Programowanie za pomocg PC. Posiada trzy rownorzedne poziomy programowania;

- tryb uzytkowania, przeznaczony dla aktualnego uzytkownika sitownika

- tryb serwisowy, przeznaczony dla przeszkolonego serwisanta sitownikéw. Aktywuje sie go podtgczeniem klucza
HW do komputera PC.

- tryb producenta - dostep tylko dla pracownikéw producenta.
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ARCHIWIZACJA PARAMETROW

Zapis do pamieci lub ich wydruk

Zobrazowanie wszystkich aktualnych btedéw i poréwnanie ich z zapisanymi w pamieci

Zobrazowanie ilosci godzin i minut pracy sitownika

Zobrazowanie ilosci zatgczen przekaznikéw od potozenia “Zamknij i Otwoérz”

Pamie¢ ostatnich ostrzezen i btedow

Pamie¢ wystepowania iloSci ostrzezen i btedéw

Schematy podtaczen sitownika REMATIC z modutem DMS3 ED
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Legenda:

Z500a.....podtaczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikéw

Z529....... podiaczenie sitownika REMATIC ze sterowaniem ON/OFF (2P)
sterowanie napieciem zasilania - modut DMS3 ED

Z531....... podiaczenie modutu sterowania lokalnego w module DMS3 ED

Podtaczenie elektryczne:

PE, N, L oo zaciski napiecia zasilania 230, 240, 220, 120 V AC,
50/60 Hz

11,12,15,16............. zaciski wejs¢ sterujacych

+L,-L, SH . zaciski wyjsciowego sygnatu pragdowego
4 - 20 mA, pasywny

67,68,69 ................ zaciski przekaznika READY

20,22, zaciski przekaznika RE1

24,26 zaciski przekaznika RE2

COM,R3,R4 ............ zaciski przekaznika R3 i R4

COM, NO, NC........... zaciski przekaznika R5

SAT przetgcznik z kluczem "Zdalne - Lokalne

SA2 .. przetacznik "Otworz - Stop - Zamknij"

H3 e sygnalizacja rezimu pracy “Sterowanie lokalne”

Programowane przekazniki sygnalizacyjne

Sitowniki z modutem DMS3 ED sg standardowo
wyposazone w 2 przekazniki RE1 i RE2 i za doptatg w modut
3 dodatkowych przekaznikow R3, R4, R5 (od wielkosci
sitownika "1" w gore). Przekazniki mozna zaprogramowaé
na nastepujace sygnalizowanie parametrow:
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» Przekazniki nieaktywne/wytaczone

» Osiggniete potozenie OTWARTE

» Osiggniete potozenie ZAMKNIETE

» Aktywowany na moment/sita wytaczajgca w kierunku
OTWIERA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajaca w kierunku
ZAMYKA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajaca w kierunku
OTWIERAIub ZAMYKA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajgca lub osiggniete
potozenie w kierunku OTWIERA

» Aktywowany na moment/sita wytgczajgca lub osiggniete
potozenie w kierunku ZAMYKA

» Pracaw kierunku OTWIERA

» Pracaw kierunku ZAMYKA

» Praca (w obu kierunkach)

» Praca - Migacz (przerywana sygnalizacja)

» Przekaznik aktywny od potozenia 0% do pozycji
zaprogramowanej  *

> Przekaznik aktywny od pozycji zaprogramowanej do
potozenia100% *

Ustawienia przekaznikéw jako wytgcznikow
sygnalizacyjnych i parametry przekaznikdéw sg takie same
jakwmodule DMS3.





