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2.2  Srodowisko robocze
Zgodnie z norma IEC 60 721-2-1 w obowigzujgacym wydaniu sitowniki elektryczne sg
produkowane w nizej podanych wersjach:

1) Wersja ,umiarkowana“ dla klimatu tagodnego

2) Wersja ,zimna“ dla klimatu zimnego

Srodowisko robocze (zgodnie znorma IEC 60 364-1w obecnym wydaniu)

Sitowniki SP1-Ex muszg wytrzymywac warunki zewnetrzne i sprawnie funkcjonowac
w warunkach zewnetrznych okreslonych jako:

- umiarkowane do gorgcego z temperaturg 0d -25°C d0 +55°C........uuviiiiiiiiiiiiiieeiieee e AAT*
- chtodne do umiarkowane ciepte, suche z temperaturg od -50°C do+40°C  .....ooiiiiiiiiiiiiee e AA 8*
- z wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100% , z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,029 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze -25°C do +55°C.........cccccceeiiiiiiiiiiieiee e ABT7*

- zwilgotnos¢ wzgledna od 15 do 100% , z kondensacja, z maksymalng zawartoscig wody
0,036 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza przy temperaturze 33°C z mozliwoscig

Bezposredniego dziatania opadow przy w temperaturze -50°C do +40°C.......coooeiiiiiiiiiieee e AB 8*
- nawysokoscido 2 000 m n.p.m. z ci$nieniem atmosferycznymod 86 do 108 kPa............ccccoeeeeeeeiiiienne AC1*
- na dziatanie pryskajgcej wody ze wszystkich kierunkow (stopienkryCialP X4)........ccccccveveeeeeiiiiciinennenn. AD 4*

- zsilnym zapyleniem -z mozliwo$cig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy niz 35

ale nie wiecej niz 350 mg/m?’ dziennie (Wyrdb 0 StopniuKryCia IP 5X).........cc.cveveueeveeceeeeceeeeieeee e, AE 5*
- zwystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajgcych w atmosferze;
obecnos¢ substancji korodujgcych Jest Znaczaca.........coovvvvveeiiiiiiiiiiiii AF 3*

- zmozliwoscig wystgpienia wstrzgséw:
Srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mmdlaf<f,izamplitudg przyspieszenia 19,6 m/s’dla f>f; (czestotliwos¢ przejsciowaf,

WYNOSI 57 O B2 HZ)...cooeeiieeeeeeeeeeeeeeeee et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e AH 2*
- wstrzgsy srednie w normalnych wydziatach przemystowyCh.............ooiiiiiiiiiiiii e AG 2*
- powazne niebezpieczehstwo wyrastania roSlin i pPlesni..........ooooi oo AK2*
- powazne niebezpieczehstwo wystepowania zwierzat (owadow, ptakOw itp.)............evvevevvveviiiiiiieeiieeeienes AL 2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wptywy szkodliwych pradOw bIgAdZGCYCh.........eeeviiiiiieieeeeeeeeeee e AM 2*

z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej) do 400 A.m’”

$redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500i <700 W/M’............ccooveueorieeeeeerereeeeeeen e AN 2*
- wptywéw Sredniej dziatalnosci sejsmicznej; przyspieszenie >300 Gal <600 Gal...........cccevviieeeeriieeeennn. AP 3*
- zposrednim zagrozeniem wytadowaniami atmosferycznymi...........cccccoe AQ2*
- ZSiINYM AZI@taNI@M WIBEIU. ......oeiie e e e e AR3,AS 3*
- z czestym dotykaniem oséb z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzacych lub osoby stojg na podktadzie przewodzgCym..........ccooiiuiiiiiiie i BC 3*
-z niebezpieczenstwem wybuchu palnyCh Qazow i Par..............eeuiiiiiiiiiiiiiiie s ceeeeees BE 3N2*

*Oznaczenia wg norm IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51, IEC 60 364-5-55 w obecnym wydaniu.
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1. Zastosowanie
Przeciwwybuchowe sitowniki elektryczne (dalej SE) jednoobrotowe typu SP 1-Ex ze statg
predkoscig przesterowania, wykonane sg jako urzgdzenia elektromechaniczne w wykonaniu
przeciwwybuchowym

€& 126 cExdbeb IBT5Gba xp 12D ExtbIICT100°CDb. (zgodnie znormg EN 50014, EN 50018, EN
50019) ze szczelnoscig w strefie zagrozenia wybuchem 1B i temperaturg T6 (max. dozwolona
temperatura otoczenia +85°C) w atmosferze gazow, par lub pytéw wybuchowych.

SE typu SP-Ex konstruowane sg dla prostego montazu do sterowania armaturami zamykajgcymi
lub regulacyjnymi. Przystosowane sg do zdalnego sterowania organéw zamykajgcych a SE SP-Ex z
regulatorem potozenia do automatycznej regulacji w obydwéch kierunkach. Moga by¢ wyposazone w
elementy sterowania procesami technologicznymi analogowym sygnatem prgdowym lub napieciowym
z odwzorowaniem potozenia zunifikowanym sygnatem analogowym. Sitowniki elektryczne SP-Ex
stosowane sg w cieptownictwie, klimatyzaciji, energetyce, gazownictwie i innych. Przytgcza do armatury
mozna dokonywa¢ za pomocg przylacz zgodnych z ISO 5211 lub za pomocg stojana i
przymocowanego do niego uchwytu/dzwigni.

UWAGI:
1. Sitownika z wbudowanym regulatorem potozenia nie nalezy stosowac do
A szczelnego zamykania sterowanych zaworow sygnatem sterujagcym.
2.Nie uzywac sitownika jako podnosnika
3. Mozliwos¢ sterowania sitownikiem za pomoca pétprzewodnikowych elementéw
nalezy skonsultowa¢ z producentem.

1.1 Montazipotozenie robocze
Sitowniki SP mozna instalowac na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury
i wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkéw
A atmosferycznych (powinny pracowacé pod zadaszeniem) takich jak opady deszczu
i Sniegu oraz promieniami stonecznymi.

Sitowniki mozna montowac¢ w dowolnej pozycji. Zaleca sie montaz SE w pozycji pionowej nad armaturg

nie zaleca sie potozenia pod armaturg.
Sitowniki SP mozna instalowa¢ na obiektach przemystowych bez regulacji
temperatury i wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem
warunkow atmosferycznych takich jak opady deszczu i Sniegu oraz promieniami
stonecznymi réwniez w srodowisku z zagrozeniem wybuchu goracych gazéwi par,
oznaczonych jako strefa2i1 tj. w Srodowisku, w ktérym moze powsta¢ wybuchowa
gazowa atmosferaw czasie normalnejpracy (zgodnie znorma EN 60079).

Sitownik musi by¢ umiejscowiony tak, aby byt dostep do sterowania recznego (5) rys.3 oraz mozliwos$¢
zdjecia obudowy sitownika i dostep do przepustow przewodow (10) rys.1.

2. Srodowisko robocze
2.1 plywwyrobu naotoczenie
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC): wyrob spetnia wymagania Uni Europejskiej
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EU z zastosowaniem norm
EN61000-6-4+A1, EN 61000-6-2, EN 61000-3-3i EN 61000-3-2 w aktualnych wydaniach.
Wibracje wywolywane przez wyréb: wptyw wyrobu na sSrodowisko jest znikomy.
Poziom hatasu: poziom hatasuA-max.80dB (A).
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3. Zalecenia eksploatacyjne

3.1 Uwagi dla bezpiecznego uzywania sitownika.

przeciagzeniu, dlatego nalezy zasilanie sifownika wyposazy¢ w bezpiecznik

i\-q. Sitowniki SP 1-Ex nie posiadaja wlasnego zabezpieczenia przeciw
zewnetrzny zabezpieczajacy caly ukfad elektryczny wewnatrz sitownika.

3.2 Klasyfikacja produktu ze wzgledu na srodowisko pracy.

1. Produkt sg przeznaczone do pracy w srodowisku z zawartoscig gazu i par palnych w zakresie
temperatur od -25°C do +55°C, w specjalnej wersiji dla ekstremalnie niskich temperatur
od -50°C do +40°C, przy cisnieniu 0,8 do 1,1 bara mogg bu¢ umiejscowione max w STREFIE 1.
Chodzi tez o produkty:
- Il grupy (t.j. Elektryczne urzgdzenia dla stref zagrozonych wybuchem
- dla $rodowiska G (z gazani o parami palnymi)
- kategoria 2
- podgrupa B
- klasg temperatur T6
2. Wyroby sg konstruowane zgodnie z normami dla elektrycznych
i nieelektrycznych urzgdzen przeznaczonych dla Srodowiska
zagrozonego wybuchem: dla czesci elektrycznych STN EN 60079-0,
STN EN 60079-1i STN EN 60079-7
dla czesci nieelektrycznych STN EN 1127-1, STN EN 13463-1 i
STN EN 13463-5
3. Maksymalna temperatura dla strefy T6 nie moze przekroczy¢ +85°C
4. W momencie kiedy temperatura powietrza wokot sitownika
zamontowanego na armaturze ktéra reguluje przekroczy +55°C
nalezy specjalng konstrukcjg odizolowac sitownik tak aby temperatura
spadta do max. +55°C
5. Zaslepki przepustéw kablowych sg zatozone przez producenta tylko
na czas transportu. Po zamontowaniu sitownika nalezy doktadnie
uszczelni¢ przepusty kablowe.
6. W przypadku kiedy nie bedziemy uzywac¢ jednego z przepustow
kablowych nalezy go zaslepi¢ specjalng certyfikowang w Ex. / \
7. Obudowe - pokrywe gorng sitownika mozna zdjg¢ dopiero po
wystudzeniu sitownika i odtgczeniu napiecia zasilania
po jego pracy po okoto 30 minutach !!!

Exe 16 |Exd 1B T6 \ < IB T6

c IB T6 Ex e T6 Ex d IB T6
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3.3 Zasilanie i warunki uzytkowania

Napiecie zasilania

silnika elektrycznego: ........ccccvvvevvveiveeereieerieeereeeee 230V AC £10%, 3x400V AC +10%, lub 24V AC/DC +10%
SEEIOWEANIE ...t e e e e e e raa s 230V AC+10% , lub 24V AC/DC £10%,
Nadajnik potENCIOMEIIYCZNY ........ ittt eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeas VPxP V DC/AC
Nadajnik elektroniczny bez zasilacza ............cccccoiiiiiiiiiii e 15do 30 VDC, lub 24 V DC
Pojemnosciowy bez zasilaCza ...........ooovvvviiiiiiiiii e, 18 do 28 V DC

CZESIOMIWOSCE ... et e e e e et e e e e e e s e e e e e e e e s annnnnaeeee e s 50/60* Hz +2%

* Przy czestotliwosci 60 Hz czas przestawienia skroci sie 1,2x.

Warunki uzytkowania
Sitownik SP-Ex przystosowany jest do zdalnego sterowania:

- praca krotkotrwata, ciggta S2-10 min.

- praca przerywana S4- 25%, max 90 cykli/godz.
Sitownik SP-Ex z regulatorem przystosowany jest do pracy automatyczne;:
- praca przerywana S4- 25%, 100+ 1200 cykli/godz.
Uwagi:
Rezim pracy zalezy od wielko$ci obcigzenia i ilosci cykii.
SE SP-Ex mozna potgczy¢ z zewnetrznym regulatorem i uzywac jako SE regulacyjny. Rezim pracy automatycznej i
wykonanie SE jak typ SP-Ex z zabudowanym regulatorem pofozZenia. .

3.4 Magazynowanie

SE SP-Ex dostarczane sg w kartonach zgodnie znormg IEC 60654-1i IEC 60654-3,
ktére zawieraja:

oznaczenie produktu

Nazwe i typ produktu.

SE przechowywaé w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chroniacych
przed nieczystosciamii szkodliwym wptywem czynnikéw atmosferycznych oraz
chemicznych w temperaturze otoczenia-10+ +50C i wilgotnos$ci wzglednej

powietrza max. 80%.

4. Opis i parametry techniczne

4.1 Opis
SE SP-Ex posiadajg kompaktowg konstrukcje z nielicznymi dodatkowymi modutami.
Sktadaja sie z trzech zasadniczych czesci:

Czes¢ sitowa tworzy przektadnia umieszczona w dolnej czesci korpusu z przytgczem do armatury
mechanizmem napedowym z przektadnig znajdujgca sie dolnej czesci obudowy, po drugiej stronie sg
wyprowadzone elementy zespotu sterujgcego jednostkami w czesci sterujgcej.

Zespot sterujacy jest umiejscowiony na ptycie sterowniczej, ktéra zawiera:

- silnik elektryczny (zkondensatorem przy zasilaniu 230V)

- jednostke momentowg sterowang axialnym ruchem gwintu

- jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng z nadajnikiem potozenia potencjometrycznym,
pojemnosciowym lub elektronicznym i z optycznym wskaznikiem potozenia

- grzatka z wytgcznikiem termicznym
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Listwy zaciskowej znajdujgcej sie osobnej skrzynce z wypustami kablowymi przymocowanej
o obudowy sitownika i potgczonej z czescig sterujgca 21 zytowym przepustem.

W SE SP 1-Ex zabudowany jest elektroniczny mikroprocesorowy regulator potozenia. Regulator potozenia
umozliwia automatyczne ustawienie potozenia czesci wyjsciowej SE proporcjonalnie do wielkosci sygnatu

wejsciowego.
Sterowanie reczne - tworzy kétko reczne z ptywajgcym slimakiem.

4.2 Parametry techniczne
podstawowe parametry techniczne SE umieszczone sg wtabelinr1.

Tabelanr1: podstawowe parametry techniczne

s % Silnik elektryczny
= g @ %g = EF Max. Moment Moment ©
S5 N & o obciazenia wylaczajac 8 apigcie ojemnosé
FE |%2h x 8 dia SP 1-Ex F AN s rorienia | Moc | obroty | Prad hojemnosé
£ N = +10%
[s/90°] [°] [Nm] [Nm] [kgl [V] [W] |[Vmin.]| [A] [uFIV]
T [10] [ 40 46 g
= 20 5 ; 80 90 R | 230 | 15 |2750| 0,30 | 2,2/400
5 20 1.2 2] 24 15/100
E | 80 [B8% 63 72 ™ |3 4 |1270{ 0,13
s 10 ix5El 40 46 215 |24
g 10 |© 2L 40 46 %
W 20 | XS N [3x400 4% |2680| 0,1
a 20 g 80 90 S 15
(7] = -

1 - Odchyiki predkosci przesterowania: -15% przy temperaturach ponizej-10°C
+10% przy 230V lub 3x400VAC

-50°C do +30°C w zaleznosci od obcigzenia przy zasilaniu 24V AC/DC

StOPICN KIYCIA: ... IP 54 (EN 60 529)
Odpornos¢ mechaniczna:
Wibracje sinusoidalne w zakresie 10do 150 Hz ............ccccccoeiiine zamplitudg posuwu 0,15 mmdlaf< f,

....................... z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s’dlaf> f,
(czestotliwosc¢ przejsciowa f, w zakresie 57+62 Hz)

OdPOrNOSE NAWSIIZSY ....iiiieeie e e e an e 300 z przyspieszeniem 5 m.s™
=TS 001 ov4 o - T OO P PP OPUPTPRP 6 stopni w skali Richtera
SamMOohaMOWNOSE: ..........ooiiiiiiiii s hamulec elektromagnetyczny
Ochronasilnika elektryCznego: .............ociiiiiiiiiii i wytgcznik termiczny
Hamulec SE: ..................ccco mechanicznym hamulcem (SP 1) lub hamulcem elektromagnetycznym
Luz czesciwyjsciowej: .............. <1,5°dla SE SP-Ex (przy 5 % obcigzeniu maksymalnym momentem)
............................................ max. 1° dla SE SP-Ex (przy 5% obcigzeniu maksymalnym momentem)
Wytaczniki:
Napiecie zasilania...........cccooee max. 250V, 50/60 Hz, 2Alub 250V DC, 0,1A
Histereza wylgCcznikOW pOtOZENIOWYCH ..........uiiiiiiii e max. 3%

Moment wytgczajgcy ustawiony jest na maksymalng wartos¢ z tolerancja + 10 %. Odbiorca moze

sobie zamowi¢ ustawienie momentu na zgdang wartos¢ podajgc jg w zamdwieniu.

Elementy grzewcze (E1):

Grzatka napiecie zasilania............cccceeeeeiiieiiiiiiieeeee wedtug napiecia zasilania silnika (max. 250V AC)
IMOC GIZAIKI: ...ttt ettt e e e e e e e e e e e ok.. 10W/55°C

6
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Wytacznik termiczny grzatki (F2):

NAPIECIE ..eeiiiieeei ettt zgodnie z napieciem zasilania silnika (max. 250V AC)
temperaturazalgCzenia ... ——————————————— +20°C 1£3°K
temperaturaWylgCzZenia ........cooo i —————————— +30°C #4°K

Nadajniki potozenia:
Nadajnik potencjometryczny

Wartosc rezystanciji pojedynczy Bl ..., 10002; 200002
Wartosc rezystancji podwoOjny B2...........uveviiiiiiiiiiiiiiiiieieieieeee e e 2x10002; 2x 2 0002
ZYWONOSE NAAATNIKA ...t e e eee e en e e 1.10° cykli
ODbCIgZalNOSE oo 0,5 W do 40°C; (0 W/125°C)
Maksymalny prad obcigzenia SliZQacza .............ccooiiiiiiiiiiiiiii e max.35 mA
Maksymalne NapieCie Zasilania ..................ueueeiiiiiiiiiiiiie et e e VPxR
NIEIIMIOWOSE ...ttt ettt et e et e eteestese e e eeaeeeeeseeneeneenneneenes +2.5[%]"
o (1S (=Y (=2 max. 2,5 [%]"
Warto$¢ rezystancji w potozeniach krancowych: dlaSP.........ccccooviiiiiiennen. “0...293%, “Z* ... <5%

dlaSP zregulatorem“0...>85% do<95% , “Z“>3%i<7%

Nadajnik pojemnos$ciowy (B3) bezstykowy, zywotnosé 10°cykli

a) 2-przewodowy z zasilaczem
Sygnat pradowy 4+20 mA (DC)

RezystanCja ObCIigZENIa ...........uuuuuiiiiiiiiiiiiiiii et e e e e e e ee e e e eeeere e e e ae e 0w+ 500Q

Rezystor obcigzajgcy moze by¢ jednostronnie uziemiony.

Wptyw rezystancji obcigzenia na prgd WYjSCIOWY ..........ccooeiiiiiiiiiiiieiees e 0,1%/100Q

WPHYWEEMPEratury ... ...ooo i, 0.5%/10K

OgraniCZeNie PraUOWE ..........eiiiiiieiie it ee et ee e e ettt ee ettt e as et e e s et e e e e e e e e e e snnbeeeeaenneeeens 25+30mA

Wartosc¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: .................. ,0%.... 20 mA (zaciski 81,82)
................. WL .....4 mA(zaciski 81,82)

b) 2-przewodowy bez zasilacza
Sygnat prgdowy 4 + 20 mA (DC). Izolowany galwanicznie. Istnieje mozliwos¢ podtaczenia do jednego
zasilacza wiecej nadajnikéw w zaleznosci od wydajnosci zrodta.

NapPIECIE ZASIANIA ... 18+28VDC
Tetnienie Napiecia zasilania ... max. 5%
RezystancjaobCigzZenia ... 0+500Q
Rezystor obcigzajgcy moze by¢ jednostronnie uziemiony.
Wptyw napiecia zasilania na sygnat WyjSCIOWY ...........eeeiiiiiiiiiiiiiiiieee e 0,05%/1V
Wartosc¢ sygnatu wyj$ciowego w potozeniach krancowych: .................. ,0"....20 mA (zaciski 81,82)
............... WZ".... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYJSCIOWEJO .....vevvviiiiiiiiiiiiieieeeieeeeee ettt e e e e e e e e e e ey Z“+0,2mA
..................................................................... 0“+0,1 mA

Elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) przetwornik R/l (B3)
2-przewodowe (bez zasilacza)

S V/e [ E= L o= To [0 1P RPTIR 4+20mA(DC)
NapieCie Zzasilania ..........ccooioiiiii 15+30VDC
Rezystancjaobcigzenia ... max. R =(U,-9V)/0,02A[Q]
......................................................................... (U, napiecie zasilania [V])
Wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ................. ,0"....20 mA (zaciski 81,82)
................. Z"..... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYJSCIOWEJO ....oveviviiiiiiiiiiiiieieee ettt a e e e e e e aa ey Z“+0,2mA
................................................................... ,0“+0,1mA

b) 3-przewodowy (bez zasilacza lub z zasilaczem)
3 V/e [ F= L o= To (o1 PP PRI 0+20mA(DC)
Y[ g T= L o1 = To [0 1Y P 4+20mA(DC)
SYGNAt PradOWY ... ——————————————————— 0+5 mA(DC)
Napiecie zasilania ( bez zasilacza)..............ccceiiiiiiiiiiiii e 24 V DC 11,5%
Rezystancja ObCIgZENia .........coooviiiieee - max. 3kQ



SP 1-Ex Instrukcja montazowa sitownika

Warto$¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krahcowych:.. .............. ,0%.. 20 mAlub 5 mA (zaciski 81,82)
...... "Z"....0mAlub 4 mA(zaciski 81,82)

Tolerancja wartosci sygnatu WyjSCIOWEGO .....ccooevivviiiiiiiiiiiieieeeeeeeeee e Z“+0,2 mA
..................................................................... 0“10,1mA

Liniowosc elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia ............cccceeeveeeennnnnee. +1,5[%]"
Histereza elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia ...........cccccceeeennn. max. 1,5[%]"

1) - zwartosci znamionowej nadajnika w stosunku do warto$ci wyjsciowej

Elektroniczny regulator potozenia (N)
Programowanie regulatora
A) Funkcje i parametry:
funkcje programowania:
przy pomocy mikrowytgcznikow SW1, SW2idiod LED D3, D4 na regulatorze
przy pomocy PC lub terminalu z oprogramowaniem poprzez RS 232

programowane parametry:
sygnat sterujgcy
charakterystyka sygnatu wyjsciowego (rosngca/ malejgca)
typ sygnatu zwrotnego nadajnik potozenia
odpowiedz nasygnatSYS TEST
sposob regulacii
nieczutosé
potozenie krancowe SE (za pomocg PC i programu)

B) Stany pracy regulatora
Zgtaszanie stanéw awaryjnych: (przy pomocy diod LED lub RS 232iPC)
obecnosc¢ sygnatu SYS TEST
sygnalizacja zadziatania wytgcznikéw
bfad sygnatu sterujgcego
awaria sygnatu zwrotnego

Statystyka: (tylko za pomocg PC i programu)
ilos¢ godzin pracy

ilos¢ zatgczen w kierunku ,,O¢

ilos¢ zatgczen w kierunku ,,Z*

Napiecie zasilania: zaciski 61(L1)-T(N) ...oocoveiriiiiii e, 230VAC lub 24VAC/DC, £10%
(041 (o) {11110 <o PRSP 50/60Hz £2%
Sygnatly wejsciowe analogowe: (SE otwiera przy sygnale rosngcym): ........ccccoeeeviiiieireeeeeniennns 0+20mA
................................... 4+20mA

...................................... 0+10V

(oYY o 1T od ¢ =To U £=1 o] - AN 0,5%
NieczutoSEregulatora: ..............eeoviiiiiiiiii e 1+10 % (ustawiana programowo)
Sygnat zwrotny (nadajnik potozenia): potencjometryCzny ...........cccoociiiiiiiiiiiiniiiieee e, 100+ 1000002
PradOWY ...oeiiiiiiiiieeeeeeee ettt 4+20mA

WVYJSCIaSHOWE: ..o, 2x przekaznik A/250V
Wyjscia cyfrowe:................ 5x LED (zasilanie; “OK.“; awaria; programowanie; "O“- “Z“ dwukolorowa LED)
Stan gotOWOSCI “OK. ... kontakt kontrolki 24 V, 2 W- POR
S AN AWANY Y e ——— kontakt kontrolki 24 V, 2 W- POR
Reakcja na awarie lub btgd(awaria) nadajnika:..........cccccoeeevi miganie LED
Btad lub awaria sygnatu SterujgCego:.......ouvueei i miganie LED
R ZIM QY S et e et a bt e e b e e e e e e e e nae s miganie LED
SYGNAWYJSCIOWY ...ttt 4-20 mA, obcigzalnos¢ max. 200
Elementy do programowania:.............ceveevveevieeiiieieeeeeee e eeeee e, - modut komunikacyjny RS 232 przez PC

2 przyciski do ustawiania parametrow



Instrukcja montazowa sitownika SP 1-Ex

Sterowanie reczne:
Kotem recznym nawet w czasie pracy sitownika, obrét kotka recznego w kierunku zgodnym ze wskazowkami
zegara powoduje ruch watu wyjsciowego SE w kierunku ,,.Z“.

Sterowanie elektryczne:
Sterowanie zdalne (obrét watu wyjsciowego sitownika jest sterowany napieciem zasilania)

Ustawienie wylgcznikéw potozeniowych:
Potozenia krancowe sg nastawiane z dokladnosScig .........cccccccvveiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaans katroboczy +1°.
Dodatkowe wytaczniki potozeniowe sg nastawiane .......................... + 15° przed potozeniami krancowymi

Nastawienie wytagcznikéw momentowych:
Moment wytgczajacy, dopoki nie jest to inaczej wyspecyfikowane nastawiany jest na maksymalng wartos¢
danego zakresu z tolerancjg +10 %

Podtaczenie elektryczne: wg schematu podigczenia
Listwa zaciskowa (X): -max. 12 zaciski max. przekroj przewodu 1,5 mm?
- 2 przepusty - rozmiar kabla 9-13 mm

zaciskochronny: - zewnetrzny i wewnetrzny, wzajemnie potgczone i oznaczone znakiem uziemienia
ochronnego.

Przytacze mechaniczne:

Kotnierzowe (1ISO 5211)

Uchwyt + dzwignia

Gtéwne wymiary przytgczy podane sg narysunkach wymiarowych.

5. Montaz i demontaz Sifownika

5.1 Montaz

Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze:

Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu
Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg zgodnos¢ ustawionego skoku i rozmiaréw przytgczeniowych
z parametrami armatury.
Mechaniczne podigczenie sitownika do armatury
Sitownik fabrycznie ustawiony jest w potozeniu posrednim na parametry zgodne z tabliczkg znamionowg i
przytaczem wedtug zaméwienia.
Przed montazem nalezy zatozy¢ i przymocowac koto do sterowania recznego sitownika.

Przytacze mechaniczne kotnierzowe

Oczysci¢ powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury

Gniazdo sitownika i wat armatury delikatnie nasmarowa¢ smarem nie zawierajgcym kwasow
Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie np. na zamkniecie

Natozy¢ sitownik na wat armatury

Za pomocg kota sterowania recznego ustawi¢ zgodnie otwory w sitowniku i armaturze

Tak utozony sitownik przykreci¢ 4 srubami z podktadkg sprezynowg metodg na ,krzyz*
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Przytacze mechaniczne dzwigniowe

- Oczysci¢ powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury @Q-Q ~ 1T — — =7

- Przymocowac stojan z sitownikiem do podstawy 7 | / l

- Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie np.na {
Zamkniecie. T~

- Natozy¢ dzwignie na wat wyjsciowy sitownika tak,
aby zajeta potozenie najbardziej zblizone do zgdanego, wrazie o _ _ _ __ _

potrzeby mozna je wyregulowac kotem recznym w zakresie +15°; § = N Rl N
- potgczy¢ naped z urzgdzeniem za pomocg uktadu dzwigni, & \ l \
skfadajgcego sie z 2 ciegiet i dwustronnie nagwintowanej rurki —
- w sitownikach nie posiadajgcych ogranicznikow mechanicznych rys.1

na wyjsciu potozenie kgta roboczego mozna ustawi¢ dowolnie
na catym obwodzie bez koniecznosci przestawiania dzwigni
na wieloklinie
- w czasie montazu nalezy zwréci¢ uwage na to aby kat miedzy dzwignig napedu a ciegtem nie byt mniejszy niz
15°iwiekszy od 165° (rys.1).
- Sprawdzi¢ poprawnos¢ podtagczenia sitownika z armaturg przez obrét kota sterowania recznego i sprawdzenie
czy armatura sie obraca razem z sitownikiem.

Uwagi:
1. Wytrzymato$¢ mechaniczne $rub powinna wynosi¢ min. 8G
2. Wprzypadku kiedy nie odpowiadajg nam ustawienia fabryczne jednostki potozeniowo-sygnalizacyjnej, nadajnika
potozenia lub ogranicznikdbw mechanicznych mozemy je ustawic wedfug wiasnych potrzeb.
lub centralng nakretka (4) (wg ksztattu kotnierza

przytaczeniowego SE).

5.2 Podtagczenie elektryczne sitownika

Podiaczenie na listwe zaciskowa:

- Sprawdzi¢ czy napigcie zasilania sitownika jest zgodne z napigciem zasilania silnika elektrycznego.

- Przy zasilaniu jednofazowym faze L1 i przewdd zerowy N podtgczy¢ na odpowiednie zaciski, przy
zasilaniu trojfazowym fazy L1, L2, L3 podtgczy¢ na U, V, W, (zaciski 2, 3, 4), przewody ochronne na
odpowiednie miejsca oznaczone na czesci wewnetrznej lub wewnetrznej sitownika.

- Przewody sterujace podigczyé zgodnie ze schematem elektrycznym umieszczonym na wewnetrznej
Sciance obudowy sitownika.

- Przewody wyprowadzi¢ na zewnatrz przez przepusty kablowe, ktore nalezy dobrze uszczelni¢, zeby
zagwarantowac odpowiedni stopien krycia sitownika.

Uwagi:
1. ES posiadajg przepusty kablowe, ktére w przypadku szczelnego natozenia na przewody umoZzliwiajg
zabezpieczenie krycia IP 54. W celu pozgdanego stopnia krycia nalezy zastosowac krgzki
uszczelniajgce wedtug rozmiaru kabla i wlaSciwej odpornosci termiczne.
Przy skrecaniu przepustéw, sprawdzi¢ dopuszczalne luzy aby nie doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do stabilnej
konstrukcji w odlegto$ci mnigjszej niz 150 mm od przepustow.
Do podtgczenia sterowania zdalnego zaleca sie zastosowac przewody ekranowane.
Rewersacja SE jest gwarantowana, jesli opdznienie pomiedzy wytgczeniem i zatgczeniem napiecia dla
ruchu watu wyjsciowego w przeciwnym kierunku wynosi minimum 50 ms.
Opoznienie po wytgczeniu tj. czas od reakcji wytgcznikow do podania napiecia zasilania na silnik musi by¢
Max. 20 ms.
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Po podtgczeniu zasilania i sterowania sprawdzi¢ dziatania sitownika:

Armature przestawié recznie w potozenie posrednie.

Sprawdzi¢ czy sitownik obraca sie w prawidtowym kierunku.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ podtgczenia elementéw dodatkowych takich jak dodatkowe wytgczniki,
nadajnik potozenia, grzatka.

Jesli dziatanie SE jest nieprawidtowe nalezy sprawdzi¢ podtgczenie zgodnie ze schematem
Elektrycznym.

W wykonaniu sitownikéw SP-Ex (z zabudowanym mikroprocesorowym regulatorem potozenia)
Nalezy przeprowadzi¢ autokalibracje w celu zapewnienia optymalnej funkcji.

Sposoéb postepowania:

SE przestawi¢ w miedzypotozenie (wytgcznik krancowe i sitowe musza by¢ rozwarte)

Nacisng¢ przycisk SW1 na cca 2 sek. (tj. do czasu rozswiecenia diody D3) a po cca 2 sek. Ponownie nacisng¢
SWH1 na cca 5 sek. (t.j. do czasu rozswiecenia diody D3 ) przestawic¢ regulator w rezim autokalibracja. W czasie
tego procesu regulator wykonuje kontrole sygnatu zwrotnego nadajnika i kierunek obrotow, przestawi SE w
potozenie ,O”i,Z”, wykona pomiar masy bezwtadnosciowej w kierunku ,O“i ,Z“ i wykona uktadanie parametréw
ustawionych i wpisanych do pamieci EEPROM. W przypadku, gdy podczas inicjacji powstat btgd (np. w
podtgczeniu lub ustawieniu) przebieg inicjalizacji bedzie przerwany i regulator za posrednictwem D4 poda
zawiadomienie o rodzaju usterki. W odwrotnym przypadku po skonczeniu procesu inicjacyjnego regulator
automatycznie przejdzie w rezim regulacyjny.

5.3 Demontaz

Podczas demontazu nalezy:

Odtgczyc¢ zasilanie SE.

Odtgczy¢ przewody od listwy zaciskowej SE a kabel wyciggng¢ z przepustow.
Wykreci¢ sruby mocujgce kotnierze odtgczy¢ SE od armatury.

6. Ustawianie

Po podtgczeniu mechanicznym i elektrycznym oraz sprawdzeniu dziatania nalezy ustawi¢ SE.
Ustawianie przeprowadza sie na podtgczonym mechanicznie i elektrycznie serwonapedzie. Rozmieszczenie
elementéw do ustawiania pokazano narys.2. 7 " 5 o 13 7 2 8

6.1 Ustawianie jednostki momentowej

Wytaczniki momentowe sg ustawiane
fabrycznie przez producenta. W kierunku
Lotwiera” (wytgcznik momentowy S1), iw
kierunku ,zamyka” (wytgcznik momentowy S2)
ustawione sg na wartos¢ £15 %. Dopoki nie

jest to okreslone w zamowieniu ustawia sie je 4
na maksymalng wartos¢ z danego zakresu.
Zmiana ustawien fabrycznych przez
uzytkownika nie jest mozliwa. Zmiane ustawien
mozna tylko wykonac na specjalnym przyrzadzie +
Dostepnym tylko u producenta.

— C J
\i 12 3 (I) i1
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6.2 Ustawienie jednostki potozeniowo-sygnalizacyjnej (rys.3)
Sitownik ma fabrycznie ustawione wytgczniki na kgt zgodny z zamowieniem. W przypadku
zmiany kata lub doktadnej regulacji nalezy (rys.3):
- W wersji z nadajnikiem potozenia wysprzegli¢ nadajnik potozenia 23
- Poluzowaé nakretki (23) na tyle, aby sprezyny talerzowe
delikatnie podtrzymywaty krzywki .

- Sitownik przestawi¢ do potozenia ,,otwarte” a | PN
krzywke (29) obracaé w kierunku zgodnym z ruchem 26 RSN § 30
wsrazo'\{\:(ek Sz§g§15ra, azdo czasu przetgczenia sie 27\7 I ;3 i . m/Z)T
wyigeznikaS3(26), , 2 T ||| N 28
- Sitownik przestawi¢ o kat w ktérym ma by¢ == . ”
sygnalizowanie potozenia ,otwarte”, a 25 s
krzywke (31) obracaé w kierunku zgodnym z By P | W
ruchem wskazéwek zegara, az do momentu g - f% B
przetgczenia sie wytgcznika S5 (27), = SN -
- Sitownik przestawi¢ do potozenia ,zamkniete”, '
a krzywke (28) obracaé¢ w kierunku przeciwnym Rys. 3

do ruchuwskazéwek zegara, azdo momentu
przetgczenia sie wytgcznika S4 (24),

- Sitownik przestawi¢ o kat w ktérym ma by¢ sygnalizowanie potozenia ,zamkniete”, a krzywke (30)
obracac w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, az do momentu przetgczenia sie
wytgcznika S6(26),

- po przeprowadzonej regulacji krzywki nalezy dokreci¢ i zabezpieczy¢ kontrnakretkg (23).

- Krzywki jednostki sygnalizacyjnej, o ile nie uzgodniono inaczej, sg nastawione bezposrednio przed
potozeniami krancowymi. Mozliwosé wskazan istnieje w catej rozpietosci kata roboczego w obu
kierunkach t.j. 100 %.

6.3 Ustawianie potencjometrycznego nadajnika pofozenia (rys.4)

W sitownikach SP-Ex potencjometryczny nadajnik potozenia
stuzy do odwzorowania potozenia w funkcji rezystancji natomiast
w SP-Ex z regulatorem jako sygnat zwrotny dla mikroprocesorowego
regulatora potozenia. Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg
by¢ ustawione wytgczniki kranncowe. W skrajnym potozeniu sitownika
nalezy ustawi¢ zdefiniowang wartosc¢ rezystanciji. Fabrycznie
nadajnik ustawiony jest tak, aby mierzac nazaciskach 71i73
rezystancja w potozeniu ,Z“ byta 5% aw potozeniu ,O“ 93%
catkowitej wartosci nadajnika.

W przypadku potrzeby ustawienia nadajnika postepowac nastepujaco:
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,Z*
- poluzowac srube (9) i wysprzegli¢ nadajnik potozenia (5)
- 0$ nadajnika obrdcic tak, aby mierzagc na zaciskach 71i 73 rezystancja byta 5% catkowitej
wartosci nadajnika
- wartos¢ rezystancji nadajnika w potozeniu ,O“ zabezpieczona jest mechanizmem przektadni.
- zasprzegli¢ nadajnik (5) i dokrecic¢ srube (9)

Uwagi:
1. Wprzypadku kiedy sitownik nie pracuje w petnym zakresie kata obrotu (np. ograniczamy kat obrotu
sifownika na 60°) to warto$¢ rezystancji nadajnika w potozeniu ,,otwarte” bedzie nizsza niz jego maksymalna
wartosc.
2. W sitownikach SP-Ex z regulatorem potozenia uzywa sie nadajnikow potozenia o warto$ci 2000 ).
W innych przypadkach przy sygnale wyprowadzonym z nadajnika pofozenia na listwe zaciskowg uzywa sie
nadajnikow wedtug potrzeb odbiorcy.
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6.4 Ustawianie nadajnika potencjometrycznego (EPV) z przetwornikiem PTK 1
EPV wersja 2-przewodowa (rys. 5)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat
wyjsciowy mierzony na zaciskach 81-82:

w potozeniu ,O“.................. 20mA ey
w potozeniu ,Z" ................... 4mA ZACISK X
W przypadku potrzeby ustawienia nalezy: ZERO

Ustawienie EPV dla sifownika SP-Ex bez regulatora: GAIN
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,Z" i odigczy¢

zasilanie przetwornika ®
- ustawic nadajnik wg instrukcji jw. Mierzac ZACISK “Y”
wartos¢ rezystancji na zaciskach X-Y (rys.5)
przy zastosowaniu nadajnika o rezystancji 100 Q
podfgczy¢ zasilanie przetwornika ) ®

&

obracajgc trymerem ZERO (rys.5) ustawi¢ warto$¢
sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzgc na zaciskach 81-82 Rys.5
sitownik przestawi¢ w potozenie ,,O*

obracajgc trymerem GAIN (rys.5) ustawi¢ wartos¢ sygnatu

wyjsciowego 20 mAmierzgc nazaciskach 81-82

skontrolowac sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby skorygowac.

Uwaga:
WartoS¢ sygnatu wyjsciowego 4+20 mA mozna ustawi¢ przy warto$ci 75+100% nominalnego kata

obrotu zgodnego z tabliczkg znamionowg sitownika. Przy kgcie obrotu mniejszym niz 75% wartoSci
nominalnej wartoS¢ maksymalna 20 mA proporcjonalnie sie obniza.

Ustawienie EPV dla sifownika SP-Ex z regulatorem pofozenia:

- roztgczy¢ obwdd wyprowadzony na zaciski 8182 zdejmujgc zworke.

- odtgczy¢ sygnat sterujgcy z zaciskéw 86/87 i 88.

- sitownik przestawi¢ w potozenie “OTWIERA® lub “ZAMYKA"® kotem recznym, lub podaniem
napiecia na zaciski 1i20 w kierunku “OTWIERA"lub 124 dla kierunku “ZAMYKA".

- sitownik przestawic do potozenia ,zamkniete” i odtgczy¢ zasilanie przetwornika na zaciskach 1i 61.

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. Mierzgc wartosc¢ rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6)

- podtgczy¢ zasilanie przetwornika nazaciski1i61.

- obracajgc trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 4 mAmierzac na
zaciskach 81-82

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,otwarte”

- obracajgc trymerem GAIN (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mAmierzac na
zaciskach 81-82

- skontrolowac sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby skorygowac

- po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie bedziemy

uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 8182 muszg by¢

zawsze obcigzone.

podfgczy¢ sygnat sterujgcy na zaciski 86/87 i 88
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EPV 3-przewodowe wykonanie (rys.6)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy
mierzony na zaciskach 81-82:

w potozeniu O ... 20mAlub5mA
W potozeniu ,Z" ... O0mAlub4 mA
W przypadku potrzeby ustawienia nalezy: ZERO GAIN
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,Z" i odtgczyc zasilanie _\ [ ZACISK “X”
- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. Mierzgc wartos¢ /‘ R R /
rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6) przy &
zastosowaniu nadajnika o rezystancji 100Q2 g S| o
lub 2000Q zgodnie z wyspecyfikowanym ‘ S ) ® ®\ ZACISK Y

przetwornikiem.

- podtgczy¢ zasilanie przetwornika obracajgc
trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego Rys. 6
4 mAlub 0 mAmierzac na zaciskach 81-82 sitownik
przestawi¢ w potozenie ,O*

- obracajgc trymerem GAIN (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mAlub 5 mAmierzac
na zaciskach 81i82.

- skontrolowac sygnatwyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby skorygowac.

Uwaga:
Warto$c sygnatu wyjsciowego (0+20 mA, 4+20 mA lub 0+5 mA wg specyfikacji) mozna ustawic przy
wartosci 85+100% nominalnego kata obrotu zgodnego z tabliczkg znamionowa sitownika. Przy kacie
obrotu mniejszym niz 85% wartosci nominalnej, wartoS¢ maksymalna sygnatu proporcjonalnie sie
obniza.

6.5 Ustawienie pojemnosciowego nadajnika pofozenia CPT1/A
Ten punkt instrukcji dotyczy jedynie sitownikow wyposazonych w pojemnosciowy nadajnik
potozenia, w przypadku gdyby doszto do rozregulowania parametréw ustawionych fabrycznie.
Ustawienia dokonuje sie przy napieciu zasilania sitownika (230V/50Hz lub 24V/50Hz)
i temperaturze otoczenia 20°C + 5 °C. Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg by¢ ustawione
wytgczniki krancowe.
Pojemnosciowy nadajnik potozenia stuzy jako nadajnik potozenia dajgcy na wyjsciu sygnat 4+20 mA.
Pojemnosciowy nadajnik potozenia CPT1/A jest ustawiony fabrycznie na kat roboczy
wyspecyfikowany w zamdwieniu i podtgczony zgodnie ze schematem elektrycznym znajdujgcym sie
na wewnetrznej sciance obudowy sitownika.
Sitowniki zwbudowanym pojemno$ciowym nadajnikiem potozenia mozna zamoéwi¢ w wersji:

A)Wersja bez zabudowanego zasilacza (2-przewodowe podtgczenie) dlaES SP

B) Wersja z zabudowanym zasilaczem (2-przewodowe podtgczenie) dla ES SP

C)Wersjaz CPT jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozeniadla ES SP zregulatorem
potozenia

A) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia bezzabudowanego zasilacza:
Przed podtgczeniem skontrolowaé zasilacz. Napiecie zasilania musi by¢é w zakresie
od 18 do 28V DC.

Po przekroczeniu tej wartosci napiecia zasilania moze dojs¢ to trwatego

f Napiecie zasilania nie moze pod zadnym pozorem przekroczy¢ wartosci 30 VDC.
uszkodzenia nadajnika!!!
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Przy kontroli lub ustawiania sygnatu wyjsciowego 4+20 mA (4 mA ,,Z“, 20 mA ,,0“) nalezy:

- szeregowo z nadajnikiem (,-“ zacisk 82) podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 (np. Cyfrowy)
i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500Q

- przestawié¢ sitownik w potozenie ,Z“ (sygnat powinien male¢)

- skontrolowa¢ wartos¢ sygnatu (4 mA+ 0,2 mA)

- zluzowac sruby (15) mocujgce nadajnik (10) (rys.7) i obracajgc go ustawi¢ warto§¢ 4 mA+ 0,2 mA
po czym $ruby zakontrowaé

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,,O" 15 10
(sygnat powinien rosngc)

- skontrolowac wartos¢ sygnatu wyjsciowy w potozeniu
,0“(20mA£0,1mA),

- obracajgc trymerem (20) ustawi¢ wartos¢ 20 mA .

- ponownie skontrolowac wartos¢ sygnatu wyjsciowego %—%— + 94—)—
w potozeniu ,Z“iw potozeniu ,,O*

- regulacje prowadzi¢ do momentu uzyskania wartosci
4 mAi 20 mAz bledem mniejszym niz 0,5 % 20

- odtgczy¢ miliamperomierz i zabezpieczy¢ Sruby rys.7

Przy ustawianiu pojemnosciowego nadajnika potozenia CPT1/A z odwréconym sygnalem
wyjsciowego 20+4 mA (20 mA ,,Z“, 4 mA ,,0“) postepowaé w analogiczny sposéb.

B.) Ustawianie pojemnosciowego nadajnika potozenia z zasilaczem:

1) Skontrolowac napiecie zasilania: 230 VAC +10% na zaciskach 1,61, lub 78,79

2) Przy kontroli lub ustawianiu sygnatu wyjsciowego 4+20 mAnalezy:
- Na zaciski 81,82 podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 irezystancji obcigzenia nizszejniz 500Q
- Dalej postepowac podobnie jak w punkcie A.

C.) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia jako sprzezenie zwrotne do regulatora
potozenia

Przy kontroli lub ustawieniu sygnatu wyjsciowego 4+20 mAnalezy:

Roztgczy¢ obwdd wyprowadzony na zaciski 8182 zdejmujgc zworke.

Podtgczy¢ napiecie zasilania na zaciski 1161

Odtgczy¢ sygnat sterujgcy z zaciskow 86/87 i 88

Sitownik przestawi¢ do potozenia ,OTWARTE” lub ,ZAMKNIETE" kotem recznym lub podajgc

zasilanie na zaciski 1120 w kierunku ,OTWIERA" lub 1 i 24 w kierunku ,ZAMY KA*

Na zaciski 81,82 podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 irezystancji obcigzenia nizszejniz 500 Q

Dalej postepowac podobnie jak w punkcie A.

Po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie bedziemy

uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 81 i 82 muszg by¢ zawsze

obcigzone.

Podtgczy¢ sygnat sterujgcy na zaciski 86/87 i 88

A Uwaga: Uzytkownik powinien zabezpieczy¢ podtgczenie wspolnej masy
dwuprzewodowej petli nadajnika potozenia i sterownika. Podtgczenie musi byc¢
dokonane tylko w jednym punkcie w dowolnej czesci obwodu sterowania.

Uwaga:

Przy pomocy trymera (20) mozna nastawic zunifikowany wyjsciowy sygnat z pojemnoSciowego
nadajnika potozenia na dowolng wartos¢ kata roboczego w zakresie od ok. 40% do 100%
fabrycznie nastawionej warto$ci kgta roboczego podanego na tabliczce znamionowej sitownika.
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6.6 Ustawienie kata roboczego oraz ogranicznikéw mechanicznych (rys. 8)

Do ograniczenia kata roboczego armatury stuzg ograniczniki mechaniczne, ktére umozliwiajg

zmiane tego kata w potozeniu ,Z” 0 0° a w potozeniu ,,0” (60°, 90°, 120°, 160°) o wartos¢ £15°, patrz rys. 8,
na ktérym pokazany jest wat wyjsciowy w potozeniu ,Z” dla konta roboczego 90°.

Ograniczniki mechaniczne stuzg do ograniczenia kata obrotu przy przestawianiu sitownika kotem recznym
lub ustalenia potozenia krancowego do zadziatania wytgcznikdw momentowych. Dlatego na wyjsciowy
ogranicznik nie moze najezdzac sitownik, podczas pracy silnika elektrycznego, bez ustawienia jednostki
momentowej. Moze to trwale uszkodzi¢ przekfadnie planetarng w sitowniku.

Uwaga:
Ogranicznikami mechanicznymi mozna zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ kgt roboczy o +15°, przestawiajgc jednoczesnie na

ten kat jednostke pofozeniowo-sygnalizacyjng i wysprzeglajgc nadajnik potozenia.

6.7 Ustawienie ogranicznikow mechanicznych przy wyltgczaniu ES przez jednostke
potozeniowa.

W sitowniku wytgczniki momentowe w przypadku nie wytaczenia przez wytgczniki potozeniowe

petnig funkcje wytgcznikdéw krancowych lub funkcje ochrony sitownika przed przecigzeniem.

Nalezy:

- Poluzowac nakretke ogranicznika ,Z",

- Srube obraca¢ w prawo dopoki nie poczujemy oporu natrafiajgc na ogranicznik. W tej pozycji obroci¢ srube
o 1/2 obrotu w lewo zakontrowac¢ nakretki.

- Podobnie postepowac¢ ustawiajgc ogranicznik w kierunku ,O”.

- Jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng ustawi¢ tak, aby zadziataty przed wytgcznikami momentowymi.

6.8 Ustawienie ogranicznikbw mechanicznych przy wyfaczaniu ES przez jednostke
momentowa.
- Kotem recznym przestawic¢ sitownik w potozenie ,Z”
- Poluzowa¢ nakretke ogranicznika ,Z”,
- Srube obracaé¢ w prawo dopdki nie poczujemy oporu
natrafiajgc na ogranicznik. W tej pozycji zakontrowaé nakretka.
- Podobnie postepowac ustawiajgc ogranicznik w kierunku ,,0”.

2

ARETACJA

Rys. 8

|
OGRANICZNIKA “o~ (I)
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7.. Podiaczenie regulatora pofozenia (rys. 9)

Zabudowany regulator potozenia REGADA stuzy do sterowania sitownika sygnatem
analogowym. Regulator wykorzystuje szerokie mozliwosci procesora dla zabezpieczenia wszystkich
funkcji tego regulatora. Jednoczesnie umozliwia w sposob ciggty wykonywac autodiagnostyke
systemu i zgtaszaC ewentualne zaktocenia. W czasie pracy sitownika regulator rejestruje w pamieci
zakiocenia i informacje dla diagnostyki, takie jak liczba zatgczen przekaznika i liczbe godzin pracy
sitownika. Informacje z pamieci mozna odczytaC za pomocg komputera PC lub terminalu z
odpowiednim programem.

Odpowiednie parametry i funkcje mozna programowaé za pomoca przyciskow SW1-SW2 i diod LED
D3-D4 bezposrednio na regulatorze wg tabelki 2.

7.1 Ustawianie regulatora pofozenia
Mikroprocesorowa jednostka regulatora z fabrycznie ustawiona jest na parametry podane w
tabelce 2 ( uwaga 1). Ustawienie regulatora wykonuje sie za pomocg przyciskéw i diod LED.
Przed ustawieniem regulatora muszg by¢ ustawione wytgczniki potozeniowe i sitowe oraz
nadajnik potozenia a sitownik musi by¢ w miedzypotozeniu (wytgczniki potozeniowe i sitowe muszg
by¢ rozwarte).
Rozmieszczenie elementow regulacyjnych i sygnalizacyjnych na ptytce REGADA zawiera rys. 9.

Rys. 9 Legenda:
4 : Uruchamia inicjacyjny program standardowy
\) ® Przycisk SW1 i umozliwia przeglad ustawionego menu
. Uruchamia ustawianie parametréw
TR O @\D2D1D3 D4 Przycisk SW2 |, \yybranym menu
0 og . .
(_;) SW 1| Dioda D1 Sygnalizacja zasilania regulatora
o
. Sygnalizacja pracy w kierunku "OTWIERA”
@ '@, | swy2 | Dioda D2 (dioda zielona) - “ZAMYKA” (dioda czerwona)
. Sygnalizacja wybranego menu
® ® Ja o Dioda D3 (iloscig mignied) - (dioda zétta)
Sygnalizacja wybranego parametru regulatora
Be8 Dioda D4 z wybranego menu
J3|DDD| DDD =ees |®€B®$€B®®®®G§| J1 (ilodcig mignieg) - (dioda czerwona)
Tabela nr.2
Dioda D3 . .
(zotta) Nastawiane D'°d§ D,4, ) (czgryvona) Nastawiany parametr
ilos¢ migniec menu llos¢ migniec
S 1 migniecie 0 +20 mA
1 mignigcie | Sygnat sterujacy 2 migniecia 4+ 20 mA (*)(**)
3 migniecia 0+10V
Odpowiedz na 1 migniecie Sitownik na sygnat SYS otworzy
2 migniecia | sygnat SYS-TEST 2 migniecia Sitownik na sygnat SYS zamknie
i zanik sygnatu 3 migniecia Sitownik na sygnat SYS nie reaguje (*)
Zmiana sygnatu Co
sterujaceég 1 migniecie Sitownik przy rosngcym sygnale sterujgcym “ZAMYKA”
3 mignigcia | charakterystyka — -
wzrastajgca lub 2 migniecia ?llownlk prfy*roancym sygnale sterujagcym
opadajaca OTWIERA” (¥)
ianieci Nieczuto$¢ . CoL 1 + 10% nieczuto$¢ regulatora
4 mignigcia regulatora 1+10 mignig¢ ( fabrycznie ustawiona jest na 3% (*))
1 migniecie Waska na moment
5 mignieé Sposéb__ 2 migniecia Waska na potozenie (*)
regulacji 3 migniecia Szeroka na moment
4 migniecia Szeroka na potozenie
Uwagi: 1. Regulator przy autokalibracji automatycznie nastawi typ sprzezenia zwrotnego potencjometczne/prgdowe
2. (*) - Parametry ustawione fabrycznie, dopoki odbiorca nie okresli tego inaczej w zamdwieniu
3. (**) - sygnat wejsciowy 4 mA - potozenie “zamkniete”
20 mA - potozenie “otwarte”
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Uwaga: W razie problemow z ustawieniem parametrow poprzez wytgczenie i ponowne zatgczenie
zasilania mozna przywrdcic ostatnie ustawienie (ostatni zapis w pamieci).

Sposob przestawieniaregulatora:
*Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie.

Proces programowania przeprowadza sie przy zatgczonym regulatorze przez wcisniecie
przycisku SW1 na cca 2 sek. (tj. do momentu rozswiecenia sie diody D3). Po zwolnieniu przycisku
wejdziemy w opcje menu (zwykle sygnat sterujgcy), co zamonituje 1 migniecie diody D3 i ustawiany
parametr (zwykle sygnat sterujgcy 4 20 mA) monitowany 2 mignieciami diody D4. Nastepnie mozna
ustawiacC zgdane parametry wg tabelinr 2:

«- krotkim nacisnieciem SW1 listowanie menu monitowane iloscig migniec¢ diody D3
«- krétkim nacisnieciem SW2 ustawianie parametréw monitowane iloscig D4

Po ustawieniu zgdanych parametréw wcisng¢ SW1 na cca 2 sek. (t.j. do momentu rozéwiecenia
sie diody D3) wprowadzajgc regulator w proces autokalibracji. W czasie tego procesu regulator
skontroluje sygnat zwrotny nadajnika potozenia i kierunek obrotéw SE, przestawi sitownik w ptozenie
,0%1,Z", pomierzy warto§¢ masy bezwtadnosciowej w kierunku ,O“i ,Z" i zapisze ustawione parametry
do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie autokalibracji wystgpi btad, proces zostanie
przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujgc rodzaj btedu. W przeciwnym razie regulator zakonczy
proces autokalibracjii przejdzie w rezim regulaciji.

Zglaszanie stanow pracy i awaryjnych regulatora

Stany robocze sygnalizowane sg za pomoca diod LED:
sregulator reguluje (stan posredni) trwale swiecidioda D3 (zielona)
*odchytka regulacyjna w zakresie pasma nieczutosci SE stoi trwale Swiecidioda D3 (zielona)

b.) Stan awaryjny sygnalizowany za pomoca diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale swieci)

1 mianiecie Sygnalizacja rezimu TEST - sitownik przestawi sie w potozenie
gnie wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)
2 migniecia Biad sygnalu_ stgrujqcego - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST
4 mignieci Sygnalizacja zadzialania wytgcznika momentowego (sitownik
gniecia o — . :
wytgczony wytgcznikiem momentowym w potozeniu posrednim)
5 mignie¢ Biad sygnatu nadajnika - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST
7 mignieé Sygnat sterujacy w zakresie 4+20 mA mniejszy niz 4 mA (3,5 mA)

8. Sterowanie reczne

W razie potrzeby obstuga moze przesterowac sitownik za pomocg kota recznego. Przy obracaniu
kota zgodnie z ruchem wskazowek zegara przestawimy sitownik w potozenie ,ZAMKNIETE”. Koto
sterowania recznego nie obraca sie samo w czasie pracy sitownika i mozna nim przesterowywac
sitownik nawet w czasie jego pracy.

9. Eksploatacja

W czasie eksploatacji nalezy dociggng¢ sruby i nakretki oraz przepusty kablowe, ktére majg
wptyw na szczelnosc¢ i krycie oraz sprawdzi¢ czy nie ma ubytkdw smaru. Wymiana lub uzupetnienie
smaru w pierwszych latach uzytkowania nie jest potrzebne. W czasie dalszych przegladow
konserwacyjnych nalezy uzupetni¢ lub wymieni¢ smar o ile zachodzi taka potrzeba. Co sze$¢ miesiecy
skontrolowac¢ poprawnos$c¢ pracy i ustawienia SE a takze sprawdzi¢ i dociggng¢ sruby mocujgce SE do
armatury.

Smarowanie:
- przektadnia wstepna, mechanizmy na ptycie sterowniczej - GLEIT-u HF 401/0 (GLEITMO 585 K)
Sruba i tuleja gwintowana adaptera liniowego - p HP 520
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9.1 Gwarancja utrzymania przeciwwybuchowosci

grzewczy i silnik elektryczny do temperatury ponizej T6 (80°C).

- Sprawdzi¢ prawidtowos¢ dokrecenia pokrywy gornej napedu (8 srub)

- Sitownik z uszkodzonymi ptaszczyznami gwarantujgcymi szczelnos¢ np. Rysy,
szczeliny nalezy wymieni¢ na nowe.

: - Po6t godziny przed otwarciem SE, wytgczy¢ napiecie zasilajgce! Schitodzi¢ rezystor

1

Rys. 10

Ptaszczyzny gwarantujgce szczelnosc:

*Miejsce styku obudowy gornejz dolng (1)

*Walcowa czesc¢ kotnierza sterowania recznego (2)

*Walcowa czes¢ obudowy dolneji walcowa czes¢ kotnierza sterowania recznego ( 3)
*Walcowa czes¢ obudowy dolnej i walcowa czes¢ wkiadki przytgczeniowej (4 )
*Walcowa czes¢ wkiadki przytgczeniowej i trzpien sygnalizacji ( 5 )

9.2 Awarieiich usuwanie

W przypadku zaniku napiecia zasilania sitownik pozostaje w pozycji w ktérej sie znajdowat przed
zanikiem napiecia. W razie potrzeby mozna sitownik przesterowaé kotem recznym. Po pojawieniu sie
z powrotem napiecia zasilania sitownik jest gotowy do dalszej pracy.

W przypadku uszkodzenia jakiejs czesci sitownika istnieje mozliwosc jej wymiany na nowg w serwisie
lub we wiasnym zakresie.

Firma Regada zapewnia serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na produkowane przez siebie sitowniki.

Przy naprawach regulatora potozenia nalezy stosowac bezpieczniki subminiaturowe F1,6A lub F2A
250V typu Siba lub MSF 250, do zasilacza bezpieczniki M160 nA, 250V, Siba lub MSF 250

UWAGA:

W' przypadku potrzeby zdemontowania sitownika nalezy postepowac wg opisu w punkcie
"Demontaz”.

Wszystkich napraw sifownika mogg dokonywac osoby do tego uprawnione, ktore przeszty szkolenie w
serwisie fabrycznym firmy REGADA.
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10. Dodatki:
10.1 Schematy podtaczen sitownikéw SP-Ex
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Schemat podtgczenia sitownikéw SP 1-Ex z regulatorem potozenia
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B1 potencjometryczny nadajnik potozenia
B3 pradowy nadajnik potozenia

N regulator potozenia

M3 silnik 3-fazowy

S1 wytgcznik sitowy ,otwiera”

S3 wylgcznik potozeniowy ,otwiera“
S5 wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“
F1 ochrona termiczna silnika

F2 termostat grzatki

X listwa zaciskowa

C kondensator rozruchowy

Uwagi:

B2 potencjometryczny podwdjny nadajnik potozenia
R rezystancja obcigzenia

M1 silnik 1-fazowy

M= silnik pradu statego

S2 wytacznik sitowy ,zamyka*“

S4 wytgcznik potozeniowy ,zamyka“
S6 dodatkowy wylgcznik potozeniowy ,zamyka”
E1 grzatka

I/U sygnat WE/WY pradowy lub napieciowy
R regulator potozenia

1. W przypadku, kiedy nie uzywamy sygnatu wyjsciowego z pojemnosciowego nadajnika potozenia
(Schemat podtgczenia 2248, 2520d, Z522d) nalezy zewrze¢ zworkg na listwie zaciskowej
zaciski 81 i 82 (zworka jest zatozona w zaktadzie produkcyjnym). W przypadku kiedy uzywamy sygnatu
wyjsciowego z nadajnika potozenia wtedy zwore nalezy usungc.

2. W wersji sitownika z regulatorem potozenia i nadajnikiem CPT, sygnat wejsciowy nie jest
galwanicznie odseparowany od sygnatu wyjsciowego.

3. W przypadku potrzeby oddzielenia galwanicznego sygnatéw nalezy zastosowac separator

SP 1-Ex

4. Schemat podigczenia Z244a jest bez wytgcznika S6 w wersji z pojedynczym potencjometrycznym
nadajnikiem potozenia i 3-przewodowym podtgczeniem przetwornika R/l bez zasilacza. Bez wytgcznikéw
S5 i S6 jest schemat podtgczenia Z244a w wersji z podwojnym potencjometrycznym

nadajnikiem potozenia

5. Schemat podtgczenia Z524 jest bez wytgcznika S6 w wersji z dowolnym nadajnikiem potozenia. Bez
wytgcznikéw S5 i S6 jest schemat podigczenia 2524 w wersji z podwéjnym potencjometrycznym

nadajnikiem potozenia.

6. Schemat podtgczenia Z491 jest bez wytgcznika S6 w wersji z dowolnym nadajnikiem potozenia. Bez
wytgcznikéw S5 i S6 jest schemat podigczenia Z491 w wersji z pojedynczym potencjometrycznym

nadajnikiem potozenia.

7. W kombinacji schematoéw Z397+2396+2395(Z398), lub Z397a+2396+2395(Z398) z silnikiem 3-fazowym
nie mozna specyfikowaé¢ zadnego nadajnika potozenia. Uzycie schematéw Z395 lub Z398 nalezy
specyfikowaé w zaméwieniu stownie. Jak bedzie niepodana stownie wtedy podtgczenie realizowane jest

wedtug schematu Z395

8. W schematach podtaczenia Z519d, Z249a i Z521d przy specyfikacji z pojedynczym nadajnikiem potozenia
nie sg wyprowadzone zaciski 20, 22, 24 i 26. Przy specyfikacji z elektronicznym nadajnikiem potozenia
nie sg w schematach Z519d, Z249a i Z521d wyprowadzone zaciski 20 i 24

Diagram pracy wytgcznikoéw potozeniowych i momentowych w sitowniku SP 1-Ex

ZACISKI | OTWARTE ZAMKNIETE
S$1_[Gow-no .
S2 ggMCg'\O" H_;
S3 ggmcg%ﬁﬁ.
sS4 ggmcg'\oﬂ —;
S5 ggmczg H
S6 om0 .
SKOK ROBOCZY |

I - kontakt zwarty

Mikrowylaczniki $1, S2, S3, $4, S5i S6

|

NC COM NO

COM NO NC
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Legenda:
Z10b........ podtgczenie elektronicznego/pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez zasilacza
Z22.......... podtagczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z32.......... podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

7248, Z248a....... podigczenie SP 1-Ex z regulatorem potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym

Z249a...... podtgczenie SP 1-Ex z regulatorem potozenia z potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym

Z257d...... podtgczenie SP 1-Ex z elektronicznym nadajnikiem potozenia 3-przewodowo bez zasilacza

Z260c....... podtgczenie SP 1-Ex z elektronicznym nadajnikiem potozenia 3-przewodowo z zasilaczem

Z2690....... podtgczenie elektronicznego/pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

Z525 ... podtgczenie SP 1-Ex z zasilaniem 24V DC

2524 ... podtgczenie SP 1-Ex z zasilaniem 24V AC

Z521d....... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym sprzezeniem i zasilaniem 24V AC

Z2522d...... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym sprzezeniem i zasilaniem 24V AC

Z519d....... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym sprzezeniem i zasilaniem 24V DC

Z520d ...... podigczenie sitownika z regulatorem potozenia z pragdowym sprzezeniem i zasilaniem 24V DC

Z378a....... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zabudowanym
zasilaczem dla zasilania 24V DC

Z395....... podtgczenie wytgcznikdw potozeniowych - wyprowadzone styki zwierne - dla wersji z zasilaniem 3x400V AC

Z397........ podtgczenie silnika 3-fazowego z wyprowadzong na listwe ochrong termiczng
Z397a......podIgczenie silnika 3-fazowego z wewnetrzng ochrong termiczng

Z398....... podtgczenie wylgcznikéw potozeniowych - wyprowadzone styki rozwierne - dla wersji z zasilaniem 3x400V AC

Z491...... podigczenie SP 1-Ex z zasilaniem 230V AC
Z479...... podtgczenie wytgcznikow potozeniowych i momentowych



SP 1-Ex Instrukcja montazowa sitownika

10.2 Rysunki wymiarowe - przytacze kotnierzowe
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Instrukcja montazowa sitownika SP 1-Ex
Ksztatty przytacza
Ksztatt D-XxX Ksztatt L-XX Ksztatt H-XX Ksztatt V-XX
X
o U
<>0 |
|
|
|
D-xx U L-xx U H-xx U RV
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-20 | 200 | 22,5 | 6,0
D-17 17 L-17 17 H-11 11 18 V-17 | 17,0 | 195 | 6,0
D-16 16 L-16 16 H-8 8 13
H-13 13 19
H-10 10 16

Rysunki wymiarowe wersja z dzwignia
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Ksztatt przytgcza
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