Sitlownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

112G Ex db eb lIB T6 Gb
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Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Voltage 230V AC

- Motor’s termal protection (230V a 3x400V AC)
- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- Space heater

- Napiecie zasilania 230V AC

) - Ochrona termiczna silnika (230V i 3x400V AC)
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

/ - 2 wytgczniki momentowe

- 2 wytgczniki potozeniowe

=1 - Grzatka antykondensacyjna z termostatem - Space heater's thermal switch
DS T - Ograniczniki mechaniczne kata obrotu - Mechanical stop ends
g - Przylacze mechaniczne wg. normy I1SO 5211 - Mechanical connection - flange 1ISO 5211
. ~ ’ - Sterowanie reczne - ManuaI‘ control
— * - Stopien ochrony IP 66 / IP 67 - Protection code IP 66 / IP 67

- Corrosivity category C3

- Klasa korozyjnosci atmosfery C3

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SP 1-Ex

[Kod zaméwienia \Order code\ 201 [ x| - [x[x|x][x[x]
|
. 0 Stopien :
Typ klimatu Tepmperatura otoczenia n I Sche_m_at po_dlqczenla l
\Climate resistance\ | \Ambient temperature\ \é’:;';osr:}:_e\ ElektronIc\:lz’r;);i;?(?:::\t?kpolozen|a \Wiring diagram\
Umiarkowany OB = ° bez regulatora nst. tabela
\standard\ 25°C = +85°C \without positioner\ \next table\ 1
Zimny EQ°C = o bez regulatora nst. tabela
\Cold\ 50°C = +40°C \without positioner\ \next table\ 3
i IP 66 /1P 67
Tropl_kaln)Lsuchy 25°C + +55°C bez regulatora nst. tabela 6
I'suchy - j \without positioner\ \next table\
\Tropics and Dry\
Arktyczny o . . bez regulatora nst. tabela
\Arctic\ -60°C + +40°C \without positioner\ \next table\ 8
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne Z249a, Z519d B
Umiarkowany 25°C + +55°C \with resistive feedback\ 16) 7521d
\standard\ ) ’ Sprzezenie zwrotne pradowe 7248, 7520d D
\with current feedback\ 17) 7522d
IP 66 /1P 67
Sprzezenie zwrotne potencjometryczne Z249a, Z519d K
Zimny \with resistive feedback\ ¢ 7521d
\Cold\ -50°C + +40°C
Sprzezenie zwrotne pragdowe 7248, 7520d M
\with current feedback\ 17) 7522d
Podiaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat podtaczenia ©) v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 2491 0
6) 11) 13) Z397+Z396+2395(2398)12)
3x400V AC 7397+7479 9
Na listwe zaciskowg \To terminal board\ 6) 1) 14) Z397a+2396+2395(2398) 12)
3x400VAC Z397a+Z479 4
24V AC 2524 3
24V DC 2525 A
Max. moment obciazenia Moment wytaczajacy Czas przestawienia Silnik elektryczny \Electric motor\ v
\Max. load torque\3?) \Switching-off torque\ \Operating time\ 4 200V AC 24V AC /DC 230V AC
40 Nm 46 Nm 10 s/90° ©) 0
80 Nm 90 Nm 20 s/90° 15W 20W 15W 1
80 Nm 90 Nm 40 s/90° 2
63 Nm 72 Nm 80 s/90° - - 4 W 3
Kat roboczy v
\Operating angle\
60° A
Z mechanicznymi ogranicznikami kgta obrotu 90° B
\With stop ends\ 120° C
160° D
60° K
90° L
Bez ogranicznikéw 120° M
\Without stop ends\ 160° N
360° P
> 0° < 360° 841 Z

\4 v

Ciag dalszy na nst. stronie
\Next page\
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

11) Po uzgodnieniu z producentem. W zamoéwieniu nalezy poda¢ stownie jakie
chcemy zastosowac¢ schematy elektryczne.

12) Przy tej kombinacji schematéw z zasilaniem 3-fazowym nie mozna
specyfikowa¢ zadnego nadajnika potozenia. Schemat podtgczenia Z395 lub
Z398 nalezy specyfikowa¢ w zamoéwieniu stownie. Jesli tego nie zrobimy
sitownik bedzie podtgczony wedtug schematu Z395.

13) Wersja zasilania 3x400V AC wedtug schematu Z397 - silnik z wyprowadzong
ochrong termiczng na listwe zaciskowa.

14) Wersja zasilania 3x400V AC wedtug schematu Z397a - silnik z
nie wyprowadzong ochrong termiczng.

16) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na potencjometrycznym
nadajniku potozenia (bez podania kodu przy wyborze nadajnika)

17) Sprzezenie zwrotne do regulatora jest realizowane na pojemnosciowym
nadajniku potozenia (przy wyborze nadajnika podajemy kod J)

33)Tym momentem mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub
S4-25%, 6 - 90 cykli/h

W rezimie pracy regulacyjnej S4-25%, 90 do 1200 cykli/h moment ten jest rowny
0.8 wartosci maksymalnego momentu obcigzenia

34) Odchytka czasu przestawienia dla silnikéw DC wynosi -50% do +30% w
zaleznosci od obcigzenia. Dlainnych napig¢ + 10%.

41) Dotyczy wykonania bez nadajnika potozenia.

51) Tylko dla wersji z regulatorem z prgdowym nadajnikiem potozenia. W tym
wykonaniu sygnat wejsciowy nie jest galwanicznie odseparowany od sygnatu
wyjsciowego.

55) Podtaczenie jest limitowane iloscig zaciskéw na listwie (12), dlatego nalezy
skonsultowa¢ wybér nadajnika dla zasilania 24V DC/DC i 3x400V AC z
producentem. Niektore zaciski wytgcznikdw nie bedg wyprowadzone na listwe
zaciskowg.

58) Dotyczy tylko wersji z zasilaniem 24V DC bez wytgcznikéw sygnalizacyjnych
S5, S6.

59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla napigcia zasilania 24V DC po uzgodnieniu z
producentem.

[Kod zaméwienia \Order code\ 201 x| - [x[x|x]|x[x]
Nadajnik potozenia %% Podtaczenie Sygnat wyjsciowy Schemat podiaczenia l
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - A
Pojedynczy \Single\ - 1x1000 722 | B ]
Potencjometryczny 1x2000Q F
\Potentiometer\
Podwajny \Double\ ©*¥ - 2x100 9 732 LK
2x 20000 P
2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z10b S
Bez zasilacza 0-20mA T
\ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ © 4-20 mA 7257d v
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA %
\Electronic position -
transmi?ter\ 5 2-przewodowo \2-wire\ 4-20 mA Z269b Q
Z zasilaczem 0-20mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ ¥ 4-20mA 7260c w
0-5mA z
Bez zasilacza \ Passive \ 2 d \2-wire\ 6) Z10b |
Pradowy \CPT\ Z zasilaczem \ Active \ *°) ~praewodowo ewire 4-20mA 7269 ]
Z zasilaczem \ Active \ ®") 2-przewodowo \2-wire\ 7248, 7522d,7520d
Przytacze mechaniczne Ksztalt wpustu \Coupling svr\";g;\r Rysunek wymiarowy | y
\Mechanical connection\ 1ISO Regada | \pimension\ \Dimensional drawing\
D-14 A01 A
14 BO1 x4 B
H-14 C01 14x22 C
V-20 D01 220 D
D-17 A02 E
17 B02 7t F
Kotnierz \Flange\ - ISO 5211 FO5/F07 H-11 C02 11x18 P-1187 N
H-8 C03 8x13 P
D-16 A06 R
L-16 B06 16x16 B
H-10 C10 10x16 T
H-13 CO05 13x19 U
V-17 D04 17 Q
Uchwyt, wat wyjsciowy z piérem \Stand, output shaft, key\ EO1 @22 J
Uchwyt + Duza dzwignia \Stand + Large lever\ - - E:a;?g K
Uchwyt + duza dzwignia + ciegto TV 360 \Stand + Large lever + Pull-rod TV 360\ - - L
Uwagi: Notes:
6) Dotyczy wersji bez regulatora potozenia. 6) Valid only for version without positioner.

11) After agreement with producer. Required combination of wiring diagrams must
be stated in the order.

12) For this combination of wiring diagrams with 3-phase motor no position
transmitter can be specified. You must state your choice between diagram Z395
and Z398 in the order by words. If not stated, connection according to diagram
Z395is used.

13) Version 3x400 V AC according to diagram Z397 - motor with thermal protection
led out to terminal board.

14) Version 3x400 V AC according to diagram Z397a - motor with thermal protection
notled out to terminal board.

16) Feedback to positioner is provided by potentiometer (without selection of the
order code for transmitter).

17) Feedback to positioner is provided by electronic transmitter (for selection of the
transmitter the order code is J).

33) By this torque it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

For duty cycle S4-25%, 90-1200 cycles per hour this torque equals max. load
torque multiplied by 0.8

34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.

41) Valid only for version without transmitter.

51) Forversion with positioner with current feedback only. The output signal from the
capacitive transmitter is not galvanically insulated from the input signal.

55) Wiring connection is limited by max. number of 12 terminals on actuator's
terminal board, therefore it is necessary to consult producer with your choice of
position transmitter for 24 V AC/DC and 3x400 V AC versions. Some switches
will not have their connectors led out to terminal board.

58) Valid only for 24 V DC and without additional position switches S5, S6.

59) Active position transmitter for version 24 V DC only after agreement with
producer.
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Schematy podfaczen \Wiring diagrams\ SP 1-Ex
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Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

Podtaczenie elektryczne:

na listwe zaciskowg z 12 zaciskami o przekroju przewodéw max. 2,5 mmz, przez
2 przepusty kablowe dla $rednicy wigzki przewodéw 9 +13 mm.

Uwaga:

1. W przypadku, kiedy nie uzywamy sygnatu wyj$ciowego z nadajnika CPT
(schemat podiaczenia 2248, 2520d, 2522d) musimy zatozy¢ zworke miedzy
zaciskami 81 i 82 (zwora jest montowana fabrycznie). Jesli bedziemy uzywali
sygnatu wyjsciowego z nadajnika, zworke nalezy zdjaé. W nadajniku CPT sygnat
wejsciowy nie jest galwanicznie oddzielony od sygnatu wyj$ciowego.

2. Inne podtgczenia elektryczne sitownika nie podane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

3. Podtgczenie jest limitowane iloscig zaciskdw na listwie zaciskowej (12).

Legenda:

Z10b ... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika

potozenia 2-przewodowo bez zasilacza

podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

...podigczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym
sprzgzeniem zwrotnym i zasilaniem 230V AC

Z249a............ podtgczenie sitownika SP 1-Ex z regulatorem potozenia z
potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i zasilaniem 230V AC
Z257d ........... podtgczenie sitownika SP 1-Ex z elektronicznym nadajnikiem

potozenia 3-przewodowo bez zasilacza

...podtgczenie sitownika SP 1-Ex z elektronicznym nadajnikiem

potozenia 3-przewodowo z zasilaczem

podtagczenie sitownika SP 1-Ex z regulatorem i elektronicznym

nadajnikiem potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

...podtgczenie wytgcznikéw potozeniowych z zasilaniem 3x400V AC -
wariant 1

...podigczenie wytacznikéw momentowych z zasilaniem 3x400V AC

podtaczenie silnika 3-fazowego z wyprowadzong ochrong termiczng

podtgczenie silnika 3-fazowego z wbudowang ochrong termiczng

...podtgczenie wytgcznikéw potozeniowych z zasilaniem 3x400V AC -
wariant 2

ZAT9 ... podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych z
zasilaniem 3x400V AC

...podigczenie sitownika z zasilaniem 230 V AC

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia i potencjometrycznym

sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC.

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia, prgdowym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V DC.

Z521d ........... podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia i potencjometrycznym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V AC.

...podigczenie sitownika z regulatorem potozenia, pradowym
sprzgzeniem zwrotnym i napigciem zasilania 24V AC.

...podigczenie silnika z zasilaniem 24V AC

...podigczenie silnika z zasilaniem 24V DC

... pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
... podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
... wylgcznik momentowy ,otwiera®

...wytgcznik momentowy ,zamyka*“

... wylgcznik potozeniowy ,otwiera®

... wylgcznik potozeniowy ,zamyka“

... wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

... wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka“

... silnik prgdu statego (DC)

... silnik jednofazowy

.. silnik tréjfazowy

kondensator rozruchowy

regulator potozenia

... grzatka

.. ochrona termiczna silnika elektrycznego
wytgcznik termiczny grzatki

... wejéciowy/wyjsciowy, pragdowy/napieciowy sygnat
. regulator potozenia

rezystor rozruchowy

rezystancja obcigzenia

Electric connection:

to terminal board with 12 terminals, wire cross section max. 2.5 mmz, via 2 cable
glands for cable diameter 9 to 13 mm

Notes:

1. In case that the output signal of the CPT transmitter (wiring diagram 2248, Z520d,
Z522d) is not used (the loop between terminals 81 and 82 is open) the terminals 81
and 82 must be connected by a jumper (the jumper is placed in the plant). If the
output current signal is to be used, the jumper must be removed. Output signal
from CPT transmitter is not galvanically insulated from input signal.

2. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

3. Wiring connection is limited by max. number of 12 terminals.

Legenda:

..connection of electronic or capacitive position transmitter - 2-wire,
passive
connection of single potentiometer
..connection of double potentiometer
..connection of 230 V AC motor with positioner with current feedback
..connection of 230 V AC motor with positioner with resistive feedback
..connection of electronic position transmitter - 3 - wire, passive
..connection of electronic position transmitter - 3 - wire, active
..connection of CPT or electronic position transmitter - 2 wire - active
..connection of position switches S3, S4 for 3-phase version - option 1
..connection of torque switches S1, S2 for 3-phase versions
..connection of 3-phase electric motor with thermal protection led out
to terminal board
..connection of 3-phase electric motor with built-in thermal protection
..connection of position switches S3, S4 for 3-phase version - option 2
..connection of torque and position switches for 3-phase version
connection of electric motor 230 V AC, torque, position and
additional position switches
..connection of 24 V DC motor with positioner with resistive feedback
..connection of 24 V DC motor with positioner with current feedback
connection of 24 VV AC motor with positioner with resistive feedback
..connection of 24 V AC motor with positioner with current feedback
connection of electric motor 24 VV AC, torque, position and additional
position switches
Z525............. connection of electric motor 24 V DC, torque, position and additional
position switches

.single potentiometer

.double potentiometer

.CPT or electronic position transmitter
.torque switch ,open*

.torque switch ,closed”

.position switch ,open*

.position switch ,closed”
.additional position switch ,open*
.additional position switch ,closed”
..DC electric motor

.1-phase electric motor

.3-phase electric motor

.capacitor

.space heater

.motor's thermal protection

.space heater's thermal switch
.terminal board

.electronic positioner

.input (output) current (voltage) signals
.reducing resistor

...loading resistor
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SP 1-Ex
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Wymiary kotnierzy \Flange dimensions\

Wielkos¢ kotnierza |
Typ \Type\ G H M \Flange size\
SP 1-Ex 32 32 82 FO5/F07 |
Ksztatt wpustu \Coupling shape\ !
D-xx (AXxx) L-xx (Bxx) H-xx (Cxx) V-xx (D01 - D09) |
ou
1
0\3
’ _
N I - - 1 _
|
|
Wymiary Wymiary Wymiary Wymiary
1so Regada \Dimension\ 1so Regada \Dimension\ Iso Regada \Dimension\ Iso Regada \Dimension\
D-xx Axx U L-xx Bxx U H-xx Cxx U \4 V-xx Dxx W /4 X
D-14 A01 14 L-14 BO1 14 H-14 C01 14 22 V-20 DO1 20.0 225 6.0
D-17 A02 17 L-17 B02 17 H-11 C02 1 18 V17 D04 17.0 19.5 6.0
D-16 A06 16 L-16 B06 16 H-8 C03 8 13
H-13 C05 13 19
H-10 C10 10 16

P-1187

16 T



Sitownik jednoobrotowy w wersji Ex \Explosion-proof el. part-turn actuator\

37 230 min.160
145
[ee]
5
s
A
o
14 N
I
- L
= ol3
@E 8
&hh a
N A :
&) q
= g ©
(e}
o =
kﬁ =
2x810.5
o
LJ» - 130
50 140
276
Ksztalt watu wyjsciowego E
\Coupling shape E\
2 25 6h9
Y 2
- N
922 P-1188
28 2
66 0K 27
il Y | 5 o | [
o U | | S _ o -
: 42
o 913 25
~ - o 0K 27
N S
M12 TV 360

P-0210

T 17



