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Przed przystgpieniem do montazu i podfgczenia sifownika
nalezy koniecznie przeczytac te instrukcje montazowg sifownika!

Srodki zapobiegawcze i ochronne realizowane w tym produkcie nie mogg zapewni¢ wymaganego poziomu
ochrony, chyba, ze produkt i jego systemy ochronne sg stosowane w opisany ponizej sposob, i jesli instalacja i
obsfuga techniczna jest przeprowadzana zgodnie z odpowiednimi zasadami i przepisami prawa!
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Instrukcja montazu, obsfugi i konserwacji urzgdzenia jest przygotowywana zgodnie z wymogami odpowiednich
przepis6w ustawowych i wykonawczych rzgdu zgodnie z jego rozporzgdzeniami. Ma na celu zapewnienie
bezpieczenstwa i zdrowia i zycia uzytkownika w celu unikniecia szkody i aby zapobiec zanieczyszczeniu

Srodowiska naturalnego..

1. Zastosowanie

1.1 Przeznaczenie i zastosowanie wyrobu

Sitowniki elektryczne (dalej SE) liniowe Rematic, typu STR 1PA i STR 2PA (dalej STR PA),
z elektronicznym modutem sterowania DMS3, sg programowo ustawialne do sterowania napieciem
24 V DC, do sterowania analogowym sygnatem wejsciowym lub sterowania przez modut
komunikacji z protokotem Madbus/Profibus.

Sag nowoczesnymi produktami elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego
montazu na organy sterownicze lub regulacyjne armatury. Sitowniki STR przystosowane sg do
sterowania armaturami takimi jak zawory odcinajace, regulacyjne, grzybkowe i tym podobne. Mogg byé
wyposazone w elementy pomiaru i sterowania procesami technologicznymi, ktérych no$nikami
informacji na wyjsciu jest zunifikowany sygnat analogowy pradowy lub napieciowy (nie dotyczy
wykonania z modutem komunikacji Madbus/Profibus). Sitowniki elektryczne STR stosowane sg w
przemysle grzewczym, energetyce, klimatyzacji itp. Przytacza do armatur sg zgodne z norma DIN
3358 lub za posrednictwem stupkéw i kotnierzy przytgczeniowych.

Ostrzezenie:
Zabronione jest uzywanie sitownikéw, jako podnosnikéw lub wciggarek!

1.2 Instrukcje bezpieczenstwa
1.2.1 Charakterystyka wyrobu z punktu widzenia zagrozenia

Sitowniki typu STR PA na podstawie charakterystyki podanej w czeéci ,Parametry pracy”
Z punktu widzenia zagrozenia sg urzadzeniami elektryczne grupy A, sg zgodne z normg EN 61010-
1:2010+A1:2019 przeznaczone do instalacji w Kkategorii (kategoria przepiecia) Il, stopien
zanieczyszczenia 2.

pomieszczeniach z mozliwoscig porazenia prgdem elektrycznym szczeg6lnie niebezpiecznych

Uwaga: Urzgdzenia elektryczne do pracy w strefie Az mozliwoscig instalowania sifownika w
(pomieszczenia mokre — mozliwo$¢ wystepowania Sciekajgcej wody).

1.2.2 Wptyw wyrobu na okolice

Kompatybilno$é elektromagnetyczna (EMC): wyr6b odpowiada wymaganiom Unii Europejskiej
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EU z zastosowaniem norm EN 61000-6-
4:2019, EN 61000-6-2:2019, EN 61000-3-2:2018, EN 61000-3-3:2013+A1:2019.

Wibracje wywotane wyrobem: wptyw na srodowisko wywotane wibracjami jest znikomy.

Poziom hatasu: w czasie pracy nie przekracza warto$¢ hatasu A max. 78 dB (A) dla sitownika

STR 1PA 80 dB (A) dla sitownika STR 2PA..

1.3 Uwagi do bezpiecznego uzywania urzadzenia

Zabezpieczenie sitownika:

Do obwodu zasilania sitownika musi by¢ podtaczony bezpiecznik, ktory stuzy takze, jako gtéwny
wytacznik zasilania w przypadku awarii.

Sitowniki STR PA majg wlasng ochrone obwoddéw zasilania silnika 1l-fazowego i grzatki przeciw
zwarciu. Do obwodu napiecia zasilania silnika 3-fazowego musi by¢ podtgczony zewnetrzne
urzadzenie zabezpieczajace (wytacznik/bezpiecznik), ktory stuzy takze, jako gtéwny wytacznik
zasilania w przypadku awarii.

Typ podiaczenia elektrycznego: Podtaczenie trwate.
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1.4 Parametry podane na sifowniku

Typowa tabliczka znamionowa: Tabliczka ostrzegawcza:

REGADA (€| 1P| V] Al |

@ [P | (N8 | D
| kN| o%— kN | mm.mif | mm|

Typowa tabliczka znamionowa podaje podstawowe parametry techniczne sitownika takie jak: napiecie
zasilania, pobo6r mocy, pobor pradu, site, stopien krycia, predkos¢ przestawienia, skok roboczy i numer
typu sitownika, numer fabryczny.

Graficzne oznaczenia na sitowniku
Na sitownikach umieszczone sg graficzne znaki/symbole zastepujace napisy zgodne z norma
EN ISO 7010, EN ISO 7000 i IEC 60417 w aktualnych wydaniach.

& Niebezpieczne napiecie (EN ISO 7010-W012)
-, I Skok sitownika

-o/( _ Moment wytaczajgca

@ Sterowanie reczne (0096 EN ISO 7000)

@ Zacisk uziemienia (5019 IEC 60417)

1.5 Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny

Serwis gwarancyjny wykonujg przeszkoleni przez firme Regada pracownicy — wykaz
autoryzowanych przedstawicieli firmy Regada, na podstawie pisemnej reklamacji wystawionej przez
uzytkownika sitownika.

Przy reklamacji nalezy podac:
Podstawowe parametry (typ) sitownika podany na tabliczce znamionowej (typ, numer fabryczny)
Opis wystepujacego uszkodzenia

Kazda nieautoryzowana naprawa grozi utratg gwarancji!

Firma Regada zapewnia réwniez serwis pogwarancyjny wszystkich produkowanych przez siebie
sitownikéw elektrycznych.
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1.6 Warunki uzytkowania
1.6.1 Zywotno$é sifownikow:

Zywotnoéé sitownikéw wynosi minimalnie 6 lat.

Sitowniki zastosowane w rezimie pracy zamknij-otwOrz (zamykanie i otwieranie armatury) spetnia
wymogi zgodnie z wymaganiami technicznymi powinien wytrzymywa¢ minimalnie 15000 cykli
roboczych (cykl Z-O-Z dla sitownikéw liniowych).

Sitowniki stosowane w rezimie pracy regulacyjnej odpowiadajg nizej podanym ilosciom
przepracowanych godzin, przy catkowitej ilodci 1 milion zatgczen.
Czestotliwos¢ zataczen
max.1200[h"] | 1000[h"] | s00[h" | 250[h7" | 125 [hY]
Minimalna zywotnos¢ — ilo$¢ przepracowanych godzin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Czas pracy netto wynosi min. 200 godzin, max. 2000 godzin.
Zywotnos$é podczas pracy zalezy od obcigzenia i czestotliwosci zatgczen.

Uwaga: Duza ilos¢ zalgczen nie zapewnia lepszej regulacji, wiec przy ustawieniu parametrow
sterowania programujemy tylko niezbedng czestotliwos¢ zatgczen wymaganych w procesie.

1.6.2 Instalacja sifownika i pofozenie robocze

- Sitowniki mogg pracowac na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury i wilgotnos¢
powietrza z ochrong przeciw bezposredniemu dziataniu warunkéw atmosferycznych takich jak opady
deszczu i $niegu oraz promieniami stonecznymi.

- Sitownik musi by¢ tak zamontowany, aby byt bezposredni dostep do sterowania recznego i
przepustéw elektrycznych, sterowania lokalnego i mozliwoscig zdjecia gornej pokrywy sitownika
(podtaczenie, regulacja).

- Sitowniki mozna montowa¢ w dowolnym potozeniu. Klasycznie montuje sie je pionowo nad
armaturg. Nie zaleca sie montazu sitownika pod armatura.

A

1.6.3 Srodowisko robocze

Ostrzezenie:

Przy montazu sifownika na wolnym powietrzu powinien on by¢ zabezpieczony jakim$ zadaszeniem
przed bezposrednim dziafaniem warunkéw atmosferycznych szczegdlnie przed promieniami
sfonecznymi. Przy montazu w pomieszczeniach z zadaszeniem z wilgotnoscig ponad 80%, nalezy
zmieni¢ temperature termostatu zatgczajgcego grzafke +25°C za pomocg PC i programu EHL na
temperature +70°C, tak, aby grzatka pracowafa bez przerwy.

Zgodnie z normg STN EN 60 721-2-1 w aktualnym wydaniu, sitowniki elektryczne sg dostarczane w
nastepujacych wersjach:

1)
2)
3)
4)
5)
6)

Wykonanie ,umiarkowane” — dla klimatu umiarkowanego

Wykonanie ,tropikalne wilgotne” - dla klimatu tropikalnego wilgotnego

Wykonanie ,zimne” — dla klimatu zimnego

Wykonanie ,tropikalne suche i suche” — dla klimatu tropikalnego suchego i suchego
Wykonanie ,morskie” — dla klimatu morskiego

Wykonanie ,arktyczne” — dla klimatu polarnego

Zgodnie z STN 33 2000-1 i STN 33 2000-5-51 w aktualnym wydaniu, sitowniki muszg wytrzymywac
wplywy zewnetrzne i pracowac¢ niezawodnie:

w warunkach otoczenia oznaczonych jako:

- ciepte, fagodne do bardzo goracych suchych w temperaturach od -25°C do +55°C ................. AA 7*
- zimne do cieptej, tagodne i suche w temperaturach od -50° C do +40° C. ..........ccccvvvvmiivnnnnnnnnns AA 8*
- chtodne do umiarkowanego, gorgce suche w temperaturach od -60°C do +40°C....... AA1*+ AA 5*
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- przy wilgotnosci wzglednej 10 -100%, z kondensacjg i max. zawartoscig wody 0,029 kg w 1 kg

suchego powietrza przy podanych powyzej temperaturach ..............cccccceummmmiimiiiemiiiiiiiien. AB 7*
- przy wilgotnosci wzglednej 15 — 100%, z kondensacjg i max. zawartoscig wody 0,036 kg w 1 kg

suchego powietrza przy podanych powyzej temperaturach .............cccccviiieiieeeeiiiiiiice e, AB 8*
- przy wilgotnosci wzglednej 5 + 100%, z kondensacjg z max. zawartos¢ wody 0,025 kg / kg suchego
powietrza, przy powyzszyCh temMPEratUrach.............uuuuuuevuurrieeiiieieeineieinneneeeneeneeneeneeeenns AB 1 + AB 5*
- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z ciSnieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa.................. AC 1*
- z ptytkim zanurzeniem (StOPI€N KIYCIA TP X7) ......uuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiibeseiseiaeeeeeeeseeeseneeenennnne AD 7*
- with submersion — (product with eénclosure IPX8) ........ccciiiiiiiiiiiiiii e AD 8*

- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy, niz 350 ale nie wiecej niz

1000 mg/m2 dziennie (wyréb o stopniu Krycia IP 6X) ..........ccciiiiiiiiiii e AE 6*
- z wystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajacych w atmosferze;

obecnosc¢ substancji korodujacych JESt ZNACZGCA..........ccuvvveeiieeeeeiiiii e AF 2*
- ze stafg zawarto$cig duzej ilosci zanieczyszczen lub substancji zrgcych i solnej mgty w wykonaniu

dla srodowiska morskiego, oczyszczalni sciekOw i niektérych zaktaddéw chemicznych .............. AF 4*

- z mozliwoscig wystapienia wstrzasow:
srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mm dla f<fp i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s2 dla f>fp; (czestotliwosé

przejsciowa fPp WYNOSI 57 0 62 HZ)......oooviiiiiiiiiiiiiieie et AH 2*
- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i PIESNI.........c.oovviiiiiiiiii i AK 2*
- powazne niebezpieczenstwo wystepowania zwierzat (owadow, ptakow itp.).........ccceeveeeeieennnn. AL 2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wptywy szkodliwych praddw btadzaCyCh.........c.eeviiiiiiiiii e AM 2-2*
- Z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej)

do 400 A.m-1 Sredniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500 i £ 700 W/m2............ AN 2*
- wptywéw $redniej dziatalnosci sejsmicznej; przyspieszenie >300 Gal £ 600 Gal...................... AP 3*
- z posrednim zagrozeniem wyladowaniami atmosferyCznyMi..........cccccvvevveeiiieiiieiiieiieniiieiceeee, AQ 2*
-z silnym dziatani€m WIALIU...........ooooiiiii e AR 3, AS 3*
- ze zdolnosciami 0s6b technicznie przygotowanych

LS L=Y A (01 (=1 A1 011 1T AT BA 4, BA 5*
- z czestym dotykaniem os6b z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzacych lub osoby stojg na podkfadzie przewodzgCym...........cccoovviiiiiiiiiiieiiiiiiiiiieeeennn BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancji na obieKCie...........cccevvveeiviviiieiiiiiiiiiiieiee, BE 1*

* Oznaczenia zgodne z normami IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51, IEC 60 364-5-55 w obecnym wydaniu.

1.6.4 Napiecie zasilaniairezim pracy:

Napiecie zasilania:

Silnika elektr. .......... 110/120 V AC, 220/230/240 V AC, 3x400 /3x380 £10% V AC lub 24 V AC £10%

STEIOWAINIE ...t e et e e e e e e e e et e e e e wejscia binarne 24 V DC +10%
................. wejsciowy sygnat sterujacy 0/4/12 +~ 20 mA, 4 - 12 mA lub 20 - 0/4/12 mA, 12 - 4 mA,

oraz 0/2-10V Ilub 10-0/2 V

elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) bez zasilacza (pasywny)..........ccccceeeennnns 18 + 30 V DC £10%

MOAU KOMUNIKAC ...t Modbus (1-kanatowy lub 2-kanatowy)
............................................................................................ Profibus (1-kanatowy lub 2-kanatowy

CzestotliwoSE Napiecia zasilania ..............eeueeeuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiee. 50 Hz lub 60* Hz + 2 %
* Przy czestotliwosci 60Hz czas przestawienia skroci sie 1,2x, maleje tez maksymalny moment
obcigzenia.
Rezim pracy (zgodnie z norma EN 60034-1, 8):
Sitowniki STR PA przystosowane sa do pracy:
- zdalne sterowanie:
Praca krotkotrwata S2-10 min.
Praca przerywana S4-25%, 6 do 90 cykli/h

- automatyczna regulacja:
Praca przerywana S4-25%, 90 do 1200 cykli/h



6 STR 1PA, STR 2PA

Uwaga: Rezim pracy zalezny jest od obcigzenia i czestotliwosci zatgczen sifownika.
OstrzezZenie: W przypadku nie utrzymania rezimu pracy (przegrzany silnik elektryczny) moze dojs¢ do
wytgczenia sitownika przez zabudowany wewnatrz silnika elektrycznego wytacznik termiczny.

1.7 Opisifunkcje

Sitownik STR PA jest sterowany wedtug wykonania:
- podaniem napiecie 24 V DC na listwy zaciskowe sitownika zgodnie z schematem podigczenia lub
- wejsciowym sygnatem sterujgcym 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA (0/2 + 10 V) (umozliwia
automatyczne ustawienie watu wyjsciowego sitownika w zaleznosci od wartosci sygnatu
wejsciowego) posiada tez wiele innych funkcji opisanych w dalszej czesci instrukciji
- przez modut komunikacji Modbus lub Profibus.

Podstawowe czesci sitownika tworza (rys. 1, 1A):

Jednostka napedowa sitownika — silnik elektryczny (1), ktéry jest zasilany (w przypadku
silnika 1-fazowego) z ptytki zasilacza (3) i sterowany z ptytki sterowniczej (2) modutu elektroniki
DMS3. Potozenie watu wyjsciowego oraz sita sitownika mierzona jest przez absolutny czujnik
bezkontaktowy. Czescig sktadowag ptytki elektroniki DMS3 moze by¢ elektroniczny nadajnik
potozenia (EPV) bez zasilacza (pasywny) z sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA.

Na ptycie sterowniczej sitownika zamontowana jest grzatka (5).
W przypadku zaniku zasilania sitownik mozna przesterowac kotem sterowania recznego zgodnie z
instrukcjg podang w rozdziale 4. Obstuga.

Podstawowe moduly elektronicznego systemu sterowania DMS3 dla STR 1PA i STR 2PA:

Jednostka sterownicza (2) — gtbwna czes$¢ systemu DMS3 — zawiera mikroprocesor, 6 diod
sygnalizacyjnych LED oraz 4 przyciski do recznego programowania i kontroli sitownika, konektory do
podtaczenia czujnika, zasilacza i konektor do komunikacji z PC (podtgczenie PC do programowani i
diagnostyki), wedtug wykonania 2 dowolnie programowane przekazniki R1 i R2, 1 przekaznik
READY oraz listwg zaciskowg do podtaczen elektrycznych.

Ptytka zasilacza — wersja jednofazowa (3) — zasila elektronike i zapewnia uzytkownikowi napiecie
wejsciowe 24V DC, 40 mA (wedtug wykonania), daje napiecie na wejsciowg listwe zaciskowa, zasila
obwody sterowania silnikiem elektrycznym i regulator potozenia.

Jednostka czujnika potozenia (4) — realizuje bezkontaktowy magnetyczny pomiar potozenia watu
wyjéciowego.

Jednostka sterowania silnika 3-fazowego — styczniki lub przekazniki rewersyjne, sterowanie
bezkontaktowe (SSR).

Jednostka czujnika sity (6) — realizuje bezkontaktowy magnetyczny pomiar sity.

Wyswietlacz LED (7) — stuzy do zobrazowania aktualnego potozenia watu wyjsciowego sitownika,
przekazywanie wiadomosci, zgtaszanie bteddw i ostrzezenh pojawiajacych sie podczas pracy
sitownika. Sygnalizacja pracy sitownika i btedy w pracy pokazane sg za pomocg wyswietlacza,

i diod LED. Wyswietlacz LED moze by¢ uzyty w wersji sitownika bez sterowania lokalnego.

Sterowanie reczne — za pomoca korby na gornej pokrywie sitownika.

Pozostate wyposazenie — opcja wyposazenia dodatkowego za dopiata:
- Modut 3 lub 6 dodatkowych przekaznikéw (wedtug wykonania) (8).
- Modut sterowania lokalnego z 2-wierszowym wyswietlaczem LCD (rys. 7).
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rys. 1



STR 1PA, STR 2PA

rys. 1A
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1.8 Podstawowe parametry techniczne

Podstawowe parametry techniczne sitownika:
Maksymalng sita wylaczajgca (maksymalna sita obcigzenia) [N], predkos¢ [mm/min], skok roboczy
[mm] oraz parametry silnika elektrycznego podane sa w tabeli nr 1.

Tabelanr. 1:
© ©
2 . . |53 1|52 Silnik elektryczny ?
> ‘c N N ST | N S
2 28 < g | &2 |fay o
[} R o a > 8 > Sita wytaczajaca
S| 389 | £ |SES|SEZ| o g _— ierosg
S = O 4+ 4 0o |5 00 apiecie ojemnos$é
1SS & g %) : o 2 : © zasilania Moc Obroty Prad kondensatora
= S (S
= =
[mm/min] | [mm] [N] [N] [N] [ka] [VI£10% | [W] [1/min] [Al [UF/V]
50Hz | 60Hz
1
8 0 7000 | 8700 | 8000 — 10000
16 | 19
32 | 38 5000 | 6300 | 6000 — 7500 2|24/50-60 | 15/18 |2750/3350 | 2,1 150/63
D] 5,0 9| 120/60 | 18 3350 0,44 6/250
74 2560 | 3200 | 3000 — 3700 N '
63 . £| 22050 | 15 2750 0,28 2,2/350
10 12 % 7000 8700 8000 — 10000 _g 230/50 15 2750 0,28 2,2/350
20 | 24 2 | 6000 | 7500 | 6900 — 8600 L| 240/60 | 18 3350 0,22 1,5/400
N
40 | 52 | € | 4000 | 5000 | 4600 — 5800
©
80" 96Y | 5 | 2000 | 2500 | 2300 - 2900
(0]
S| 8 | 10
g E 7000 | 8700 | 8000 — 10000
>| 32| 3| € | 5000 | 6300 | 6000-7500 | o > 2
@ 1 ) N =) Q
74 2560 | 3200 | 3000 — 3700 o S
£ 10 > i 15 | 2680 | 0,10 -
€]10 | 12 | 2 | 7000 | 8700 | 8000-10000 | o 5| &
S| 2 | 24 | 2 | 6000 | 7500 | 6900-8600 | ® |F| &
= | 40 | 52 S | 4000 | 5000 | 4600 -5800
% |80V |96” | + | 2000 | 2500 | 2300 - 2900
3
o
=
o
[Te}
o
—
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5 8 8 o 2)
= o -~ | 53|53 Silnik elektryczny
,Z‘ 0 < U % = 8 g) —
o 8-% S 215 _— 8 So Sita wytaczajaca | S
E| $E5 | S |SEE|SED | iopm | E
\Z 5 02 H é % B é’, % T O Napigcie Moc | Obroty Prad Pojemnosé
N = v X G- | X ®© zasilania kondensatora
[ g o g o
[mm/min] | [mm] | [N] IN] IN] k] V]£10% | W] | [1/min] Al [WFV]
50Hz | 60Hz
21500 | 17200 |19 000 — 25 000 120/60 | 25 | 1680 | 0,80 201250
220/50 | 20 | 1350 | 0,50 71400
10 | 12 17000 | 13600 |15 000 — 20 000 23050 | 20 | 1350 | 0,50 L
14000 | 11200 |12 000 — 16 000 240/60 | 25 | 1680 | 0,36 5/450
2. | 24 21500 | 17200 |19 000 — 25 000
32, | 39, 17000 | 13600 |15 000 — 20 000 %‘
40 | 48 N
14000 | 11200 |12 000 — 16 000 g
€ | 120/60 | 70 | 3380 | 1,20 16/200
50 | 6o | S 17000 13600 15000 - 20000 8| 220550 | 60 | 2770 | 0,70 71400
[@)]
114000 | 11200 |12 000 — 16 000 230/50 | 60 | 2770 | 0,70 71400
N 240/60 | 70 | 3380 | 0,54 41400
S | 17000 | 13600 |15 000 — 20 000
60 | 72 | &
S 14000 | 11200 |12 000 - 16 000
£
80 | 100 | g |14000| 11200 |12 000 — 16 000
[8]
& £ |21500| 17200 |19 000 — 25 000
|2 | 24| R
3| 32| 39| S |17000| 13600 |15000 - 20 000
> | 40 48 >
= S | 14000 | 11200 {12000 - 16 000|
g S o
5 < | 21500 | 17200 |19 000 — 25 000|
< =] —
< | 50 | 60 | S [17000| 13600 |15 000 — 20 000
I - E\
o S |14000| 11200 |12 000 — 16 000 S | 3x400/
= Py B | 3x380 | 90 | 2740 | 0,35 -
3 | 21500 17200 |19 000 — 25 000 5| AC
3 =
60 | 72 | T |17000| 13600 |15 000 — 20 000
o
S 114000 | 11200 |12 000 ~ 16 000
=]
80 | 100 | g |17000| 13600 |15 00020000
100 1120 |+ 114000 | 11200 |12 000 — 16 000
—
120 | 145 10500 | 8000 | 9000 - 12500

1) Dla pracy regulacyjnej nie zaleca sie predkosci przestawienia 63 i 80 mm/min.

2) Przy czestotliwosci 60Hz czas przestawienia skréci sie 1,2x, maleje tez maksymalna sifa

obcigzenia.
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Pozostate parametry techniczne:

Stopien Krycia SHOWNITKA: .........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e IP 67, 1P 68 (EN 60 529)
Zgodnie z definicjg dla sitownikéw elektrycznych stopien ochrony IP 68 spetnia nastepujace
wymagania:

- wysokos$¢ stupa wody: max. 10 m

- czas ciggtego zanurzenia w wodzie: max. 96 godzin.

Odpornos$¢é mechaniczna:

wibracje SiNUSOIdAINE .......oooiiiii patrz rozdziat 1.7.2
WSTIZESY ..ottt ettt e e 300 z przyspieszeniem 5 m.s™
L1 1) 111 To%7 o T- TR 6 stopni w skali Richtera
SamohamOoWNOSE: .........ouvviiiiiiiiiiiiieeeeeee e ee e gwarantowana w zakresie sity obcigzenia
(O] a1 fo ] 0 F= T=T1 1 o112 CE USSP wytacznik termiczny

Sterowanie elektryczne:
Zdalne sterowanie — ruch watu wyj$ciowego sitownika jest sterowany:
- binarnymi wejsciami 24 V DC lub
- wejsciowym zunifikowanym sygnatem sterujacym 0/4/12 +~ 20 mA, 4 +~ 12 mA lub
20 + 0/4/12 mA, 12 ~ 4 mA lub 0/2 + 10 V lub 10 + 0/2 V wedtug wykonania.
- mozliwos¢ sterowania przez modut komunikacji z protokotem Modbus/Profibus.

Zasilacz elektroniki:
Do zasilania modutéw elektroniki zabudowanych w sitowniku uzyty jest:
- zasilacz ZS przy zasilaniu jednofazowym i tréjfazowym
- napiecie z zasilacza 24V DC, 40 mA wedtug wykonania.
Zasilacz posiada bezpiecznik (wartos¢ bezpiecznika podana jest w rozdziale 1.9.2 Podigczenie
elektryczne.

Pomiar potozenia:
- absolutne magnetyczne bezkontaktowe.

Ustawienie w potozeniach krancowych:

- przekazniki potozeniowe ustawione sg ha wyspecyfikowany skok z dokfadnoscig = 1 mm. Mozliwe
ustawienia (za pomoca przyciskow na ptytce sterowniczej, przyciskami na sterowaniu lokalnym lub
Za pomoca programu po podigczeniu sitownika do PC) wylgczania w potozeniu kranhcowym:

- Z = Moment + O = Moment

- Z=Moment + O = Potozenie

- Z = Potozenie + O = Moment

- Z = Potozenie + O = Potozenie

Uwaga: Z = Moment - wytgczanie w potozeniu krancowym zamyka od sity

O = Moment - wytgczanie w potozeniu krancowym otwiera od sity

Z = Potozenie - wylgczanie w potozeniu krancowym zamyka od potozenia

O = Potozenie - wytgczanie w potozeniu krancowym otwiera od potozenia
Fabryczne ustawienia wytgczania podane sg w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.
Pomiar sity:
- absolutne magnetyczne bezkontaktowe.
Ustawienie wytacznikow sitowych:
Whytaczniki sitowe sg ustawione fabrycznie na site z wybranego zakresu, podang na tabliczce
znamionowe sitownika z tolerancjg +15 %.
Uzytkownik ma mozliwos$¢ obnizy¢ warto$¢ sity wytgczajacej w zakresie 50 do 100% skokowo co 10%.

Blokowanie sity:
Blokowanie sity mozemy ustawi¢ w okreslonym pasmie skoku od potozen krancowych (od kazdego
potozenia maksymalnie 5 %), na okreslony czas w zakresie od 0 do 20 s.

Przekazniki wyjsciowe (wedtug wykonania):

- 3 przekazniki (Standard dla systemu DMS3 z wyjatkiem wykonania z Modbus/Profibus) (READY, R1,
R2) max. 250 V AC/1 Alcos f=1; max. 30 V DC/2A

- 3 dodatkowe przekazniki (opcja) (RE3, RE4, RE5) max. 250 V AC/1 A/cos f=1; max. 30 V DC/2A
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- 6 dodatkowych przekaznikow (opcja) (RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY)
max. 250 V AC/1 Alcos f =1; max. 30 V DC/2A

- przekazniki sg dowolnie programowane (ich funkcje mozna zmieni¢ za pomocg przyciskéw na ptytce
sterowniczej, przyciskami na sterowaniu lokalnym lub za pomocg programu na PC).

Przekaznik READY - mozna zaprogramowac na — sygnalizacje btedéw, btedy lub ostrzezenia, btedy
lub brak sterowania, btedy lub ostrzezenie lub brak sterowania. Fabryczne ustawienie przekaznika
READY podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie“. Przekaznik READY na ptytce
sterowniczej i ptytce zasilacza jest zdublowany, ale nie mozna na nich ustawi¢ dwoch réznych funkciji.

Przekazniki R1i R2, RE1, RE2, RE3, RE4 i RE5 - mozliwosé zaprogramowania —
nieaktywne/wytgczone, Potozenie O (potozenie otwarte), Potozenie Z (potozenie zamkniete), (Moment
O, Moment Z, Moment O lub Moment Z, Moment O lub Potozenie O, Moment Z lub Potozenie Z,
otwiera, zamyka, ruch, ruch — migacz, do potozenia, od potozenia, ostrzezenia, sterowanie - zdalne,
sterowanie - lokalne (nie dotyczy sitownikéw bez sterowania lokalnego), sterowanie wylgczone.
Przekazniki R1 jest zdublowany z RE1 a R2 z RE2, (ale nie mozna na nich ustawi¢ dwdch réznych
funkcji). Przekazniki RE3, RE4 i RE5 sg niezalezne. Fabryczne ustawienie przekaznikow podane jest
w rozdziale ,,Uruchamianie/Programowanie”.

Nadajnik potozenia (sygnat wyjsciowy)(nie dotyczy wykonania z modutem Modbus/Profibus):
- Elektroniczny regulator potozenia (EPV) pasywny (wersja z zasilaniem jednofazowym),

2-przewodowe podtaczenie (bez wbudowanego zasilacza)

SYINAE PrAUOWE ...t e e eeneennennnnnnes 4 + 20 lub 20 + 4 mA (DC)
Napiecie zasilania nadajnika EPV ..........coouiiiiiiiiiieie e 18 do 30V DC
RezystanCja ODCIGZENIA. .........ccviiiiiiiiiiiiiiiiie e max. R.= 500 W
Tolerancja wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ...................coeeeenee. +0,5 %"
Odchytka lINIOWOSCH NATAJNIKA . ... .uvueviiiieiiiiiiiiieiiiibibiiib bbb beeebebebeeeeebeesannnene +19%5Y
Histereza nadajnika POIOZENIA..........coiiiiiiiiece et e e e e e eeeees max. 1%

1) z wartosci znamionowej nadajnika w stosunku do wartosci wyjsciowej
Separacja galwaniczna.............cccccvvenens sygnat wejsciowy jest odseparowany od sygnatu sterujgcego

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatu wejsciowego: 4 + 20 mA, 20 + 4 mA. Fabryczne
ustawienie sygnatu podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Elektroniczny regulator potozenia (N) (nie dotyczy wykonania z modutem Modbus/Profibus):
— sterowanie wejsciowym sygnatem sterujgcym

Wejsciowe sygnaty sterujgce - analogowe:..............ccoeeeeeeeennnn. 0-20 mA (0 — 10 V wedtug wykonania)
....................................................................................... 4 - 20 mA (2 — 10 V wedtug wykonania)
................................................................................................................................... 12 - 20 mA
..................................................................................................................................... 4-12 mA

....................................................................................... 20 - 0 mA (10 — 0 V wedtug wykonania)
....................................................................................... 20 - 4 mA (10 — 2 V wedtug wykonania)

................................................................................................................................... 20-12 mA
..................................................................................................................................... 12 -4 mA
Rezystancja wejsciowa dla sygnatu 0/4 + 20 MA, 4 + 12 MA: ....coriiiiiiiii e Rin=120W
Rezystancja wejsciowa dla sygnatu 0/2 = 10 Vi ..o Rin = 30 kW
Odchytka liNIOWOSCI reQUIALOTA: ........cceiiiieeiiiie e e e e e et e e e e e e e e aar e e aaaes 0,5%
Nieczuto$¢ regulatora: .......c.c.oeeevvveviiiiieeieeeeeeeeiiinnn, programowo ustawiana w zakresie od 1 do 10 %

Fabryczne ustawienie regulatora podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Wykonanie z modutem komunikacji Modbus: _
o Modbus, specyfikacja linii: RS485, \A%/kqnanle 2-przewodowe, half duplex.
W o Modbus, Transmission Mode: RTU (8 bitowe dane binarne).
arianty:
o Wykonanie 1-kanatowe z kablem lub powtarzalne (adres publiczny i parametry
komunikacyjne). _ _
o Wykonanie 2-kanatowe z kablem lub powtarzalne (adres publiczny i parametry
komunikacyjne).
Adresy: 1 + 247
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Parytet: _
o parzysty (1 stop bit)
0 nhieparzysty (& stop bit)
o brak (2 stop bity)

Obstugiwane szybkosci transmis;ji:

300 bit/s

600 bit/s

1200 bit/s

2400 bit/s

4800 bit/s

9600 hit/s

19200 bit/s

38400 bit/s

57600 bit/s

115200 bit/s

Opdznienie sygnatu (repeater): max. 2,67 ps
Skrécenie/przediuzenie krawedzi bitu (repeater): max. 1,67 us

O0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OOOO0OO

Wykonanie z modutem komunikacji Profibus: _ . o
o Profibus, specyfikacja linii: EIA485, wykonanie 2-przewodowe, oddzielone galwanicznie.

Wariantm _

) ykonanie 1-kanatowe.
o Wykonanie 2-kanatowe

Adres 1: 1+ 126

Adres 2: 1 + 126

Redundancja: B _
o wytagczona (dla wersji 1-kanatowej)
o prosta (dla wersji 2-kanatowej)

Obstugiwane szybkosci transmis;ji:

9,6 kbit/s

19,2 kbit/s

93,75 kbit/s

187,5 kbit/s

500 kbit/s

1500 kbit/s

Sterowanie binarnymi wejsciami 24 V DC:
Podaniem napiecia 24 V DC na zaciski CLOSE i OPEN

Sterowanie binarnymi wejsciami 24 V DC:
Podaniem napiecia 24 V DC na zaciski CLOSE i OPEN

OO0OO0OO0O0O0

Programowane funkcje wej$€ binarnych 111 12 (zmiany mozna dokonaé za posrednictwem

programu EHL na komputerze PC lub przyciskami na module sterowania lokalnego):

- dla wejscia 11: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego- nie dotyczy wykonan
sitownika bez sterowania lokalnego), STOP

- dla wejscia 12: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego- nie dotyczy wykonan
sitownika bez sterowania lokalnego); 2P lub E2P (przy podtaczonym regulatorze pozwala przy

aktywnym wejsciu |12 sterowac sitownikiem w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu napiecia

24V DC na zaciski OPEN lub CLOSE).

Fabryczne ustawienie podane jest w rozdziale ,,Uruchamianie/Programowanie”.

Programowana REAKCJA NA AWARIE/zanik sygnatu sterujacego: OTWIERA, ZAMYKA,
NIEREAGUJE, POLOZENIE BEZPIECZNE.
Fabryczne ustawienie podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Ustawiane elementy elektroniki:

SE mozna przeprogramowaé na inne parametry:

- przyciskami na ptytce sterujacej

- przyciskami na module sterowania lokalnego, (jesli sitownik je posiada)

- za pomocg programu po podtgczeniu komputera PC za posrednictwem kabla komunikacyjnego
podtaczonego do konektora na jednostce sterujacej (po zdjeciu gornej obudowy sitownika).

Grzatka (E1):
Rezystor grzewczy — napiecie zasilania: ....... zgodne z napieciem zasilania silnika (max. 250 V AC);
MOC grzatki: STR LPA .. e e e e e e e e e et e ok. 10 W/55°C

MOC grzatki: STR 2P A ..o e e e e et ok. 20 W/55°C
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Praca grzatki sterowana jest z plytki elektroniki. Temperature wigczenia i wytagczania mozna
programowac¢ od —40°C do +70°C za pomocg programu ha PC. Fabrycznie jest ustawiona temperatura
termostatu na wytgcznie przy +25°C.

Sterowanie reczne: kotem recznym po roztgczeniu przektadni. Obrotami kota zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara wat wyjsciowy obraca sie w kierunku ,zamyka”.

Luz czesci wyjsciowej: max. 0,5 mm (typowa warto$¢ 0,2 mm), przy obcigzeniu 5% wartoscig
maksymalnej sity

Smarowanie: - smarem statym (patrz rozdziat ,,Obstuga i konserwacja”)

1.8.1 Przyfacze mechaniczne

- Stupkowe
- Kotnierzowe

Gtéwne wymiary przytaczeniowe podane sg na rysunkach wymiarowych.

1.8.2 Podfaczenie elektryczne

Na listwe zaciskowa (X, X1, X2) dla DMS3:

- 3 zaciski (PE, N, L) na plytce zasilacza, przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?drut lub linka.
Moment dokrecenia srubek zaciskéw na listwie zaciskowej max. 0,5 N.m.

- 3 zaciski ((2(L1), 3(L2), 4(L3)) — dla wykonania z silnikiem 3-fazowym) przewodem o przekroju
1,5 mm?drut lub linka. Moment dokrecenia $rubek zaciskéw na listwie zaciskowej max. 0,285 N.m.

- 4 zaciski ((5, 6, OP, CL) — dla wykonania z silnikiem 3-fazowym bez stycznikéw rewersyjnych)
przewodem o przekroju 1,5 mm?drut lub linka. Moment dokrecenia $rubek zaciskéw na listwie
zaciskowej max. 0,285 N.m.

- 2 zaciski (OV, +24V) przewodem o przekroju max. 1,5 mm?drut lub linka. Moment dokrecenia $rubek
zaciskow na listwie zaciskowej max. 0,285 N.m.

- 5 zaciskéw (READY, R1, R2) przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?drut lub linka.

Moment dokrecenia srubek zaciskdéw na listwie zaciskowej max. 0,5 N.m.

- 10 zaciskéw (COM,CLOSE,OPEN, 11, 12, +IN,-IN,SH; +L, -L) przewodem o przekroju 0,05 — 1 mm?
drut lub linka. Moment dokrecenia $rubek zaciskéw na listwie zaciskowej max.19 N.m.

- 6 zaciskow (COM1, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5) dla modutu 3 dodatkowych przekaznikdw)
przewodem o przekroju 0,05 — 1,5 mm?drut lub linka. Moment dokrecenia $rubek zaciskéw na listwie
zaciskowej max.0,5.N.m.

- 11 zaciskéw (COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5, COM, NO, NC) dla modutu 6
dodatkowych przekaznikéw) przewodem o przekroju 0,05 — 1,5 mm?drut lub linka. Moment
dokrecenia srubek zaciskéw na listwie zaciskowej max.0,5.N.m.

Listwa zaciskowa (X3) dla DMS3 z protokotem Modbus/Profibus:

Listwa samozaciskowa, przewodem o przekroju 0,08 - 2,5 mm?

- 3 zaciski (PE, N, U) — zasilanie z silnikiem 1-fazowym

- 5 zaciskow (PE, N, U, V, W) — zasilanie z silnikiem 3-fazowym

- 2 zaciski (21, 22) — napiecie 24 V DC

- 10 zaciskow (13,14,15,16,17) — zaciski sterowania 24V DC (COM,CLOSE,OPEN, I1, 12)

- 6 zaciskow (1,2,3,4,5,6) — zaciski wersji 1-kanatowej modutu Modbus/Profibus

- 6 zaciskow (7,8,9,10,11,12) - zaciski wersji 2-kanatowej modutu Modbus/Profibus (wedtug
wykonania)

- 3 zaciski (18,19,20) — modutu przekaznika READY (wedtug wykonania)

- 5 zaciskow (18,19,20,23,24) — modutu dodatkowych przekaznikéw (wedtug wykonania)
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Ostrzezenie: Odpornosc¢ termiczna przewodow stosowanych do podfgczen elektrycznych musi by¢
minimalnie +80°C.

Tabela przekroju przewodéw (mm® — AWG)
Przekrdj przewodu

mm°® AWG

0,05 30

0,2 24

0,34 22

0,5 20

0,75 18

1,5 16

2,5 14

Tabela dopuszczalnych momentow (N.m — Ibs.-in)

Moment dokrecania

N.m Ibs.-in
0,2 2,7
0,3 4

0,5 7

Przepusty kablowe:

STR 1PA

- dla wykonania bez sterowania lokalnego:
- 3 przepusty kablowe - 1xM12 - grubosé¢ przewodéw 3,5 do 5 mm, 1x M16 - grubosé przewodéw

9 do 13 mm i 1xM20 - grubos¢ przewodéw 8 do 14,5 mm

- dla wykonania ze sterowaniem lokalnym:

- 2 przepusty kablowe - 1xM12 - grubos¢ przewodow 3,5 do 5 mm i 1xM16 - grubos¢ przewodow 9
do 13 mm.

STR 2PA
- dla wykonania bez sterowania lokalnego:
- 3 przepusty kablowe - 1xM16 - grubosé przewodéw 6 do 10,5 mm, 1x M16 - grubosé przewodéw
9 do 13 mm i 1xM20 - grubos¢ przewodow 8 do 14,5 mm
- dla wykonania ze sterowaniem lokalnym:
- 2 przepusty kablowe - 1xM16 - grubos¢ przewodéw 6 do 10,5 mm i 1xM16 - grubos¢ przewodow 9
do 13 mm.

Przepusty kablowe sitownika z elektronikg DMS3 i modutem komunikacji Modbus/Profibus:
- 2 przepusty kablowe M20x1,5, grubos¢ przewodéw 8 do 14,5 mm
- 2 lub 4 przepusty kablowe EMC M16x1,5 - grubos¢ przewodéw 6,5 do 9,5 mm, srednica ekranu
2,5 do 6mm.

Zacisk ochronny:

Przy oddaniu do uzytku — przy instalacji urzadzenia:

- dla bezpiecznego uzytkowania sitownika konieczne jest podtaczenie zewnetrznych i wewnetrznych
zaciskOw uziemienia. Lokalizacja zewnetrznych i wewnetrznych zaciskéw ochronnych wedtug
wykonania pokazane jest na rys. 2, 2a, 2b, 2c, 2d. Do zaciskania przewodu uziemienia nalezy uzyc¢

szczypiec HP3 (firmy CEMBRE)

- do zasilania musi by¢ podtaczony wtacznik awaryjny. Nalezy go umiesci¢ jak najblizej urzadzenia,
oznaczonym i fatwo dostepnym dla obstugi, zeby mozna byto szybko odigczy¢ zasilanie sitownika.

Bezpieczniki:

Ptytka zasilacza sitownika posiada bezpiecznik (F3). Umiejscowienie bezpiecznika na ptytce pokazane
jest narys.2.

Sitowniki z modutem sterowania bezkontaktowego (SSR) sg zabezpieczone bezpiecznikami

(F4-1i F4-2) na wsporniku (rys. 2e).
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Wartosci i charakterystyka bezpiecznikow:

:§ Wartosé
o Kod 2 _| Silnik max. Wartosé bezpiecznika
> saméwienia Napiecie | E £ Moc prad bezpiecznika |(dla wersji z SSR)
2 = (W) (A) F3 F4-1
5 F4-2
431.1-0XXXX/YY | 230VAC | 50 -
431.1-LXXXX/YY | 220 VAC | 50 0,3 F25A/250V
431.1-VXXXX/IYY | 240 VAC | 60 15/39 -
< 431.1-TXXXX/YY 120VAC | 60 18/48 0,6 F25A/250V -
o R i
% | 43L13XXXXIYY 24VAC | 50 28 7815 A/ 250V
<1 431.1-IXXXXIYY | 24VAC | 60 -
wn
431.1-NXXXX/YY |3x380 V AC| 50 15/40 0,25
X F25A/250V | FF 3,15A/500V
431.1-2XXXX/YY |3x400 V AC| 50 15/40 0,25
432.1-0XXXX/YY | 230 VAC | 50 20/75 0.45 E2.5A/ 250V
432.1-LXXXX/YY | 230 VAC | 50 -
432 1-TXXXX/YY | 120VAC | 60 | 2970 1,0 F25A/250V -
<
Q| 432.1-0XXXX/YY | 230VAC | 50 | 60/120 0,9 F25A/250V -
x 3
o
432.1-TXXXX/YY | 120VAC | 60 | 70/125 1,3 F25A/250V -
432.1-FXXXX/YY [3x380V AC| 50 | 90/150 0,5 F25A/250V
432.1-NXXXX/YY |3x380VAC| 50 | 90/150 0,5 F25A/250V
FF 3,15A/500V
432.1-EXXXX/YY |3x400V AC| 50 | 90/150 0,5 F25A/250V
432.1-2XXXXIYY |3x400V AC| 50 | 90/150 0,5 F25A/250V

Zewnetrzne i wewnetrzne zaciski, sg wspétzalezne i oznaczone znakiem ochronnym uziemienia.
Podiaczenie elektryczne wykonujemy zgodnie ze schematem elektrycznym z DTR lub schematu

wklejonego pod gérng pokrywe sitownika.
—-ﬂ

ZWENETRZNY
ZACISK UZIEMIENIA

Rys. 2a
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WEWNETRZNY ZACISK
OCHRONNY
UZIEMIENIA

BEZPIECZNIK
ZASILACZA (F3)

Rys. 2

Rys. 2b
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WEWNETRZNY ZACISK
UZIEMIENIA DLA WERSJI

3-FAZOWEJ Z SSR
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WEWNETRZNY ZACISK
UZIEMIENIA DLA WERSJI 3-
FAZOWEJ ZE STYCZNIKAMI
REWERSYJNYMI

WEWNETRZNY ZACISK
UZIEMIENIA DLA
WYKONANIA

Z MODULEM
KOMUNIKACJI
MUDBAS/PROFIBUS Rys. 2d
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BEZPIECZNIK F4-1

BEZPIECZNIK F4--2

Rys. 2e
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1.9 Konserwacja, pakowanie, transport, skfadowanie

Powierzchnia sitownika przed zapakowaniem jest posmarowana smarem konserwacyjnym.
Warunki sktadowania:
Temperatura otoczenia -10 to +50 °C
Wilgotnosc¢ powietrza max. 80 %
Skfadowa¢ w pomieszczeniach przewiewnych, chronié¢ przed nieczystosciami, kurzem, nadmierng
wilgotnoscig oraz odczynnikami chemicznymi.
Sitowniki dostarczane sg w sztywnych kartonach, spetniajacych wymogi normy EN 60 654.
Wyrob pakowany w karton. Kartony mozna pakowac na palety. Na zewnetrznej czesci kartonu
znajduje sie naklejka z danymi sitownika:
oznaczeniem wyrobu,
nazwa i typ wyrobu,
ilos¢ sztuk,
pozostate parametry.
Firma transportowa powinna zabezpieczy¢ kartony podczas transportu przed przemieszczaniem
sie i ochrong przed zewnetrznymi wptywami warunkéw atmosferycznych.
Transport powinien odbywac sie w odpowiednich warunkach temperaturowych:
- temperatura: -25° C do +70° C, (z wyjatkiem wykonan sitownikow
przeznaczonych do pracy w temperaturze -45° C do +45° C)
- wilgotnos¢: 5 do 100 %, z maksymalng zawartoscig wody 0.028 kg/kg suchego
powietrza
- ci$nienia atmosferyczne 86 do 108 kPa

Po otrzymaniu sifownika nalezy sprawdzi¢ czy nie dosz/o do zZadnych uszkodzen podczas
transportu. Sifownik przed montazem i podfgczeniem powinien osiggng¢ temperature pomieszczenia,
w ktorym bedzie instalowany.

Sifownik przechowywaé¢ w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczystosciami i szkodliwym wpfywem czynnikdéw atmosferycznych oraz chemicznych w temperaturze
otoczenia —10 , +50°C i wilgotnosci wzglednej powietrza max. 80%.
Niedopuszczalne jest przechowywanie sifownika na zewnatrz lub w miejscach narazonych
na bezposrednie dziafanie warunkoéw atmosferycznych!

Wszelkie uszkodzenia powierzchni zewnetrznej sifownika nalezy natychmiast usungc - aby
zapobiec uszkodzeniu w wyniku korozji.

Przy skfadowaniu wyrobu dfuzej niz rok, nalezy przed montazem skontrolowac¢ smar w sifowniku.

Sifowniki przechowywane dtuzej powinny by¢ réwniez zabezpieczone przed wpfywem warunkéw
atmosferycznych..

Po instalacji sifownika na wolnym powietrzu, w wilgotnych pomieszczeniach lub pomieszczeniach
ze zmienng temperaturg nalezy koniecznie podtgczy¢ grzafke w sifowniku.
Zapobiega to skraplaniu sie wody pod obudowg sifownika — zabezpieczajgc jego czesci elektryczne
przed skapujgcg wodg, zwiekszajgc zywotnos¢ sifownika.

Przed przystgpieniem do montazu sifownika usu/i nadmiar smaru uzytego do konserwaciji.

1.10 Ocenal/opis wyrobu i opakowania - recykling

Wyréb zostat wyprodukowany materiatow, ktére mozna poddac recyklingowi - metalowych(stal,
aluminium, mosigdz, brgz, miedz), plastikowych (PP, PA, PC) i wyrobow z gumy.
Karton i wyréb po zakonczeniu jego zywotnosci mozna rozebraé i wszystkie jego czesci
dostarczy¢ do punktéw zajmujacych sie zbiorem surowcow wtérnych.
Wyrob i jego opakowanie nie sg zrédtem zanieczyszczenia srodowiska i nie zawierajg odpadéw
niebezpiecznych.
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2. Montaz i demontaz sifownika
2.1 Montaz

A Nalezy przestrzegaé przepisow BHP!

Uwaga:

Ponownie nalezy sprawdzi¢ czy miejsce montazu odpowiada warunkom przedstawionym w rozdziale
~Warunki uzytkowania”. Jes$li warunki sg inne nalezy skontaktowaé sie z producentem.

Przed rozpoczeciem montazu sifownika na armaturze:

Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu w czasie transportu.

Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg na sitowniku zgodno$¢ ustawionego kata pracy i rozmiarow

przytaczeniowych sitownika z parametrami przytgczeniowymi armatury.
W przypadku niezgodnosci, wykonac¢ regulacje wedtug ,Ustawianie/programowanie”

2.1.1 Mechaniczne podfgczenie sifownika z armatura

Sitownik przez producenta jest ustawiony na parametry podane na
tabliczce znamionowej. Wymiary przytaczeniowe do armatury sg
zgodne z rysunkami wymiarowymi. Sitownik jest ustawiony w
miedzypotozeniu.

Przed montazem na armaturze nalezy zamontowac koto sterowania

recznego.

Podtaczenie mechaniczne wg normy ISO (DIN) - rys.3

Powierzchnie stykowe armatury i sitownika nalezy odttuscic.

Sitownik (A) i armature (B) przestawi¢ do potozenia ,zamkniete”
Sitownik zamocowac¢ na przytaczu armatury (7) za pomocg $rub

(4) tak, aby mozna byto przesterowac sitownikiem

Obracajac kotem recznym (1) zblizy¢ trzpieh sitownika do

trzpienia armatury (5).

Trzpien armatury (5) potaczy¢ sprzegtem (8) z watem

wyjsciowym sitownika (3). Przy fgczeniu nalezy pamietac o
wspotosiowosci obu elementéw wyjsciowych.

Skontrolowaé czy kotnierz przytaczeniowy sitownika (2) dobrze

przylega do armatury.

Na trzpien armatury (5) nakreci¢ sprzegto (8) taczac go z

trzpieniem sitownika (3).

Sprawdzi¢ czy kotnierz przytaczeniowy (2) przylega do armatury.
Kotnierz dokrecié czterema $rubami (z sitg min. 8G). Sruby

mocujgce réwnomiernie dociggnaé.

Wat wyjsciowy (5) cofnagé o jeden obr6t i zabezpieczyé nakretkg
zabezpieczajacy (6), tworzac w ten sposdb nacisk na gniazdo

Zaworu.

i

45

Rys. 3
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Podiaczenie mechaniczne kotnierzowe (kotnierz typu A, B, C, D) (rys. 4)

Sitownik (A) i armature (B) przestawi¢ do potozenia ,zamkniete” s
Wykreci¢ obydwie $ruby (5) ze sprzegta (8) na wale wyjsciowym
sitownika (3) i sprzegto rozdzieli¢ na dwie czesci (8)
Nakreci¢ czesé gwintowang sprzegta (8) na wrzeciono armatury
(6) (max. 28 mm) tak, aby po natozeniu sitownika powstat luz
pomiedzy nakretkg sprzegta (8) a watem sitownika (3). \
Natozy¢ sitownik na przytacze armatury (7) i srubami (4a) lub
centralng nakretka (4) (wg ksztattu kotnierza przytaczeniowego
sitownika) tak, aby mozna byto przesterowac sitownikiem — 1
Obracajagc koétkiem recznym (1) zblizy¢ wat wyjsciowy sitownika H rl%
(3) do gwintowanego sprzegta (8) nakreconego nha wrzeciono u&
armatury (6)
Natozy¢ czesci sprzegta (8) i dociggnaé obydwie nakretki (5) tak, |
aby mozna byto obraca¢ nakretke sprzegta.
Zakontrowa¢ sruby (4a) lub nakretke (4) mocujgce kotnierz
sitownika (2) do kotnierza armatury (7).
Skontrolowaé rozmiary przytaczy, odkreci¢ nakretke sprzegta (8)
o jeden obrét. Sruby sprzegta (5) zakontrowac.

Uwagi:

1. Minimalna mechaniczna wytrzymafos$¢ srub - 8G.

2. Jezeli ustawienie fabryczne jednostki pofoZzeniowo-sygnalizacyjnej

i nadajnika pofoZenia SE nie jest odpowiednie, nalezy ustawic je na
nowo.

MIN.160

P

AL

Na koniec podtgczenia mechanicznego przeprowadzi¢
kontrole poprawnosci montazu obracajgc kétko reczne.

30

Rys. 4

2.1.2 Podfaczenie elektryczne i kontrola funkcji

Nastepng czynnoscig po podtaczeniu sitownika z armaturg jest podtgczenie elektryczne sitownika do
zasilania i systemu sterowania.

1. Postepowac zgodnie z instrukcjami bezpieczeristwa!

2. Przy kfadzeniu instalacji konieczne jest zachowanie zgodno$ci z przepisami w zakresie instalacji
urzgdzen wysokiego napiecia! Kable zasilajgce muszg mie¢ odpowiednie certyfikaty. Temperatura
pracy kabla musi by¢, co najmniej +80°C.

3. Przewody do listwy zaciskowej sifownika muszg by¢ doprowadzone przez przepusty kablowe!

4. Przed podfgczeniem sifownika nalezy najpierw podfgczy¢ wewnetrzny i zewnetrzny zacisk ochronny
uziemienia!

5. Kable zasilajgce muszg byc¢ przymocowane do stafej konstrukcji najdalej 150 mm od przepustéw.
Najlepiej przed przepustem zrobi¢ petle przewodow skierowang do dofu - zabezpiecza to przed
dostawaniem sie wody po kablu do wnetrza sifownika.

6. Przewody wejsciowych sygnafow sterujgcych do regulatora pofozenia i sygnafow wyjsciowych z
nadajnika pofozenia powinny by¢ oddzielone od kabli zasilania lub powinno sie uzywac kabli
ekranowanych.

7. Aby unikng¢ przenikania wilgoci do sifownika wokéf przewodow pofgczeniowych, przewody powinny
po podfgczeniu i dokreceniu przepustéw byc¢ uszczelnione silikonem.

Podtaczenie do systemu sterowania:

Sterowac sitownikiem mozna za pomocg (wedtug wykonania):

- analogowego sygnatu sterujgcego za posrednictwem wbudowanego regulator potozenia

- binarnymi wejsciami 24 V DC 7

- przez modut komunikacji Modbus/Profibus

Sitownik podtgczamy wedtug dotgczonego schematu lub schematu wklejonego pod wewnetrzng czesc
gornej obudowy sitownika.
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Uwagi:
1. Przewody sygnafow sterujgcych oraz sygnafow wyjsciowych z przetwornika powinny by¢ odseparowane od
przewodow zasilajgcych (mogg by¢ zastosowane przewody ekranowane) — do sifownika powinny by¢

doprowadzone oddzielnym przepustem kablowym.

2. Sifowniki posiadajg przepusty kablowe, ktore w przypadku szczelnego nafozenia na przewody umozliwiajg
zabezpieczenie krycia nawet IP 68. W celu pozgdanego stopnia krycia nalezy zastosowac krgzki
uszczelniajgce wedfug rozmiaru kabla i wfasciwej odpornosci termicznej.

3. Przy skrecaniu przepustow, sprawdzi¢ dopuszczalne luzy, aby nie doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do stabilnej
konstrukcji w odlegfo$ci mniejszej niz 150 mm od przepustéw.

4. Powierzchnie obudowy muszg by¢ czyste przed ponownym montazem.

5. Rewersacja SE jest gwarantowana, jesli opdznienie pomiedzy wyfgczeniem i zafgczeniem napiecia dla
ruchu wafu wyjsciowego w przeciwnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

W sifownikach STR PA nalezy po podfgczeniu wykonac¢ proces kalibracji, dla optymalnego
funkcjonowania.

Nalezy przestrzegac zalecen producentéw armatury czy armatura w pofozeniach kraiicowych ma by¢
wyfgczana od pofozenia czy od sity!

2.2 Demontaz

A Przed demontazem nalezy odfgczy¢ zasilanie sifownika!
Nie nalezy podfgczac i odfgczac sifownika pod napieciem!

Odigczenie sitownika od zasilania.

Odkreci¢ przewody od listwy zaciskowej, a kable wysunaé¢ z przepustow kablowych.

Odkreci¢ sruby mocujace sitownik do armatury i wysung¢ sitownik z armatury.

Przy odestaniu sitownika np. do naprawy nalezy uzy¢é mocnego kartonu, zeby sitownik nie zostat
uszkodzony w czasie transportu.

3. Ustawianie/programowanie

Przestrzegaj przepisow BHP! Upewnij sie, ze sitownik nie jest podtaczony do sieci i ze
istnieje ryzyko porazenia pradem!

Sitowniki elektryczne dostarczane sg z zakladu produkcyjnego ustawione na parametry
podane na tabliczce znamionowej umieszczonej na obudowie sitownika.
Sitownik podtgczamy mechanicznie i elektrycznie. Rozdziat ten opisuje podtaczenie i
zaprogramowanie parametréw, ktére umozliwia prawidtowg prace sitownika. Rozmieszczenie
przyciskdw na ptytce sterowania pokazane jest narys. 6 i 6a.

Programowaé¢ mozna:
- Za pomocg przyciskow na ptytce sterujgcej (rys. 6 i 6a).
- Za pomoca przyciskow na module sterowania lokalnego (rys. 7), jesli sitownik jest w niego
wyposazony.
- Za posrednictwem programu EHL po podtgczeniu sitownika z PC za pomocg kabla
komunikacyjnego

Szczegobtowa procedura programowania lub przeprogramowania fabrycznie zaprogramowanych
parametrow podana jest w samodzielnym dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 06 i
74 1076 06.
Dla fatwego ustawienia parametréw pracy ptytka sterowania wyposazona jest w:
- 4 przyciski programujace: MENU, P, O, C
- 6 diodami sygnalizacyjnymi LED - rys. 6 i 6a.
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Svygnalizacja stanéw za pomoca diod LED na ptytce sterowniczej:

LED ERROR (czerwona) — miga na czerwono w przypadku awarii lub sSwieci ciggle w rezimie
programowania parametrow.

LED OPEN / MENU (zielona) — w rezimie pracy ON/OFF $wieci przy pracy sitownika w kierunku
otwiera lub miga po wejsciu do rezimu MENU

LED CLOSE / PAR (czerwona) — w rezimie pracy ON/OFF swieci przy pracy sitownika w kierunku
zamyka lub miga przy wybranym parametrze w menu i rozswieci przy zapisywaniu wybranego
parametru do pamieci.

LED 11/ SEL (z6tta) — $wieci ciggle przy aktywnym wejsciu I1, lub miga w rezimie programowania
parametrow.

LED 12 (z6tta) — swieci ciggle przy aktywnym wejsciu [2

LED POWER (zielona) — swieci ciggle przy podaniu napiecia zasilania.

LED dodatkowo do wersji z modutem komunikacji MODBUS

LED DEX1 (zé6tta) — swieci sie w sposo6b ciggly w komunikacji Modbus kanat 1
LED DEX2 (z6tta) — Swieci sie w sposob ciggty w komunikacji Modbus kanat 2

LED dodatkowo do wersji z modutem komunikacji PROFIBUS

LED DEX1/ERR (zétta/czerwona) - Profibus kanat 1
- zO6ka - swieci sie w sposoéb cigglty w komunikacji przy aktywnej komunikacji, kanat jest
w stanie wymiany danych DATA Exchange
- czerwona - $wieci sie w sposob ciggty przy btedzie w komunikacji, kanat jest
w stanie wymiany danych DATA Exchange
- czerwona — miga przy Fatal Error (nalezy wytaczyc¢ i wkgczy¢ urzadzenie)
LED DEX2/ERR (z6tta/czerwona) - Profibus kanat 2
- zO6ka - swieci sie w sposoéb cigglty w komunikacji przy aktywnej komunikacji, kanat jest
w stanie wymiany danych DATA Exchange
- czerwona - $wieci sie w sposOb ciggty przy btedzie w komunikacji, kanat jest
w stanie wymiany danych DATA Exchange
- czerwona — miga przy Fatal Error (nalezy wytaczyc¢ i wigczy¢ urzadzenie)

Programowe mozliwosci elektroniki (wedtug wykonania):

przekazniki R1; R2; RE1 do RE5: nieaktywne; potozenie otwarte; potozenie zamkniete; moment na

otwieranie; moment na zamykanie; moment na otwieranie lub moment na zamykanie; moment na
otwarcie lub potozenie otwarte; moment na zamkniecie lub potozenie zamkniete; praca w kierunku
otwiera, praca w kierunku zamyka; ruch; ruch miganie; do potozenia, od potozenia; ostrzezenia,
sterowanie zdalne; sterowanie lokalne (nie dotyczy sitownikéw bez sterowania lokalnego); sterownie
wytaczone, przekaznik READY.

przekaznik READY: btedy; btedy lub ostrzezenia; btedy lub brak sterowani; btedy lub ostrzezenia lub
brak sterowania.

sygnat wyjsciowy (z nadajnika EPV pasywny): 4 + 20 mA; 20 + 4 mA.

sterowanie - requlacja: 2P, 3P, 3P/2P 12
wejsciowy sygnat sterujacy (N): 0/4/12 ~ 20 mA, 4 +12 mA lub 0/2 +10 V.

.- wejscie I1: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy sitownikow

bez sterowania lokalnego); STOP.

wejscie 12: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy sitownikow bez
sterowania lokalnego); 2P lub E2P (lub przy aktywnej komunikacji za posrednictwem modutu
komunikacji Modbus/Profibus — pozwala przy aktywnym wejsciu |12 sterowac¢ binarnymi wejsciami
napieciem 24 V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA; ZAMYKA; NIE REAGUJE; POLOZENIE BEZPIECZNE.

Na wejsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ identycznych funkcji z wyjatkiem funkcji wytgczone (np. jak
jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna jej tez ustawi¢ na wejsciu 12.
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PRZYCISK PROGRAMOWANIA P

LED ERROR

LED OPEN
LED MENU

LED CLOSE
LED PAR

LED I1
LED SEL

LED 12

LED ZASILANIE

PRZYCISK MENU
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MENU P

®9000

REGADA

Rys. 6

READY

PRZYCISK PROGRAMOWANIA O

PRZYCISK PROGRAMOWANIA C

KONEKTOR KOMUNIKACJI Z PC
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PRZYCISK PROGRAMOWANIA P PRZYCISK PROGRAMOWANIA O

PRZYCISK MENU PRZYCISK PROGRAMOWANIA C

KONEKTOR KOMUNIKACJI Z PC

SMEML

LED ERROR
LED OPEN
LED MENU
LED DEX2/ERR
LED CLOSE KOMUNIKACJA
LED PAR MODBUS/PROFIBUS
KANAL 2
LED I1
LED SEL LED DEX1/ERR
KOMUNIKACIA
LED 12 MODBUS/PROFIBUS
KANAL 1

LED POWER
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3.1 Mozliwosci ustawienia sterowania (regulacja) praca sifownika
3.1.1 Mozliwosci ustawienia sterowania (regulacji) sifownika z modufem DMS3

2P STEROWANIE

Ustawienie: regulacja 2P + inne funkcje z wyjatkiem STOP na wejsciu I11:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka przez podanie napiecia 24 V DC na zaciski OPEN, lub
CLOSE. Odtgczenie napiecia zasilania lub osiggniecie ustawionego potozenia krancowego powoduje
zatrzymanie sitownika.

2P STEROWANIE IMPULSOWE

Ustawienie: regulacja 2P + funkcja STOP na I1:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu impulsu napiecia 24 V DC na zaciski OPEN,
lub CLOSE. Sitownik zatrzyma sie po osiggnieciu ustawionego potozenia lub po podaniu impulsu
napieciem 24 V DC na zaciski |1 (STOP).

3P_ STEROWANIE (REGULACJA)

Ustawienie: regulacja 3P + inne funkcje z wyjatkiem STOP na I1 i 2P na wejsciu 12:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujacego

0/4 + 20 mA (0/2 +~ 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia (odpowiadajacego
wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego potozenia
krahncowego sitownik zatrzyma sie.

Uwaga:
Przy wyborze funkcji STOP na wejsciu 11 w rezimie pracy regulacyjnej 3P podanie napiecia 24 V DC na

zacisk I1 nie spowoduje zatrzymania sie sifownika.

3P/2P przefgczane na 12

Ustawienie: regulacja 3P/2P przetaczane na 12 (przy wyborze tej wersji regulacji system
automatycznie dla wejscia 12 wybiera funkcje 2P) + inne funkcje z wyjatkiem STOP na I1.

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujgcego

0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia (odpowiadajacego
wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego potozenia
krancowego sitownik zatrzyma sie.

W przypadku aktywnego wejscia |2 (ciggtym podawaniem lub wytaczeniem (wedtug ustawienia
funkcji 12 AKTIV) napiecia 24 V DC na zaciski 12) SE przestanie reagowac na wejsciowy sygnat
sterujacy 0/4 + 20 mA (0/2 +~ 10 V) i zatrzyma sie. Sitownik mozna w tym stanie mozna sterowa¢ w
kierunku otwiera lub zamyka podaniem napiecia 24 V DC na zaciski OPEN lub CLOSE. Odtaczenie
napiecia zasilania lub osiggniecie ustawionego potozenia krancowego powoduje zatrzymanie
sitownika. Po odtgczeniu napiecia na wejsciu 12 sitownik zacznie reagowac¢ na wejsciowy sygnat
sterujacy i przestawi sitownik na zadane potozenie.

3P/2P przefaczane na 12 (2P IMPULSOWE)

Ustawienie: regulacja 3P/2P przetaczane na |2 (przy wyborze takiej regulacji automatycznie dla funkcji
wejscia 12 wybierana jest funkcja 2P) + funkcja STOP na I1:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujgcego

0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia (odpowiadajacego
wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego potozenia
krahncowego sitownik zatrzyma sie.

W przypadku aktywnego wejscia |12 (podanie na state napiecia 24 V DC na zacisk 12 lub wytgczeniem
— wedtug ustawienia funkcji 12 AKTIV) Sitownik przestanie reagowaé¢ na wejsciowy sygnat sterujgcy 0/4
+20 mA (0/2 +10V) izatrzyma sie. SE w tym stanie mozna sterowa¢ w kierunku otwiera lub zamyka
impulsem napiecia 24 V DC podanego na zaciski OPEN lub CLOSE. Po podaniu impulsu 24 V DC
na zacisk 11 (STOP) lub po osiggnieciu ustawionego potozenia krancowego sitownik zatrzyma sie.

Po odigczeniu napiecia na zacisku 12 sitownik zacznie reagowaé na wejsciowy sygnat sterujacy i
przestawi sitownik na zadane potozenie.
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3.1.2 Mozliwosci ustawienia sterowania sifownika z modufami DMS3 i komunikacji
MODBUS/PROFIBUS

2P STEROWANIE (regulacja dwupofozeniowa)

Ustawienie: przez nastawieniu bitu 3P=0 w odpowiednim rejestrze Modbus/Profibus jest aktywowany
regulator dwupotozeniowy:

Sitownik porusza sie w kierunku otwiera lub zamyka przy ustawieniu bitow OPEN lub CLOSE w
odpowiednim rejestrze Modbus.

3P STEROWANIE (regulacja 3-pofozeniowa)

Ustawienie: ustawieniem 3P=1 w odpowiednim rejestrze Modbus/Profibus jest aktywowany regulator
3-potozeniowy:

Sitownik porusza sie w kierunku otwiera lub zamyka zgodnie z wymaganiami podawanymi po
magistrali Modbus/Profibus.

TRYB AWARYJNY

Uwaga: W sitownikach wyposazonych w sterowanie lokalne mozna aktywowac tryb awaryjny tylko przy
ustawieniu modutu sterowania lokalnego na sterowanie zdalne. Modut sterowania lokalnego ma
wyzszy priorytet niz ESD lub E2P.

- ESD (Emergency Shutdown) — aktywuje sie przy ustawieniu parametru funkcji I1=ESD
i aktywowaniu wejscia |1 lub przy ustawieniu parametru funkcji I2=ESD i aktywowaniu wejscia
I12. Po aktywowaniu wejscia sitownik ustawia sie do potozenia, ktére odpowiada ustawieniom
parametru reakcja na awarie. Tryb awaryjny ESD ma wyzszy priorytet niz sterowanie E2P.

- E2P (Emergency 2P) — aktywuje sie przy ustawieniu parametru funkcji 12=E2P i aktywowaniu
wejscia 12. Tryb awaryjny E2P ma nizszy priorytet niz sterowanie ESD. Tryb awaryjny
sterowania 2P pracuje w dwdch trybach i wykorzystuje nastepujace wejscia:

- Sygnat staty — sitownik otwiera lub zamyka tylko podczas trwania sygnatu na
wejsciach OPEN, CLOSE.

- Tryb impulsowy — sitownik otwiera lub zamyka po podaniu impulsu na wejscie
OPEN, CLOSE. Sitownik zatrzyma sie po podaniu impulsu na wejscie I1. Tryb ten
jest uwarunkowany ustawieniem funkcji I1=STOP.
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3.2 Ustawianie parametréw, listy bfedow i ostrzezen

- podane jest w samodzielnym dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 06 lub 74 1076 06.
Standardowe fabryczne ustawienie parametrow (chyba, ze w zamoOwieniu podane zostaty inne
parametry) podane sg w tabelach nr 2i 3.

Tabelanr. 2

Standardowe fabryczne ustawienie parametrow w sitowniku bez sterowania lokalnego -
mozna zmienié przyciskami na plytce sterowniczej

Sposbdb programowania podany jest w dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 06.

MENU
0|9
|23
0w ol & NAZWA USTAWIENIA FABRYCZNE
S|o| L
) CEJ 8
o
1 MOMENT WY£ACZAJACY - 1I(QO% wartoé_ci po.danej na tabliczce znamionowej w
ierunku otwiera i zamyka
- Z = Potozenie + O = Potozenie — wylgczanie w potozeniu
krancowym zamkniecia i otwarcia od potozenia jak nie jest
podany typ armatury
5 POLOZENIE KRANCOWE -Z= Moment +0 =_Poioien_ie - wy+qcz_ani§a w potozeniu
krancowym zamkniete od sity a w potozeniu otwarte od
potozenia
- Z=Moment + O = Moment — wylgczanie od sity w obu
kierunkach
- czas blokowania 2 sek.
3 BLOKOWANIE MOMENTU - pofoZenie blokowania w kierunku otwiera i zamyka 5%
4 Przekaznik READY - btedy (kont.akty.przekainika READY COM-NO sg
zafgczone jak nie ma bfedu)
- potozenie O na przekazniku R1
5 - potozenie Z na przekazniku R2
Przekazniki R1 .. RE5 - od potozenia 95% dla przekaznika RE3
- do potozenia 5% dla przekaznika RE4
- przekaznik RE5 przekaznik wyfgczony (nieaktywny)
6| - | - |CPT (sygnatwyjsciowy) 4 +20 mA
REGULACJA - wg zam. 2P 3P
7| - - | ANALOGOWY SYGNAL . .
STERUJACY - 4+20mA(2+10V)
-1 6] - |ADRES 2
I U P ADRES 1 2
ADRES 2 3
SZYBKOSC TRANSMISJI, 115200 bit/s
7 PARYTET Parzysty
REDUNDANCJA Wyfaczona (dla wersji 1-kanafowej) Skfadowa (dla wersji
2-kanafowej)
| - | 7 | REDUNDANCIA Wyfgczona _(dla wersji 1-kanafowej) Pojedyncza (dla wersiji
2-kanafowej)
8 NIECZUtOSC - 3%
9 REAKCJA NA USTERKE NIE REAGUJE
Ustawienie parametrow, ktére mozna zmienié tylko za pomocg programu na PC
NAZWA PARAMETU USTAWIENIA FABRYCZNE
TEMPERATURA TERMOSTATU 25 °C (temperatura wytgczenia grzatki)
WEWNETRZNA NIECZULOSC 2 % (tylko dla sterowania 3P)
POt OZENIE BEZPIECZNE 0%
FUNKCJA I1 ESD
AKTYWNE 11 Wysoki poziom (pod napieciem)
FUNKCJA 12 nieaktywne
AKTYWNE 12 Wysoki poziom (pod napieciem)
BEZPIECZNIK TERMICZNY - hie dotyczy tego typu sitownika
BEZPIECZNIK TERMICZNY ,0” - hie dotyczy tego typu sitownika
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TRYB ZEGARA Nieaktywne
CYKL PRACA 10s

CYKL PAUZA 50 s

CYKL POLOZENIE O1 0 %

CYKL POLOZENIE 02 100 %
CYKL POLOZENIE 71 0 %

CYKL POL.OZENIE Z2 100 %
TOLERANCJAOiZ 1%
TWORZENIE KOPIl ZAPASOWEJ uruchomié
ODTWORZYC Z KPIl ZAPASOWEJ uruchomié
PRZYWRACANIE USTAWIEN FABR. uruchomié

AKTYWNE BLEDY

Reset (zerowanie aktywnych bfedéw)

KIERUNEK OBROTU SILtOWNIKA

W prawo

CZAS KONTROLI POtACZENIA
(Modbus)

3s
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Tabelanr 3

Standardowe fabryczne ustawienie parametrow w sitowniku ze sterowaniem lokalnym - mozna zmienié

przyciskami na module sterowania lokalnego.

SposAb programowania podany jest w dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1076 06.

MENU
n
0| D
o 8 % NAZWA USTAWIENIA FABRYCZNE
2138
@
0| = |a
1 JEZYK / LANGUAGE czeski (ustawienie jezyka na wyswietlaczu LCD)
2 POLOZENIE O (otwarte) . . .
3 POLOZENIE Z (zamkniete) Zakres kata roboczego ustawiany zgodnie z zaméwieniem
4 KALIBR. REG. uruchomic
5 . % Z=POL O=POL - wylagczanie w potozeniach koncowych
POLOZENIE KONCOWE otwarte i zamkniete od potozenia
6 MOMENT O 100% wartosci podanej na tabliczce znamionowej
7 MOMENT Z 100% wartosci podanej na tabliczce znamionowej
8 CZAS BLOKOWANIA 2 s (czas blokowania momentu)
9 POLOZENIE BLOKOWANIA O |5 % (potozenie blokowania momentu w kierunku otwiera)
10 POLOZENIE BLOKOWANIA Z 5 % (potozenie blokowania momentu w kierunku zamyka)
11| - - | CPT (sygnat wyj$ciowy) 4+20mA
12| - - |REGULACJA — wg. zamébwienia | 2P 3P
13| - | . |ANALOGOWY SYGNAL - 4+20mA (2+10V)

STERUJACY

14 | 16 | 14 | NIECZULOSC - 3%
15| 17 | 15 | NIECZULOSC WEWNETRZNA |- 2 %
16 | 18 | 16 | REAKCJA NA AWARIE STOP

17| 19 | 17 | POLOZENIE BEZPIECZNE 0%

18 | 20 | 18 | FUNKCJA 11 ESD

19|21 | 19 |AKTYWNA I1 Wysoki poziom (pod napieciem)
20| 22 | 20 | FUNKCJA I2 Nieaktywne

21|23 | 21 | AKTYWNA 12

Wysoki poziom (pod napieciem)

BEZPIECZNIK TERMICZNY —

W tym typie sitownika nie funkcjonuje

22| 24 | 22 | {STERKA

23| 25 | 23 BEZPIECZNIK TERMICZNY — W tym typie sitownika nie funkcjonuje
ZEROWANIE

24| 26 | 24 | PRZEKAZNIK READY btedy

25 | 27 | 25 | PRZEKAZNIK 1 Potozenie O (potozenie otwarte)

26 | 28 | 26 | POLOZENIE RE.1 0 %

27 | 29 | 27 | PRZEKAZNIK 2 Potozenie Z (potozenie zamkniete)

28 | 30 | 28 | POLOZENIE RE.2 0 %

29| 31 | 29 | PRZEKAZNIK 3 Od potozenia

30 | 32 | 30 | POLOZENIE RE.3 95 %

31| 33 | 31 | PRZEKAZNIK 4 Do potozenia

32 | 34 | 32 | POLOZENIE RE.4 5 %

33| 35 | 33 | PRZEKAZNIK 5 Nieaktywne (wytaczone)

34 | 36 | 34 | POLOZENIE RE.5 0 %

35| 37 | 35 | TRYB SYNCHRONIZACJI nieaktywne

36 | 38 | 36 | SYNCHRONIZACJA - PRACA 10's

37 | 39 | 37 | SYNCHRONIZACJA PAUZA 50 s

38|40 | 38 [ TOLERANCJAO Z 1%

39|41 | 39 | INFORMACJA

MOMENT (warto$¢ z czujnika momentu)

ODTWORZYC Z KOPII
40| 42140 | 7 ApASOWES

Uruchomione (odtworzyé parametry z kopi zapasowej)

41| 43 | 41 | ZAPISAC PARAMETRY

Uruchomione (utworzy¢ kopie zapasowg parametréw)

PRZYWROC USTAWIENIA
42144 | 42 FABRYCZNE

Uruchomione (odtworzy¢ ustawienia fabryczne)

43 | 45 | 43 | AKTYWNE BLEDY

Reset (zerowanie aktywnych btedéw)

- | - | 44 | KIERUNEK OBROTOW

W prawo

- |11 ] - |ADRES

2
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- |12 | - |SZYBKOSC TRANSMISJI 115200bit/s
- |13 | - |PARYTET Parzysty
1 - REDUNDANCJA Wytgczona (dla wersji 1-kanafowej) Skfadowa (dla wersiji
2-kanatowej)
- |15 | - |CZAS KONTROLI POLACZENIA |3s
- - |11 |ADRES 1 2
- | - |12 |ADRES 2 3
- - | 13 | REDUNDANCJA Wytaczona
Ustawienie parametréw mozliwych do ustawienia tylko za pomoca programu na PC
NAZWA PARAMETRU USTAWIENIE FABRYCZNE
KIERUNEK OBROTOW SILOWNIKA W PRAWO
TEMPERATURA TERMOSTATU 25°C (temperatura wytgczenia grzatki)
SYNCHRONIZCJA POLOZENIA O1 0 %
SYNCHRONIZCJA POLOZENIA O2 100 %
SYNCHRONIZCJA POLOZENIA Z1 0%
SYNCHRONIZCJA POLOZENIA Z2 100 %
KONTRAST WYSWIETLACZA LCD 0

Ostrzezenie 1: W przypadku ustawienia wejsciowego sygnafu sterujgcego na wartosé 0 + 20 mA
(0+10V)Ilub 20 + 0 mA (10 + 0 V) przy zaniku tego sygnafu sifownik zajmie pofozenie takie jak przy
wartosci sygnafu 0 mA (SE przy awarii nie rozpoznaje wartosci sygnatu wejsciowego od wartosci
sygnafu 0 mA (0 V)) - nie dotyczy wersji z DMS3 i modufem komunikacji Modbus/Profibus.

OstrzezZenie 2: Proces kalibracji nie powiedzie sig, gdy naped jest w stanie bfedu. W tym przypadku
nalezy usungc bfgd i ponownie uruchomic kalibracje.

Ostrzezenie 3: Proces kalibracji nalezy wykonywac po kazdej zmianie kgt obrotu wiecej niz 10%.

Ostrzezenie 4: Proces kalibracji uruchamiamy nacisnieciem przycisku P na pfytce sterowniczej,
uruchomieniem z MENU 4 (wersja sifownika ze sterowaniem lokalnym) za pomocg przyciskow na
sterowaniu lokalnym lub z programu po podfgczeniu sifownika z komputerem PC. Wszystkie sposoby
uruchomienia kalibracji sq rownowazne.

Ostrzezenie 5: W przypadku, kiedy sifownik z zasilaniem 3x400V AC po uruchomieniu kalibracji
pokazuje bfad ,kierunek obrotow” (bfad nr. 7) nalezy sifownik wytgczyc¢ i zamienic¢ przewody zasilajgce
na listwie zaciskowej na zaciskach 2 i 3 miejscami. Nastgpnie wfgczamy sifownik i ponownie
uruchamiamy kalibracje sifownika.

Definiowanie kierunku obrotu watu wyjsciowego sitownika

Sitownik fabrycznie ustawiony jest tak, ze wat wyjsciowy sitownika przy pracy w kierunku zamyka
obraca sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, patrzac na wat wyjsciowy od gory po zdjeciu pokrywy
gornej obraca sie w prawa strone.

W przypadku potrzeby zmiany kierunku pracy nalezy przestawi¢ parametr ,kierunek obrotéw
sitownika” na lewostronny. Ten parametr nozna przestawic¢ tylko za pomocg PC i programu EHL
Explorer po podtaczeniu przez modut komunikacji w oknie parametry lub w niektérych przypadkach
przyciskami na sterowaniu lokalnym.

3.3 Uruchomienie sifownika w przypadku, kiedy dostarczony jest w komplecie z
armaturg - kalibracja

W przypadku, kiedy sitownik jest dostarczony w komplecie z armaturg lub zamontowany na innym
urzgdzeniu nalezy po zamontowaniu go w miejscu docelowym koniecznie przeprowadzi¢ kalibracje w
celu przystosowania go do warunkéw pracy. Przy kalibracji nalezy postepowac:
- zamontowaé¢ komplet na rurociggu/ciggu technologicznym
- Sitownik podtaczy¢ elektrycznie zgodnie ze schematem elektrycznym i rozdziatem Podtaczenie
elektryczne do zasilania.
- Sitownik przestawi¢ w miedzy potozenie (patrz ostrzezenie 2 podane wyzej)
- podiaczy¢ napiecie zasilania
- uruchomic kalibracje sitownika nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
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PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 06

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji — pomiar bezwtadno$ci

- po zakonczeniu kalibracji sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac na
sygnaly sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektorych parametrow pracy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 06.

3.4 S Uruchomienie sifownika w przypadku potrzeby zmiany zaprogramowanych
parametrow.

W przypadku, kiedy otrzymujemy sam sitownik i montujemy go na armaturze nalezy po zmontowaniu
kompletu ustawic¢ kat roboczy (potozen krancowych) i innych parametréw nalezy postepowac:
- wedtug rozdziatu 2 podtgczyc¢ sitownik z armaturg i zamontowa¢ komplet na rurociggu/ciggu
technologicznym
- sitownik podtgczyc¢ elektrycznie zgodnie ze schematem elektrycznym i rozdziatem Podtgczenie
elektryczne do zasilania
- sitownik przestawi¢ w miedzy potozenie (patrz ostrzeZenie 2 podane wyzej)
- podiaczy¢ napiecie zasilania
- uruchomic kalibracje sitownika nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 06
- zwolni¢ przycisk P
- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji — pomiar bezwtadno$ci
- po zakonczeniu kalibracji sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac na
sygnaly sterujgce na wejsciach sitownika.
- w przypadku potrzeby zmiany niektérych parametréw pracy postepowaé zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 06.

3.5 Uruchomienie sifownika w przypadku, kiedy potrzebujemy zmienié kat roboczy
(nowe ustawienie pofozen krancowych) i innych parametrow, inaczej niz byty
ustawione fabrycznie

W przypadku dostarczenia sitownika bez armatury i potrzebujemy zmieni¢ fabrycznie ustawione
parametry, kat roboczy, potozenia krancowe nalezy postapic:

- wedtug rozdziatu 2 podtgczyc¢ sitownik z armaturg i zamontowa¢ komplet na rurociggu/ciggu
technologicznym

- do sitownika podtgczy¢ zgodnie ze schematem elektrycznym zasilanie, bez podtaczania sygnatéw
sterujacych (wejsciowy sygnat sterujacy — sitownik zgtosi odpowiednio btad lub ostrzezenie nr. 2
lub nr. 27 (brak sygnatu sterujgcego lub aktywnego Modbus/Profibus))

- sitownik przestawic¢ (za pomocg sterowania recznego*) do potozenia krahcowego zamkniete
i przycisna¢ przycisk C na okoto 2s, dopdki nie zaswieci dioda LED ERROR (czerwona), dioda
LED MENU (zielona) i dioda LED PAR (czerwona) — tym samym zapiszemy do pamieci potozenie
krancowego zamkniete — patrz i postepuj zgodnie z dodatkiem nr 74 1053 06

- zwolni¢ przycisk C

- sitownik przestawi¢ (za pomocg sterowania recznego*) do potozenia krancowego otwarte
i przycisna¢ przycisk O na okoto 2s, dopdki nie zaswieci dioda LED ERROR (czerwona), dioda
LED MENU (zielona) i dioda LED PAR (czerwona) — tym samym zapiszemy do pamieci potozenie
krancowego otwarte — patrz i postepuj zgodnie z dodatkiem nr 74 1053 06

- zwolni¢ przycisk O

- uruchomic¢ kalibracje sitownika nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 06

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji

- podigczy¢ sygnaty sterujace, sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac
na sygnaty sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektorych parametrow pracy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 06.
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* Dotyczy przy standardowym nastawieniu menu 9 (w menu na pfytce sterujgcej) REAKCJA NA AWARIE: STOP!
W przypadku, kiedy wejsciowy sygnaf sterujgcy jest ustawiony na jeden z zakresOw zaczynajgcych
sie od 0 mA, nalezy ten zakres ustawi¢ na inny. W tym przypadku zanik sygnafu sterujgcego spowoduje
ustawienia sifownika na pofozenie odpowiadajgce sygnafowi 0 mA. Po zapisaniu nowych skrajnych pofozen
nalezy zmieni¢ warto$¢ sygnafu sterujgcego i reakcje sifownika na awarie na zgdane parametry.
Uwaga: w przypadku kiedy pofgczenie jest realizowane za pomocg PC i programu EHL Explorer lub sterowania
lokalnego nie ma potrzeby zmieniac reakcji na awarie i odfgczanie sygnafu sterujgcego. sterowaniem lokalnym,
to konieczne jest, aby zmienic¢ rzeczywiste problemy lub odfgczenie sygnafow sterujgcych.

3.6 Ustawianie innych parametrow

W przypadku potrzeby zmiany innych parametréw nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 06.

3.7 Komunikaty o bfedach jednostki sterujacej

Elektronika sitownika umozliwia identyfikacje niektérych btedéw w pracy sitownika. Zgtaszanie btedow
sygnalizowane sg miganiem diody LED ERROR (czerwona) na plytce sterowniczej (rys. 6 i 6a). Aby
okresli¢ rodzaj bledu mozna tez poditgczyé do sitownika komputer PC, na ktérym odczytamy rodzaj
zakiécen w pracy.

Lista btedow i ostrzezen ustawionych fabrycznie przedstawiona jest w tabeli nr 4 (rozdziat 4.3).
Lista btedow i ostrzezen oraz metody identyfikacji bledéw znajdujg sie w odrebnej instrukciji
nr 74 1053 06.

Zmiana zestawu zgtaszanych btedéw i ostrzezeh mozliwa jest tylko za pomocg programu na
komputer PC przez pracownika serwisu firmy Regada.
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4. Obstuga i konserwacja, awarie i ich usuwanie
4.1 Obstuga

2. Po podfgczeniu sifownika do racy nalezy sprawdzi¢, czy przy montazu nie doszfo do uszkodzenia

1. Obstuge sifownika powinien wykonywac przeszkolony pracownik!
A obudowy sifownika, zabezpieczy to w przyszfosci obudowe przed korozjg!

Sitownik wymaga niewielkiej obstugi. Warunkiem poprawnej, bezawaryjnej pracy jest sprawne
podiaczenie sitownika z armaturg i do uktadu sterowania.
Obstuga wynika z warunkéw uzytkowania i sktada sie zasadniczo z przetwarzania informacji, aby
zapewni¢ odpowiednie funkcje pracy urzadzenia. Sitownik mozna sterowa¢ zdalnie elektrycznie,
recznie za pomocg kota recznego.
Obstuga musi zadba¢ o przeprowadzenie wymaganych konserwaciji i zeby sitownik podczas pracy
byt chroniony przed szkodliwymi warunkami atmosferycznymi, ktére wykraczajg poza dopuszczalne
warunki uzytkowania.
Podczas awarii lub przy zaniku napiecia zasilania sitownik powinien pozosta¢ w pozycji sprzed awarii.
W przypadku potrzeby mozna sterowac¢ praca sitownika sterowaniem recznym,

Sterowanie reczne:
W razie potrzeby (kontrola funkcji, awaria, itp.) sitownik mozna przesterowaé¢ kotem recznym.

Przy obracaniu kota zgodnie z ruchem wskazéwek zegara przestawimy sitownik w potozenie
+ZAMKNIETE".

Sterowanie lokalne: - wyposazenie dodatkowe (rys. 7)

W razie potrzeby (kontrola funkcji, potrzeba przesterowania itp.) przy podtaczonym zasilaniu
sitownik mozna przestawic lub przeprogramowa¢ niektore parametry za pomocg modutu sterowania
lokalnego. Sterowa¢ mozna po zdjeciu ktdédki zabezpieczajacej (1). Kolejnym przyciskaniem przycisku
(2) REMOTE-OFF-LOCAL zmieniamy rezim sterowania na ,ZADALNE", ,\WYLACZONE", ,LOKALNE",
~JWYLACZONE", ktora jest pokazana na 2-wierszowym wyswietlaczu LCD (6). Sygnalizacja pracy
sitownika oraz awarie pokazywane sg za pomocg diody LED (7).

Rezim , WYLACZONE" — w tym rezimie mozna w MENU zmieni¢ niektore parametry pracy sitownika.
Rezim ,LOKALNE" — w tym rezimie mozna sterowac sitownikiem przyciskami (3) OPEN (otwiera), (5)
STOP, (4) CLOSE (zamyka).

Rezim ,ZDALNE" — w tym rezimie sitownikiem mozna sterowac¢ zdalnie tylko z systemu
sterowniczego.

Kolejnos¢ postepowania przy programowaniu sitownika w rezimie pracy , WYLACZONE" jest opisany
w samodzielnej instrukcji nr 74 1076 06, ktérg dotgcza sie do sitownikbéw zamawianych ze sterowaniem
lokalnym.

Po zakonczeniu pracy z modutem sterowania lokalnego przestawiamy sitownik do pracy w rezimie
+ZDALNE" przyciskajgc ponownie przycisk (2) i blokujac modut sterowania lokalnego przed osobami
nieuprawnionymi do takich prac zaktadajac ktédke blokujaca przyciski.

Uwaga: Rezim sterowania lokalnego lub zdalnego jest uwarunkowany programowym wyborem wejs¢é
11i12. W przypadku, kiedy wejscie 11 lub 12 sg programowo ustawione ,zwolnienie lokalnego* sitownik
mozna sterowac sterowaniem lokalnym tylko przy aktywnym wejsciu 11 lub 2.
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r 3
OPEM STOF CLOSE

Rys. 7

4.2 Konserwacja — zakres i regularno$é przeglgdow

Podczas przegladéw i konserwacji nalezy dokreci¢ wszystkie mocujace $ruby i nakretki majace

wplyw na szczelno$¢ i stopien krycia. Raz w roku nalezy réwniez sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dokrecania
Srub na listwach zaciskowych lub przytaczu konektorowym.

Przeglad sitownika wykona¢, co 4 lata. Wymiane uszczelek obudowy dokonujemy w przypadku

ich uszkodzenia lub po uptywie 6 lat uzytkowania.
Przy przegladzie nalezy wymieni¢ uszczelke miedzy pokrywa gorng a korpusem sitownika na
oryginalng zakupiong u producenta.

Smarowanie;:

Smar GLEIT-m HF 401/0 lub GLEITMO 585 K — przektadnie — temperatura od —25°C do +55°C C
W wykonaniu dla strefy klimatycznej chtodnej, cieptej i goracej z temperaturami od —50°C do +40°C
smar ISOFLEX TOPAS AK 50

W wykonaniu dla strefy klimatycznej chtodnej, cieptej i goracej z temperaturami od —60°C do +40°C
smar DISCOR R-EP 000

Smar GLEIT- m- HP 520M — mechanizm liniowy (Sruba i nakretka).

Q Smarowanie wrzeciona armatury wykonujemy niezaleznie od konserwaciji sifownika!

Po kazdych 6 miesigcach zalecamy wykona¢ kontrolne przesterowanie sitownika i sprawdzenie
ustawienie wytacznikow potozeniowych. W razie potrzeby poprawi¢ ustawienia.
Jesli w przepisach nie jest powiedziane inaczej raz na 4 lata w sitowniku sprawdzamy i dociggamy
Sruby uziemienia.

Po kazdych 6 miesigcach w sitowniku sprawdzamy i dociggamy sruby mocujace sitownik do
armatury

Przy odtaczaniu i ponownym podtgczaniu sitownika Sprawdzamy uszczelki na przepustach
kablowych, uszkodzone wymieniamy na oryginalne.

Na sitownikach nie powinien zalegac¢ kurz, ani pyt.
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4.3 Awarieiich usuwanie

W przypadku awarii, zaniku napiecia sitownik pozostanie w aktualnym potozeniu. W przypadku
potrzeby przesterowania armatury mozemy zrobic¢ to za pomocg sterowania recznego (kotem
recznym). Po pojawieniu sie napiecia zasilania sitownik jest gotowy do normalnej pracy.

Producent prowadzi serwis gwarancyjny i pogwarancyjny sitownikdéw. Dostepne sg wszystkie czesci
zamienne uzyte do budowy sitownika. Serwis powinnismy zleci¢ serwisowi producenta.

W przypadku awarii postepowac¢ zgodnie z ogélnymi warunkami gwarancji. W przypadku, kiedy trzeba
zdemontowac sifownik z armatury postepowac zgodnie z rozdziafem "DemontaZz”.

Elektronika sitownika umozliwia identyfikacje niektérych btedéw w pracy sitownika. Zgtaszanie btedéw
sygnalizowane sg miganiem diody LED ERROR (czerwona) na ptytce sterowniczej (rys. 6) lub na
wyswietlaczu LED (rys. 1) i jesli sitownik jest wyposazony w modut sterowania lokalnego na
wyswietlaczu LCD (rys. 7). Lista btedéw podane jest w instrukcji nr 74 1053 06.

Lista btedow i ostrzezen ustawionych fabrycznie przedstawiona jest w tabeli nr 4.

Zmiana zestawu zgtaszanych btedéw i ostrzezen mozliwa jest tylko za pomocg programu na komputer
PC przez pracownika serwisu firmy Regada.
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Tabelanr 4
- fabryczne ustawienia sygnalizacji btedéw i ostrzezen

PARAMETR BLAD OSTRZEZENIE

ESD X

Analogowy sygnat sterujagcy — nie dotyczy X
wersji z modutem Modbus/Profibus

Modbus/Profibus aktywny — tylko dla wersji X
z modutem Modbus/Profibus

Btedna komenda X

Moment X

Kontrola momentu X

x

Kalibracja momentu

Kalibracja regulatora X

Kat roboczy/skok

Bfedne potozenie

Obroty

Kierunek obrotéw

RAM

XXX X[ XX

ROM

EEPROM X

Szyna

XX

12C

Reset

x| X

Napiecie +5V

Parametry X

Tryb programowania

Przekazniki

Temperatura <

XX [ XX

Temperatura >

Faza

Czestotliwos¢ zasilania

Bezpiecznik termiczny

Sterowanie reczne

Modut Potozenia

Typ modutu Potozenia

Czujnik potozenia 1

Czujnik potozenia 2

Czujnik potozenia 3

Czujnik potozenia 4

Modut Moment

Typ modutu Moment

Czujnik momentu

Modut LED

Typ modutu LED

Modut LCD

Typ modutu LCD

Modut Zasilacz/Przekazniki

Typ modutu Zasilacz/Przekazniki

E2P

Profibus kanat 1- dla wersji z Profibusem

S XX XXX XXX X XXX XXX | X | X

Profibus kanat 2- dla wersji z Profibusem

Uwagi: X — aktywowany symptom btedu lub ostrzezenia.

Przy zgtoszeniu btedu sitownik zajmuje potozenie okreslone funkcjag REAKCJA NA USTERKE lub
zatrzyma sie (wg. rodzaju btedu) i nie bedzie pracowat do chwili likwidacji uszkodzenia.

Przy zgtoszeniu ostrzezenia w niektorych przypadkach sitownik pracuje dalej. Uzytkownik jest
poinformowany o tym za posrednictwem przekaznika READY, (jesli zostat tak zaprogramowany),
miganiem diody LED ERROR na ptytce sterowniczej, wyswietleniem btedu na wyswietlaczu LED lub
LCD lub po podtaczeniu sitownika do PC.

Uwaga 1: W niektérych przypadkach po usunieciu usterki trzeba sifownik restartowac odfgczeniem
zasilania sifownika na okofo 3s.
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Producent prowadzi serwis gwarancyjny i pogwarancyjny sitownikdéw. Dostepne sg wszystkie czesci
zamienne uzyte do budowy sitownika. Serwis powinnismy zleci¢ serwisowi producenta.

Przy zasilaniu elektroniki zastosowany jest bezpiecznik — patrz rys.2 (F3) na przyktad SCHURTER

MSF250, lub miniaturowy bezpiecznik SIBA 164050.xxx warto$¢ bezpiecznika zgodnie z

rozdziatem 1.9.2.

Uwaga: W przypadku, kiedy trzeba zdemontowa¢ sitownik z armatury postepowaé¢ zgodnie z

rozdziatem "Demontaz".

A Serwis powinnismy zlecié serwisowi producenta!

5. Wyposazenie i czesci zamienne
5.1 Wyposazenie

Jako wyposazenie sitownika dostarczane jest koto sterowania recznego oraz przepusty kablowe.

5.2 Wykaz czesci zamiennych

Tabelanr.5
Czesci zamienne

Nazwa czesci Koql : Pozycja Rysunek

zamowienia

Silnik elektryczny; 15W/39 VA; 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 314 1 1
Silnik elektryczny; 15W/39 VA; 24 V AC; 50 Hz 63 592 356 1 1
Silnik elektryczny; 18W/48 VA; 24 V AC; 60 Hz 63 592 061 1 1
Silnik elektryczny; 18W/48 VA; 240 V AC; 60 Hz 63 592 059 1 1
Silnik elektryczny; 18W/48 VA; 120 V AC; 60 Hz 63 592 060 1 1
Silnik elektryczny; 20W/75 VA; 230/220 V AC; 50 Hz 63592 118 1 1A
Silnik elektryczny; 25W/70 VA; 120 V AC; 60 Hz 63 592 058 1 1A
Silnik elektryczny; 60W/120 VA; 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 322 1 1A
Silnik elektryczny; 70W/125 VA; 240 V AC; 60 Hz 63 592 055 1 1A
Silnik elektryczny; 70W/125 VA; 120 V AC; 60 Hz 63 592 056 1 1A
DMS3 Z2 24A zasilacz dla zasilania 24 V AC 64 051 072 3 1, 1A
DMS3 ZS zasilacz uniwersalny 230 V AC a 115 V AC 64 051 103 3 1, 1A
DMS3 SM czujnik potozenia 64 051 088 4 1, 1A
DMS3 ST czujnik momentu 64 051 080 6 1, 1A
DMS3 J1 jednostka sterujgca (0/4/12 + 20 mA lub 4 + 12 mA) 64 051 075 2 1, 1A
DMS3 J3 - jednostka sterujaca (0/2 + 10 V) 64 051 061 2 1, 1A
DMS3 J2 - jednostka sterujgca (bez wejscia i wyjscia) 64 051 060 2 1, 1A
DMS3 M1 - jednostka sterujgca MODBUS 1-kanatowa 64 051 051 2 1, 1A
DMS3 M2 - jednostka sterujgca MODBUS 2- kanatowa 64 051 052 2 1, 1A
DMS3 P1 - jednostka sterujgca PROFIBUS 1- kanatowa 64 051 037 2 1, 1A
DMS3 P2 - jednostka sterujgca PROFIBUS 2- kanatowa 64 051 038 2 1, 1A
DMS3 L2 wyswietlacz LED 64 051 081 7 1, 1A
DMS3 LCD wyswietlacz LCD 64 051 082 6 7
DMS3 H3.4 czujnik sterowania lokalnego 64 051 084 - 7
DMS3 RE3 modut dodatkowych przekaznikéw 64 051 065 8 1
DMS3 RE6 modut dodatkowych przekaznikéw 64 051 066 8 1
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6. Dodatki
6.1 Schematy podfgczenia sifownikow STR 1PA i STR 2PA — z silnikiem 1-fazowym
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6.2 Schematy podfgczenia sifownika STR 1PA — z silnikiem 3-fazowym
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Schematy podtaczenia sitownika STR 2PA — z silnikiem 3-fazowym
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6.3 Schematy podfgczenia sifownikéw STR PA - z silnikiem 3-fazowym bez stycznikow
rewersyjnych
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Schemat podtaczenia STR 2PA — zasilanie 3-fazowe, sterowanie bezkontaktowe
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6.4 Schematy podfgczenia sifownikéw STR PA z modufem komunikacji
Madbus/Profibus z zasilaniem 1-fazowym
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6.5 Schematy podfgczenia sifownikéw STR 1PA z modufem komunikacji
Madbus/Profibus z zasilaniem 3-fazowym
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6.6 Schematy podfgczenia sifownikdw STR 2A z modufem komunikacji

Madbus/Profibus z zasilaniem 3-fazowym
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6.7 Schematy podfgczenia sifownikoéw STR 2PA z modufem komunikacji
Madbus/Profibus z zasilaniem 3-fazowym i bezkontaktowym sterowaniem silnika
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Legenda:

Z473a......... podtaczenie modutu sterowania lokalnego

Z500........... podtaczenie modutu z 6 dodatkowymi przekaznikami

Z500a......... podtgczenie modutu z 3 dodatkowymi przekaznikami

Z500c......... podtaczenie dla przekaznik RE5

Z514........... podtaczenie STR PA z silnikiem 1-fazowym przy sterowaniu ON/OFF lub analogowym sygnatem
wejsciowym 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA i sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA

Z515........... podtaczenie STR PA z silnikiem 1-fazowym przy sterowaniu ON/OFF

Z523........... podtaczenie STR PA z silnikiem 1-fazowym przy sterowaniu ON/OFF lub analogowym sygnatem
wejsciowym 0/2 + 10 V i sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA

Z532........... podtgczenie STR 1PA z silnikiem 3-fazowym przy sterowaniu ON/OFF lub analogowym sygnatem
wejsciowym 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA i sygnatem wyjsciowym 4 = 20 mA

Z536........... podtaczenie STR 1PA z silnikiem 3-fazowym przy sterowaniu ON/OFF lub analogowym sygnatem
wejsciowym 0/2 + 10 V i sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA

Z537........... podtaczenie STR 1PA z silnikiem 3-fazowym przy sterowaniu ON/OFF

Z532b......... podtaczenie STR 2PA z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi przy sterowaniu ON/OFF
lub analogowym sygnatem wejsciowym 0/4/12+20 mA, 4+12 mA i sygnatem wyjsciowym 4+20 mA

Z532c......... podtaczenie STR PA z silnikiem 3-fazowym bez stycznikéw rewersyjnych przy sterowaniu ON/OFF
lub analogowym sygnatem wejsciowym 0/4/12+20 mA, 4+12 mA i sygnatem wyjsciowym 4+20 mA

Z532f.......... podtaczenie STR 2PA z silnikiem 3-fazowym i sterowaniem bezkontaktowym dla wykonania
ON/OFF lub sterowania analogowym sygnatem wejsciowym 0/4/12 + 20 mA, lub 4 + 12 mA i
syghatem wyjsciowym 4 + 20 mA

Z536b......... podtaczenie STR 2PA z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi przy sterowaniu ON/OFF
lub analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 + 10 V i sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA

Z536¢C......... podtaczenie STR PA z silnikiem 3-fazowym bez stycznikow rewersyjnych przy sterowaniu ON/OFF
lub analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 + 10 V i sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA

Z537b......... podtaczenie STR 2PA z silnikiem 3-fazowym, stycznikami rewersyjnymi przy sterowaniu ON/OFF

Z537c......... podtaczenie STR PA z silnikiem 3-fazowym bez stycznikéw rewersyjnych przy sterowaniu ON/OFF

Z574........... podtgczenie STR PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 2-kanatowa z silnikiem 1-
fazowym

Z574a......... podtgczenie STR 2PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 2-kanatowa z silnikiem 3-
fazowym i stycznikami rewersyjnymi

Z574b......... podtgczenie STR 1PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 2-kanatowa z silnikiem 3-
fazowym

Z574c......... podtaczenie STR PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 1-kanatowa z silnikiem 1-
fazowym

Z574d......... podtgczenie STR 2PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 1-kanatowa z silnikiem 3-
fazowym i stycznikami rewersyjnymi

Z574e......... podtgczenie STR 1PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 1-kanatowa z silnikiem 3-
fazowym

Z574f ... podtaczenie STR 2PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 2-kanatowa z silnikiem 3-
fazowym i sterowaniem bezkontaktowym

Z574q......... podtaczenie STR 2PA z modutem komunikacji Modbus/Profibus — wersja 1-kanatowa z silnikiem 3-
fazowym i sterowaniem bezkontaktowym

Coireeeeeeen, kondensator READY ....przekaznik gotowosci - programowany

COM(RS232) konektor podtaczenia  jednostki R1 + RE5....dowolnie programowane przekazniki

sterujacej do PC SSR........... bezkontaktowy modut sterowania

EPV pasywny.. elektroniczny nadajnik silnikiem 3-fazowym

odwzorowania potozenia TORQUE ....czujnik sity

El........o. grzatka DMS3.......... modut elektroniki

Floiiiinnn. ochrona termiczna silnika DMS3 M1/P1....modut komunikacji z protokotem

F3 o bezpiecznik zasilacza Modbus/Profibus, wersja 1-kanatowa

K1,K2......... cewki przekaznikéw DMS3 M2/P2....modut komunikacji z protokotem

KM1,KM2 ... cewki stycznikéw rewersyjnych Modbus/Profibus, wersja 2-kanatowa

M., silnik jednofazowy X listwa zaciskowa zasilacza

N o, regulator potozenia X1l.............. listwa zaciskowa jednostki sterujgcej

POSITION.. czujnik potozenia X2 e listwa zaciskowa na ptytce

Rin...... rezystancja wejsciowa dodatkowych przekaznikow

RL rezystancja obcigzenia X3 listwa zaciskowa silnika

napiecie zasilania EPV
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Zaciski dla systemu DMS3

PE, N, L — zaciski (0,05 - 1,5 mm®) napiecia zasilania 24 V AC lub 110/120 V AC lub 230/240 V AC, 50/60 Hz
(Wed+ug wykonania) napiecie i czestotllwosc zasilania podane sg na tabliczce znamionowej sitownika

2, 3, 4 — zaciski (max. 1,5 mm %) napiecie zasilania 3x400 lub 3x380V AC

5, 6, - zaciski (max. 1,5 mm ) ochrony termicznej silnika elektrycznego

OP, CL - zaciski (max. 1,5 mm ) WijC sterujacych w wersji sitownika bez stycznikow rewersyjnych

0V, +24 V — zaciski (max 1,5 mm ) napiecie Wyjsuowe 24V DC (40 mA)

COM, CLOSE OPEN, 11, 12 - zaC|sk| (0,05-1mm ) wej$¢ sterujgcych 24 V AC/DC

+IN, -IN, SH — zaciski (0,05 - 1 mm ) wejsciowego sygnatu pradowego lub napieciowego

+L, -L, SH — zaciski (0,05 - 1 mm ) pradowego sygna+u wyjéciowego (pasywne) 4-20 mA

COM, NO, NC, NO, NO - zaciski (0,05 - 1, 5 mm ) przekaznik READY i R1 i R2 na module sterujgcym

COMS5, NO5, NC5 - zaciski (0,05 - 1,5 mm ) przekazmka RE5 (modut dodatkowych przekaznikow)

COM1, RE4, RE3, RE2, RE1 - zaciski (0,05 - 1,5 mm ) przekazniki RE1, RE2, RE3, RE4 (modut dodatkowych
przekaznikéw)

COM, NO, NC - zaciski (0,05 - 1,5 mm ) przekazniki READY (modut dodatkowych przekaznikow)

Zaciski dla systemu DMS3 z Modbus/Profibus:

- listwa zaciskowa dla przewodéw o przekroju przewodéw od 0,08 do 2,5 mm?

PE,N,U,V,W — zaciski napiecia zasilania elektroniki 230V AC i silnika 3-fazowego 3x400V AC
1,2,3,4,5,6 - zaciski 1. kanatu modutu Modbus/Profibus

7,8,9,10,11,12 - zaciski 2. kanatu modutu Modbus/Profibus

21,22 — zaciski wyjsciowego napiecia 24V DC (40 mA)

13,14,15,16,17 — zaciski wejsc¢ sterujgcych 24V DC

Uwaga 1:

Na zaciski N,L listwy zaciskowej zasilacza (X) podajemy napiecie 230/220 V AC lub 24 V AC wedtug wykonania.
Dla napiecia 24 V AC nie ma potrzeby podtgczania przewodu uziemienia PE. Dla wersji z zasilaniem 3x400 lub
3x380V AC na zaciski N, L listwy zaciskowej zasilacza podajemy napiecie 230 lub 220V AC

Uwaga 2:
Programowe mozliwosci przekaznikow R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: nieaktywne, pofozenie otwarte,

pofozenie zamkniete, moment otwiera, moment zamyka, moment otwiera lub zamyka, moment otwiera lub
pofozenie otwarte, moment zamyka lub pofoZzenie zamyka, otwiera, zamyka, bfgd, bfgd miganie, praca do
pofozenia, praca od pofoZenia, ostrzezenia, sterowanie lokalne, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne
wytgczone, przekaznik READY.
Przekaznik READY mozna zaprogramowac: bfedy, bfedy lub ostrzezenia, bfedy lub brak sterowania, bfedy lub
ostrzezenia lub brak sterowania..
Prgdowy sygnaf z nadajnika pofozenia ( EPV pasywny) mozna zaprogramowac: 4 + 20 mA lub 20 + 4 mA
Sterowanie (regulacje)(nie dotyczy modufu Modbus/Profibus) mozna zaprogramowac: 2P, 3P, 3P/2P
przetgczane na 12
Wejsciowy sygnaf sterujgcy (N) mozna ustawic¢ na sygnat. 4 + 20 mA (2 + 10V), 20 + 4 mA (10 + 2V),
0+20mA(0+10V),20-0mMA (10+0V), 4 +12 mA, 12 +4 mA, 12 + 20 mA, 20 +12 mA
Programowe moZzliwosci ustawienia dla modutu komunikacji z protokofem Modbus:

adres — 1 do 247

predkos¢ przesyfania danych [bit/s] — 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

parytet — parzysty, nieparzysty, brak

redundancja — wyfgczona, kablowa, skfadniowa i wtérna

czas kontroli pofgczenia [s] — 0,1 do 25,5s
Programowe mozliwosci ustawienia dla modufu komunikacji z protokfem Profibus:

Adres 1 — 1 do 126

Adres 2 — 1 do 126

redundancja — wyfgczona lub pojedyncza
Wejscie |1 mozna zaprogramowac: NIEAKTYWNE, ESD, DBL, STOP.
Wejscie 12 mozna zaprogramowac: NIEAKTYWNE, ESD, DBL, 2P , E2P(przy podfgczonym regulatorze
pofozenia (dla programowej mozliwosci sterowania 3P/2P 12, przy aktywnej komunikacji Modbus/Profibus)
pozwala przy aktywnym wejsciu 12 sterowanie binarnymi wejsciami sygnatem 24 V DC).
Programowanie REAKCJI NA USTERKE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtOZENIE BEZPIECZNE.
Na WEJSCIACH 11, 12 - nie mozna ustawié identycznych funkcji z wyjgtkiem stanu nieaktywny (np. jak jest
ustawiona funkcja ESD na wejsciu |1, nie mozna tej funkcji wybrac na wejsciu 12.
Przekaznik READY na ptytce sterowniczej dziata identycznie jak przekaznik READY na ptytce dodatkowych
przekaznikéw. Przekazniki R1 i R2 na ptytce sterujgcej dziatajg identycznie jak przekazniki RE1 i RE2 na ptytce
dodatkowych przekaznikéw.
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6.8 Rysunki wymiarowe sifownikéw STR 1PA
P-1169 Kotnierz DIN 3358

P-1169
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P —1170 Stupki

P—1170
* - Dotyczy wersji sitownika
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