Elektricky servopohon jednootackovy

STANDARD

SPO

STANDARDNE VYBAVENIE

» Napajacie napéatie 230 V AC
» Svorkovnicové pripojenie

» 2 polohové spinace

* Mechanické pripojenie prirubové 1ISO 5211

 Stupen krytia IP 54

Specifikacna tabulka SP 0

Objednavaci kod 280. X -

Typ klimy Okolita teplota Korézna kategoéria 1% .
c3 0

Mierna

Tropicka vihka + COV
Tropicka sucha a sucha
Morska

-25°C ... +55°C IP 54

-25°C ... +55°C C3 IP 67 1
-25°C ... +55°C Cc3 IP 68 ™ 5
-25°C ... +55°C Cc4 IP 67 2
-25°C ... +55°C C3 IP 67 6
-25°C ... +55°C C4 IP 67 7

Elektrické pripojenie Napajacie napétie a frekvencia Schéma zapojenia
230 VAC 50 Hz 0
220 VAC 50 Hz L
24V AC 50 Hz 3
Z19, Z40
Na svorkovnicu 24VAC 60 Hz J
110V AC 60 Hz D
120 VAC 60 Hz z
24V DC 2 - 2216 A aQ
Max. zat'azovaci moment 32 Doba prestavenia s/90° 3%
Elektromotor
Rezim prevadzky ON - OFF Regulaéna prevadzka 50 Hz 60 Hz
4 Nm 3.2Nm 20 17 1w 0
8 Nm 6.4 Nm 40 34 1w 1
16 Nm 12.5 Nm 80 66 1w 2
25Nm 20 Nm 120 100 1w 3
32 Nm 25Nm 160 132 1w 4
Y VY VY YvVvY
12 Nm (7 Nm) 3 9.5 Nm (7 Nm) 15 13 2.75W 6
25 Nm (15 Nm) 30 20 Nm (15 Nm) 30 26 2.75W 7 Pokracovanie
32 Nm 25Nm 60 50 2.75W g  nadalSejstrane
40 Nm 32Nm 100 85 2.75W 9
40 Nm 32Nm 130 110 2.75W 5
25 Nm 2 20 Nm 202 17 1.92W Q
Poznamky:
10) Kategoria klimatickej odolnosti podla ISO 9223 / EN ISO 12944-2. 32) Tymto momentom je mozné zatazovat servopohon v rezime S2-10 min,
11) IP 68-10 m/ 48 hod. resp. S4-25%, 6- 90 cyklov/hod
22) Plati iba pre 24 V DC; 25 Nm; 20 s/90°;< 90°. Objednavaci kod Q. 33) Pre regulaénu prevadzku s rezimom S4-25%, 90 az 1200 cyklov/hod je tento
30) Servopohony su samovzperné do hodnoty momentu uvedenej v zatvorkach. moment rovny 0.8-nasobku max. zatazovacieho momentu
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SP 0 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon jednootackovy
Objednévaci kéd 280.X-X X X /

Pracovny uhol .
F
S pevnymi dorazmi 42
120° G
90° B
120° [
Bez dorazov
160° D
0°< 270° (< 220°) 4041 z
Vysiela¢ polohy Vystup Schéma zapojenia -
Bez vysielaca A
1x100 Q B
Odporovy Jednoduchy Z5¢c
1x2000 Q F
2-vodi¢ 4-20 mA Z10g S
0-20 mA T
Bez zdroja
3-vodi¢ 4-20 mA Z257j \"
0-5 mA Y
Elektronicky - pradovy
2-vodi¢ 4-20 mA Z269t Q
0-20 mA U
So zdrojom 59
3-vodi¢ 4-20 mA Z260j w
0-5 mA 4
Bez zdroja 0-10V 2257k D
Elektronicky napat'ovy " 3-vodié
So zdrojom % 0-10V Z260k R
Tvar pnpo; dielca
Mechanické pripojenie Rozmerovy nacrt
B
P-1172
L-9 9x9 T
F03
SD-9 9x9 D
P-1173
SL-9 9x9 Vv
Priruba ISO 5211
D-11 11x11 A
P-1172
L-11 11x11 S
F04
SD-11 11x11 C
P-1173
SL-11 11x11 U
D-14 14x14 P-1451/A N
F05 D-11 11x11 P-1451/B P
H-14 14x18 P-1451/C R
Konzola
1SO 5211 D-14 14x14 P-1451/F K
H-14 14x18 P-1451/E L
FO7
H-8 8x13 P-1451/D M
V-12 212 P-1451/G 6
Stojan - SL-11 11x11 E
. . P-1174
61) - - -
Stojan 4:Paka P-0100 F
Stojan + Paka + Tahadlo TV 160 ¢" - - - G
Pre zmieSavaée KOMEX - - - P-1219 |
Pre zmieSavace ESBE - - - P-1221 J v v

Rozsirené vybavenie Schéma zapojenia --

A Rozpojenie prevodu bez ruéného ovladania
B Ruéné ovladanie ™ - 0 1
Cc 2 pridavné polohové spinace Z21a (2218, Z216) 0 2
D Vyhrievaci odpor 7 Z218, Z216 0 5
H Pozlatené kontakty mikrospinacéov, detaily po konzultacii s vyrobcom - 4 0
Dovolené kombinacie a kédy: A+C=03, B+C=04, A+D=06, B+D=07, C+D=08, A+C+D=09, B+C+D=10
Poznamky:
34) Odchylka doby prestavenia pre DC elektromotory je -50% az +30% v zavislosti 61) Mozno Specifikovat len pre zatazovaci moment do 32 Nm.
od zataze. Pre iné napétia je + 10%. 70) Po rozpojeni prevodu pomocou gombika (na boku) sa servopohon oviada
40) Pracovny uhol < 220° plati pre vyhotovenie s pridavnymi polohovymi spinaémi. pomocou paky alebo tiahla (neobsahuje ruéné koleso).
41) Plati iba pre vyhotovenie bez vysielada. 71) Servopohon sa po rozpojeni prevodu ovlada ruéne pomocou ruéného kolesa
42) Servopohon nema momentové spinage, preto nesmie byt motoricky pohariany umiestneného na vrchnom kryte (rozpojenie prevodu sa pritom uz nespecifikuje)
az na koncové dorazy 73) Vyhrievaci odpor nie je mozné Specifikovat spolu s elektronickym polohovym

59) Pre napajacie napatie 24 V AC/DC. Po dohode s vyrobcom. vysielagom.
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Elektricky servopohon jednootagkovy SPO0

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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Elektrické pripojenie: Legenda:
na svorkovnicu s 12-timi svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov Bl odporovy vysiela¢ jednoduchy
1,5 mm?, cez 3 kabelové vyvodky M16x1,5 pre priemer kabla 6 a2 10,5~ B3woe elektronicky polohovy vysielac
mm. C.... ..kondenzator
E1.s vyhrievaci odpor
. . | ST vystupné prudoveé signaly
Poznan'1k¥. o o ) o M, MS........jednofazovy elektromotor
1. Zapojenie je limitované po¢tom svoriek 12 na svorkovnici servopohonu. R zrazaci odpor

2.Vo vyhotoveni ES s pridavnymi polohovymi spinaémi (S5,S6) R
a sucasne s vyvedenym odporovym vysielatom (B1) plati schéma
zapojenia Z40a+Z21a+Z5c, resp. Z40a+Z218+Z5c.

3. Vo vyhotoveni ES s napajacim napatim 24 V~ nie je potrebné pripojit
zemniaci vodi¢ PE.

4. Iné zapojenia servopohonov ako su uvedené v katalégu - po dohode
s vyrobcom.

zatazovaci odpor

..polohovy spinac ,otvorené”
..polohovy spinac ,zatvorené”
..pridavny polohovy spinac¢ ,otvorené”
pridavny polohovy spinac ,zatvoreng”
X,X1,X2....svorkovnica

Legenda:

Z5C...cccuun. zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy

zapojenie elektromotora s polohovymi spinaémi

...zapojenie pridavnych polohovych spinacov

zapojenie elektronického polohového vysielaca pruadového

- 2-vodi¢ bez zdroja

Z40a........... zapojenie  elektromotora s polohovymi  spinaémi
pre vyhotovenie servopohonu s pridavnymi polohovymi
spinaémi a odporovym vysielatom (schémy zapojenia
721 +Z22 resp. Z218+222)

Z216........... zapojenie elektromotora 24 V DC, polohovych a pridavnych
polohovych spinacov

Z216e......... zapojenie elektromotora 24 V DC s reverzatnym
modulom

Z218........... zapojenie vyhrievacieho odporu s pridavnymi polohovymi
spinami

Z257i........... zapojenie el. polohového vysielata pruadového - 3-vodic
bez zdroja

Z260;.......... zapojenie el. polohového vysielata prudového - 3-vodi€
so zdrojom

Z269t.......... zapojenie el. polohového vysielaca prudového - 2-vodi¢
so zdrojom
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Elektricky servopohon jednootackovy

SPO

Rozmerové nacérty SP 0
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*) Plati pre ES v kryti IP 54 bez elektronického vysielaca

ZZ 164 143
o

Z 127 92
“
N
LQL(‘)
3
g2 £
b
375 | >
| =8
"'L] [ 3xM16x%1.5
S I
T P
TVAR SD TVAR SL
/SHAPE SD/ /SHAPE SL/

4xM5x12

4xM5x12

F03 236 @25 9
F04 242 @30 1

Priruba ISO 5211 “n
12 REGADA

*) Plati pre ES v kryti IP 54 bez elektronického vysielaca



Elektricky servopohon jednootackovy

Rozmerové nacrty SP 0

Tvar pripojovacieho dielca

SPO
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SP 0 Elektricky servopohon jednootackovy

Rozmerové nacérty SP 0
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*) Plati pre ES v kryti IP 54 bez elektronického vysielaca

25 Pre DN 20, 25, 32, 40
9 Pre DN 50, 65, 80, 100, 125, 150
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