Elektricky servopohon priamociary

STANDARD
MTR

STANDARDNE VYBAVENIE

» Napajacie napatie 230 VAC

+ Svorkovnicoveé pripojenie

+ 2 silové spinace

+ 2 polohové spinace

* Vyhrievaci odpor

+ Mechanické pripojenie stipikové
* Miestny ukazovatel polohy

* Ruéné ovladanie

+ Stupen krytia IP 55

Specifikacna tabulka MT 3

Objednavaci kbd 52 420. X - /
IP 55
Mierna -25°C...+55°C
IP 67 1
Tropicka sucha a sucha -25°C... +55°C C3 IP 67 6
Elektrické pripojenie Napajacie napitie a frekvencia Schéma zapojenia .
Na svorkovnicu 230 VAC 50 Hz Z296a
Na konektor 230 VAC 50 Hz ZK296a 8
\/
Vyhotovenie Vybinacia sila 2% | Menovité rychlost’ | Pracovna rychlost Elektromotor
skrutky yp prestavenia prestavenia m
6 300/32 4.0 + 6.3 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min A
Y 16W 1150 min' 0.31A
9 4000/50 2.5+4.0kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min B
0
= 10 000/32 6.3 +10.0 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min Cc
s 25W 1250 min' 0.41A
6 300/50 4.0 +6.3 kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min D
16 000/32-G 10.0 + 16.0 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min E
16W 1150 min' 0.31A
- 10 000/50-G 6.3 +10.0 kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min F
E 25 000/32-G 10.0 + 25.0 kN 32 mm/min 38 + 32 mm/min G
Q0
S 16 000/50-G 10.0 + 16.0 kN 50 mm/min 60 + 50 mm/min H
o 25W 1250 min' 0.41A
10 000/63-G 6.3 +10.0 kN 63 mm/min 75 + 63 mm/min J
6 300/100-G 4.0 + 6.3 kN 100 mm/min 120 + 100 mm/min K
Vyhotovenie ovladacej dosky Pracovny zdvih Schéma zapojenia .
12.5 mm
16 mm B
25 mm C
32 mm D
Elektromechanicka - bez mijestneho ovladania Z298/ZK298 vy V vy VY
40 mm E
63 mm F Pokra'c":qvanie
na dalSej strane
80 mm G
100 mm H
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MTR Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon priamociary

Objednavaci kéd 52420. X-X X X X

Bez vysielaca
1x100 Q B
Jednoduchy - Z5c/ZK5¢c
1x2000Q F
Odporovy
2x100 Q K
Dvojity - Z6¢/ZK6e
2x2000Q P
2-vodic¢ 4-20 mA Z10g/ZK10g S
0-20 mA T
Bez zdroja
3-vodi¢ 4-20 mA Z257b/ZK257b \"
0-5mA Y
Elektronicky - prudovy
2-vodi¢ 4-20 mA Z269r/ZK269r Q
0-20 mA U
So zdrojom
3-vodié 4-20 mA Z260h/ZK260h w
0-5mA Z
Bez zdroja 0-10V Z257Tm/ZK257m D
Elektronicky napat'ovy 3-vodié
So zdrojom 0-10V Z260k/ZK260k R
2-vodi¢ 4-20 mA Z109/ZK10g I
Bez zdroja
Pradovy 3-vodi¢ 0-5mA Z257n/ZK257n 5
S 2vodié 4-20mA 2269r/ZK269r J
So zdrojom
3-vodi¢ 0-5mA Z260m/ZK260m 6
Pradovy Bez zdroja 2vodi 4-20 mA Z109/ZK10g 2
DCPT 3M So zdrojom 4-20 mA Z269r/ZK269r 3
Mechanické pripojenie Pripojovacia vyska / zdvih RSO Zavit tahadla ©2 Rozmerovy nacrt %
vitanie priruby
30/100 P-1045b/A; P-1045b/D
ipik 7411 150/- P-1045b/B; P-1045b/E B
Stipiky /100 50/ M20x1,5 045b/B; P-1045b/|
130/100 M16x1,5 P-1045b/C; P-1045b/H Cc
M10x1
112/100 150/80 H8 0x P-1045b/A; P-1045b/C L
Priruba
110/100 150/65.15 H7 P-1045b/B; P-1045b/D M

Bez doplnkovej vybavy; nastavena max. vypinacia sila z rozsahu
A 2 pridavné polohové spinace S5, S6 Z298/ZK298 0 2
B Nastavenie vypinacej sily na pozadovanu hodnotu 0 3

Dovolené kombinacie a kédy rozsireného vybavenia: A+B=07

Poznamky:
10) Kategdria klimatickej odolnosti podla ISO 9223 / EN ISO 12944-2. 52) CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysielag.
32) Vypinaciu silu z daného rozsahu uvedte v objednavke. Pokial sa neuvedie, 62) Zavit v spojke $pecifikujte v objednavke.
nastavuje sa na maximalnu hodnotu prislusného rozsahu. U zakaznika nie
je prestavitelna.
33) Max. zatazovacia sila je rovna:
- 0,8-nasobku max. vypinacej sily pre rezim prevadzky S2-10 min, resp. S4-25%,
6-90 cyklov/hod;
-0,6-nasobku max. vypinacej sily pre rezim prevadzky S4-25%, 90-1200
cyklov/hod
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Elektricky servopohon priamodiary

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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MTR Elektricky servopohon priamociary

Elektrické pripojenie:

na svorkovnicu s 32 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov max.
2,5 mm? cez 3 kabelové vyvodky M25x1,5 pre priemer kabla 12,5
az 19 mm.

Poznamky:

1. Zapojenie je limitované poc¢tom svoriek 32 na svorkovnici servopohonu.

2. Prepojka X3:6-X:7 a X3:2-X:8 v schéme zapojenia Z296 pri
svorkovnicovom pripojeni nie je na ES z vyrobného zavodu (nutné
prepojit zakaznikom).

3. Pri ovladani elektromotora je nutné odbrzdit jeho brzdu privedenim
napajacieho napatia 230 V AC na svorku 7 a 8 na svorkovnici X3

Legenda:

Z5c¢/ZK5e............. zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy
Z6¢/ZKe6e............. zapojenie dvojittho odporového vysielata polohy
Z10g/ZK10g......... zapojenie polohového vysielada pradového; 2-vodi¢

bez zdroja
Z257b/ZK257b.....zapojenie elektronického vysielata polohy pradového;
3-vodi€ bez zdroja
Z257m/ZK257m...zapojenie elektronického
napatového; 3-vodi¢ bez zdroja
Z257n/ZK257n.....zapojenie elektronického vysielaa polohy prudového
CPT; 3-vodi¢ so zdrojom
Z260m/ZK260m...position transmitter CPT, 3-wire, active
Z260k/ZK260k.....electronic position transmitter 0 - 10 V, 3-wire, active
Z260h/ZK260h.....current electronic position transmitter, 3-wire, active
Z2269r/ZK269r......CPT, DCPT 3M or electronic transmitter, 2-wire, active
Z296a/ZK296a.....zapojenie elektromotora
Z298/ZK298......... zapojenie  silovych a
a vyhrievacieho odporu

vysielaca polohy

polohovych  spinacov
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Legenda:

Bl odporovy vysiela¢ jednoduchy
....odporovy vysiela¢ dvojity
....elektronicky vysiela¢ prudovy
....kapacitny vysiela¢ prudovy (CPT)
....DCPT vysiela¢ prudovy
....elektronicky spinac ,otvorené"
...elektronicky spinac ,zatvorené"
....polohovy spina¢ ,otvorené"
...polohovy spina¢ ,zatvorené"
...pridavny polohovy spina¢ ,otvorené"
....pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené"
....elektromotor

Coeeennn kondenzétor

....brzda elektromotora

...vyhrievaci odpor

.svorkovnica

. ..svorkovnica elektromotora

1/ Ui vystupné signaly prudové / napatové
...zrézaci odpor

zatazovaci odpor

AT brzda elektromotora




Elektricky servopohon priamodiary

Rozmerové naérty MTR

MTR
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* Plati len pre connector vyhotovenie = M10x1 - 150 T
=
P-1045b/C 130 378 680 P-1045b/H 130 400 702
P-1045b/B 74 320 622 P-1045b/E 74 344 646
P-1045b/A 30 578 P-1045b/D 30
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* Plati len pre vyhotovenie s konektorom

S lichobeznikovym zavitom S guli¢kovou skrutkou

P-1046b/B 65,15 H7 110 - P-1046b/D 65,15H7 110 -
P-1046b/A 80 H8 12 4x @13 P-1046b/C 80 H8 12 4x 213
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