STANDARD
SP 0.1

STANDARDNE VYBAVENIE

» Nap3jacie napéatie 230 V AC

» Svorkovnicové pripojenie

» 2 polohové spinace

* Mechanickeé pripojenie prirubové ISO 5211
* Miestny ukazovatel polohy

+ Stupen krytia IP 65

Elektricky servopohon jednootackovy

Specifikacna tabulka SP 0.1

Objednavaci kéd

331. X -

Typ klimy Okolita teplota Koré6zna kategoéria "% .
C3

-25°C ... +55°C IP 65
Mierna -25°C ... +55°C C3 IP 67

-25°C ... #55°C C3 IP 68 ™
Tropicka vihka + COV -25°C ... +55°C C4 IP 67
Tropicka sucha a sucha -25°C ... +55°C Cc3 IP 67
Morska -25°C ... +55°C Cc4 IP 67

Elektrické pripojenie

Napajacie napdtie a frekvencia

230 VAC 50 Hz

Na svorkovnicu 220 VAC 50 Hz
24V AC 50 Hz

230 VAC 60 Hz

Na konektor 220 VAC 60 Hz
24V AC 60 Hz

\/
Max. zat'azovaci moment 3% Doba prestavenia Elektromotor l

16 Nm

20 Nm (10 Nm) 1051907
20 s/90°

32 Nm 40 s/90°
80 s/90°
40 s/90°

50 Nm 3" 60 s/90°
120 s/90°

Pracovny uhol 4 .

60°
90°
Bez dorazov
120°
360°
S pevnymi dorazmi 42 90°

Schéma zapojenia

Z19a

ZK19a

7.3 W
7.3W
7.3 W
4.7W
275W
7.3W
4.7W
275W
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Pokracovanie
na dalSej strane
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SP 01 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon jednootackovy

Objednavaci kod 31.X-X X X X

Bez vysielaca A
1x100 Q B
Jednoduchy - 1x 1000 Q Z5c | ZK5¢c E
1x2000Q F
Odporovy
2x100Q K
Dvojity - 2x1000 Q Z6¢c | ZK6c N
2x2000Q P
2-vodi¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
0-20 mA T
Bez zdroja
3-vodi¢ 4-20 mA Z257j | ZK257j Vv
0-5mA Y
Elektronicky pradovy 5"
2-vodi¢ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
0-20 mA u
So zdrojom
3-vodi¢ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA z
Bez zdroja 0-10V Z257k | ZK257k D
Elektronicky napat'ovy 5" 3-vodi¢
So zdrojom 0-10V Z260k /| ZK260k R
Pradovy 52 Bez zdroja 2-vodic¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g 1
CPT So zdrojom 2-vodié 4-20 mA Z269r | ZK269r J
Pradovy 5952 Bez zdroja . 4 -20 mA Z10g / ZK10g 2
c 2-vodic¢
DCPT 3M So zdrojom 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Tvar pnpo; dielca
Mechanické pripojenie Rozmerovy nacrt
A
L-9 9x9 1
F03 &
H-9 9x14 B
SL-11 11x11 (o]
H-8 8x13 D
D-11 11x11 E
L-11 11x11 2
Fo4
H-11 11x18 F
Priruba
(1S 5211) SL-11 11x11 P-1234a G
SV-22 @22 H
D-11 11x11 3
L-11 11x11 4
D-14 14x14 J
F05 L-14 14x14 5
SL-11 11x11 K
SV-22 222 L
H-14 14x18 N
V-12 212 6
D-14 14x14 |
L-14 14x14 7
Konzola
(1S 5211) FO7 H-14 14x18 P-1493 M
H-8 8x13 P
V-16 216 8
V-20 220 9
Stojan + Mala paka ®" - - P-1235a/A R
Stojan + Mala paka + Tahadlo TV 160 ¢" - - P-1235a/A, P-0100 S
Stojan + Velka paka - - P-1235a/B T | 2 |
Stojan + Velka paka + Tahadlo TV 360 - - P-1235a/B, P-0210 U . .
Pokracovanie
Stojan + Hriadel SL-11 11x11 \' Pal&ai
P-1235a/C na dal$ej strane
Stojan, vystupny hriadel, pero SV-22 222 w
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Elektricky servopohon jednootackovy

SP 0.1

Specifikaéna tabulka

Objednavaci kéd

331. X-X X X X X/X X

O
- 0 0

A Rozpojenie prevodu bez ruéného ovladania 7

B Ruéné ovladanie - 0o 1
(o3 2 pridavné polohové spinace Z21a 0 2
D Vyhrievaci odpor s tepelnym spinaéom Z41a 0 3
E Vyhrievaci odpor bez tepelného spina¢a Z41a 0 4
H Pozlatené kontakty mikrospinacov, detaily po konzultacii s vyrobcom - 4 0

Dovolené kombinacie a kédy: A+C=10, A+D=11, B+C=12, B+D=13, A+C+D=14, B+C+D=15, C+D=16, A+E=17, B+E=18, A+C+E=19, B+C+E=20, C+E=21

Poznamky:

10) Kategdria klimatickej odolnosti podla ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

11) 1P 68-10 m/ 48 hod.

30) Servopohony st samovzperné do hodnoty momentu uvedenej v zatvorkach.

31) Pre moment 50 Nm nie je mozné $pecifikovat mechanické pripojenie oznac¢ené
kédmiA, 1,B,C, R, S.

33) Tymto momentom je mozné zatazovat servopohon v rezime S2-10 min,
resp. S4-25%, 6-90 cyklov/hod.
Pre regula¢nu prevadzku s rezimom S4-25%, 90 az 1200 cyklov/hod je tento
moment rovny 0.8 nasobku max. zatazovacieho momentu.

41) Vo vyhotoveni bez vysielaca je mozné nastavit pracovny uhol 0° az maximalny uhol.

Schémy zapojenia
Svorkovnicové pripojenie

42) Servopohon nema momentové spinace, preto nesmie motoricky nabiehat

na koncové dorazy.

Neplati pre teploty -60°C.

CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysielac.

Mozno Specifikoval’ len pre zatazovaci moment 32 Nm.

Po rozpojeni prevodu pomocou gombika (na boku) sa servopohon ovlada

pomocou paky alebo tiahla (neobsahuje ruéné koleso).

71) Servopohon sa po rozpojeni prevodu ovlada ruéne pomocou rué¢ného kolesa
miestneného na vrchnom kryte (rozpojenie prevodu sa pritom uz nespecifikuje)
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Elektrické pripojenie:

na svorkovnicu s 23 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov
max.2,5 mm?, cez 3 kabelové vyvodky: 2x M16x1,5 pre priemer kabla
6 az 10,5 mm a 1x M20x1,5 pre priemer kabla 8 az 14,5 mm.

Poznamky:

1. Zapojenie je limitované poctom svoriek 23 na svorkovnici servopohonu.

2. Iné zapojenia servopohonov ako su uvedené v kataléogu su mozné
po dohode s vyrobcom.

Legenda:

Z5c¢/ZKb5e............. zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy
Z6¢/ZKeéc.... zapojenie dvojitého odporového vysielaa polohy
Z109/ZK10g......... zapojenie polohového vysielaca prudového - 2-vodi¢

bez zdroja

Z21a/ZK21a........ zapojenie pridavnych polohovych spinacov

Z41alZK41a........ zapojenie  vyhrievacieho odporu a
vyhrievacieho odporu

Z257j/ZK257j....... zapojenie el. polohového vysiela¢a prudového 3-vodi¢
bez zdroja

Z260h/ZK260h.....zapojenie el. polohového vysiela¢a prudového 3-vodi¢
so zdrojom

spinaca

Legenda:

Z269r/ZK269r......zapojenie polohového vysielaéa prddového - 2-vodi¢
so zdrojom

odporovy vysiela¢ jednoduchy
odporovy vysiela¢ dvojity
...elektronicky polohovy vysiela¢
....polohovy vysiela€ prudovy
....kapacitny vysiela¢ prudovy (CPT)
....polohovy spina¢ ,otvorené”
...polohovy spina¢ ,zatvorené”
pridavny polohovy spina¢ ,otvorené”
pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené’
jednofazovy elektromotor
kondenzator

....vyhrievaci odpor

...tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu - neplati pre tento typ ES
<eenee.VYsStupny signal pradovy

............. zrazaci odpor

zataZovaci odpor

svorkovnica
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SP 0.1
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Elektricky servopohon jednootagkovy SP01
Rozmerové naérty SP 0.1
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SP 0.1

Rozmerové naérty SP 0.1

223 MIN. 160 V
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el
V-xx w 4 X
V-12 12 13.6 4.0
V-16 16 18.1 5.0
V-20 20 22.5 6.0



