Elektricky servopohon viacotackovy

STANDARD
UM 2

STANDARDNE VYBAVENIE

* Napajacie napatie 230 VAC

» Svorkovnicové pripojenie

* 2 momentové spinace

+ 2 polohové spinace

+ 2 pridavné polohové spinace

» Mechanické pripojenie prirubové
* Vlyhrievaci odpor s tepelnym spina¢om
» Tepelna ochrana motora

* Miestny ukazovatel polohy

* Ruéné ovladanie

+ Stupen krytia IP 66 / IP 68

Specifikacna tabulka UM 2

Objednavaci kéd
I T e e
Mierna -25°C ... +55°C
Tropicka vihka + COV -25°C ... +55°C C4 2
Chladna -50°C ... +40°C C3 3
IP 66 /1P 68 ™
Tropicka sucha a sucha -25°C ... #55°C C3 6
Morska -50°C ... +40°C C4 7
Arkticka -60°C ... +40°C C3 8

Elektrické pripojenie Napajacie napitie a frekvencia Schéma zapojenia .

230 VAC 50 Hz 2404t

220 VAC 50 Hz 2404t L
3x400 VAC 50 Hz Z78t 1
3x380 VAC 50 Hz Z78t M

Na svorkovnicu 24V AC 50 Hz

24V DC - Z626e, Z634g A

24V AC 60 Hz 24

110 VAC 60 Hz 24 2404t B

120 VAC 60 Hz 24 Z404t T

Yy VY'Y Y v

Pokra¢ovanie
na dalSej strane
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U M 2 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon viacotackovy

Objednavaci kod 142. X -X X

Elektromotor Elektromotor .
230/220 V AC; 120 V AC; 24 V AC/IDC 3x400 (380) VAC Rychlost’

= = prestavenia
Max. zat'az. moment Max. zat'az. moment

Vypinaci Rezim L. Vypinaci Rezim L.
moment * prevadzky Regulacna moment ** prevadzky Regulacna
Otvor-Zatvor 2 ICTEL Otvor-Zatvor 2 PREELE
45 -80 Nm 48 Nm 32Nm 60 - 100 Nm 60 Nm 40 Nm 10 min®' 12 min' A
10 min®' 12 min' E
36 - 55 Nm 33 Nm 22 Nm 48 - 80 Nm 48 Nm 32 Nm
15 min' 18 min" B
10 min®' 12 min' F
24 -40 Nm 24 Nm 16 Nm 36 -60 Nm 36 Nm 24 Nm 15 min?' 18 min' G
20 min' 24 min' C
10 min®' 12 min' H
18 - 30 Nm 18 Nm 12 Nm 15 min?' 18 min' J
18 -30 Nm 18 Nm 12 Nm
20 min' 24 min' K
- - - 40 min' 48 min®' D

\/
Pracovné otacky “9 4%
Vyhotovenie ovladacej dosky Schéma zapojenia
S odporovym vysielaGom

Z403b,
S1/S2, S3/84, 1+330 1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; i 1

S5/S6 100; 180; 330 2635f,

Elektromechanicka Z634g

s krokovou a polohovou

Jednotkou S$1/S2, S3/S4 ggg;a,

i y - . . . . - - n
s tandem. spinaémi 1+330 15 2'1%:’1%01—%’330’ <35 K

S$13/S14 ’ ’ Z636c¢,

2634j

\
Vysielaé¢ polohy Vystup Schéma zapojenia .
- - - A

Bez vysielaca

1x100 Q B
Jednoduchy - 1x1000 Q Z5¢c E
1x2000Q F
Odporovy

2x100 Q K
Dvojity - 2x1000 Q Z6c N
2x2000Q P
2-vodi¢ 4-20mA Z10g S
0-20 mA T

Bez zdroja
3-vodic 4-20mA Z257j \"
0-5mA Y

Elektronicky prudovy 5"

2-vodi¢ 4-20mA Z269r Q
0-20 mA U

So zdrojom
3-vodi¢ 4 -20 mA Z260h w
0-5mA 4
Bez zdroja 0-10V 2257k D

Elektronicky napéatovy " 3-vodié
So zdrojom 0-10V 2260k R
Pradovy 5152 Bez zdroja 2-vodic¢ 4-20 mA Z10g 1 v v V¥
CBT So zdrojom 2-vodié 4-20mA Z269r L
Pokracovanie
Pradovy 552 Bez zdroja 4 -20 mA Z10g 2 na dalSej strane
DCPT 3 2-vodic

So zdrojom 4-20 mA Z269r 3
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Elektricky servopohon viacotackovy

Objednavaci kéd

UM 2

Specifikaéna tabulka

142. X - X X X X X/

Mechanické pripojenie m Osadenie/priemer Tvar pripojovacieho dielca l

FO7 B4
Y/55 B1/B2
Priruba N B3
1SO 5210 F10 YI70 B1/B2
Y/70 c
FO7 & Y/55
F10 N A
Nestandardné GO Y/60 ©
E
GO Y/60
Nestandardné Fo7 )
. .
F10 )
- [
64x30/4xM6
5 MK
roCT P 55510 - AC
@104/4xD15
5 AK

216 A
225 P-xxxx B
228 z
220 P-1483 C
242 P-xxxx Y
14/028/042 P-1498 M
Max. TR26 ©° P-xxxx D
220 52 P-xxxx K
14/@28/042 E P-xxxX L
020 P-1497 N
230 P
@20 Q
o P-1498 R
11x11 P-1499 S
35°/137°; @32/025 P-xxxx ©7 T
19x19 P-xxxx U
35°/37° P-xxxx \'
246/928 P-xxxx 6 w

Bez dopinkovej vybavy. Nastaveny na max. vypinaci moment. Pracovny zdvih nastaveny na 16 otacok.

A Nastavenie pracovnych otacok na pozadovanu hodnotu - 0o 1

B Nastavenie vypinacieho momentu na pozadovanu hodnotu - 0 3
. P Z635f, Z636c,

G Miestne ovladanie 26349, 2634 1 5

H Pozlatené kontakty mikrospinacov typ DB41 , detaily po konzultacii s vyrobcom - 4 0

Dovolené kombinacie a kody vyhotovenia: A+B=04; A+G=17; A+K=23; A+H=41; B+G=16; B+K=24; B+H=42; A+B+G=19; A+B+K=27; A+B+H=44;

A+G+K=30; A+G+H=47; B+G+K=31; B+G+H=48; A+G+K+H=36

Poznamky:

10) Kategoria klimatickej odolnosti podfa ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

11) IP 68-10 m / 96 hod.

24) Pri frekvencii 60 Hz sa uvedené momenty znizia 0,8 krat.

31) Vypinaci moment uvedte v objednavke slovne. Pokial sa neuvedie, nastavuje
sa na maximalnu hodnotu.

32) Tymto momentom je mozné zatazovat' servopohon v rezime S2-10 min, resp.
S4-25%, 6-90 cyklov/hod.

33) Tymto momentom je mozné zatazoval' servopohon v rezime S4-25%,
90 - 1 200 cyklov/hod. Plati pre nomindlne napatie, teplotu okolia +40°C
a pri priemernom zatazeni 35% z maximalneho krutiaceho momentu.

44) Polohové spinate S3, S4 sa nastavuju na vySpecifikovany pocet pracovnych
otacok. Ak sa pocet otacok neuvedie v objednavke, nastavia sa na 16 pracovnych
otacok. Pri nastaveni mimo hodnét uvedenych v tabulke, pomerne sa znizi
ohmickd hodnota odporového vysielata a od hodnoty nizSej ako 75%
sa pomerne znizZi aj hodnota vystupnych signalov z elektronického vysielaca.

45) Pri rezime Otvor - Zatvor je pri vybere poctu pracovnych otacok vacsich
ako 100 potrebné brat do Uvahy spravnu rychlost prestavenia, aby sa neprekrogil
rezim S2 - 10 min.

Plati pre ES s miestnym ovladanim.

Neplati pre teploty -60°C.

CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysielac.
Priruba FO7-A do krutiaceho momentu 40 Nm

Plati pre vyhotovenia s miestnym ovladanim.

Priemer @60 sa dosiahne prevratenim strediaceho krizku.

Otvor bez zavitu. Maximalny priemer zavitu pre stupajuce vreteno je &26.

Max vyska stupajuceho vretena 50 mm.

Max vyska stupajuceho vretena 100 mm.

Max vyska stupajuceho vretena 150 mm.

46
51
52
61
63
65
66
67
68
69
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UM 2 Elektricky servopohon viacotagkovy

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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Elektricky servopohon viacotagkovy UM 2

Schémy zapojenia
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U M 2 Elektricky servopohon viacotackovy

Elektrické pripojenie:

na svorkovnicu s 32 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov
max. 2,5 mm?2. Servopohony bez miestneho ovladania mézu byt
vybavené max. 3 vyvodkami, servopohony s miestnym ovladanim
max. 2 vyvodkami.

Poznamky:

1. Tepelna ochrana jednofazového elektromotora (Z404t) je Standardne
zabudovana v elektromotore v nulovom vodi¢i. Na svorky 5 a 6 je
vyvedena tepelna ochrana pre 3-fazové elektromotory (Z78t).

2. Momentové vypinanie nie je vybavené mechanickym blokovacim
mechanizmom.

Legenda:
zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy
...zapojenie dvojitého odporového vysielaca polohy
...zapojenie polohového vysielata pruadového; 2-vodi¢
bez zdroja
Z78t............ zapojenie 3-fazového elektromotora, tepelnej ochrany
elektromotora a tepelného spina¢a vyhrievacieho odporu
Z257j.......... zapojenie elektronického polohového vysielaca prudového;
3-vodi¢ bez zdroja
Z257k......... zapojenie elektronického polohového vysielaca napatového;
3-vodi¢ bez zdroja
Z260h......... zapojenie elektronického polohového vysielaca pradového;
3-vodi€ so zdrojom
Z260K......... zapojenie elektronického polohového vysielata napatového;
3-vodi€ so zdrojom
Z269r........... zapojenie  elektronického vysielata prudového, CPT,
DCPT 3M; 2-vodi¢ so zdrojom

Z403b......... zapojenie  momentovych,
polohovych spinacov

Z404t.......... zapojenie 1-fazového elektromotora, tepelnej ochrany
elektromotora a tepelného spinaca vyhrievacieho odporu

Z461a......... zapojenie momentovych a tandemovych polohovych
spinacov

Z626e......... zapojenie elektromotora 24 V AC/DC, reverzaénej dosky
24 'V, vyhrievacieho odporu s tepelnym spinacom,
momentovych spinacov, polohovych spinacov a pridavnych
polohovych spinacov

Z626n......... zapojenie elektromotora 24 V AC/DC, reverzacnej dosky
24 'V, vyhrievacieho odporu s tepelnym spinacom,
momentovych spinacov, polohovych spinaovatandemovych
polohovych spinacov

Z634i.......... zapojenie elektromotora 24 V AC/DC, reverzaCnej dosky
24 'V, vyhrievacieho odporu s tepelnym spinacom,
momentovych spinacov, polohovych spinacov, tandemovych
polohovych spinacov a modulu miestneho ovladania

Z6344g......... zapojenie elektromotora 24 V AC/DC, reverzaénej dosky
24 'V, vyhrievacieho odporu s tepelnym spinacom,
momentovych spinacov, polohovych spinacov, pridavnych
polohovych spinacov a modulu miestneho ovladania

Z635f.......... zapojenie momentovych spinacov, polohovych spinacov,
pridavnych polohovych spinaov a modulu miestneho
ovladania

Z636¢......... zapojenie momentovych spinacov, polohovych spinacov,
tandemovych polohovych spinaCov a modulu miestneho
ovladania

polohovych a pridavnych
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Legenda:

...odporovy vysiela¢ jednoduchy
...odporovy vysiela¢ dvoijity
elektronicky vysielac prudovy
kapacitny vysiela¢ pradovy (CPT)
...DCPT vysiela¢ pradovy

...vyhrievaci odpor

...tepelna ochrana elektromotora
tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu
poistka reverzacnej dosky
...vystupné signaly pradové / napatové
elektromotor

zatazovaci odpor

reverzacné stykace

momentovy spinac ,otvorené”
...momentovy spinac ,zatvorené”
polohovy spinac ,otvorené”
polohovy spina¢ ,zatvorené”
...pridavny polohovy spinac ,otvorené”
...pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené”

...tandemovy polohovy spina¢ “otvoreng”
tandemovy polohovy spina¢ “zatvorené”
svorkovnica

...svorkovnica konektora

...svorkovnica reverzacnej dosky
...svorkovnica miestneho ovladania
reverzacna doska 24 V

napajacie napatie zdroja vysielaca

tlacidlo volby reZimov na miestnom
ovladani (Dialkové/Vypnuté/Miestne)
tlacidla miestneho ovladania (Otvara/
Stop/Zatvara)




UM 2

Elektricky servopohon viacotackovy

Rozmerové nacrty UM 2

IS0 5210-FO07-N- ...
IS0 5210-F10-N- ...

410

M20x1,5-6H

56 _max.

.
|

M20x1,5-6H
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U M 2 Elektricky servopohon viacotackovy

Rozmerové nacérty UM 2

Rozmerovy naért UM 2 s miestnym ovladanim

Neplati pre tento typ

i
®

158 -

Y

~ 452 380
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