Elektricky servopohon priamociary

STANDARD
UL 1

STANDARDNE VYBAVENIE

» Napajacie napatie 230 VAC

+ Svorkovnicoveé pripojenie

+ 2 silové spinace

+ 2 polohové spinace

+ 2 pridavné polohové spinace

« Mechanické pripojenie - stipikove

* Rucné ovladanie

* Miestny ukazovatel polohy

* Vyhrievaci odpor s tepelnym spinaom
 Stupen krytia IP 66 / IP 68

Specifikacna tabulka UL 1

Objednavaci kod 541.X - /
l
Mierna -25°C...+55°C

Tropicka vihka + COV -25°C...+55°C C4 2
Chladna -50°C...+40°C c3 A

Tropicka sucha a sucha -25°C... +55°C C3 6

Morska -50°C...+40°C C4 7

Arkticka -60°C...+40°C Cc3 8

Elektrické pripojenie Napajacie napdtie a frekvencia Schéma zapojenia .

230 VAC 50 Hz 2404t
220 VAC 50 Hz Z404t L
3x400 VAC 50 Hz Z78s 1
3x380 VAC 50 Hz Z78s ]
. 24V AC 50 Hz
Na svorkovnicu
24V DC - Z626f, Z634h A
24V AC 60 Hz 29
110V AC 60 Hz 2404t B
120 VAC 60 Hz 24 2404t T
240V AC 60 Hz 29 Z404t Vv

YYVYY YV

Pokracovanie
na dalSej strane
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U L 1 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon priamociary
Objednévaci kod 541. X-X X /

o a Max. zat’aZovacia Max. zat'azovacia Rychlost' prestavenia
Vypinacia sila 3" ; q
10 mm/min 12 mm/min A
7500 -12 500 N 10 000 N 5000 N
20 mm/min 24 mm/min B
10 mm/min 12 mm/min H
6300-10000 N 8000 N 4 000N 20 mm/min 24 mm/min J
40 mm/min 48 mm/min C
10 mm/min 12 mm/min M
- £ 20 mm/min 24 mm/min R
4800 -8 000N T ~ 6 300 N k-] 3200 N
88 % 40 mm/min 48 mm/min P
> = =4
o ©
al 3 80 mm/min 96 mm/min D
£$ G
NS & 10 mm/min 12 mm/min K
=
o =
& 20 mm/min 24 mm/min F
2800 -4800N 4000 N 2000 N
40 mm/min 48 mm/min G
80 mm/min 96 mm/min Q
10 mm/min 12 mm/min L
20 mm/min 24 mm/min N
1400-2100N 1700 N 800 N
40 mm/min 48 mm/min S
80 mm/min 96 mm/min E
\
Pracovny zdvih 4"
Vyhotovenie ovladacej dosky Schéma zapojenia
S odporovym vysielacom
10 + 80 10; 20; 40; 80; A
12+ 48 12; 24; 48 B
. S$1/S2, S3/S4, - o, Z403b,
Mechanicka S5/S6 15 + 60 15; 30; 60 7626f C
12,5 + 50 12,5; 25; 50 E
16 + 64 16; 32; 64 F

\
Vysiela¢ polohy Vystup Schéma zapojenia -

Bez vysielaca A
1x 100 Q B
Jednoduchy - Z5¢c
1x2000Q F
Odporovy
2x100Q K
Dvojity - Z6c
2x2000Q P
2-vodic¢ 4-20 mA Z10g S
0-20 mA T
Bez zdroja 3-vodi¢ 4-20 mA Z257j v
0-5mA Y
Elektronicky pradovy 5"
2-vodic 4-20 mA Z269r Q
0-20 mA U
So zdrojom 3-vodi¢ 4-20 mA Z260h w
0-5mA V4
Bez zdroja 0-10V 2257k D
Elektronicky napéatovy " 3-vodi¢
So zdrojom 0-10V 2260k R
. ? Bez zdroja Z10g |
P’é‘g}"s’})’m 2-vodié 4-20mA Y VYV
So zdrojom Z269r J
. . Bez zdroja Z10g 2  Pokracovanie
Pradovy e v
2-vodié 4-20 mA na dalSej strane
DCPT 3M *05) So zdrojom Z269r 3 )
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Elektricky servopohon priamodiary Specifikaéna tabulka U L 1

Objednavaci kod B41. X-X X X X X/
FO7 (Y/55) " 40 mm 50 mm M16x1.5-25 P-2055/A A
Priame - priruba 1ISO 5210
F10 (Y/70) ) 60 mm 55 mm M20x1.5-30 P-2055/B B
103/65H12 P-2054/J H
110/65H12 P-2054/F 4
112/80H8 P-2054/K Q
92/57,15H8 P-2054/G G
102/57,15H P-2054/H z
Priruba + 2 stipiky 94/58,1H8 P-2054/L Y
50/45H12 P-2054/D F
75/45H12 P-2054/C E
90/45H12 P-2054/A c
100/45H12 P-2054/B D
85/65H12 P-2054/E 3
A 127/110 P-2053/A K
B 421110 P-2053/B L
stipiky c 80/110 P-2053/C M
D 271100 M10x1-28 P-2053/D N
E 57/100 M12x1,25-20 P-2053/E P
F 110/100 P-2053/F R
80 mm M12-28
103/65H12 P-2057/J J
110/65H12 il P-2057/F 1
112/80H8 UN 7/8”-9 P-2057/K 2
92/57,15H8 P-2057/G 6
102/57,15H P-2057/H 7
94/58,1H8 P-2057/L 8
50/45H12 P-2057/D 9
75/45H12 P-2057/C X
Priruba + 4 stipiky 90/45H12 P-2057/A 5
100/45H12 P-2057/B v
85/65H12 P-2057/E X
127/110 P-2056/A T
42/110 P-2056/B u
80/110 P-2056/C s
271100 P-2056/D w
57/100 P-2056/E X
110/100 P-2056/F X

Y VY

Bez dopinkovej vybavy; Nastavena maximalna vypinacia sila. Pracovny zdvih nastaveny
na max. hodnotu rozsahu

A Nastavenie pracovného zdvihu na pozadovanu hodnotu - 0o 1
B Nastavenie vypinacej sily na pozadovanu hodnotu. - 0 3
G Miestne ovladanie (len do - 60 °C) 2635f, Z634h, 1 5
H Pozlatené kontakty mikrospinacov, detaily po konzultacii s vyrobcom 4 0
Dovolené kombinacie a kod vyhotovenia: A+B=04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48;
Poznamky:
10) Kategoria  klimatickej odolnosti podla I1SO 9223 / EN ISO 12944-2. 41) Polohové spinae S3, S4 su nastavené na vySpecifikovany pracovny zdvih.
11) IP 68-10 m/96 hod. Pokial ho zékaznik neuvedie v objednavke, polohové spinace budu nastavené
24) Pri frekvencii 60 Hz sa uvedené momenty znizia 0,8 krat. na max. zdvih zvoleného rozsahu. Pri nastaveni zdvihu mimo pevnych zdvihov,
31) Vypinaciu silu z uvedeného rozsahu uviest v objednavke slovne. Pokial sa sa pomerne znizi ohmicka hodnota odporového vysielaca.
neuvedie, nastavuje sa na maximalnu hodnotu uvedeného rozsahu 51) Neplati pre teploty -60 C.
32) Tato sila je pripustna pre zataZenie pri reZzime v rezime S2-10 min, resp. S4-25%, 52) CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysielac.
6-90 cyklov/hod. 61) Y/55, Y/70 - centrovacie osadenie do armatury.
)

33) Touto silou je mozné =zataZovat servopohon v rezime S4-25%, 62) Zavitv spojke je potrebné v objednavke Specifikovat slovne.

90 az 1200 cyklov/hod.
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U L 1 Elektricky servopohon priamociary
Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie

25¢ | Z6c | 2109 | 2785 | 2257 2260m 2260
F1 B3 B3 B3
B1 B2 a
B3/B3a/B3b =
<ra @ < > @1 <
@1 @1 o] Tv A1
+|/] +
x5 XQ O® O
XO [0[71[73] | | X [o[71[73[7al75[77 T X [Bl2]314] o;l (irh XQ [82]81] X$ [82]31]
W | 1T O R g
N LCEL]J PEL1L2L3 20V S-LJ) L 'J:El-j'l ‘-'_ﬁLj—l
2260k 2269r
B3
= B3/B3a/B3b
< <
@y @1
e -
OE ©I0)
X0 [82]81] X0 [e2]81]
o | o
—= __
TR TRGH

N
w-
=1
1%

w
n
N
o
=S
o
< q\
o»
(=]

m
N

m
AT+ E=7
| F————=
|| Keec
amafii
©
34

|
z2-—
%
O
Pﬁ
ll

—————

REMOTE/OFF/LOCAL

—

CLOSE
ﬁ OPEN

o

—1
~
©o
(--]

— —
w
~
—
=1
N
-

:H_
FORLOCAL

FORREMOTE

Z635f :L’—_ ;l; _—4,: i; -TJT_- ;l; REMOTEIOFFILOCAL

$1 9

S2 S3 S5 S6 g©
0T % 80 0

CLOSE
REMOTH

_-§OFEN

d —B& LOCAL
>
=
-O-

w
EN
-
=1
~
-

—
©

.
®

B
ze

N o

VA
X 1415) [1g] j426|2728|30|3132|34|2
> 2
ik g " {Ui

228 REGADA

FOR LOCAL
LT
FORREMOTE




Elektricky servopohon priamodiary U L 1

Elektrické pripojenie:

na svorkovnicu s 32 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov max.
2,5 mm2.

Poznamky:

1. Tepelna ochrana elektromotorov F1 je Standardne zabudovana
vo vnutri elektromotorov. Pozri schémy zapojenia Z404t a Z78s.

2. Momentové vypinanie nie je vybavené mechanickym blokovacim
mechanizmom.

Legenda:

Z5C....uu..n. zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy

Z6C............. dvojity odporovy vysiela¢ polohy

Z10g........... elektronicky vysiela¢ prudovy, CPT, DCPT 3M - 2-vodic,
bez zdroja

Z78s........... zapojenie  3-fazového  elektromotora,  vyhrievacieho
odporu a vyvedenej tepelnej ochrany

Z257j.......... elektronicky vysiela¢ prudovy, 3-vodi¢, bez zdroja

Z257k......... elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi¢, bez zdroja

Z260h......... elektronick yvysiela¢ prudovy, 3-vodi¢ so zdrojom

Z260m........ polohovy vysiela€ pradovy CPT, 3-vodi¢, so zdrojom

Z260K......... elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi¢ so zdrojom

Z2609r........... elektronicky vysiela¢ pradovy, CPT, DCPT 3M - 2-vodi¢,
so zdrojom

Z403b......... zapojenie momentovych a polohovych spinacov

Z404t.......... zapojenie 1-fazového elektromotora

Z626f.......... zapojenie reverzacnej dosky a momentovych a polohovych
spinacov

Z635f.......... zapojenie momentovych a polohovych spinacov a miestneho
ovladania

Z634h......... zapojenie reverzac¢nej dosky, momentovych a polohovych

spinacov a miestneho ovladania

Legenda:

odporovy vysiela€ jednoduchy

odporovy vysiela¢ dvojity

elektronicky vysiela€ pradovy

kapacitny vysiela¢ prudovy (CPT)

DCPT vysiela¢ pradovy

..... vyhrievaci odpor

..tepelna ochrana elektromotora

..tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu
..vystupné signaly pradové / napatové
..elektromotor

..zatazovaci odpor

silovy spinac ,otvorené"

silovy spinac¢ ,zatvorené"

polohovy spinac ,otvorené"

polohovy spinac ,zatvorené"

pridavny polohovy spina¢ ,otvorené"
pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené"

..... svorkovnica

svorkovnica reverzacnej dosky
svorkovnica miestneho ovladania
reverzacna doska 24 V

poistka reverzacnej dosky

napajacie napatie zdroja vysielaca

....... tla¢idla miestneho ovladania (Otvara/Stop/
Zatvara)

..... tlagidlo volby miestneho
(Dialkové/ Vypnuté/Miestne

ovladania
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U L 1 Elektricky servopohon priamociary

Rozmerové né(':rty UL 1 o —
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Elektricky servopohon priamodiary U L 1

Rozmerové nacrty UL 1
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UL 1

Elektricky servopohon priamociary

Rozmerové néérty 1U L 1 s

M20x1.5

393

==

220 min.

N7
1%

elT0,

A
{

-+

Miestne ovladanie

A
18

P-2057/A
P-2057/B
P-2057/C
P-2057/D
P-2057/E
P-2057/F
P-2057/G
P-2057/H

Y

45 H12
45 H12
45 H12
45 H12
65.15 H7
65.15 H7
5715 H7
57.15 H7

OO

e

|

o

920
100
75
50
85
110
92
102

232 REGADA

- ®D1=
736 23
746 23
721 17
696 17
731 23
756 30
738 30

748 30
I

E

<2

A A [/ N\
S8
N A
N[ v ) . o
| ST T I
o S !
17
N Q
b, Y \
0 M ]
- T 17
I | I
[} [}
I | I
I
. | |
s
£
8
i I I
Y
A | |
. |A
S| H 11 ﬂ-, L
Y |
Yy ¥
A
Rozmery spojky
A-A
Z M10x1-28
—
M10x1.5-28
M12-28
|- M12x1,25
M12x1.5-6H
1 —J_ M14-28
— M16x1.5-28
7/8”-9UN
e .

P-2057



