Elektricky servopohon viacotackovy

STANDARD
MO 5

STANDARDNE VYBAVENIE

» Napajacie napatie 3x400 V AC

» Svorkovnicové pripojenie

« Tepelna ochrana elektromotora PTO "

* 2 momentové spinace

+ 2 polohové spinace

+ 2 pridavné polohové spinace

* Vyhrievaci odpor s tepelnym spina¢om

* Mechanické pripojenie prirubove

* Miestny ukazovatel polohy

» Blokovanie momentovych spinadov v koncovych
polohach

* Ruéné ovladanie

 Stupen krytia IP 55

Specifikacna tabulka MO 5

Objednavaci kéd
Typ klimy Okolita teplota Korézna kategéria " .
IP 55 0
Mierna -25°C ... +60°C Cc3
IP 67 1
Tropicka vihka + COV -25°C ... +60°C C4 IP 67 2
IP 55 4
Chladna -50°C ... +40°C c3
IP 67 3
IP 55 5
Tropicka sucha a sucha -25°C ... +60°C Cc3
IP 67 6
Morska -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
IP 55 9
Arkticka -60°C ... +40°C C3
IP 67 8
\J

Elektrické pripojenie Napajacie napétie a frekvencia Schéma zapojenia .

Y/A380 VAC 50 Hz Z279c 0
Y/A400 V AC 50 Hz Z279c 1
Na svorkovnicu
Y/A380/220 V AC - s reverzacnymi stykacmi 50 Hz Z297b 2
Y/A400/230 V AC - s reverzaénymi stykacmi 50 Hz Z297b 3
Y/A380 VAC 50 Hz ZK279c 5
Y/A400 V AC 50 Hz ZK279c 6
Na konektor 2"
Y/A380/220 V AC - s reverzacnymi stykaémi 50 Hz ZK297b 4
Y/A400/230 V AC - s reverzacnymi stykaémi 50 Hz ZK297b 7
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Pokracovanie
na dalSej strane
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MO 5 B L CIAEREI LS Elektricky servopohon viacotaékovy
Objednévaci kod 155. X -X X /

S Rezim prevadzky | Regulaéna Ryt;l;lc;snt_’a ¢ 5

15 min*! 1.5 kW 700 min-! 4.65A (o]

20 min”' 1.5 kW 925 min”! 39A F

300 + 500 Nm 300 Nm 200 Nm 40 min”' 3.0 kW 1425 min* 6.3A J

60 min' 3.0 kW 1425 min* 6.3A M

100 min' 3 4.0 kW 1435 min* 8.2A Q

15 min*! 1.5 kW 700 min-! 4.65 A B

20 min™' 1.5 kW 925 min”' 39A E

370 = 630 Nm 380 Nm 250 Nm 40 min”' 3.0 kW 1425 min* 6.3A H

60 min' 3 4.0 kW 1 435 min”' 8.2A L

100 min' 3» 5.5 kW 1460 min! 1.2A P

15 min! 1.5 kW 700 min-! 4.65A A

20 min”' 2.2 kW 940 min™' 52A D

600 + 1 000 Nm 600 Nm 400 Nm

40 min”' 4.0 kW 1435 min* 8.2A G

60 min-' 33 5.5 kW 1 460 min”' 1.2A K
\/

“
Vyhotovenie ovladacej dosky . S odporovym Schéma zapojenia
1.25+4 1.25;2.3; 4 T ——
Elektromechanicka s krokovou 5152 53154, 50150 4+ 500 7-5; 51(;‘;;22750;;455(;080; ZK403a+zKdla 2
a polohovou jednotkou bez .
miestneho ovladania sst;Lsdzénfgcsyﬁi 125+4 1.25;2.3; 4 TS K
vetmiStyel  4vs  THIEZATEN Zdstezketa
1.25+4 1.25;2.3; 4 2635g+241a 5
Elektromechanicka s krokovou S1/s2, 53154, 50150 4+ 500 7'5;1 1531 2_3:)?:380; ZKB35gzKata 6
a polohovou jednotkou s .

miestnym oviddanim sts2 ssfse, 125=4 125234 e {
spinacmi $13/814 4+500 o ;g %?gaso; ZK636drzKata  y

\/
Vysiela¢ polohy Vystup Schéma zapojenia .

Bez vysielaca A
1x100 Q B
Jednoduchy - Z5c | ZK5¢c
1x2000Q F
Odporovy
2x100 Q K
Dvojity - Z6c¢c | ZKée
2x2000Q P
2-vodi¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
0-20 mA T
Bez zdroja
3-vodi¢ 4-20mA Z257b | ZK257b \
0-5mA Y
Elektronicky pradovy 5"
2-vodi¢ 4-20mA Z269r | ZK269r Q
0-20 mA V]
So zdrojom
3-vodi¢ 4-20 mA Z260h /| ZK260h w
0-5mA z
Elektronicky napat’ovy Bez zdroja . 010V Z257m | ZK257m D
51) . 3-vodi¢
So zdrojom 0-10 vV Z260k / ZK260k R
2-vodi¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
Bez zdroja
Prudovy 5152 3-vodic¢ 0-5mA Z257n | ZK257n 5
CPT 2-vodié 4-20mA Z269r | ZK269r J
So zdrojom \/ YV
3-vodi¢ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradovy 5052 Bez zdroja 2vodic 4-20mA Z10g / ZK10g 2 Pokracovanie
-vodié algei
DCPT 3M So zdrojom 4-20mA 2260r1zK269r 3 @ dalsejstrane
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Elektricky servopohon viacotackovy

Objednavaci kéd

MO 5

Specifikaéna tabulka

1565. X -X X X X X/

Mechanické pripojenie m Tvar pripojovacieho dielca .

1SO 5210
1ISO 5210 F16 (o3
Bez adaptéra
1SO 5210 F16 D
FOCT P 55510 @220/4xM20 B (V)
S adaptérom 1SO 5210 F16 & A

P-1424/B
24/955/980 ° P-1424/C Cc
240 g P-1424/D D
@70/@85 - 5 zub 35°/37° * P-1425/1 G
Max. TR52 P-1424/A A

Bez dopinkovej vybavy. Nastaveny max. vypinaci moment zo zvoleného rozsahu a zdvih na 4 alebo 25 otac¢ok

B Nastavenie vypinacieho momentu na pozadovanu hodnotu

Cc Nastavenie pracovnych otacok na pozadovanu hodnotu

F Elektromotor s tepelnou ochranou 3PTC, 150 °C

H Pozlatené kontakty mikrospinacov, detaily po konzultacii s vyrobcom

. 0 3

2 0 4
2279h/2K279h .
72979 | ZK297g

- 4 0

Dovolené kombinacie a kod vyhotovenia: B+C=06; B+F=07; C+F=08; B+C+F=09; B+H=41; C+H=42; B+C+H=44

Poznamky:

1) Teplota rozopnutia termokontaktu 150 °C.

10) Kategoria klimatickej odolnosti podfa ISO 9223 / EN ISO 12944-2.

21) Vyhotovenie s konektorom len do -40° C.

25) Iné napéatia po dohode s vyrobcom (3x500; 3x480; 3x415 V AC).

31) Vypinaci moment uvedte v objednavke slovne. Pokial sa neuvedie, nastavuje
sa na maximalnu hodnotu prisluSného rozsahu.
Zaberovy moment je min. 1,3-nasobkom max. vypinacieho momentu zvoleného
rozsahu.

32) Rezim prevadzky S2-10 min, resp. S4-25%,6 -90 cyklov/hod.

33) Rezim prevadzky S4-25%, 90-1200 cyklov/hod.

34) Pre frekvenciu 60 Hz sa rychlost prestavenia zvysi 1,2 krat a max. moment
sa znizi 0,8 krat.

36) Nepouzivat pre rezim prevadzky S4-25%, 90-1200 cyklov/hod. MézZe sa pouZzit
iba s pridavnou prevodovkou.

37) Neda sa Specifikovat s reverzaénymi stykacmi.

44) Polohové spinace S3, S4 sa nastavuju na vySpecifikovany pocet pracovnych
otacok. Ak sa pocet otaCok neuvedie v objednavke, nastavia sa na 4 alebo 25
pracovnych otacéok. Pri nastaveni mimo hodnét uvedenych v tabulke, sa pomerne
znizi ohmickad hodnota odporového vysielaca a od hodnoty nizSej ako 75%
sa pomerne znizi aj hodnota vystupnych signalov z elektronického vysielaca.

51) Neplati pre teploty -60°C.

52) CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysielac.

61) Do krutiaceho momentu 700 Nm.
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MO 5 Elektricky servopohon viacotagkovy
Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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MO 5 Elektricky servopohon viacotackovy

Elektrické pripojenie servopohonu na svorkovnice:

a) ovladacej Casti na svorkovnicu (X) s max. 32 svorkami cez:

- 2 kablové vyvodky M25x1,5 pre priemer kabla 12,5 az 19 mm,

- 1 kablovu vyvodku M16x1,5 pre priemer kabla 6 az 10,5 mm,
s prierezom vodi¢ov max. 2,5 mm

b) 3-fazového elektromotora vo vyhotoveni bez stykacov:
cez vyvodku M32x1,5 pre priemer kabla 15 az 21 mm
na svorkovnicu elektromotora (X3).

Elektrické pripojenie servopohonu na konektor:
Ovladacia Cast a elektromotor su pripojené na spolo€ny konektor
(XC) s 32 pdlmi cez kablové vyvodky:
- M20x1,5 mm - priemer kabla 8 - 14,5 s prierezom pripojovacich
vodic¢ov 0,5 mm? .
- M25x1,5 mm - priemer kabla 12,5 - 19 mm s prierezom pripojovacich
vodic¢ov 1,5 mm2.

Legenda:

Z5c¢/ZK5e............. zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy
Z6¢/ZKe6e............. zapojenie dvojitého odporového vysielaca polohy
Z10g/ZK10g......... zapojenie polohového vysiela¢a pradového; 2-vodi¢

bez zdroja
Z41alZK41a......... zapojenie  vyhrievacieho
vyhrievacieho odporu
Z257b/ZK257b.....zapojenie elektronického vysiela¢a polohy pradového;
3-vodi¢ bez zdroja

odporu a spinaca

Z257m/ZK257m...zapojenie elektronického vysielaca polohy
napatového; 3-vodi¢ bez zdroja

Z257n/ZK257n.....zapojenie  vysielaa polohy prudového; 3-vodi€
bez zdroja

Z260h/ZK260h.....zapojenie  elektronického polohového vysielaca
prudového; 3-vodi¢ so zdrojom

Z260k/ZK260k.....zapojenie  elektronického polohového vysielaca

napatového; 3-vodi¢ so zdrojom

Z260m/ZK260m...zapojenie polohového vysielaca pradového CPT;
3-vodi€ so zdrojom

Z269r/ZK269r......zapojenie elektronického vysielaca pradového CPT,
DCPT 3M; 2-vodi¢ so zdrojom

Z279c/ZK279c.....zapojenie 3-fazového elektromotora s tepelnou
ochranou PTO

Z279h/ZK279h.....zapojenie  3-fazového elektromotora s
ochranou PTC

Z297b/ZK297b.....zapojenie 3-fazového elektromotora s reverzaénymi
stykaémi a s tepelnou ochranou PTO

Z2979/ZK297g.....zapojenie  3-fazovy elektromotora s reverzaénymi
styka¢mi a s tepelnou ochranou PTC

Z403a/ZK403a.....zapojenie momentovych, polohovych a pridavnych
polohovych spinacov

Z461f/ZK461f.......zapojenie momentovych, polohovych a tandemovych
polohovych spinacov

Z6359/ZK635g.....zapojenie  momentovych  spinacov, polohovych
spinacov, pridavnych polohovych spinaov a modulu
miestneho ovladania

Z636d/2636d....... zapojenie momentovych spinacov, polohovych
spinacov, tandemovych polohovych spinacov a modulu
miestneho ovladania

tepelnou
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Legenda:

odporovy vysiela¢ jednoduchy

odporovy vysiela¢ dvojity

elektronicky vysiela€ pradovy

kapacitny vysiela¢ pradovy (CPT)

DCPT vysiela¢ prudovy

vyhrievaci odpor

tepelna ochrana elektromotora

tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu
vystupné signaly pradové / napatové
reverzacné stykace

elektromotor

tepelna ochrana elektromotora

zatazovaci odpor

momentovy spinac ,otvorené"

momentovy spinac ,zatvorené"

polohovy spinac ,otvorené"

polohovy spinac ,zatvorené"

pridavny polohovy spina¢ ,otvorené"
pridavny polohovy spinac ,zatvorené"
tandemovy polohovy spina¢ ,otvorené”
..tandemovy polohovy spinac ,zatvorené”
svorkovnica

svorkovnica elektromotora

konektor

....... tlagidla miestneho ovladania (Otvara/Stop/
Zatvara)

tlacidlo volby miestneho
(Dialkové/ Vypnuté/Miestne)

ovladania



Elektricky servopohon viacotackovy MO 5

Rozmerové naérty MO 5

A

o 1
K1
OE

o © -
s K3 \\’}
K2

1 AR

A2

A1

A6
[ I

A7
A8
[
T
A4
A3

Kmax. 2xM257
2 N

<8

A5
)
5]
h1

c1 ! C2

1) Pristup k miestnemu ovladaniu

2) Pristup ku svorkovniciam

3) Plati pre Profibus/Modbus

4) L1 - dizka trubky podia poZiadavky
5) Pristup k ovladacim prvkom

7) Konektor Detail A

Vyhotovenie pre nestupajlce vreteno

281

”
A1 431 Cc2 295 v Y
AA1 min. ® 600 @E max. 250 2s3
A2 204 OF 22
A3 143 OH 315
Ochranna trubka pre stupajlce vreteno
A4 170 K1 200
A5 max. 7 K2 210 gs2 ™
A6 max. 314 K3 110 - =
j‘
A7 118 K4 23 7
A8 max. 11 L -
B1 213 N1 M16x1.5 Hriadel ruéného kolesa
BB1 min. " 600 N2 2x M25x1.5 6
B2 219 N3 M20x1.5 |
B3 max. 155 N4 ¥ 4x M16x1.5 [
219 ©
B4 103 S1 105 =
B5 90 S2 88.9x6.3
C1 max. 583 S3 70
C1 min.? 600 T 3x M16-34
d2 130 -
d3 165 220

d4 4xM20  4xM20 -

h1 4 ;
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MO 5

Rozmerové naérty MO 5

Elektricky servopohon viacotackovy
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