Elektricky servopohon viacotackovy

STANDARD
MO 4

STANDARDNE VYBAVENIE

» Napajacie napatie 3x400 V AC

» Svorkovnicové pripojenie

« Tepelna ochrana elektromotora PTO "

* 2 momentové spinace

+ 2 polohové spinace

+ 2 pridavné polohové spinace

* Vyhrievaci odpor s tepelnym spina¢om

* Mechanickeé pripojenie prirubové

* Miestny ukazovatel polohy

» Blokovanie momentovych spinadov v koncovych
polohach

* Ruéné ovladanie

 Stupen krytia IP 55

Specifikacna tabulka MO 4

Objednavaci kéd
Typ klimy Okolita teplota Koro6zna kategéria 1% .
IP 55 0
Mierna -25°C ... +60°C Cc3
IP 67 1
Tropicka vihka + cov -25°C ... +60°C C4 IP 67 2
IP 55 4
Chladna -50°C ... +40°C Cc3
IP 67 3
IP 55 5
Tropicka sucha a sucha -25°C ... +60°C C3
IP 67 6
Morska -50°C ... +40°C C4 IP 67 7
IP 55 9
Arkticka -60°C ... +40°C C3
IP 67 8

\
Elektrické pripojenie Napajacie napétie a frekvencia Schéma zapojenia .

Y/A380 VAC 50 Hz Z279c 0
Y/A400 V AC 50 Hz Z279c 1
Na svorkovnicu
Y/A380 V AC- s reverzaénymi stykacmi 50 Hz Z297b 2
Y/A380 V AC- s reverzaénymi stykacmi 50 Hz Z297b 3
Y/A380 V AC 50 Hz ZK279c 5
Y/A400 V AC 50 Hz ZK279c 6
Na konektor 2"
Y/A380 V AC- s reverzaénymi stykacmi 50 Hz ZK297b 4
Y/A380 V AC- s reverzaénymi stykacmi 50 Hz ZK297b 7Ty vy Yy vy VY

Pokracovanie
na dalSej strane
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MO 4 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon viacotackovy

Objednavaci kéd 160. X - X X
Max. zat'azovaci moment Elektromotor 3x400 V, 50Hz 34
Vypinaci Romi Py ——— Rychlost’
moment 3 ezim prevadzky egulaéna prestavenia ¢ a5
16 min- 0.75 kW 940 min” 230A Cc
25 min! 1.1 kW 1 405 min™! 25A D
32 min"! 1.1 kW 1405 min*! 25A E
40 min"' 1.5 kW 1410 min"! 3.35A F
150 + 250 Nm 150 Nm 100 Nm
50 min 1.5 kW 2 835 min™ 3.30A G
63 min' 39 1.5 kW 1410 min* 3.35A H
80 min' 39 2.2 kW 2 845 min” 4.70 A J
125 min' 39 3.0 kW 2 895 min™ 6.0 A K
120 + 200 Nm 120 Nm 80 Nm 180 min-' 3¢ 3.0 kW 2 895 min” 6.0 A L
16 min 1.1 kW 925 min-! 3.15A P
25 min! 1.5 kW 1410 min"! 3.35A Q
300 + 500 Nm 300 Nm 200 Nm 32 min"! 2.2 kW 1 425 min™! 4.65A R
40 min 2.2 kW 1425 min* 4.65A S
50 min 2.2 kW 2 845 min” 4.70 A T
63 min' 39 2.2 kW 1425 min*! 4.65A u
250 + 400 Nm 240 Nm 160 Nm
80 min' 39 3.0 kW 2 895 min” 6.0 A \'
180 + 300 Nm 180 Nm 120 Nm 125 min*! %0 3.0 kW 2 895 min” 6.0 A w
\
Pracovné otacky “¥
Vyhotovenie ovladacej dosky S odporovym Schéma zapojenia
Bez vysielaca A
vysielaom
13 1753 Z403a+Z41
a+Z41a
o S1/S2,S3/S4,85186 . g5 57105193463,  zK403a+zK4ta
Elektromechanicka s krokovou . 113;206;375;685
a polohovou jednotkou
i adani 1+3 1.75; 3 K
bez miestneho ovladania sst; /nsdzé n?gcsyt; : Z461f+Z41a
5.7; 10.5; 19; 34; 63;
spinaémi $13/S14 2.5+685 113:206:375:685 ZKa61f+zKata
1+3 1.75; 3 263504241 5
g+Z4la
- S1S2,S3IS4, 8586 . ess  57: 105193463  ZKe3sgezK4la ¢
Elektromechanickéa s krokovou 2 113;206;375;685
a polohovou jednotkou
s miestnym ovladanim % 1+3 1.75; 3 u
y SRy s assseas
P . -1510.9; 19; 94; 03] ZK636d+ZK41a
2.5+ 685 Vv
spinaémi S13/S14 113;206;375;685 Y v YvY
Pokracovanie
na dalSej strane
Poznamky:
1) Teplota rozopnutia termokontaktu 150 °C. 36) Nepouzivat pre rezim prevadzky S4-25%, 90-1200 cyklov/hod. MéZe sa pouzit
10) Kategdria klimatickej odolnosti podfla ISO 9223 / EN ISO 12944-2. iba s pridavnou prevodovkou.
21) Vyhotovenie s konektorom len do -40° C. 44) Polohové spinace S3, S4 sa nastavuju na vySpecifikovany pocet pracovnych
25) Iné napéatia po dohode s vyrobcom (3x500; 3x480; 3x415). otaCok. Ak sa pocet otaok neuvedie v objednavke, nastavia sa na 3 alebo 34
31) Vypinaci moment uvedte v objednavke slovne. Pokial sa neuvedie, nastavuje pracovnych otacok. Pri nastaveni mimo hodnét uvedenych v tabulke, sa pomerne
sa na maximalnu hodnotu. znizi ohmickad hodnota odporového vysielaca a od hodnoty nizSej ako 75%
32) Rezim prevadzky S2-15 min, resp. S4-25%,6 -90 cyklov/hod. sa pomerne zniZi aj hodnota vystupnych signalov z elektronického vysielaca.
33) Rezim prevadzky S4-25%, 90-1200 cyklov/hod. 51) Neplati pre teploty -60°C.
34) Pre frekvenciu 60 Hz sa rychlost prestavenia zvysi 1,2 krat a max. moment 52) CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysiela¢.
sa znizi 0,8 krat. 61) Do krutiaceho momentu 400 Nm.
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Elektricky servopohon viacotaékovy Specifikaéna tabulka [§\"|[O X!

Objednavaci kod 160. X -X X X X

Bez vysielaca A
1x100 Q B
Jednoduchy - Z5c/ ZK5¢
1x2000Q F
Odporovy
2x100 Q K
Dvojity - Z6¢/ ZKéc
2x2000Q P
2-vodi¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
0-20 mA T
Bez zdroja
3-vodi¢ 4-20 mA Z257b ZK257b \")
0-5mA Y
Elektronicky pradovy 5"
2-vodi¢ 4-20 mA Z269r | ZK269r Q
0-20 mA U
So zdrojom
3-vodi¢ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA 4
Bez zdroja 010V Z257Tm | ZK257m D
Elektronicky napéatovy " 3-vodi¢
So zdrojom 0-10 vV Z260k / ZK260k R
2-vodi¢ 4 -20 mA Z10g / ZK10g 1
Bez zdroja
Pradovy 5952 3-vodi¢ 0-5mA Z257n | ZK257n 5
CPT 2-vodié 4-20mA Z269r | ZK269r J
So zdrojom
3-vodi¢ 0-5mA Z260m / ZK260m 6
Pradovy 5952 Bez zdroja 4 -20 mA Z10g / ZK10g 2
c 2-vodi¢
DCPT 3M So zdrojom 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
Mechanické pripojenie m Tvar pripojovacieho dielca l
260/045 P-2123 2
B3 260/330 P-2124 B
1SO 5210 F14 B4 260/945 P-2123 4
Bez adaptéra
C 260/045 P-1435 (o]
D B45/330 P-2133b P-1437 D
nestandard F14 4-zub Z30°+M60°- 360/041.5 P-2121/A F
F14 5" A Max. TR42 P-1471 A
1ISO 5210
S adaptérom F14 B1 260/945/18 P-1463 1
FOCT P 55510 2135/ 4x213 B (B) @57/045 5-zub 35°/37° P-2125 G

Bez doplinkovej vybavy. Nastaveny max. vypinaci moment zo zvoleného rozsahu a zdvih na 3 alebo 34 otac¢ok

B Nastavenie vypinacieho momentu na pozadovanu hodnotu - 0 3

(o3 Nastavenie pracovnych otacok na pozadovanu hodnotu - 0 4
o Z279h | ZK279h

F Elektromotor s tepelnou ochranou 3PTC, 150 °C 22979 | ZK297g 0 5

H Pozlatené kontakty mikrospinacov, detaily po konzultacii s vyrobcom - 4 0

Dovolené kombinacie a kod vyhotovenia: B+C=06, B+F=07, B+H=41,B+C+H=44, C+H=42, C+F=08, B+C+F=09

REGADA 165



MO 4

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie

Elektricky servopohon viacotackovy
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MO 4 Elektricky servopohon viacotackovy

Elektrické pripojenie servopohonu na svorkovnice:

a) ovladacej cCasti na svorkovnicu (X) s max. 32 svorkami cez:
- 2 kablové vyvodky M25x1,5 pre priemer kabla 12,5 az 19 mm,
S prierezom
- 1 kablovd vyvodku M16x1,5 pre priemer kabla 6 az 10,5 mm,
s prierezom vodi¢ov max. 2,5 mm

b) 3-fazového elektromotora vo vyhotoveni bez stykacov:
cez vyvodku M32x1,5 pre priemer kabla 15 az 21 mm
na svorkovnicu elektromotora (X3).

Elektrické pripojenie servopohonu na konektor:
Ovladacia ¢ast a elektromotor su pripojené na spoloény konektor
(XC) s 32 polmi cez kablové vyvodky:
- M20x1,5 mm - priemer kabla 8 - 14,5 s prierezom pripojovacich
vodicov 0,5 mm? .
- M25x1,5 mm - priemer kabla 12,5 - 19 mm s prierezom pripojovacich
vodicov 1,5 mm?2,

Legenda:

Z5c/ZKbe............... zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy

Z6c/ZKbe............... dvojity odporovy vysiela¢ polohy

Z10g/ZK10g.......... elektronicky vysiela¢ pradovy, CPT,DCPT 3M-2-vodi¢,
bez zdroja

Z41alZK41a........... vyhrievaci odpor a sp ina¢ vyhrievacieho odporu

Z257b/ZK257b......elektronicky vysiela¢ pradovy, 3-vodi¢, bez zdroja
Z257m/ZK257m....elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi¢, bez zdroja
Z257n/ZK257n......vysiela¢ prudovy CPT, 3-vodi¢, bez zdroja
Z260h/ZK260h......elektronicky vysiela¢ pradovy, 3-vodi¢ so zdrojom
Z260k/ZK260K....... elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi¢ so zdrojom
Z260m/ZK260m.....polohovy vysiela€ prudovy CPT, 3-vodi¢, so zdrojom
Z269r/ZK269r........ elektronicky vysiela¢ prudovy, CPT, DCPT 3M - 2
-vodi¢, so zdrojom
Z279c¢/ZK279c......3-fazovy elektromotor s tepelnou ochranou PTO
Z279h/ZK279h......3-fazovy elektromotor s tepelnou ochranou PTC

Z297b/ZK297b......3-fazovy elektromotor s reverzacnymi stykacmi
a s tepelnou ochranou PTO
Z2979/ZK297g......3-fazovy elektromotor s reverzaénymi stykacmi

a s tepelnou ochranou PTC
Z403a/ZK403a.......zapojenie momentovych a polohovych spinaov
ZAB1f/ZKABAS........ zapojenie momentovych a tandemovych polohovych
spinacov
Z6359/ZK635g......zapojenie  momentovych spinacov, polohovych
spinac€ov, pridavnych polohovych spinacov a modulu
miestneho ovladania

Z636d/2636d......... zapojenie momentovych spinacov,
spinaov, tandemovych polohovych

a modulu miestneho ovladania

polohovych
spinacov
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Legenda:
BT odporovy vysiela¢ jednoduchy

B2, odporovy vysiela¢ dvojity
....elektronicky vysiela¢ pradovy

kapacitny vysiela¢ pradovy (CPT)
DCPT vysiela¢ prudovy
...vyhrievaci odpor
tepelna ochrana elektromotora
tepelny spinac¢ vyhrievacieho odporu
.vystupné signaly prudové / napatové
reverzacné stykace
elektromotor
...tepelna ochrana elektromotora
zatazovaci odpor
momentovy spina¢ ,otvorené"
...momentovy spinac¢ ,zatvorené"
polohovy spina¢ ,otvorené"
polohovy spina¢ ,zatvorené"
...pridavny polohovy spina¢ ,otvorené"
pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené"
S13 tandemovy polohovy spina¢ ,otvorené”
...tandemovy polohovy spina¢ ,zatvorené”
svorkovnica
svorkovnica elektromotora
konektor
tlagidlo volby rezimov na miestnom
ovladani (Dialkové/Vypnuté/Miestne)
............. tlacidla miestneho ovladania  (Otvara/

Stop/Zatvara)




Elektricky servopohon viacota¢kovy M 0 4

Rozmerové nacrty MO 4
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1) Pristup k miestnemu ovladaniu
2) Pristup ku svorkovniciam
3) Plati pre Profibus/Modbus
4) L1 - dizka trubky podia poZiadavky
5) Pristup k ovladacim prvkom Detail A
6) Pripojovacie rozmery prirub (d3, d5, d6, ...) s uvedené v samostatnych
rozmerovych nacrtoch.
7) Konektor - neplati pre servopohony MO 4-Ex, MO 4PA-Ex Vyhotovenie pre nestupajice vreteno

8) Neplati pre P-2125
) Neplati p a8t

.
A1 407 J1 14 I !
AA1 min. 600 J2 16 283
A2 204 K1 140
A3 98 K2 160 Ochranna trubka pre stupajuce vreteno
A4 125 K3 75 gs2 =
A5 max. - K4 47 h
A6 max. 281 L 18 Tzﬁ\
A7 17 N1 M16x1.5 ~—
A8 max. 90 N2 2x M25x1.5
B1 213 N3 M20x1.5 Hriadel ruéného kolesa
BB1 min. " 600 N4 2 4x M16x1.5 B 5
B2 173 S1 71 = 0
B3 max. 147 S2 57x5 U x»
B4 103 s3 45 L
B5 79 T 3x M12-24
C1 max. 511 T2 3x M4-8
Cc1 min.? 600 d2 100
c2 306 d3 © 140
@E max. 200 d4 8x M16
oF 26 z 8
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MO 4

Rozmerové naérty MO 4

Tvar A Tvar B1

Tvar B2/B4

25 min.

329

Elektricky servopohon viacotackovy

8xm16

1008
2140

Tvar B3 Tvar C

%

TvarD
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32

8xM16
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210018

2 e

25 min.

21400.1

8xM16,

76

70

30g6

210018
91400.1

8 xM16
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