Elektricky servopohon jednootackovy

STANDARD
UP 2.5

STANDARDNE VYBAVENIE

» Nap3jacie napéatie 230 V AC

» Svorkovnicové pripojenie

* 2 momentové spinace

» 2 polohové spinace

» 2 pridavné polohové spinace

* Mechanické pripojenie prirubové podla ISO 5211
* Vyhrievaci odpor s tepelnym spinadom
» Tepelna ochrana elektromotora

* Miestny ukazovatel polohy

* Ruéné ovladanie

* Stupen krytia IP 66 / IP 68

Specifikacna tabulka UP 2.5

Objednavaci kéd
I T T T
Mierna -25°C ... +55°C
Tropicka vihka + COV -25°C ... +55°C c4 2
Chladna -50°C ... +40°C c3 3
IP66/IP 68 ™
Tropicka sucha a sucha -25°C ... +55°C Cc3 6
Morska -50°C ... +40°C Cc4 7
Arkticka -60°C ... +40°C c3 8

Elektrické pripojenie Napajacie napétie a frekvencia Schéma zapojenia .

230 VAC 50 Hz Z404t
220 VAC 50 Hz Z404t L
3x400 VAC 50 Hz Z78t 1
3x400 V AC s reverzaénou jednotkou 50 Hz Z303m 2
3x380 VAC 50 Hz Z78t M
Na svorkovnicu 3x380 V AC s reverzaénou jednotkou 50 Hz Z303m N
24V AC 50 Hz
24V DC - Z2626f, Z634h A
24V AC 60 Hz 24
110 VAC 60 Hz 24 Z404t B
120 VAC 60 Hz 24 2404t T YVY VY Y Y'Y

PokraCovanie
na dalSej strane
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Y|y B Specifikacna tabulka ricky servopohon jednootackovy
Objednavaci kod 344. X - X X

Elektromotor
230/220/120/110 VAC; 24 V AC/DC 3x400 /380 VAC Doba prestavenia

Max. zataz. moment Max. zat'az. moment

Vypinaci Vypinaci

moment 3 | ReZim prevadzky | Regulaéna moment 3" Rezim prevadzky ngvua'I:i:aé
Otvor-Zatvor®? | prevadzka Otvor-Zatvor P =
- - - 1100 - 1800 Nm 1080 Nm - 160s/90° 135s/90° U
- - - 1000 - 1600 Nm 960 Nm - 80s/90° 66s/90° B
- - - 900 - 1400 Nm 840 Nm - 40s/90° 34s/90° G
160s/90° 135s/90° C
800 - 1200 Nm 720 Nm -
80s/90° 66s/90° D
800 - 1200 Nm 720 Nm 480 Nm

400 - 600 Nm 360 Nm 240 Nm 40s/90° 34s/90° E
- - - 20s/90° 175s/90° H
250 -400 Nm 240 Nm 160 Nm 400 - 600 Nm 360 Nm 240 Nm 20s/90° 175s/90° F
160s/90° 135s/90° L

500 - 800 Nm 480 Nm 320 Nm
500 - 800 Nm 480 Nm 320 Nm 80s/90° 66s/90° N
- - - 40s/90° 34s/90° P
160s/90° 135s/90° M

300 - 500 Nm 300 Nm 200 Nm
300-500 Nm 300 Nm 200 Nm 80s/90° 66s/90° O
- - - 40s/90° 34s/90° R

Y
60°

A
S pevnymi dorazmi SHER, SR . ®
pevnymi dora DUO S5/S6 120° c
Z403b
160° Z626f D
60° 2635f K
R Z634h
90 pre ES s miestnym L
$1/S2, S3/S4 o ovladanim
Bez dorazov DUO S5/S6 120 M
160° N
360° P

\
Vysiela¢ polohy Vystup Schéma zapojenia -

Bez vysielaca A
1x100 Q B
Jednoduchy - 1x1000 Q Z5¢c E
1x2000Q F
Odporovy
2x100 Q K
Dvojity - 2x1000 Q Z6c N
2x2000Q P
2-vodic¢ 4-20 mA Z10g S
— T Y \ 2 /
Bez zdroja el Pokragovanie

3-vodic 4-20 mA Z257j V' na dal$ej strane

0-5mA Y
Elektronicky pradovy 5"
2-vodic 4 -20 mA Z269r Q
0-20 mA U
So zdrojom
3-vodi¢ 4-20 mA Z260h w
0-5mA 4
Bez zdroja 0-10V 2257k D
Elektronicky napéatovy " 3-vodié
So zdrojom 0-10V Z260k R
Pradovy 5952 Bez zdroja 2-vodié 4-20 mA Z10g 1
CPT So zdrojom 2-vodié 4-20 mA Z269r J
Pradovy 552 Bez zdroja 4-20 mA Z10g 2
DCPT 3M 2-vodic

CPT 3 So zdrojom 4-20 mA Z269r 3
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Elektricky servopohon jednootagkovy Neile Rz P 2.5

Objednavaci kéd 344. X -X X X X X/
Mechanické pripojenie Velkost' priruby Tvar pripojovacieho dielca .
D-36 A
36x36
L-36 B
H-36 36x48 Cc
V-48 24852 D
D-27 E
27x27
L-27 F
H-27 27x48 2 G
F14 V-42 @42 %2 H
Priruba (F10) & D-22 P-2112 P
22x22
1SO 5211 L-22 P-2114 Q
V-50 @50 ©2 M
V-60 260 \'
- 210 w
H-22 22x32 N
V-30 230 5
V-40 240 7
F12 &) V-60 26053 8
F12 &) H-22 22x32 T
Stojan + VoIny koniec hriadefa s perom SV-60 260 P-2118 J
. A P-2115
Stojan + Paka - - P-2117 % ) K
Stojan + Paka + Tahadlo TV 50-1/25 - - P-1413/B L

Bez doplnkovej vybavy; nastaveny max. vypinaci moment a pracovny uhol 90°.

A Nastavenie pracovného uhla na pozadovanu hodnotu - 0 1
B Nastavenie vypinacieho momentu na pozadovanu hodnotu - 0 3
G Miestne ovladanie (len do -40° C) Z2635f, Z634h 1 5
H Pozlatené kontakty mikrospinacov typ D41, detaily po konzultacii s vyrobcom - 4 0
Dovolené kombinacie a kéd vyhotovenia: A+B=04; A+G=17; A+H=41; B+G=16; B+H=42; A+B+G=19; A+B+H=44; A+G+H=47; B+G+H=48
Poznamky:
10) Kategoria klimatickej odolnosti podla ISO 9223 / EN ISO 12944-2 51) Neplati pre teploty -60°
11) IP 68-10 m / 96 hod 52) CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysiela¢
24) Pri frekvencii 60 Hz sa uvedené momenty znizia 0,8 krat 60) Odporucany zatazovaci moment pre F10 - max. 500 Nm
31) Vypinaci moment uvedte v objednavke slovne. Pokial sa neuvedie, nastavuje 61) Odporu¢any zatazovaci moment pre F12 - max. 1000 Nm
sa na maximalnu hodnotu 62) Pripojovaci otvor priamo vo vystupnom hriadeli (bez vymennej viozky)
32) Tymto momentom je mozné zatazovat’ servopohon v rezime S2-10 min, resp.  63) Otvor pre vymennu viozku
S4-25%, 6-90 cyklov/hod 64) Vymenna vlozka s otvorom @10 mm

33) Tymto momentom je mozné zatazovat servopohon v rezime S4-25%, 65) Plati pre servopohon s miestnym ovladanim
90 - 1 200 cyklov/hod. Plati pre nomindlne napatie, teplotu okolia +40°C
a pri priemernom zatazeni 35% z maximalneho krutiaceho momentu
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U P 2 5 Elektricky servopohon jednootackovy

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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e N U P 2.5

Elektrické pripojenie:

na svorkovnicu s 32 svorkami s prierezom pripojovacich vodicov
max. 2,5 mm2. Servopohony bez miestneho ovladania moézu byt
vybavené max. 3 vyvodkami, servopohony s miestnym ovladanim
max. 2 vyvodkami.

Poznamky:

1. Tepelna ochrana jednofazového elektromotora (Z404t) je Standardne
zabudovana v elektromotore v nulovom vodi¢i. Na svorky 5 a 6
je vyvedena tepelna ochrana pre 3-fazové elektromotory (Z78t).

2. Momentové vypinanie nie je vybavené mechanickym blokovacim
mechanizmom.

Legenda:

Z5C.....uunn. zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy

Z6cC............. zapojenie dvojitého odporového vysielaca polohy

Z10g........... zapojenie polohového vysielaa prudového; 2-vodi¢
bez zdroja

Z78t............ zapojenie 3-fazového elektromotora, tepelnej ochrany
elektromotora a tepelného spinac¢a vyhrievacieho odporu

Z257j.......... zapojenie elektronického polohového vysielaca prudového;
3-vodi¢ bez zdroja

Z257k......... zapojenie elektronického polohového vysiela¢a napatového;
3-vodi¢ bez zdroja

Z260h......... zapojenie elektronického polohového vysielaca prudového;

3-vodi¢ so zdrojom

Z260m........ zapojenie  polohového vysielata prudového CPT;
3-vodi¢ so zdrojom

Z260Kk......... zapojenie elektronického polohového vysiela¢a napatového;
3-vodi¢ so zdrojom

Z2609r........... zapojenie  elektronického vysielata prudového, CPT,

DCPT 3M; 2-vodi¢ so zdrojom

Z303m........ zapojenie 3-fazového elektromotora, reverzacnych stykacov,
tepelnej ochrany elektromotora a tepelného spinaca
vyhrievacieho odporu

Z403b......... zapojenie momentovych, polohovych a pridavnych
polohovych spinacov
Z404t.......... zapojenie 1-fazového elektromotora, tepelnej ochrany

elektromotora a tepelného spinaca vyhrievacieho odporu

Z626f.......... zapojenie reverzacnej dosky, momentovych, polohovych
a pridavnych polohovych spinacov

Z635f.......... zapojenie momentovych, polohovych a pridavnych
polohovych spinacov a miestneho ovladania

Z634h......... zapojenie reverzacnej dosky, momentovych, polohovych,

pridavnych polohovych spinacov a miestneho ovladania

Legenda:

odporovy vysiela¢ jednoduchy
.odporovy vysiela€ dvojity
elektronicky vysiela€ prudovy
kapacitny vysiela¢ pradovy (CPT)
.DCPT vysiela¢ pradovy

..vyhrievaci odpor

...tepelna ochrana elektromotora
tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu
poistka reverza¢nej dosky
...vystupné signaly pradové / napatove
elektromotor

....zatazovaci odpor
.............................. reverzacné stykace

momentovy spinag ,otvorené”
.momentovy spina¢ ,zatvorené”

S polohovy spina¢ ,otvorené”
S polohovy spinac ,zatvorené”

SB pridavny polohovy spina¢ ,otvorené”
SB.iei pridavny polohovy spinac ,zatvorené”
), S .svorkovnica

XCotiieee e svorkovnica konektora
X2 svorkovnica reverzacnej dosky

X5..... .svorkovnica miestneho ovladania

.reverzaéna doska 24 V
.napajacie napatie zdroja vysielaca

REMOTE/OFF/LOCAL.......... tlagidlo volby rezimov na miestnom
ovladani (Dialkové/Vypnuté/Miestne)

OPEN/STOP/CLOSE............ tlacidla miestneho ovlédania (Otvara/
Stop/Zatvara)
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UP 2.5 Elektricky servopohon jednootagkovy

Rozmerové nacérty UP 2.5
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ISO Rozmer IS0 Rozmer ISO Rozmer ISO Rozmer
D-xx U L-xx U H-xx u v V-xx w r4 X
D-22 22 L-22 22 H-22 22 32 V-30 30 32.5 8
D-27 27 L-27 27 H-27 27 48 V-40 40 431 12
D-36 36 L-36 36 H-36 36 48 V-42 42.0 45.1 12

V-48 48 515 14
V-50 50 535 14
V-60 60 644 18
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F12 175 125 M12 26 45°
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Elektricky servopohon jednootackovy

Rozmerové nacrty UP 2.5

Rozmerovy nacrt UP 2.5 s miestnym ovladanim (a svorkovnicovou skrinkou)
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UP 2.5 Elektricky servopohon jednootagkovy

Rozmerové néérty x|
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Elektricky servopohon jednootackovy UP 2.5

Rozmerové nacrty UP 2.5

Rozmerovy naért UP 2.5 so stojanom a pakou s miestnym ovladanim (a svorkovnicovou skrinkou)
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Xy Elokrickjservopohonjechootationy |

Rozmerové nacérty UP 2.5
Tahadlo TV 50-1/25

trubka nie je predmetom dodavky

L . \tube is not article of supply\
lavy zavit = pravy zavit
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B 8 \WELDED} 80
< max. 2750

Vyhotovenie | Typ tahadla “ ﬂ n

Min.30
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