Elektricky servopohon jednootackovy

STANDARD
SP 1

STANDARDNE VYBAVENIE

Napajacie napéatie 230 V AC
Svorkovnicové pripojenie

2 momentové spinace

2 polohové spinace
Mechanické koncové dorazy

Mechanické pripojenie prirubové ISO 5211

Miestny ukazovatel polohy
Ruc¢né ovladanie
Stupen krytia IP 67

Specifikacna tabulka SP 1

Objednavaci kod

281.X -

Typ klimy Okolita teplota Koro6zna kategéria "% .

Elektrické pripojenie Napajacie napitie a frekvencia Schéma zapojenia .

-25°C ... +55°C

Mierna
-25°C ... +55°C
Tropicka vihka + COV -25°C ... +55°C
Chladna -50°C ... +40°C
Tropicka sucha a sucha -25°C ... +55°C
Morska -50°C ... +40°C
Arkticka -60°C ... +40°C

230 VAC

220 VAC

3x400 VAC

Na svorkovnicu
3x380 VAC

24V AC
24VAC
24V DC
230 VAC

220 VAC

3x400 VAC

Na konektor
3x380 VAC

24VAC
24V AC
24V DC

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz
60 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz
60 Hz

IP 67

IP 68 " 5
IP 67 2
IP 67 3
IP 67 6
IP 67 7
IP 67 8

Z1a + Z11a

Z78y + Z12a ®

Z78y + Z12a ®@

Z626f

ZK1a + ZK11a

ZK78y + ZK12a »

ZK78y + ZK12a »

ZK626f

\

\

\

4

\

Pokracovanie

na dalSej strane
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SP 1 Specifikaéna tabulka ricky servopohon jednootackovy

Objednavaci kod 281.X-X X

230V,220 VAC 3x380, 3x400 V AC
Vypinaci moment | Rezim prevadzky [ Regulaéna Doba
= 32) 33)
S B g prestavenia prestavenia 3 -m
0

46 Nm 40 Nm - 10 s/90° 10 s/90°

90 Nm 80 Nm 63 Nm 20 s/90° 15 20 s/90° 15 32 1
90 Nm 80 Nm 63 Nm 40 s/90° 40 s/90° 2
72 Nm 63 Nm 50 Nm 80 s/90° 4 - - - 3

\/

Pracovny uhol .

60°

90°
S pevnymi dorazmi
120°
160°
60°
90°
120°
Bez dorazov

160°

360°

N ™ 2 = r X O O W >»

> 0° =360° 4"

Vysielaé¢ polohy Vystup Schéma zapojenia .

Bez vysielaca A
1x100 Q B
Jednoduchy - 1x1000 Q Z5c | ZK5¢c E
1x2000Q F
Odporovy
2x100 Q K
Dvojity - 2x1000 Q Z6¢ | ZK6c N
2x2000Q P
2-vodic 4-20 mA Z10g / ZK10g S
0-20 mA T
Bez zdroja
3-vodic 4-20 mA Z257j | ZK257j Vv
0-5mA Y
Elektronicky prudovy 5"

2-vodi¢ 4-20mA Z269r | ZK269r Q
0-20 mA U

So zdrojom *
3-vodi¢ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA z
Bez zdroja 0-10V 2257k | ZK257k D

Elektronicky napat'ovy 5" 3-vodié
So zdrojom * 0-10V Z260k / ZK260k R
Pradovy ) Bez zdroja 2-vodic¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
CPT So zdrojom % 2-vodié 4-20 mA Z269r | ZK269r J
Pradovy 5952 Bez zdroja - 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M — 2-vodic Y VYV

So zdrojom * 4-20 mA Z269r | ZK269r 3

Pokracovanie
na dalSej strane
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Elektricky servopohon jednootagkovy NEeilcl R el SP 1

Objednévaci kod 281.X-X X X X X/
Tvar pl‘lpOJ dielca
Mechanické pripojenie Rozmerovy nacrt
D-14 A
14x14
L-14 B
D-17 E
17x17
L-17 F
D-11 H
11x11
L-11 Q
D-16 R
16x16
L-16 S
H-8 8x13 N
H-10 10x16 T
Priruba L
1SO 5211 FO5/F07 H-11 11x18 P-2148/A G
H-12 12x18 3
H-14 14x22 C
H-17 17x25 Z
V-12 212 %2 6
V-16 216 2 8
V17 217 2 P
V-18 218 2 U
V-20 320 %2 D
V-30 330 5 \"
- 28 4 w
Stojan, vystupny hriadel, pero - EO01 222 J
. . P-1162, P-0210
Stojan + Paka C " " P-2148/A K
Stojan + Paka + Tahadlo TV 360 - - - L
Y VY
Schémy zapojenia
Rozsirené vybavenie
230 VAC 3x400 VAC 24VAC 24V DC
A 2 pridavné polohové spinage 2 Z11a/ZK11a Z12alZK12a 2626f/ZK626f 0 0
P P P Z633/ZK633  Z632c/ZK632¢ Z634h/ZK634h
E Vyhrievaci odpor s tepelnym spinacom At G i Gy AR AT 0 2
Y P peinym sp Z633/ZK633 2632¢/ZK632c Z634h/ZK634h
(o] Miestne ovladanie Z633/ZK633 2632c/Z632c Z634h/ZK634h 0o 7
. . Z1alZK1a Z78y/ZK78y 2626f/ZK626f
D Vyhrievaci odpor Z633/ZK633  Z632c/ZK632c Z634h/ZK634h =
H Pozlatené kontakty mikrospinacov, detaily po konzultacii s vyrobcom 4 0

Dovolené kombinacie a kédy: A+E=04, A+C=08, E+C=10, A+E+C=12, A+D=16, C+D=17, A+C+D=18

Poznamky:
10) Kategdria klimatickej odolnosti podla ISO 9223 / EN ISO 12944-2.
11) 1P 68-10 m /48 hod.

Plati len pre vyhotovenie bez vysielaca.
Neplati pre teploty -60°C.

22)

32

-

33

=

34

=

Vyhotovenie 3x400 V (380 V) s pridavnymi polohovymi spinaémi a dvojitym
vysiela¢om po dohode s vyrobcom.

Servopohon mozno zataZovat tymto momentom v reZzime S2 - 10 min,
resp. S4-25%, 6 -90 cyklov/hod.

Servopohon mozno zatazovat tymto momentom v
90 -1 200 cyklov/hod.

Odchylka doby prestavenia pre DC elektromotory je -50 % az +30 % v zavislosti
od zataze. Pre iné napétia je + 10%.

rezime S4-25%,

)
)
)
59)
62)
)
)
)

CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysiela¢.
Pre napajacie napatie 24 VAC/DC po dohode s vyrobcom.

Pripojovaci otvor priamo vo vystupnom hriadeli ( bez vymennej viozky ).
Otvor pre vymennu vlozku.

Vymenna vlozka s otvorom & 8.

Schéma miestneho ovladania pre -60°C na vyziadanie u vyrobcu.
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SP 1

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie

Elektricky servopohon jednootackovy
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SP 1 Elektricky servopohon jednootackovy

Schémy zapojenia

Konektorové pripojenie
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Elektricky servopohon jednootagkovy SP 1

Elektrické pripojenie:

- na svorkovnicu s 24 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov 2,5 mm?

- cez 3 kablové vyvodky: - M20x1,5 pre priemer kabla 8 az 14,5 mm (1 ks) *
- M12x1,5 pre priemer kabla 3,5 az 5 mm (2 ks) *

- konektorové max. 32 svoriek

- prierez pripojovacieho vodi¢a 0,5 mm?

* priemery kablov sa mo6zu lisit v zavislosti od tepelnej odolnosti vyvodky

Poznamky:

1. Zapojenie je limitované poctom svoriek 24 na svorkovnici servopohonu.
2. Elektromotory su Standardne vybavené tepelnou ochranou.

Legenda:

Z1alZK1a............ zapojenie 1-fazového elektromotora

Z5c¢/ZK5e............ zapojenie jednoduchého odporového vysiela¢a polohy
Z6¢/ZKebe............ zapojenie dvojittho odporového vysielaéa polohy
Z109/ZK10g........ zapojenie polohového vysielaca pradového - 2-vodi¢

bez zdroja

Z11a/ZK1a......... zapojenie polohovych a pridavnych polohovych
spinacov pre 1-fazovy elektromotor

Z12alZK12a........ zapojenie momentovych, polohovych a pridavnych
polohovych spinacov pre 3-fazovy elektromotor

Z78y/ZKT78y......... zapojenie 3-fazového elektromotora

Z257j/ZK257j....... zapojenie el. polohového vysiela¢a prudového - 3-vodi¢
bez zdroja

Z257k/IZK257k.....elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi€, bez zdroja

Z260k/ZK260k.....elektronicky vysielaé prudovy, 3-vodi¢ so zdrojom

Z260h/ZK260h....zapojenie el. polohového vysielaa pradového - 3-vodi¢
so zdrojom

Z269r/ZK269r......zapojenie polohového vysielaca prddového - 2-vodi¢
so zdrojom

Z626f/ZK262f......zapojenie elektromotora 24 V AC / DC, momentovych,
polohovych a pridavnych spinacov

Z632c/ZK632c....zapojenie 3-fazového elektromotora momentovych,
polohovych,  pridavnych  polohovych  spinacov
a miestneho ovladania

Z633/ZK633........ zapojenie 1-fazového elektromotora, momentovych,
polohovych,  pridavnych  polohovych  spinacov
a miestneho ovladania

Z634h/ZK634h....zapojenie elektromotora 24 V DC, reverzacnej dosky,
momentovych, polohovych, pridavnych polohovych
spinacov a miestneho ovladania

Legenda:

odporovy vysiela¢ jednoduchy
odporovy vysiela¢ dvojity

polohovy vysiela¢ pradovy
kapacitny vysiela¢ prudovy (CPT)
momentovy spinac ,otvorené”
momentovy spinac ,zatvorené”
polohovy spinac ,otvorené”
polohovy spinac ,zatvorené”
pridavny polohovy spina¢ ,otvorené”
pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené”
elektromotor

..tepelna ochrana elektromotora

..tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu

poistka reverzacnej dosky

svorkovnica

svorkovnica reverzacnej dosky

svorkovnica miestneho ovladania

..zrazaci odpor

..zatazovaci odpor

..vystupné prudové signaly

..reverza¢na doska 24 V

..napajacie napatie zdroja vysielaca

brzda elektromotora (neplati pre tento typ ES)
tla¢idla miestneho ovladania (Otvara/Stop/
Zatvara)

tlagidlo volby miestneho
(Dialkové/ Vypnuté/Miestne)

ovladania
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SP 1

Rozmerové nacérty SP 1

#160

Hlavné rozmery

L w Jalefer]clofelelul o fu]r]v

Elektricky servopohon jednootackovy

A-A
Q x
“WL 1! NI
F B
L w

OTVORENE = <

T ZATVORENE
CLOSE

SP1 102 221 229 - 183 93 243 17 ggg* 90 160 140 OPEN
* plati pre vyhotovenie s konektorom
Rozmery prirub
I N I I e <
SP1 40 37 16 14 70 50 M8 M6 F07/F05
Tvar pripojovacieho dielca
D-xx L—xx H—xx V-xx V=30, V-45.4
ou
«
f G >
> O »w
| | n
|
[ so | Rommer | _iso [ Roamer | 0| Rozmer | | Roamer
D-xx U L-xx U H-xx U v V-xx w 4 X
D-11 1" L-11 1" H-8 8 13 V-12 12 13.6 4.0
D-14 14 L-14 14 H-10 10 16 V-14 14 16.1 5.0
D-16 16 L-16 16 H-11 1" 18 V-16 16 18.1 5.0
D-17 17 L-17 17 H-12 12 18 V-7 17 19.5 6.0
H-13 13 19 V-18 18 20.5 6.0
H-14 14 22 V-20 20 225 6.0
H-16 16 22 V-22 22 24.5 6.0
H-17 17 25 V-28 28 30.9 8.0
V-30 30 32.5* 8.0

* rozmer upraveny podla vymennej zlozky, nezodpoveda vSeobecnej norme
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Elektricky servopohon jednootagkovy SP 1

Rozmerové nacrty SP 1

A B minﬂ§ |

|
14‘ - 7’7(10%6) A OPENED Y
37 W K
o i o
5
Oy [
. =
i ( )<

I
$160

Hlavné rozmery

L v Jadelclofelrlrlelul o] lmlnlrlr]T]

273 280
SP1 122 241 50 183 160 258 345¢ 12 20 13 140 396 130 80 160 10 10.5

* plati pre vyhotovenie s konektorom

Vyhotovenie servopohonu SP 1 so stojanom a volnym koncom hriadela

Tvar pripojovacieho dielca E

Exx
Y1 4 U h9
m Jvl % Y Y1
T j= =
L
Y SP1 245 22 6 28 25 2 2

o
<
o

o

S
88

0@

]
.:'U

o

=

©
>
2

7
N

EO01
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SP 1 Elektricky servopohon jednootackovy

Rozmerové nacrty SP 1
Tahadlo TV 360 66 oK 27

T

—
I ST

42

Vyhotovenie servopohonu SP 1 s prirubou F10

w 234 190

min 21

291

284

17
Al

MAX.63

#120 306

294

1S0 5211, F10

-]
= -
$10240.1/-01

NON-STANDARD V-20
4xM10x14

22.5

$20H9

6P9

Vyhotovenie servopohonov SP 1 s miestnym ovladanim

SP1 P-2148/A 238 103.5

C oo | & [ 2

Dalsie rozmery podla zakladnych rozmerovych nadrtov.
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