Elektricky servopohon priamociary

STANDARD
MT 3

STANDARDNE VYBAVENIE

» Napajacie napatie 230 V AC, 3x400 VAC
+ Svorkovnicoveé pripojenie

« Tepelna ochrana elektromotora PTO "

+ 2 silové spinace

» 2 polohové spinace

+ 2 pridavné polohové spinace

» Vyhrievaci odpor s tepelnym spinacom

+ Mechanické pripojenie stipikové

» Miestny ukazovatel polohy

+ Blokovanie silovych spinacov v koncovych polohach
* Ruéné ovladanie

« Stupen krytia IP 55 2

Specifikacna tabulka MT 3

Objednévaci kéd 52 403. X -
Typ klimy Okolita teplota Korézna kategoéria ' .
IP 55
Mierna -25°C...+60°C Cc3
IP 67 1
Tropicka vlhka + COV -25°C...+60°C Cc4 IP 67 2
IP 55 4
Chladna -50°C...+40°C c3
IP 67 3
IP 55 5
Tropicka sucha a sucha -25°C... +60°C Cc3
IP 67 6
Morska -50°C...+40°C Cc4 IP 67 7
IP 55 9
Arkticka -60°C...+40°C c3
IP 67 8
Elektrické pripojenie Napajacie napatie a frekvencia 2% Schéma zapojenia .
Y/A 380/220 V AC 50 Hz Z279c
Y/A 400/230 V AC 50 Hz Z279c 1
Y/A 380/220 V AC s reverznymi stykami 50 Hz Z297b 2
Na svorkovnicu
Y/A 400/230 V AC s reverznymi stykaémi 50 Hz Z297b 3
230 VAC 50 Hz Z295 9
220 VAC 50 Hz 2295 L
Y/A 380/220 V AC 50 Hz ZK279c 5
Y/A 400/230 V AC 50 Hz ZK279c 6
Y/A 380/220 V AC s reverznymi stykacémi 50 Hz ZK297b 4
Na konektor 29
Y/A 400/230 V AC s reverznymi stykacmi 50 Hz ZK297b 7
230 VAC 50 Hz ZK295 8
YYVYY YV
220 VAC 50 Hz ZK295 P

Pokracovanie
na dalSej strane
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MT 3 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon priamociary

Objednavaci kéd 52403.X-X X /
Vypinacia [ Min.zdvih
sila 3 ReZim prevadzky | Regulaéna prestavenia JLZOV Vykon Otack
Otvor - Zatvor *? | prevadzka y y
32 mm/min 180 W 800 min"’ 0.84 A
10 mm
50 mm/min 250 W 1365 min™ 0.80 A B
8-12.5kN 7.5kN 5.0 kN
80 mm/min 250 W 1 365 min 0.80 A C
16 mm
125 mm/min 250 W 1365 min" 0.80 A D
32 mm/min 180 W 800 min 0.84 A E
10 mm
50 mm/min 250 W 1 365 min* 0.80 A F
16 - 25 kN 15.0 kN 10.0 kN 80 mm/min 250 W 1 365 min* 0.80 A G
125 mm/min 16 mm 250 W 1365 min™ 0.80 A H
250 mm/min 3% 370 W 1350 min" 1.08 A N
50 mm/min 180 W 800 min™ 0.84 A P
80 mm/min 250 W 1365 min" 0.80 A J
25 -36 kN > 21.5 kN 14.5 kN 16 mm
125 mm/min 370 W 1350 min" 1.08 A K
180 mm/min 370 W 1 350 min' 1.08 A
32 mm/min 10 mm 60 W 2770 min' 0.7A
12 - 20 kN 12.0 kN 8.0 kN
50 mm/min 60 W 2770 min' 07A 9 B
L
9.6 - 16 kN 9.6 kN 6.4 kN 63 mm/min 60 W 2770 min'  0.7A ]
8
16 mm
7.5-12.5kN 7.5 kN 5.0 kN 80 mm/min 60 W 2770min' 07A p C
4.8 - 8 kN 4.8 kN 3.2 kN 125 mm/min 60 W 2770 min' 0.7A D
Pracovny zdvih 4
Vyhotovenie ovladania Schéma zapojenia
10 mm
(10) 16 -16 16 mm 1
(10) 16 - 20 20 mm 2
(10) 16 - 25 25 mm 3
Elektromechanické ovlédar'lie $1/S2 (10) 16 - 32 32 mm Z403a+Z41a 4
s krokovou, polohovou a silovou S3/S4 ZK403a+ZK4a
jednotkou a DUO S5/S6 (10) 16 - 40 40 mm 5
(10) 16 - 50 50 mm 6
(10) 16 - 64 64 mm 7
(10) 16 - 80 80 mm 8
(10) 16 - 100 100 mm 9
(10) 16 - 16 16 mm B
(10) 16 - 25 25 mm D
(10) 16 - 32 32 mm E
Elektromechanické ovladanie S1/S2, S3/84, (10) 16 - 40 40 mm Z461§+Z41a F
s krokovou, polohovou a silovou a TANDEM ZK461F+ZKa1a
jednotkou spinaémi S13/S14 (10) 16 - 50 50 mm G
Yy v YV
(10) 16 - 64 64 mm H
Pokracovanie
(10) 16 - 80 80 mm na dalej strane
(10) 16 - 100 100 mm K
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Elektricky servopohon priamodiary Specifikaéna tabulka MT 3
Objednévaci kéd 52403.X-X X X X X/

Bez vysielaca - - - A
1x100 Q B

Jednoduchy - Z5c | ZK5¢
1x2000Q F

Odporovy

2x100 Q K

Dvojity - Z6c | ZK6c
2x2000Q P
2-vodi¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g S
0-20 mA T

Bez zdroja
3-vodi¢ 4-20 mA Z257j | ZK257j \'
0-5mA Y
Elektronicky prudovy 5"
2-vodi¢ 4-20mA Z269r | ZK269r Q
0-20 mA U
So zdrojom
3-vodi¢ 4-20mA Z260h / ZK260h w
0-5mA z
Bez zdroja 0-10V 2257k | ZK257k D
Elektronicky napatovy 5" 3-vodi¢
So zdrojom 0-10V Z260k / ZK260k R
Pradovy 55 Bez zdroja 2-vodi¢ 4-20 mA Z10g / ZK10g |
CPT So zdrojom 2-vodié 4-20mA Z269r | ZK269r J
Pridovy 5152 Bez zdroja 4-20 mA Z10g / ZK10g 2
DCPT 3M 2-vodic
So zdrojom 4-20 mA Z269r | ZK269r 3
\

Mechanické Pripojovacia vyska / Max. zdvih / e Rozmerovy nacrt *
- L Zavit tahadla ©2
pripojenie Pripoj. otvory 1 motor | 3~ motor=25kN | 3 motor a0k

30/100/- P-1403a/A P-1400a/A P-1405a/A A
74/100/- P-1403a/B P-1400a/B P-1405a/B B
Stipiky 130/100/- P-1403a/C P-1400a/C P-1405a/C  C
50/40/- 5 P-1400a/D - D
60/60/- . P-1400a/E P-1405a/E E
112/100/ @80; 4X213 P-1401a/A P-1402a/A - L
110/100/ @65.15 M20x1,5 P-1401a/B P-1402a/B . M
) 110/100/ @70 M16x1,5 . P-1402a/C - N
Priruba
110/100/ @85 . P-1402a/D . P
M14x2
130/100/ @88 -25kN  130/80/ @88 - 36 kN P-2042/A P-2044/C P-2044/A 3
M10x15)
150/100/ @88 - 25 kN 150/80/ @88 - 36 kN P-2042/B P-2044/D P-2044/B 4
7/8-UN-9
30/100/- P-2020/A P-2019/A P-2019/F K
74/100/- 1.1/8” UNC P-2020/B P-2019/B P-2019/G Q
130/100/- 1.1/2” UNC P-2020/C P-2019/C P-2019/H R
50/40/- - P-2019/D - s
Priruba a 4 60/60/- - P-2019/E P-2019/1 T
stipiky 110/100/ @65.15 P-2021/A P-2022/A P-2022/E u
110/100/ @70 P-2021/B P-2022/B P-2022/F v
110/100/ @80 P-2021/C P-2022/C P-2022/G w
110/100/ @85 P-2021/D P-2022/D P-2022/H Yy vV
70/100/- M48x3 P-2018 P-2017 - z Pokracovanie

na dalSej strane
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MT 3 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon priamociary

Objednavaci kod 52403. X-X X X X X/ X X

Bez doplnkovej vybavy. Nastaveny max. vypinaci moment zo zvoleného
rozsahu a zdvih na 3 alebo 34 otac¢ok

B Nastavenie vypinacieho momentu na pozadovanu hodnotu - 0o 1

(o3 Nastavenie pracovnych otacok na pozadovanu hodnotu - 0 3
o Z279h | ZK279h

F Elektromotor s tepelnou ochranou 3PTC, 150 °C. 22979 | ZK297g 1 5

H Pozlatené kontakty mikrospinacov, detaily po konzultacii s vyrobcom - 4 0

Dovolené kombinacie a kéd vyhotovenia: B+C=06, B+F=07, B+H=41,B+C+H=44, C+H=42, C+F=08, B+C+F=09

Poznamky:
1) Teplota rozopnutia termokontaktu 150 °C. 36) Plati iba pre rezim prevadzky Otvor - Zatvor.
2) ES s 1-fazovym motorom je Standardne len v kryti IP67 44) Polohové spinace S3, S4 sa nastavuju na vySpecifikovany zdvih. Ak sa zdvih
10) Kategoria klimatickej odolnosti podla ISO 9223 / EN ISO 12944-2. neuvedie v objednavke, nastavia sa na maximalnu hodnotu. Pri nastaveni mimo
25) Iné napatia po dohode s vyrobcom (3x500; 3x480; 3x415 V AC). hodnét uvedenych v tabulke, pomerne sa znizi ohmicka hodnota odporového
31) Vypinaciu silu uvedte v objednavke. Pokial sa neuvedie, nastavuje sa vysiela¢a a od hodnoty nizSej ako 75% zdvihu sa pomerne znizi aj hodnota
na maximalnu hodnotu prislu§ného rozsahu. Zaberova sila je min. 1,3-nasobkom vystupnych signalov z elektronického vysielaca.
max. vypinacej sily zvoleného rozsahu. 51) Neplati pre teploty -60 °C.
32) Touto silou je mozné zatazovat servopohon v rezime S2-10 min, resp. S4-25%, 52) CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysiela¢
6 - 90 cyklov/hod . 61) Len pre vyhotovenia do 25 kN.
33) Touto silou je mozné zatazovat servopohon v rezime S4- 25%, 90 az 1200 62) Zavit v spojke Specifikujte v objednavke.
cyklov/hod 63) Rozmery MT 3 s miestnym ovladanim su podla P-2xxx

34) Pre frekvenciu 60 Hz sa rychlost prestavenia zvysi 1,2 krat a max. moment
sa znizi 0,8 krat.
35) Pre sily 25- 36 kN je zdvih max. 80 mm.
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Elektricky servopohon priamociary MT 3

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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Elektricky servopohon priamociary

Konektorové pripojenie
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Elektricky servopohon priamodiary MT 3

Elektrické pripojenie servopohonu na svorkovnice:

a) ovladacej Casti:
cez 2 kablové vyvodky M25x1 ,5 pre priemer kabla 12,5 az 19 mm,
na svorkovnicu (X) s max. 32 svorkami s prierezom
pripojovacich vodi¢ov max. 2,5 mm? pre vyhotovenie bez stykacov,
resp. max. 24 svorkami s prierezom pripojovacich vodi€ov max.
2,5 mm? a max. 6 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov max.
1,5 mm? pre vyhotovenie so zabudovanymi stykac¢ami.

b) 3-fazového elektromotora vo vyhotoveni bez stykacov:
cez vyvodku M25x1,5 pre priemer kabla 12,5 az 19 mm
na svorkovnicu elektromotora.

Elektrické pripojenie servopohonu na konektor:
Ovladacia ¢ast a elektromotor su pripojené na spolo¢ny konektor (XC):
- cez kablové vyvodky: M20x1,5 - priemer kabla 8 - 14,5
a M25x1,5 mm - priemer kabla 12,5 - 19 mm.
- s max. 32 poélmi s prierezom pripojovacich vodi¢ov 0,5 mm?2.

Legenda:

Z5c/ZK5e............. zapojenie jednoduchého odporového vysielaca polohy

Z6c/ZKe6e............. dvojity odporovy vysielac polohy

Z10g/ZK10g......... elektronicky vysiela¢ pradovy, CPT, DCPT 3M - 2-vodi¢,
bez zdroja

Z41alZK41a......... vyhrievaci odpor a spina¢ vyhrievacieho odporu

Z257b/ZK257b.....elektronicky vysiela¢ pradovy, 3-vodi¢, bez zdroja
Z257m/ZK257m...elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi¢, bez zdroja
Z257n/ZK257n.....vysiela¢ pradovy CPT, 3-vodi¢, bez zdroja
Z260h/ZK260h.....elektronicky vysiela¢ prudovy, 3-vodi¢ so zdrojom
Z260k/ZK260Kk.....elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi¢ so zdrojom
Z260m/ZK260m...polohovy vysiela¢ pradovy CPT, 3-vodi¢, so zdrojom
Z269r/ZK2609r......elektronicky vysielaé prudovy, CPT, DCPT 3M -
2 - vodig, so zdrojom
Z279¢/ZK279c.....3-fazovy elektromotor s tepelnou ochranou PTO
Z279h/ZK279h.....3-fazovy elektromotor s tepelnou ochranou PTC
Z295/ZK295......... 1-fazovy elektromotor s tepelnou ochranou

Z297b/ZK297b.....3-fazovy elektromotor s reverzaénymi stykaémi
a s tepelnou ochranou PTO
Z2979/ZK297g.....3-fazovy elektromotor s reverzaénymi stykaémi

a s tepelnou ochranou PTC
Z403a/ZK403a.....zapojenie silovych a polohovych spinacov
Z461f/ZK461f.......zapojenie  silovych a tandemovych polohovych

spinaCov

Legenda:
B odporovy vysiela¢ jednoduchy
B2 odporovy vysiela¢ dvojity
B3 elektronicky vysielac prudovy
kapacitny vysiela¢ pradovy (CPT)
DCPT vysiela€ prudovy
B vyhrievaci odpor
tepelna ochrana elektromotora
F2 o tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu
T/ U vystupné signaly prudové / napatové

reverzacné stykace

elektromotor

tepelna ochrana elektromotora

zatazovaci odpor

ST silovych spinac ,otvorené"

S2. silovych spinac ,zatvorené"

polohovy spinac ,otvorené"

polohovy spinac ,zatvorené"

pridavny polohovy spina¢ ,otvorené"

pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené"
S tandemovy polohovy spina¢ ,otvoreng”

S14 tandemovy polohovy spinac ,zatvorené”
svorkovnica

svorkovnica elektromotora

konektor

tlacidla miestneho ovladania (Otvara/Stop/
Zatvara)

tlacidlo volby miestneho
(Dialkové/ Vypnuté/Miestne

ovladania
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MT 3

Elektricky servopohon priamociary
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Elektricky servopohon priamodiary MT 3

Rozmerové nacrty MT 3
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MT 3 Elektricky servopohon priamodiary
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Elektricky servopohon priamodiary MT 3

Rozmerové nacrty MT 3
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MT 3 Elektricky servopohon priamodiary

Rozmerové NAErty M T 3 e —
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