Elektricky servopohon viacotackovy

STANDARD
SO 2

STANDARDNE VYBAVENIE

» Napajacie napatie 230 V AC, 3x400 VAC
» Svorkovnicové pripojenie

* 2 momentové spinace

+ 2 polohové spinace

+ 2 pridavné polohové spinace

* Mechanické pripojenie -priruba F10 (ISO 5210)
* Vyhrievaci odpor

» Tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu

* Miestny ukazovatel polohy

* Ruéné ovladanie

* Stupen krytia IP 67

o
)}

Specifikaéna tabulka SO 2

Objednavaci kéd

Typ klimy Okolita teplota Korézna kategoria
c3

-25°C ... +55°C
Mierna

-25°C ... +55°C c3
Tropicka vihka + COV -25°C ... +55°C C4
Chladna -50°C ... +40°C C3
Tropicka sucha a sucha -25°C ... +55°C c3
Morska -50°C ... +40°C Cc4
Arkticka -60°C ... +40°C C3

Elektrické pripojenie

Napajacie napatie a frekvencia 2

230 VAC 50 Hz
220 VAC 50 Hz
3x400 VAC 50 Hz
3x380 VAC 50 Hz
Na svorkovnicu
3x400 VAC @ 50 Hz
3x380 VAC @ 50 Hz
24V AC 50 Hz
24V DC -
230 VAC 60 Hz
220 VAC 60 Hz
3x400 VAC 60 Hz
Na konektor 2"
3x380 VAC 60 Hz
24V AC 60 Hz
24V DC -

Poznamky:
10) Kategoria klimatickej odolnosti podfa ISO 9223 / EN ISO 12944-2.
11) IP 68-10 m/48 hod.

e
IP 67 1
IP 68 "
IP 67
IP 67
IP 67
IP 67

0 N oo w N O

IP 67

Schéma zapojenia

0
Z404w
L
1
Z78t
M
Z303m 2
Z303m N
Z626f, Z626m A
5
ZK404w
P
;7 Y VY VYVY \ 2 /
ZKr8t " PokraGovanie
na dalSej strane
ZK626f, ZK626m c

21) Vyhotovenie s konektorom len do - 40° C.
25) Iné napatia po dohode s vyrobcom (110 / 120 V AC 60 Hz).
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SO 2

Objednavaci kéd

Elektromotor

Specifikaéna tabulka viacotagkovy

062. X - X X

24V AC/DC-65W 230 (220) VAC - 60 W 3x400 (3x380) VAC - 90 W

Vypinaci Max.zat’az. Vypinaci Max.zat'az. Vypinaci Max.zat'az.
moment 32 moment 3 moment 32 moment 3 moment 32 moment 3

Rychlost’
[JCHEVC IR

40 min” V]
- - - - 7.5+ 12 Nm 10 Nm 20 min” v
12.5 min”! w
10 min*! Y
40 min™ A
20 min' 5
7.5+12Nm 10 Nm 7.5+ 12 Nm 10 Nm 12+20 Nm 17 Nm
12.5 min"! 6
10 min*! 7
20 min' B
15+25Nm 21 Nm 15+ 25 Nm 21 Nm 24 + 40 Nm 34 Nm 12.5 min”! 8
10 min™! 9
24 =40 Nm 34 Nm 24 +40 Nm 34 Nm 36 + 60 Nm 50 Nm 12.5 min’ ¢
10 min™! V4
30 + 50 Nm 42 Nm 30 + 50 Nm 42 Nm 48 + 80 Nm 68 Nm 10 min*! D
230 (220) VAC -120 W
- - 24 + 40 Nm 34 Nm - - 20 min* L
- - 36 + 60 Nm 50 Nm - - 12.5 min"
- - 48 + 80 Nm 68 Nm - - 10 min™ N
Rezim “Otvor -Zatvor”
3x400 (3x380) VAC -250 W
36 + 60 Nm 50 Nm 40 min” R
3x400 (3x380) VAC - 370 W
48 + 80 Nm 68 Nm 40 min' P

Iba pre rezim prevadzky “Otvor - Zatvor”, rezim S2-10min., resp. $4-25%, 6 - 90 cyklov/hod.

24V AC/DC -120 W 230 (220) VAC - 120 W 3x400 (3x380) VAC - 180 W Rychlost’
Y s o s Y _ prestavenia 3%
Vypinaci Max.zat'az Vypinaci Max.zat'az. Vypinaci Max.zat'az
moment 32 moment moment 32 moment moment 2 moment
o - 24 + 40 Nm 34 Nm 40 min” S
- - - - 36 + 60 Nm 50 Nm 20 min-! E
- - - - 48 + 80 Nm 68 Nm 12.5 min” K
- - - - 60 + 100 Nm 85 Nm 10 min™! F
30 + 45 Nm 38 Nm 30 + 45 Nm 38 Nm - - 20 min' H
48 + 72 Nm 61 Nm 48 + 72 Nm 61 Nm - - 12.5 min” J
60 + 90 Nm 76 Nm 60 + 90 Nm 76 Nm - - 10 min* G

\
Pracovné otacky
Vyhotovenie ovladacej dosky Schéma zapojenia
S odporovym vysielacom

L S1/S2, S3/S4, 0.5+ 330 0.84; 1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; Z403b/ZK403b, 1
Elektromechanicka s S5/S6 =T 55; 100; 180; 330 4 Z626f/ZK626f
krokovou a polohovou
jednotkou , SlEry L, _ 0.84;1.5;2.8; 5; 9; 16; 30;  Z461a/ZK461a,
bez miestneho ovladania s tandem. Spinacmi 0.5+ 330 55: 100: 180: 3304 7626m/ZK626m K

S$13/S14 40 ’ ’ ’

L S$1/S2, S3/54, 0.5 + 330 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; Z2635f/ZK635f, 5
Elektromechanicka s S5/S6 T 55; 100; 180; 330 4 Z634h/ZK634h YV VY
krokovou a polohovou . .
jednotkou S1/S2,S3/S4, 0.84;1.5; 2.8; 5;9; 16; 30;  Z636c/ZK626¢, PokraCovanie
s miestnym ovladanim *® s tang:;?éfzz?)acml 0.5 +330 55; 100; 180; 330 * Z634K/ZK634k U na dalSej strane

Poznamky:
32) Vypinaci moment uvedte v objednavke. Pokial sa neuvedie, 35) Plati iba pre rezim prevadzky "Otvor - zatvor", rezim S2-10min.,

nastavuje sa na maximalnu hodnotu prislusného rozsahu.
33) Max. zatazovaci moment je rovny:
* podla tabulky - pre ON/OFF - rezim prevadzky S2-10 min, resp. S4-25%,
6 - 90 cyklov/hod
* 0.7 nasobku vypinacieho momentu -
90 - 1200 cyklov/hod
34) Odchylka rychlosti prestavenia pre DC elektromotory je -50% az +30%
v zavislosti od zatazZe. Pre iné napatia je + 10%.

10 REGADA

pre rezim prevadzky S4-25%,

44)

resp. S4-25%, 6 - 90 cyklov/hod. Rozmery na vyziadanie.

Polohové spinace S3, S4 sa nastavuju na vy$pecifikovany pocet pracovnych
otacok. Ak sa pocet otacok neuvedie v objednavke, nastavia sa na 16 pracovnych
otacok. Pri nastaveni mimo hodnét uvedenych v tabulke, pomerne sa znizi
ohmicka hodnota odporového vysielaa a od hodnoty nizSej ako 75%
sa pomerne znizi aj hodnota vystupnych signalov z elektronického vysielaca.



Elektricky servopohon viacotackovy

Objednavaci koéd

Vysiela¢ polohy Vystup Schéma zapojenia -

Bez vysielaca

Jednoduchy o
Odporovy
Dvojity 2 o
2-vodic
Bez zdroja
3-vodic
51) 52)
Elektronicky - pradovy 2-vodié
So zdrojom
3-vodi¢
Bez zdroja
Prudovy CPT 552 2-vodi¢
So zdrojom 59
Bez zdroja
Prudovy DCPT 52 2-vodic

Mechanické pripojenie

So zdrojom

Velkost’ priruby

Fo07
B4
B3
F10
B1
Priruba
1ISO 5210
FO7/F10 6169
DIN 3210
( ) (G0)
S adaptérom pre stupajice A
vreteno
F10 C
GO E
GO C
Priruba - NeStandardné -
FO7
F10 ’
MC
64x30/4xM6 MK
FOCT P 55510 AC
2104/4x315 AK

Tvar pripojovacieho dielca .

SO 2

Specifikaéna tabulka
062. X-X X X X

A
1x100 Q B
Z5c/ZK5¢
1x2000Q F
2x100 Q K
Z6¢c/ZK6c
2x2000Q P
4-20 mA Z10g/ZK10g S
0-20 mA T
4-20 mA 2257j/1ZK257j v
0-5mA Y
4-20 mA Z269r/ZK269r Q
0-20 mA u
4-20 mA Z260h/ZK260h w
0-5mA z
Z10g/ZK10, |
4-20 mA g g
Z269r/ZK269r J
Z10g/ZK10, 2
4 -20 mA g g
Z269r/ZK269r 3

216
P-1377
225 B
220 P-1378/A (o3
242 P-2030a Y
210 % D
Tr20x4 LH 1SO 5210, F10-A E
P-1380/A
Tr2dx4 LH IS0 5210, F07-A  F
Tr24x5 LH P-1380/B G
nestandard GO
Tr25x5 LH P-1380/C H
Tr26x5 LH J
14/928/@42 P-1378/A M
220 K
P-1378/B
14/028/042 L
220 N
230 P
P-1379

3220 Q
230 R
11x11 P-1420 S
35°/137°1; ©32/925 P-1453 ) T
19x19 P-1454 U
Saare P-1452/A 5 v
346/032 P-1452/B & w

\ 2 /

Bez dopinkovej vybavy; Nastaveny max. vypinaci moment zo zvoleného rozsahu a zdvih 16 otacok

B Nastavenie vypinacieho momentu na pozadovani hodnotu - 0 3
(o3 Nastavenie pracovnych ota¢ok na pozadovanu hodnotu - 0 4
H Pozlatené kontakty mikrospinacov, detaily po konzultacii s vyrobcom - 4 0

Dovolené kombinacie a kéd vyhotovenia :B+C=06

Poznamky:

47)
49)

51)
52)
59)

Tandemové spinace S13, S14 pre verziu 24 V DC po dohode s vyrobcom.

Pri rezime Otvor - Zatvor je pri vybere poctu pracovnych otacok vacsich ako
100 potrebné brat do uvahy spravnu rychlost’ prestavenia, aby sa neprekrogil
rezim S2 - 10 min.

Neplati pre teploty - 60 °C.

CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT 3M - elektronicky bezkontaktny vysielac.
Vysielaé polohy so zdrojom pre napajacie napatie 24 V AC/DC
len po dohode s vyrobcom.

)
)
66)
67)
)
)

Priruba FO7-A do kratiaceho momentu 40 Nm.

Priemer @60 sa dosiahne prevratenim strediaceho kruzku.

Otvor bez zavitu. Maximalny priemer zavitu pre stupajuce vreteno je &26.
Max. vySka stupajuceho vretena 50 mm.

Max. vySka stupajuceho vretena 100 mm.

Max. vySka stupajuceho vretena 150 mm.
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SO 2 Elektricky servopohon viacotackovy

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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SO 2

Elektricky servopohon viacotackovy
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Elektricky servopohon viacotackovy
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Elektricky servopohon viacotackovy S0 2
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SO 2 Elektricky servopohon viacotackovy

Elektrické pripojenie:

- na svorkovnicu s 32 svorkami s prierezom pripojovacich vodi¢ov

2,5 mm?,
- cez 3 kablové vyvodky: - M20x1,5 pre priemer kabla 8 az 14,5 mm
(1 ks),
- M16x1,5 pre priemer kabla 6 az 10,5 mm
(2 ks).
Poznamky:

1. Zapojenie je limitované poctom svoriek 32 na svorkovnici servopohonu.
2. Elektromotory su Standardne vybavené tepelnou ochranou.

3. Iné zapojenia servopohonov ako su uvedené v katalégu su mozné
po dohode s vyrobcom.

Legenda:

Z5c/ZKbe................ zapojenie jednoduchého odporového vysielaca
polohy

Z6c¢c/ZKbe................ zapojenie dvojitého odporového vysielaca polohy

Z10g/ZK10g........... zapojenie polohového vysielac¢a prudového - 2-vodi¢
bez zdroja

ZT8YZKT78t............. zapojenie 3 - fazového elektromotora

Z257j/ZK257|.......... zapojenie elektronického polohového vysielaca
prudového; 3-vodi¢ bez zdroja

Z257kIZK257K........ zapojenie elektronického polohového vysielaca
napatového; 3-vodi¢ bez zdroja

Z260h/ZK260h....... zapojenie elektronického polohového vysielaca
pruadového; 3-vodi¢ so zdrojom

Z260k/ZK260K........ zapojenie elektronického polohového vysielaca

napatového; 3-vodi¢ so zdrojom

Z269r/ZK269r......... zapojenie elektronického vysielaca prudového, CPT,
DCPT 3M; 2-vodi¢ so zdrojom

Z303m/ZK303m.....zapojenie 3-fazového elektromotora s reverzaénymi
stykacmi

Z403b/ZK403b....... zapojenie momentovych a polohovych spinacov

Z404w/ZK404w......zapojenie 1-fazového elektromotora

Z461a/ZK461a....... zapojenie momentovych a tandemovych polohovych
spinacov

Z626f/ZK626f......... zapojenie  momentovych a polohovych spinacov
pre motor 24 V AC/DC

Z626m/ZK626m.....zapojenie elektromotora 24 V AC/DC, reverzacnej
dosky 24 V, vyhrievacieho odporu s tepelnym
spinatom, momentovych spinacov, polohovych
spinacov a tandemovych polohovych spinacov

Z634h/ZK634h....... zapojenie elektromotora 24 V DC, reverzacnej dosky,
momentovych, polohovych, pridavnych polohovych
spinacov a miestneho ovladania

Z634k/IZK634Kk........ zapojenie elektromotora 24 V AC/DC, reverzacnej
dosky 24 V, vyhrievacieho odporu s tepelnym
spinaCom, momentovych spinacov, polohovych
spinacov, pridavnych polohovych spinacov a modulu
miestneho ovladania

Z635f/ZKB35f......... zapojenie momentovych spinacov, polohovych
spinacov, pridavnych polohovych spinacov a modulu
miestneho ovladania

Z636¢/ZK636¢........ zapojenie  momentovych spinacov,
spinacov, tandemovych polohovych
a modulu miestneho ovladania

polohovych
spinacov
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Legenda:

odporovy vysiela¢ jednoduchy
.odporovy vysiela€ dvojity

.polohovy vysiela¢ prudovy
.kapacitny vysiela¢ pradovy (CPT)
..... DCPT vysiela¢ prudovy
.momentovy spinac ,otvorené”
.momentovy spinac ,zatvorené”
.polohovy spina¢ ,otvorené”
.polohovy spina¢ ,zatvorené”
.pridavny polohovy spina¢ ,otvorené”
.pridavny polohovy spinac¢ ,zatvorené”

tandemovy polohovy spinac¢ "otvorené"

.tandemovy polohovy spinac "zatvorené"
elektromotor

kondenzétor

vyhrievaci odpor

tepelna ochrana elektromotora

tepelny spina¢ vyhrievacieho odporu

poistka reverzacnej dosky

svorkovnica

.svorkovnica reverzacnej dosky

.svorkovnica miestneho ovladania

zrazaci odpor

zatazovaci odpor

vystupné prudoveé signaly

reverzacna doska 24 V

..... napajacie napatie zdroja vysielaca

brzda elektromotora

tlagidla miestneho ovladania (Otvara/Stop/
Zatvara)

..... tla¢idlo volby miestneho
(Dialkové/ Vypnuté/Miestne)

ovladania



Elektricky servopohon viacotackovy S0 2

Rozmerové nacrty SO 2

Tvar B3, B4
1SO 5210, FO7 1S0 5210, B3 1SO 5210, B4
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SO 2 Elektricky servopohon viacotackovy
Rozmerové nacérty SO 2

Tvar B3 (E), C

180 5210, F10 1S0 5210, B3 180 5210, C

non-standard,G non-standard,E non-standard, C
1
T~ 14 H11
25 2
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P-1378/B 60 non-stand., E non-stand., C
P-1378/A 70 1ISO 5210, F10-B3, F10-C

Vyhotovenie “ Pripojenie podla normy
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Elektricky servopohon viacotackovy

Rozmerové nacrty SO 2

Nestandardné pripojenia

Fo7 F07,F10, @20
920°

F07,F10, @30

SO 2
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Elektricky servopohon viacotackovy
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