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Srodki zapobiegawcze i ochronne realizowane w tym produkcie nie mogg zapewni¢ wymaganego poziomu
ochrony, chyba, ze produkt i jego systemy ochronne sg stosowane w opisany ponizej sposob, i jesli instalacja i
obstuga techniczna jest przeprowadzana zgodnie z odpowiednimi zasadami i przepisami prawa!
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Instrukcja montazu, obstugi i konserwacji urzgdzenia jest przygotowywana zgodnie z wymogami odpowiednich
przepiséw ustawowych i wykonawczych rzadu zgodnie z jego rozporzgadzeniami. Ma na celu zapewnienie
bezpieczenstwa i zdrowia i Zycia uzytkownika w celu uniknigcia szkody i aby zapobiec zanieczyszczeniu
Srodowiska naturalnego.

1. Zastosowanie

1.1 Przeznaczenie i zastosowanie wyrobu

Sitowniki elektryczne wieloobrotowe Rematic, typu MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA,
MOR 4PA i MOR 5PA (dalej MOR X.XPA) z elektronicznym modutem sterowania DMS3 sg
programowo ustawialne do sterowania napieciem 24 V DC lub do sterowania analogowym
sygnatem wejsciowym.

Sg nowoczesnymi produktami elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego
montazu na organy sterownicze lub regulacyjne armatury. Sitowniki MOR X.XPA przystosowane sg do
sterowania armaturami takimi jak zasuwy nozowe, klinowe, zastawki i tym podobne. Mogg by¢
wyposazone w elementy pomiaru i sterowania procesami technologicznymi, ktérych no$nikami
informacji na wyjsciu jest zunifikowany sygnat analogowy prgdowy lub napieciowy. Sitowniki
elektryczne MOR X.XPA stosowane sg w przemysle grzewczym, energetyce, klimatyzacji itp.
Przytagcza do armatur sg zgodne z normg ISO 5210, DIN 3338 oraz STCKBA 062-2009 za pomoca
kotnierzy przytgczeniowych, wpustow lub wznoszonego wrzeciona.

Ostrzezenie:
Zabronione jest uzywanie sitownikéw, jako podnosnikéw lub wciggarek!
1.2 Instrukcje bezpieczenstwa

1.2.1 Charakterystyka wyrobu z punktu widzenia zagrozenia

ES typu MOR X.XPA na podstawie charakterystyki podanej w czesci ,Parametry pracy” z punktu
widzenia zagrozenia sg urzgdzeniami elektryczne grupy A, sg zgodne z normg IEC 61010-1: 2011
przeznaczone do instalacji w kategorii (kategoria przepiecia) ll, stopieh zanieczyszczenia 2.

pomieszczeniach  z mozliwoscig  porazenia  prgdem  elektrycznym  szczegolnie

c Uwaga: Urzgdzenia elektryczne do pracy w strefie A z mozliwo$cig instalowania sitownika w
niebezpiecznych (pomieszczenia mokre — mozliwo$¢ wystepowania Sciekajgcej wody).

1.2.2 Wplyw wyrobu na otoczenie

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC): wyréb odpowiada wymaganiom Unii Europejskiej
dotyczgcych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/EC z zastosowaniem norm

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4+A1, EN 61000-3-2+A1: 2010+A2 i EN 61000-3-3 w obowigzujgcej
edycji.

Wibracje wywotane wyrobem: wptyw na srodowisko wywotane wibracjami jest znikomy.

Poziom hatasu: w czasie pracy nie przekracza wartos¢ hatasu A max. 78 dB (A) dla MOR 3PA-MOR
3.5PA i max. 85 dB (A) dla MOR 5PA.

Zagrozenie dla srodowiska: produkt zawiera olej mineralny, ktory jest szkodliwy dla organizmow
wodnych. Przy pracy nalezy zapobiega¢ wyciekom oleju.

1.3 Uwagi do bezpiecznego uzywania urzadzenia

Ochrona produktu: Do zasilania musi by¢ wigczone w odpowiednie urzgdzenia ochronne, dlatego
do obwodu zasilania sitownika musi by¢ podtgczony bezpiecznik, ktory stuzy takze, jako gtéwny
wytacznik zasilania w przypadku awarii.

Sitowniki MOR X.XPA majg wiasng ochrone obwoddw zasilania silnika i grzatki przeciw zwarciu.
Typ podigczenia elektrycznego: Podigczenie trwate.
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1.4 Parametry podane na sitowniku — tabliczka znamionowa

Typowa tabliczka znamionowa: Tabliczka ostrzegawcza:
MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA
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Typowa tabliczka znamionowa podaje podstawowe parametry techniczne sitownika takie jak: napiecie
zasilania, pobér mocy, pobdr pradu, moment obrotowy, stopien krycia, czas przesterowania, ilos¢
obrotéw roboczych i numer typu sitownika.

Tabliczka znamionowa silnika elektrycznego:

Graficzne oznaczenia na sitfowniku

Na sitownikach umieszczone sg graficzne znaki/symbole zastepujgce napisy zgodne z normg
ISO 7000, IEC 60417 i EN IEC 61010

e Niebezpieczne napiecie (5036 IEC 60417)
A Uwaga niebezpieczenstwo (0434B 1SO 7000)
- | skok sitownika (ilo$¢ obrotdéw roboczych)

of- moment wylgczajgcy

/ﬁ sterowanie reczne (0096 ISO 7000)
@ zacisk uziemienia (5019 IEC 60417)

1.5 Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny

Serwis gwarancyjny wykonujg przeszkoleni przez firme Regada pracownicy — wykaz u
autoryzowanych przedstawicieli firmy Regada, na podstawie pisemnej reklamacji wystawionej przez
uzytkownika sitownika.

Przy reklamaciji nalezy podac:
o Podstawowe parametry (typ) sitownika podany na tabliczce znamionowej (typ, numer fabryczny)
o Opis wystepujgcego uszkodzenia

Kazda nieautoryzowana naprawa grozi utrata gwarancji!

Firma Regada zapewnia rowniez serwis pogwarancyjny wszystkich produkowanych przez siebie
sitownikow elektrycznych.
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1.5.1 Zywotnosé sitownikéw:

Zywotno$¢ sitownikéw wynosi minimalnie 6 lat.

Sitowniki stosowane w rezimie pracy zamknij-otwérz speiniajg wymogi dotyczgce minimainej pracy
15000 cykli roboczych (cykl Z-O przy 30 obrotach roboczych sitownika).

Sitowniki stosowane w regulacyjnym rezimie pracy spetniajg nizej podang liczbe godzin pracy, w
sumie 1.000.000 cykili:

Czestotliwos¢ zatgczen
max.1200[h"] | 100001 | 500[h"] | 250[n"] | 125 [h]
Minimalna zywotno$¢ — ilos¢ godzin pracy
850 | 1000 | 2000 | 4 000 | 8 000

Czas pracy wynosi min. 200 godzin, maksymalnie 2 000 godzin.

Zywotnosé sitownika zalezy od czestotliwosci zatgczen.

Uwaga: Duza czestotliwos¢ zatgczen nie zapewnia lepszej regulacji, dlatego nalezy ustawi¢ parametry
pracy regulacyjnej optymalnie dla danego procesu.

1.6 Warunki uzytkowania
1.6.1 Miejsce pracy i potozenie robocze

e Sitowniki MOR X.XPA mogg pracowac na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury i
wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkéw
atmosferycznych (powinien pracowaé pod zadaszeniem) takich jak opady deszczu i $niegu
oraz promieniami stonecznymi — wyjgtkiem sg sitowniki w wykonaniu ,morskim”.

o Sitowniki muszg by¢ umiejscowione, tak, aby byt fatwy dostep do kofa sterowania recznego
oraz byta mozliwo$¢ zdjecia obudowy gornej sitownika ze skrzynki sterujgcej i byt dostep do
skrzynki sterowniczej sitownika i przepustow kablowych.

o Montaz i dziatanie sitownikéw jest mozliwe w dowolnej pozycji dopdoki os sitownika jest w
pozycji horyzontalnej z osig silnika elektrycznego sitownika. Odchytka od ptaszczyzny poziomej
moze wynosi¢ 15°. Nie zaleca sie montazu sitownika pod armaturg!

zmieni¢ temperature zadziatania termostatu +25°C za pomocg PC na temperature +70°C

c Przy montazu w pomieszczeniach z zadaszeniem z wilgotnoscig ponad 80%, nalezy
tak, aby grzatka pracowata bez przerwy.

1.6.2 Srodowisko robocze

Zgodnie z norma IEC 60 721-2-1 sitowniki elektryczne MOR X.XPA sa produkowane w nizej
podanych wersjach:

1. “Standard” - dla grupy klimatycznej waskiej (R) + / umiarkowany (WT), cieptej suchej (WDr) do
goragcej suchej (MWDr) i bardzo gorgcej i suchej (EWDr) z odpornoécig antykorozyjng C3 lub C4
(EN ISO 12944-2) o temperaturach od -25°C do +55°C.

2. “Chtodne” - dla grupy klimatycznej sredniej (M) obowigzuje dla typu klimatu chtodnego (CT),
umiarkowanego (WT), cieptego suchego (WDr), gorgcego suchego (MWDr) z odpornoscig
antykorozyjng C3 (EN ISO 12944-2) o temperaturach od -40°C do +40°C.

3. “Morska” - dla grupy klimatycznej ogélnoswiatowej (WW) obowigzuje wszystkich grup
klimatycznych z wyjatkiem grupy bardzo zimnej (EC) i srodlgdowych Antarktydy z odpornoécig
antykorozyjng C4 (EN ISO 12944-2) o temperaturach od -40°C do +40°C.

Oproécz tego zgodnie z norma GOST 15 150-69:

4. tropikalna” - obowigzuje dla suchego i bardzo wilgotnego dla grupy klimatycznej
umiarkowanej (WT), cieptej suchej (WDr), goracej suchej (MWDr), bardzo goracej i suchej
(EWDr), gorgcej i wilgotnej (WDa) i gorgca wilgotna stata (WDaE) z odpornoscig antykorozyjng C3
EN ISO 12944-2) o temperaturach od -25°C do +55°C.
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KATEGORIA UMIEJSCOWIENIA

- wersja “standard”, “chtodna”, “uniwersalna” i “tropikalna” sg przeznaczone do pracy w
pomieszczeniach zadaszonych (kat. 2)

- wersja “morska” jest przeznaczona do pracy na otwartych przestrzeniach

TYP ATMOSFERY

- wersja “standard”, “chtodna”, “uniwersalna” i “tropikalna” sg przeznaczone do pracy w atmosferze
-typull - przemyslowa

- wersja “morska” jest przeznaczona do pracy w atmosferze
- typu lll — morska lub
- typu IV - nadmorska-przemystowa

Sitowniki MOR X.XPA muszg wytrzymywac warunki zewnetrzne i sprawnie funkcjonowac¢ w
warunkach zewnetrznych okreslonych, jako:

- umiarkowane do gorgcego z temperaturg od -25°C d0 55°C...ccevviiiiiiiiiiiiiiiiiie AAT*
- umiarkowane chiodne do gorgcego z temperaturg od -40°C do +40°C.........cceviiivineennnn. AA 2 + AA 5*
w srodowisku przemystowym: przy wyzszych temperaturach

- z wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100%, z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,029 kg/kg, suchego powietrza w wyzej podanych temperaturach.............ccccoccoiiiiineennn. AB 3+AB 6*
- z wilgotnos¢é wzgledna od 10 do 100%, z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,025 kg/kg, suchego powietrza w wyzej podanych temperaturach..............c.cocciiiininns AB 2+AB 5*
- z wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100%, z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,036 kg/kg, suchego powietrza w wyzej podanych temperaturach.............ccccocoiiiiiiiiniiiiiiineee, AB 8*
- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z ci$nieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa...................... AC 1*
- na dziatanie pryskajgcej wody ze wszystkich kierunkéw (stopien krycia IP x5).........cccccccvnnrnnnne. AD 5*
- ptytkim zanurzeniem (stopien KryCia [P X7). ... .o AD 7*

- ze Srednim zapyleniem - z mozliwo$cig wystepowania niepalnego, nieprzewodzgcego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pylu; opad pytu wiekszy, niz 350 ale nie wiecej niz
1000 mg/m2 dziennie (wyrdb o stopniu krycia IP 5x)... verreenreenneennnAE 57
- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig wystepowania mepalnego meprzewodzacego
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy, niz 35 ale nie wiecej niz

350 mg/m2, lub 350 do 500 mg/m2 dziennie (wyrob o stopniu krycia IP 6X)........cccccceeviiiiiinnnnnn. AE 6*
- z wystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajacych w atmosferze;
obecnos$c¢ substancji korodujgcych jest ZNaczgCa............ueuvvviiiiiiiiiiiiiie e AF 2*

- z trwalym narazeniem na wielkie ilosci substancji chemicznych powodujacych korozje lub
zanieczyszczenie, a takze na mgte solng, w wykonaniu morskim, dla oczyszczalni $ciekow lub
niektorych zaktaddw ChemiCZNYCh..........coooi e AF 4%
- z mozliwoscig wystgpienia wstrzgsow:
Srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mm dla f<fp i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s2 dla f>fp; (czestotliwos¢

przejsciowa fp WYNOSi 57 O B2 HZ)......cooiieiiieieee e e AH 2*
- wstrzgsy Srednie w normalnych wydziatach przemystowycCh...........cccveiiiiiiiiii e, AG 2*
- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i plesni...........cccooviiii AK 2*
- powazne niebezpieczenstwo wystepowania zwierzgt (owadow, ptakdw itp.)......ccccoovviiiiiieiennnnns AL 2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wplywy szkodliwych prgdow btadzZaCyCh............eeeiiiiiiiee AM 2*
- z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej)

do 400 A.m-1 $redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500 i < 700 W/m?............... AN 2*
- wptywdw Sredniej dziatalno$ci sejsmicznej; przyspieszenie >300 Gal <600 Gal..........cc.ceeeeneeee AP 3*
- z pos$rednim zagrozeniem wytadowaniami atmosferyCznymi.........cccccooviivuiieiieii i AQ 2*
- Z silnym dziataniem WiatrU...........cooooiiiiiii AR 3, AS 3*
- ze zdolnosciami 0sob technicznie przygotowanych elektrotechnikow........................... BA 4, BA 5*
- z czestym dotykaniem oséb z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzgcych lub osoby stojg na podktadzie przewodzacym............ooevvveiveeiiiiiiiiiiiiiiiiii, BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancji na obiekcie.............vvevviiiiiiii BE 1*

* Oznaczenia zgodne z normami IEC 60 364-3: 1993 (mod. IEC 60 364-3:1993).



6 MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA, MOR 5PA

1.6.3 Zasilanie i rezim pracy

Napiecie zasilania:

Silnik elektryCzny .......cccoooiii s Y/A; 400/230V AC lub Y/A; 380/220V AC +10%

S EIOWAINIE .. e binarne wejscie 24V DC £10%
...................... sygnatem wejsciowym 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA lub 20 + 0/4/12 mA, 12 + 4 mA,
......................................................................................................... lub 0/2 = 10V lub 10 = 0/2V

elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) bez zasilacza (pasywny).........cccccceeuvvnnnnnne 18 + 30V DC £10%

Czestotliwos¢ napiecia zasilania............. 50/60** Hz (MOR 3PA-MOR 3.5PA), 50 Hz (MOR 5PA)+2%

** Przy czestotliwo$ci 60Hz predkos¢ przestawienia zwiekszy sie 1,2x.
Rezim pracy (zgodnie z normg EN 60 034-1, 8):
Sitowniki MOR X.XPA sterowany sygnatem 24V DC sg przeznaczone do pracy:
- Praca krétkotrwata, ciggta S2-10 min.
- Praca przerywana S4-25%, 6 do 90 cykli/h
Sitowniki MOR X.XPA przeznaczone do pracy regulacyjnej sterowane sygnatami analogowymi
sg przeznaczone do pracy:
- Praca przerywana S4-25% z min. iloscig zadziatah wg. tabeli:

Rezim pracy regulacyjnej sterowny Rezim pracy regulacyjnej sterowny
Moment — zakres stycznikami rewersyjnymi elementami bezkontaktowymi
[Nm] [zadziatah/godz.] [zadziatah/godz.]
do 100 1200 3600
101-700 600 1800
701-2500 300 600

1.7 Opis i funkcje

Sitowniki MOR X.XPA majg kompaktowg konstrukcje z kilku potgczonych modutéw. Sktadajg sie
one z dwdch funkcjonalnie zréoznicowanych modutow (rys.1):
Cze$¢ sitowa - Modut M1 - silnik elektryczny
- Modut M11 - przektadnia wstepna
- Modut M 3 — przektadnia sitowa ze sterowaniem recznym (MOR 3PA, MOR 4PA i
MOR 5PA) i sitowg przektadnig ze sterowaniem recznym i dodatkowg przektadnig (MOR 3.4PA i
MOR 3.5PA)

Czesc¢ sterujaca - Modut M4 - skrzynka sterujgca

Modut M1 - silnik elektryczny
« Silnik elektryczny 3-fazowy asynchroniczny

Modut M11 — przektadnia wstepna z urzagdzeniem rotacyjnym

Przektadnia wstepna redukuje obroty silnika. Sktada sie dwoch lub trzech par (MOR 3PA, MOR
3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA) lub jednego z dwoch par (MOR 5PA) wspétpracujgcych ze sobg kot
zebatych i zakonczona jest stozkowym trybem napedzajgcym zebate koto przektadni sitowej M3.
Urzagdzenie rotacyjne petni role mechanicznego hamulca i umozliwia sterowanie reczne sitownikiem.
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rys.1 - MOR X.XPA

Modut M4 skrzynka sterujaca (rys. 1)

Znajduje sie w gbérnej czesci urzgdzenia sterujgcego i tworzy samodzielny zesp6t. W gornej
pokrywie znajduje sie otwor na elektroniczny wskaznik potozenia. Dolna czes¢ zawiera skrzynke
przektadni sitowej i tworzy cze$¢ nosng dla ptyty sterowniczej rys. 3 i rys. 3a. Do podstawy ptyty (8)
modutu sterujgcego sg zamontowane nastepujgce bloki funkcjonalne:

- ptytka zasilaczy (9)

- jednostka sterujgca DMS 3 (10)

- wieloobrotowa jednostka czujnika potozenia (12)

- bezkontaktowy modut zatgczania silnika lub styczniki rewersyjne (13)

- grzatka (14)

- transformator (15)

- wyswietlacz LED (16) (w wykonaniu sitownika bez sterowania lokalnego)
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Modut M3 - przektadnia sitowa ze sterowaniem recznym (rys.2)

Modut M3 - przektadnia sitowa ze sterowaniem recznym znajduje sie w skrzyni (1) wypetnionej olejem
przektadniowym. Zmontowana jest z két zebatych (44) utozonych na wale wyjsciowym (3)

i potgczona z ptywajgcym slimakiem (2), wspotpracujgcym z mechanizmem (45) jednostki
momentowej. Na koncu watka slimaka znajduje sie kétko (4) sterowania recznego. Na skrzyni (1) po
przeciwnej stronie od kotka sterowania recznego znajdujg sie trzy nagwintowane otwory, ktérymi
mozna sitownik przykrecic¢ do $ciany.
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Rys. 3a - MOR 5PA
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Sitownik MOR X.XPA jest sterowany:
- podaniem napiecie 24 V DC na listwy zaciskowe sitownika zgodnie z schematem podtgczenia lub
- wejsciowym sygnatem sterujgcym 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA (0/2 + 10 V) (umozliwia
automatyczne ustawienie watu wyjsciowego sitownika w zaleznosci od warto$ci sygnatu
wejsciowego) posiada tez wiele innych funkcji opisanych w dalszej czesci instrukc;ji.

Podstawowe czesci sitownika tworzg (rys. 1, 2, 3, 3a):

Jednostka napedowa sitownika — silnik elektryczny (M1) (rys. 1) zasilany z plytki zasilaczy (9)
(rys. 3, 3a) sterowany z jednostka sterujaca ) elektroniki DMS3 (10) (rys. 3, 3a).

Potozenie watu wyjsciowego sitownika i moment obrotowy sg mierzone bezkontaktowym
absolutnym czujnikiem.

Cze$cig sktadowg modutu elektroniki DMS3 moze by¢ (wedtug wyposazenia) elektroniczny
nadajnik potozenia (EPV) bez zasilacza (pasywny) z sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA;

Na ptycie sterowniczej (8) (rys. 3, 3a) zamontowany jest grzatka (14) (rys. 3, 3a).

W przypadku zaniku zasilania sitownik mozna przesterowac kotem sterowania recznego
zgodnie z instrukcjg podang w rozdziale 1.8 i Parametry techniczne w rozdziale 4.1 Obstuga.

Podstawowe moduly elektronicznego systemu sterowania DMS3 dla MOR X.XPA:

Jednostka sterownicza (10) (rys. 3, 3a) — gtéwna czes¢ systemu DMS3 — zawiera mikroprocesor, 6
diod sygnalizacyjnych LED oraz 4 przyciski do recznego programowania i kontroli sitownika, konektory
do podtgczenia czujnika, zasilacza i konektor do komunikacji z PC (podtaczenie PC do programowani i
diagnostyki), 2 dowolnie programowane przekazniki R1 i R2, 1 przekaznik READY oraz listwg
zaciskowg do podtgczen elektrycznych.

Plytka zasilacza dla wersji 3-fazowej (9) (rys. 3, 3a) — jest zasilana z transformatora (15) (rys. 3, 3a)
podaje napiecie na elektronike i zapewnia uzytkownikowi napiecie wejsciowe 24V DC, 100 mA.
Czescig sktadowg ptytki zasilacza sg przekazniki READY, R1 do R5. Plytka zasilacza podaje napiecie
na grzatke antykondensacyjna i cewki stycznikdw rewersyjnych lub bezkontaktowego zatgczania
silnika elektrycznego. Daje tez napiecie na wejsciowg listwe zaciskowg lub konektor do podtgczenia z
jednostkg sterownicza.

Wieloobrotowa jednostka czujnika potozenia (11) (rys. 3, 3a) — realizuje bezkontaktowy
magnetyczny pomiar potozenia watu wyjsciowego.

Jednostka czujnika momentu (12) (rys. 3, 3a) — realizuje bezkontaktowy magnetyczny pomiar
momentu obrotowego

Wyswietlacz LED (16) (rys. 3, 3a) — stuzy do zobrazowania aktualnego potozenia watu wyjsciowego
Sitownika w (%), zgtaszania btedéw pojawiajgcych sie podczas pracy sitownika. Sygnalizacja pracy i
awarii wyswietlana jest za pomoca diod LED. Wys$wietlacz LED stosuje sie w sitownikach MOR X.XPA
w wersji bez sterowania lokalnego.

Sterowanie reczne — sktada sie z kota recznego i przektadni slimakowej (rys. 1 poz.4).

Wyposazenie dodatkowe — jako opcja dodatkowa na zamoéwienie:
- Modut sterowania lokalnego z 2-wierszowym wys$wietlaczem LCD (rys. 1 poz.33 lub rys. 7).
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1.8 Parametry techniczne

Podstawowe parametry techniczne sitownikow:
Predko$é przestawienia [min™"], iloé¢ obrotéw roboczych [obroty], moment wytaczajgcy [Nm]
i parametry silnika elektrycznego podane sg w tabeli nr. 1i 1a.

Tabela nr. 1 — Podstawowe parametry techniczne sitownikéw MOR 3PA
ol predkose %ﬁﬁ Max. moment obciazenia M“élr?])é'm m Silnik elektryczny
numer | przestawienia | 8 E Rezim ol & )
typu +10[%] 9 8 pracy Praca wylaczajoacy = Napiecie Znamionowa
29 ON-OFF regzl_ezlc;{}na 10 %I zasilania brot 2)
$2-15 min. ¢ moc obroty prad
[min”"] [obroty] [Nm] [Nm] [Nm] kg] V+10% | W] [1/min] [A]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
24 16 40
54 36 90
10 80 50 130 180 850 0,72
90 60 150
24 16 40 120 0,42
16 54 36 90 180 1350 0,58
80 50 130 250 0,77
< 90 60 150 370 1370 1,06
b4 24 16 40 N N 180 0,58
2 25 54 36 0 |y : g 250 | %0 [To77
= o 80 50 130 3 g S 370 1370 1,06
£ S 120 80 200 + 18] €& | 600 1340 | 1,64
2 5 24 16 20 ||| 85 [ 250 | 1850 | 077
= 40 - 54 36 90 S[El 4 [ero 1370 | 1,06
v 90 60 150 © < [ 550 910 | 1,60
g 50 120 80 200 > 1250 1340 3,10
48 - 80 550 910 1,60
60 54 - 90 750 1395 1,91
90 - 150 750 1395 1,91
24 - 40
63 38 - 63 370 1370 1,06
90 24 - 40 940 2735 2,25
95 48 - 80 750 1395 1,91
120 - 150 1450 2820 3,30

Dokonczenie>>>>>>
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Tabela nr. 1 - Parametry techniczne MOR 3.4PA. MOR 3.5PA, MOR 4PA - dokonczenie

\g’«? Max. moment obcigzenia Max Silnik elektryczny
Typ/ Predkos¢ ° % ;
numer | przestawienia 2 Lé' Rezim lmomgnt % )
typu +10[%] 0 9 rac Praca wytgczajgcy = Nabiecie Znamionowa
3 B OE‘ OI¥F regulacyjna +10 [%] piec
== el S4-25% zasilania moc obroty ¢
S2-15 min pra
[min”'] [obroty] [Nm] [Nm] [Nm] [kg] V1+10% | Wi [1/min] (Al
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
120 80 200 250 | 829 0,79
10 180 120 300
210 140 350 370 | 1369 1,06
108 72 180
16 120 80 200
150 100 250 550 | 910 1,60
) 210 140 350
<< 90 60 150 2 370 | 1369 1,06
< e S 120 80 200 +
© = 2 B 1 1
% 5 > 2 150 100 250 | ¥ °%0 | 910 60
s E 210 140 350 ¥ 750 1,91
Z 100 70 170 550 | 1395 1,46
40 120 80 200 750 1,91
180 120 300 1500 | 2890 2,95
63 150 - 150 N | 750 | 2854 1,73
180 - 300 :S’E, > | 1500 | 2890 2,95
80 120 - 200 e| s 2 1100 | 2845 2,40
150 - 250 Sl €& | 1500 | 2890 2,95
84 56 140 2| 83
o5 200 130 320 = S’r 940 | 2735 2,30
270 180 450 ~d
9 330 220 550 > | 1450 | 2820 3,3
< 84 56 140 2
o 0 940 | 2735 2,3
w3 - g 200 130 320 |+
- o
x - < 27 1 4 <
g 2 328 228 528 o 1450 | 2820 3,3
: O
zZ
84 56 140
4 27 2
40 160 100 260 940 3 3
200 130 320
14 282
230 150 380 50 | 2820 3.3
10 370 | 919 1,2
<3 N
xS 16 5 150 100 250 S 550 | 1395 1,46
¥ S +|
x &5 25 S il 750 | 1395 | 1,91
OE™ - A
== %’
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Tabela nr. 1a — Podstawowe parametry techniczne sitownikow MOR 5PA

3 . Max._mom_ent Silnik elektryczny
_& Predkosé lg 5 obcigzenia mMriX.nt © Znamionowa
S5 | przestawienia| S § Rezim oment & Napiecie
- g +10[%] 3 2 pracy Praca_ wytaczajacy = zaspilgnia 2)
> § o ON-OFF regulac;gna +10 [%] moc obroty prad
$2-15 min | S425%
[min] [obroty] [Nm] [Nm] [Nm] [kg] V1 +10[%] | [kW] [1/min] [A]
1 2 3 4 5 6 7 |8 9 10 11 12
300 200 500
15 380 250 630 1.1 680 2,9
R 600 400 1000 1,5 705 3,9
v 300 200 500 N N
> I T
e 20 380 250 630 33 1.5 925 3.9
- 600 400 1000 o o] 0 2,2 940 5,2
2 S 300 200 00 2 (38| 88
£ 3 o + [N NN 292 47
g 40 + 380 250 630 0 % oo ' '
< = 600 400 1000 S |= < 3 1420 6,4
a 300 - 500 44 2,2 4,7
14 60 380 - 630 > > 3 6,4
2 600 - 1000 4 1440 8,2
100 300 - 500 3 1420 6,4
380 - 630 4 1440 8,2
Uwagi:

1) Moment wytgczajgcy podajemy w zamdwieniu. Jeéli nie podamy tego momentu fabrycznie jest ustawiany
na maksymalng warto$¢ z wybranego zakresu. Moment rozruchowy jest min. 1,3-raza wiekszy od momentu
wytgczajgcego wybranego zakresu.

2) Dotyczy zasilania 3x400V AC

3) Zadang ilos¢ obrotéw nalezy podaé¢ w zaméwieniu. Inaczej fabrycznie sitownik ustawia sie na 20 obrotéw

roboczych.
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Pozostate parametry techniczne:

Stopien Krycia SHOWNIKaA: ... IP 55 lub IP 67
Odpornos¢ mechaniczna:

o Wibracje SinUSOIAAINE ... patrz rozdziat 1.6.2
o OdpornOSC Na WSHrZGSY......uuuuniniiiiiiiiiiiiiiieeees 300 wstrzgséw s przyspieszeniem 5 m.s?
Samohamownos$é: ......................... gwarantowana w zakresie 0 % + 100 % momentu wytgczajgcego
Ochrona SilNIKA: ... e termistor PTC

Sterowanie elektryczne:
Zdalne sterowanie — ruch watu wyjsciowego sitownika jest sterowany:
- binamymi wejsciami 24 V DC lub
- wejsciowym zunifikowanym sygnatem sterujgcym 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA lub
20 +0/4/12 mA, 12 +4 mA (0/2 = 10 V lub 10 = 0/2 V)

Zasilacz elektroniki:
Do zasilania modutéw elektroniki zabudowanych w sitowniku uzyty jest:
- zasilacz DMS3 Z3 - napiecie z zasilacza 24V DC, 100 mA.
Zasilacz posiada bezpiecznik (wartos¢ bezpiecznika podana jest w rozdziale 1.8.2 Podtgczenie
elektryczne.

Pomiar potozenia:
- absolutne magnetyczne bezkontaktowe

Ustawienie w potozeniach krancowych:

- przekazniki potozeniowe ustawione sg na wyspecyfikowany skok z doktadnoscig £ 1 mm. Mozliwe
ustawienia (za pomocg przyciskdw na ptytce sterowniczej, przyciskami na sterowaniu lokalnym lub
za pomocg programu po podtgczeniu sitownika do PC) wytgczania w potozeniu krancowym:

- Z = Moment + O = Moment

- Z = Moment + O = Pofozenie

- Z = Potozenie + O = Moment

- Z = Potozenie + O = Potozenie

Uwaga: Z = Moment - wytgczanie w potozeniu krancowym zamyka od sity

O = Moment - wytgczanie w potozeniu krancowym otwiera od sity

Z = Polozenie - wytgczanie w potozeniu krancowym zamyka od potozenia

O = Potozenie - wylgczanie w potozeniu krancowym otwiera od potozenia
Fabryczne ustawienia wytgczania podane sg w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie®.

Pomiar momentu:
- absolutne magnetyczne bezkontaktowe

Ustawienie wytacznikéw momentowych:

Wytgczniki momentowe sg ustawione fabrycznie na moment z wybranego zakresu, podang na
tabliczce znamionowe sitownika z tolerancjg 10 %.

Uzytkownik ma mozliwos¢ obnizy¢ warto$¢ sity wytgczajgcej w zakresie 50 do 100% skokowo, co

10%.

Blokowanie momentu:
Blokowanie momentu mozemy ustawi¢ w okreslonym pasmie skoku od potozen krancowych
(od kazdego potozenia maksymalnie 5 %), na okreslony czas w zakresie od 0 do 20 s.

Przekazniki wyjsciowe:

- 3x przekazniki na ptytce sterowniczej (READY, R1, R2) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max.
30 V DC/2A

- na ptytce zasilacza przekazniki READY, RE1, RE2, RE3, RE4 a RE5 max. 250 V AC/1 A/cos phi=1;
max. 30 V DC/2A

- przekazniki sg dowolnie programowane (ich funkcje mozna zmieni¢ za pomoca przyciskow na ptytce
sterowniczej, przyciskami na sterowaniu lokalnym lub za pomocg programu na PC).
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Przekaznik READY: - mozna zaprogramowacé na — sygnalizacje btedow, btedy lub ostrzezenia, btedy
lub brak sterowania, btedy lub ostrzezenie lub brak sterowania. Fabryczne ustawienie przekaznika
READY podane jest w punkcie 3.2, rozdziat 3. Przekaznik READY na ptytce sterowniczej i ptytce
zasilacza jest zdublowany, ale nie mozna na nich ustawi¢ dwéch réznych funkciji.

Przekazniki R1i R2, RE1, RE2, RE3, RE4 i RE5: - mozliwo$é zaprogramowania —
nieaktywne/wytgczone, Potozenie O (potozenie otwarte), Potozenie Z (potozenie zamkniete), (Moment
O, Moment Z, Moment O lub Moment Z, Moment O lub Potozenie O, Moment Z lub Potozenie Z,
otwiera, zamyka, ruch, ruch — migacz, do potozenia, od potozenia, ostrzezenia, sterowanie - zdalne,
sterowanie - lokalne (nie dotyczy sitownikdéw bez sterowania lokalnego), sterowanie wytgczone.
Przekazniki R1 jest zdublowany z RE1 a R2 z RE2, (ale nie mozna na nich ustawi¢ dwoch réznych
funkcji). Przekazniki RE3, RE4 i RE5 sg niezalezne. Fabryczne ustawienie przekaznikow podane jest
w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Nadajnik potozenia (sygnat wyjsciowy):
- Elektroniczny regulator potozenia (EPV) pasywny (wersja z zasilaniem jednofazowym),
2-przewodowe podigczenie (bez wbudowanego zasilacza)

Sygnat PradOwWe. ... ... 4 + 20 lub 20 + 4 mA (DC)
Napiecie zasilania nadajnika EPV ... 18 do 30 VDC
Rezystancja 0bCIgZenia............oeviiiiiiiiiiiii max. R.= 500 Q
Tolerancja wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach kranCowych: ................c.ccccce..... +0,5 %"
Odchytka lINIOWOSCI NAAAJNIKA .........ceeveeeeeeeeeeeeeee et ee e neeean e +1%"
Histereza nadajnika POIOZENIA.............covevereeeeeee et n e, max. 1%"

1) Z warto$ci znamionowej nadajnika w stosunku do warto$ci wyjsciowej
Separacja galwaniczna.............ccccccuennnne sygnat wejsciowy jest odseparowany od sygnatu sterujgcego

Programowe mozliwos$ci ustawienia sygnatu wejsciowego: 4 + 20 mA, 20 + 4 mA. Fabryczne
ustawienie sygnatu podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Elektroniczny regulator potozenia (N) — sterowanie wejsciowym sygnatem sterujgcym

Wejsciowe sygnaly sterujgce - analogowe:........................... 0-20 mA (0 —10 V wedtug zamowienia)
.................................................................................... 4 -20 mA (2 - 10 V wedtug zamdwienia)
................................................................................................................................... 12 -20 mA
..................................................................................................................................... 4 —-12 mA

.................................................................................... 20 -0 mA (10 — 0 V wedtug zamédwienia)
.................................................................................... 20 -4 mA (10 — 2 V wedtug zaméwienia)

................................................................................................................................... 20-12mA
..................................................................................................................................... 12 -4 mA
Rezystancja wejsciowa dla sygnatu 0/4 + 20 mA, 4 + 12 MA: ..o Rin =120 Q
Rezystancja wejsciowa dla sygnatu 0/2 + 10 Vi ..ot Rin = 30kQ
Odchytka liNIOWOSCI regUIATOra: ... ... s 0,5 %
NieczutoS¢ regulatora: ..........ccccceevvveviiiiiiiiiennns programowo ustawiana w zakresie od 1 do 10 %

Fabryczne ustawienie regulatora podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Sterowanie binarnymi wejsciami 24 V DC:
Podaniem napiecia 24 V DC na zaciski CLOSE i OPEN

Programowane funkcje binarnych wejs¢ 11 i 12, zmiany mozna dokona¢ tylko za posrednictwem

programu EHL na komputerze PC lub przy pomocy przyciskéw na sterowaniu lokalnym, jesli

sitownik jest w nie wyposazony:

- dla wejscia 1: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego- nie dotyczy wykonan
sitownika bez sterowania lokalnego), STOP

- dla wejscia 12: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego- nie dotyczy wykonan
sitownika bez sterowania lokalnego); 2P (przy podtgczonym regulatorze pozwala przy aktywnym
wejsciu 12 sterowac sitownikiem w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu napigcia 24 V DC na
zaciski OPEN lub CLOSE).

Fabryczne ustawienie podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.
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Programowana REAKCJA NA AWARIE/zanik sygnatu sterujgcego: OTWIERA, ZAMYKA,
NIEREAGUJE, POLOZENIE BEZPIECZNE.
Fabryczne ustawienie podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Ustawiane elementy elektroniki:

SE mozna przeprogramowac na inne parametry:

- przyciskami na ptytce sterujgce;j

- przyciskami na module sterowania lokalnego, (jesli sitownik je posiada)

- za pomocg programu po podigczeniu komputera PC za posrednictwem kabla komunikacyjnego
podfgczonego do konektora na jednostce sterujgcej (po zdjeciu goérnej obudowy sitownika).

Grzatka (E1):
Rezystor grzewczy — napiecie zasilania............ zgodne z napieciem zasilania silnika (max. 18V AC);
T TR 7= || ok. 10 W/55°C

Praca grzatki sterowana jest z ptytki elektroniki. Temperature wigczenia i wytgczania mozna
programowa¢ od —40°C do +70°C za pomocg programu na PC. Fabrycznie jest ustawiona
temperatura termostatu na wytgcznie przy +25°C.

Sterowanie reczne: kotem recznym po rozigczeniu przektadni. Obrotami kota zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara wat wyjsciowy obraca sie w kierunku ,zamyka”.

llos¢ obrotéw kotem recznym na 1 obrét watu wyjsciowego............... 26 (MOR 3PA), 62 (MOR 3.4PA),
95,5 (MOR 3.5PA)i 31 (MOR 5PA).
Luz czeSci WyjSCIOWE]: ...........cuuviiiiiiiiiiiiiiiiiians < 5° przy 5% wartosci momentu wylgczajgcego

Smarowanie: - smarem statym (patrz rozdziat ,Obstuga i konserwacja”)

1.8.1 Podfaczenie mechaniczne
o Kotnierzowe wedtug normy ISO 5210,DIN 3338 lub STCKBA 062-2009.

Gtowne wymiary przytgczeniowe podane sg na rysunkach wymiarowych.

1.8.2 Podfaczenie elektryczne

MOR 3PA, MOR 3.4PA, MO 3.5PA, MOR 4PA

Na listwe zaciskowa (X, X1, X2):

- 4 zaciski (PE, U, V, W) na plytce zasilacza, przewodem o przekroju 0,05 - 2,5 mm?drut lub linka.
Moment dokrecenia srubek zaciskéw na listwie zaciskowej max. 0,5 N.m.

- 4 zaciski (2x 0 V, +24 V) przewodem o przekroju 0,05 - 1 mm?drut lub linka.

Moment dokrecenia srubek zaciskow na listwie zaciskowej max. 0,19 N.m.

- 5 zaciskow (COM, NO, NC, R1, R2) dla przekaznikéw READY, R1 i R2 na ptytce sterowniczej
przewodem o przekroju 0,05 — 1,5 mm?drut lub linka.

Moment dokrecenia srubek zaciskdéw na listwie zaciskowej max. 0,5 N.m.

- 10 zaciskow (COM, CLOSE, OPEN, I1, 12, +IN, -IN, SH; +L, -L) na ptytce sterowniczej
przewodem o przekroju 0,05 — 1 mm?drut lub linka.

Moment dokrecenia srubek zaciskow na listwie zaciskowej max. 0,19 N.m.

- 11 zaciskéow (COM, NO, NC, COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5, NO, NC) dla przekaznikow
READY, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5) na ptytce zasilacza, przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?
drut lub linka.

Moment dokrecenia srubek zaciskéw na listwie zaciskowej max. 0,5 N.m.

MOR 5PA
- max. 34 zaciskéw przewodem o przekroju 0,08 - 2,5 mm?
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Ostrzezenie: Odpornosc¢ termiczna przewodoéw stosowanych do podigczen elektrycznych musi byc
minimalnie +80°C.

Tabela przekroju przewodéw (mm? — AWG)

Przekrdj przewodu

mm? AWG
0,05 30
0,2 24
0,34 22
0,5 20
0,75 18
1,5 16
2,5 14

Tabela dopuszczalnych momentéw (N.m — Ibs.-in)

Moment dokrecania

N.m Lbs.-In
0,2 2,7
0,3 4

0,5 7

Przepusty kablowe:
MOR 3PA, MOR 3.4PA, MO 3.5PA, MOR 4PA
2 przepusty kablowe ze skrzynki sterowniczej M25x1,5 - grubo$¢ przewodéw 12,5 + 19 mm.

MOR 5PA
2 przepusty kablowe ze skrzynki sterowniczej M25x1,5 - grubo$¢ przewodéw 12,5 + 19 mm.
1 przepust kablowy ze skrzynki sterowniczej M16x1,5 - grubos¢ przewodéw 6 + 10,5 mm.

Zacisk ochronny:

Przy oddaniu do uzytku — przy instalacji urzgdzenia:

- dla bezpiecznego uzytkowania sitownika konieczne jest podtgczenie zewnetrznych i wewnetrznych
zaciskéw uziemienia. Lokalizacja zewnetrznych i wewnetrznych zaciskow ochronnych pokazane jest
narys. 4irys. 4a.

- do zasilania musi by¢ podigczony wtgcznik awaryjny. Nalezy go umiescic jak najblizej urzgdzenia,
oznaczonym i tatwo dostepnym dla obstugi, zeby mozna byto szybko odtgczy¢ zasilanie sitownika.

Zewnetrzne i wewnetrzne zaciski, sg wspoétzalezne i oznaczone znakiem ochronnym uziemienia.

Podtgczenie elektryczne wykonujemy zgodnie ze schematem elektrycznym z Instrukcji montazowe;j
lub schematu wklejonego pod gérng pokrywe sitownika.
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MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA

WEWNETRZNY
ZACISK UZIEMIENIA

ZWENETRZNY
ZACISK
UZIEMIENIA

MOR 5PA

WEWNETRZNY
ZACISK UZIEMIENIA

ZWENETRZNY
ZACISK
UZIEMIENIA

rys. 4a
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Bezpieczniki:

Plytka zasilacza sitownika posiada bezpieczniki F3 i F4. Umiejscowienie bezpiecznika na ptytce
pokazane jest na rys. 5.
Wartosci i charakterystyka bezpiecznikéw:

BEZPIECZNIK F3 F4 F5 F6 F7-1 | F7-2
MOR 3PA | WARTOSC = NANO’SMD | 5x20mm | 5x20mm 6,3x32mm
MOR 3.4PA |ZE STYCZNIKAMI Q 1AT 04AF 1AF
MOR 3.5PA |REWERSYJNYMI =< < 125V 250 V 250 V
MOR 4PA | Z TYRYSTORAMI NSRS 1AT 04AF 1AF 10A FF
23358 125V 250 V 250 V 500 V
WARTOSC Ox 25 [ nano’swp | 5x2omm | 5x20mm 6,3x32mm
ZESTYCZNIKAMI | & N = AT 04AF 1AF
MOR 5PA REWERSYJNYMI. 229 125V 250 V 250 V
Z TYRYSTORAMI ENDRN 1AT 04AF 1AF 20A FF
<moo 125V 250V 250V 500V

F3 - bezpiecznik wewnetrznego zasilania
F4 - bezpiecznik grzafki
F5 - bezpiecznik na uzwojeniu wtérnym (10V AC) transformatora
F5 - bezpiecznik na uzwojeniu wtérnym (18V AC) transformatora

F7 - bezpiecznik na module tyrystorowym

Rys. 5

F3

F6

F5

F7 - dla zalgczania
bezkontaktowego

F4
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1.9 Konserwacja, pakowanie, transport i skladowanie

Powierzchnia sitownika przed zapakowaniem jest posmarowana smarem konserwacyjnym.
Warunki skladowania:
e Temperatura otoczenia -10 to +60 °C
e Wilgotnosc¢ powietrza max. 80 %
e Skfadowaé¢ w pomieszczeniach przewiewnych, chroni¢ przed nieczystosciami, kurzem, nadmierng
wilgotnoscig oraz odczynnikami chemicznymi.
Sitowniki dostarczane sg w sztywnych kartonach, spetniajgcych wymogi normy EN 60 654.
Wyrob pakowany w karton. Kartony mozna pakowac¢ na palety. Na zewnetrznej czesci kartonu
znajduje sie naklejka z danymi sitownika:
e 0Oznaczeniem wyrobu,
e nazwa i typ wyrobu,
e jlos¢ sztuk,
e pozostate parametry.
Firma transportowa powinna zabezpieczy¢ kartony podczas transportu przed przemieszczaniem
sie i ochrong przed zewnetrznymi wptywami warunkoéw atmosferycznych.
Transport powinien odbywa¢ sie w odpowiednich warunkach temperaturowych:
- temperatura: -25°C do +60°C, (z wyjatkiem wykonan sitownikow
przeznaczonych do pracy w temperaturze-45°C do +45°C)
- wilgotnos¢: 5 do 100 %, z maksymalng zawartoscig wody 0.029 kg/kg suchego
powietrza
- cisnienia atmosferyczne 86 do 108 kPa

Po otrzymaniu sitownika nalezy sprawdzié czy nie doszio do zadnych uszkodzen podczas
transportu. Sifownik przed montazem i podigczeniem powinien osiggngé temperature
pomieszczenia, w ktérym bedzie instalowany.

SE przechowywac¢ w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczysto$ciami i szkodliwym wpfywem czynnikbw atmosferycznych oraz chemicznych w
temperaturze otoczenia —10 + +60°C i wilgotnos$ci wzglednej powietrza max. 80%.
Niedopuszczalne jest przechowywanie sifownika na zewnatrz Ilub w miejscach
narazonych na bezposrednie dziatanie warunkéw atmosferycznych!

1. Wszystkie uszkodzenia powierzchni zewnetrznej sitownika nalezy natychmiast usungc, aby
zapobiec uszkodzeniu w wyniku korozji.

2. Przy sktadowaniu wyrobu dtuzej niz rok, nalezy przed montazem skontrolowac¢ smar w sitowniku.

3. Sitowniki przechowywane dfuzej powinny by¢ rowniez zabezpieczone przed wptywem warunkow
atmosferycznych.

4. Przy sktadowaniu wyrobu dfuzej niz rok, nalezy przed montazem skontrolowac¢ smar w sitowniku.

5. Po instalacji sitownika na wolnym powietrzu, w wilgotnych pomieszczeniach lub pomieszczeniach
Ze zmienng temperaturg nalezy koniecznie podfgczy¢ grzatke w sitowniku. Zapobiega to skraplaniu
sie wody pod obudowg sitownika — zabezpieczajgc jego czesci elektryczne przed skapujgcg woda,
zwiekszajgc zywotnoSc sitownika.

6. Przed przystgpieniem do montazu sitownika usun nadmiar smaru uzytego do konserwacji.

1.10 Ocena/opis wyrobu i opakowania, recykling

Wyrob zostat wyprodukowany materiatow, ktére mozna poddac recyklingowi — metalowych
(stal, aluminium, mosigdz, brgz, miedz), plastikowych (PP, PA, POM, PC, PCV) i wyrobéw z gumy.
Karton i wyréb po zakohczeniu jego zywotnosci mozna rozebra¢ i wszystkie jego czesci
dostarczy¢ do punktéw zajmujgcych sie zbirem surowcédw wtérnych.
Wyrdb i jego opakowanie nie sg zrédtem zanieczyszczenia srodowiska i nie zawierajg odpadow
niebezpiecznych.
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2. Montaz i demontaz sifownika
A Nalezy przestrzega¢ przepiséw BHP!

Uwaga:
Ponownie nalezy sprawdzi¢ czy miejsce montazu odpowiada warunkom przedstawionym w rozdziale
~Warunki uzytkowania”. Jesli warunki sg inne nalezy skontaktowac sie z producentem.

Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze:
o Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu w czasie transportu.
e Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg na sitowniku zgodnos$¢ ustawionego kata pracy i rozmiaréw
przytgczeniowych sitownika z parametrami przytgczeniowymi armatury.

2.1 Montaz
Sitownik fabrycznie ustawiony jest w potozeniu posrednim na parametry zgodne z tabliczkg
znamionowa i przytgczem wedtug zaméwienia w miedzypotozeniu.

2.1.1 Mechaniczne podfaczenie sifownika z armaturg

Przed montazem sitownika na armature nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ parametrow i wymiary
przytgcza z tabliczkg znamionowg i zamowieniem. Wieloobrotowy sitownik elektryczny MOP X.XPA
stuzy do sterowania armatur zaréwno z trzpieniem wznoszonym jak i niewznoszonym. Dobor sitownika
do armatur musi by¢ zgodny z tabelg zakresow i ksztattem przylgcza, adapterem (z kotnierzem
przytgczeniowym F10, F14 lub F16) wg karty katalogowej. Sitownik przymocowujemy najpierw do
armatury za pomocg czterech srub.

Podtaczenie mechaniczne — ksztatt wpustu B, C, D, E (zamiennie B3) i sprzegto kitowe:

Ptaszczyzny przytgczeniowe sitownika i armatury/przekfadni doktadnie oczyscic;

Wat wyjsciowy armatury/przektadni natrze¢ smarem;

Sitownik i armature przestawi¢ w potozenie krancowe "Z" — ,zamkniete”

Sitownik natozy¢ na armature tak, aby wat wyjsciowy dobrze zasprzeglit sie z trzpieniem
armatury/przektadni.

e Przykrecic sitownik do kotnierza armatury 4 srubami.

UWAGA! Montazu dokonujemy nie na site! W przeciwnym razie moze doj$é do uszkodzenia
przektfadni w sitowniku!

- Przy pomocy kotka recznego obracac¢ SE, aby pasowaty otwory mocujgce w sitowniku i armaturze;

- Skontrolowac czy kotnierz sitownika przylega do armatury/przektadni;

- Przytgcza skreci¢ czterema Srubami i za kontrowac;

- Po zakonczeniu montazu dokona¢ poprawnosci montazu obracajgc kétkiem recznym

- Minimalna wytrzymato$¢ mechaniczna srub - 8G.

- Skontrolowa¢ ustawienie fabryczne jednostki potozeniowo-sygnalizacyjng i nadajnika potozenia,
ewentualnie skorygowac.

Podtaczenie mechaniczne — wznoszone wrzeciono (dla ksztattu adaptera A lub C):

o Kiedy wrzeciono jest dluzsze od wysokosci sitownika, przed montazem nalezy odkreci¢ na gornej
obudowie zaslepke wrzeciona (rys.1). Jesli zamdwiliSmy rurke ochronng do wrzeciona nalezy jg
zamontowac (nie jest czescig sktadowg zamowionego sitownika — dostawa za doptatg).
Ptaszczyzny przytgczeniowe sitownika i armatury doktadnie oczy$cic.
Wat wyjsciowy armatury przektadni natrze¢ smarem;
Sitownik i armature przestawi¢ w potozenie krancowe np. "Z" — ,zamkniete”
Nasung¢ sitownik na nagwintowany trzpien armatury i kotem recznym na sitowniku obracajac w
przeciwnym kierunku do ruchu wskazéwek zegara doprowadzi¢ do potgczenia kotnierza sitownika
Z kotnierzem armatury. Przykreci¢ sitownik do kotnierza armatury 4 srubami i zakontrowac.
e Po zakohczeniu montazu dokona¢ poprawno$ci montazu obracajgc kétkiem recznym.
Uwaga:

Sitownik mozna przymocowac do $ciany - statej konstrukcji za pomocg 3 srub. Otwory znajdujg
sie z boku sitownika.



MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA, MOR 5PA 23

2.1.2 Podliaczenie elektryczne sifownika

Nastepng czynnoscig po podtgczeniu sitownika z armaturg jest podigczenie elektryczne
sitownika do zasilania i systemu sterowania.

1. Postepowac zgodnie z instrukcjami bezpieczenstwa!

2. Przy ktadzeniu instalacji konieczne jest zachowanie zgodnosci z przepisami w zakresie instalacji
urzgdzen wysokiego napiecia! Kable zasilajgce muszg mie¢ odpowiednie certyfikaty. Temperatura
pracy kabla musi byc, co najmniej +80°C (fabrycznie w sitownikach do montazy wewnatrz sitownika
uzywa sie kabli Oliflex 440P 7G 1,5 o odpornosci termicznej izolacji od -50°C do +90°C).

3. Przewody do listwy zaciskowej sitownika muszg by¢ doprowadzone przez przepusty kablowe!

A 4. Przed podtgczeniem sifownika nalezy najpierw podtgczy¢ wewnetrzny i zewnetrzny zacisk ochronny
uziemienia!

5. Kable zasilajgce muszg by¢ przymocowane do statej konstrukcji najdalej 150 mm od
przepustow. Najlepiej przed przepustem zrobic¢ petle przewodoéw skierowang do dotu
- zabezpiecza to przed dostawaniem sie wody po kablu do wnetrza sitownika.

6. Aby unikngc¢ przenikania wilgoci do sitownika wokét przewoddw potgczeniowych, przewody powinny
po podigczeniu i dokreceniu przepustéow by¢ uszczelnione silikonem.

Podiaczenie do systemu sterowania:
Sterowac sitownikiem mozna za pomoca: - analogowego sygnatu sterujgcego za posrednictwem
wbudowanego regulator potozenia
- binarnymi wejsciami 24 V DC

Sitownik podtgczamy wedtug dotgczonego schematu lub schematu wklejonego pod wewnetrzng cze$é

goérnej obudowy sitownika.

Uwagi:

1. Przewody wejsciowych sygnatéw sterujgcych do regulatora potozenia i sygnatow wyjsciowych z nadajnika
potfozenia powinny by¢ oddzielone od kabli zasilania lub powinno sie uzywac kabli ekranowanych.

2. Sitowniki posiadajg przepusty kablowe, ktére w przypadku szczelnego natozenia na przewody umoZliwiajg
zabezpieczenie krycia nawet IP 68. W celu pozgdanego stopnia krycia nalezy zastosowac krgzki
uszczelniajgce wedfug rozmiaru kabla i wta$ciwej odpornosci termicznej.

3. Przy skrecaniu przepustéw, sprawdzi¢ dopuszczalne luzy, aby nie doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do stabilnej
konstrukcji w odlegtosci mniejszej niz 150 mm od przepustow.

. Do podtgczenia sterowania zaleca sie zastosowac przewody ekranowane.

. Powierzchnie obudowy muszg by¢ czyste przed ponownym montazem.

. Rewersacja SE jest gwarantowana, jesli opdznienie pomiedzy wytgczeniem i zatgczeniem napiecia dla
ruchu watu wyjsciowego w przeciwnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

[© NG 0N

W sitownikach MOR X.XPA nalezy po podtgczeniu wykonac proces kalibracji, dla
optymalnego funkcjonowania.

2.2 Demontaz

Przed demontazem SE nalezy odigczy¢ zasilanie!

Odtgczy¢ zasilanie SE.

Odtaczy¢ przewody z listew zaciskowych i wysungé z przepustow kablowych.
Wykreci¢ sruby z przytacza i sprzegta SE i SE oddzieli¢ od armatury.

Przy wysytce do naprawy odpowiednio zabezpieczy¢ sitownik przed uszkodzeniem.
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3. Ustawianie/programowanie

Uwaga! Sitowniki elektryczne dostarczane sg z zakfadu produkcyjnego ustawione na
parametry podane na tabliczce znamionowej umieszczonej na obudowie sitownika.

Sitownik podtgczamy mechanicznie i elektrycznie. Rozdziat ten opisuje podtgczenie i
zaprogramowanie parametréw, ktére umozliwia prawidtowg prace sitownika. Rozmieszczenie
przyciskow na ptytce sterowania pokazane jest na rys. 6.

Programowa¢ mozna:
- Za pomocg przyciskow na ptytce sterujgcej (rys. 6)
- Za pomocg przyciskdw na module sterowania lokalnego (rys. 7), jesli sitownik jest w niego
wyposazony.
- Za pomoca programu EHL Explorer (program jest darmowy) podtgczajgc sitownik specjalnym
przewodem (kabel dostepny, jako opcja wyposazenia dodatkowego za doptatg) do komputera
PC (interfejs na ptytce sterujgcej jest pokazany na rys. 6).

Szczegdtowa procedura programowania lub przeprogramowania fabrycznie zaprogramowanych
parametrow podana jest w samodzielnym dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 00 i
741076 00
Dla fatwego ustawienia parametrow pracy ptytka sterowania wyposazona jest w:

¢ 4 przyciski programujgce: MENU, P, O, C

¢ 6 diodami sygnalizacyjnymi LED - rys. 6

Sygnalizacja stanéw za pomoca diod LED na ptytce sterowniczej:

- LED ERROR (czerwona) — miga na czerwono w przypadku awarii lub Swieci ciggle w rezimie
programowania parametréw.

- LED OPEN / MENU (zielona) — w rezimie pracy ON/OFF Swieci przy pracy sitownika w kierunku
otwiera lub miga po wejsciu do rezimu MENU

- LED CLOSE / PAR (czerwona) — w rezimie pracy ON/OFF swieci przy pracy sitownika w kierunku
zamyka lub miga przy wybranym parametrze w menu i rozéwieci przy zapisywaniu wybranego
parametru do pamieci.

- LED 11 / SEL (z6tta) — $wieci ciggle przy aktywnym wejsciu 11, lub miga w rezimie programowania
parametrow.

- LED 12 (z6f#ta) — Swieci ciggle przy aktywnym wejsciu 12

- LED POWER (zielona) — Swieci ciggle przy podaniu napiecia zasilania.

Programowe mozliwosci elektroniki:

przekazniki R1; R2: nieaktywne; pofozenie otwarte; potozenie zamknigete; moment na otwieranie;

moment na zamykanie; moment na otwieranie lub moment na zamykanie; moment na otwarcie lub

potozenie otwarte; moment na zamkniecie lub potozenie zamkniete; praca w kierunku otwiera, praca

w kierunku zamyka; ruch; ruch miganie; do potozenia, od potozenia; ostrzezenia; sterowanie zdalne;

sterowanie lokalne (nie dotyczy sitownikow bez sterowania lokalnego); sterownie wytgczone.

przekaznik READY: btedy; bfedy lub ostrzezenia; btedy lub brak sterowani; btedy lub ostrzezenia
lub brak sterowania.

sygnat wyjsciowy (z nadajnika EPV pasywny): 4 + 20 mA; 20 + 4 mA.

sterowanie - regulacja: 2P, 3P, 3P/2P 12

wejsciowy sygnat sterujacy (N): 4 + 20 mA; 20 +4 mA; 0 + 20 mA; 20 = 0 mA, lub 2 + 10 V;

10+2V;0+10V, 10 + 0 V wedtug zamowienia.

.- wejscie I1: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy sitownikow
bez sterowania lokalnego); STOP.

- wejscie 12: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy sitownikow
bez sterowania lokalnego); 2P (przy podtgczonym regulatorze — dla opcji sterowania 3P/2P 12 —
pozwala przy aktywnym wejsciu 12 sterowac binarnymi wejsciami napieciem 24 V DC).

- REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA; ZAMYKA; NIE REAGUJE; POLOZENIE BEZPIECZNE.

Na wejsciach 1, 12 - nie mozna ustawi¢ identycznych funkcji z wyjgtkiem funkcji wytgczone (np. jak
jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna jej tez ustawi¢ na wejsciu 12.
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PRZYCISK PROGRAMOWANIA P PRZYCISK PROGRAMOWANIA O

PRZYCISK MENU PRZYCISK PROGRAMOWANIA C

KONEKTOR KOMUNIKACJI Z PC

@

LED ERROR

LED OPEN
LED MENU

LED CLOSE
LED PAR

LED I
LED SEL

LED I2

LED ZASILANIE

»
»
=
-
»
=
®
»
»
»

REGADA

rys. 6
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3.1 Mozliwosci ustawienia sterowania (regulacja) pracg sitownika

2P STEROWANIE

Ustawienie: regulacja 2P + inne funkcje z wyjgtkiem STOP na wejsciu I1:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka przez podanie napiecia 24 V DC na zaciski OPEN, lub
CLOSE. Odtgczenie napiecia zasilania lub osiggniecie ustawionego potozenia krahcowego powoduje
zatrzymanie sitownika.

2P STEROWANIE IMPULSOWE

Ustawienie: regulacja 2P + funkcja STOP na I1:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu impulsu napiecia 24 V DC na zaciski OPEN,
lub CLOSE. Sitownik zatrzyma sie po osiggnieciu ustawionego potozenia lub po podaniu impulsu
napieciem 24 V DC na zaciski |1 (STOP).

3P STEROWANIE (REGULACJA)

Ustawienie: regulacja 3P + inne funkcje z wyjagtkiem STOP na I1 i 2P na wejsciu 12:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujacego

0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia (odpowiadajgcego
wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego potozenia
krahcowego sitownik zatrzyma sie.

Uwaga:
Przy wyborze funkcji STOP na wejsciu 11 w rezimie pracy regulacyjnej 3P podanie napiecia 24 V DC na

zacisk 11 nie spowoduje zatrzymania sie sitownika.

3P/2P przetaczane na 12

Ustawienie: regulacja 3P/2P przetaczane na 12 (przy wyborze tej wersji regulacji system
automatycznie dla wejscia 12 wybiera funkcje 2P) + inne funkcje z wyjgtkiem STOP na I1.

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujgcego

0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia (odpowiadajgcego
wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego potozenia
krahcowego sitownik zatrzyma sie.

W przypadku aktywnego wejscia 12 (ciggtym podawaniem lub wytgczeniem (wedtug ustawienia
funkcji 12 AKTIV) napiecia 24 V DC na zaciski 12) SE przestanie reagowaé na wejsciowy sygnat
sterujgcy 0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) i zatrzyma sie. Sitownik mozna w tym stanie mozna sterowaé¢ w
kierunku otwiera lub zamyka podaniem napiecia 24 V DC na zaciski OPEN lub CLOSE. Odtgczenie
napiecia zasilania lub osiggniecie ustawionego potozenia krancowego powoduje zatrzymanie
sitownika. Po odtgczeniu napiecia na wejsciu 12 sitownik zacznie reagowac na wejsciowy sygnat
sterujgcy i przestawi sitownik na zadane potozenie.

3P/2P przetaczane na 2 (2P IMPULSOWE)

Ustawienie: regulacja 3P/2P przetaczane na 12 (przy wyborze takiej regulacji automatycznie dla
funkcji wejscia 12 wybierana jest funkcja 2P) + funkcja STOP na I1:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujagcego

0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia
(odpowiadajgcego wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego
potozenia krancowego sitownik zatrzyma sie.

W przypadku aktywnego wejscia 12 (podanie na state napiecia 24 V DC na zacisk 12 lub
wytgczeniem — wedtug ustawienia funkcji 12 AKTIV) Sitownik przestanie reagowac na wejsciowy
sygnat sterujgcy 0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) i zatrzyma sie. SE w tym stanie mozna sterowac¢ w
kierunku otwiera lub zamyka impulsem napiecia 24 V DC podanego na zaciski OPEN lub CLOSE.
Po podaniu impulsu 24 V DC na zacisk |1 (STOP) lub po osiggnieciu ustawionego potozenia
krahcowego sitownik zatrzyma sie.

Po odtgczeniu napigcia na zacisku 12 sitownik zacznie reagowac na wejsciowy sygnat sterujgcy i
przestawi sitownik na zadane potozenie.
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3.2 Ustawianie parametréw, listy bledow i ostrzezen
- podany jest w samodzielnym dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 00 lub 74 1076 00

Standardowe fabryczne ustawienie parametrow (chyba, ze w zamoéwieniu podane zostaty inne
parametry) podane sg w tabelinr 2 i 3:

Tabela nr 2

Standardowe fabryczne ustawienie parametréow w sitlowniku bez sterowania lokalnego - mozna
zmieni¢ przyciskami na plytce sterowniczej
Sposob programowania podany jest w dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 00

MENU | NAZWA USTAWIENIA FABRYCZNE

1 MOMENT WYLACZAJACY 100% wartosci podanej na tabliczce znamionowej sitownika

- Z = Potozenie + O = Polozenie — wylgczanie w potozeniu
krancowym zamkniecia i otwarcia od potozenia jak nie jest
podany typ armatury

- Z = Moment + O = Polozenie — wylgczanie w potozeniu

2 POLOZENIE KRANCOWE krancowym zamkniete od sity a w potozeniu otwarte od
potozenia
- Z = Moment + O = Moment — wylgczanie od sity w obu
kierunkach
3 CZAS | POLOZENIE - czas blokowania 2 s
BLOKOWANIA MOMENTU - potozenie blokowania w obu kierunkach 5%
4 PRZEKAZNIK READY - btedy (kontakty przekaznika READY COM-NO sg

zatgczone jak nie ma btedu)

- potozenie O na przekazniku R1

- potozenie Z na przekazniku R2

5 PRZEKAZNIKI R1 —R5 - od potozenia 95% dla przekaznika R3
- do potozenia 5% dla przekaznika R4
- nieaktywne dla przekaznika RS

6 CPT (sygnat wyjsciowy) 4+20mA

REGULACJA —wg zam. 2P 3P
7 ANALOGOWY SYGNAL . .

STERUJACY - 4+20mA(2+10V)
8 NIECZULOSC - 3%
9 REAKCJA NA USTERKE NIE REAGUJE
Ustawienie parametréw, ktére mozna zmieni¢ tylko za pomocg programu na PC
NAZWA PARAMETRU USTAWIENIE FABRYCZNE
TEMPERATURA TERMOSTATU 25 °C (temperatura wytgczenia grzatki)
WEWNETRZNA NIECZUtOSC 2 % (tylko dla sterowania 3P)
POL.OZENIE BEZPIECZNE 0 %
FUNKCJA 11 ESD
AKTYWNE 1 Wysoki poziom (pod napieciem)
FUNKCJA 12 nieaktywne
AKTYWNE 12 Wysoki poziom (pod napieciem)
BEZPIECZNIK TERMICZNY - nie dotyczy tego typu sitownika
BEZPIECZNIK TERMICZNY ,0” - nie dotyczy tego typu sitownika
TRYB ZEGARA Nieaktywne
CYKL PRACA 10's
CYKL PAUZA 50 s
CYKL POLOZENIE O1 0 %
CYKL POLOZENIE O2 100 %
CYKL POtOZENIE Z1 0 %
CYKL POLOZENIE Z2 100 %
TOLERANCJAOQiZ 1%
TWORZENIE KOPII ZAPASOWEJ uruchomione
ODTWORZYC Z KPIl ZAPASOWEJ uruchomione
PRZYWRACANIE USTAWIEN FABR. uruchomione

AKTYWNE USTERKI zerowane
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Tabelanr 3

Standardowe fabryczne ustawienie parametréw w sitowniku ze sterowaniem lokalnym - mozna

zmienié przyciskami na module sterowania lokalnego.

Sposob programowania podany jest w dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1076 00

MENU | NAZWA USTAWIENIE FABRYCZNE

1 JEZYK / LANGUAGE Czeski (ustawienie jezyka na wyswietlaczu LCD)

2 POLOZENIE O (otwarte) Zakres kata roboczego ustawiony zgodnie z zamdwieniem

3 POLOZENIE Z (zamkniete)

4 KALIBRACJA REGULATORA | Uruchomione

5 POLOZENIE KRANCOWE Z=POLOZENIE O=POLOZENIE - wylgczanie w

potozeniach krancowych otwiera i zamyka od potozenia

6 MOMENT O 100% wartosci podanej na tabliczce znamionowej

7 MOMENT Z 100% wartosci podanej na tabliczce znamionowej

8 CZAS BLOKOWANIA 2 s (czas blokowania momentu)

9 POLOZENIE BLOKOWANIA O |5 % (potozenie blokowania momentu w kierunku otwiera)

10 POLOZENIE BLOKOWANIA Z |5 % (potozenie blokowania momentu w kierunku zamyka)

1 CPT (sygnat wej$ciowy) 4+20mA

12 REGULACJA — wg zamowienia | 2P 3P

13 ANALOG. SYGNAL STER. - 4+20mA

14 NIECZULOSC - 3%

15 NIECZULOSC WEWNETRZNA |- 2%

16 REAKCJA NA USTERKE NIEREAGUJE

17 POL.OZENIE BEZPIECZNE 0%

18 FUNKCJE 11 ESD

19 AKTYWNE I1 Wysoki poziom (pod napieciem)

20 FUNKCJE 12 Nieaktywne

21 AKTYWNE 12 Wysoki poziom (pod napieciem)

22 BEZPIECZNIK TERMICZNY — | W tym typie sitownika nie funkcjonuje
USTERKA

23 BEZPIECZNIK TERMICZNY W tym typie sitownika nie funkcjonuje
ZEROWANIE

24 PRZEKAZNIK READY Btedy

25 PRZEKAZNIK 1 (RE1/R1) Potozenie O (potozenie otwarte)

26 POr.OZENIE RE.1 0%

27 PRZEKAZNIK 2 (RE2/R2) Potozenie Z (potozenie zamkniete)

28 POL.OZENIE RE.2 0%

29 PRZEKAZNIK 3 Od potozenia

30 POLOZENIE RE.3 95 %

31 PRZEKAZNIK 4 Do potoZzenia

32 POLOZENIE RE.4 5%

33 PRZEKAZNIK 5 Nieaktywne (wytgczone)

34 POL.OZENIE RE.5 0%

35 TRYB SYNCHRONIZACJI nieaktywne

36 SYNCHRONIZACJA - PRACA [10s

37 SYNCHRONIZACJA PAUZA 50 s

38 TOLERANCJAO Z 1%

39 INFORMACJE MOMENT (wartos¢ z czujnika momentu)

40 ODTWORZYC Z KOPII Uruchomione (odtworzy¢ parametry z kopi zapasowej)
ZAPASOWEJ

41 ZAPISAC PARAMETRY Uruchomione (utworzy¢ kopie zapasowg parametréw)

42 PRZYWROC USTAWIENIA | Uruchomione (odtworzy¢ ustawienia fabryczne)
FABRYCZNE

43 AKTYWNE BLEDY Zerowac (zerowanie aktywnych btedéw)

Ustawienie parametréw mozliwych do ustawienia tylko za pomocga programu na PC

NAZWA PARAMETRU USTAWIENIA FABRYCZNE

TEMPERATURA TERMOSTATU 25°C (temperatura wytgczenia grzafki)

SYNCHRONIZCJA POLOZENIA O1 0 %

SYNCHRONIZCJA POLOZENIA O2 100 %

SYNCHRONIZCJA POLOZENIA Z1 0 %

SYNCHRONIZCJA POLOZENIA Z2 100 %

KONTRAST WYSWIETLACZA LCD 0
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Ostrzezenie 1: W przypadku ustawienia wejsciowego sygnatu sterujgcego na wartos¢ 0 + 20 mA
(0+10 V) lub 20 + 0 mA (10 + 0 V) przy zaniku tego sygnatu sitownik zajmie potozenie takie jak przy
warto$ci sygnatu 0 mA (SE przy awatrii nie rozpoznaje wartosci sygnatu wejSciowego od wartosci
sygnatu 0 mA (0 V)).

Ostrzezenie 2: Proces kalibracji nie powiedzie sie, gdy naped jest w stanie btedu. W tym przypadku
nalezy usungc¢ btad i ponownie uruchomic kalibracje.

Ostrzezenie 3: Proces kalibracji nalezy wykonywac po kazdej zmianie kat obrotu wiecej niz 10%.

Ostrzezenie 4: Proces kalibracji uruchamiamy nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej,
uruchomieniem z MENU 4 (wersja sitownika ze sterowaniem lokalnym) za pomocg przyciskow na
sterowaniu lokalnym lub z programu po podfgczeniu sitownika z komputerem PC. Wszystkie sposoby
uruchomienia kalibracji sg rownowazne.

Ostrzezenie 5: W przypadku kiedy sitownik z zasilaniem 3x400V AC po uruchomieniu kalibracji
pokazuje bigd ,kierunek obrotow” (bigd nr. 7) nalezy sitownik wytgczyc i zamieni¢ przewody zasilajgce
na listwie zaciskowej na zaciskach 2 i 3 miejscami. Nastepnie wtgczamy sitownik i ponownie
uruchamiamy kalibracje sitownika.

Definiowanie kierunku obrotu watu wyjsciowego sitownika

Sitownik fabrycznie ustawiony jest tak, ze wat wyjsciowy sitownika przy pracy w kierunku zamyka
obraca sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, patrzgc na wat wyjsciowy od géry po zdjeciu
pokrywy gérnej obraca sie w prawg strone.

W przypadku potrzeby zmiany kierunku pracy nalezy przestawi¢ parametr ,kierunek obrotéw
sitownika” na lewostronny. Ten parametr nozna przestawic tylko za pomocg PC i programu EHL
Explorer po podtgczeniu przez modut komunikacji w oknie parametry.

3.3 Uruchomienie sitownika w przypadku, kiedy dostarczony jest w komplecie z
armaturaq - kalibracja

W przypadku, kiedy sitownik jest dostarczony w komplecie z armaturg lub zamontowany na
innym urzadzeniu nalezy po zamontowaniu go w miejscu docelowym koniecznie przeprowadzic
kalibracje w celu przystosowania go do warunkéw pracy. Przy kalibracji nalezy postepowac:

- zamontowac¢ komplet na rurociggu/ciggu technologicznym

- Sitownik podtgczy¢ elektrycznie zgodnie ze schematem elektrycznym i rozdziatem Podigczenie
elektryczne do zasilania.

- Sitownik przestawi¢ w miedzy potozenie (patrz ostrzezenie 2 podane wyzej)

- podigczy¢ napiecie zasilania

- uruchomic¢ kalibracje sitownika nacisnigciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 00

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji — pomiar bezwtadnosci

- po zakonczeniu kalibracji sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac na
sygnaly sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektorych parametrow pracy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr74 1053 00

3.4 Uruchomienie sitownika w przypadku potrzeby zmiany zaprogramowanych
parametrow.

W przypadku, kiedy otrzymujemy sam sitownik i montujemy go na armaturze nalezy po zmontowaniu
kompletu ustawi¢ kat roboczy (potozen krancowych) i innych parametrow nalezy postepowac:
- wedlug rozdziatu 2 podtgczy¢ sitownik z armaturg i zamontowa¢ komplet na rurociggu/ciggu
technologicznym
- sitownik podtgczy¢ elektrycznie zgodnie ze schematem elektrycznym i rozdziatem Podtgczenie
elektryczne do zasilania
- sitownik przestawi¢ w miedzy potozenie (patrz ostrzezenie 2 podane wyzej)
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- podigczy¢ napiecie zasilania

- uruchomi¢ kalibracje sitownika nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 00

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji — pomiar bezwtadnosci

- po zakonczeniu kalibracji sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac na
sygnalty sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektorych parametrow pracy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr74 1053 00

3.5 Uruchomienie sitownika w przypadku, kiedy potrzebujemy zmienié kat roboczy
(nowe ustawienie pofozen krancowych) i innych parametréw, inaczej niz byty
ustawione fabrycznie

W przypadku dostarczenia sitownika bez armatury i potrzebujemy zmienié fabrycznie ustawione
parametry, kat roboczy, pofozenia krancowe nalezy postgpic:

- wedlug rozdziatu 2 podtgczy¢ sitownik z armaturg i zamontowa¢ komplet na rurociggu/ciggu
technologicznym

- do sitownika podigczy¢ zgodnie ze schematem elektrycznym zasilanie, bez podigczania sygnatéw
sterujgcych (wejsciowy sygnat sterujgcy — sitownik zgtosi odpowiednio btad lub ostrzezenie 2
lub bez binarnych wejsc¢)

- sitownik przestawi¢ (za pomocg sterowania recznego™) do potozenia krancowego zamkniete
i przycisngc¢ przycisk C na okoto 2s, dopdki nie zaswieci dioda LED ERROR (czerwona), dioda
LED MENU (zielona) i dioda LED PAR (czerwona) — tym samym zapiszemy do pamieci potozenie
krancowego zamkniete — patrz i postepuj zgodnie z dodatkiem nr 74 1053 00,

- zwolni¢ przycisk C

- sitownik przestawi¢ (za pomocg sterowania recznego™*) do potozenia krancowego otwarte
i przycisngc¢ przycisk O na okoto 2s, dopoki nie zaswieci dioda LED ERROR (czerwona), dioda
LED MENU (zielona) i dioda LED PAR (czerwona) — tym samym zapiszemy do pamieci potozenie
krancowego otwarte — patrz i postepuj zgodnie z dodatkiem nr 74 1053 00,

- zwolni¢ przycisk O

- uruchomic¢ kalibracje sitownika nacisnigciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 00

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji

- podigczy¢ sygnaly sterujgce, sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowaé
na sygnaty sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektérych parametrow pracy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr74 1053 00

*) Dotyczy ustawienia sitownika na sterowanie 2P, 3P lub 3P/2P przetgczane na 12, jednocze$nie przy
standardowym ustawieniu menu 9 REAKCJA NA USTERKE: STOP!

3.6 Ustawianie innych parametréw

W przypadku potrzeby zmiany innych parametréw nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 00.

3.7 Komunikaty o btedach jednostki sterujacej

Elektronika sitownika umozliwia identyfikacje niektérych bteddéw w pracy sitownika. Zgtaszanie btedow
sygnalizowane sg miganiem diody LED ERROR (czerwona) na ptytce sterowniczej (rys. 6), Aby
okresli¢ rodzaj btedu mozna tez podtaczy¢ do sitownika komputer PC, na ktérym odczytamy rodzaj
zakiocen w pracy.

Lista btedow i ostrzezen ustawionych fabrycznie przedstawiona jest w tabeli nr 4 (rozdziat 4.3). Lista
btedéw i ostrzezen oraz metody identyfikacji btedéw znajdujg sie w odrebnej instrukcji nr 74 1053 00.

Zmiana zestawu zgtaszanych bteddw i ostrzezeh mozliwa jest tylko za pomocg programu na komputer
PC przez pracownika serwisu firmy Regada.
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4. Obstuga, konserwacja, awarie i ich usuwanie
4.1 Obstuga

1. Obstuge sitownika powinien wykonywac przeszkolony pracownik!
2. Po podtgczeniu sitownika do racy nalezy sprawdzi¢, czy przy montazu nie doszto do uszkodzenia

obudowy sitownika, zabezpieczy to w przysztosci obudowe przed korozjg!

o Sitownik wymaga niewielkiej obstugi. Warunkiem poprawnej, bezawaryjnej pracy jest sprawne
podigczenie sitownika z armaturg i do uktadu sterowania.

e Obstuga wynika z warunkéw uzytkowania i sktada sie zasadniczo z przetwarzania informaciji, aby
zapewni¢ odpowiednie funkcje pracy urzadzenia.

¢ Sitownik mozna sterowaé zdalnie elektrycznie, recznie za pomocg kotfa recznego.
Obstuga musi zadba¢ o przeprowadzenie wymaganych konserwacji i zeby sitownik podczas pracy
byt chroniony przed szkodliwymi warunkami atmosferycznymi, ktére wykraczajg poza
dopuszczalne warunki uzytkowania.

e Podczas awarii lub przy zaniku napiecia zasilania siftownik powinien pozosta¢ w pozycji sprzed
awarii. W przypadku potrzeby mozna sterowac praca sitownika sterowaniem recznym.

e Praca sitownika z momentem obrotowym wykraczajgcym poza moment podany na tabliczce
znamionowej jest niedopuszczalny!

Sterowanie reczne:
W razie potrzeby (kontrola funkciji, awaria, itp.) sitownik mozna przesterowa¢ kotem recznym.

Przy obracaniu kota zgodnie z ruchem wskazéwek zegara przestawimy sitownik w potozenie
ZAMKNIETE”.

Sterowanie lokalne: - wyposazenie dodatkowe (rys. 7)

W razie potrzeby (kontrola funkciji, potrzeba przesterowania itp.) przy podtaczonym zasilaniu
sitownik mozna przestawi¢ lub przeprogramowac niektére parametry za pomocg modutu sterowania
lokalnego. Sterowa¢ mozna po zdjeciu ktddki zabezpieczajgcej (1). Kolejnym przyciskaniem przycisku
(2) REMOTE-OFF-LOCAL zmieniamy rezim sterowania na ,ZADALNE", ,WYLACZONE®, ,LOKALNE",
JWVYLACZONE®, ktéra jest pokazana na 2-wierszowym wyswietlaczu LCD (6) . Sygnalizacja pracy
sitownika oraz awarie pokazywane sg za pomocg diody LED (7).

Rezim ,WYLACZONE* — w tym rezimie mozna w MENU zmieni¢ niektore parametry pracy sitownika.
Rezim ,,LOKALNE" — w tym rezimie mozna sterowac sitownikiem przyciskami (3) OPEN (otwiera), (5)
STOP, (4) CLOSE (zamyka).

Rezim ,,ZDALNE“ — w tym rezimie sitownikiem mozna sterowac zdalnie tylko z systemu
sterowniczego.

Kolejnosé postepowania przy programowaniu sitownika w rezimie pracy ,,WYLACZONE" jest opisany
w samodzielnej instrukcji nr 74 1076 00, ktorg dotgcza sie do sitownikow zamawianych ze
sterowaniem lokalnym.

Po zakonczeniu pracy z modutem sterowania lokalnego przestawiamy sitownik do pracy w rezimie
+ZDALNE" przyciskajgc ponownie przycisk (2) i blokujac modut sterowania lokalnego przed osobami
nieuprawnionymi do takich prac zaktadajgc ktédke blokujgcg przyciski.

Uwaga: Rezim sterowania lokalnego lub zdalnego jest uwarunkowany programowym wyborem wej$¢
111 12. W przypadku, kiedy wejscie 11 lub 12 sg programowo ustawione ,zwolnienie lokalnego” sitownik
mozna sterowac sterowaniem lokalnym tylko przy aktywnym wejsciu 11 lub I2.
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4 )
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4.2 Konserwacja — zakres i regularnosc¢ przegladow

W czasie eksploatacji nalezy dociggna¢ sruby i nakretki oraz przepusty kablowe, ktére majg wptyw
na szczelno$¢ ikrycie oraz sprawdzi¢ czy nie ma ubytkédw oleju. Wymiane oleju w skrzyni
przektadniowe]j zaleca sie po 500 godzinach pracy sitownika. Poziom oleju powinien siega¢ do
wysokos$ci otworu wlewowego. Poziom oleju powinien siega¢ do wysokosci otworu wlewowego.
Pojemnos¢ oleju wynosi 1.6l (1,5 kg) (MOR3PA-MOR 4PA) i 61 (MOR 5PA).

W czasie dalszych przeglagdéw konserwacyjnych nalezy uzupetni¢ lub wymieni¢ smar o ile
zachodzi taka potrzeba. Co sze$¢ miesiecy skontrolowa¢ poprawno$é¢ pracy i ustawienia SE a
takze sprawdzi¢ i dociggng¢ sruby mocujgce sitownik do armatury.

Smarowanie

- olej przektadniowy na temperature pracy -25°C do +55°C — Madit PP-80 (Slovnaft) SAE 80W lub
-40°C do +40°C lub Avia SYNTOGEAR PE 68

- przektadnia dodatkowa i mechanizm napedowy — smar —25°C + +55°C GLEIT- p HF 401/0 lub
GLEITMO585 K —40°C + +40°C smar ISOFLEX® TOPAS AK 50.

A Smarowanie wrzeciona armatury przeprowadzac nie zaleznie od konserwacji sitownika!

Po kazdych 6 miesigcach zalecamy wykonac kontrolne przesterowanie sitownika i sprawdzenie
ustawiong ilo$¢ obrotéw. W razie potrzeby poprawic¢ ustawienia.
Jesli w przepisach nie jest powiedziane inaczej raz w roku w sitowniku sprawdzamy i dociggamy
Sruby mocujgce sitownik do armatury.

Przy odtgczaniu i ponownym podtgczaniu sitownika Sprawdzamy uszczelki na przepustach
kablowych, uszkodzone wymieniamy na oryginalne.

Na sitownikach nie powinien zalegac kurz, ani pyt.
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4.3 Awarie i ich usuwanie

W przypadku awarii, zaniku napiecia sitownik pozostanie w aktualnym potozeniu. W przypadku
potrzeby przesterowania armatury mozemy zrobi¢ to za pomocg sterowania recznego (kotem
recznym). Po pojawieniu sie napiecia zasilania sitownik jest gotowy do normalnej pracy.

Producent prowadzi serwis gwarancyjny i pogwarancyjny sitownikéw. Dostepne sg wszystkie
czesci zamienne uzyte do budowy sitownika. Serwis powinnismy zleci¢ serwisowi producenta.

W przypadku awarii postepowac zgodnie z ogéinymi warunkami gwaranciji.
W przypadku, kiedy trzeba zdemontowac sitownik z armatury postepowac zgodnie z rozdziatem
"“Demontaz”.

Elektronika sitownika umozliwia identyfikacje niektérych btedéw w pracy sitownika. Zgtaszanie
btedéw sygnalizowane sg miganiem diody LED ERROR (czerwona) na ptytce sterowniczej (rys.6),
ewentualnie wyswietleniem numeru btedu na wys$wietlaczu LED (rys. 1) lub na wyswietlaczu LCD
sterowania lokalnego (rys., 7) (jesli sitowniki jest w niewyposazony). Lista btedéw podane jest w
instrukcji nr 74 1053 00.

Lista btedow i ostrzezen ustawionych fabrycznie przedstawiona jest w tabeli nr 4.

Zmiana zestawu zgtaszanych bteddéw i ostrzezeh mozliwa jest tylko za pomocg programu na komputer
PC przez pracownika serwisu firmy Regada.
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Tabela nr 4
- fabryczne ustawienia sygnalizacji bledow i ostrzezen

PARAMETR BLAD OSTRZEZENIE

ESD

Analogowy sygnat sterujacy

Btedna komenda X

Moment

Kontrola momentu

Kalibracja momentu

XXX X[ X

Kalibracja regulatora

Kat roboczy/skok

Btedne potozenie

Obroty

Kierunek obrotéw

RAM

ROM

EEPROM

X

Szyna

XX XXX X|X|X|  |X

12C

Reset

Napiecie +5V

X

Parametry

Tryb programowania

Przekazniki

Temperatura <

XX X[ X]| |X]|X

Temperatura >

Faza

Czestotliwos¢ zasilania

Bezpiecznik termiczny

Sterowanie reczne

Modut Potozenia

Typ modutu Potozenia

Czujnik potozenia 1

Czujnik potozenia 2

Czujnik potozenia 3

Czujnik potozenia 4

Modut Moment

Typ modutu Moment

Czujnik momentu

Modut LED

Typ modutu LED

Modut LCD

Tvp modutu LCD

Modut Zasilacz/Przekazniki

DX PP X X X < < X XX XX | <[ X< | < XX | XX | XX | X

Tvp modutu Zasilacz/Przekazniki

Uwagi: X — aktywowany symptom btedu lub ostrzezenia.

Przy zgtoszeniu btedu sitownik zajmuje potozenie okreslone funkcja REAKCJA NA USTERKE lub
zatrzyma sig¢ (wg. rodzaju btedu) i nie bedzie pracowat do chwili likwidacji uszkodzenia.

Przy zgtoszeniu ostrzezenia w niektorych przypadkach sitownik pracuje dalej. Uzytkownik jest
poinformowany o tym za posrednictwem przekaznika READY, (jesli zostat tak zaprogramowaréyt)),
miganiem diody LED ERROR na p:ijtce sterowniczej, wyswietleniem bfedu na wyswietlaczu LED lub
LCD lub po podigczeniu sitownika do PC.

Uwaga 1: W niektérych przypadkach po usunieciu usterki trzeba sitownik restartowac odfgczeniem
zasilania sitownika na okofo 3s.
W naprawach uzywac bezpiecznikdédw o warto$ciach podanych w rozdziale rozdziatem 1.8.2.

zgodnie z rozdziatem ,Demontaz”.

ﬁ Uwaga: W przypadku, kiedy trzeba zdemontowac sitownik z armatury postepowac
Serwis powinnismy zleci¢ serwisowi producenta!
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5. Wyposazenie i czesci zamienne

5.1 Wyposazenie
Wyposazenie dotgczone jest w osobnej foli - koto reczne i komplet przepustéw kablowych
sitownika.

5.2 Woykaz czesSci zamiennych
Tabela nr. 5 — Czesci zamienne

Nazwa podzespotu Nr.zam. | Poz. | rys.

Silnik elektr. 1LA(PP)7060-4AB13-Z/A11+K17;0,12kW, A’Y 230V/400V (MOR 3PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7070-6AA13-Z/A11+K17;0,18kW, A/’Y 230V/400V (MOR 3PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7063-4AB13-Z/A11+K17;0,18kW, A/’Y 230V/400V (MOR 3PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7070-4AB13-Z/A11+K17;0,25kW, A/Y 230V/400V (MOR 3PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7073-4AB13-Z/A11+K17;0,37kW, A/Y 230V/400V (MOR 3/3.4PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7083-6AA12-Z/A11+K17;0,55kW, A/Y 230V/400V (MOR 3/3.4PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)9073-4LA13-Z/A11+K17;0,60kW, A/Y 230V/400V (MOR 3PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7083-4AA12-Z/A11+K17;0,75kW, A/Y 230V/400V (MOR 3/3.4PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)9073-2LA13-Z/A11+K17;0,94kW, A/Y 230V/400V (MOR 3/3.5PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)9083-4LA12-Z/A11+K17;1,25kW, A/Y 230V/400V (MOR 3PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7083-2AA11-Z/A11+K17;1,10kW, A/Y 230V/400V (MOR 3.4PA) 63592 xxx | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)9080-2LA12-Z/ A11+K17; 1,45kW; A/Y 230V/400V AC; (MOR 3/3.5PA) | 63 592 XXX | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7090-2LA12-Z/ A11+K17; 1,50kW; A/Y 230V/400V AC; (MOR 3.4PA) [ 63 592 XXX | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7113-4AA11-Z/ A11+K17; 4 KW; A/Y 230V/400V AC; (MOR 5PA) 63 592 XXX | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7107-4AA11-Z/ A11+K17; 3 kW; A/Y 230V/400V AC; (MOR 5PA) 63 592 XXX | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7113-6AA11-Z/ A11+K17; 2,2 kW; A/Y 230V/400V AC; (MOR 5PA) 63 592 XXX | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7106-6AA11-Z/ A11+K17; 1,5 kW; A/Y 230V/400V AC; (MOR 5PA) 63 592 XXX | M1 1
Silnik elektr. 1LA(PP)7107-8AB11-Z/ A11+K17; 1,1 kW; A/Y 230V/400V AC; (MOR 5PA) 63 592 XXX | M1 1
Silnik elektr. 1PP7080-4AA13-Z/A11+K17; 0,55 KW; A/Y 230V/400V (MOR 4PA) 63592 xxx | M1 1
DMS3 Z3 ZASILACZ 400V AC 64 051073 9 3,3a
DMS3 J1 JEDNOSTKA STERUJACA REGA4 64 051075 | 10 3,3a
DMS3 J3 - JEDNOSTKA STERUJACA (0/2 + 10 V) 64 051 061 10 3,3a
DMS3 J2 - JEDNOSTKA STERUJACA (bez wejscia i wyjscia) 64 051 060 10 3,3a
DMS3 SM czujnik potozenia 64 051 088 11 3,3a
DMS3 ST czujnik momentu 64 051 080 12 3,3a
DMS3 L2 wys$wietlacz LED 64 051 081 16 3,3a
DMS3 LCD wyswietlacz LCD 64 051 082 6 7
DMS3 H3.4 czujnik sterowania lokalnego 64 051 084 - 7
Stycznik 63 581 432 13 3,3a
Sterownik tyrystorowy (Solid state) 63 581 442 13 3,3a
Skrzynka KU 40x30 (MOR 3PA-3.5PA) 63249037 | 75 2
Skrzynka KU 14x12 (MOR 3PA-3.5PA) 63243150 | 76 2
O-ring 10 x 6 (MOR 3PA-3.5PA) 62732022 | 66 2
Gufero 16 x 28 x 7 (MOR 3PA-3.5PA) 62735044 | 70 2
Gufero 40 x 52 x 7 (MOR 3PA-3.5PA) 62735043 | 68 2
O-ring k 32 x 2 (MOR 3PA-3.5PA) 62731097 [ 77,34 | 2
O-ring 110 x 3 (MOR 3PA-3.5PA) 62 732128 - -
O-ring 130 x 3 (MOR 3PA-3.5PA) 62732095 | 78 2
Uszczelka (MOR 3PA-3.5PA) 04 A05 199 - -
Przepust kablowy M16x1,5 224A76292 | 34 1
Przepust kablowy M20x1,5 63456596 | 34 1
Przepust kablowy M25x1,5 63456597 | 34 1
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6. Dodatki
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Z473a
DMSx xx REMOTE
OFF
LOCAL
OPENO
STOP O
CLOSE O
LCD
2x12
Legenda:
ZAT73a......... podtgczenie modutu sterowania lokalnego
Z501........... podtgczenie MOR 3.XPA lub MOR 4PA ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania ON/OFF lub
analogowym sygnatem wej$ciowym 0/4/12 + 20 mA lub 4 + 12 mA z sygnatem wyjsciowym
4 =20 mA
Z501a......... podtgczenie MOR 3.XPA lub MOR 4PA z zatgczaniem bezkontaktowym dla sterowania ON/OFF lub
analogowym sygnatem wej$ciowym 0/4/12 + 20 mA lub 4 + 12 mA z sygnatem wyjsciowym
4 =20 mA
Z556........... podtgczenie MOR 3.XPA lub MOR 4PA ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania ON/OFF lub
analogowym sygnatem wej$ciowym 0/2 + 10V z sygnatem wyj$ciowym 4 + 20 mA
Z556a......... podtgczenie MOR 3.XPA lub MOR 4PA z zatgczaniem bezkontaktowym dla sterowania ON/OFF lub
analogowym sygnatem wejsciowym 0/2 + 10V z sygnatem wyj$ciowym 4 + 20 mA
Z557 ........... podtgczenie MOR 3.XPA lub MOR 4PA ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania ON/OFF
Z557a......... podtgczenie MOR 3.XPA lub MOR 4PA z zatgczaniem bezkontaktowym dla sterowania ON/OFF
Z501b......... podtgczenie MOR 5PA ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania ON/OFF lub analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4/12 + 20 mA lub 4 + 12 mA z sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA
Z501c......... podtgczenie MOR 5PA z zatgczaniem bezkontaktowym dla sterowania ON/OFF lub analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4/12 + 20 mA lub 4 + 12 mA z sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA
Z556b......... podtgczenie MOR 5PA ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania ON/OFF lub analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 + 10V z sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA
Z556¢......... podtgczenie MOR 5PA z zatgczaniem bezkontaktowym dla sterowania ON/OFF lub analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 + 10V z sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA
Z557b......... podtgczenie MOR 5PA ze stycznikami rewersyjnymi dla sterowania ON/OFF
Z557c......... podtgczenie MOR 5PA z zatgczaniem bezkontaktowym dla sterowania ON/OFF

COM(RS232) mozliwos¢ podtgczenia komputera

pe : - . UN. napiecie zasilania dla EPV
EPV pasywny elektroniczny nadajnik potozenia z READY orzekaiznik golowosc (dowalrie
sygnatem pradowym ~ DNEAETee

programowany)

F1 T Sehrona temiczna siika R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES .

F3-F6....... bezpieczniki zasilacza dowolnie programowane przekazniki

Y I silnika 3-fazowy TORQUE.....czujnik momentu .

N regulator polozenia DMS3 ......... modu’r ele!<tron|k| (p’ry_tka sterujgca)

POSITION .. czujnik potozenia ) GO listwa zaciskowa zasilacza

Rin - rezystancja wejsciowa X1, listwa zaciskowa na plytce sterujgce;
""""""" . . X2...............listwa zaciskowa silnika elektrycznego

RL...ooveeee rezystancja obcigzenia

SSR............ bezkontaktowy modut sterowania

silnikiem (solid state)
KM1, KM2...styczniki rewersyjne
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Zaciski w MOR 3.XPA, MOR 4PA:

PE, U, V, W — zaciski (0,05 - 2,5 mm?) napiecia zasilania (3x400V AC)

0V, +24V — 2 zaciski (0,05 - 1 mm2) napiecia wyjsciowego 24V DC (100 mA)

COM, CLOSE OPEN, I1, 12 — zaciski (0,05 - 1 mm2) wejs¢ sterujgcych 24V DC na ptytce sterujgcej

+IN, -IN, SH — zaciski (0,05 - 1 mm2) wejsciowego zunifikowanego sygnatu pradowego lub napieciowego

+L, -L — zaciski (0,05 - 1 mm2) sygnatu wyjsciowego (pasywnego) 4-20 mA

COM, NO, NC, R1, R2 — zaciski (0,05 - 1,5 mmz) przekaznika READY, R1, R2 na plytce sterujgcej

COM, NO, NC, COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COMS5, NO, NC — zaciski (0,05 - 1,5 mm?) przekaznikow READY,
RE1, RE2, RE3, RE4, RE5 na ptytce zasilacza

Zaciski w MOR 5PA:

PE, U, V, W — zaciski napiecia zasilania (3x400 V AC)

9,10,11,12 (0 V, +24 V) — 2 zaciski napiecia wyjsciowego 24V DC (100 mA)

16,17,18,19,20 (COM, CLOSE OPEN, I1, 12) — zaciski wejs¢ sterujgcych 24V DC na ptytce sterujgce;

21,22,23 (+IN, -IN, SH) — zaciski wejsciowego zunifikowanego sygnatu prgdowego lub napieciowego

24,25 (+L, -L) — zaciski sygnatu wyjsciowego (pasywnego) 4-20 mA

26,27,28,29,30 (COM, NO, NC, R1, R2) — zaciski przekaznika READY, R1, R2 na ptytce sterujgcej
13,14,15,1,2,3,4,5,6,7,8 (COM, NO, NC, COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5,NO,NC) — zaciski przekaznikow
READY, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 na ptytce zasilacza

Uwaagi:

Programowe mozliwosci zaprogramowania przekaznikéw R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: nieaktywne.
Potozenie otwarte, pofoZzenie zamknigete, moment otwiera, moment zamyka, moment otwarte lub moment
zamkniete, moment otwarcie lub potozenie otwarte, moment zamyka lub pofozenie zamkniete, otwiera, zamyka,
ruch, ruch migacz, do potozenia, od pofozenia, ostrzezenia, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie
wytgczone.

Przekaznik READY mozna zaprogramowac: btedy, bfedy lub ostrzezenia, btedy lub brak sterowania, btedy lub
ostrzezenia lub brak sterowania..

Pradowy sygnat z nadajnika potozenia ( EPV pasywny) mozna zaprogramowac: 4 + 20 mA lub 20 + 4 mA
Sterowanie (regulacje) mozna zaprogramowac: 2P, 3P, 3P/2P przetgczane na 12

Programowe mozliwosci ustawienia dla wejsciowego sygnaftu sterujacego (N): 4 + 20 mA (2 + 10 V),

204 mA(10+2V),0+20mA((0+10V),20-0mA (10+0V), 4+ 12mA, 12+ 4 mA, 12+ 20 mA,

20+ 12 mA

Wejscie I1 mozna zaprogramowac: NIEAKTYWNE, ESD, DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy
sitownikéw bez sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12 mozna zaprogramowac: NIEAKTYWNE, ESD, DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy
sitownikéw bez sterowania lokalnego), 2P (przy podtgczonym regulatorze potozenia (dla programowej
mozliwosci sterowania 3P/2P 12) pozwala przy aktywnym wejsciu 12 sterowanie binarnymi wejsciami sygnatem
24 v DC).

Programowanie REAKCJI NA USTERKE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POt OZENIE BEZPIECZNE.
Na WEJSCIACH I1, I2 - nie mozna ustawié identycznych funkcji z wyjatkiem stanu nieaktywny (np. jak jest
ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna tej funkcji wybrac na wejsciu I2.

Przekaznik READY na ptytce sterowniczej dziata identycznie jak przekaznik READY na plytce zasilacza.
Przekazniki R1 i R2 na pfytce sterujgcej dziatajg identycznie jak przekazniki RE1 i RE2 na pfytce zasilacza.
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6.2 Rysunki wymiarowe i przytacza mechaniczne sitownikow
6.2.1 Wymiary sitownikéw MOR 3PA

312
297
188 max. 315
-y
218
174
\
—
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| VZ501,5 |
L
It | e =
e —
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- OO ] s
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N O\ " |
M ES 90) 58
MZ5* A s
5‘
P
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4940, 61401
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Zalecane wykonanie dla wznoszonego wrzeciona
\Recomenndet adaption for spindle output\

Rurka \Tube\ 38x3,5
EN425715 LUBEN425716

Wznoszo ne wrze ciono armatury

D \Raising spindle of valve\
5 N
|
DI
vz, : 71
Zi
pale
pE0

* Dotyczy wykonania z konektorem \Valid for connectorversion only\ P 1 01 2
Wymiary przytaczeniowe (detal A) sg podane na innych rysunkach wymiarowych. \Mounting dimensions (detail A)are given in independent dime nsional d rawings.\ - c



MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA, MOR 5PA

43

178
A, |
=
— o
— i i}
| NN
= guon
96/ HE
¢ D +02
0195
P-1102/03 2102 | 45° 45°
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F10 — ksztatt D

F10 — ksztatt C; DIN 3338
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F10 — ksztatt E; 1ISO 5210
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Przyigcza mechaniczne sifownika MOR 3PA bez adaptera

5xZ gb\5xTooth\

max, b5

IxM25

539

157
NQ
'S
N
S
@
129140,2
194
mox.22%

2078 it =

16

4,34+40.1
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Iy
183

P-1376b
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Przyigcza mechaniczne sifownika MOR 3PA z adapterem

Ksztat A \Shape A\

Ksztat C \Shape C\

P

a0,

#1725

%

@100
p140
#1735

Pl.

P-1848

4xM1a

147

N
A

20

P-1853

Ksztatt B1 \Shape B1\

SRS

1T

s

SR

$12J8

P-1849
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6.2.2 Wymiary sitownikéw MOR 3.4PA

425

max. 290
297
174
118
2AMZ5X 1,5
N25x1.5 ‘
|
[
— 1M20x1,5 /1M 25,5 ‘% * =)
1 /
" A D
= ¢ _pH
fa]
L)
" |
= 1 = |
s E|m 7 ;i
= o n o o @ o A N S
T [ 1 T R Il (] HH 1 1 1 H
‘#1»* Ll ‘% ! i :rw @ \i«qb% o wrﬂ

Zalecana adaptacja dla wznoszonego wrzeciona E
\Recomenndet adaption for spindle output\

B105
490
a7
@47
L
(] B J
:
Wznoszone wrzeciono amatury ‘
\Raising spindle of valve\ ‘
4xSruba\Screw\ 1SO 4762-M5x16-A2-70 \\ - ”’T"”T
4xPodkiadka\Washers\ 5 EN 02 1740 %i ‘ |

P-1431b
Przyigcza mechaniczne sifownika MOR 3.4PA bez adaptera
Ksztat C \Shape C\ 5xZgb\5xTooth\
@ &
!
A
— i —
o i %Eg& w A=A
i | e
T 71T | |
174 [
416
~ ~| #1008
$140101

P-1435
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P-1457

8h9

3
38

76

3096

910018

S

$140+0.1

4xM16

P-1438

Przyigcza mechaniczne sifownika MOR 3.4PA z adapterem

Ksztalt A \Shape A\
P-1471/W Tr28x5 LH
P-1471/V 210

Wersja
\Version\ A

7175

Wymiar “A” wedtug tabeli specyfikacyjnej \Dimension “A” according to specification table\

P-1471

J
3
[t
v 008 | 4016
$140+0.1
P-1438/N | 45 [40] 14 [4856
P-1438/L | 30 |- | B 333
WERSJA |#dyH9|#d5| b4Js9 | t3
Ksztatt B1 \Shape B1\
<
©
%o
©
0140
D43
Z Wi@ |
% ‘ &
= N | -
3100f8 =~
4xMI6
#140+D1
Al75

P-1463



48

MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA, MOR 5PA

6.2.3 Wymiary sitownikéw MOR 3.5PA
172

297

max_580

218

‘ 2xMZ5x1,5

MO, 5/1xM25x1 5

N25x1,5 /(

405
3
AN
k

67

mox J00

277
hy

8
ﬂ7
180

130

Zalecana adaptacja dlawznoszonego wrzeciona
\Recomenndet adaption for spindle output\

Wznoszone wrzeciono armatury

\Raising spindle of valve\

4xSruba\Screm\ ISO 4762-M5x 16-A2-70

4xPodktadka\Washers\ 5 EN 02 1740 %ﬁ

139

120
15289

w/8.5

—

$

=N

P-1421b
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Przyigcza mechaniczne sifownika MOR 3.5A bez adaptera

Ksztatt C; DIN 3338

Ksztatt 5 x zab 35°/37°; STCKBA 062-2009

P-1422
S
PEONN
'/ |
/1,
-
X
\ e\:

P-1423

ET
Ek, N &
e |§ N\ 4xd4
#d2
$d310,1
8210
P-1422/C [130 [165[M20[ 60| 80 | 24 [15]5 P—1423/V 200x200[155| 12 [220M20 84| 70| 10| 20| 6
P-1422/Q | 100 [140[M16| 45| 60 | 20 [12] 4 P-1423/B [122x122[108| 8 [135] 13| 58] 45| 8 |- | -
WERSJA |pd218 |#d3| d4 |#d6[#d7h7|b2H11[ h2 | h4 WERSJA HxH [D | h |D1|D2[ D3| D4| h1|a |b
Ksztatt D Ksztatt B1, B2, B3; ISO 5210
P-1426 P-1427
b3
N
7 i 4
TN | g )
] .
<+| 9 - ]
E|
ERN :
. |
#d8 + 942 %
@d2 9d3+0.1
$d3+0.1 9210
2210
P-1427/M 60 0 18 |p4.4
P-1427/N [ 100 [140|M16| 45 14 |48.6|65| 4
P-1427/L 30 |- 8 (333
P-1426/D [130 [165M2d 40 [90]97] 12 [43.2]5 P-1427/2 A P I 18 |p4.4 80| 5
P-1426/R [ 100 |140|m16] 30 [70|76| 8 | 33 | 4 P-1427/B 40 [ -] 12 [43.3
WERSJA |9d218|0d3| d4 [sd8q6| L4| L5| b3h9| t2 |h4 WERSJA  |pd218 [9d3| d4 [9dyH9|@d5| b4dsa| t3 | L [h4
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Przyfgcza mechaniczne sifownika MOR 3.5A z adapterem

F14 — ksztalt A; ISO 5210

F16 — ksztatt A; 1ISO 5210

@202

P-1430

910

P-1430/W | Tr 28x5 LH
P—1430/V
WERSJA

7 \\DAM//
&

)

<| o

2202

8b1
06

P—1424/A
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Sitowniki MOR 3PA, MOR 3.4PA, MOR 3.5PA, MOR 4PA ze sterowaniem lokalnym
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Wymiary sitownikow MOR 4PA

P-2016 _ 319 _
L 797 o
188 max. 600
<;—‘>.1 = =

[

355
184
147
VZ
k(i’ I
__ Q&
165
E
mox. 215

ﬁ
J
102

2160

2xM25
2NZ5

A

Zalecana adaptacja dla trzpienia wznoszonego
\Recommended adaption for spindle output\

IXM10-14

Rurka/Tube 44,5x3,5
EN 425715 lub EN 425716

Wznoszacy sie trzpien armatury
\Raising spindie of valve\

120£0.7

pES

45

UWAGA:

Wymiary przytgczy (detal A) sg podane w tabelach wymiarowych w rozdziale
“Przytgcza mechaniczne”

\Mounting dimensions (detail A) are given in independent dimensional drawings.\
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Przyfgcza mechaniczne sifownika MOR 4PA bez adaptera
Ksztatt C \ Shape C Ksztatt D \ Shape D

P-2023 P—2024

|
I
i
i
i i
\ i
: ‘ \ i
| . ~
| miZE
|
4xM16
v T
93096
_ 9100f8 _ =]
- 9140401 210018
_ o7 _ 9140+0.1 _
p175 |
Ksztatt E \ Shape E Ksztatt 4 x zgub \ 4x tooth
P-2025 P-2029
$30H9 4 x Zub \4 x Tooth\
i el
B T
! >
H>T 10459

L -

I
|
|
#100f8
$140£0.1

4xM16

#7175

$140+0.1

#175
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Ksztaft B3 \ Shape B3\

Tvar B3 \ Shape B3 \

P-2067

$30H9

{

27 o

z

65

#100f8

0140£0.1

0175

4xM16
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Przyigcza mechaniczne sifownika MOR 4PA z adapterem

ksztatt A\ Shape A\ Ksztatt B1, B2 \ Shape B1, B2\
P—2027/A P-2028 >
t3 v@/
A S
Yo\
g@/é/‘g
=
iy

933

127

7%

A
910018
9175

I 910 |
| VYHOTOVENIE /VERSION | A |

b4Js9

127

< 91008
9175

P-2028/B | 960 | 18 | 644
P-2028/A | ¢45| 14 | 486
VYHOTOVENIE | dyH9 | bdds9 | 13

Ksztatt 5x zgb\ 5x tooth\

P-2066/4] _

/\ff

@]0C9

7535
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6.2.4 Wymiary sitownikéw MOR 5PA

Nr. rysunku Opis

P-1424 ES MOR 5PA Przylgcze ISO 5210, DIN 3338 F16
P-1424/A ES MOR 5PA ISO 5210, ksztatt A

P-1424/B ES MOR 5PA ISO 5210, ksztalt B3

P-1424/C ES MOR 5PA DIN 3338 ksztatt C

P-1424/D ES MOR 5PA ksztatt D

P-1425 ES MOR 5PA Przytgcze STCKBA 062-2009 ¢220/4xM20

P-1425/1 ES MOR 5PA ksztatt 5 x zgb 35°/37°
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