Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\ REMATIC

MOR 3.4PA
OPIS DESCRIPTION
Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w Electric actuators REMATIC are equipped with
modut elektroniki DMS3. Moga by¢ sterowane electronics DMS3. They are controlled by binnary
binarnie napieciem +24V DC (sterowanie 2P) lub inputs OPEN, STOP, CLOSE, EMERGENCY (+24 V
analogowym sygnatem wej$ciowym, pradowym DC), by analogue input signal: current 0/4-20 mA,
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut voltage 0/2-10 V or by communication networks
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS PROFIBUS DP VO0/V1 or MODBUS RTU.
RTU. Programuje sie je za pomoca przyciskow i Parameters setting is done through pushbuttons and
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za blinking LED diodes placed on a control board, by
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg means of a local control unit or via PC programme
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy (interface RS 232). The actuators are aimed for
ON - OFF. modulating operation, inching duty or operation
ON-OFF.
WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3 STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS DMS3
- Napigcie zasilania 3x400VAC - Supply voltage 3x400VAC
- Podtgczenie elektryczne na listwe zaciskowg - Terminal board connection
- Ochrona termiczna silnika PTO (150°C) - Motor's thermal protection PTO (150 °C)
- Wytaczanie w potozeniach kranicowych od potozenia lub od momentu - Switching off in limit positions from the position or torque
- Moment obrotowy ustawiany od 60% do 100% - Adjustable switching off-torque from 60% to 100%
- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych - Torque blocking in limit positions
- Blokowanie momentu przy starcie - Torque blocking during the start
- 7 programowanych przekaznikéw R1, R2, RE1...RE 5 (18 funkcji) " - 7 freely programmable relays R1, R2, RE1...RE5 (18 functions) K
- 2 przekazniki READY " - 2 relay READY "
- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA lub - Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA or
0/2-10v" 02-10v"
- Sterowanie binarne sygnatem (+24V DC) - OTWORZ, ZAMKNIJ - Control by permanent voltage (+24 V DC) - OPEN, CLOSE
- Sterowanie impulsowe (+24V DC) - OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ - Impulse control (inching duty) (+24 V DC) - OPEN, STOR,
- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig) CLOSE
- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana) - Safety function ESD (failure reaction)
- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla DMS3 w 2P)7) - Timing mode / regime of operation
- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 100 mA do zasilania wejs¢ sterujacych - Electronic position transmitter 4 - 20mA passive "
lub nadajnika potozenia (not for DMS3 in 2P)
- Wyjscie zglaszania awarii - Auxiliary voltage output 24 V DC, max. 100 mA for supply of the

control inputs and input transmitter
- Output for failure messages
- Space heater operated by control unit
- LED position indicator

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej
- Wskaznik potozenia na diodach LED
- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC - Communication interface RS 232
- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wg. ISO 5210/F10 - ksztatt B2, - Programme for parameters setting by PC
B3, CiD (podfaczenie bez adaptera) - Mechanical connection - flange ISO 5210/F10 - shapes B2, B3, C,
- Stergwan/e reczne D (connection without adapter)
- Stopien ochrony IP 67

- Manual control
- Protection code IP 67

WYPOSAZENIE DODTKOWE ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Sterowanie lokalne dla systemu z DMS3 - Local control for actuators with DMS3 system

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 - Version with control board PROFIBUS DP VO/V1

- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU - Version with control board MODBUS RTU

- Przytgcze mechaniczne 1ISO 5210/F14 - ksztatt A, B1; - Mechanical connection - flange ISO 5210/F14 - shapes A, B1;
IOCT P 55510 - b (podtgczenie przez adapter) rOCT P 55510 - b (connection by adapter)

1) Nie dotyczy wersiji z Profibus i Modbus. Patrz schematy podtaczenia. 7) Not valid for Profibus and Modbus. See wiring diagrams.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3.4PA

[Kod zaméwienia \Order code\ 106. | x | - [ x| x| x| x| x|/ [x]x]
|
Typ klimatu Temperatura otoczenia Klasgtl::or::gr]; OSCIw) (?(t:?]f(i)?:; l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
Umiarkowany \Standard\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 1
Tropikalny wilgotny \Tropics and Wet\ -25°C...+60 °C C4 IP 67 2
Zimny \Cold\ -50 °C ... +40 °C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \Tropical dry and Dry\ -25°C ... +60 °C C3 IP 67 6
Morski \Sea\ -50 °C ... +40 °C C4 IP 67 7
Arktyczny \Arctic\ -60 °C ... +60 °C C3 1P 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiecie zasilania Schemat podiaczenia
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\ \Wiring diagram\ \V/
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Z501; Z556; Z557 2
Na'liitwe \Via reverse contactors\ 50 Ha Y/D 380/220 V AC Z571 N
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC Z571a F
Za pomocg stycznikéw rewersyjnych Y/D 400/230 VAC Na zyczenie 5
Na konektor > | \Via reverse contactors\ 50 1, |_Y/D 3801220 VAC \On request\ 6
\To connector\ Bezkontaktowe Y/D 400/230 V AC Na Zyczenie 4
\Contactless switching\ Y/D 380/220 V AC \On request\ 7
Max. moment W Max\ﬂ‘:xmz)r:doz)izjzria Predkos¢ o Siinik el_ektryczny el d
wylaczajacy — pracy. ik —— przegtawienia \Electric motor 3x400 V, 50Hz\ v
\Max. switching Otworz-Zamknij regulacyjna \Operating speed\ Moc Obroty Prad
-off torque\ \ON - OFF duty\ | \Modulating duty\ \Power\ \Speed\ \Current\
180 Nm 108 Nm 72 Nm 16 min” 370 W 1350 min” 1.08 A D
150 Nm 90 Nm 60 Nm 25 min’ 370 W 1350 min” 1.08 A J
170 Nm 102 Nm 68 Nm 40 min 750 W 1385 min” 1.85A \Y
150 Nm 90 Nm 60 Nm 63 min 1100 W 2 840 min’ 2.45A R
16 min” 550 W 900 min” 1.68 A E
25 min’ 550 W 900 min” 1.68 A K
200 Nm 120 Nm 80 Nm
40 min 750 W 1385 min” 1.85A P
80 min’ 1100 W 2 840 min 2.45A T
16 min” 550 W 900 min” 1.68 A F
250 Nm 150 Nm 100 Nm 25 min’ 550 W 900 min’ 1.68 A L
80 min’ 1500 W 2 830 min” 3.15A U
10 min” 370 W 1350 min” 1.08 A B
300 Nm 180 Nm 120 Nm 40 min 1500 W 2 830 min” 3.15A Q
63 min 1500 W 2 830 min’ 3.15A S
10 min” 370 W 1350 min” 1.08 A C
350 Nm 210 Nm 140 Nm 16 min” 550 W 900 min’ 1.68 A G
25 min’ 750 W 1385 min” 1.85A M
Obroty robocze Schemat podiaczenia| |
\Revolutions\ \Wiring diagram\
llo$¢ obrotéw mozna dowolnie zaprogramowac. Jesli nie jest to podane 1-500 b?;if;iﬁvr::;?gzﬁ?rlgggo - H
w zamodwieniu sitownik ustawia sig¢ na 20 obrotow.
\Programme adjustable operating stroke. 1-500 ze sterowaniem lokalnym Z473a E
If not specified will be adjusted on 20 operating revolutions\ \with local controls\ 4
i ie - i Sygnat Schemat
\Control board R i R e wyjsciowy | podiaczenia | ¥
ontrol boar p \Output signal\ | \Wiring diagram\
ON - OFF .
24 i impulsowe \and inching\ 24V DC B £557; 2557a F
oMss Modulacyje 0/4 - 20 mA ON - OFF 4-20mA 7501;2501a | G
3pP/2P \Modulating\ i impulsowe 24V DC asywny \passive\
9 0/2-10V \and inching\ pasywny ip 7556; 2556a | H
Jednokanatowy
DMS3 M1 &5 M
E'ﬁ & MODBUS RTU \1 Channel\ L
DMS3 M2 EXE redundant ON - OFF N
B 3 S Jednokanalowy i impulsowe 24V DC - 7571;Z571a  +——
=cEQS \and inching\
DMS3 P1 2ET | PROFIBUS \1 Channel\ 9 P
DMS3 P2 gg= | DPvO/w redundant R
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

MOR 3.4PA

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ MOR 3.4PA

[ Kod zaméwienia \Order code\ 106.| x [ - [ x| x| x[x[x] / [x][x]
Przylacze mechaniczne Kotnierz Ksztatt wpustu Rysunek wymiarowy | |
\Mechanical connection\ \Flange\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
C 20/245/260 P-1435 C
Bez adaptera @ -
\Without connect ISO 5210 F14 D 230 2 P-1437 D
adapter\ B3 @30 = 3 P-1438/L B
B2 245 g5 P-1438/N 2
Max. TR42 o 3
Z adapterem 1ISO 5210 F14 A e P-14711V A
\With connect adapter\ B1 60/245/65 P-1463 1
FOCT P 55510 ©135/4xB13 B (B) |5 zab \tooth\ @45/058 P-1436 G
Wyposazenie dodatkowe
\Additional equipment\ N IY
Bez opisu w zamdwieniu: ustawiony jest max. moment wytgczajacy z wybranego zakresu i 20 obrotéw roboczych. olo
\Without additional equipment. Adjusted to maximum switching-off torque and 20 operating revolutions\
A Ustawienie obrotéw roboczych na podang ilo$¢. ol 1
\Adjustment of revolutions to required value\
B Ustawienie momentu wytgczajgcego na podang wartosc. ol 3
\Adjustment of switch-off torque to required value\
A+B=20

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:

Akcesoria dodatkowe

\Accessories\

Kod zaméwienia
\Order code\

Kabel komunikacji z PC - DB-9F/RJ45 dla DMS3 \Communication cable DB-9F/RJ45 for DMS3\

224 A80 100

Uwagi:

10) Kategoria odpornosci klimatycznejwg. ISO 9223 /ENISO 12944-2.

21)
31)

Wersja z konektorem tylko do temperatury -40°C.
Moment wytgczajacy podajemy w zamoéwieniu stownie. Jesli moment nie jest

podany fabrycznie ustawia sie na maksymalny momentz wybranego zakresu.

32)
33)
34)

Rezim pracy S2-10 min lub S4-25%, 6 - 90 cykli/h.
Rezim pracy S4-25%, 90 do 1200 cykli/h.
Przy czestotliwosci 60 Hz predkos$¢ przestawienia zwiaksza sie 1,2x a max.

momentobniza sie 0 0,8x.

41)

Modut sterowania lokalnego tylko do temperatury do-40°C.

63) Dotyczy wersji z modutem komunikacji Profibus lub Modbus.

Schemat podfaczenia \Wiring diagrams\ MOR 3.4PA

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223/EN ISO 12944-2.

21) Connector version only till -40°C.

31) Specify the switching-off torque in your order by words. If not specified, it will be
setto the maximum value.

32) Duty cycle S2-10min, or S4-25%, 6 - 90 cycles per hour.

33) Duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour.

34) For 60 Hz, the operating speed increases 1.2 times and the max. torque
decreases 0.8 times.

41) LCdisplay - data displaying only up to-40 °C.

63) Valid for Profibus or Modbus version.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\
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MOR 3.4PA
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Podtaczenie elektryczne:

Na listwg samozaciskowg z max. 34 zaciskami o przekroju przewodoéw od

0,08 do 2,5 mm’.

Przepusty kablowe:

2x M25x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 9 do 19 mm,

2x lub 4x EMC przepusty kablowe M16x1,5 dla MODBUS/PROFIBUS dla
$rednicy wiazki przewodoéw 6,5 do 9,5 mm, $rednica przewoddéw ekranowanych
2,5do 6 mm

X -listwa zaciskowa silnika elektrycznego

PE,U,VVW .......... zaciski (0,05-2,5 mmz) napigcie zasilania 3x400 VAC, 50 Hz
0V,+24V ............. 2 zaciski (0,05-1 mmz) napiecia 24V DC (100 mA)
COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznik READY

COM1, RE1 do RE4....zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznikéw RE1 do RE4

COM5,NO5, NC5....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5
X1 -listwa zaciskowa na plytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... zaciski(0,05-1 mmz)wejé(: sterujgcych 24V DC

+IN,-IN, SH ......... zaciski (0,05-1 mmz) sygnatu sterujgcego 0/4 - 20 mAlub
0/2-10 V

FL,-L o zaciski (0,05- 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
4-20 mA (pasywny)

COM,NO,NC ..... zaciski (0,05- 1,5 mmz) przekaznika READY

R1,R2..ccceeee. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikow R1, R2

Uwaga: przekaznik READY na ptytce sterowniczej jest zdublowany przekaznikiem
READY na ptytce zasilacza. Przekazniki R1iR2 na plytce sterowniczej sg
zdublowane z przekaznikami RE1 i RE2 na ptytce zasilacza.

Electric connection

- screwless terminal board, max. 34 terminals

- wire cross section 0.08 to 2.5 mm*

Cable glands:

- 2 cable glands M25x1.5, diameter of cable 12,5 to 19 mm

- 2resp. 4 EMC cable glands M16x1.5 - cable diameter 6.5 to 9.5 mm, diameter
of shielding 2.5 to 6 mm

X-screw terminal board of the voltage supply source

PE,U,V,W......... terminals (0,05-2,5 mm2) of supplsy 3x400 VAC, 50 Hz

0V, +24V 2terminals (0,05- 1 mm2) of output voltage 24 VDC (100 mA)
COM, NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelay READY

COM1, RE1 till RE4....terminals (0,05- 1,5 mmz)ofrelays RE1 till RE4

COMS5, NO5, NC5....terminals (0,05- 1,5 mmz) ofrelay RES

X1 - screw terminal board on the control unit

COM, CLOSE OPEN, I1, 12.... terminals (0,05 -1 mm2) of control inputs 24 V/DC
....... terminals (0,05 - 1 mmz) of unified input signal 0/4 - 20 mA or
0/2-10V

terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC ....terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay READY

................ terminals (0,05-1,5 mmz)ofrelays R1,R2

Notes.: relay READY (on control unit) is doubled with relay READY (on power supply
board). Relays R1 and R2 (on control unit) are doubled with relays RE1 and RE2
(on power supply board).

+IN,-IN, SH
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\

Legenda:
ZAT73......podIgczenie sterowania lokalnego
Z501...... podiagczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegscig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4 -20 mApasywny.
.podtaczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/4-20 mA z przetagczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czegécig sktadowa jest sygnatwyjsciowy
4-20 mA pasywny.
Z556......podtgczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mA pasywny.
.podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - (3P) sterowanie
analogowym sygnatem 0/2-10V z przetaczaniem na (2P) sterowanie
ON-OFF lub 2P impulsowe. Czeécig sktadowa jest sygnat wyjsciowy
4-20 mApasywny..
Z557......podIaczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi - dla sterowania
ON/OFF (2P)

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym - dla sterowania
ON/OFF (2P)

Z571...... podigczenie sitownika ze stycznikami rewersyjnymi i modutem komunikacji
MODBUS/PROFIBUS.

....podtgczenie sitownika ze sterowaniem bezkontaktowym i modutem

komunikacjiMODBUS /PROFIBUS.

Z501a...

Z556a...

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki
EPV passive....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

...grzatka

.ochrona termicznasilnika

.bezpieczniki zasilacza

.stycznikirewersyjne

.silnik tréjfazowy

.regulator potozenia

.czujniki potozenia

.rezystancja wejsciowa

.rezystancja obcigzenia

.napiecie zasilania dla EPV

.dowolnie programowane przekazniki
.przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
.dodatkowe przekazniki

.modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
.czujnik momentu

...wejscia/wyjscia

IN/OUT....

Programowe mozliwosci ustawienia sygnaléow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2 RE3, RE4, RES5: nieaktywne, pofozenie otwarte,
potozenie zamkniete, moment otwarte, moment zamkniete, moment zamkniete lub
otwarte, moment otwarte lub potozenie otwarte, moment zamknigte lub potozenie
zamkniete, praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca
sygnalizowana miganiem, do pofozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie
zdalne, sterowanie lokalne, sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu
sterujgcego, btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujgcego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na 12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL
(odblokowanie sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez
sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejsciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu

nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu I12.
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Legend:

Z473......wiring diagram of electric local control

Z501...... wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF

control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the

ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mA and output signal 4 - 20

mA

Z556.......wiring diagram of EA with switching via reverse contactors - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2- 10 V and output signal 4 -20 mA

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA

Z557 ......wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
- for the ON/OFF control (2P)

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor - for the
ON/OFF control (2P)

Z571...... wiring diagram of EA with switching of electric motor via reverse contactors
with communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

...wiring diagram of EA with contactless switching of electric motor with
communication protocol MODBUS / PROFIBUS.

Z501a....

COM(RS232)connecting the control unit to a PC
DMS3................ electronic module

EPV passive ....electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20 mA

E1... ...space heater

F1.. .motor’s thermal protection

F3till F6.
KM1, KM2.
M3~........

.fuse of voltage supply source
.reverse contactors

.three-phase electric motor
.positioner

.position scanning

.input resistance

.load resistance

.voltage for EPV

.free programmable relay

.READY relay (free-programmable)
.free programmable relay
.contactless switching module of electric motor (solid state)
TORQUE .......... torque scanning

Program possibilities of setting the

and control signals

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque close,
torque open or position open, torque close or position close, open, close, movement,
movement flasher, to position, from position, warning, remote control, local control,
control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4 -20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):
current:4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA,12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V,10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with 12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

inputs, outputs

The identical functions cannot be set on I1 &I2 inputs in addition to the disabled state
(e.g., if the ESD function is set on I1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on |2 input atthe same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ MOR 3.4PA
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Rysunek wymiarowy MOR 3.4PA - w wersji z PROFIBUS/MODBUS
\Dimensional drawings MOR 3.4PA - PROFIBUS and MODBUS versions\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\Electric multi-turn actuator\
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