NAVOD NA MONTAZ,
C€ | oBSLUHU A UDRZBU

Elektricke servopohony pfimoc¢areé
ST1,STR1

REGADA 74 0721 04



POTVRZENI O KONTROLNE-KUSOVE ZKOUSCE

ELEKTRICKY SERVOPOHON PRIMOCARY ST 1, STR 1

Typové Cislo 491..........oieeiiiiiieiien, Napajeci napéti..........ccceevvvvneenn.n. Vo o Hz
VYrobni €islo ......uvvveveiiiiiie Max. zatéZovaci Sila .......ccceeeeeeeiiiiiiiiiiiiiieeee N
ROK VYIODY ..o Nastavend vypinaci sila .........cccccccvviiiiiiiinnnnnns N
Schéma zapojeni ........ccccccvvieeeiieeeiiiiiiinn, Ovladaci rychlost ........cccceeiiiiiiiiiiiiiiien, mm/min

............................................................... ZAVIN e TIM

............................................................... DAIKOVY VYSIIAC ....coooeiiiiiiiiiiiiiieee e
Zaruéni doba ........cccoeviiiiiiiiinnnnn, meésicu VStupNi SIgNAL.......coooiiiiiiiiiiieeie e
VYrobni CiSlo IEKIrOMOLOIU ........cuuiiiiii i e e e e et e e e e e e e e e r it e e e eaaaas
VYrobNi CISIO VYSIIACE ...ttt et e e e e e e e e e e e e e e nns
VYrobNi CISIO FEQUIALOIU ......eeiiieiiii e e e e e st e e e e e e e s sttt n e e aaaeeaaanns

Kontrolné-kusova zkouska provedena podle TP 74 0879 00
Zkousky provedl ..........ccccoeeeiiiiiiiii, Balil oovvveeeeie e

Datum zKOUSKY ........ccevvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiieen, Razitko @ podpis ........ccccvvviiiiiieeiiieeee e

POTVRZENI O KOMPLETACI

P OUZItA GIMAIUI . .. ettt ettt ettt ettt ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e eaanns
1Y/ (o 01 2= VA a TR 114 0 1 T- NPT

Y o] g1 r= V4 g T o] £= 1o o 1Y/ 1 QTP U PP POPUPPPPPRPPP

Zaruénidoba .....cooviiiiiiiiii mésicu

Datum montaze .........cccceeeeeeeeeeiiiiiiiinnnnn. Razitko a podpiS.......ccociviiiiiiiiiii e

POTVRZENI O MONTAZI A INSTALACI

Y [1y (o 1 4 T0T 1= V4 <SRRI
1Y/ (o012 VA a VIR 114 0 1 F= NPT

Y o] g1 F= V4 a1 o] £= 1o o 1Y/ 1T PO PP POPUPPPPPRRPP

Zaruénidoba.......ocoveeiiiiiii mésicu

Datum montaze..........cccceeeeeeeeeeniiiiniinnnnn, Razitko a podpiS....cccooeeeiiiiiiiiiiii e,




Prosime Vas, prfed pfipojenim a uvedenim servopohonu
do provozu, podrobné prectéte tento navod !
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1. VSeobecné
1.1 Uéel a pouZiti vyrobku

Elektrické servopohony (dale ES) pfimocaré typu ST 1 (dale ST), resp. STR 1 s regulatorem
polohy (dale STR) jsou vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konstruované pro pfimou montaz
na ovladané zafizeni (regulaéni organy - armatury, ap.). Jsou uréeny pro dalkové ovladani uzaviracich
organd a ES STR s regulatorem pro automatickou regulaci regulaénich organd v obou smérech jejich
pohybu. Mohou byt vybavené prostfedky méfeni a fizeni technologickych procesu, u kterych je
nositelem informace na jejich vstupu a (anebo) vystupu unifikovany analogovy stejnosmeérny proudovy
anebo napétovy signal. Mohou se pouzivat v topenarskych, energetickych, plynarenskych,
klimatiza¢nich a jinych technologickych zafizenich, pro které jsou svymi uzitkovymi vlastnostmi
vhodné. Na ovlddané zafizeni se pfipojuji pomoci pfiruby podle ISO 5210, resp. prostfednictvim
sloupku a pfirub.

uzavrenim prostfednictvim ovladacich signald.

2. Je zakazané pouzivat ES jako zdvihaci zafizeni!

3. Moznost spinani ES prostrfednictvim polovodiéovych spinacéd konzultujte s vyrobcem
servopohonu.

: 1. PA ES se zabudovanym reguladtorem v koncovych polohach neni mozné pocitat s tésnym

1.2 Pokyny pro bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hlediska miry ohroZeni

ES typu ST a STR na zakladé charakteristiky uvedené v ¢asti ,Provozni podminky“ a z hlediska
miry ohroZeni je vyhrazené technické zafizeni s vysokou mirou ohrozeni, pfitom se jedna o elektrické
zafizeni skupiny A (viz. Vyhlaska ¢&. 508/2009 Z. z. MPSVR SR, 82 a Priloha €. 1, Ill. ¢ast, odst. A —
plati pro tzemi SR). ES jsou ve smyslu smérnice LVD 2014/35/EU, pfisludného nafizeni vliady CR
118/2016 anormy EN 61010-1+Al1, v edici ve smyslu platného certifikatu, urené pro instala¢ni
kategorii (kategorii pfepéti) Il, stupen znecisténi 2.
Vyrobek splfiuje zakladni bezpegnostni pozadavky podle CSN EN 60204-1 a je ve schodé s CSN EN
55011/A1 v platné edici.

z hlediska Urazu elektrickym proudem Zivotu nebezpeénych (prostfedi mokré — mozZnost pusobeni

Poznamka: Zarazeni mezi elektrické zarizeni skupiny A vyplyva z moZnosti umistit ES v prostorech
strikajici vody).

Vliv vyrobku na okoli

Elektromagnetickad kompatibilita (EMC): vyrobek odpovida pozadavkiim smérnic Evropského
parlamentu Rady Evropy a Rady Evropy o aproximaci pravnich predpist ¢lenskych statu, tykajicich se
elektromagnetické kompatibility 2014/30/EU, nafizeni viady CR 117/2016 a poZadavkim norem

EN IEC 61000-6-4, EN IEC 61000-6-2, EN IEC 61000-3-2+A1, EN 61000-3-3 + A1+A2, v edici ve
smyslu platného certifikatu,.

Vibrace vyvolané vyrobkem: vliv vyrobku je zanedbatelny

Hluk vytvareny vyrobkem: pfi provozu nesmi byt pfekro¢ena hladina hluku A v misté obsluhy max.
78 dB (A).

1.3 Pokyny pro zaSkoleni obsluhy

PoZadavky na odbornou zputisobilost osob vykonévajicich montaz, obsluhu a udrzbu

pozadavk(l dané zemé, v zavislosti na pozadovaném misté a pouZiti.
Obsluhu mohou vykonavat pracovnici odborné zp(sobili a zaSkoleni vyrobnim zavodem, resp.
smluvnim servisnim stfediskem.

c Elektrické pfipojeni servopohonu maze provadét pouze osoba ve smyslu legislativnich
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1.4 Upozornénipro bezpecéné pouzivani

1. Vyrobky jsou uréené pro praci v prostfedi tvofeném plyny, parami a milhou,
A hoflavym a vodivym prachem s rozsahem teplot -25 °C az + 55°C resp. -50 °C az

+40°C resp. -60°C aZ +40°C, s rozsahem tlaku 0,8 aZ 1,1 bar.

2. Pokud je servopohon umistény na zafizeni, které reguluje médium s vysSi teplotou
nez + 55°C, zabezpeclte zafizeni dodate¢nou konstrukci tak, aby byla zachovana teplota okoli
max. + 55°C a aby se teplota nepfenaSela pres pfipojovaci komponenty!

3. Zaslepky vyvodek jsou uréeny jen pro obdobi pfepravy a skladovani, t.j. pro obdobi do zabudovani
servopohonu do provozu s nebezpecim vybuchu, kdy musi byt nahrazené pfipojovacimi kabely!

4. V pripadé nevyuziti nékteré vyvodky pro vyvedeni kabelu, musi byt tato nahrazena certifikovanou
Ex vyvodkovou zaslepovaci zatkou.

5. Teplota v misté vstupu kabell do servopohonu mize dosahnout pfi provozu max. 90°C. Pfi navrhu
pfipojovacich kabell do servopohonu je proto nutné uvazovat i s touto teplotou.

Jisténi vyrobku:

ES ST(R) 1 nema vlastni ochranu proti zkratu, proto do pfivodu napajeciho napéti musi byt
zafazeno vhodné jistici zafizeni ( jisti€ resp. pojistka ), které slouzi zarover také jako hlavni
vypinag. Pro jisténi doporucujeme pouzit pojistku typ , T nebo stykac typ ,,C".

Druh zafizeni z hlediska pfipojeni : Zafizeni je uréené pro trvalé pfipojeni.

1.5 Udaje na servopohonu

Typovy Stitek: Stitek vystrazny:
REGADA ™ | e | é
P ——— | |_°/(_ kN| | mm.min"| |IP |@
C € Made in Slovakia [Z«=1 mm] | | | v] Al

Typovy Stitek obsahuje zakladni identifikacni, vykonové a elektrické udaje: oznaceni vyrobce,
typ, vyrobni €islo, zatéZovaci a vypinaci sila, rychlost prestaveni, stupen kryti, napajeci napéti
a proud.

Grafické znac€ky na servopohonu
Na servopohone jsou pouZity grafické znaCky a symboly nahrazujici napisy, néktere z nich jsou v
souladu s CSN EN ISO 7010, CSN ISO 7000 a IEC 60417 v platné edici.

& Nebezpeéné napéti (CSN EN 1SO 7010-W012)
-l Zdvih servopohonu

o%- Vypinaci sila

2N Ruéni ovladani (0096 GSN 1SO 7000)
@ Svorka ochranného vodice (5019 IEC 60417)

1.6 Podminky zaruky

Konkrétni podminky zaruky obsahuje kupni smlouva.

Zaruéni doba je podminéna montazi pracovnikem podle &l. 1.3 a zaSkolenym vyrobni firmou,
resp. montazi smluvnim servisnim stfediskem.

Dodavatel zodpovida za kompletnost dodavky a zaruCuje vlastnosti vyrobku, které stanovuji
technické podminky (TP) anebo vlastnosti dohodnuté v kupni smlouvé.
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Dodavatel nezodpovida za zhorSené vlastnosti vyrobku, které zplsobil odbératel pfi skladovani,
neodbornou montazi anebo nespravnym provozovanim.

1.7 Servis zaruéni a pozaruéni

Zaruéni servis je vykonavany servisnim stfediskem vyrobniho zavodu, resp. nékterym
smluvnim servisnim stfediskem na zakladé pisemné reklamace.

PFi reklamaci se doporucuje pfedloZit:
kopii resp. opis potvrzeni 0 montazi a instalaci
zakladni Udaje z typového Stitku (typové a vyrobni ¢islo)
popis reklamované chyby (dobu nasazeni, okolni podminky (teplota, vihkost, ...)), rezim
provozu véetné Cetnosti spinani, druh vypinani (polohové anebo silové), nastavena vypinaci
sila).

Doporucujeme, aby pozaruéni servis byl vykonavany servisnim stfediskem vyrobniho zavodu,
resp. nékterym smluvnim servisnim stfediskem.

1.7.1 Zivotnost servopohont

Zivotnost ES je minimalné 6 roka.

Servopohony pouzité na uzaviraci rezim (uzaviraci armatury) vyhovuji pozadavkim na minimalné
15 000 pracovnich cykld (cyklus Z - O —Z pro linearni servopohony).

Servopohony pouzité na regulacni provoz (regula¢ni armatury) vyhovuji nize uvedenym poc¢tim
provoznich hodin, pfi celkovém poctu 1 milion sepnuti:

Cetnost spinani
max.1200[h"] | 1000[h? | s00[h" | 250[h7" | 125 [}
Minimalni o¢ekavana zivotnost-pocet provoznich hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

@oba Cistého chodu je min. 200 hodin, maximalné 2 000 hodin.
Zivotnost v provoznich hodinach zavisi od zatiZzeni a ¢etnosti spinani.

Poznamka: Velka ¢etnost spinani nezajistuje lepsi regulaci, proto nastaveni parametrd regulace volte
jen s nevyhnutelné nutnou ¢etnosti, potfebnou pro dany proces.

1.8 Provozni podminky
1.8.1 Umisténi vyrobku a pracovni poloha

Zabudovani a provoz servopohonu je mozny na krytych mistech pramyslovych objekti bez
regulace teploty a vlhkosti, s ochranou proti pfimému vystaveni klimatickym vlivim (napf. pfimému
slune¢nimu zareni).

Zabudovani a provoz je mozny v libovolné poloze. Obvyklou je poloha se svislou polohou osy
vystupni ¢asti nad armaturou a s ovladanim nahore.

Upozornéni:

PFi umisténi na volném prostranstvi musi byt ES opatfeny lehkym zastfeSenim proti pfimému
pusobeni atmosférickych vlivli. Pfi umisténi v prostfedi s relativni vihkosti nad 80%, ve
vnéjSim prostfedi pod pfistteSkem je nutné trvale zapojit vyhfivaci odpor pfimo — bez
tepelného spinace.
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1.8.2 Pracovni prostredi

V smyslu normy CSN EN 60721-2-1 v platné edici jsou elektrické servopohony dodavany v nize
uvedenych provedenich:

1) Provedeni , mirné“- pro typ klimatu mirny

2) Provedeni ,tropické vihké" - pro typ klimatu tropicky vihky

3) Provedeni ,chladné” - pro typ klimatu chladny

4) Provedeni ,tropické suché a suché“ - pro typ klimatu tropicky suchy a suchy

5) Provedeni , moiské" - pro typ klimatu mofsky

6) Provedeni , arktické“ - pro typ klimatu polarni.

Pracovni prostiedi (ve smyslu CSN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51 v platné edici)
ES musi odolavat vnéjSim vplyvim a spolehlivé pracovat:

teplé mirné az teplé suché s teplotami -25°C aZ +55°C ......cccivieiiiiiie e AA 7*
chladné aZ teplé mirné a suché s teplotami —50°C aZ +40°C .......ccocviiriiiiiieeniie e AA 8*
chladné aZ mirné horké suché s teplotami -60°C aZ +40°C ........ccccoceeiriiiiinieeniie e AA 1*+AA 5*

Y prumyslovych prostiedich: pfi vySe uvedenych teplotach

s relativni vlhkosti 10-100%, vcetné kondenzace s max. obsahem 0,029 kg vody v 1 kg suchého

vzduchu, s vySe uvedenymi tePIOTAMI .......cciiiiiie e AB 7*
s relativni vihkosti 15-100%, vcetné kondenzace s max. obsahem 0,036 kg vody v 1Kkg suchého
vzduchu, s vySe uvedenymi tEPIOTAMI .......ccoiiiiii e e e naaee s AB 8*
s relativni vihkosti 5-100%, véetné kondenzace s max. obsahem 0,025 kg vody v 1kg suchého
vzduchu, s vySe uvedenymi tePIOtaMI .......cccciiiie i e AB 1+AB 5*
s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahem barometrického tlaku 86 az 108 kPa ............ AC 1*
s pasobenim tryskajici vody ze vSech smeért - (vyrobek v Kryti IP X5) .......ccccviieiiiiiiniiiiiie, AD 5*
s plytkym ponorenim - (VYroboK v KIYET IP X7) ..cooovriiiie et AD 7*
s ponofenim - (VWrobeK v Kryti IPX8) .......ouuiiiiii e AD 8*

se silnou praSnosti - s moznosti pasobeni nehoflavého, nevodivého a nevybusného prachu; stredni
vrstva prachu; spad prachu vétsi neZ 350 ale nejvic 1000 mg/m? za den (vyrobek v kryti IP 6x) ...AE 6*
s atmosferickym vyskytem korozivnich a znecistujicich latek (se silnym stupném korozni agresivity

atmosfeéry); pfitomnost korozivnich znecistujicich latek je vyznamna ............ccccccveeeeiiiiinnne, AF 2%
s trvalym vystavenim velkému mnozstvi korozivnich, nebo znecistujicich chemickych latek a
solné mlhy v provedeni pro prostfedi mofské, pro COV a nékteré chemické provozy ........... AF 4*

s moznosti pusobeni stfedniho mechanického namahani:.

- stfednich sinusovych vibraci s frekvenci vrozsahu 10 az 150 Hz, s amplitudou posuvu
0,075 mm pro f<f, a s amplitudou zrychleni 9,8 m/s® pro f>f,; (pfechodova frekvence f, je 57 az
62 Hz) (plati pro dvousloupkoveé VYhOtOVENT).........cciiiiiiiiiiiiiiiicceeiee e AH 2*
stfednich sinusovych vibraci s frekvenci v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitudou posuvu 0,15 mm pro
f<f, a s amplitudou zrychleni 19,6 m/s” pro f>f,; (pfechodova frekvence f, je 57 , 62 Hz) (plati pro

CtyFSIOUPKOVE VYNOTOVENT) ..uuvviiiiieciiiee e e e AH 2*
stfednych razd, otfesl a ChVENT .........oooiiiii i e AG 2*
s vaznym nebezpe€im rdstu rostlin @ pliSNi .........oooiiiiiiiii AK 2*
s vaznym nebezpec¢im vyskytu zivocichd (hmyzu, ptdkd, malych Zivo€ichd) .............cccuveeeee. AL 2*

se Skodlivymi ucinky zéafeni:
unikajicich bludnych proudu s intenzitou magnetického pole (stejnosmérného a stfidavého pole

SItOVE frekvence) do 400 AM™ .. ... ..o AM 2-2*

stfedniho slune&niho zafeni s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? .........ccoeveeverieeeeeeeeeeseeieenns AN 2*
stfednich seizmickych U¢inkd se zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ..........c.ccevvveeeeieeeerieeiiiinnnn. AP 3*
s nepfimym ohroZenim boufkovou CINNOSET ..........ooiiiiiiiiiii e AQ 2*
s rychlym pohybem vzduchu a velk€ho VELIU ...........ceevveviiiiiiii e AR 3, AS 3*
se schopnosti osob odborné zplsobilych ve smyslu €l. 1.3 .....ccoceeeiiiiiiiiiiie e, BA 4, BA 5*
s Castym dotykem osob s potencialem zemé (osoby se Casto dotykaji vodivych ¢asti, anebo stoji
Na VOAIVEM POAKIAAE) .....ouuneiiiie et e e e e e e e e et e e e e eeeeeens BC 3*
bez vyskytu nebezpenych [atek vV ODJEKLIU .........coviiiiiiiiiicc e BE 1*

* Oznadeni v smyslu CSN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51.
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1.8.3 Napajeni arezim provozu

Napajeci napéti:

elektromotor ........ccceeeeiiiiiieeiie e 230/220 V AC +£10%, 3x400/3x380 V AC, 24 V AC /DC
OVIAANT . 230 V AC £10% resp. 24 VAC £10%
[oTo ] oTo] £0)Y A YA Y=Y = Lo P max. \/PxR V DC/AC
elektronicky polohovy vysila€ bez zdroje ...........cccoveeiiiiiiiiiii e 15az30Vv DC
Kapacitni VYSIlaC DEZ ZATOJ& .......uuueiiiieeiiiiiee e 18 az28V DC
Frekvence napajeciho Napéti .........cccvveeiiiiiiiiiiiiii e 50 Hz, resp. 60* Hz £ 2 %

** Pfi frekvenci 60 Hz se rychlost pfestaveni zvySi 1,2-krat..

ReZim provozu (ve smyslu CSN EN 60034-1 v platné edici):

ES ST jsou ur¢ené pro dalkové ovladani:
kratkodoby chod S2-10 min.
prerusovany chod S4-25%, 6 az 90 cykld/hod.

ES STR s regulatorem jsou uréené pro automatickou regulaci
preruSovany chod S4-25%, 90 az 1200 cykld/hod.

Poznamky:
1. ReZim provozu sestava z druhu zatizeni, zatézovatele a ¢etnosti spinani.

2. ES ST je mozné po spojeni s externim regulatorem pouzit jako regulacni ES s tim, Zze pro tento ES plati
rezim provozu avykonové parametry jako pro typ STR se zabudovanym reguladtorem. Pro spolupréci
s regulatory nedoporu¢ujeme doby prestaveni 63 a 80 mm/min.

1.9 Baleni, doprava, skladovani a vybaleni

Plochy bez povrchové Upravy jsou pfed zabalenim oSetfeny konzervaénim pfipravkem MOGUL
LV 2-3.

Skladovaci podminky:

- Skladovaci teplota: -10°C az +60°C

Relativni vihkost vzduchu: max. 80%

- Skladujte zafizeni v Cistych, suchych a dobfe vétranych mistnostech, chranéné pred
necistotami, prachem, padni vlhkosti (umisténim do regald, nebo na palety), chemickymi a cizimi
zasahy

- Ve skladovacich prostorech se nesmi nachazet plyny s koroznimi U¢inky.

ES jsou dodavané v pevnych obalech, zaru€ujicich odolnost ve smyslu poZzadavkd norem
CSN EN 60 654.
Obal tvofi krabice. Vyrobky v krabicich je moZné balit na palety (paleta je vratnd). Na vnéjSi Casti
obalu je uvedeno:
oznaceni vyrobku,
nazev a typ vyrobku,
pocet kusl,
dalSi udaje - napisy a nalepky.

Pfepravce je povinen zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnich prostfedcich zajistit proti
samovolnému pohybu; v pfipadé otevienych dopravnich prostfedkd musi zabezpedit jejich ochranu
proti atmosferickym srazkam a stfikajici vodé. Rozmisténi a zajiSténi vyrobkd v dopravnich
prostfedcich musi zabezpecit jejich pevnou polohu, vylou€it moznost vzajemnych naraz( a narazl
na stény dopravnich prostfedk.

Pfeprava je moZna v nevytopenych a nehermetizovanych prostorech dopravnich prostfedkd s vlivy
v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastni vyhotoveni -45° C az +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahem vody 0.029 kg/kg suchého vzduchu

- barometricky tlak 86 aZz 108 kPa

Po obdrzeni ES prekontrolujte, jestli nedoSlo béhem prepravy, resp. skladovani k jeho
posSkozeni. Zaroven porovnejte, jestli Udaje na Stitkdch souhlasi s pravodni dokumentaci
a s kupni-prodejni smlouvou /objednavkou. PFipadné nesrovnalosti, poruchy a poSkozeni
hlaste ihned dodavateli.



ST1,STR1 7

vétranych krytych prostorech, chranéné pfed necistotami, prachem, pddni vlhkosti (umisténim do
regald anebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy, pfi teploté okolniho prostfedi od -10°C

j Pokud ES a jejich prisluSenstvi nebudou ihned montované, musi byt uskladnéné v suchych, dobre
do +60°C a p#i relativni vlhkosti vzduchu max. 80 %.

Je nepfipustné skladovat ES venku, anebo v prostorech nechranénych proti pAmému
pusobeni klimatickych vliva!

Pripadné poskozeni povrchové Upravy okamzité odstrarite - zabranite tim poSkozeni korozi.

Pr skladovani po dobu vice nez 1 rok, je nutné pfed uvedenim do provozu zkontrolovat mazaci
napiné.

ES montované ale neuvedené do provozu je nutné chranit stejnym zpusobem jako p#
skladovani (napf. vhodnym ochrannym obalem).

Po zabudovani na armaturu ve volnych a vihkych prostorech, anebo v prostorech se stfidanim
teploty neodkladné zapojte vyhfivaci odpor - zabranite vzniku poSkozeni korozi od zkondenzované
vody v prostoru ovladani.

Prebytecny konzervaéni tuk odstrarite az pfed uvedenim ES do provozu.

1.10 Zhodnoceni vyrobku a obalu

Vyrobek i obal jsou vyrobeny z recyklovatelnych materiald. Jednotlivé slozky obalu ani vyrobku
po skonéeni jeho Zivotnosti neodhazuijte, ale roztfidte je podle pokynu pFislusnych smérnic a pfedpist
0 ochrané Zzivotniho prostfedi a odevzdejte na dalSi zpracovani.

Vyrobek ani obal nejsou zdrojem znecistovani zivotniho prostfedi a neobsahuji nebezpeéné
slozky pro nebezpec¢ny odpad.
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2. Popis, funkce a technické parametry
2.1.Popis afunkce

ES ST a STR maji kompaktni konstrukci, s nékolika pfipojenymi moduly. Skladaji se z dvou
funkéné odliSenych hlavnich Easti.
Silova €ast je tvofena pfirubovym adaptérem, resp. sloupky s pfirubou s pfipojovacim ¢lenem pro
pfipojeni na ovladané zafizeni a prevody uloZzenymi ve spodnim krytu; na opacné strané jsou
vyvedené ndhonové mechanizmy pro jednotky ovladaci ¢asti,
Ovladaci €ast (obr. 3), je uloZzena na desce ovladani (2), ktera obsahuje:
- elektromotor (7) (pfi jednofazovém s kondenzatorem)
- silovou jednotku - ovladanou axialnim posuvem zavitovky
- polohovo-signalizacni jednotku (3) s vysilatem polohy (5) -odporovym, kapacitnim, resp.
elektronickym polohovym vysilatem, a s mechanickym mistnim ukazatelem polohy
- vyhiivaci odpor s tepelnym spinacem (8)
- elektrické pfipojeni prostfednictvim svorkovnic (6), umisténych v prostoru ovladani, a kabelovych
vyvodek (12), resp. konektoru s kabelovymi vyvodkami
Pfi vyhotoveni ES STR je navic zabudovany elektronicky regulator polohy. Regulator polohy
umozfiuje automatické nastaveni polohy vystupni ¢asti ES v zavislosti na hodnoté vstupniho signalu a
poskytuje dalsi funkce.
DalSi prisluSenstvi:
Ruéni ovladani - tvofi ho ruéni kolo se zavitovym pfevodem
Modul mistniho elektrického ovladani.
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2.2.Zakladni technické udaje

Zakladni technické udaje ES:
maximalni vypinaci sila (maximalni zatéZovaci sila) [N], rychlost pfestaveni [mm/min], pracovni zdvih
[mm] a parametry elektromotoru jsou uvedené v tabulce ¢&. 1.

Tabulka €. 1: Zakladni technické Udaje

Rvchlost L % Elektromotor 2
; T{)Fz//é pfgstavenl' Prac. x?ggj;r; Vypinaci sila 2 .
)gi)slo 3) zdvih sila +10 [%)] g Napaj.motoru Jme. Jrr)?n. Jmen. Kap. kond.
T jmenov.nap. | vykon | otacky | proud
[mm/min] | [mm] IN] IN] kgl V]£10% | W] | [Wmin] | [A] [WF/V]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
8
8 000 8 000 — 10 000
16
32 5 200 4900 — 6 300 E
1) N
2 500 2 400 — 3 000 .
63 g | 2302201 15 | 2750 | 0,30 |2,2/400
10 8 000 8 000 — 10 000 g AC
20 6 400 5 800 — 7 500 3
401 3 4100 3900 - 5 000 ;
o go Y e 1700 1 600 — 2 000 B
[e)) © ~
< 8 .- o
o ) 8 000 8000-10000 | =
) 16 .- o
N3 =) S |-
© 32 N 5200 4 900 — 6 300 Tlee o
N P
g 63" ® 2 500 2400-3000 | @ |RQ Q
> ) w IS5 O 20 | 2750 | 1.8 -
R 10 o\ 8 000 8000-10000 | = [28 I
o N
o 20 Q 6 400 5800-7500 | & |88 ©
7] 40 =t 4100 3900 — 5 000 ;{5
- 8o Y 0 1700 1600-2000 | @
n S S
8 — —
=) 8 000 8 000 — 10 000 !
16 To)
0 Q
32 5200 4900 — 6 300 o <
63 %Y 2 500 2 400 — 3 000 8 &
N 5 15 | 2680 | 0,10 -
10 8 000 8 000 — 10 000 = g
20 6 400 5800 — 7 500 = %
40 4100 3900 — 5 000 @
go Y 1700 1 600 — 2 000

1) Pro spolupréci s regulatory nedoporuc¢ujeme rychlost pfestaveni 63 a 80 mm/min.
2) Spinaci prvky pro riizny charakter zatéZe (tedy i pro ES) uréuje norma CSN EN 60 947-4-1.

3) Odchylky rychlosti prestaveni ..........ccccceevvicviveeeeeeninnn, -50% az +30% v zavislosti od zatéze pfi 24V AC/DC
Odchylky rychlosti pfestaveni ............cccocecvvvviiineinenennn. + 10% pfi 230V AC.

DalSi technické udaje:
Kryti SEervopohnonU:.......cccuviiiiieieiiiiieee e IP 65 resp. IP 67 resp. IP 68 (CSN EN 60 529)

Podle definice pro elektrické servopohony, kryti IP 68 vyhovuje nasledujicim pozadavk{m:
- vySka sloupce vody: max. 10 m
- doba nepretrzitého ponofeni ve vodé: max. 96 hodin.

Mechanicka 0dOINOST: ......cooi i podle kap.1.8.2
(oT0 (o] 0o 1S A o =T [=] o o U 300 pada se zrychlenim 5 m.s™
SEIZMICKA 0dOINOSE ... 6 stupnu Richterové stupnice

SAMOSVOINOST: Luuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiibiibib bbb eeeeene zaru€ena v plném rozsahu osoveé sily

Ochrana eleKtrOMOLOIU: .ocouviiiii e e e e e e e e e eaneees tepelnym spinacem

Vale vystupni €asti: .................... max. 0,5 mm (typickd hodnota 0,2 mm) pfi 5 % zatizeni max. silou



10 ST1,STR1

Vypinani
Napéjeci napéti ..................... max. 250 V; 50/60 Hz; 2 A, resp. 250 V DC; 0,1 A, resp. 24V DC; 2 A
Hysteréze polohovyCh SPINACU ........ooooiiiiii e e max. 3%

Vypinaci sila je nastavena na maximalni hodnotu s toleranci £10 %, pokud neni dohodnuté jinak.
Pracovni zdvih je nastaveny u vyrobce, podle vyspecifikované hodnoty.

Vyhtivaci prvek (E1)

Vyhfivaci odpor - napéjeci napéti:..........ccccceeeeennn. podle napéjeciho napéti motoru (max. 250 V AC);

VYNFIVACT VIKON: ...ttt e e et eeaeeas cca 10 W/ 55°C
Tepelny spina€ vyhfivaciho prvku (F2)

Napdjeci napéti: .....ccccoeeeeeiiiiiiiiiiieeeeeen, podle napéjeciho napéti motoru (max. 250 V AC, 5 A)

Teplota sepnuti: ........... +20°C + 3K

Teplota vypnuti:........... +30°C +4 K
Vysilagée polohy
Odporovy
Hodnota odporu - jJednodUuChY Bl .......oiiiiiiiiiee e 100; 2 000 W
Hodnota odporu - dVOJItY B2 ......cooiiiiiiiiiiiiiieee et 2x100; 2x2 000 W
ZIVOINOSE VYSTIAGE  o.eeeiiieeeeeee ettt ettt ettt ne et este et et eneeneeteeaens 1.10° cykld
4z (A (=1 (L0 1) AT 0,5 W do 40°C, (0 W/125°C)
MaXiMmAINT T ProUd DEZCE.........eeiiiiiiiiie e e max.35 mA
MaximalNi NAPAJECT NAPELH.....uuuuuriiriiiiiiiiieiiieiiree e eereeerererere e e e er e ererereeereeereeereeeaeeeeeees v/ PxRV DC/AC
Odchylka linearity odporového vysilage polony............cccoiiiiiiiiiiiice e, +2.5 [%]Y
Hysteréze odporového vysilage polony ... max. 2,5 [%]”
Hodnoty odporu v koncovych polohach: pro ST:................. “O"...... 3 93%, "Z"....... £ 5%

pro STR:......cc....... © L 3 85% a £ 95%, ,Z“....... 33% af 7%

Kapacitni vysilaé (B3) Bezkontaktni, Zivotnost 10 ® cykld

2-vodi€ové zapojeni se zabudovanym zdrojem, resp. bez zabudovaného zdroje

Proudovy signal 4-20 mA (DC) je ziskavan z kapacitniho vysilaCe, ktery je napajen z vnitfniho, resp.
externiho napéjeciho zdroje. Elektronika vysilaCe je chranéna proti pfipadnému pFepélovani a
proudovému pretizeni. Cely vysila¢ je galvanicky izolovan, takze na jeden externi zdroj je mozné
pfipojit vétsi pocet vysilaca.

Napéjeci napéti ve vyhotoveni se zabudovanym zdrojem ...........cccueeeeeeieeiiiiiiiiiiieeee e 24V DC
Napajeci napéti ve vyhotoveni bez zabudovaného zdroje ............cvvveeiiiiiiiiiiiiiiceee e, 18 az 28V DC
ZVINENT NAPAJECTNO NAPELT c.evvvei i e max. 5%
Maximalni PFKON ..o 0,6 W
Y-\ (=40 )= o M oL | o Lo ] SR PP 0az500W
Zatézovaci odpor maze byt jednostranné uzemnény.
Vliv zatéZovaciho odporu Na VYStUPNT ProUd..........ocuuviiiiiiiieee it 0,02 %/100 W
Vliv napajeciho napéti na VYStUPNT Proud .........ooceiiiiiiiiiieeiiiee e 0,02 %/1V
TePIOtNT ZAVISIOST ... e e 0.5%/10°C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach: “O“.... 20 mA (svorky 81; 82)

“Z'.... 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu kapacitniho vysilace AR +0,2 mA

(O L +0,1 mA

Odchylka linearity kapacitniho vysilace polohy ..o, +2 [%]V

Hysteréze kapacitniho vysilace polony ... max. 1 [%]"
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Elektronicky polohovy vysilaé (EPV) - pfevodnik R/l (B3)
a) 2-vodiéové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)

ProudoVvy SIQNAL ........oii i e 4 +20 mA (DC)
Napajeci napéti (pfi vyhotoveni bez zabudovaného zdroje) ...........ccceeeeeeeeeeeeeeeeeeee, 15az30V DC
ZatéZovaci odpor (pfi vyhotoveni bez zabudovaného zdroje).................. max. R =(U,-9V)/0,02A [W

............................................................................................................. (Un - napajeci napéti [V])
Zatézovaci odpor (pfi vyhotoveni se zabudovanym zdrojem) .........cccccccevvvveeeeneeennnn. max. R.=750 W
TeplotNi ZAVISIOST ... max. 0,020 mA / 10°C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach: ............................. "O".... 20 mA (svorky 81,82)

.......................................................................................................... "Z"..... 4 mA (svorky 81,82)
Tolerance hodnoty vystupniho signélu elektronického vysilace ..........cccccccvvvvviiiinnnnn. "Z'+0,2 mA

.................................................................................................................................. "O" 0,1 mA

b) 3-vodi€ové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)

Proudovy SIGNAL .......oeeeiiiiiieii e 0+ 20 mA (DC)
ProudoVvy SIGNAI ........uiiii e 4 + 20 mA (DC)
Proudovy SIGNAL .......ceeiiiiiiiii e 0+5 mA (DC)
Napdjeci napéti (pfi vyhotoveni bez zabudovaného zdroje). .....cccceeeeeeeiiiiiiiiicennieennne. 24 V DC +15%
b\ (=Y 40 )Yz (o I 0T [ o o] SRR max. 3 kW
TePIOtNT ZAVISIOST .....cevveiiiieieeeeeeeeeee e max. 0,020 mA /10 °C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach: “O“........ 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81; 82)
“Z 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu elektronického vysilae  “Z" ............ +0,2 mA
(O L +0,1 mA
Odchylka linearity elektronick€ho vysilage polohy ..., +2,5[%]"
Hysteréze elektronického vysilage polony ... max. 2,5 [%]”

1) z jmenovité hodnoty vysilace vztahovana na vystupni hodnoty

Elektronicky polohovy regulator (N)
Programové vybaveni regulatoru
A) Funkce a parametry:

programovatelné funkce:
pomoci funkénich tlagitek SW1, SW2 a LED diod D3, D4 pfimo na regulatoru,
pomoci pocitace, resp. terminalu s pfisluSnym programem, prostfednictvim rozhrani RS
232

programovatelné parametry:
- Fidici signal
odezva na signal SYS - TEST
zrcadleni (stoupajici / klesajici charakteristika)
necitlivost
krajni polohy ES (jen pomoci pocitace a programu ZP2)
zpusob regulace

B) Provozni stavy regulatoru
Chybové hlaSeni z paméti poruch: (pomoci LED diod anebo rozhrani RS 232 a personalniho
pocitace)
- chybi Fidici signal anebo je porucha Fidiciho signalu
vstupni hodnota proudového fidiciho signalu pod 3,5 mA
pfitomnost signalu SYS - TEST
¢innost spinac
porucha zpétnovazebniho vysilace polohy
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Statistické Udaje: (pomoci rozhrani RS 232 a personalniho pocitace)
pocet provoznich hodin regulatoru
pocet sepnuti relé ve sméru ,otvira“
pocet sepnuti relé ve sméru ,zavird“

Napéjeci napéti: SVOrkY 6L(LL)-1(N) ..oocurrerieiieeeeiiiiiiiieee e sierneeeeae s 230 VAC, +£10%
FIrEKVENCE: ..o 50/60 Hz £ 2 %
Vstupni Fidici SIgNAly - @aNalogoVe: .........uuuiiiiiiiiiiie s 0-20mA
..................................................................................................................................... 4-20mA
........................................................................................................................................ 0-10V
Vstupny odpor pro SIgNAI 074 - 20 MA ... e e e e e e e e e 250W
Vstupny odpor Pro SIgNAI 072 = 10 V...t e e e e e eeeaeeeas 50kW
(ES otvira pfi zvySovani Fidiciho signalu)
[T TT= T c= W =T [ =L T U PP 0,5%
NECItIVOSE FEQUIALOTU: ..o e 1-10 % -(nastavitelnd)
Zpétna vazba (snimac polohy):.......... odporovéa 100 az 10 000 W (pfednostné 2 000 W)
................................................. proudova 4 az 20 mA
SHIOVE VY STUPY ..ottt e e e e ettt e e e e e e e e e et et e e e e e e e e eesttba e aaaaaas 2x relé 5 A/380V
Vystupy digitalni ...... 4x LED (napajeni; porucha; nastavovani; "otvira“ — “zavira“ — dvojbarevnou LED)
POIUCNOVY STAV: ...ttt spina¢ kontrolky 24 V, 2 W - POR
ReaKCe Pl POTUSE: ....ooeviiiie e - porucha snimace - chybové hlaSeni LED
Chybi FIAICT SIGNAL ... - chybové hlaSeni LED
REZIM SYS - chybové hlaSeni LED

Nastavovaci prvky: - 2x tlacitko kalibrace a nastaveni param.
- komunika&ni konektor
Ruéni ovladani:
ruéni klickou i za chodu elektromotoru. Ota€enim ruéniho kola ve sméru hodinovych ruciCek se
vystupni hfidel servopohonu pohybuje ve sméru ,Z “.

Elektrické ovladani:
dalkové ovladani (pohyb vystupniho ¢lenu servopohonu je ovliadany napajecim napétim)
mistni ovladani (jako volba)

Nastaveni koncovych poloh:
Koncové polohové spinace jsou nastavené s presSnOSti..........cccvvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee +1 mm.
Pfidavné polohové spinace jsou nastaveneé .............ccccvvevveeeennnns cca 1 mm pied koncovymi polohami.

Nastaveni silovych spinaéi:
Vypinaci sila, pokud neni specifikovano jiné nastaveni, je nastaveny na maximalni hodnotu s toleranci
+15 %.

2.2.1 Mechanické pFipojeni:
Hlavni a pfipojovaci rozméry jsou uvedené v rozmérovych nacrtkach

2.2.2 Elektrické pfipojeni:

svorkovnicové (X): - max. 24 svorek - prafez pripojovaciho vodiée 1,5 mm?

- 3 kabelové vyvodky - 1xM12 - pramér kabelu 3,5 az 5 mm, 1x M16 - pramér
kabelu 6 az 10,5 a 1xM20 - pramér kabelu 8 az 14,5 mm.
konektorové (XC): - max. 32 svorek — priifez pfipojovaciho vodiée 0,5 mm?

- 2 kabelové vyvodky: 1xM20x1,5 - pramér kabelu 8 — 14,5 mm

1xM25x1,5 - pramér kabelu 12,5 az 19 mm

Ochranné svorka: - vnéjsi a vnitfni, vzajemné propojené a oznacené znakem ochranného
uzemneéni.

Elektrické pfipojeni - podle schéma zapojeni.
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3. Montaz a demontaz servopohonu
3.1.Montaz

A Dbejte na bezpeénostni predpisy!

Poznamka:
Opétovné ovérte, jestli umisténi ES odpovida ¢asti "Provozni podminky". Pokud jdou podminky
nasazeni odliSné od doporucenych, je potfebna konzultace s vyrobcem.

Pred za¢atkem montéaze ES na armaturu:
- Znovu zkontrolujte, jestli nebyl ES béhem skladovani poskozeny.
- Podle Stitkovych Gdaji ovérte soulad vyrobcem nastaveného pracovniho zdvihu a pfipojovacich
rozmérl servopohonu s parametry armatury .
-V pripadé nesouladu, vykonejte sefizeni podle ¢asti “Sefizeni”.

3.1.1. Mechanické pfipojeni servopohonu k armature

ES je od vyrobce sefizeny na parametry podle typového Stitku,
s pfipojovacimi rozmeéry podle prfislusného rozmérového nacrtku a
nastaveny do mezipolohy.

Pred montazi nasadte klicku ruéniho ovladani.

Mechanické pfipojeni s pfipojovacimi rozméry podle normy DIN ]
(obr. 1)
Dosedaci plochy pfipojované pfiruby ES a armatury dukladné

odmastéte. HTI@
f U
N

ES (A) a armaturu (B) nastavte do polohy ,zavieno*.

ES upevnéte na pfirubu armatury (7) pomoci Sroubl (4) tak, aby

bylo mozné ES pohybovat.

Otacenim ruéniho kola (1) pfiblizte hfidel ES ke hfideli armatury

45

(5).

%—

Otacenim hfideli armatury (5) spojte spojkou armatury (8), hridel ]
armatury s hfideli ES (3); pfi spajeni dbejte na co nejvétsi )
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Ovérte, jestli pfipojovaci priruba (2) pfiléha k armature. .
PFirubu upevnéte ¢tyfmi Srouby (s mechanickou pevnosti min.

8G) utahnutymi tak, aby bylo mozné ES pohybovat. Upevhovaci

Srouby rovnomérné kfizem utahnéte.

Vystupni hfidel armatury (5) odSroubujte o jednu otacku a (
zajistéte pojistnou matici (6), tim se vytvofi prepéti na sedlo y_ L
armatury. |
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Mechanické pfipojeni v pfirubovém vyhotoveni (pfiruby typu A, B, C, D) (obr. 2)
ES (A) a armaturu (B) nastavte do polohy ,zavieno” o
Uvolnéte a vySroubujte dva Srouby (5) zavitové spojky (8) na
vystupni hfideli ES (3), oddélte svérné ¢asti spojky (8).
NaSroubujte zavitovou ¢ast spojky (8) na vieteno armatury (6)
(max. 28 mm) tak, aby po nasazeni ES byla mezi matici spojky |
(8) a hrideli ES (3) vdle. \
Nasadte ES na prirubu armatury (7) a Srouby (4a) resp.
centralni matici (4) (podle tvaru pfipojovaci pfiruby ES)
upevnéte ES tak, aby jim bylo mozné pohybovat. — r%
Otacenim ruéniho kola (1) pfiblizte konec hfidele ES (3) H u&

MIN.160

P

k zavitové spojce (8) naSroubované na vietenu armatury (6)
(resp. odSroubovanim zavitové spojky).
Nasadte svérné ¢asti na spojku (8) a dotahnéte oba dva Srouby
(5) tak, aby bylo moZné otacet matici spojky. '
Dotahnéte Srouby (4a) resp. matici (4) upevnovaci pfirubu ES l
(2) k pfirubé armatury (7). l
Zkontrolujte pfipojovaci rozmér a odSroubujte matici spojky (8) o )
jednu otacku, pro vytvoreni prepéti na sedlo armatury. Srouby |
l
l
|
I

spojky (5) pevné utahnéte.

Poznamky:
1. Minimalni mechanické pevnost Sroubd - 8G.

2. Pokud sefizeni polohové-signaliza¢ni jednotky a vysilace
z vyrobniho zavodu neodpovida takto upevnénému ES, je
potfebné tyto jednotky sefidit.

Na zavér mechanického pfipojeni vykonejte kontrolu
spravnosti spojeni s armaturou, otaéenim ruéniho kola.

AL

30

Obr.2

3.1.2. Elektrické pfipojeni a kontrola funkce

Nasledné vykonejte elektrické pfipojeni k siti, resp. k navazujicimu systému.

1. Ridte se pokyny éasti ,Pozadavky na odbornou zpdsobilost ... !
2.PA poloZeni elektrického vedeni je potfebné dodrzovat pfedpisy pro instalaci silnoproudych zafizeni!
3. Vodic¢e k svorkovnicim, resp. konektoru pfAivadéjte kabelovymi vyvodkami!
4. Pred uvedenim ES do provozu je potfebné pfipojit vnitii a vnéjSi zemnici svorku!
5. Privodni kabely musi byt upevnéné k pevné konstrukci nejdale 150 mm od vyvodek!
6. Z ddvodu zamezit pronikani vihkosti do ES okolo Zil pfipojovacich kabeld, je tfeba tyto vodice
v misté vyvedeni z plasté kabelu utésnit silikonovou hmotou.

Pfripojeni na fidici systém :

Rizeni ES je mozné prostfednictvim:
Zabudovaného polohového regulatoru;
Externiho polohového regulatoru;

1. Pokud bude ES ovladany externim regulatorem, ktery vyuziva unifikovany signal dvojvodi¢ového
vysilace (kapacitniho resp. odporového s pfevodnikem v dvojvodi¢ovém zapojeni), je potfebné
zajistit pripojeni dvojvodicového okruhu vysilace na elektrickou zem navazujiciho externiho
regulatoru!

2. PApojeni mdze byt vykonané jen v jednom misté, v libovolné ¢asti okruhu mimo ES !

3. Elektronika dvojvodi¢ovych vysilact je galvanicky izolovand, proto externi zdroj muze byt pouZzity

pro napajeni vice vysilacu (pocet zavisi od proudu, ktery je zdroj schopny dodavat)!
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PFipojeni na svorkovnici:
Zkontrolujte, jestli druh proudu, napajeci napéti a frekvence souhlasi s Gdaji na typovém Stitku
elektromotoru.
Sejméte vrchni kryt.
Pfi jednofazovém vyhotoveni faze L1 a pfivod N pfipojte na pfislusné svorky, pfi tfifazovém
vyhotoveni fazi L1, L2, L3 pfipojte na U, V, W, (svorky 2, 3, 4), ochranné vodi¢e na oznacena
mista vnitfni i vnéjSi ochranné svorky.

Pro ovladani armatur bez pevnych dorazd je potfebné do napajeni elektromotoru zarfadit polohové
spinace S3, S4 (které jsou u vyrobce nastavené na pozadovany zdvih) pfed S1,S2.

Ovladaci vodice pripojte podle schéma zapojeni, které je na vnitfni strané krytu.
Nasadte kryt a Srouby ho rovhomérné kfizem utahnéte.
Kabelové vyvodky pévné utahnéte, jen tehdy je zarucené kryti.

Pripojeni na konektor:

Zkontrolujte, jestli druh proudu, napdjeci napéti a frekvence souhlasi s (daji na typovém Stitku
elektromotoru.

Uvolnéte télesa konektor(

Konce vodi¢l odizolujte

Pomoci doporuéenych klesti pfipojte na konce vodi€u pfislusné dutinky konektoru.

Zasunte dutinky do pfislusnych kontaktt konektoru podle schémat zapojeni.

Upevnéte konektory a utdhnéte.

Kabelové vyvodky pevné utdhnéte, jen tehdy je zaru€ené kryti.

Poznamky:

1. KES jsou dodavané ucpéavkové vyvodky, které v prfipadé spravného nasazeni na pfivodni vedeni
zabezpecuji kryti az IP 68. Pro pozadované kryti je potfebné pouzit tésnici krouzky podle skute¢ného
praméru kabelu.

2. Pii upevriovani kabelu je potfebné prhlédnout k pfipustnému poloméru ohybu, aby nedoSlo k poskozeni,
resp. nepfipustné deformaci tésniciho elementu kabelové vyvodky. Privodni kabely musi byt upevnéné
k pevné konstrukci nejdale 150 mm od vyvodek.

3. Pro pripojeni dalkovych vysilact doporuéujeme pouzit stinéné vodice.

4. Celni plochy krytu ovladaci &asti musi byt pred opétovnym upevnénim &isté, natfené tukem bez kyselin
(napf. zfedénou vazelinou) a tésnéni neposkozené, pro zabranéni vzniku sparové koroze.

5. Reverzace ES je zaruc¢ena, pokud ¢asovy interval mezi vypnutim a zapnutim napajeciho napéti pro opacny
smér pohybu vystupni ¢asti je minimalné 50 ms.

6. OpoZdeni po vypnuti, t.j. as od reakce spinacd dokud je motor bez napéti, smi byt max. 20 ms.

7. Doporucujeme , aby odpovidajici ochrana sméru byla vypinana pfimo odpovidajicim polohovym, resp.
silovym spinacem.

Dbejte na pokyny vyrobcd armatur, jestli vypinani v koncovych polohdch ma byt realizované
prostfednictvim polohovych, anebo silovych spinacd!

Po elektrickém pfipojeni vykonejte kontrolu funkce :

Armaturu ruéné prestavte do mezipolohy.

ES elektricky pfipojte pro zvoleny smér pohybu a sledujte pohyb vystupniho ¢lenu.

Pokud tento nesouhlasi, zaménte sled dvou pfivodnich fazi (plati pro vyhotoveni 3x400V), resp.
zaménte vodice privodni faze na prislusné svorky (plati pro vyhotoveni 230V).

Vykonejte kontrolu zapojeni spinau jednotek ovladani tak, Ze pfi chodu ES (pfi spravném
pfipojeni) do zvoleného sméru postupné spinejte kontakty pfisluSnych spinacld stisknutim
ovladacich prvku. PFi spravném pfipojeni musi ES zastavit anebo signalizovat nastavenou polohu
podle pfepnuti zvoleného spinace. Pokud je nékterd z funkci nespravna, zkontrolujte zapojeni
spinacu podle schémat zapojeni.
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provozovani vykonat autokalibracii, pro zajisténi optimalni funkce.

Postup je nasledujici:
ES prestavte do mezipolohy (polohové a silové spinace nejsou sepnuté)
pomoci tlacitka SW1 stlaceného na cca 2 sec (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3) a po cca 2 sec.
opakovaného stisknuti SW1 na cca 2 sec. prestavte regulator do rezimu autokalibrace.. BEhem
tohoto procesu regulator vykona kontrolu zpétnovazebniho vysilace a smysl otaCeni, pfestavi ES
do polohy otevieno a zavieno, vykona méfeni setrvacnych hmot ve sméru ,OTVIRA" a ,ZAVIRA*
a ulozi nastavené parametry do EEPROM paméti. V prfipadé, Zze v prabéhu inicializace se
vyskytne chyba (napf. v zapojeni resp. nastaveni) bude inicializacni proces preruSeny a regulator
prostfednictvim diody D4 poda hlaSeni o druhu zavady. V opa¢ném pfipadé po dokonceni
inicializaéniho procesu regulator prejde do regulaéniho rezimu. V pfipadé potfeby prestaveni
parametrt regulatoru postupujte podle kapitoly ,Sefizeni servopohonu”. Dbejte na bezpecnostni
predpisy!

c U vyhotoveni STR se zabudovanym elektronickym regulatorem (obr.9) je potfebné v procese

3.2.Demontaz

A Pred demontéZi je potfebné odpojit elektrické napajeni ES!
PrApojovani a odpojovani nevykonavejte pod napétim!
Vypnéte ES od napajeni.
Pripojovaci vodi¢e odpojte od svorkovnic ES a kabel uvolnéte z vyvodek.
Uvolnéte upevriovaci Srouby pfiruby ES a ES oddélte od armatury.
PFi odesilani do opravy ES uloZte do dostate¢né pevného obalu, aby béhem prepravy nedoslo
k jeho poSkozeni.

4. SeAzovani

A Dbejte na bezpeénostni predpisy !

Po mechanickém spojeni, elektrickém

pfipojeni a ovéfeni spojeni a funkce pFistupte
k nastaveni a sefizeni zafizeni. Sefizovani se ~H:I:E
vykonavéa na mechanicky a elektricky pfipojeném

ES. Tato kapitola popisuje sefizeni ES na
vyspecifikované parametry v pfipadé, Ze doSlo

k pfestaveni nékterého prvku ES. Rozmisténi
nastavovacich prvk( ovladaci desky je na obr.3.

4.1.Sefizeni silové jednotky

Ve vyrobnim zavodé jsou vypinaci sily, jak

pro smér "otvira" (silovy spina¢ S1), tak pro smér
"zavird" (silovy spinaé S2), nastavené na
stanovenou hodnotu +10%. Pokud neni
dohodnuto jinak, jsou nastavené na maximalni
hodnotu. obr. 3

Sefizovani a prestavovani silové jednotky na jiné hodnoty sil bez zkuSebniho zafizeni na méreni
sil neni mozné.
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4.2.Sefizeni polohovo-signalizaéni jednotky (obr.4)

ES z vyrobniho zavodu je nastaveny na pevny zdvih (podle specifikace), uvedeny na typovém

Stitku. PFi nastaveni, sefizeni a pfestaveni ES postupujte nasledovné (obr. 4):

Vacky pro signalizaci, pokud neni dohodnuté jinak, jsou B

ukazatele polohy; vES STR s regulatorem ve funkci zpétné
vazby do regulatoru polohy.

spinace polohy. Sefizeni spoéiva v nastavovani hodnoty odporu
vysilace v definované krajni poloze ES.

Poznamky:
1.

ve vyhotoveni s vysilacem vysunte vysila¢ ze zabéru,
uvolnéte matice (23) zajiStujici vacky natolik, aby talifové pruziny na nich vytvareli axialni pfitlak,
ES prestavte do polohy "otevieno" a vackou (29) otacejte ve sméru chodu hodinovych rucicek, az
prepne spina¢ S3 (25),

ES prestavte o zdvih, ve kterém ma signalizovat polohu "otevieno" a vackou (31) otalejte ve
sméru chodu hodinovych rucicek, az pfepne spina¢ S5 23
(27),

ES prestavte do polohy "zavieno" a vackou (28) otacejte
proti sméru chodu hodinovych ruciéek, az prepne |
spina¢ S4 (24), 26 T R 30
ES pfestavte zpét o zdvih, ve kterém ma signalizovat E\T\ 3
polohu “zavieno" a vagkou (30) otadejte proti pohybu =L &
hodinovych rudi¢ek, az pfepne spinac S6 (26), ks
po sefizeni ES vacCky zajistéte centralni ryhovanou 25
matici a kontramatici (23).

| illl-

29

L | |

nastavené tésné pred koncovymi polohami. MoZnost Iz £ 7|
signalizace je béhem celého pracovniho zdvihu v obou
smérech , t.j. 100 %.

4.3.Sefizeni odporového vysilace (obr. 5)

V ES ST je odporovy vysila€ pouzity ve funkci dalkového

Pred sefizovanim odporového vysilae musi byt sefizené

V pripadé, Ze se ES nevyuZiva v celém rozsahu zdvihu uvedeného
na typovém Stitku, hodnota odporu v krajni poloze ,otevieno” se
amérné snizi.

PA ES STR s regulatorem jsou pouzité vysilace s ohmickou
hodnotou 2000W. V ostatnich pfipadech pfAi vyvedené odporové
vétvi na svorkovnici jsou pouzité vysilace s ohmickou hodnotou podle specifikace zakaznika.

Postup pfi sefizovani je nasledujici :

Uvolnéte upevnovaci Srouby (9) drzaku vysilace a vysila¢ vysunte ze zabéru.

Méfici pfistroj na méfeni odporu pfipojte na svorky 71 a 73 svorkovnice ES ST, resp. na svorky 6
a 7 regulatoru ES STR s regulatorem.

ES prestavte do polohy "zavieno" (ru¢nim kolem, az po sepnuti pfislusného koncového spinace
S2, resp. S4).

Natacejte pastorek vysilae, az na méficim pfistroji naméfite hodnotu odporu £ 5 % jmenovité
hodnoty odporu vysilage pfi ES ST, resp. 3 az 7 % jmenovité hodnoty odporu vysilae pfi ES STR
s regulatorem, anebo pfi ES ST s EPV, t.j. s odporovym vysilaéem s pfevodnikem PTKL1.

V této poloze vysila¢ zasurite do zadbéru s nahonovym kolem a utahnéte upevnovaci Srouby na
drzaku vysilace.

Odpojte méfici prFistroj ze svorkovnice.
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4.4.Sefizeni elektronického polohového vysilaée (EPV) - odporového vysilace
s pfevodnikem PTK 1

4.4.1 EPV -2-vodicéové vyhotoveni (Obr. 6,6a)

Odporovy vysila¢ s prevodnikem PTK1 je zvyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni
proudovy signal méfeny na svorkach 81-82 ma hodnotu:
v poloze “otevieno” ............. 20 mA
v poloze “zavfeno“ .............. 4 mA
V pfipadé potfeby opétovného sefizeni pfevodniku postupujeme takto:
ES prestavte do polohy ,zavieno” a vypnéte napajeni prevodniku.
Sefidte odporovy vysilaé podle predchazejici

kapitoly s tim, Ze hodnotu odporu méfte na SVORKA_X
svorkach X-Y (obr. 6,6a). Pouzity je odporovy
vysila¢ s ohmickou hodnotou 100 W. ZERO
Zapnéte napajeni prevodniku.
Otacenim nastavovaciho trimru ZERO nastavte GAIN
hodnotu  vystupniho  proudového signalu
méreného na svorkach 81-82 na hodnotu 4maA. ®
ES prestavte do polohy ,otevieno. ,
Otacenim nastavovaciho trimru GAIN nastavte SVORKA Y
hodnotu  vystupniho  proudového signalu
méfeného na svorkach 81-82 na hodnotu
20mA. & b3
Zkontrolujte  vystupni  signal z pfevodniku & Obr.6
v obou krajnich polohach a v pfipadé potreby
postup zopakuijte.
Poznamka: / ZERO
Hodnotu vystupniho signalu 4-20mA je mozZné nastavit

p/i hodnoté 75 az 100% jmenovitého zdvihu uvedeného
na typovém Stitku servopohonu. PA hodnoté méné nez
75% se hodnota 20mA Umérné snizuje.

Sefrizeni EPV pro ES STR s regulatorem:

Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a
82 odstranénim propojky.

Odpoijte Fidici signal ze svorek 86/87 a 88.

ES prestavte do sméru ,OTVIRA“ resp.
ZAVIRA* ruénim kolem, anebo pfivedenim
napéti na svorky 1 a 20 pro smér ,OTVIRA* 81 Y (73)
resp. 1 a 24 pro smér ,ZAVIRA". 82
ES prestavte do polohy ,zavieno" a vypnéte

napajeni prevodniku na svorkach 1 a 61.

Sefidte odporovy vysilaé podle predchazejici

kapitoly s tim, Ze hodnotu odporu méfte na svorkach X-Y (obr. 6,6a).

Pfipojte napajeci napéti na svorky 1 a 61.

Otacenim nastavovaciho trimru ZERO nastavte hodnotu vystupniho proudového signélu
méreného na svorkach 81-82 na hodnotu 4maA.

ES prestavte do polohy ,otevieno*.

Otacenim nastavovaciho trimru GAIN nastavte hodnotu vystupniho proudového signalu méfeného
na svorkach 81-82 na hodnotu 20maA.

Zkontrolujte vystupni signal z prfevodniku v obou krajnich polohach a v pfipadé potfeby postup
zopakuijte.

Po sefizeni vysilace pripojte propojku na svorky 81 a 82 v pfipadé, Ze vystupni signal nebudete
vyuzivat (obvod pres svorky 81 a 82 musi byt uzavren).

Pfipojte Fidici signél na svorky 86/87 a 88

Obr. 6a
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4.4.2 EPV - 3-vodicéové vyhotoveni (Obr. 7,7a)

Odporovy vysila¢ s pfevodnikem je z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni proudovy signal
méreny na svorkach 81-82 se zdrojem) ma hodnotu:

v poloze "otevieno®........ 20 mA resp. 5 mA resp. 10 V

v poloze "zavieno“ ......... 0 mA resp.4 mAresp.0V,
podle vyspecifikovaného vyhotoveni pfevodniku .

Vv prlpade potfeby opétovného sefizeni pfevodniku postupuijte takto:
ES prestavte do polohy ,zavieno”

a vypnéte napdjeni prevodniku. ZERQ GAIN
/ SVORKA "X

Sefidte odporovy vysila¢é podle - \\ 7
T~LSVORKA "Y"

pfedchézejici kapitoly stim, Ze
hodnotu odporu méfte na
svorkach X-Y (obr. 7,7a). Pouzity
je odporovy vysila¢ s ohmickou
hodnotou 2000 W resp. 100W. % %
Zapnéte napajeni prevodniku.

Otacenim nastavovaciho trimru

@P &

@22

ZERO nastavte hodnotu Obr. 7
vystupniho proudového signalu
méreného na svorkach 81-82 na ZERO GAIN

hodnotu OmA resp. 4mA.
ES prestavte do polohy

Lotevieno“.

Otacéenim nastavovaciho trimru

GAIN nastavte hodnotu

vystupniho proudového signalu ° -

meéfeného na svorkach 81-82 na

hodnotu 20mA resp. 5SmA.

Zkontrolujte vystupni signal 78 (+24V) Y (73)
z pfevodniku v obou  krajnich 81 (OUT) x / X (71)
polohdch a v pfipadé potieby 82 (GND) k 4 (70)

postup zopakuijte.

Poznamka:

Hodnotu vystupniho signalu (0 -20mA 4 - Obr.7a

20mA resp. 0 -5mA podle specifikace) je

mozné nastavit pfi hodnoté 85 az 100% zdvihu, uvedeného na typovém Stitku ES. PAi hodnoté méné neZz 85%
se hodnota vystupniho signalu tmérné sniZuje.

4.5.Sefizeni kapacitniho vysilaée CPT1/A

Tato kapitola popisuje sefizeni vysilace na vyspecifikované parametry (standardni hodnoty
vystupnich signald) v pfipadé, Ze doslo k jejich prestaveni. Kapacitni vysila¢ slouZi jako vysila¢ polohy
ES s unifikovanym vystupnim signalem 4+20 mA u ES ST, resp. jako zpétna vazba do regulatoru
polohy av pfipadé potfeby soucasné ve funkci dalkového vysilae polohy ES s unifikovanym
vystupnim signalem 4-+20 mA pro ES STR s regulatorem.

Poznamka:
V pfipadé potreby obracenych vystupnich signalid (v poloze ,OTEVRENO* minimalni vystupni signal) obratte se
na pracovniky servisnich stfedisek.

Kapacitni vysila¢ CPT1/A je vyrobcem sefizeny na pevny pracovni zdvih podle objednavky
a zapojeny podle schémat zapojeni vlepenych v krytu. Pfed elektrickou zkouSkou kapacitniho vysilace
je nutné vykonat kontrolu napdjeciho zdroje uZzivatele po pfipojeni na svorky svorkovnice. Pred
sefizenim kapacitniho vysilate musi byt sefizené polohové spinace. Sefizovani se vykonava pfi
jmenovitém napajecim napéti 230 V/50 Hz a teploté okoli 20+ 5°C.
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Jednotlivad vyhotoveni ES se zabudovanym kapacitnim vysilatem je mozné specifikovat jako :
A) Vyhotoveni bez napajeciho zdroje (2-vodi¢ové vyhotoveni) pro ES ST
B) Vyhotoveni s napajecim zdrojem (2-vodi¢ové vyhotoveni) pro ES ST
C) Vyhotoveni CPT jako zpétné vazby do regulatoru polohy pro ES STR s regulatorem

A.) Sefizeni kapacitniho vysilaée bez napéjeciho zdroje :
Pfed pfipojenim pfekontrolujte napajeci zdroj. Naméfené napéti musi byt v rozsahu 18 az 28 V DC.

Napajeci napéti nesmi byt v Zadném pfipadé vysSi nez 30 V DC. PA prekroceni této hodnoty mdze
dojit k trvalému poSkozeni vysilace!

PFi kontrole resp. sefizeni vystupniho signalu 4+20 mA postupujte takto:
Do série s vysilacem ( pél“-,; svorka 82 ) zapojte miliampérmetr tfidy pfesnosti 0,5 se zatéZzovacim
odporem nizSim nez 500 W.
Prestavte ES do polohy ,ZAVRENO*, hodnota sighalu musi pfitom klesat.
Zkontrolujte hodnotu signalu pro polohu ,ZAVRENO* (4 mA).
Doladéni signalu vykonejte tak, ze po uvolnéni upevriovacich Sroubl (15) natacejte vysilatem
(10), az doséhne signal Zzaddanou hodnotu 4 mA. Upevhovaci Srouby opétovné utdhnéte.
ES prestavte do polohy ,OTEVRENO *, hodnota signalu musi pfitom 15 10
stoupat.
Zkontrolujte hodnotu signalu pro polohu ,OTEVRENO “ (20 mA).
Doladéni signalu vykonejte otaCenim trimru (20), aZz signal dosahne
zaddanou hodnotu 20 mA. |
Opétovné vykonejte kontrolu vystupniho signalu v poloze ,ZAVRENO*" %—@— + 94—)7
a nasledné ,OTEVRENO “.
Tento postup opakujte az do dosahnuti zmény ze 4 na 20 mA s chybou
mensi nez 0,5 %. 20
Odpojte miliampérmetr, Srouby zajistéte zakapavacim lakem. Obr.8

B.) Sefizeni kapacitniho vysila€e s napéjecim zdrojem :
1.) Kontrola napéjeciho napéti: 230 V AC + 10% na svorkach 1,61, resp. 78,79
2.) Pri kontrole resp. sefizeni vystupniho signalu 4+20 mA postupujte takto:
Na vyvedené svorky 81,82 pfipojte miliampérmetr tfidy pfesnosti 0,5 se zatéZzovacim odporem niz§im
nez 500 W.
DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchazejici ¢asti A.

C.) Sefizeni kapacitniho vysilaée pro zpétnou vazbu do regulétoru polohy :
PFi kontrole, resp. sefizeni vystupniho signalu 4+-20 mA postupuijte takto:
- Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranénim propojky.
Pfipojte napajeci napéti na svorky 1 a 61.
Odpoijte Fidici signal ze svorek 86/87 a 88
ES pfestavte do sméru ,OTVIRA resp. ZAVIRA® ru¢nim kolem, anebo pfivedenim napéti na
svorky 1 a 20 pro smér ,OTVIRA" resp. 1 a 24 pro smér ,ZAVIRA"
Na vyvedené svorky 81,82 pfipojte miliampérmetr tfidy presnosti 0,5 (napf. Cislicovy) se
zatéZovacim odporem niz§im nez 500 W.
DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchazejici ¢asti A.
Po sefizeni vysilace pripojte propojku na svorky 81 a 82 v pfipadé, Ze vystupni signal
z kapacitniho vysilace nebudete vyuzivat (obvod pres svorky 81 a 82 musi byt uzavreny).
Pfipojte Fidici signél na svorky 86/87 a 88.

Uzivatel musi zabezpecit pripojeni dvojvodi¢ového okruhu kapacitniho vysilace na elektrickou zem
navazujiciho regulatoru, pocitace a pod. Pripojeni musi byt vykonané jen v jednom misté v libovolné
¢asti okruhu mimo ES!
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Poznamka:

Pomoci trimru (20) je mozné unifikovany vystupni signal kapacitniho vysilace sefidit pro libovolnou hodnotu
pracovniho zdvihu z rozsahu cca 40% aZz 100% vyrobcem nastavené hodnoty pracovniho zdvihu, uvedené na
typovém S§titku ES.

4.6.Sefizeni regulatoru polohy (Obr.9)

Zabudovany polohovy regulator nové generace REGADA je vici uzivateli velmi pfijemné se
tvarici Fidici systém pro ovladani pohonu analogovym signalem. Tento regulator vyuziva vysoky vykon
RISC procesoru MICROCHIP pro zajisténi vSech funkci. Zaroven umoziuje vykonavat nepretrzitou
autodiagnostiku systému, chybové hlaSeni poruchovych stavi a také pocet reléovych sepnuti a pocet
provoznich hodin regulatoru. Pfivedenim analogového signalu na vstupni svorky svorkovnice 86(GND,
-) a 88(+) dochazi k prestavovani vystupu ES.

Pozadované parametry a funkce je mozné programovat pomoci funkénich tladitek SW1-SW2 a LED
diod D3-D4 pfimo na regulatoru podle tabulky &. 2.

4.6.1 Nastavovaniregulatoru

Mikroprocesorova jednotka regulatoru z vyrobniho zavodu je naprogramovana na parametry
uvedené v tabulce €. 2 ( poznamka 2).

Nastaveni regulatoru se vykonava pomoci tlacitek a LED diod.

Pfed sefizenim regulatoru musi byt sefizené polohové a silové spinace a také vysila¢ polohy, a
ES musi byt v mezipoloze (polohové a silové spinace nejsou sepnuté).

Rozmisténi nastavovacich a signalizacnich prvk( na desce regulatoru REGADA je na obr.9:

Legenda:
Q 5% Tla&itko SW1 spousti inicializaéni rutinu a umoziuje
listovani v nastavovacich menu
TR Q o) D2 D1D3 D4 Tlagitko SW2 nastavovani parametrd ve zvoleném
— menu
5 S [SW | Dioda D1 signalizace napajeni regulatoru
s signa[iza}ce chodu ES do smé(u
D)) |SW2 | Dioda D2 LOTVIRA*  (zelend) - ,ZAVIRA®
(Cervena)
® @ J @ Dioda D3 (z_Iute_ S\_/etlo) pogtem b||kaJIC,ICh kodd
p— signalizuje zvolené nastavovaci menu
S DDD BDD oo OO0 ] (Cervené svétlo) poctem blikajicich kédd
Dioda D4 signalizuje nastavovany, resp.
obr. 9 nastaveny parametr regulatoru z
) vybraného menu.
Tabulka €. 2
Dioda D3 (Zluta) Nastavovaci menu Dioda D4 (Cerven) Nastavovany parametr
- pocet bliknuti - pocet bliknuti yp
1 bliknuti 0-20mA
1 bliknuti fidici signal 2 bliknuti 4-20 mA (*) (**)
3 bliknuti 0-10VvDC
q onél 1 bliknuti ES na signél SYS otevie
2 bliknuti e roar 2 bliknuti ES na signal SYS zavie
3 bliknuti ES na signal SYS zastavi (*)
zrcadleni 1 bliknuti ES ZAVIRA pfi zvySovani Fidiciho signalu
: . (stoupajici /
3 bliknuti S . . PP < Cue e L
klesajici 2 bliknuti ES OTEVIRA pfi zvySovani fidiciho signalu (*)
charakteristika)
. . necitlivost . . 1 - 10 % necitlivost reguléatoru (nastaveni od
4 bliknuti regulatoru 1-10 bliknuti vyrobce 3% (¥)
1 bliknuti Uzka na silu
. ’ ’ 7z *
5 bliknuti zpUsob regulace 2 bl?kmm, UZkf_i na,polor’lu ©
3 bliknuti Siroké na silu
4 bliknuti Siroka na polohu
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Poznamky: 1. regulator p/i autokalibraci automaticky nastavi typ zpétné vazby — odporovéa/proudova
2. (*) - nastavené parametry z vyrobniho zavodu, pokud zakaznik neur¢i jinak
3. (**) - vstupni signal 4 mA - poloha ,zavreno*
20 mA - poloha ,otev/feno”

Zakladni nastaveni regulatoru (programovy RESET regulatoru ) — v pfipadé problém
S nastavenim parametrd je mozné soucasnym stisknutim SW1 a SW2 a potom zapnutim napajeni
vykonat zakladni nastaveni. Tlagitka je nutné podrzet zatlatené do doby, az se rozblika Zluta LED
dioda.

Postup prestaveni regulatoru:
ES prestavime do mezipolohy.

Inicializaéni rutina se spousti pfi zapnutém regulatoru, nulové regulacni odchylce a kratkém
stlaceni tlacitka SW1 na dobu cca 2 sek. (t.j. do doby aZ se rozsviti dioda D3). Po uvolnéni tlacitka
nabéhne nékteré z predvoleného menu (obvykle Fidici signal), coZz se znazorni opakovanym 1
bliknutim na diodé D3 a pfredvoleny parametr (obvykle fidici signal 4 - 20 mA), coZz se znazorni
opakovanymi 2 bliknutimi na diodé D4. Po tomto je mozno prestavovat poZzadované parametry
regulatoru podle tabulky ¢€.2:

kratkym stisknutim tlacitka SW1 listovat v menu zobrazované poétem bliknuti diodou D3

kratkym stisknutim tlac¢itka SW2 nastavovat parametry zobrazované poctem bliknuti diodou
D4

Po prestaveni parametrd podle pozadavk( uzivatele pfepnéte pomoci tlacitka SW1 stisknutého
na cca 2 sek. (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3) regulator do autokalibrace, coz je signalizovano
blikanim zluté LED D3 6x. BEhem tohoto procesu regulator vykona kontrolu zpétnovazebniho vysilace
a smysl otaceni, prestavi ES do polohy otevieno a zavieno, vykona méfeni setrvacnich hmot ve
sméru ,OTVIRA* a ,ZAVIRA* a uloZi nastavené parametry do EEPROM paméti. V pFipadé, Ze v
pribéhu inicializace se vyskytne chyba (napf. v zapojeni resp. nastaveni) bude inicializacni proces
preruseny a regulator prostfednictvim diody D4 poda hlaSeni o druhu zavady. V opacném pfipadé po
dokonéeni inicializaéniho procesu regulator prejde do regulaéniho rezimu.

Chybové hlaSeni regulatoru pomoci diody D4 p# inicializaci:

4 bliknuti - chybné zapojené silové spinace

5 bliknuti - chybné zapojeny zpétnovazebni vysila¢

8 bliknuti - Spatny smér otaceni pohonu anebo opacné zapojeny zpétnovazebni vysilac¢

4.6.2 Sledovani provoznich a poruchovych stava
Sledovani provoznich a poruchovych stava je mozné pfi odkrytovaném ES.

a.) Provozni stav pomoci signalizace LED diody D3:
trvale sviti — regulator reguluje
trvale zhasnuto — regulaéni odchylka v rozsahu pasma necitlivosti — ES stoji

b.) Poruchovy stav pomoci signalizace LED diod D4 — trvale sviti , D3 blikanim indikuje
poruchovy stav

1 bliknuti (opakované): - signalizace rezimu “TEST" - ES se pfestavi do polohy
podle nastaveni signédlu v menu “TEST" (pfi spojeni sv.
66 a 86

2 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): - chybi Fidici signél - ES se prestavi do polohy podle
nastaveni signalu v menu “TEST

4 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): - signalizace ¢innosti silovych spinactd (ES vypnuty
silovymi spinaci v mezipoloze

5 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): - porucha zpétnovazebniho vysilace - ES se prestavi do
polohy podle nastaveni signalu v menu “TEST

7 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): - Fidici signal (proud) pfi rozsahu 4 - 20 mA - mensi nez

4 mA (3,5 mA
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5. Obsluha, udrzba, poruchy a jejich odstranéni
5.1.0bsluha

1. Ve vSeobecnosti pfedpokladame, ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany

pracovnik ve smyslu pozadavkd kap. 1!
2. Po uvedeni ES do provozu je potfebné ovérit, jestli pAi manipulaci nedoslo

k poSkozeni povrchovych Uprav - toto je potfebné odstranit v zajmu zabranéni
poSkozeni korozi!

- ES ST a STR vyZaduje jen nepatrnou obsluhu. Pfedpokladem pro spolehlivy provoz je spravné
uvedeni do provozu.

- Obsluha téchto ES vyplyva z podminek provozu a zpravidla spo€iva ve zpracovavani informaci
pro nasledné zabezpeceni poZzadované funkce. ES je mozné ovladat dalkové elektricky i ruéné
z mista jejich instalace. Ru¢ni ovladani je pomoci ru¢niho kola.

- Obsluha musi dbat na vykonani pfedepsané udrzby a aby ES byl béhem provozu chranény pred
Skodlivymi uginky okoli, které pfesahuji ramec pripustnych vliva.

- Je nevyhnutelné dbat na to, aby nedochazelo k nadmérnému otepleni povrchu pevného zavéru
ES, k prekroceni stitkovych hodnot a nadmérnému chveéni ES.

Ruéni ovladani:

V pfipadé potfeby (sefizovani, kontrola funkce, vypadek ap.) obsluha mize vykonat prestaveni
ovlddaného organu prostfednictvim ruéniho kola. PFi otaceni ruéniho kola ve sméru pohybu
hodinovych rugiéek se vystupni élen pohybuje ve sméru "ZAVRENO".

Mistni elektrické ovladani: - doplikova

vybava £
V prfipadé potieby (sefizovani, o

kontrola  funkce, ap.) ale pFi l

zabezpeceném napdjeni je mozné ES @ (4

prestavovat mistnim elektrickym

ovladanim. Po pfepnuti pfepinace rezimu

na rezim ,MISTNI* je mozné pfepinacem

sméru ovladat pohyb vystupniho ¢&lenu

v zadaném sméru. Signalni svétla

indikuji  dosahnuti  koncové polohy

v pfislusném sméru. TD

@) ~— "SToP” >‘

N |~ "ZAVRA

ZLUTE SVETLO JLUTE SVETLO PO ZVOLENI REZIMU JE MOINE ZLUTE SVETLO

s

"OTEVRENE" "ZAVRENE" KUE VYTAHNOUT MISTNI

obr. 10

Mistni elektrické ovladani (obr. 10a)

LED diody indikuji jednotlivé stavy mistniho ovladani.

Ovladani je mozné po odebrani visiciho zamku (1). Postupnym stlacenim tlacitka (2) REMOTE-OFF-
LOCAL se méni volba rezimu ovladani na ,DALKOVE", ,VYPNUTE", ,MISTNI“, ,VYPNUTE". “.
Postupnym stisknutim tlacitka se volba rezimu cyklicky opakuje. Tato volba je zobrazovana LED
diodami viditelnymi na pfednim panelu mistniho ovladani.

Pfitomnost napajeciho napéti pro oZiveni mistniho ovladani je signalizovana rozsvicenim jedné ze tfi
LED diod REMOTE (6), OFF (7), nebo LOCAL (8).

Jednotlivé rezimy mistniho ovladani:

ReZim "OFF" (VYPNUTO) - v tomto reZzimu nelze ES ovladat dalkové ani mistné. Rezim je
signalizovéan rozsvicenim LED diody OFF (7).

RezZim "LOCAL" (MISTNI) - v tomto reZimu je mozné ES ovladat mistné do sméru otevira, zavira a
zastavit ho tlacitky OPEN (3) (otevird), CLOSE (4) (zavird) a STOP (5). Rezim "LOCAL" je
signalizovéan rozsvicenim LED diody LOCAL (8). Stisknuti tlacitka OPEN v tomto reZzimu je
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signalizovano rozsvicenim LED diody OPEN (9). Stisknuti tla¢itka CLOSE v tomto rezimu je
signalizovano rozsvicenim LED diody CLOSE (10). Stisknutim tlaCitka STOP signalni LED diody
OPEN (9) a CLOSE (10) zhasnou.

ReZim "REMOTE" (DALKOVE) - v tomto reZimu je mozné ES ovladat povely z nadfazeného systému
dalkové. Rezim "REMOTE" je signalizovan rozsvicenim LED diody REMOTE (6). V tomto reZzimu jsou
tlacitka OPEN, STOP a CLOSE nefunkéni.

Po ukongeni prace s mistnim elektrickym ovladanim doporuéujeme v rezimu ,DALKOVE* znovu
nasadit na tlacitko (2) visici zamek a uzamknout ho pro pfipad nezadouciho zasahu nepovolanou
osobou.

Visaci zamek Ize nasadit a uzamknout na tla¢itko (2) v libovolném rezimu (REMOTE (6), OFF (7),
nebo LOCAL (8) mistniho ovladani.

Obr. 10a

5.2.Udrzba — rozsah a pravidelnost

Pfi prohlidkach a udrzbé je potfebné dotahnout vSechny Srouby a matice, které maji vliv na tésnost a
kryti. Stejné jednou za rok je nutné prekontrolovat a v pfipadé potfeby utdhnout upevnovaci Srouby
vodi¢l svorek a zajisténi nasuvnych spoju s vodici.

Intervaly mezi dvéma preventivnimi prohlidkami jsou &tyfi roky.

Vyménu tésnéni krytu je potfebné proveést v pfipadé poSkozeni nebo po uplynuti doby 6 rokd doby
pouzivani.

Plastické mazivo v dodavanych servopohonech je ur€eno pro celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Po dobu provozu ES neni potfeba mazivo ménit.
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Mazani
Mazaci prostfedky — pfevody - ve vyhotoveni pro prostiedi s teplotami -25°C az +55°C mazaci tuk
GLEIT- m- HF 401/0, resp. GLEITMO 585 K
— ve vyhotoveni pro prostfedi s teplotami -50°C az + 40°C mazaci tuk
— ve vyhotoveni pro prostfedi s teplotami —60°C az +40°C mazaci tuk DISCOR R EP - 000.
— pfimocary adaptér — HP 520M (GLEIT- n) (do —25°C) resp. HP 520S (do —40°C).

A Mazéani vietena armatury se vykonava nezavisle na udrzbé ES!

Po kazdém pfipadném zaplaveni vyrobku zkontrolujte, jestli do vyrobku nevnikla voda. Po pfipadném
vniknuti vody do vyrobku vyrobek pred opétovnym spusténim do provozu osuste a poSkozené tésnéni
resp. ostatni Casti ES je potfebné vyménit. Stejné zkontrolujte i tésnost kabelovych vyvodek
a v pfipade jejich poSkozeni je potfebné je vymeénit.

Kazdych 6 mésict doporuéujeme vykonat kontrolni chod v ramci nastaveného pracovniho zdvihu
na ovéreni spolehlivé funkce, se zpétnym nastavenim ptvodni polohy.
Pokud neni v reviznich pfedpisech stanoveno jinak, provedte prohlidku ES jednou za 4 roky,
pficemz zkontrolujte utazeni vSech pfipojovacich a zemnicich Sroubu, pro zamezeni
pfechodovych odporu.
Po 6 mésicich a potom raz roéné doporucujeme proveéfit pevnost utahnuti upeviovacich Sroubt
mezi ES a armaturou (Srouby utahovat kfizovym zpusobem).
PFi elektrickém prfipajeni a odpajeni ES prekontrolujte tésnici krouzky kabelovych
@ vyvodek — poSkozené a zestarnuté tésnéni nahradte originalnimi krouzky!
Udrzujte ES v &istoté a dbejte na odstranéni negistot a prachu. Cisténi provadéijte
pravidelné, podle provoznich moZznosti a poZzadavek..

5.3.Poruchy a jejich odstranéni

PFi vypadku, resp. preruSeni napajeciho napéti zUstane ES stat v pozici, ve které se nachazel
pred vypadkem napdjeni. V pfipadé potfeby je mozné ES prestavovat jen ru¢nim ovladanim (ru¢nim
kolem). Po obnoveni pfivodu napajeciho napéti je ES pfipraveny pro provoz.

V pfipadé poruchy nékterého prvku ES je mozné tento vyménit za novy. Vyménu sveéite
servisnimu stfedisku.

V pfipadé poruchy ES, postupuijte podle pokynt pro zaruéni a pozarucni servis.

Pro opravu regulatoru pouzijte pojistku subminiaturni do DPS, F1,6A, resp. F2A, 250 V, napr.
typ Siba 164 050.1,6 resp. MSF 250 a pro opravu zdroje DB....., M160 mA, 250 V, na pf. Siba, resp.
MSF 250.

Poznamka :
Pokud je potfebné ES demontovat, postupujte podle kapitoly "Demontaz".

Rozebrat ES na Ucely opravy mohou osoby odborné zpusobilé a zaSkolené vyrobnim zdvodem, resp.
smluvnim servisnim stfediskem!
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6. PrisluSenstvi a nahradni dily
6.1.PFisluSenstvi
Jako pfisluSenstvo je dodavané pribalené ruéni kolo.
6.2.Seznam nahradnich dild
Tabulka €. 3: Nahradni dily
Nazev dilu Obj. ¢islo Pozice Obrazek
Elektromotor; 15 W/39 VA; 230V AC 63 592 311, 63 592 306 7 3
Elektromotor; 15 W/40 VA; 3x400/3x380 V AC 63 592 332 7 3
Elektromotor; 20 W; 24 V AC/DC 63 592 289 7 3
Mikrospina¢ CHERRY DB6G-B1RB 64 051 220 3 3
Vysila¢ odporovy dratovy 1x100W 64 051 812 5 3
Vysila¢ odporovy dratovy 2x100W 64 051 814 5 3
Vysila¢ odporovy dratovy 1x2000W 64 051 827 5 3
Vysila¢ odporovy dratovy 2x2000W 64 051 825 5 3
Vysila¢ kapacitni 64 051 499 10 8
Tésnéni - IP 65 04 709 000 -
Tésnéni - IP 67 62 732 376 - -
Kabelova vyvodka M12 63 456 579 12 3
Kabelova vyvodka M16 63 456 595 12 3
Kébelova vyvodka M20 63 456 596 12 3
Svorkovnice EKL 63 456 710 6 3

Upozornéni:

Dodavkou nahradnich dild vyrobce nezodpovida za Skody zpisobené jejich demontazi a montazi.
Instalaci, vyménu nahradnich dili musi vykonavat opravnény, kvalifikovany personal.
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7. Prilohy

7.1.Schéma zapojeni

Schéma zapojeni ES ST 1
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Schéma zapojeni ES SPR 2-SPR 2.4 s regulatorem - Elektrické pfipojeni na konektor

K638 @1 :Jf :Jf + & K4ta| Fo
S1 S3  S2 S4 E1
’ I’1 N L] | M
-9 3 -l\ X2¢ 11 1214 |19 \20 |22 [15\1618 |23)24 Jos W
Lid
lefinl I =]
B .; .
! w2 (Recson)’ |
1=
: i HL i
xe 1 141810 30 17 19 1215 2016 Ke3s
? f | ’_* 4 J. 110
L+ TEST b + HLA§ENIE t
YSavoctt e ) Lot | PORUCH N LI
ar ar * *
SI S3  S2 S4
NN V"
11 \12[14 [19\20 |22 |15\16[18 |23)\24 |26
| —a N reoon)’ | |
]
°{id
| 1
;1418? 3|0 17 T 1f1|5 2016
v
TesT! + | HLASENIE
Yavact s D Lut zwéJ
K639 F@] $ < L -
ar ar
1= SI S3  S2 S4 B3
r J <
3 -l\ X2¢ 11 \12[14 [19\20 |22 [15\16[18 |23)\24 |26 - I':
il ! R 3 i
i | —
E1 : 5 1 2 Ns(REGADA) 45 sl
|_ L
chHHLI H “ !
;1418? 30 17 T 1f1|5 2016382(8:
24V 3
L TEST”_* + I HLASENIE tIQ')‘_gx
LSavoc Se ) Lot 2W®J PORUCH &) 2
ZK641 :Jf :Jf +* £
SI S3  S2 S4 B3
MM <~
11 \12[14 [19\20 |22 |15\16[18 |23)\24 |26 — I;:
F2l‘1
F
E1E 5 1 2 Ns(REGADA) 45 ?l
°{id 1]
30 17 19 1215 20163132 &
Akl S
TEST HLASENIE 2
Sio L) Lo/t zwéj PORGCH ,t(g-gs

S
© 1 141810
b
PEN L

SIG.

2 4 9
, N, (REGADA) »
i Y
T 7T TT T7
17 19 1215 2016
Lot
+ %‘HLAS/EN\
_LU/I J PORUCH

\T/
3
4

oV

N

mcx 500 &

h(j‘%-*




ST1,STR1 33

Legenda:

Zla........ zapojeni jednofdzového elektromotoru

ZlalZ11a.......... zapojeni polohovych spinacu pro 1-fazovy elektromotor — jednosilové provedeni

Z5a........ zapojeni jednoduchého odporového vysilace

Z6a........ zapojeni dvojitého odporového vysilace

Z10a,Z10c........... zapojeni el. polohového vysilace proudového, resp. kapacitniho vysilace - 2-vodi¢ bez zdroje
Z1l1a...... zapojeni polohovych spinacu a pfidavnych polohovych spinacl pro 1-fazovy elektromotor
Z12a,7403d....... zapojeni spinacl S1 az S6 pfi zapojeni ES s 3-fazovym elektromotorem pro 3-fazovy

elektromotor
Z21a...... zapojeni pfidavnych polohovych spinacli pro ES STR 1
Z4la, ZK4la..... zapojeni vyhfivaciho odporu a spinace vyhfivaciho odporu pro ES STR 1
Z78a...... zapojeni 3-fadzového el. motorem
Z632c.... zapojeni 3-fazového el. motorem s mistnim ovladanim
Z240a.... zapojeni ES STR 1 s regulatorem a s odporovou zpéthou vazbou
Z241a, ZK241a zapojeni ES STR 1 s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou
Z257a.... zapojeni EPV - 3-vodiCové vyhotoveni bez zdroje
Z260a.... zapojeni EPV - 3-vodiCové vyhotoveni se zdrojem
Z269a.... zapojeni el. polohového vys. proudového (EPV), resp. kapacitniho vysilate — 2 —vodi€ se zdrojem
Z633....... zapojeni jednofazového elektromotoru s mistnim ovladanim
Z378....... zapojeni el. polohového vys. proudového (EPV), resp. kapacitniho vysilace — 2 a 3 - vodi¢ se zdrojem
Z303 ..... zapojeni 3-fdzového el. motoru s reverza¢nimi stykaci
Z626a.... zapojeni ES ST 1 elektromotorem 24 V DC
Z634a ... zapojeni ES ST 1 elektromotorem 24 V DC a mistnim ovladanim
Z626b.... zapojeni ES ST 1 elektromotorem s elektromotorem 24 VV AC
Z634b.... zapojeni ES ST 1 elektromotorem s elektromotorem 24 VV AC a mistnim ovladanim
7638, ZK638.... zapojeni ES STR 1 s regulatorem, s odporovou zpétnou vazbou, s napajecim napétim 24 V DC
7639, ZK639..... zapojeni ES STR 1 s regulatorem, s proudovou zpétnou vazbou, s napajecim napétim 24 V DC
7640, ZK640 .... zapojeni ES STR 1 s regulatorem, s odporovou zpétnou vazbou, s napajecim napétim 24 V AC
7641, ZK641 ....zapojeni ES STR 1 s regulatorem, s proudovou zpétnou vazbou, s napajecim napétim 24 V AC
Z288a.... zapojeni pridavnych polohovych spinacd pro STR — 3x400/3x380 V
Z427a.... zapojeni ES STR 1 s regulatorem, s proudovou zpétnou vazbou, s napéjecim napétim 3x400/3x380
V bez reverzacnich stykacu
Z632a.... zapojeni ES SP 1 s 3-fazovym elektromotorem s reverzacnim relé a mistnim ovladanim

Bl ........ odporovy vysila¢ jednoduchy R sraZeci odpor (jen pro 230 V)
B2......... odporovy vysila¢ dvojity RL e zatéZovaci odpor

B3 ........ kapacitni vysilag, resp. el. pol. vysila¢ SALl ... oto¢ny pfepinac s klicem "dalkové-0-mistni“ ovladani
Coveeee kondenzator SA2 ... otoény prepinac "otvira-stop-zavira“
El...... vyhfivaci odpor S1 ... momentovy spina¢ "otevieno”
F1.... tepelna ochrana elektromotoru S2 e momentovy spina¢ "zavieno”
F2....... tepelny spinac vyhfivaciho odporu S3 polohovy spina¢ "otevieno*

Hl..... indikace koncové polohy "otevieno” S4 polohovy spina¢ "zavieno*

H2......... indikace koncové polohy "zavieno* S5 ... pfidavny polohovy spina¢ "otevieno*
H3......... indikace rezimu "mistni ovladani“ S6 ... pfidavny polohovy spina¢ "zavieno”
U......... vstupni (vyst.) proudové (napétové) signaly X ........... svorkovnice

M. elektromotor N e, regulator polohy

Yoo brzda elektromotor

Poznamky:

1. V pfipadé, Ze vystupni signal z kapacitniho vysilace (schéma zapojeni Z241a) se nevyuZiva (neuzavreny
obvod mezi svorkami 81 a 82), je nutné svorky 81 a 82 propojit propojkou (propojka je zapojena ve vyrobnim
zavodé jen pro pripojeni na svorkovnici). PA vyuZivani vystupniho proudového signélu z kapacitniho vysilace
je potfebné propojku odstranit.

2. Ve vyhotoveni ES s napajecim napétim 24 V AC neni potfebné pfipojit zemnici vodi¢ PE.

3. V provedeni s regulatorem kdy je vyuzivana zpétné vazba z CPT vysilace;p/i pouzivani vystupniho signalu
neni tento signal galvanicky oddélen od vstupniho signalu!

3. V pripadé potrfeby galvanicky oddéleného vystupniho signalu je tfeba pouzit galvanicky oddélovaci ¢len
(neni
soucésti dodavky) naps. NMLSG.UQ7/B (vyrobce SAMO Automation s.r.0.). Po konzultaci mdze tento modul
dodat vyrobce ES.
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7.2.Rozmérové nacrtky

P-1169 Pfiruba DIN 3358

P-1169 PLATI PRO KONEKTOROVE
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P-1231 Vyhotoveni ES s mistnim elektrickym ovladanim
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P —1170 Sloupky

Tvary pfipojovacich pfirub v fezu A-A
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P-1228 Vyhotoveni ES s mistnim el. ovladanim
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7.3. Zdznam o zaruénim servisnim zasahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy:

Zaruéni oprava €.:

Uzivatel servopohonu:

Reklamaci uplatnil:

Typové ¢islo servopohonu:

Vyrobni éislo servopohonu:

Reklamovana chyba na vyrobku:

Zjisténé chyba na vyrobku:

PouZzité nahradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne:

Podpis:
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7.4.Zaznam o pozaruénim servisnim zadsahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy:

Uzivatel servopohonu: Misto nasazeni servopohonu:

Typové ¢islo servopohonu: Vyrobni ¢éislo servopohonu:

ZjiSténa chyba na vyrobku:

Pouzité nadhradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne: Podpis:
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7.5.0bchodni zastoupeni a smluvni servisni strediska
Slovenské republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

REGADA Ceska, s.r.o. — vyhradni zastoupeni REGADA, s.r.o. pro prodej elektrickych servopohont
Kopaninska 109

252 25 Orech

PRAHA - zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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