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CSN/STN EN 60079-1: Elektrické zariadenia do vybugnych plynnych atmosfér. Pevny uzaver ,d“.
CSN/STN EN 60079-7: Vybusné atmosféry. Cast 7: Ochrana zariadeni zvySenou bezpe&nostou ,e“,
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Prosime Vas, pred pripojenim a uvedenim servopohonu
do prevadzky, podrobne precitajte tento navod !

Preventivne a ochranné opatrenia uplatnené na tomto vyrobku nemdzu poskytovat’ pozadovanu bezpeénostnu
uroveri, pokial vyrobok a jeho ochranné systémy nie su uplatriované pozadovanym a popisanym spdsobom a ak
inStalacia a udrzba nie je vykonavana pod/a prisluSnych predpisov a pravidiel!
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Tento Navod na montéz, obsluhu a Udrzbu je vypracovany v zmysle poZiadaviek prislusnych zakonov a
nariadeni vlady SR, resp. CR a v zmysle poZiadaviek Vyhlasky MPSVR SR ¢&. 508/2009 Z.z.
Je vypracovany s ciefom zaistit bezpecnost a ochranu Zivota a zdravia pouZivatela a s ciefom zamedzit' vzniku
materialnych 3k6d a zamedzit ohrozeniu Zivotného prostredia.

1. VSeobecne
1.1 Uéel a pouZitie vyrobku

Elektrické servopohony (dalej ES) priamociare Rematic, typu MTR 3PA-Ex s elektronickym
ovladanim DMS3, su programovo nastavitelné pre dvojpolohové ovladanie na Grovni napat'ovych
binarnych vstupov 24 V DC, alebo automatick(d regulaciu prostrednictvom analégovych vstupnych
signalov.

S to vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konStruované pre priamu montaz na ovladané
zariadenia (regulacné organy — posuvace, ventily a iné zariadenia). Su uré¢ené pre dialkové ovladanie
uzatvaracich organov alebo pre automatickl regulaciu regulaénych organov, v obidvoch smeroch ich
pohybu. M6zZu byt vybavené prostriedkami merania a riadenia technologickych procesov, u ktorych je
nositelom informacie na ich vstupe a (alebo) vystupe unifikovany analégovy jednosmerny prudovy
resp. napatovy signal. M6Zu sa pouzivat v karenarskych, energetickych, plynarenskych,
klimatiza¢nych a inych technologickych zariadeniach, pre ktoré su svojimi Gzitkovymi vlastnostami
vhodné. Na ovladané zariadenie sa pripajaji pomocou stipikov alebo priruby.

A Je zakazané pouzivat’'ES ako zdvihacie zariadenie!

1.2 Pokyny pre bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hfadiska miery ohrozenia

ES typu MTR 3PA-EX, na zaklade charakteristiky uvedenej v asti "Prevadzkové podmienky"
a z hladiska miery ohrozenia su vyhradené technické zariadenia s vysokou mierou ohrozenia, pritom
sa jedna o elektrické zariadenia skupiny A (vid. VyhlaSka MPSVR SR ¢&. 508/2009, § 2 a Priloha €. |,
[ll. €ast, ods. A - plati pre izemie SR), s mozZnostou umiestnenia v priestoroch z hfadiska Urazu
elektrlckym pradom osobitne nebezpecnych.
ES s v zmysle smernice LVD 2014/35/EU resp. nariadenia viady SR 148/2016 Z.z. resp. nariadenia
vlady CR 118/2016 Sb. a normy EN 61010-1+A1+AC, v edicii v zmysle platného certifikatu, urcené
pre inStalacnu kategériu (kategériu prepatia) Il, stupen znecistenia 2.

Za Ucelom preukazania zhody s poziadavkami smernice Rady Eurépy na strojové zariadenia
2006/42/EC, smernice Rady Eurépskeho parlamentu 2014/34/EU pre zariadenia a ochranné systémy
pouzivané v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu (ozna¢ené ako Smernica ATEX 100a), smernice
Rady 2014/35/EU pre LVD a smernice Rady 2014/30/EU pre EMC je na ES vykonané overenie

v autorizovanych skuaSobniach.

Vyrobok spifa zakladné bezpeénostné poziadavky podla CSN/STN EN 60204-1 a je v zhode s
CSN/STN EN 55011/A1.

v priestoroch z hfadiska Urazu elektrickym pridom osobitne nebezpecénych (prostredie mokré -

c Poznamka: Zaradenie medzi elektrické zariadenia skupiny A vyplyva z moznosti umiestnit ES
moznost' pdsobenia striekajlcej vody resp. ponorenie).

1.3 Vplyv vyrobku na okolie

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobok odpoveda poZiadavkdm smernice Europskeho
parlamentu a Rady Eurdpy o aproximacii pravnych predpisov ¢lenskych Statov, tykajlacich sa
elektromagnetickej kompatibility 2014/30/EC, prislusného nariadenia vlady SR 127/2016 Z. z. resp.
CR 117/2016 Sb. a poziadavkam noriem EN IEC 61000-3-2+A1, EN 61000-3-3+A1, EN IEC 61000-6-
2, EN IEC 61000-6-3, v edicii v zmysle platného certifikatu.

Vibréacie vyvolané vyrobkom: vplyv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvarany vyrobkom: pri prevadzke nesmie byt prekro¢ena hladina hluku A v mieste obsluhy
max. 78 dB (A).
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Nebezpe€enstvo pre zivotné prostredie: vyrobok obsahuje naplfi mineralneho resp. syntetického
oleja, ktory je Skodlivy pre vodné organizmy a mdze vyvolat dlhodobé nepriaznivé U€inky vo vodnom
prostredi. Pri manipulacii a prevadzke vyrobku je potrebné zabranit’ Gniku oleja do Zivotného
prostredia. ZvySenu pozornost venovat prevadzke v blizkosti vodnych zdrojov.

ES MTR 3PA-Ex su vyrdbané v nevybusnom vyhotoveni @ 12G Exdbeb ICT5aT4Gb+ € 12D

Ex tb IIIC T135°C Db (plati pre trojfazovu verziu) resp. @ 112G ExdbeblICT5Gb+ Epni2p
Ex tb IC T135°C Db (plati pre jednofazovu verziu) v zmysle:

CSN/STN EN 60079-0: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. VSeobecné
poziadavky, v platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-1: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. Pevny uzaver ,d*,

v platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-7: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. Zvysena bezpecnost
£, v platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-31: Vybusné atmosféry. Cast 31: Ochrana zariadeni pred vznietenim prachu
krytom ,t“, v platnej edicii.

Elektrické ¢asti servopohonov su navrhnuté pre prostredia:

- ako zariadenia skupiny Il pre ostatné ohrozené priestory (okrem bani)

- kategorie 2 s vysokymi poziadavkami na bezpecnost

- pre umiestnenie v zéne 1, v zéne 2, resp. v zone 21 a v zéne 22

- pre atmosféru G (plyny, pary alebo hmly) resp. pre atmosféru D (horlavé vodivé prachy)
- s rozsahom tlaku od 0,8 do 1,1 bar

KonStrukéné vyhotovenie je:

- pevny uzaver “d“ , zvySena bezpecénost ,e" resp. arover ochrany pred vznietenim prachu krytom , tb*
- so skupinou nevybusnosti IIC resp. llIC

- a teplotnou triedou T4 resp. T5 (max. dovolend teplota povrchu +135°C).

Z6ny pre umiestnenie nevybudnych ES a podmienky inStaldcie zariadenia su definované v normach:
CSN/STN EN 60079-10: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. Ur€ovanie priestorov
s nebezpecenstvom vybuchu.

CSN/STN EN 60079-14: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. Elektrické inStalacie
v priestoroch s nebezpecenstvom vybuch (okrem bani).

Neelektrické Casti servopohonov su navrhnuté, konstruované, vyrabane, skisané a oznacovaneé

v zmysle poziadaviek na bezpecnost strOJnych zariadeni podla noriem:

CSN/STN EN 1127-1: Vybusné atmosféry. Prevencia a ochrana proti G&inkom vybuchu.

CSN/STN EN 13463-1: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusnych atmosfér. Zakladné metody
a poziadavky.

CSN/STN EN 13463-5: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusnych atmosfér. Ochrana
bezpecénou konstrukciou ,c”

Oznaéenie zariadenia sa sklada z tychto znakov:
Ex - elektrické zariadenie odpoveda norme CSN/STN EN 60079-0 a sUvisiacim normam pre prislusné typy
ochrany proti vybuchu. .
d - oznacenie typu ochrany proti vybuchu — ,,pevny uzaver* podfa normy CSN/STN EN 60079-1
e - oznacenie typu ochrany proti vybuchu — ,zvySena bezpe€nost* podfa normy STN EN 60 079-7.
tb - oznacenie typu ochrany pred vznietenim prachu krytom ,t“ podfa normy CSN/STN EN 60 079-31.
Il resp. lll- oznagenie skupiny nevybusného elektrického zariadenie podra normy CSN/STN EN 60079-0.
C - oznaCenie podskupiny skupiny Il resp. Ill nevybuSného elektrického zariadenie podla normy
CSN/STN EN 60079-0
T4 resp.T5 resp. T135°C - oznacenie teplotnej triedy nevybuSného elektrického zariadenie skupiny I
podla CSN/STN EN 60079-0

- (EPL Gb) oznacenie zariadenia pre vybusné plynné atmosféry, ktoré méa ,vysoku“ uroven ochrany
a nie je zdrojom iniciacie v normalnej prevadzke alebo pri o¢akavanych poruchach.

- (EPL Db) - oznacenie zariadenia do vybusnych prachovych atmosfér s vysokou Groviou ochrany,
ktoré nie je zdrojom vznietenia pri normalnej prevadzke alebo pocas predpokladanych funkénych poruch.
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1.4 Udaje na servopohone
Typovy stitok: Stitok vystrazny:

REGADA 5 |
P ———— | [o£- kN | mm.min] [P |
C € Made in Slovakia [B«=1 mm] | | | V] Al

Typovy Stitok obsahuje zakladné identifikacné, vykonové a elektrické daje: oznacenie vyrobcu, typ,

vyrobné ¢islo, vypinaci moment, rychlost’ prestavenia, stupen krytia, pracovné otacky, napajacie napéatie
a prud.

Stitok vystrazny:
- s vyznaéenim Cakacej doby a poziadavky na pevnost skrutiek

POZOR !

KRYTY ODOBRAT PO UPLINUTI
60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU !
POUZIT SKRUTKY S MEDZOU
PEVNOSTI = 700 N/mm?

Stitok nevybusnosti: s uvedenim identifikacie vyrobcu, &isla certifikatu, typového oznacéenia,

oznacenia vyhotovenia, vyrobného €isla a vyhotovenia pre teplotu okolia -20°C az +60°C resp. -50°C
az +40°C

O [Mo. jP6 O

= (<Ta<e (] REGADA

Strojnicka #
SK-08001 Presov

" ] C&12

@ Il 2G Ex
Il2DExtbNIC T °CDb
\O ( I O)

Grafické znac¢ky na servopohone

Na servopohonoch su pouzité grafické znacky a symboly nahradzujuce napisy, niektoré z nich su
v stlade s CSN/STN EN ISO 7010, CSN/STN ISO 7000 a IEC 60417 v platnej edicii.

& Nebezpecné napitie (CSN/STN EN ISO 7010-W012)
A Pozor, nebezpedenstvo (CSN/STN EN ISO 7010-W001)
ey | Zdvih servopohonu

oF- Vypinacia sila

@ Ruéné ovladanie (0096 CSN/STN ISO 7000)
@ Svorka ochranného vodi¢a (5019 IEC 60417)

Yvid. ¢l. 3.1.3
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1.5 Naéazvoslovie

Prostredie s nebezpeéenstvom vybuchu — prostredie, v ktorom méze vzniknut vybusSna atmosféra.
Vybusna plynna atmosféra — zmes horlavych latok (vo forme plynov, par alebo hmly) so vzduchom
za atmosférickych podmienok, v ktorej sa po inicializacii Siri horenie do nespotrebovanej zmesi.
Maximalna povrchova teplota — najvySSia teplota, ktora vznikne pri prevadzke v najnepriaznivejSich
podmienkach (avSak v uznanych toleranciach) na ktorejkolvek ¢asti povrchu elektrického zariadenia,
ktoré by mohlo spdsobit vznietenie okolitej atmosfeéry.

Uzaver — vSetky steny, dvere, kryty, kadblové vyvodky, hriadele, ty€e, tahadla atd., ktoré prispievajl

k typu ochrany proti vybuchu alebo ku stupriu krytia (IP) elektrického zariadenia.

Pevny uzaver ,,d“ — druh ochrany, pri ktorom su ¢asti schopné vznietit vybusnu atmosféru umiestené
vo vnUtri uzaveru; tento uzaver pri explozii vybusnej zmesi vo vnatri uzaveru vydrzi tlak vybuchu

a zamedzi preneseniu vybuchu do okolitej atmosféry.

Zvysena bezpeénost’ ,e“ — druh ochrany elektrickych zariadenti, pri ktorom su pouzité dodatocné
opatrenia, ktoré vytvaraju zvySenu ochranu proti nedovolenému zvySeniu teploty a vzniku oblikov

a iskier v normalnej prevadzke alebo za Specifikovanych abnormalnych podmienok.

Ochrana pred vznietenim prachu krytom ,t* — druh ochrany vo vybuSnych prachovych
atmosférach, pri ktorom ma elektrické zariadenie kryt chraniaci pred vnikanim prachu a prostriedok,
obmedzujlci povrchovu teplotu.

HorPavy prach — jemne delené pevné &astice s menovitou velkostou 500 mm alebo menej, ktoré
mdZzu byt rozptylené vo vzduchu, mbzu sa usadzovat vlastnou hmotnostou, mézu horiet alebo tliet vo
vzduchu a mdZzu vytvarat vybusné zmesi so vzduchom pri atmosférickom tlaku a pri normalnych
teplotach.

Vodivy prach - horfavy prach s elektrickou rezistivitou rovnajlicou sa 10° W.m alebo mensou..
HorPavé éastice — pevné Castice vratane vldkien s menovitou velkostou va¢sou ako 500 nm, ktoré
mo6Zu byt rozptylené vo vzduchu a mohli by sa usadzovat vlastnou hmotnostou

1.6 Pokyny pre zaSkolenie obsluhy

Elektrické pripojenie servopohonu moZe realizovat len osoba v zmysle legislativnych
poziadaviek danej krajiny, v zavislosti od pozadovanej oblasti umiestnenia/pouzitia.

A Obsluhu mézu vykonavat pracovnici odborne spdsobili a zasSkoleni vyrobnym zavodom,
resp. zmluvnym servisnym strediskom.

1.7 Upozornenia pre bezpeéné pouZzivanie

1. Vyrobky su uréené pre pracu v prostrediach tvorenych plynmi, parami a hmlami, resp.
horfavymi vodivymi prachmi, s rozsahom tepl6ét: -20 °C az + 60 °C resp. -50 az +40°C, s
A rozsahom tlaku: 0,8 az 1,1 bar. M6Zu byt umiestnené max v zéne 1.
Jedna sa pritom o vyrobky uréené do prostredi:
- skupiny Il
- pre kategoriu 2
- pre atmosféru G resp. D
- pre podskupinu C
- pre teplotna triedu T4 resp. T5.
2. Vyrobky su konStruované v zmysle poZiadaviek noriem pre elektrické a neelektrické zariadenia
uréené do prostredi s nebezpecenstvom vybuchu:
- pre elektrické asti CSN/STN EN 60079-0, CSN/STN EN 60079-1 a CSN/STN EN 60079-31
- pre neelektrické asti: CSN/STN EN 1127-1, CSN/STN EN 13463-1 a CSN/STN EN 13463-5.
3. Maximalna povrchova teplota vyrobku pre skupinu T4 resp. T5 nesmie prekro¢it hodnotu +135°C.
4. Pokial je servopohon umiestneny na zariadeni, ktoré reguluje médium s vysSou teplotou ako
+ 60°C, zabezpedte zariadenie dodatoénou konstrukciou tak, aby bola zachovana teplota okolia max.
+ 60°C a aby sa teplota neprenaSala cez pripojovacie komponenty!
5. Zaslepky vyvodiek su uréené len pre obdobie prepravy a skladovania, t.j. pre obdobie
po zabudovanie servopohonu do prevadzky s nebezpecenstvom vybuchu, kedy musia byt nahradené
pripojovacimi kablami!
6. V pripade nevyuZitia niektorej vyvodky pre vyvedenie kabla, musi byt tato nahradena
certifikovanou Ex zaslepovacou zatkou schvaleného typu, zaistenou lepidlom Loctite 243.
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7. Teplota na vstupe kablov je max. 90°C.

8. POZOR ! KRYTY ODOBRAT PO UPLYNUTI 60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU! POUZIT
SKRUTKY S MEDZOU PEVNOSTI 2 700 N/MM?2.

9. Po opatovnej montazi veka riadiacej skrine a krytu svorkovnicovej skrine postupujte
v zmysle upozorneniav kap. 5.3 UdrZba pre zaruéenie nevybu3nosti!

10. Pozor — Potencialne NEBEZPECIE ELEKTROSTATICKEHO NABIJANIA.

Za prevadzky ES musi byt zabranené procesu s intenzivnou tvorbou elektrostatického naboja
silnejSieho nez je manualne trenie jeho povrchu.

Istenie vyrobku : Do privodu napéjacieho napatia musi byt zaradené vhodné istiace zariadenie (isti¢
resp. poistka), ktoré slizi zaroven ako hlavny vypinag.

ES MTR 3PA-Ex ma vlastnu ochranu obvodov napéjania 1-fazového elektromotora a topného
odporu proti skratu. Do privodu napéajacieho napétia 3-fazového elektromotora musi byt zaradené
vhodné istiace zariadenie (isti€ resp. poistka), ktoré sluzi zaroven ako hlavny vypinagc.

Druh zariadenia z hfadiska pripojenia: Zariadenie je ur¢ené pre trvalé pripojenie.

1.8 Podmienky zaruky

Konkrétne podmienky zaruky obsahuje kdpna zmluva.

Zarucna doba je podmienena :

pre uzemie Slovenskej republiky, montaZzou pracovnikom elektrotechnikom podla § 21,
vyhlasky €. 508/2009 Z.z. MPSVR SR a zaSkolenym vyrobnou firmou, resp. montdZou zmluvnym
servisnym strediskom,

pre Gzemie Ceskej republiky, montaZou pracovnikom znalym podra § 5, vyhlasky 50/1978 Sb.
a zaskolenym vyrobnou firmou, resp. montaZzou zmluvnym servisnym strediskom

Dodavatel zodpoveda za kompletnost dodavky a zaruc€uje vlastnosti vyrobku, ktoré stanovuju
technické podmienky (TP) alebo vlastnosti dohodnuté v kiipnej zmluve.

Dodavatel nezodpoveda za zhorSené vlastnosti vyrobku, ktoré spdsobil odberatel pri skladovani,
neodbornej montézi alebo nespravnom prevadzkovani.

1.9 Servis zaruény a pozaruény

Zaruény servis je vykonavany servisnym strediskom vyrobného zavodu, resp. niektorym
zmluvnym servisnym strediskom na zaklade pisomnej reklamacie.
Pri reklamécii sa odporuca predlozit:

- kOpiu resp. opis potvrdenia 0 montazi a inStalacii

- zakladné udaje z typového Stitku (typové a vyrobné ¢&islo)

- popis reklamovanej chyby (dobu nasadenia, okolité podmienky (teplota, vihkost, ...)), rezim
prevadzky vratane ¢astosti spinania, druh vypinania (polohové alebo silové), nastavena
vypinacia sila, kontakt na firmu, ktora vykonala montaz a elektrické pripojenie
Odporucame, aby pozaruény servis bol vykonavany servisnym strediskom vyrobného zavodu,

resp. niektorym zmluvnym servisnym strediskom. Servisny pracovnik po vykonani servisnych prac
vypracuje zaznam o servisnom zasahu, ktory odoSle do vyrobnej firmy.
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1.9.1 Zivotnost servopohonov

Zivotnost ES je miniméalne 6 rokov.
Servopohony pouZzité na uzatvaraci rezim (uzatvaracie armatdry), vyhovuju poziadavkam
na minimalne 15 000 pracovnych cyklov (cyklus Z — O — Z pre linearne servopohony).

Servopohony pouzité na regulaénu prevadzku (requlaéné armatdry, vyhovuja nizSie uvedenym pocétom
prevadzkovych hodin, pri celkovom pocte 1 miliébn zopnuti:

Castost spinania
max.1200[h"] | 1000[h? | s00[h" | 250[h" | 125 [hY]
Minimalna o¢akavana zivotnost — pocet prevadzkovych hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Doba €isteho chodu je min. 200 hodin, maximaine 2 000 hodin.
Zivotnost' v prevadzkovych hodinach zavisi od zatazenia a ¢astosti spinania.

Poznamka: Velka Castost spinania nezaistuje lepSiu regulaciu, preto nastavenie parametrov regulacie
volte len s nevyhnutne nutnou ¢astostou spinania, potrebnou pre dany proces.

1.10 Prevadzkové podmienky
1.10.1 Umiestnenie vyrobkov a pracovna poloha

Zabudovanie a prevadzka servopohonov podla vyhotovenia je mozna na krytych resp. otvorenych
miestach priemyselnych objektov bez regulacie teploty, vihkosti a s ochranou proti priamemu
vystaveniu klimatickym vplyvom (napr. priamemu slne¢nému Ziareniu).

Servopohony musia byt umiestnené tak, aby bol pristup ku kolesu ru¢ného ovladania, k vrichnému
krytu a k vyvodkam, pripadne k miestnemu ovladaniu.

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna v lubovolnej polohe, pokial os motora ostane

vo vodorovnej polohe; odchylka osi motora od vodorovnej roviny mdze Cinit £15°. Obvyklou je
poloha so zvislou polohou osi vystupnej ¢asti a s ovladacou skrifiou hore. Mozn4 je aj poloha

so zvislou polohou osi motora, s motorom nad silovou skrifiou.

Upozornenie:
Pri umiestneni na volnom priestranstve musi byt ES opatreny lahkym zastreSenim proti
priamemu pdsobeniu atmosférickych vplyvov, hlavne sineéného Ziarenia.
A Pri umiestneni v prostredi s relativnhou vihkostou nad 80% resp. vo vonkajSom prostredi je
potrebné zmenit predvolenu teplotu termostatu +25°C pomocou PC a programu na teplotu
+70°C, aby vyhrievaci odpor nebol vypinany.
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1.10.2 Pracovné prostredia

V zmysle normy STN EN 60 721-2-1 v platnej edicii su ES dodavané v nizSie uvedenych
vyhotoveniach:

1) Vyhotovenie ,mierne” - pre typ klimy mierna.

2) Vyhotovenie ,chladné” - pre typ klimy chladna.

3) Vyhotovenie ,tropické” - pre typ klimy tropicka a sucha.

4) Vyhotovenie ,morské" - pre typ klimy morska.

V zmysle STN 33 2000-1 a STN 33 2000-5-51 v platnej edicii ES musia odolavat vonkajSim vplyvom a
spofahlivo pracovat:
- v podmienkach vonkajSich prostredi oznaéenych ako :

mierne az horuce suché s teplotami -20°C aZ +60°C ........cccevviiiiiiiiiiiieeeen e AA 6+AA 7*
chladné az mierne horuce suché s teplotami -50°C az +40°C — ako Vyber ........ccccccoeviuvvnnnen. AA 8*
s relativnou vlhkostou 10 + 100%, vratane kondenzéacie s max. obsahom vody 0,029 kg/kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi teplotami.........ccceeeiiiiiie i AB 6+AB 7*
s relativnou vlhkostou 15 + 100%, vratane kondenzéacie s max. obsahom vody 0,036 kg/kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi tePlOtaMIi..........ccuiiiiiiiiie e e e AB 8*
s nadmorskou vyskou do 2 000 m, s rozsahom barometrického tlaku 86 , 108 kPa ....................... AC 1*
s posobenim intenzivne tryskajuce] VOAY (IPX6) ........cccciieeeiiiiiiieiiiiiee e csveee e seree e e siree e s e sree e e e snanee s AD 6*
so silnou prasnostou - s moznostou pdsobenia nehorfavého, nevodivého a nevybuSného prachu;
stredna vrstva prachu; spad prachu vaési nez 350 ale najviac 1000 mg/m? za defi (IP 6X) ............ AE 6*

s ob&asnym alebo prilezitostnym vyskytom korozivnych a znecistujlcich latok (ob&asné alebo
prilezitostné vystavenie korozivnym alebo znedistujicim chemickym latkam pri vyrobe alebo pouzivani
tychto latok); na miestach kde sa manipuluje s malymi mnozstvami chemickych produktov a tieto sa
moéZu ndhodne dostat do styku s elektrickym zariadenim ..........ccocoeeriiiiiiiiiiie e AF 3*
s moznostou pdsobenia stredného mechanického namahania:

strednych sinusovych vibracii s frekv. v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitddou posuvu 0,15 mm pre f<f,

a s amplittdou zrychlenia 19,6 m/s® pre f>f, (prechodova frekv. f, je 57 az 62 Hz) ................. AH 2*
strednych razov, OtrasSOV @ CNVENIA ........ccueeii it e e e e e e snaee e AG 2*
s vaznym nebezpelim rastu rastlin @ PESNT ........ooouii i AK 2*
s vaznym nebezpecim vyskytu Zivocichov (hmyzu, vtdkov, malych Zivo&ichov) ...........ccccvveeene. AL 2*

so Skodlivymi Gc¢inkami Ziareni:
unikajucich bludnych pradov s intenzitou magnetického pola (jednosmerného a striedavého sietovej

frekvencie) dO 400 A.M-L ..o s e e e e s a e e e aa e e s a s AM 2-2*

stredného slne&ného Ziarenia s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? ........cccoovveieeeereeeereeeesensnnnes AN 2*
strednych seizmickych Gc€inkov so zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal .........ccccocveiiiieiiieenieeiiiee e AP 3*
s nepriamym ohrozenim bUrkovou CINNOSTOU .........cceviiiiiiiie i AQ 2*
s rychlym pohybom vzduchu a VEIKENO VELIa ........ccceeiviiiiiiiiicc e AR 3, AS 3*
so schopnostami os6b odborne spbsobilych :
elektrotechnikov v zmysle 8§21, vyhlaSky MPSVR SR €. 718/2002 (plati pre SR) ............... BA 4, BA 5*
resp. 0sdb znalych v zmysle 85, Vyhl.&. 50/1978 Sb. (plati pre CR) ........c.ccccevvrreverererennnn, BA 4, BA 5*
s Gastym dotykom 0s6b s potencidlom zeme (osoby sa Casto dotykaju vodivych ¢asti alebo stoja na
Ao T 1Y/ g T oo To | (= o =) I PRSP BC 3*
bez vyskytu nebezpecnych [atok vV ODJEKLE .......ccooiiiiiiiiii e BE 1*
s nebezpecim vybuchu horfavych pIyNov @ Par ... BE 3N2*
s nebezpecenstvom poZziaru horfavych materidlov vratane prachov ..........ccccccvevvceeeicieee v, BE 2*

* Oznacenia v zmysle STN 33 2000-1a STN 33 2000-5-51 v platnej edicii.
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1.10.3 Napajanie a rezim prevadzky

Napéjacie napatie:
EleKtroMOtOr ........cccveiiiieieri e Y/A; 400 / 230V AC resp. Y/A; 380 / 220V AC +10%
................................................................. 230V AC £10%;
OVIAANIE ...oiiiii e e aaaa binarne vstupy 24 V DC +10%
............ vstupny riadiaci signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA,
alebo 0/2 az 10 V, resp. 10 az 0/2 V
elektronicky polohovy vysiela¢ (EPV) bez zdroja (pasivny)......ccccccceeeeiiiiiiiiiennenn. 18 az 30 V DC +10%
Frekvencia napéjacieno NAPEALIA ..........ccoviiiiiiiiiiiii e 50/60** Hz +2%

** Pri frekvencii 60Hz sa ovladacia rychlost zvySi 1,2 krat.

Rezim prevadzky: (v zmysle STN EN 60034-1, 8):
ES MTR 3PA-Ex uréené pre dialkové ovladanie signalom 24 V DC su uréené pre:
- kratkodoby chod S2-15 min. resp. podla tabulky ¢.1:
- preruSovany chod S4-25%, 6 az 90 cyklov/hod.
ES MTR 3PA-Ex uréené pre automatickl regulaciu anal6govymi signalmi su uréené pre:
- prerusSovany chod S4-25% s min. poctom Startov podla nasledujucej tabulky:

Rezim Rezim Modula¢ny rezim Spojity modulaény rezim
Sila — On-Off impulzny so stykacovou s bezkontaktnym spinanim
rozsah [cyklov/hod.]? | [Startov/hod.]? |  reverza&nou zostavou [Startov/hod.]
[kN] [$tartov/hod.]
do 20 15 30 1200 3600
21-70 10 15 600 1800

2 Jeden cyklus pozostava zo zdvihu 40 mm v oboch smeroch (t.j . 40 mm otvorit + 40 mm zatvorit), pri
zakladnom priemernom zatazZeni najmenej 30 % menovitej sily so schopnostou prenasat 100 % menovitej
sily najmenej v 10 % dréhy.

% Jeden start pozostava z pohybu najmenej 1 % miniméalneho zdvihu v oboch smeroch, so zatazou najmenej
30 % menovitej sily. Zatazovatel (t. j. pomer medzi dobou chod a Ghrnnou dobou) nesmie byt menej nez 25
% (napr. 1 s chod a 3 s pokoj).
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1.11 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a vybalenie

Plochy bez povrchovej Gpravy su pred zabalenim oSetrené konzervaénym pripravkom MOGUL
LV 2-3.

Skladovacie podmienky:
Skladovacia teplota: -10 az +50 °C
Relativna vlhkost vzduchu: max. 80 %
Skladujte zariadenia v Cistych, suchych a dobre vetranych miestnostiach, chranené pred
necistotami, prachom, pédnou vlihkostou (umiestnenim do regéalov alebo na palety), chemickymi a
cudzimi zasahmi
V skladovacich priestoroch sa nesmu nachadzat plyny s koréznymi G¢inkami.

ES sa dodavaju v obaloch zaruc€ujucich odolnost pri p6sobeni mechanickych a teplotnych
vplyvov podla poZziadaviek noriem CSN/STN EN 60 654.

Vyrobky st dodavané obvykle na paletach (paleta je vratna). Stic¢astou balenia su nasledovné
adaje: - oznacenie vyrobcu,

- nazov a typ vyrobku,
- pocet kusov,
- dalSie udaje - napisy a nalepky.

Prepravca je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnych prostriedkoch zaistit' proti
samovolnému pohybu; v pripade otvorenych dopravnych prostriedkov musi zabezpecit ich ochranu
proti atmosferickym zradzkam a striekajlcej vode. Rozmiestnenie a zaistenie vyrobkov v dopravnych
prostriedkoch musi zabezpecit ich pevnl polohu, vyltcit moznost vzajomnych narazov a narazov
na steny dopravnych prostriedkov.

Preprava je mozna v nevykurovanych a nehermetizovanych priestoroch dopravnych prostriedkov

s vplyvmi v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastne vyhotovenia -45° C az +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahom vody 0.029 kg/kg suchého vzduchu
- barometricky tlak 86 aZz 108 kPa

Po obdrzani servopohonu prekontrolujte, ¢i nedoSlo pocas prepravy, resp. skladovania k jeho
poSkodeniu. Zaroveri porovnajte, ¢i idaje na Stitkoch suhlasia so sprievodnou dokumentaciou
a s kupno-predajnou zmluvou (objednavkou). Pripadné nezrovnalosti, poruchy a poSkodenia hlaste
ihned’ dodavate/ovi.

ES a ich prisluSenstvo, musia byt uskladnené v suchych, dobre vetranych krytych priestoroch,
chranené pred necistotami, prachom, pddnou vlhkostou (umiestnenim do regalov alebo na
palety), chemickymi a cudzimi zasahmi, pri teplote okolitého prostredia od -10°C do +50°C a
pri relativnej vihkosti vzduchu max. 80 %.

Pozor!

1. Je nepripustné skladovat’'ES vonku, alebo v priestoroch nechranenych proti priamemu pésobeniu

klimatickych vplyvov.

2. Pripadné poskodenia povrchovej Upravy okamZite odstrérite - zabranite tym poskodeniu koréziou.

3. Pri skladovani po dobu viac nez 1 rok, je nutné pred uvedenim do prevadzky skontrolovaf’ mazacie

napine.

4. ES montované, ale neuvedené do prevadzky, je nutné chranit' rovnocennym spdsobom ako pri

skladovani (napr. vhodnym ochrannym obalom).

5. Prebytocny konzervaény tuk odstrante az pred uvedenim ES do prevadzky

6. Nedoporucuje sa ru¢ne prestavovat ES bez mechanického spojenia s armatirou. ES nema

mechanické obmedzenie pracovného zdvihu v koncovych polohach.

1.12 Zhodnotenie vyrobku a obalu a odstranenie znecistenia

Vyrobok aj obal je vyrobeny z recyklovatelnych materialov- kovovych (ocel, hlinik, mosadz,
bronz, med, liatina), plastovych (PP, PA, POM, PC, PVC) a vyrobkov z gumy. Jednotlivé zloZky obalu
aj vyrobku po skonc&eni jeho Zivotnosti neodhadzujte, ale roztriedte ich podla pokynov prislusnych
smernic a predpisov o ochrane zivotného prostredia a odovzdajte na dalSie spracovanie.

Vyrobok obsahuje naplii mineralneho oleja, ktory je nebezpecény pre Zivotné prostredie. Po
skonceni zivotnosti vyrobku je potrebné jeho jednotlivé €asti a naplne zhodnotit, resp. odstranit
znecistenie.
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2. Popis, funkcia a technické parametre

2.1 Popis afunkcia

ES MTR 3PA-Ex maju kompaktnu konstrukciu, s niekolkymi pripojenymi modulmi. Skladaju sa
z dvoch funkéne odliSenych hlavnych €asti pozostavajacich z tychto modulov (obr.1):
Silova Cast’ - Modul M1 - elektromotor
Modul M11 - predlohova prevodovka s rotaénou zdrzou
Modul M3 - silovy prevod s ruénym ovladanim
Modul M 8 -  priamo iare Ustrojenstvo
Ovladacia ¢ast - Modul M4 - ovladacia skrifa.

4 x VYVUDKY
MIExL.O AGRU

M2ox1.5 AGRU

Obr. 1 - MTR 3PA-Ex
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Modul M1 — elektromotor
nevybusny trojfazovy asynchréonny elektromotor
nevybusny jednofazovy elektromotor s trvale pripojenym kondenzatorom

Modul M11 — predlohova prevodovka s rotaénou zdrzou
Predlohovy prevod vykonava redukciu ota€ok elektromotora na stanovenud prevodovi hodnotu.
Predlohovy prevod pozostava z dvoch az troch parov ¢elnych spolu zaberajucich ozubenych kolies
a je ukonéeny kuzelovym pastorkom, ktory zabera do kuZelového kolesa prevodu z modulu M3.
Rotac¢na zdrZ nahradza mechanickl brzdu motora a umoznuje ru¢né ovladanie ES.

Modul M 3 - silovy prevod s ruénym ovladanim (obr.2)

Zostava je uloZzena v skrini (1). Prevody su centralne uloZené na vystupnom hriadeli (3) a tvoria
samostatny montazny celok. Veniec (44) s vnutornym ozubenim zabezpecuje prevod medzi
pastorkom elektromotora a vystupnym hriadelom. V hornej ¢asti je uloZzena zavitovka (2) pre snimanie
momentu/sily a ruéné ovladanie, ktoré sa pouZziva na prestavenie ovladaného zariadenia pri preruseni
elektrického prudu. Prestavenie sa vykona ruénym kolesom (4). Zavitovka je odpruzena a sila
vyvoland kratiacim momentom vystupného hriadela / silou na vystupnom ¢lene posiva axialne
zavitovku proti sile pruziny. Pohyb zavitovky je snimany vidlicou s ¢apom cez hriadelku (45), Ustiacou
do ovladacej skrine. Posuv zavitovky je umerny zatazovacej sile. Vidlica zapada do obvodovej drazky,
¢im je umoZneny rota¢ny pohyb ru¢ného kolesa, teda ru¢né ovladanie v kazdom prevadzkovom stave.
Na skrini (1), (oproti ruénému kolesu) su tri naliatky so zavitovymi otvormi, ktoré umoznuju upevnit ES
na stenu alebo pomocnu konstrukciu.
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Modul M 4 - ovladacia skrina ( na obr. 1)

Je v hornej €asti servopohonu a tvori samostatny funkény celok. Vrchnu €ast tvori kryt
s priezorom elektronického ukazovatela polohy.

Spodna ¢ast ovladacej skrine uzatvara skrinu silového prevodu a tvori nosnu ¢ast' pre ovladaci
modul obr.3 a obr.3a.

Na zakladovu dosku (8) ovladacieho modulu st upevnené tieto funkéné bloky:
zdrojova doska (9)
riadiaca jednotka elektroniky DMS 3 (10)
jednotka snimania polohy (11)
jednotka snimania sily/momentu (12)
bezkontaktny modul spinania elektromotora alebo reverzaéné stykace (13)
vyhrievaci odpor (14)
transformator (15)
LED display (16) (vo vyhotoveni bez miestneho ovladania)
pridavné relé RE6 (17) (plati pre 1-fazova verziu)
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Obr.3 — MTR 3PA-Ex —trojfazova verzia
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Obr.3a — MTR 3PA-Ex — jednofézové verzia

Servopohon MTR 3PA-EXx je ovladany:

- privaddzanim napatia 24 V DC na svorky servopohonu podla schémy zapojenia, resp.

- vstupnym riadiacim signalom 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA
(0/2 az 10 V resp. 10 az 0/2 V) (umoziiuje automatické nastavenie polohy vystupnej ¢asti ES

v zavislosti na hodnote vstupného signalu) a poskytuje dalSie funkcie.

Zékladné €asti servopohonu tvori (obr. 1,2,3,3a):

Pohonna jednotka servopohonu — elektromotor (M1) (obr.1), ktory je napdjany zo zdrojovej
dosky (9)(obr.3,3a) a ovladany z riadiacej jednotky (10)(obr.3,3a) elektroniky DMS3.

Poloha vystupného ¢lena ES ako aj sily su snimané bezkontaktnym absolitnym snimaéom.

Sucastou dosky elektroniky DMS3 mdze byt (podla vyhotovenia) elektronicky polohovy
vysielaé (EPV) bez zdroja (pasivny) s vystupnym signalom 4 az 20 mA;

Na zakladovej doske (8) (obr.3,3a) je umiestneny vyhrievaci odpor (14) (obr.3,3a) .

V pripade vypadku elektrickej energie sa mdze servopohon ovladat ruénym kolesom podla
pokynov uvedenych v kapitole 1.9 Technické Udaje a v kapitole 5.1 Obsluha.

Zakladné moduly elektronického ovladdacieho systému DMS3 pre MTR 3PA-EX:
Riadiaca jednotka (10) (obr.3,3a) — hlavna ¢ast systému DMS3 — obsahuje mikroprocesor,
6 signalnych LED a 4 tlacidla pre jednoduché nastavenie a kontrolu ES, konektory pre pripojenie
snimaca a zdrojovej dosky a komunika¢ny konektor (pripojenie PC pre nastavenie a diagnostiku),
2 volne programovatelné relé R1 a R2, 1 relé READY a svorky pre elektrické pripojenie.
Zdrojova doska pre trojfazova verziu (9) (obr.3,3a) — je napajana z transformatora (15)(obr.3,3a)
a poskytuje uzivatelovi vystupné napatie 24 V DC, max. 100mA. Su¢astou zdrojovej dosky su aj
uzivatelské relé READY, RE1 aZ RES5. Zdrojova doska zabezpecuje vystup na vyhrievaci odpor
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ako aj ovladanie cievok reverznych stykacov, resp. bezkontaktného spinac¢a motora. Obsahuje
uzivatel'ska svorkovnicu a konektor pre prepojenie s riadiacou skrifiou.

Viacotaékova jednotka snimania polohy (11) (obr.3,3a) — zabezpecuje bezkontaktné magnetické
snimanie polohy vystupného ¢lena.

Jednotka snimania momentu/sily (12) (obr.3,3a) — zabezpecéuje bezkontaktné magnetické snimanie
momentu/sily.

LED displej (16) (obr.3,3a) — slizi na zobrazovanie okamzitej polohy vystupného ¢lena ES
a na hlasenie a zobrazovanie pripadnych chyb, ktoré sa mézu vyskytnit pocas prevadzkovania
ES. Signalizacia chodu ES a poruch je indikovana aj pomocou LED diéd. LED displej je pouzity len
pre vyhotovenie ES bez miestneho ovladania.

Ruéné ovladanie - tvori ho ruéné koleso so zavitovkovym prevodom.

Dalsie prislusenstvo — ako volitePna doplnkové vybava:
- Modul miestneho elektrického ovladania s 2-riadkovym LCD displejom (obr. 7).

Modul M 8 - priamoé¢iare Ustrojenstvo (obr. 83
5a)

Meni rotaény pohyb vystupného hriadela
(3), (obr. 2), na priamodiary pohyb vystupného
tahadla (83). Bronzova spojkova matica (84) s
lichobeZnikovym zavitom je zasunuta do
zubov vystupného hriadela (3). Vodiaci strmen
(85) zamedzuje otacaniu vystupného tahadla
(83) a plni su¢asne funkciu ukazovatela
polohy. Ukazovatele polohy "O", resp. "Z" (95)
st upevnené na nosnych stipikoch
servopohonu (87).

Zavit tahadla je chraneny pred

znecistenim krycou manzetou (89). Horna &/
poloha tahadla "O" je obmedzen& dorazovou

rarkou (90). 94—
93—

87

88

./‘T
J

Obr.5a
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2.2 Technické udaje

Zakladné technické udaje ES:

Rychlost prestavenia [mm.min™], pracovny zdvih [mm], vypinacia sila [kN] a parametre elektromotora
su uvedené v tabulke &.1.

Tabulka €.1 - Zakladné technické udaje MTR 3PA-Ex
o . P 1)
@ Max. zataZovacia sila Prac. zdvih Elektromotor
‘0 | Vypinacia Rychlost 3 £
] sila ® .. . |prestavenia| (stipanie | -2 B M
= Relzm Regglacnan +10 [%] ZAvitu = Napéj. Men. Men. en.
.y prevadzky |prevadzka Krutk motora/ p X prad
3 skrutky) vykon | otacky 8)
s Otvor-G)Zatvor menov. nap.
[kN] [kN] [kN] [mm/min] [mm] [kg] [V] £10% W] [1/min] [A]
10 az 100
2 1 42
12,5 7,5 5 502) {s=3mm) 50 355 0,
80 10 a7 100 Ny 250 1355 0,42
1252  |(s=5mm) 23 250 1355 0,42
- o)) RS
10 ?z :éOO ) § g § 250 1355 0,42
S=smm
o o5 15 10 502) % >3 250 1355 0,42
5 3 80 10 aZ 100 2] 8% 250 1355 0,42
<3 1252  |(s¥5mm) S a4 250 1355 0,42
o9 80 ? ] > > 250 1355 0,42
> 3) ) 2) 10 az 100 ©
= 2| 215 1257 |s=5mm) S 250 | 1355 | 042
= 1802 370 1385 1,06
32 10 ai_lOO
20 12 8 (s=3mm) X
50 §
12,5 7,5 5 go?  |(s5mm) 3
Law]
8 4.8 3,2 1252
Poznamky:

1) Spinacie prvky pre rozny charakter zataZe (teda aj pre ES) uréuje norma CSN/STN EN 60 947-4-1.
2) Nedoporucujeme pre regulacny / modulaény rezim.
3) Pre sily 25 - 36 kN je zdvih max. 80mm.

5) Vypinaciu silu uvedte v objednavke. Pokial sa neuvedie, nastavuje sa ha maximalnu hodnotu prislusného
rozsahu. Zaberova sila je min. 1,3-nasobkom max. vypinacej sily zvoleného rozsahu.

6) Touto silou je mozné za zaZovat servopohon v reZzime S2-15 min, resp. S4-25%,6 - 90 cyklov/hod.
7) Touto silou je moZzné za aZova servopohon v reZzime S4-25%, 90 az 1200 cyklov/hod.
8) Plati pre napatie 3x400V AC
9) Konkrétny zdvih uvedte v objednavke. ES z vyrobného z4vodu je nastaveny na zdvih odpovedajuci
minimalnemu zdvihu podla Specifikacie.
Zdvih uvedeny na typovom Stitku ES odpoveda nominalnemu (maximalnemu) zdvihu daného servopohonu.
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Dal$ie technické Gdaje:

Krytie SEIVOPONONU: ..o e e e e IP 66 (STN EN 60 529)
Mechanicka odolnost’
SINUSOVE VIDIACIE ..o vid' kapitola 1.10.2
0dOINOSE PAAOM ...ueeiiccec e e 300 padov so zrychlenim 5 m.s™
SamoVvzpernost: ..o zaru€ena v rozsahu 0 % az 100 % vypinacej sily
Ochrana elektrOmMOTOTaA: .oooiee e termistor PTC

Elektrické ovladanie:
dialkové ovladanie - pohyb vystupného ¢lena servopohonu je ovladany:
- binarnymi vstupmi 24 V DC, resp.
- vstupnymi unifikovanymi signalmi 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA
(0/2 az 10 V resp. 10 az 0/2 V) podla vyhotovenia.

Napéjaci zdroj elektroniky:
pre napdajanie elektronickych modulov zabudovanych v ES je pouZzity:
napajaci zdroj DMS3 Z3. Pre uzivatela poskytuje vystupné napétie 24 V DC, 100 mA.
Zdroje maju pouZzitd ochrannu poistku s hodnotou podla kapitoly 2.2.2. Elektrické pripojenie.
Snimanie polohy:
-bezkontaktné absolitne magnetické.

Nastavenie koncovych pol6h:

Koncové polohové relé su nastavené na vySpecifikovany pracovny zdvih. Moznost nastavenia
(pomocou tlagidiel na riadiacej jednotke, alebo tlacidlami na miestnom ovladani, resp. pomocou
programu po spojeni ES s PC) vypinania v koncovych polohach:

- Z = Moment + O = Moment

- Z = Moment + O = Poloha

- Z = Poloha + O = Moment

- Z = Poloha + O = Poloha

Poznamka: Z = Moment - vypinanie v koncovej polohe zatvorené od sily,
O = Moment - vypinanie v koncovej polohe otvorené od sily,
Z = Poloha - vypinanie v koncovej polohe zatvorené od polohy,
O = Poloha - vypinanie v koncovej polohe otvorené od polohy.

Vyrobné nastavenie vypinania v koncovych polohach je uvedené v kapitole ,Zoradovanie".

Snimanie momentu:
- bezkontaktné absolatne magnetické

Nastavenie momentového / silového vypinania:

Momentové / Silové vypinanie ja nastavené u vyrobcu na maximalnu hodnotu, ktora je uvedena
na typovom Stitku prislusného ES s toleranciou £10 %.

UZivatel méa moznost zniZzovat hodnotu vypinace;j sily v rozmedzi 50 az 100 % s krokom 10%.

Blokovanie momentu / sily:
Blokovanie sily je mozné zvolit v pasme urcitej hodnoty zdvihu od koncovej polohy (maximalne 5 %),
na zvoleny ¢as, v rozsahu 0 az 20 s.

Vystupné relé :

- 3x relé na riadiacej jednotke (READY, R1, R2) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max. 30 V DC/2A
- na zdrojovej doske relé READY, RE1, RE2, RE3, RE4 a RE5 max. 250 V AC/1 Alcos phi=1; max.
30 V DC/2A

- relé su volne programovatelné (funkcie je mozné menit tlacidlami na riadiacej jednotke, tlacidlami
na miestnom ovladani, alebo pomocou programu na PC).

Relé READY: - moznost’ programovych volieb — signalizacia chyb, chyby alebo varovania, chyby
alebo nie je dialkové, chyby alebo varovania alebo nie je dialkové. Vyrobné nastavenie pre relé
READY je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie. Relé READY na riadiacej jednotke
a zdrojovej doske su zdvojené (nedaju sa nastavit rozdielne funkcie).
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Relé R1, R2, RE1,RE2, RE3, RE4 a RE5: - moznost’ programovych volieb — neaktivne, Poloha O
(poloha otvorené), Poloha Z (poloha zatvorené€), Moment O (moment otvorené), Moment Z
(moment zatvorené), Moment O alebo Moment Z, Moment O alebo Poloha O, Moment Z alebo
Poloha Z, otvara, zatvara, pohyb, pohyb — blika¢, do polohy, od polohy, varovanie, ovladanie —
dialkové, ovladanie — miestne (neplati pre ES bez miestneho ovladania), ovladanie vypnuté.
Relé R1 je zdvojené s relé RE1 a relé R2 je zdvojené s RE2. Relé RE3, RE4, RE5 su nezavislé.
Vyrobné nastavenie pre jednotlivé relé je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Vysielaé polohy (vystupny signal):
- Elektronicky polohovy vysielaé (EPV) pasivny, 2-vodi€ové zapojenie (bez zabudovaného
zdroja)

Pradovy SIQNAL ......coooiiiiiiiiiiice e 4 + 20 resp. 20 + 4 mA (DC)
Napdjacie napatie pri zapojeni EPV PASSIVE ........cceiiiiiiiiiiiiiiiec e 18az 30V DC
V- \ €= VA0 NV 1o M oL [ Lo SR PP max. R,= 500 W
Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielada v koncovych polohach: +0,5 %%

Odchylka linearity elektronického vysielaca polohy...........cccooooiiiiiiiiii e, +1 %Y
Hysterézia elektronického vysielada polohy ...........cccccooeiiiiiiiiii e, max. 1 %"

1) z menovitej hodnoty vysielac¢a vztahovana na vystupné hodnoty

Galvanické oddelenie........... vystupny signal je galvanicky oddeleny od vstupného riadiaceho signalu

Programové moznosti vystupného signélu: 4 + 20 mA, 20 + 4 mA. Vyrobné nastavenie pre vystupny
signal je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Elektronicky polohovy regulator (N) — ovladanie vstupnym riadiacim signalom

Vstupné riadiace signaly - anal0goveé:.............cceeeeeeeeiiiiiiinnnnn. 0-20mA (0 - 10V podra vyhotovenia)
...................................................................................... 4 -20mA (2-10V podra vyhotovenia)
................................................................................................................................... 12 - 20 mA
...................................................................................................................................... 4-12mA

...................................................................................... 20 - 0 mA (10 - 0 V podra vyhotovenia)
...................................................................................... 20 -4 mA (10— 2 V podla vyhotovenia)

.................................................................................................................................... 20-12 mA
...................................................................................................................................... 12 -4 mA
Vstupny odpor pre signaly 0/4/12 - 20 mA, 4 - 12 mA a zrkadlené:.............cccceevvvvrnrnnnnnnnns Rin=120W
Vstupny odpor pre signaly 0/2 - 10 V a zrkadlené: ...............uuuummmmmmimimiiniiiiiiiiiniinnnnnnnnnnnn. Rin = 30kwW
Odchylka lINearity FEQUIALOTA:. .........iieiiiiiiiiee et e e e et r e e e e e e e ans 0,5 %
Necitlivost regulatora:............cccceeeeeiieeiiiiieiceie e, programovo nastavitelnd v rozsahu 1 az 10 %

Vyrobné nastavenie pre vstupny signal je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Ovléadanie binarnymi vstupmi 24 V DC:
- privadzanim napétia 24 V DC na svorky CLOSE a OPEN.

Programovatelné funkcie binarnych vstupov 11 a 12 (zmena je moZna len prostrednictvom

programu z PC, alebo tlaéidlami na miestnom ovladani:

- pre vstup 11: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES
bez miestneho ovladania), STOP

- pre vstup 12: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES bez

miestneho ovladania) ; 2P (pri zapnutom regulatore dovoluje pri aktivhom vstupe 12 ovladanie ES do

smeru otvara resp. zatvara privadzanim napéatia 24 V DC na svorky OPEN resp. CLOSE).

Vyrobné nastavenie je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Programovatelné REAKCIE NA ZAVADU: OTVARAT, ZATVARAT, ZASTAVIT, BEZPECNA
POLOHA.
Vyrobné nastavenie je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.
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Nastavovacie prvky elektroniky:

ES je mozné zoradit resp. prestavit na iné parametre:

- tlac¢idlami na riadiacej jednotke elektroniky,

- tlac¢idlami na miestnom ovladani (podla vyhotovenia), alebo

pomocou programu, po pripojeni k PC prostrednictvom komunikaénej Snury pripojenej

na komunikacny konektor riadiacej jednotky elektroniky ES (po odobrati vrchného krytu ES).

Vyhrievaci prvok (E1):
Vyhrievaci odpor - NapaJacie NAPALIE:.....ccii e e e e ccal8V AC
VYNIEVACT VYKON: oo et e e e e e e e e et e e e e cca 10 W/55°C
Spinanie vyhrievacieho prvku zabezpecuje elektronicka doska. Teplotu rozopnutia spinaca je mozné

programovo menit od -40°C do +70°C pomocou PC s programom. Vyrobné nastavenie pre vypnutie
vyhrievacieho prvku (termostatu) je +25°C.

Ruéné ovladanie:

ruénym kolesom po uvolneni aretacnej skrutky aj za chodu elektromotora. Otac¢anim ruéného kolesa
v smere hodinovych ruci€iek sa vystupny hriadel servopohonu pohybuje v smere zatvara.

Pocet otoceni ru¢ného kolesa na zdvih vystupného ¢lena o 1 mm:

= P StUPANT SKIULKY 3 MM . uuii e e s e e e e e e e e e e e e e e e e e et bbb aeaeeeeeessbtaaaeaeeeaeas 9
- Pri StAPANT SKIULKY 5 MMttt e et e e e e e e s et b b e e e e e e e e e nneeeees 53
Vola vystupnej €asti: ...ccoooeeeiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeenn, < 0,25mm pri zatazeni 5%-nou hodnotou vypinacej sily

Mazanie: - vid. kapitola 4.2 Udrzba — rozsah a pravidelnost.

2.2.1 Mechanické pripojenie
prirubové a stipikové.

Hlavné a pripojovacie rozmery su uvedené v rozmerovych naértkoch

2.2.2 Elektrické pripojenie

Svorkovnicoveé (X, X1, X2) — bezskrutkoveé svorky:

PE, U, V, W — svorky napajacieho napatia (3x400 V AC)

PE, N, U — svorky napajacieho napétia (230 V AC)

9,10,11,12 (0 V, +24 V) — 2x svorky vystupného napétia 24 VV DC (100 mA)

16,17,18,19,20 (COM, CLOSE OPEN, 11, 12) — svorky ovladacich vstupov 24 V DC na riadiacej
jednotke

21,22,23 (+IN, -IN, SH) — svorky vstupného unifikovaného signalu pridového resp. napatového
24,25 (+L, -L) — svorky vystupného prudového signalu (pasivny) 4-20 mA

26,27,28,29,30 (COM, NO, NC, R1, R2) — svorky relé READY, R1, R2 na riadiacej jednotke
13,14,15,1,2,3,4,5,6,7,8 (COM, NO, NC, COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5,NO,NC) — svorky relé
READY, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5 na zdrojovej doske, resp. na doske pridavnych relé.

Maximalny pocet bezskrutkovych svoriek je 34 pre 3-fazové vyhotovenie a 31 pre 1-fazové
vyhotovenie.

Prierez pripojovacich vodi¢ov na bezskrutkov( svorkovnicu je 0,08 - 2,5 mm?.

DiZka odizolovania vodiéov do bezskrutkovych svoriek je 8 a7z 9mm.

Upozornenie: Tepelna odolnost privodnych vodi€ov musi byt minimalne +90°C.
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Tabulka prevodu prierezov vodi¢ov (mm? — AWG)

Prierez vodi¢a

mm? AWG
0,05 30
0,2 24
0,34 22
0,5 20
0,75 18
1,5 16
2,5 14

Tabulka prevodu utahovacich momentov (N.m — Ibs.-in)

Utahovaci moment

N.m Ibs.-in
0,2 2,7
0,3 4

0,5 7

Kablové vyvodky:
MTR 3PA-Ex
- 20 svorkovnicovej skrine M25x1,5 a M16x1,5 (vid obr.1)

Ochranna svorka:

Pri uvadzani do prevadzky — pri inStalacii zariadenia:

- pre bezpecéné pouzivanie servopohonu je nevyhnutné pripojit vonkajSiu a vnatorni zemniacu
svorku. Umiestnenie vonkajSej a vnatornej ochrannej svorky je znazornené na obr.4. Pre zalisovanie
vodi¢a do vonkajSej zemniacej svorky je potrebné pouZzit klieSte pre izolovane ocka HP3 (fy
CEMBRE).

- do privodu napajania musi byt zaradeny vypinac resp. isti¢, ktory musi byt umiestneny ¢o najblizSie
k zariadeniu, lahko pristupny obsluhe a ozna¢eny ako odpojovacie zariadenie servopohonu.

VonkajSia a vnutorna, su vzajomne prepojené a oznacené znakom ochranného uzemnenia.
Elektrické pripojenie sa vykonava podla schém zapojenia vloZenych resp. vlepenych do vrchného
krytu resp. krytu svorkovnice ES.



22 MTR 3PA-Ex
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VNUTORNA
OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA

Obr.4

Poistky:
Zdrojova doska napajacieho zdroja servopohonu je vybavena poistkami F3 a F4. Umiestnenie poistiek
na zdrojovej doske je znazornené v nasledujlcej tab. .

Hodnoty a charakteristiky poistiek:

POISTKY F3 F4 F5 F6 F7-1 F7-2
< VELKOST SAMOCINNA VRATNA NANO?* SMD | 5x20mm 5x20mm 6,3x32mm
ul S REVERZ. STYKAC. | POISTKA NA SIETOVOM 1AT 0,4AF 1AF
;:f_) '© ZDROJI AKO OCHRANA 125V 250 V 250 V i
¢ O |STYRISTORMI PROTI SKRATU PRE IAT 0.4AF 1AF 10A EF
E ;;05 VONKAJSIE NAPAJ. 125V 250 V 250 V 500 V

ZAKAZNIKA

VELKOST
« F25A/250V
U POISTKA NA SIETOVOM
T ZDROJI AKO OCHRANA
g:" § PROTI SKRATU PRE ’

E ® VONKAJSIE NAPAJ.

= ZAKAZNIKA
F3 - poistka vonkajSieho napdjania pre zakaznika
F4 - poistka vyhrievacieho odporu

F5 - poistka sekundarnej €asti (10 V AC) transformatora
F6 - poistka sekundarnej ¢asti (18 V AC) transformatora
F7 - poistka tyristorového modulu
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F4

POISTKA
ZDROJA

F6

F7 (len pre
bezkontaktové
spinanie)

F5

| uli

Obr.5
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3. Montaz a demontaz servopohonu

A Dbajte na bezpeénostné predpisy !

Poznamka:
Opétovne overte, ¢i umiestnenie ES odpoveda casti "Prevadzkové podmienky". Ak st podmienky
nasadenia odliSné od doporucenych, je potrebna konzultacia s vyrobcom.

Pred za¢atim montaze servopohonu na armaturu:

Znovu prezrite, €i ES nebol pocas skladovania poskodeny.

Podla Stitkovych Gdajov overte sulad vyrobcom nastaveného zdvihu — pracovného zdvihu a
pripojovacich rozmerov servopohonu s rozmermi armatiry .

V pripade nesuladu, vykonajte zoradenie podla ¢asti “Zoradovanie“.

3.1 Montéaz

ES je od vyrobcu zoradeny na parametre podla typového Stitku, s pripojovacimi rozmermi podla
prislusného rozmerového nacrtku a nastaveny do medzipolohy.

3.2 Mechanické pripojenie k armature

Pred montdZou nasadte koleso ru¢ného ovladania.
Servopohon musi byt umiestneny na armature v takej vySke, aby poloha tahadla servopohonu
v polohe “zatvorené” (fahadlo vysunuté zo servopohonu) bola dodrzana s presnostou = 1mm.

Stipikové vyhotovenie. Po osadeni stipikov do strmefia armatdry pomocou kfa¢a OK 22
nasadenym na plésky stlpikov (87) (obr.5a), je potrebné stlpiky zaistit v hornej ¢asti maticou (91) a
poistnou podlozkou (92).

Prirubové vyhotovenie - uchytenie cez svorniky. Servopohony s prirubou (88) (obr.5a) sa
nasadia na armatdru so svornikmi a upevnia Styrmi maticami M12.

Prirubové vyhotovenie - uchytenie s centralnou maticou. Servopohon s prirubou (88(obr.5a)
sa nasadi na vodiacu valcovu ¢ast armatlry a upevni sa centradlnou maticou. Centralna matica nie je
predmetom dodavky.

Na spojenie tahadla servopohonu s tahadlom armatury slizi spojka (93) (obr.5a), ktorou je
mozné natacat po uvolneni upevinovacich skrutiek (94).

3.2.1 Elektrické pripojenie k sieti, resp. riadiacemu systému

Nasledne vykonajte elektrické pripojenie k sieti resp. k hadvazujicemu systému.

1. Riadte sa pokynmi uvedenymi v kap. 1.6 Pokyny pre zaSkolenie obsluhy.
2. Pri poloZeni elektrického vedenia je potrebné dodrZiavat' predpisy pre inStalaciu silnopridych
zariadeni! Privodné kably musia byt schvaleného typu. Tepelna odolnost privodnych kablov a vodic¢ov
musi byt minimalne +90°C (Vo vyrobnom podniku je montovany kabel Oliflex 440P 7G 1,5 s tepelnou
odolnostou izolacie -50°C az +90°C).
3. Vodic¢e k svorkovniciam privadzajte kablovymi vyvodkami!
4. Pred uvedenim ES do prevadzky je potrebné pripojit’ vndtornd a vonkajSiu zemniacu svorku!
5. Pri upevriovani kabla je potrebné prihliadat k pripustnému polomeru ohybu, aby nedoSlo
k poSkodeniu resp. nepripustnej deformacii tesniaceho elementu kablovej vyvodky. Privodné kable
musia byt'upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek
6. Vodice vstupnych ovladacich signélov do regulatora a vystupnych signélov je potrebné viest’ oddelene od
silovych vodicov, resp. pouZit' tienené vodice.
7. Reverzécia ES je zarucena, ak casovy interval medzi vypnutim a zapnutim napéjacieho napatia pre opacny
smer pohybu vystupnej ¢asti je minimalne 50 ms.
8. S ES su dodavané upchavkové vyvodky, ktoré v pripade tesného nasadenia na privodné vedenia umoZzriuju
zabezpedit krytie az IP 68.
9. Tesniace plochy krytu ovladacej ¢asti musia byt pred opatovnym upevnenim cisté.
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Pripojenie na riadiaci systém :
Riadenie ES je mozné: - analdgovymi signalmi prostrednictvom zabudovaného polohového regulatora
- binarnymi vstupmi 24 V DC.
Servopohon zapojte podla schémy zapojenia, ktord je vlozena, resp. vlepena do vrchného krytu.
Upozornenie:
1. Pre pripojenie vstupnych ovladacich signalov a vystupnych signalov je potrebné pouZzit' tienené vodice
s ocelovym drétenym opletenim (Galvanised Steel Wire Braid = GSWB), napr. typ kablu ,Bruflex®
HSLCH®, 4x0,5 (fy Bruns Kabel).

2. Privod k servopohonu a spojenie s jeho spinacimi, ochrannymi a istiacimi pristrojmi m6zu
vykonéavat len pracovnici s prisluSnou kvalifikaciou a musia pri tom dbat’ na prislusné normy
a schémy zapojeni, ako sU uvedené v tomto Navode.....

3. Po pripojeni privodnych kéblov je nutné vykonat kontrolu vSetkych svoriek. Pripojené vodice
nesmu namahat pripojovacie svorky ani tahom ani ohybom. Pri pripojeni hlinikovymi vodi¢mi
doporucujeme vykonat nasledujlce opatrenie:Tesne pred pripojenim hlinikového vodi¢a je
nutné odstranit’ zoxidovanou vrstvu na vodi¢i a novej oxidacii zabranit nakonzervovanim spoja
neutralnou vazelinou.

DéleZité upozornenia!

1. Pri zoradovani, oprave a udrzbe servopohon zabezpecte predpisanym spésobom, aby nedoSlo
k jeho pripojeniu nasiet a tym i k moznosti Urazu elektrickym pradom alebo otacanim
servopohonu.

U vyhotovenia MTR 3PA-Ex je potrebné v procese prevadzkovania, pod/a prilohy, vykonat’
kalibraciu pre zaistenie optimalnej funkcie.

Dbajte na pokyny vyrobcov armatur, ¢i vypinanie v koncovych polohach méa byt realizované
prostrednictvom polohy alebo sily!

> B

3.3 Demontaz

Pozor!

Pred demontazou je potrebné odpojit’ elektrické napéjanie do servopohonu!

Predpisanym spdsobom zabezpecéte, aby nedoslo ku pripojeniu ES na siet’a tym ku moznosti
Urazu elektrickym prudom!

Vypnite ES od napéjania.
Pripojovacie vodic¢e odpojte od svorkovnice servopohonu a kabel uvolnite z vyvodiek. Uvolnite
upevnovacie skrutky servopohonu a ES oddelte od armatry.

Pri odosielani do opravy ES uloZte do dostatoéne pevného obalu, aby pocas prepravy nedoslo
k jeho poSkodeniu.
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4. Zoradovanie

Dbajte na bezpeénostné predpisy ! Predpisanym sposobom zabezpecte, aby nedoSlo ku

c Pozor! Pozri kapitolu 1.6 Pokyny pre zaSkolenie obsluhy.
mozZnosti Urazu elektrickym pradom!

Elektrické servopohony sa z vyrobného zavodu dodavaju zoradené na parametre podia
typového Stitku.

Zoradovanie sa vykonava na mechanicky a elektricky pripojenom ES. Téato kapitola popisuje
zoradenie servopohonu na parametre, ktoré zakaznikovi umoZznuje programové vybavenie.
Rozmiestnenie nastavovacich prvkov riadiacej jednotky je na obr.6.

Zoradovanie je mozné:

prostrednictvom tlacidiel na riadiacej jednotke (obr.6)

prostrednictvom tlacidiel na miestnom ovladani (obr.7) — len pre ES vybavené miestnym ovladanim
prostrednictvom programu po spojeni ES s PC pomocou komunika¢nej Snary

Podrobny postup nastavenia resp. prestavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnych
prilohach €. 74 1053 00, €. 74 1076 00

Pre jednoduché nastavenie poZzadovanych prevadzkovych parametrov je riadiaca jednotka vybavena:
- Styrmi nastavovacimi tla¢idlami: MENU, P, O, C
- Siestimi signalnymi diédami (LED diédy) podla obr.6.

Indikacia stavov prostrednictvom LED didd na riadiacej jednotke:
- LED ERROR (Cervena) — blika ¢ervene v pripade poruchy, resp. svieti v rezime nastavovania
parametrov
- LED OPEN / MENU (zelend) — pri rezime ON/OFF svieti pri ovladani do smeru otvéra resp. blika
pri vstupeni do rezimu MENU
- LED CLOSE / PAR (Cervend) — pri rezime ON/OFF svieti pri ovladani do smeru zatvara resp. blika
pri vybranom parametri v menu a rozsvieti sa pri zapise parametra do pamate
- LED 11/ SEL (ZIt4) — trvalo svieti pri aktivnom vstupe |1, resp. blika v reZime nastavovania parametrov
- LED 12 (ZIt4) — trvalo svieti pri aktivhom vstupe 12
- LED POWER (zelena) — trvalo svieti pri privedeni napajacieho napatia

Programové moznosti elektroniky:

- relé R1: R2: neaktivne; poloha otvorené; poloha zatvorené; moment otvorené; moment

zatvorené; moment otvorené alebo moment zatvorené; moment otvorené alebo poloha

otvorené; moment zatvorené alebo poloha zatvorené; otvara; zatvara; pohyb; pohyb blikag;

do polohy; od polohy; varovanie; ovladanie dialkové; ovladanie miestne; ovladanie vypnuté.

relé READY: chyby; chyby alebo varovania; chyby alebo nie je dialkové; chyby alebo

varovania alebo nie je dialkové.

vystupny signal (z EPV passive): 4 az 20 mA; 20 az 4 mA.

ovladanie - requlacia: 2P, 3P, 3P/2P 12

vstupny riadiaci signal (N): 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA, resp. 0/2 az 10 V.

- vstup 11: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES
bez miestneho ovladania); STOP.

- vstup 12: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES
bez miestneho ovladania); 2P (pri zapnutom regulatore - pre programovi moznost
ovladania 3P/2P 12 - dovoluje pri aktivhom vstupe 12 ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC).

- REAKCIA NA ZAVADU : OTVARAT; ZATVARAT; ZASTAVIT;: BEZPECNA POLOHA.

Na vstupoch 11, 12 - nie_je mozné nastavit zhodné funkcie okrem stavu vypnuté (napr. ak je
nastavend funkcia ESD -na vstupe |11, nie je mozné funkciu ESD navolit' aj na vstupe 12.
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4.1 Moznosti nastavenia ovladania (regulacie) ES

2P OVLADANIE

Nastavenie: regulacia 2P + ostatné funkcie okrem STOP na vstupe I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privedenim napatia 24 V DC na svorky OPEN, resp.
CLOSE. Odpojenim privadzaného napatia, alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES
ostane stat.

2P IMPULZNE OVLADANIE

Nastavenie: regulacia 2P + funkcia STOP na I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara impulzom napaétia 24 V DC na svorky OPEN, resp.
CLOSE. Pri privedeni impulzu 24 V DC na svorku 11 (STOP) , alebo dosiahnuti nastavenej koncovej
polohy ES ostane stat - vypne.

3P OVLADANIE (REGULACIA)
Nastavenie: regulacia 3P + ostatné funkcie okrem STOP na |1 a ostatné funkcie okrem 2P na vstupe |2:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signalu 0/4/12 az
20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti pozadovanej polohy
(odpovedajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo pri dosiahnuti nastavenej
koncovej polohy ES ostane stéat .

Poznadmka: V pripade navolenia funkcie STOP na vstupe I1 pri reZime regulacie 3P privedenim napétia 24 VDC na svorku 11
ES nezastane.

3P/2P prepinané 12

Nastavenie: regulacia 3P/2P prepinané |12 (pri vybere tejto volby regulacie sa automaticky pre funkciu
vstupu |12 navoli funkcia 2P) + ostatné funkcie okrem STOP na I1.

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signalu 0/4/12
az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti poZzadovanej polohy
(odpovedajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo pri dosiahnuti nastavenej
koncovej polohy ES ostane stat.

V pripade aktivneho vstupu 12 (trvalym privedenim, resp. vypnutim (podla nastavenia funkcie 12
AKTIV) napétia 24 V DC na svorku 12) ES prestane reagovat na vstupny riadiaci signal 0/4/12 az

20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) a ostane stat. ES je mozné v tomto stave ovladat do smeru otvara,
resp. zatvara privadzanim napétia 24 V DC na svorky OPEN, resp. CLOSE. Po vypnuti
privadzaného napétia, alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES ostane stat. Po vypnuti
napajacieho napatia na svorke |12 zacne ES reagovat na vstupny riadiaci signél a zaujme
odpovedajlcu polohu.

3P/2P prepinané |12 (2P IMPULZNE)

Nastavenie: regulacia 3P/2P prepinané 12 (pri vybere tejto volby regulacie sa automaticky pre funkciu
vstupu 12 navoli funkcia 2P) + funkcia STOP na I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signéalu 0/4/12
az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti pozadovanej polohy
(odpovedajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo dosiahnuti nastavenej
koncovej polohy ES ostane stat.

V pripade aktivheho vstupu 12 (trvalym privedenim napatia 24 VV DC na svorku 12, resp. vypnutim -
podla nastavenia funkcie 12 AKTIV) ES prestane reagovat na vstupny riadiaci signal 0/4/12 az 20 mA,
4 az 12 mA (0/2 az 10 V)a ostane stat. ES je mozné v tomto stave ovladat do smeru otvara, resp.
zatvara impulzom napaétia 24 V DC privadzaného na svorky OPEN, resp. CLOSE. Pri privedeni
impulzu 24 V DC na svorku |1 (STOP), alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES ostane
stat.

Po vypnuti napajacieho napéatia na svorke 12 zacne ES reagovat na vstupny riadiaci signal a zaujme
odpovedajlcu polohu.
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4.2 Postup nastavenia jednotlivych parametrov a zoznam chyb a varovani
- je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00 resp. €. 74 1076 00 tohto navodu.

Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pokial zakaznik neuréi
in4¢ je uvedené v tabulkach €.2a 3:

Tabulka €. 2

Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pri vyhotoveni bez
miestneho ovladania - moznost’ nastavenia tlaéidlami na riadiacej jednotke

Postup nastavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00

MENU NAZOV NASTAVENIE Z VYROBY

1 SILY 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku pre smer otvara aj
zatvara

- Z = Poloha + O = POLOHA - vypinanie v koncovej polohe
zatvorené a otvorené od polohy ak nie je uréeny typ armatary

- Z=Moment + O = Poloha - vypinanie v koncovej polohe

2 KONCOVA POLOHA zatvorené od sily a v koncovej polohe otvorené od polohy pre
jednosedlové armatiry

- Z =Moment + O = Moment — vypinanie od sily v oboch

koncovych polohach pre dvojsedlové armatiry

- ¢as blokovania 2 s

° BLOKOVANIE MOMENTU - poloha blokovania pre smer otvara a zatvara 5 %
4 Rele READY - ghyby (kontakty relé READY COM-NO su zopnuté ak nie je
pritomna chyba)
- Poloha O pre relé R1, RE1
. - Poloha Z pre relé R2, RE2
5 EEIE Félést’ RE1L RE2, RES, -Od poloh;f)%% pre relé RE3
' - Do polohy 5% pre relé RE4
- Neaktivne pre relé RE5
6 CPT (vystupny signal) 4 a7 20 mA
7 REGULACIA - podra 3pec. 2P 3P
é:\é;A,\ILELGOVY RIADIACI - 4az20mA (2az10V)
8 NECITLIVOST - 3%
9 Reakcia na zavadu ZASTAVIT
Nastavenie ostatnych parametrov, ktoré sa daju menit’ len pomocou programu s PC
NAZOV PARAMETRA NASTAVENIE Z VYROBY
SMER OTACANIA SERVOPOHONU PRAVOTOCIVY
TEPLOTA TERMOSTAT 25 °C (teplota vypnutia vyhrievacieho odporu)
VNUTORNA NECITLIVOST 2 % (len pre 3P)
BEZPECNA POLOHA 0%
FUNKCIA 11 ESD
AKTIVNE 11 vysoka uroven (pod napatim)
FUNKCIA 12 neaktivhe
AKTIVNE 12 vysokdé Uroven (pod napatim)
TEPELNA POISTKA ZAVADA tepelna poistka zavada (pri 1-fazovom vyhotoveni ES nefunkéné)
TEPELNA POISTKA NULOVANIE automaticky (pri 1-fazovom vyhotoveni ES nefunk&né)
TAKT MOD neaktivne
TAKT BEH 10s
TAKT PAUZA 50s
TAKT POLOHA O1 0%
TAKT POLOHA O2 100 %
TAKT POLOHA Z1 0%
TAKT POLOHA Z2 100 %
TOLERANCIAOaZz 1%
VYTVORIT ZALOHU spustit
OBNOVIT ZO ZALOHY spustit’
OBNOVIT TOVARNE NASTAVENIA spustit’

AKTIVNE CHYBY nulovat
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Tabulka €. 3

Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pri vyhotoveni

s miestnym ovladanim - moznost nastavenia tlaéidlami na miestnom ovladani

Postup nastavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1076 00

MENU | NAZOV NASTAVENIE Z VYROBY

1 JAZYK | LANGUAGE Cesky (nastavenie jazyka na LCD displeji)

g Egtgg: g ((:;\t/\?or?::g) rozsah pracovného zdvihu nastaveny podfa Specifikacie ES

4 KALIBR. REG. spustit

5 KONCOVA POL. Z=POL O=POL - vypinanie v koncovych polohach otvorené

a zatvorené od polohy

6 MOMENT O 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku

7 MOMENT Z 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku

8 CAS BLOK. 2 s (Gas blokovania silyu)

9 POLOHA BL. O 5 % (poloha blokovania silyu pre smer otvara)

10 POLOHABL. Z 5 % (poloha blokovania silyu pre smer zatvara)

11 CPT (vystupny signal) 4 a7 20 mA

12 REGULACE - podla Spec. 2P 3P

13 A.RIDICI SIG. (anal6govy - 4 a7 20 mA
riadiaci signal)

14 NECITLIVOST - 3%

15 VNIT. NECITL. (vnatorna - 2%
necitlivost)

16 REAK.ZAVADA (reakcia na ZASTAVIT
zavadu)

17 BEZP. POLOHA (bezpecna 0%
poloha)

18 FUNKCE I1 ESD

19 AKTIVNI 11 vysoka Uroven (pod napatim)

20 FUNKCE 12 neaktivne

21 AKTIVNI 12 vysoka Uroven (pod napatim)

22 T. POJ. ZAVADA (tepelna tepelnd poistka zavada (pri 1-fAzovom vyhotoveni ES
poistka zavada) nefunkeéné)

23 T. POJ. NULOV. (tepelna automaticky (pri 1-fAzovom vyhotoveni ES nefunk&né)
poistka nulovanie)

24 RELE READY chyby

25 RELE 1 Poloha O (poloha otvorené)

26 POLOHA RE.1 0%

27 RELE 2 Poloha Z (poloha zatvorené)

28 POLOHA RE.2 0%

29 RELE 3 Od polohy

30 POLOHA RE.3 95 %

31 RELE 4 Do polohy

32 POLOHA RE.4 5%

33 RELE 5 Neaktivne (vypnuté)

34 POLOHA RE.5 0%

35 TAKT MOD neaktivne

36 TAKT BEH 10s

37 TAKT PAUZA 50 s

38 TOLERANCE O Z 1%

39 INFORMACE MOMENT (hodnota zo snimaca sily)

40 OBNOVIT ZAL. Spustit (obnovit parametre zo zalohy)

41 VYTVORIT ZAL. Spustit' (vytvorit zalohu parametrov)

42 OBNOVIT TOV. Spustit' (obnovit vyrobné nastavenia)

43 AKTIVN. CHYBY Nulovat (nulovanie aktivnych chyb)

Nastavenie ostatnych parametrov, ktoré sa daju menit’ len pomocou programu s PC

NAZOV PARAMETRA NASTAVENIE Z VYROBY

SMER OTACANIA SERVOPOHONU PRAVOTOCIVY

TEPLOTA TERMOSTAT 25°C (teplota vypnutia vypnutia vyhrievacieho odporu)

TAKT POLOHA O1 0%
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TAKT POLOHA O2 100 %
TAKT POLOHA 71 0%
TAKT POLOHA Z2 100 %
KONTRAST LCD 0

Upozornenie 1: V pripade nastavenia vstupného riadiaceho signalu na hodnotu 0 az 20 mA

(0 az 10 V), resp. 20 az 0 mA (10 az 0 V) ES zaujme polohu pri vypadku vstupného riadiaceho signalu
ako pri 0 mA (ES nerozoznava vypadok vstupného signalu od hodnoty 0 mA (0 V)).

Upozornenie 2: Proces kalibracie neprebehne, pokial je iniciovana, ked' je servopohon v stave chyby,
napr. pri pretazenom ES (ES je vypnuty od sily). V tomto pripade je potrebné chybu odstranit, napr.
ES prestavit’ do polohy v ktorej nie je vypnuty od sily a spustit’ kalibraciu znova.

Upozornenie 3: Proces kalibracie je potrebné vykonat pri kazdej zmene hodnoty pracovného zdvihu
0 viac ako 10%.

Upozornenie 4: Proces kalibracie je mozné spustit’ stlacenim nastavovacieho tlacidla P na riadiacej
jednotke, alebo spustenim z MENU 4 (v pripade vyhotovenia s miestnym ovladanim - pomocou
tlacidiel na miestnom ovladani), resp. spustenim z programu po spojeni ES s PC. VSetky spdsoby
spustenia kalibracie su rovnocenné.

Definovanie smeru pohybu vystupného élena ES:

ES je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze sa vystupné tahadlo servopohonu pri pohybe do
smeru zatvara vyslva zo servopohonu. T.z. je nastaveny smer ota€ania servopohonu na
pravotogcivy.

V pripade potreby zmeny smeru pohybu je potrebné prestavit parameter ,smer ota¢ania
servopohonu“ na lavoto€ivy. Tato zmena parametra sa dé nastavit len pomocou PC s programom
EHL Explorer po spojeni ES s komunikaénou Snarou v okne parametre.

4.3 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze ES je zoradeny v komplete s armatirou
z vyrobného zavodu - kalibracia

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany v spojeni s armatdrou, resp. s ovladanym
zariadenim, je potrebné pre spravnu funkciu vykonat kalibraciu pri realnych pomeroch v potrubi.
Pri kalibracii postupujte nasledovne:

- namontujte danu zostavu do uréeného technologického celku
ES elektricky pripojte na napajacie napatie podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické
pripojenie k sieti
ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vysSie)
zapnite napajacie napatie
spustite kalibraciu ES stlacenim tlaidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s,
pokial sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelend) a LED PAR (Cervena) -
vid. aj postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00
uvolnite nastavovacie tlacidlo P
po uvolneni tla€idla P sa spusti proces kalibracie — merania zotrva¢nosti
po ukonéeni kalibracie je ES pripraveny k svojej ¢innosti a za¢ne reagovat na ovladacie vstupy
v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu v samostatnej prilohe
€. 74 1053 00.

4.4 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze nastavenie parametrov zodpoveda
poZadovanym parametrom odberatela

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany bez armatiry a nastavenie zdvihu (koncovych poldh)
a ostatnych parametrov je vyhovujuce, postupujte nasledovne:

podla kapitoly 3 spojte ES s armatirou a namontujte komplet do technologického celku

podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické pripojenie k sieti ES elektricky pripojte na siet

ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vyssie)

zapnite napajacie napatie

spustite kalibraciu ES stlacenim tlacidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s pokial

sa nerozsvietia LED ERROR (Cervena) , LED MENU (zelend) a LED PAR (Cervend) — vid. aj

postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00
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uvolnite nastavovacie tlacidlo P

po uvolneni tlaCidla P sa spusti proces kalibracie

po ukonéeni kalibracie je ES pripraveny k svojej ¢innosti a zaéne reagovat na ovladacie vstupy
v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu v samostatnej prilohe
€. 741053 00

4.5 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze je potrebné vykonat’zmenu zdvihu
(nové nastavenie koncovych poléh) a nastavenie ostatnych parametrov vyhovuje
tak, ako boli nastavené z vyrobného zavodu

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany bez armatdry, a vyhovuje nastavenie ostatnych
parametrov tak, ako boli nastavené z vyrobného zavodu a je potrebné zmenit zdvih ES postupujte
nasledovne:
- podla kapitoly 3 spojte ES s ovladanou armattrou a namontujte danu zostavu do uréeného
technologického celku
podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické pripojenie k sieti ES elektricky pripojte na siet,
zapnite napajacie napatie, bez zapojenia ovladacich signalov privadzanych do ES (vstupny
riadiaci signal - ES hlasi chybu resp. varovanie €.2 - resp. bez binarnych vstupov)
ES prestavte (pomocou rué¢ného ovladania*) do koncovej polohy zatvorené a stlacte tlacidlo C
na dobu min. 2s, pokial sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelend) a LED PAR
(Cervena) — tym zapiSete do pamate koncovu polohu zatvorené — vid. aj postup v samostatnej
prilohe €. 74 1053 00,
uvolnite nastavovacie tlacidlo C
ES prestavte (pomocou ru¢ného ovladania*) do koncovej polohy otvorené a stlacte tlacidlo O
na dobu min. 2s - pokial sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelend) a LED
PAR (Cervend) — tym zapiSete do paméte koncovu polohu otvorené — vid. aj postup
v samostatnej prilohe €. 74 1053 00,
uvolnite nastavovacie tlacidlo O
ES prestavte (pomocou ruéného ovladania) do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vyssie)
stlagenim tlaCidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s spustite kalibraciu ES, pokial
sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelena) a LED PAR (Cervena) — vid. aj
postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00
uvolnite nastavovacie tlacidlo P - po uvolneni tlaCidla P sa spusti proces kalibracie
zapnite ovladacie signaly, ES je pripraveny k svojej ¢innosti a za¢ne reagovat’ na ovladacie vstupy
v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu v samostatnej prilohe
€. 741053 00
* Plati to pri nastaveni ES na ovladanie 2P a tiez na 3P resp. 3P/2P prepinané 12, sucasne pri Standardnom
nastaveni menu 9 REAKCIA NA ZAVADU: ZASTAVIT!

4.6 Nastavenie ostatnych parametrov

V pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla ndvodu uvedenom v samostatnej
prilohe €. 74 1053 00.

4.7 Chybové hlasenia riadiacej jednotky

Elektronika ES umoznuje identifikovat niektoré poruchy ES. Chybové hlasenie je signalizované
blikanim LED ERROR (Cervend) na riadiacej jednotke (obr.6). Chyba je rovnako indikovana aj na LED
displeji. Vo vyhotoveni ES s miestnym ovladanim je chyba indikovana na LCD displeji. Pre uréenie
pri¢iny chyby je taktiez mozné ES pripojit k PC a prostrednictvom programu zistit' typ poruchy.
Zoznam nastavenych varovani a chyb z vyrobného zavodu je uvedeny v tabulke €. 4 (kapitola 5.4).

Zoznam chyb a varovani ako aj spdsob identifikovania danej chyby je uvedeny v samostatnej prilohe
€. 74 1053 00.

Zmena nastavenych chyb a varovani je mozna len servisnym pracovnikom prostrednictvom programu
po spojeni ES s PC.
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5. Obsluha, udrzba, poruchy aich odstranenie

5.1 Obsluha

1. Vo vSeobecnosti predpokladame , Ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany pracovnik v zmysle
poZiadaviek kap. 1!
2. Po uvedeni ES do prevadzky je potrebné overit, ¢ pri manipulécii nedoSlo k poSkodeniam
povrchovych Gprav - tieto je potrebné odstranit’v zaujme zabranenia poskodeniu kordziou!

ES vyZaduje len nepatrnt obsluhu. Predpokladom pre spolahlivil prevadzku je spravne uvedenie
do prevadzky.

Obsluha priamociarych ES vyplyva z podmienok prevadzky a obyCajne sa obmedzuje na
odovzdavanie impulzov k jednotlivym funkénym uloham.

V pripade preruSenia dodavky elektrického prudu vykonajte prestavenie ovladaného organu
ruénym kolesom.

Ak je ES zapojeny do obvodu automatiky, odpori¢ame umiestnit v obvode ¢&leny pre ruéné
dialkové ovladanie tak, aby bolo mozné riadit ES aj pri vypade automatiky.

Obsluha musi dbat na vykonanie predpisanej udrzby a aby ES bol pocas prevadzky chraneny
pred Skodlivymi G€inkami okolia a poveternostnymi vplyvmi, ktoré presahuju rdmec pripustnych
vplyvov, uvedenych v Casti ,Pracovné podmienky*.

Prevadzkovanie nad rozsah vypinacich sil nie je dovolené.

Je newyhnutné dbat na to, aby nedoch&adzalo ku nadmernému otepleniu povrchu ES, ku
prekroceniu Stitkovych hodnét a nadmernému chveniu ES

Ruéné ovladanie:

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, vypadok ap.) obsluha méze vykonat prestavenie
ovladaného organu prostrednictvom ruéného kolesa. Pri ota¢ani ruéného kolesa v smere pohybu
hodinovych rugigiek sa vystupny &len pohybuje v smere "ZATVARA".

Pred ruénym ovladanim je potrebné uvolnit aretaénu skrutku. Po ukon&eni ruéného ovladania
aretacnu skrutku dotiahnite.

Miestne elektrické ovladanie: - doplnkova vybava (obr.7)

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, ap.) pri zabezpe€enom napajani je mozné ES
prestavovat , resp. menit niektoré parametre miestnym elektrickym ovladanim.
Ovladanie je mozné po odobrati visiaceho zamku (1). Postupnym stlac¢anim tlacidla (2) REMOTE-
OFF-LOCAL sa meni volba rezimu ovladania na ,DIALKOVE®, ,VYPNUTE*, ,MIESTNE*, ,VYPNUTE",
ktora je zobrazovana na 2-riadkovom LCD displeji (6). Signalizacia chodu ES a poruch je indikovana
aj pomocou LED diéd (7).
Rezim , VYPNUTE" — v tomto reZime je mozné v jednotlivych MENU menit niektoré parametre.
Rezim , MIESTNE" — v tomto rezime je mozné ES ovladat miestne tlacidlami (3) OPEN (otvara) , (5)
STOP, (4) CLOSE (zatvara).
Rezim , DIALKOVE" — v tomto reZime je mozné ES ovladat povelmi z nadradeného systému
dialkovo.

Postup prace v nastavovani jednotlivych parametrov v rezZime , VYPNUTE" je popisany v samostatnej
prilohe €. 74 1076 00, ktora sa dodava k ES vybavenymi miestnym elektrickym ovladanim.

Po ukon&eni prace s miestnym elektrickym ovladanim odporiuéame v rezime ,DIALKOVE* opéat
nasadit’ na tlacidlo (2) visiaci zamok a uzamknut ho pre pripad neziadliceho zasahu nepovolanou
osobou.

Poznamka: ReZzim miestneho, alebo dia/kového ovladania je podmieneny programovymi vo/bami
vstupov 11 a 12. V pripade, Ze vstupy |1 resp. 12 su programovo nastavené na ,uvo/henie miestne“
ES je moZné ovladat’ miestnym ovladanim len pri aktivnom vstupe I1 resp. 12.



34 MTR 3PA-Ex

-

Obr. 7

5.2 Udrzba —rozsah a pravidelnost’

Pri prehliadkach a udrZzbe je potrebné dotiahnut’ vSetky skrutky a matice, ktoré maju vplyv na tesnost
a krytie.
Intervaly medzi dvomi preventivnymi prehliadkami su Styri roky.

Vymenu tesneni krytov atesneni olejovej naplne je potrebné vykonat v pripade poSkodenia,
alebo po uplynuti 6. rokov doby pouZivania.

Plastické mazivo v dodavanych servopohobnoch je uréené pre celi dobu Zivotnosti vyrobku. Pocas
doby prevadzky ES nie je potrebné mazivo menit.

Olejova né4pln, pokial olej nevytekd z prevodovej skrine vinou chybného tesnenia, je stéla.
Vymena olejovej naplne sa vykona po 6. rokoch prevadzky servopohonu. Kontrolu hladiny oleja je
potrebné vykonavat raz Stvrtro¢ne.

Hladina oleja musi siahat az k plniacemu otvoru. Naplf oleja je 1.6 | (1,5 kg).

Mazanie
prevodovka - prevodovy olej pre teploty: —25°C az +60°C Madit PP-80 (Slovnaft) SAE 80W
—40°C az + 40°C Avia SYNTOGEAR PE 68
-60°C az + 60°C RENOLIN UNISYN CLP 68 resp. DISCOR R-EP 000
prevody pridavnej prevodovky a nahonovy mechanizmus na ovladacej doske — tuk pre teploty:
—25°C az + 55°C GLEIT- mHF 401/0, resp. GLEITMO585 K
—40°C az +40°C mazaci tuk ISOFLEX TOPAS AK 50
priamociare ustrojenstvo— HP 520M (GLEIT- m) (do —25°C) resp. HP 520S (do —40°C).

Po kazdom pripadnom zaplaveni vyrobku skontrolujte, ¢i do vyrobku nevnikla voda. Po pripadnom
vniknuti vody do vyrobku vyrobok pred opatovnym spustenim do prevadzky osuSte a posSkodené
tesnenia resp. ostatné Casti ES je potrebné vymenit. Rovnako skontrolujte aj tesnost kabelovych
vyvodiek a v pripade ich poSkodenia je potrebné ich vymenit.
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Mazanie vretena armatliry sa vykonava nezavisle na udrzbe ES! (napr. mazacim tukom
pre mazanie armatury: tuk HP 520M (GLEIT-nj.

Kazdych 6 mesiacov doporucujeme vykonat kontrolny chod v ramci nastaveného pracovného

zdvihu na overenie spolahlivej funkcie, so spatnym nastavenim pdvodnej polohy.

Pokial nie je v reviznych predpisoch stanovené inak, vykonajte prehliadku ES raz za 4 roky,

pricom skontrolujte utiahnutie vSetkych pripojovacich a zemniacich skrutiek.

Po 6 mesiacoch a potom raz roéne doporucujeme preverit pevnost utiahnutia upevnovacich

skrutiek medzi ES a armaturou.
Pri elektrickom pripajani a odpajani ES prekontrolujte tesniace kruzky kablovych
vyvodiek — poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!

A Udrzujte ES v &istote a dbajte na odstranenie negistét a prachu. Cistenie vykonavajte

pravidelne, podla prevadzkovych moZnosti a poZiadaviek.

5.3 Udrzba pre zaruéenie nevybusnosti

Hodinu pred odkrytovanim ES vypnite privod elektrického pradu! Stanovenou dobou
zarucite ochladenie vyhrievacieho rezistoru a elektromotora pod dovolenu teplotu
teplotnej triedy T4 resp. T5 (+135°C).

Pri opatovnej montazi zaistite, aby upeviovacie skrutky vrchného krytu boli pouzité
v plnom pocdte, t.j. 4 kusy, s pruznymi podloZzkami a riadne utiahnuté!

Nevybusné ES s poSkodenymi zaverovymi plochami napr. ryhy, trhliny, rozSirenie Sirky
Strbiny musia byt okamzite vyradené z prevadzky!

Pri elektrickom pripajani a odpéajani ES prekontrolujte tesniace krazky kablovych vyvodiek —
poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!

Udrzujte ES v &istote a dbajte na odstranenie negistét a prachu. Cistenie vykonavajte pravidelne,
podla prevadzkovych
moznosti a poziadaviek.
Opravu ES (hlavné Casti
tvoriacich pevny zaver, ktoré
maju podstatny vplyv na jeho
bezpecnost) mdze vykonat
len vyrobca, ktory podra
schvalenej dokumentéacie

a vykonanim predpisanych
skuSok ( vratane statickej
tlakovej skusky Casti
tvoriacich pevny zaver)
zaru€i dodrzanie poZiadaviek
prislusnych noriem

a predpisov pre tieto vyrobky.

13

15

Zaveroveé plochy su medzi:
1. vekom a riadiacou 10 11 =
skrifiou
2. telesom priechodky 9
a priechodkou (jednofazova
verzia)
3. riadiacou skrifiou
a telesom priechodky
(jednofazova verzia)
4. medziprirubou a telesom \
priechodky (jednofazovéa
verzia) Ki A Jé\
5. riadiacou skrifiou a
skrutkou
6., 7. riadiacou skrifiou a vloZzkou Ex
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8.,10. vloZkou Ex a vystupnym hriadelom

9. vekom a priezorom

11.,12. vekom a vloZzkou Ex

13., 14., 15. riadiacou skrinou a priechodkou

16. krytom a medziprirubou (jednofazova verzia)
17. riadiacou skrifiou a hriadefom

Vyhotovenie Strbin pevného uzaveru miestneho ovladania:

4 3 1— 2
1. Rurka priechodky — Zadné veko miestneho ovladania
2. Zavitovy spoj — Priechodka a rurka priechodky
5 3. Priezor a predné veko
s | == 4. Predné veko a zadné veko.
3 (s — |
O
A
N
Zaverove plochy su konstruované podfa poziadaviek tab. €.
j 2 a 3, CSN/STN EN 60079-1.
L Pre utesnenie v oblasti Strbin proti vniknutiu kvapalin a
prachov, su pouzité tesnenia — O-krizky, umiestnené

z vonkajSej strany mimo Strbiny pevného uzaveru.

Upozornenie:
A Po demontazi a opatovnej montazi veka riadiacej skrine (vid zaverova plocha 1 v kap. 5.3)
a krytu svorkovnicovej skrine musi byt tesniaci O-krizok nahradeny podla nasledujlcej

tabulky:
O-krazok Rozmer Norma Material Vyrobca
Veka riadiacej skrine 202,79x3,53 | AS 568B/B S 1806 NBR N7T40 | TRELLERORG SEALING SOLUTIONS
Krytu svorkovnicovej skrine | 190x3 STN 02 9281.9 MVQ Rubena Nachod
Miestneho ovladania 105x3 STN 02 9281.9 MVQ Rubena Nachod

5.4 Poruchy aich odstranenie

Pri vypadku, resp. preruSeni napajacieho napétia zostane ES stat v pozicii, v ktorej sa
nachadzal pred vypadkom napajania. V pripade potreby je mozné ES prestavovat len ruénym
ovladanim (ruénym kolesom). Po obnoveni privodu napajacieho napétia je ES pripraveny
pre prevadzku.

V pripade poruchy niektorého prvku ES je mozné tento vymenit za novy. Vymenu zverte
servisnému stredisku.

V pripade poruchy ES, postupujte podla pokynov pre zaruény a pozarucny servis.

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte podfa kapitoly "Demontaz".
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Elektronika ES umoznuje identifikovat niektoré poruchy servopohonu. Porucha je signalizovana
blikanim LED ERROR na riadiacej jednotke (obr.6), pripadne zobrazenim chyby na LED (obr.3,3a),
resp. LCD displeji (obr.7). Zoznam chyb a varovani ako aj spésob identifikovania danej chyby

je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00.

Zoznam nastavenych varovani a chyb z vyrobného zavodu je uvedeny v tabulke ¢.4.

Zmena nastavenia chyb a varovani je mozna len v ramci servisného zasahu, prostrednictvom
programu na PC.

Tabulka €. 4
- hastavenie priznakov chyb a varovani z vyrobného zavodu

PARAMETER CHYBA VAROVANIE

ESD X

Analdgovy fidici signal X

Chybny povel X

Moment X

Kontrola momentu X

X

Kalibrace momentu

Kalibrace regulatoru X

Zdvih

Chybna poloha

Otaceni

Smér otaceni

RAM

XXX X[ XX

ROM

EEPROM X

Sbérnice

XX

12C

Reset

x| X

Napéti +5V

Parametry X

Nastavovaci rezim

Relé

Teplota <

XX [ X]|X

Teplota >

Faze

Frekvence napajeni

Tepelna pojistka

Ruéni ovladani

Modul Poloha

Typ modulu Poloha

Snimac polohy 1

Snimac polohy 2

Snimac polohy 3

Snimac polohy 4

Modul Moment

Typ modulu Moment

Snimaé momentu

Modul LED

Typ modulu LED

Modul LCD

Tvo modulu LCD

Modul Zdroi/Relé

PP PP XXX XXX XX XX XX XXX XX

Tvp modulu Zdroi/Relé
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Poznamky: X — aktivovany priznak chyby resp. varovania.

Pri priznaku chyba ES zaujme polohu definovani pre funkciu REAKCIA NA ZAVADU, resp.
zastavi (podla druhu chyby) a nebude pracovat az do doby, kym sa chyba neodstrani.

Pri priznaku varovanie v niektorych pripadoch ES pracuje dalej.

Uzivatel je oboznameny o chybe resp. varovani prostrednictvom relé READY (podla
nastavenia relé), blikanim LED ERROR na riadiacej jednotke, chybovym hlasenim na LED
alebo LCD displeji, resp. pomocou programu po spojeni ES s PC.

Poznamka 1: V niektorych pripadoch po odstraneni chyby je nutné servopohon restartovat’ vypnutim
napajacieho napatia privadzaného do servopohonu na dobu cca 3s.
Pre pripadnu opravu pohonu resp. elektroniky pouzite poistky s hodnotami podra ¢lanku 2.2.2.

Pre pripadnu opravu elektroniky v 1-fazovom vyhotoveni pouzite poistku — vid. obr.5 (F3)
napriklad SCHURTER MSF250, alebo subminiatirnu poistku SIBA 164550.xxx s hodnotou podia
kapitoly 2.2.2., ktor4 sa nachadza na napajacom zdroji.

Rozoberat’ ES na Ucely opravy m6zu osoby odborne spbsobilé a zaSkolené vyrobnym
zavodom resp. zmluvnym servisnym strediskom !

6. PrisluSenstvo a ndhradné dielce

6.1 PrisluSenstvo

Ako prisluSenstvo je dodavané pribalené ruéné koleso a vyvodky.

6.2 Zoznam nahradnych dielov

Tabulka €. 5
Nahradné dielce

Nazov dielca Obj. ¢islo Poz. | Obr.
Elektromotor; 0,25kW, DY 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 0,37kW, D/Y 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 60W/120 VA; 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 323 M1 1
DMS3 Z3 ZDROJ 400V AC 64 051 073 9 3
DMS3 ZS zdroj spinany 230 V AC a 115V AC 64 051 103 9 3a
DMS3 J1 RIADIACA JEDNOTKA REGA4 64 051 075 10 3,3a
DMS3 J3 - riadiaca jednotka (0/2 az 10 V) 64 051 061 10 3,3a
DMS3 J2 - riadiaca jednotka (bez vstupu a vystupu) 64 051 060 10 3,3a
DMS3 SM snimac polohy 64 051 088 11 3,3a
DMS3 ST snima¢ momentu 64 051 080 12 3,3a
DMS3 L2 displej LED 64 051 081 16 3,3a
DMS3 LCD displej LCD 64 051 082 6 7
DMS3 H3.4 snimac miestneho ovladania 64 051 084 - 7
Stykac 63 581 432 13 3
Tyristorovy modul (Solid state) 63 581 442 13 3
KraZok 190x3 -NBR/MVQ 62 732 345/62 732 009 - -
O- Krazok 202,79 x 3,53 -NBR 62 732 156 - -
O- Krtzok 105 x 3-MVQ 62 732 390 - -
Kablova vyvodka M16x1,5 224A76292
Kablova vyvodka M20x1,5 63 456 596
Kablova vyvodka M25x1,5 63 456 597

Upozornenie: Dodavkou nahradnych dielov vyrobca nezodpoveda za Skody spdsobené ich demontdZou a
montéZou.Instalaciu, vymenu nadhradnych dielov musi vykonavat opravneny, kvalifikovany personél




MTR 3PA-Ex

39

7. Prilohy

7.1 Schémy zapojenia
Schémy zapojeni ES MTR 3PA-Ex — trojfazové napéjanie
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Schémy zapojeni ES MTR 3PA-Ex — jednofazové napéjanie
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Schémy zapojeni pridavnych relé a miestneho ovladania:

Z500e
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READY RE1 RE2 RE3 RE4  RES
| | |
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X2¢ hd £ n) —|N ©|r~[co

max. 250V AC/1A /cos phi=1
max. 30V DC/2A
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DMSx xx REMOTE
oF Q)
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OPENO
STOP O
CLOSE O
LCD
2x12
Legenda:
ZA73a......... zapojenie modulu miestneho ovladania
Z500e.......... zapojenie modulu so 6 pridavnymi relé pre 1-fazové vyhotovenie
Z501b......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex so stykacami pre ovladanie ON/OFF resp. pre analégovy vstupny signal
0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signél 4 az 20 mA
Z501c......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie ON/OFF resp. pre analégovy
vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA
Z556b......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex so stykacami pre ovladanie ON/OFF resp. pre analégovy vstupny signal
0/2 az 10 V a vystupny signél 4 az 20 mA
Z556¢.......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie ON/OFF resp. pre analégovy
vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA
Z557Db......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex so stykacami pre ovladanie ON/OFF
Z557c......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie ON/OFF
Z572........... zapojenie ES MTR 3PA-Ex s jednofazovym elektromotorom pre pre ovladanie ON/OFF resp. pre
analdégovy vstupny signdl 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA
Z572a......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex s jednofazovym elektromotorom pre ovladanie ON/OFF resp. pre
analogovy vstupny signdl 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA
Z572b......... zapojenie ES MTR 3PA-Ex s jednofazovym elektromotorom pre ovladanie ON/OFF.
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Legenda:

COM(RS232)... mozZnost pripojenia riadiacej Rin.....ccccoe.. vstupny odpor
jednotky k PC

EPV passive .. elektronicky polohovy vysielac RL..coveveeen, zataZovaci odpor

pasivny s pradovym vystupnym signalom SSR...ceeee. bezkontaktny modul spinania
El.oo..n. vyhrievaci odpor elektromotora (solid state)

F1 .. tepelna ochrana elektromotora — KM1, KM2 .. reverzné stykace

termokontakt pre 1-fazové elektromotory UN.....ccoeen. napajacie napatie pre EPV
Flo. tepelna ochrana elektromotora — PTC READY....... relé pripravenosti (volne

pre 3-fazové elektromotory programovatelné)

F3os poistka vonkajSieho napajania pre R1, R2, RE1, RE2, RES3, RE4, RES5.....volne
zakaznika programovatelné relé

F4 ... poistka vyhrievacieho odporu TORQUE.... snimanie momentu

F5 s poistka sekundéarnej asti (10 V AC) DMS3......... elektronicky modul
transformatora X skrutkova svorkovnica napajacieho
F5 ., poistka sekundarnej ¢asti (18 V AC) zdroja
transformatora Xl skrutkova svorkovnica na riadiacej
F7 i, poistka tyristorového modulu jednotke

M3~............ trojfazovy elektromotor X2, skrutkova svorkovnica svorkovnicovej
Ml~........ jednofazovy elektromotor skrine

N regulator polohy

POSITION.. snimanie polohy

Svorky:

PE, U, V, W — svorky napajacieho napatia (3x400 V AC)

PE, N, U — svorky napajacieho napétia (230 V AC)

9,10,11,12 (0 V, +24 V) — 2x svorky vystupného napétia 24 V DC (100 mA)

16,17,18,19,20 (COM, CLOSE OPEN, I1, 12) — svorky ovladacich vstupov 24 V DC na riadiacej
jednotke

21,22,23 (+IN, -IN, SH) — svorky vstupného unifikovaného signalu pradového resp. napatového
24,25 (+L, -L) — svorky vystupného pradového signalu (pasivny) 4-20 mA

26,27,28,29,30 (COM, NO, NC, R1, R2) — svorky relé READY, R1, R2 na riadiacej jednotke
13,14,15,1,2,3,4,5,6,7,8 (COM, NO, NC, COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5,NO,NC) — svorky relé
READY, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 na zdrojovej doske, resp. na doske pridavnych relé.

Prierez pripojovacich vodi¢ov na bezskrutkovi svorkovnicu je 0,08 - 2,5 mm?®.

Poznamky:
Programové moznosti pre relé R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: neaktivne. poloha otvorené, poloha

zatvorené, moment otvorené, moment zatvorené, moment otvorené alebo moment zatvorené, moment otvorené
alebo poloha otvorené, moment zatvorené alebo poloha zatvorené, otvara, zatvara, pohyb, pohyb blika¢, do
polohy, od polohy, varovanie, ovladanie dia/kové, ovladanie miestne, ovladanie vypnuté.

Programové moznosti pre relé READY: chyby, chyby alebo varovania, chyby alebo nie je dialkové, chyby alebo
varovania alebo nie je dia/kové.

Programové moZnosti pre vystupny signal (z EPV passive): 4 az 20 mA, 20 az 4 mA

Programové moZnosti pre ovladanie (regulaciu): 2P, 3P, 3P/2P prepinané 12

Programové moZnosti pre vstupny riadiaci signél (N): 4 az 20 mA (2 az 10 V), 20 az 4 mA (10 az 2 V),
0az20mA (0az10V),20aZz0mA (10az0V), 4 az 12 mA, 12 az 4 mA, 12 az 20 mA, 20 az 12 mA
Programové moZnosti pre vstupy |11 : NEAKTIVNE, ESD, DBL (uvo/henie bloku miestneho ovladania- neplati
pre ES bez miestneho ovladania), STOP.

Programové moznosti pre vstupy 12: NEAKTIVNE, ESD, DBL (uvo/henie bloku miestneho ovladania — neplati
pre ES bez miestneho ovladania), 2P (pri zapnutom regulatore (pre programovd moznost’ ovladania 3P/2P 12)
dovoluje pri aktivnom vstupe 12 ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC).

Programové moznosti REAKCIA NA ZAVADU : OTVARAT, ZATVARAT, ZASTAVIT, BEZPECNA POLOHA.
Na vstupoch I1, 12 - nie je mozné nastavit zhodné funkcie okrem stavu neaktivne (napr. ak je nastavena funkcia
ESD na vstupe 11, nie je mozné funkciu ESD navolit’ aj ha vstupe 12.

Relé READYna riadiacej jednotke je zdvojené s relé READY na zdrojovej doske, resp. na module pridavnych
relé.

Relé R1 a R2 na riadiacej jednotke je zdvojené s relé RE1 a RE2 na zdrojovej doske, resp. na module
pridavnych relé.
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Rozmerové nécrty a mechanické pripojenia ES MTR 3PA-Ex
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7.3 Zéaznam o zaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

Zaruéna oprava €.:

UZivatel servopohonu:

Reklaméciu uplatnil:

Typové ¢€islo servopohonu:

Vyrobné ¢islo servopohonu:

Reklamované chyba na vyrobku:

Zistena chyba na vyrobku:

PouZzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dna:

Podpis:
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7.4 Zaznam o pozaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

Uzivater

Miesto nasadenia servopohonu:

Typové ¢€islo servopohonu:

Vyrobné ¢islo:

Zisten& chyba servopohonu:

PouZzité nahradné diely:

Poznamka:

Vystavil dna:

Podpis:
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7.5 Obchodné zastupenie a zmluvné servisné strediska
Slovenské republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradné zastlupenie Regada, s.r.o. pre predaj elektrickych servopohonov
Regada Ceska, s.r.o.

Kopaninska 109

252 25 Orech

PRAHA — zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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