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Prosime Vas, pred pripojenim a uvedenim servopohonu
do prevadzky, podrobne precitajte tento navod !

Preventivne a ochranné opatrenia uplatnené na tomto vyrobku nemézu poskytovat poZzadovanu bezpecnostni Uroveri, pokial
vyrobok a jeho ochranné systémy nie si uplatriované poZzadovanym a popisanym spdsobom a ak inStalacia a udrzba nie je
vykonavané pod/a prislusnych predpisov a pravidiel!

Obsah

Y < To] o 1= Tod o O TSP PPRPPPPOPI
1.1 Ugel a pouzitie vyrobku.....
1.2 Pokyny pre bezpe¢nost ...
1.3  Udaje na servopohone......
R A N =AY (o ][0 Y 1= T PO PP PP PRPTOPPP

1.5  Pokyny pre za3kolenie obsluhy
1.6  Upozornenia pre bezpe€né pouZivanie

1.7 POAMIENKY ZATUKY ...ttt ettt a e s st e ekt e st e 1R b et e ek bt e e eab et e e b e e e e bb e e e snne e e s nbr e e enne e e nnneas
1.8 SEIVIS ZATUCNY @ POZATUCTIY ....eieieiieeiitieeeaieeeeseteeeatteeaaseeeeaaaeeeaateeeeanteeeanseeeeasseeeanseeeansseaeasseeeansseeaanseeesnseeeansseeeanseeesnnenenn
1.9 PrevAAZKOVE POUMUENKY ....ccueiieieiieiiieeeeiee e st ie e ettt e e seteee st eee e taeeeameeeesnaeeeaaseeeeamseeeanneeeeaseeeeanseeeaanseeeasseeeanseeesanneaeansenenns
1.10 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a vybalenie
1.11 Zhodnotenie vyrobku a obalu a odstranenie zne&istenia ..........cccoccevevveeernernns

2. Popis, funkcia a teChNICKE PArAMELIE .........eiiiiiiee it e et e ettt e e st e e et eeeanteeesnseeeeataeeeanseeesnneeeesnseeesnneeeannees
P R o] o - B {1 0 (o - F O PP PUPPOPPPPT
2.2 TECNIMICKE UGB ... eeeeeieiee ettt h e a e e ekt e sttt e oAb et e ek bt e e mt et o4 b e e e s bt e e eabe e e e nb e e e anb e e e ebne e e nnneas

3. MONEAZ @ DEMONTAZ ES..... ..ottt h et h et e bt e skt e bt e eh bt ekt e eab e e ke eeabe e ebe e et e e abne et e e ssneenee e
0 B |7 (o] o] = 2T SO PTU P OUP VR PPPRPRROTN
K B 1= 11 To ] o] = T TP SO P TSP RPPPOTROP

S 4o - o [=] [ J O OO PO PO UPPTOTPPPPPR
4.1  Moznosti nastavenia ovladania (TEQUIACIE) ES ........ooi ittt et e e e st e e snee e e snae e e e neeeeennes
4.2  Postup nastavenia jednotlivych parametrov a zoznam Chyb a VaroVani...........ccccovceeeiiiee i
4.3  Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze ES je zoradeny v komplete s armatirou z vyrobného zavodu - kalibracia...

................................................................................................................................................................................... 37
4.4  Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze nastavenie parametrov zodpoveda poZzadovanym parametrom odberatela
................................................................................................................................................................................... 37

4.5  Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze je potrebné vykonat zmenu zdvihu (nové nastavenie koncovych poléh) a
nastavenie ostatnych parametrov vyhovuje tak, ako boli nastavené z vyrobného zavodu...........cccccceevieiiiiieeiicc e, 37
4.6  Nastavenie 0StatNYCh PATAMEIIOV........ccouuii e iiie ettt et e et e st e e sttt e e steeeessteeeaseeeesseeeeanseeeanteeesaseeeennseeeanseeenns 39
4.7  Chyboveé hldsenia radiaCe] JEANOLKY ..........ooiiiieiiiee ittt etk e e st e e sb bt e e sab e e e anbr e e nneeeeneneeean 39

5. Obsluha, Udrzba, poruchy @ iCh OASIFANENIE..........ccuiieiiie et e e st e e st e e st e e e nteeeeenneeeaneeeenneeeenne 40
S.L OBSIUNG.
5.2 Udrzba — rozsah @ PravidelNOSt ...........coiiiiiii
5.3  Udrzba pre zaruéenie nevybusnosti
L o (U Tod ) VA= W o I oo L] 1 = U =T oSS

6. PrisluSenstvo @ NANIAANE GIEIY .......cooiiiiiiie et h et e e e e s a b e e st e s bt eeasbe e e ebne e e naneas
(70 R o 1] [0 27=T 011 Yo T T TP TP U P PPP RO
6.2 Z0znam NANIrAdNYCH QIEICOV ......coiiiieiiiie ettt e e et e et e e s nte e e ssee e e srbeeesnteeeanteeeanteeeanseeesnnees

S 1o oS
% S ol =T o 1Y 2= o Lo ][] = D PP P PP PP PPPRO
7.2 ROZMEIOVE NACKTKY ...ttt he et e s h bt e et e ekt e e a b et e ettt e e e bt e e e e a b e e e sabn e e e nnnneeanbreenan
7.3  Z&znam o z&ru¢nom servisnom zasahu
7.4 Z&znam 0 POZArUCNOM SEIVISNOM ZASANU.......cciuiieiiiiiee it iitiee et e e st e e st eesraeeeste e e e sseeeesnteeesneeessneeeeanteeesneeeennneeenn 69
48T © ] o ot oo | == 11 (1 o 1] o 1= SO 70

Vydanie: 02/2023
Pravo na zmenu vyhradené! Ev. ¢islo dokumentu: 74 1061 50
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Tento Navod na montaz, obsluhu a Gdrzbu je vypracovany v zmysle poZiadaviek prislusnych smernic EU, zako-
nov a nariadeni vlady SR resp. CR a v zmysle poZiadaviek Vyhlasky MPSVR SR ¢. 508/2009.
Je vypracovany s ciefom zaistit' bezpecnost' a ochranu zZivota a zdravia pouZzivatefa a s ciefom zamedzit' vzniku
materialnych Skéd a ohrozeniu Zivotného prostredia.

1. VSeobecne
1.1 Uégel a pouzitie vyrobku

Nevybusné elektrické servopohony (dalej ES) viacotackové Rematic, typu UMR 1PA-Ex, UMR

2PA-Ex (dalej UMR XPA-Ex), s elektronickym ovladanim DMS3 sU programovo nastavitelné pre
ovladanie na arovni napatia 24 V DC, alebo pre ovladanie analégovym vstupnym signalom, pri-
padne riadené po zbernici komunikaénym protokolom Modbus/Profibus.
ES viacotackové typu UMR XPA-Ex su vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konStruované pre
priamu montadZ na ovladané zariadenia (regulatné organy - armatury, ap.). Su uréené pre dialkové
ovladanie uzatvaracich organov alebo pre automatickl regulaciu regulaénych organov, v obidvoch
smeroch ich pohybu. M6Zu byt vybavené prostriedkami merania a riadenia technologickych procesov,
u ktorych je nositelom informécie na ich vstupe a (alebo) vystupe unifikovany analégovy jednosmerny
prudovy resp. napatovy signal (neplati pre ES vybavené protokolom Modbus/Profibus).. MdZu sa
pouzivat v kdrenarskych, energetickych, plynarenskych, klimatizaénych a inych technologickych za-
riadeniach, pre ktoré su svojimi Uzitkovymi vlastnostami vhodné. Na ovladané zariadenie sa pripajaju
pomocou priruby podla ISO 5210, neStandardne alebo podia GOST R 55510 a pomocou prislusného
pripojovacieho dielca.

A Je zakazané pouzivat’'ES ako zdvihacie zariadenie!

1.2 Pokyny pre bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hfadiska miery ohrozenia

ES typu UMR XPA-Ex, na zéklade charakteristiky uvedenej v ¢asti "Prevadzkové podmienky"
a z hladiska miery ohrozenia sd vyhradené technické zariadenie s vysokou mierou ohrozenia,
pricom sa jedna o elektrické zariadenia skupiny A (vid. VyhlaSka MPSVR SR ¢&. 508/2009, § 2
a Priloha ¢. 1, lll. &ast, ods. A - plati pre Uzemie SR), s moZnostou umiestnenia v priestoroch
z hradiska urazu elektrickym prudom osobitne nebezpecnych.
ES su v zmysle smernice LVD 2014/35/EU, nariadenia vlady SR 148/2016 Z.z. resp. nariadenia vlady
CR 118/2016 Sb. platnej edicii a normy EN 61010-1/A1/AC, v edicii v zmysle platného certifikétu,
uréené pre inStalacnu kategoriu (katego6riu prepatia) Il, stupen znecistenia 2.
Za UcCelom preukazania zhody s poZiadavkami smernice Rady EurOpy na strojové zariadenia
2006/42/EC, smernice Rady Europskeho parlamentu 2014/34/EU pre zariadenia a ochranné systémy
pouzivané v prostredi s nebezpeCenstvom vybuchu (oznaCené ako Smernica ATEX 100a), smernice
Rady 2014/35/EU pre LVD a smernice Rady 2014/30/EU pre EMC je na ES vykonané overenie
v autorizovanych skiSobniach.

Vyrobok spifia zakladné bezpe&nostné poziadavky podla CSN/STN EN 60204 —1 v platnej edicii a je
v zhode s STN/CSN EN 55011/Al v platnej edicif.

v priestoroch z hfadiska Urazu elektrickym prddom osobitne nebezpecnych (prostredie mokré - moz-

Poznamka: Zaradenie medzi elektrické zariadenia skupiny A vyplyva z moZnosti umiestnit' ES
A nost’ pésobenia striekajlcej vody resp. ponorenie).

Vplyv vyrobku na okolie

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobok odpoveda poZiadavkdm smernice Europskeho
parlamentu a Rady Eurdpy o aproximacii pravnych predpisov ¢lenskych Statov, tykajucich sa elektro-
magnetickej kompatibility 2014/30/EC, prislu§ného nariadenia vliady SR 127/2016 Z. z. resp. CR
117/2016 Sb. a poziadavkam noriem EN IEC 61000-3-2+A1, EN 61000-3-3+A1l, EN IEC 61000-6-2,
EN IEC 61000-6-3, v edicii v zmysle platného certifikatu.

Vibréacie vyvolané vyrobkom: vplyv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvarany vyrobkom: pri prevadzke nesmie byt prekro¢ena hladina hluku A v mieste obsluhy
max. 78 dB (A) .
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ES UMR XPA-Ex su vyrabané v nevybuSnom vyhotoveni €9 112G Exdb 1IC T5 Gb €26+ c
+ & 112G Exdbeb IICT5Gb+ @ n2p ExtbllIC T100°C Db v zmysle:

CSN/STN EN 60079-0: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. VSeobecné poZiadav-
Ky.

CSN/STN EN 60079-1: Elektrické zariadenia do vybusSnych plynnych atmosfér. Pevny uzaver ,d".
CSN/STN EN 60079-7: Vybusné atmosféry. Cast 7: Ochrana zariadeni zvy$enou bezpeénostou ,e“.
CSN/STN EN 60079-31: Vybusné atmosféry. Cast 31: Ochrana zariadeni pred vznietenim prachu
krytom ,t* v platnej edicii.

Elektrické €asti servopohonov su navrhnuté pre prostredia:

- ako zariadenia skupiny Il pre ostatné ohrozené priestory (okrem bani)

- kategorie 2 s vysokymi poZiadavkami na bezpecnost

- pre umiestnenie v zéne 1, 2, 21, 22

- pre atmosféru G (plyny, pary alebo hmly) resp. pre atmosféru D (horfavé vodivé prachy)
- s rozsahom tlaku od 0,8 do 1,1 bar

KonStrukéné vyhotovenie je:

- pevny uzaver “ db“ , zvySena bezpecnost ,, eb“ resp. Uroven ochrany pred vznietenim prachu krytom
ntb“

- s0 skupinou nevybusnosti IIC resp. llIC

- a teplotnou triedou T5 (max. dovolena teplota povrchu +100°C).

Zény pre umiestnenie nevybusnych ES a podmienky inStalacie zariadenia su definované v normach:
CSN/STN EN 60079-10: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. Ur€ovanie priestorov
s nebezpecenstvom vybuchu.

CSN/STN EN 60079-14: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. Elektrické instalacie
v priestoroch s nebezpecenstvom vybuch (okrem bani), v platnej edicii.

Neelektrické Casti servopohonov su navrhnuté, konstruované, vyrabang, skisané a oznacované

v zmysle poziadaviek na bezpec¢nost stromych zariadeni podla noriem:

CSN/STN EN 1127-1: Vybusné atmosféry. Prevencia a ochrana proti G¢inkom vybuchu.

CSN/STN EN 13463-1: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusnych atmosfér. Zakladné metody
a poziadavky.

CSN/STN EN 13463-5: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusnych atmosfér. Ochrana bezpeg-
nou konstrukciou ,c* “, v platnej edicii.

Oznaéenie zariadenia sa sklada z tychto znakov:
Ex - elektrické zariadenie odpoveda norme CSN/STN EN 60079-0 a sGvisiacim normam pre prislusné
typy ochrany proti vybuchu. ;
db - oznacenie typu ochrany proti vybuchu — ,,pevny uzaver” podfa normy CSN/STN EN 60079-1.
eb - oznacenie typu ochrany proti vybuchu — ,zvySena bezpecnost* podra normy CSN/STN EN 60 079-7.
tb - oznacenie typu ochrany pred vznietenim prachu krytom ,t* podra normy CSN/STN EN 60 079-31.
Il resp. Il - oznagenie skupiny nevybusného elektrického zariadenie podla normy
CSN/STN EN 60079-0.
C- oznacenie podskupiny skupiny Il resp. lll nevybuSného elektrického zariadenie podla normy
CSN/STN EN 60079-0
T5 resp. T100°C - oznacenie teplotnej triedy nevybusného elektrického zariadenie skupiny Il podia
CSN/STN EN 60079-0

- (EPL Gb) oznacenie zariadenia pre vybusné plynné atmosféry, ktoré ma ,vysoku“ drover ochra-
ny a nie je zdrojom iniciacie v normalnej prevadzke alebo pri oakavanych poruchéach.

Db - (EPL Db) - oznacenie zariadenia do vybusnych prachovych atmosfér s vysokou Uroviiou ochrany,
ktoré nie je zdrojom vznietenia pri normalnej prevadzke alebo pocas predpokladanych funkénych poruch.

1.3 Udaje na servopohone

Typovy Stitok: Stitok vystrazny:
WRIGGAN DA\ TE ] [No ]
CE Made in Sovakia B Sl C 1 i |

Typovy Stitok obsahuje zakladné identifikacné, vykonové a elektrické daje: oznacenie vyrobcu, typ,
vyrobné ¢&islo, max. zatazovaci moment a vypinaci moment, rychlost prestavenia, stupen krytia, pocet
pracovnych ota¢ok, napajacie napatie a prud.
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Stitok vystrazny:
- s vyznacenim Cakacej doby a poziadavky na pevnost skrutiek.

POZOR !

KRYTY ODOBRAT PO UPLINUTI
60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU !
POUZIT SKRUTKY S MEDZOU
PEVNOSTI = 700 N/mm?

Stitok nevybusnosti: s uvedenim identifikacie vyrobcu, &isla certifikatu, typového oznadéenia, ozna-
¢enia vyhotovenia, vyrobného &isla a vyhotovenia pre teplotu okolia -25°C az +55°C resp.
-50°C az +40°C resp. -60°C az +40°C.

RIBG AN DA\ [NeLERL 1 A\l 26 Ex IC T5 Gb

Il 2D Ex tb llIC T100°C Db
l - |
O Strojnicka 7 Ex 26 c

SK-08001 PreSov  [No. | E—t=ta=s 0] C& 1026

Grafické znac€ky na servopohone

Na servopohonoch su pouzité grafické znacky a symboly nahradzujuce napisy, niektoré z nich su
v sulade s CSN/STN EN ISO 7010, CSN/STN ISO 7000 a IEC 60417, v platnej edicii..

& Nebezpedné napétie (GSN/STN EN 1SO 7010-W012)
E — 4 I Zdvih servopohonu

oF- Vypinaci moment

@ Ruéné ovladanie (0096 CSN/STN ISO 7000)
@ Svorka ochranného vodi¢a (5019 IEC 60417)

1.4 Nazvoslovie

Prostredie s nebezpeéenstvom vybuchu — prostredie, v ktorom méze vzniknut vybusna atmosféra.
Vybusna plynna atmosféra — zmes horfavych latok (vo forme plynov, par alebo hmly) so vzduchom
za atmosférickych podmienok, v ktorej sa po inicializacii Siri horenie do nespotrebovanej zmesi.
Maximalna povrchova teplota — najvySSia teplota, ktora vznikne pri prevadzke v najnepriaznivejSich
podmienkach (avSak v uznanych toleranciach) na ktorejkolvek ¢asti povrchu elektrického zariadenia,
ktoré by mohlo spOsobit vznietenie okolitej atmosféry.

Uzaver — vSetky steny, dvere, kryty, kadblové vyvodky, hriadele, ty€e, tahadla atd., ktoré prispievajl

k typu ochrany proti vybuchu alebo ku stupriu krytia (IP) elektrického zariadenia.

Pevny uzaver ,db“ — druh ochrany, pri ktorom su ¢asti schopné vznietit vybusSna atmosféru umieste-
né vo vnutri uzaveru; tento uzaver pri explézii vybusnej zmesi vo vnutri uzaveru vydrzi tlak vybuchu

a zamedzi preneseniu vybuchu do okolitej atmosféry.

ZvySena bezpeénost’ ,eb“ — druh ochrany elektrickych zariadeni, pri ktorom su pouzité dodatocné
opatrenia, ktoré vytvaraji zvySenu ochranu proti nedovolenému zvySeniu teploty a vzniku oblukov
a iskier v normélnej prevadzke alebo za 3pecifikovanych abnormalnych podmienok.

Ochrana proti vznietenim prachu krytom , tb“ — druh ochrany vo vybuSnych prachovych atmosfé-
rach, pri ktorom ma elektrické zariadenie kryt chraniaci pred vnikanim prachu a prostriedok, obmedzu-
juci povrchova teplotu.

HorPavy prach — jemne delené pevné ¢astice s menovitou velkostou 500 mm alebo menej, ktoré moé-
Zu byt rozptylené vo vzduchu, mézu sa usadzovat vlastnou hmotnostou, mdZzu horiet alebo tliet vo
vzduchu a mdzu vytvarat vybusné zmesi so vzduchom pri atmosférickom tlaku a pri normalnych teplo-
tach.

Vodivy prach - horfavy prach s elektrickou rezistivitou rovnajlicou sa 10° W.m alebo mensou..
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HorFPavé éastice — pevné Castice vratane vldkien s menovitou velkostou va¢sou ako 500 nm, ktoré
mo6Zu byt rozptylené vo vzduchu a mohli by sa usadzovat vlastnou hmotnostou.

1.5 Pokyny pre zaskolenie obsluhy

Poziadavky na odbornu spésobilost’ oséb vykonavajucich montaz, obsluhu a adrzbu

Elektrické pripojenie servopohonu mdZze realizovat len osoba v zmysle legislativnych pozia-

A daviek danej krajiny, v zavislosti od poZzadovanej oblasti umiestnenia/pouzitia.

Obsluhu mézu vykonavat pracovnici odborne spdsobili a zasSkoleni vyrobnym zavodom,
resp. zmluvnym servisnym strediskom.

1.6 Upozornenia pre bezpeéné pouzivanie

8.

9.

1. Vyrobky su uréené pre pracu v prostrediach tvorenych plynmi, parami a hmlami,
resp. horfavymi vodivymi prachmi, s rozsahom tepl6t s rozsahom teplét: -25 °C az
+ 55 °C resp. -50 °C az +40°C resp. -60°C az +40°C, s rozsahom tlaku: 0,8 az 1,1 bar.
M6Zu byt umiestnené v zone 1,2,21,22.
Jednd sa pritom o vyrobky:
Jedna sa pritom o vyrobky uréené do prostredi:
- skupiny Il
- pre kategoriu 2
- pre atmosféru G resp. D
- pre podskupinu C
- pre teplotnu triedu T5.
2. Vyrobky su konStruované v zmysle poziadaviek noriem pre elektrické a neelektrické zariadenia
urCené do prostredi s nebezpecenstvom vybuchu: }
- pre elektrické ¢asti CSN/STN EN 60079-0, CSN/STN EN 60079-1 a CSN/STN EN 60079-7,
CSN/STN EN 60079-31 } 5
- pre neelektrické ¢asti: CSN/STN EN 1127-1, CSN/STN EN 13463-1 a CSN/STN EN 13463-5.
Maximalna povrchova teplota vyrobku pre danu skupinu T5 nesmie prekroc€it hodnotu +100°C.
Pokial je servopohon umiestneny na zariadeni, ktoré reguluje médium s vyS3ou teplotou ako
+ 55°C, zabezpecte zariadenie dodato¢nou konstrukciou tak, aby bola zachovana teplota okolia
max.+ 55°C a aby sa teplota neprenaSala cez pripojovacie komponenty!
Zaslepky vyvodiek su urc¢ené len pre obdobie prepravy a skladovania, t.j. pre obdobie
po zabudovanie servopohonu do prevadzky s nebezpecenstvom vybuchu, kedy musia byt nahra-
dené pripojovacimi kablami!
V pripade nevyuZitia niektorej vyvodky pre vyvedenie kabla, musi byt tato nahradena certifikova-
nou Ex zaslepovacou zatkou schvaleného typu, zaistenou lepidlom WEICONLOCK AN 302-43.
Teplota v mieste vstupu kablov do servopohonu méze dosiahnut pri prevadzkovani servopohonu
max. 90°C. Pri vybere pripojovacich kablov do servopohonu je preto nutné uvazovat aj s touto
teplotou.
POZOR ! KRYTY ODOBRAT PO UPLYNUTI 60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU! POUZIT
SKRUTKY S MEDZOU PEVNOSTI 2 700 N/MM?,
POZOR — POTENCIALNE NEBEZPECIE ELEKTROSTATICKEHO NABIJANIA.
Za prevadzky ES musi byt zabranené procesu s intenzivnou tvorbou elektrostatického naboja

silnejSieho nez je manualne trenie jeho povrchu.
10. POZOR ! V pripade, Ze je potrebné prevadzkovat’ servopohon pri teplote od -50°C do

-60°C, ktory bol odpojeny od elektrickej siete, je nutné pred privedenim napatia na elektro-
niku vnatorny priestor servopohonu vyhrievat’ po dobu 2 hodin. Tento ohrev spustime pri-
pojenim napajacieho napéatia na svorku "U" a"N" (pre ES s DMS3), resp. na svorku , 20" a
»N“ (pre ES s komunikaénym protokolom Modbus, resp. Profibus) , na dobu 2 hodin. ES je
po dvoch hodinach ohrevu pripraveny k pripojeniu napatia na elektroniku, vratane ostat-
nych svoriek elektroniky podFPa konkrétnej schémy zapojenia. Napéajacie napéatie vyhrevu
neodpdjajte, nechajte ho trvale pripojené. Pri takomto vyhotoveni servopohonu riadi teplo-
tu vnatorného priestoru v ovladacej skrini tepelny spinaé (F2) a nie elektronika servopoho-
nu.
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Istenie vyrobku

ES UMR PA-Ex ma vlastni ochranu obvodov napajania 1-fazového elektromotora a topného odpo-
ru proti skratu. Do privodu napdjacieho napatia 3-fAzového elektromotora musi byt zaradené
vhodné istiace zariadenie (isti€ resp. poistka), ktoré slizi zarover ako hlavny vypinac. Pre istenie
odporiu¢ame pouZzit poistku typ , T* alebo stykac typ ,C".

Pre napajacie napétie 24 V AC/DC ES ma vlastni ochranu obvodov napéjania jednosmerného
elektromotora a nema vlastnu ochranu obvodu topného odporu proti skratu.

Druh zariadenia z hfadiska pripojenia: Zariadenie je ur¢ené pre trvalé pripojenie.

1.7 Podmienky zaruky

Konkrétne podmienky zaruky obsahuje kdpna zmluva.

Zarucna doba je podmienena montazou pracovnikom podla ¢l. 1.5 a zaSkolenym vyrobnou fir-
mou, resp. montazou zmluvnym servisnym strediskom.

Dodavatel zodpoveda za kompletnost dodavky a zaruc€uje vlastnosti vyrobku, ktoré stanovuju
technické podmienky (TP) alebo vlastnosti dohodnuté v kdpnej zmluve.

Dodavatel nezodpoveda za zhorSené vlastnosti vyrobku, ktoré spdsobil odberatel pri preprave,
skladovani, neodbornej montézi alebo nespravnom prevadzkovani.

1.8 Servis zaruény a pozaruény

Pre vSetky naSe vyrobky poskytujeme zakaznikom odborny firemny servis pre nasadenie, pre-
vadzkovanie, obsluhu, revizie a pomoc pri odstrafiovani poruch.

Zaruény servis je vykonavany vyrobnym zavodom na zaklade pisomnej reklamacie.

V pripade vyskytu zavady, prosime, tato ndm laskavo oznamte a uvedte:
zakladné udaje z typového Stitku (typové oznacenie a vyrobné ¢&islo)
dobu nasadenia, okolité podmienky (teplota, vihkost,...), rezim prevadzky, vratane ¢astosti spi-
nania, druh vypinania (polohové alebo momentove), nastaveny vypinaci moment
druh zavady — popis reklamovanej chyby
doporucujeme predlozit tiez Potvrdenie o montazi...

Je nevyhnutné, aby aj pozaruény servis bol vykonavany servisnym strediskom vyrobného zavodu
resp. niektorym zmluvnym servisnym strediskom, v sulade s narodnou legislativou.

1.8.1 Zivotnost servopohonov

Zivotnost ES je minimalne 6 rokov.

Servopohony pouZzité na uzatvaraci rezim (uzatvaracie armatdry), vyhovuju poZziadavkam
na minimalne 15 000 pracovnych cyklov (cyklus Z — O — Z pri 30 otackach na pracovny zdvih pre
viacotackové servopohony).

Servopohony pouZzité na regulaénu prevadzku (requlaéné armatdry, vyhovuja nizSie uvedenym pocétom
prevadzkovych hodin, pri celkovom pocte 1 milién zopnuti:

Castost spinania
max.1200[h"| 1000(h'] | s00[h'] | 250[h"] | 125 [
Minimalna oCakavana zZivotnost — pocet prevadzkovych hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

poba €istého chodu je min. 200 hodin, maximalne 2 000 hodin.
Zivotnost' v prevadzkovych hodinach zavisi od zataZzenia a ¢astosti spinania.

Poznamka: Velka ¢astost spinania nezaistuje lepSiu regulaciu, preto nastavenie parametrov regulacie
volte len s nevyhnutne nutnou ¢astostou spinania, potrebnou pre dany proces.



UMR 1PA-Ex, UMR 2PA-EX 7

1.9 Prevadzkové podmienky
1.9.1 Umiestnenie vyrobku a pracovné poloha

Zabudovanie a prevadzka ES UMR XPA-Ex podla vyhotovenia je moZné na krytych miestach
krytych resp. otvorenych priemyselnych objektov bez regulacie teploty, vihkosti a s ochranou proti
priamemu vystaveniu klimatickym vplyvom (napr. priamemu slne€nému Ziareniu).

Servopohony musia byt umiestnené tak, aby bol pristup ku kolesu ru¢ného ovladania,

k vrchnému krytu a k vyvodkam, pripadne k miesthemu ovladaniu.

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna v lubovolnej polohe. Obvyklou je poloha so zvislou po-

lohou osi vystupnej ¢asti nad armatirou a s ovladanim hore.

Upozornenie:
Pri umiestneni na volnom priestranstve musi byt ES opatreny lahkym zastreSenim proti
priamemu pdsobeniu atmosferickych vplyvov, hlavne sineéného Ziarenia.
Pri umiestneni v prostredi s relativnou vihkostou nad 80% resp. vo vonkajSom prostredi je
potrebné zmenit predvolenu teplotu termostatu +25°C pomocou PC a programu na teplotu
+70°C, aby vyhrievaci odpor nebol vypinany.

1.9.2 Pracovné prostredia

V zmysle normy CSN/STN EN 60 721-2-1 v platnej edicii si ES dodavané v nizSie uvedenych vyho-
toveniach:

1) Vyhotovenie ,mierne” - pre typ klimy mierna

2) Vyhotovenie ,tropické vihké" - pre typ klimy tropicka vihka

3) Vyhotovenie ,, chladné” - pre typ klimy chladna

4) Vyhotovenie ,tropické suché a suché” - pre typ klimy tropicka sucha a sucha

5) Vyhotovenie ,morské"“ - pre typ klimy morska

6) Vyhotovenie ,arktické“ - pre typ klimy polarna.

V zmysle €CSN/STN 33 2000-1 a CSN/STN 33 2000-5-51 v platnej edicii ES musia odolavat vonkaj-

Sim vplyvom a spofahlivo pracovat:
v podmienkach vonkajSich prostredi oznaéenych ako:

teplé mierne az velmi horice suché s teplotami -25°C aZ +55°C ......cocceeviieiiiiiniiee e AA T7*
chladné azZ teplé mierne a suché s teplotami —50°C 8Z +40°C ........cccovieiiiieiiiieeniee e AA 8*
chladné az mierne horlce suché s teplotami -60°C @z +40°C ........cccceeeviiieeeniiiineesiineee e AA 1*+AA 5*
s relativnou vihkostou 10 -100%, vratane kondenzéacie s max. obsahom 0,029 kg vody v 1 kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi tePIOtaAMI ........cccuiiiiiiiiie e e e e AB 7*
s relativnou vihkostou 15 - 100%, vratane kondenzéacie s max. obsahom 0,036 kg vody v 1 kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi tePlOtaMi..........occuiiiiiiiiie e e AB 8*
s relativnou vihkostou 5 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,025 kg/kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi teplotami..........cccoveeiiiiiie i AB 1+AB 5*
s nadmorskou vyskou do 2 000 m, s rozsahom barometrického tlaku 86 , 108 kPa ....................... AC 1*
s posobenim vodnych vin (VYrobOoK V KIYET IPXB) .........cccveveveeecececeeeeieieieieieses e esessessesese e AD 6*
s ponorenim - (VYroboK V KIYti IPX8) ......uveeii ittt e et e e st e e e e e e e e nanee s AD 8*
so silnou prasnostou - s moznostou posobenia nehorfavého, nevodivého a nevybusného prachu;
stredna vrstva prachu; spad prachu vaési nez 350 ale najviac 1000 mg/m? za defi (IP 6X) ............ AE 6*

s ob&asnym alebo prilezitostnym vyskytom korozivnych a znecistujicich latok (ob&asné alebo prilezi-
tostné vystavenie korozivnym alebo znecistujucim chemickym latkam pri vyrobe alebo pouzivani tychto
latok); na miestach kde sa manipuluje s malymi mnoZstvami chemickych produktov a tieto sa mdZu na-

hodne dostat do styku s elektrickym zariadenim ... AF 3*
s trvalym vystavenim vefkému mnoZstvu korozivnych alebo znecistujucich chemickych latok a solnej
hmly vo vyhotoveni pre prostredie morské, pre COV a niektoré chemické prevadzky .................. AF 4*

s moznostou pésobenia stredného mechanického naméhania:
strednych sinusovych vibracii s frekv. v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitddou posuvu 0,15 mm pre f<f,
a s amplitddou zrychlenia 19,6 m/s? pre >f, (prechodova frekv. f, je 57 az 62 Hz) .................. AH 2*
strednyCh razov, OtraSOV @ CRVENIA .......ccuiiiiiiiiiee et e s AG 2*
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s vaznym nebezpedim rastu rastlin @ PHESNI ........ccvvvi i AK 2*
s vaznym nebezpecéim vyskytu zivo¢ichov (hmyzu, vtdkov, malych Zivo&ichov) ............cccceevnneen. AL 2*
so Skodlivymi uc¢inkami Ziareni:

unikajucich bludnych pradov s intenzitou magnetického pola (jednosmerného a striedavého sietovej

frekvencie) dO 400 A.M-L ..o s e e e e s a e e e s a e e e s AM 2-2*

stredného slne&ného Ziarenia s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? ........ccccovveveeeeeeeereeeenensnnnes AN 2*
strednych seizmickych Gc¢inkov so zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal .........ccccocveinieeiiieeniieiiiee e AP 3*
s nepriamym ohrozenim bUrkovou CINNOSTOU .........ccuviiiiiiiie e AQ 2*
s rychlym pohybom vzduchu a VEITKENO VELIa ........ccceeiiiiiiiiiiiccc e AR 3, AS 3*
so schopnostami 0s6b odborne spdsobilych v zmysle €. 1.5 ..., BA 4, BA 5*
s ¢astym dotykom os6b s potencidlom zeme (osoby sa ¢asto dotykaju vodivych ¢asti alebo stoja na
VOIVOM POOKIAAR) ...ttt ettt e bbb e e sbbe e nbne e snteas BC 3*
s nebezpedim vybuchu horfavych plynov @ PAr..........ccoouioiiiiiiii e BE 3N2*
s nebezpelenstvom poziaru horfavych materidlov vrdtane prachov............cccoccvviveiiiiciiieneen e, BE 2*

* Oznacéenia v zmysle CSN/STN 33 2000-1a CSN/STN 33 2000-5-51 v platnej edici.

1.9.3 Napajanie a rezim prevadzky

Napajacie napatie:

elektromotor .......... 120 resp. 110 V AC, 230 resp. 220 V AC, 3x400 resp. 3x380, 3x415 V AC,
3x460 V AC, 24 V AC/DC £10%, v zmysle platnych certifikatov
OVIATANIE .. binarne vstupy 24 V DC +10%

vstupny riadiaci signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA,
alebo 0/2 az 10 V, resp. 10 az 0/2 V

elektronicky polohovy vysiela¢ (EPV) bez zdroja (pasivny)........ccccccvviieeeiieeeeininnns 18 a7z 30 V DC £10%
komunikacny protokol (podla vyhotovenia)........... Modbus (1-kanalové, resp. 2-kanélové vyhotovenie)

.................................................................... Profibus (1-kanalove, resp. 2-kanalové vyhotovenie)
Frekvencia napajacieho Napatia ........ccccceeeiiieiiiiiiiiiiiii e 50 Hz resp. 60** Hz + 2 %

**Rychlost’ prestavenia sa zvysi 1,2 krat a moment sa znizi 0,8 kréat.

Rezim prevadzky: (v zmysle CSN/STN EN 60034-1 v platnej edicii):

ES UMR XPA-Ex uréené pre dialkové ovladanie signalom 24 V DC su uréené pre:
s kratkodobym chodom S2-10 min.
- preruSovany chod S4-25%, 6 az 90 cyklov/hod.

ES UMR XPA-Ex uréené pre automaticku regulaciu anal6govymi signalmi su uréené pre:
- prerusSovany chod S4-25% s min. poctom Startov podla nasledujucej tabulky:

Moment — Rezim Rezim impulz- Modulacény rezim
rozsah On-Off ny so stykacovou reverzac-
[Nm] [¢asu chodu | [$tartov/hod.]” nou zostavou
v priebehu 1 [Startov/hod.] ©
hodiny]®
do 100 15 30 1200

a) Zakladna priemerna zataz najmenej 30 % menovitého momentu so schopnostou prenasat 100 %
menovitého momentu najmenej pocas 10 % Casu.

b) Pre krokovanie (kratkodobé zapinanie a vypinanie), trvanie jedného Startu je definované najmenegj
jednou otackou, s priemernou zatazou 30 % menovitého momentu.

¢) Pre modulaény rezim, jeden Start pozostava najmenej zo 1/4 otacky, so zatazou najmenej 30 %

menovitého momentu. Zatazovatel (t.j. pomer medzi dobou chodu a celkovou dobou) nesmie byt me-
nej nez 25 % (napr. 1 s chod a 3 s kfud).
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1.10 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a vybalenie

Plochy bez povrchovej Gpravy su pred zabalenim oSetrené konzervaénym pripravkom MOGUL

LV 2-3.
Predpisané skladovacie podmienky:

Skladovacia teplota; -10 az +70 °C

Relativna vlhkost vzduchu: max. 80 %

Skladujte zariadenia v Cistych, suchych a dobre vetranych miestnostiach, chranené pred necisto-

tami, prachom, pddnou vihkostou (umiestnenim do regélov alebo na palety), chemickymi a cudzimi

zasahmi

V skladovacich priestoroch sa nesmu nachadzat plyny s koréznymi G¢inkami.

ES UMR XPA-Ex su dodavané v pevnych obaloch, zaruéujicich odolnost v zmysle poZiadaviek
noriem CSN/STN EN 60654.

Obal tvori krabica. Vyrobky v krabiciach je mozné balit na palety (paleta je vratna). Na vonkajSej Casti
obalu je uvedené: oznacenie vyrobcu, nadzov a typ vyrobku, pocet kusov, dalSie Udaje - napisy
a nélepky.

Prepravca je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnych prostriedkoch zaistit' proti samo-
volnému pohybu; v pripade otvorenych dopravnych prostriedkov musi zabezpecit ich ochranu proti
atmosferickym zrdzkam a striekajacej vode. Rozmiestnenie a zaistenie vyrobkov v dopravnych pro-
striedkoch musi zabezpecit ich pevnu polohu, vyluéit moznost vzajomnych narazov a narazov
na steny dopravnych prostriedkov
Preprava je mozna v nevykurovanych a nehermetizovanych priestoroch dopravnych prostriedkov
s vplyvmi v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastne vyhotovenia -50° C az +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahom vody 0.028 kg/kg suchého vzduchu
- barometricky tlak 86 aZ 108 kPa

Po obdrzani ES prekontrolujte, ¢i nedoslo pocas prepravy resp. skladovania k jeho poskodeniu.
Zaroven porovnajte, ¢i Udaje na Stitkoch sihlasia so sprievodnou dokumentaciou a s kipno-predajnou
zmluvou /objednavkou. Pripadné nezrovnalosti, poruchy a poSkodenia hlaste ihned’ dodavatelovi.

Ak ES a ich prislusenstvo nebudud ihned” montované, musia byt uskladnené v suchych, dobre vetranych
A krytych priestoroch, chranené pred necistotami, prachom, pddnou vihkostou (umiestnenim do regalov
alebo na palety), chemickymi a cudzimi zasahmi, pri teplote okolitého prostredia od -10°C do +50°C
a pri relativnej vihkosti vzduchu max. 80 %, v Specidlnom vyhotoveni pri teplote —50°C do +40°C.

Je nepripustné skladovat ES vonku, alebo v priestoroch nechranenych proti priamemu pdsobeniu Kli-
matickych vplyvov!

Pripadné poSkodenia povrchovej Upravy okamzite odstrarite - zabranite tym poSkodeniu koréziou.

Pri skladovani po dobu viac nez 1 rok, je nutné pred uvedenim do prevadzky skontrolovat mazacie
naplne.

ES montované ale neuvedené do prevadzky je nutné chranit rovnocennym sp6sobom ako
pri skladovani (napr. vhodnym ochrannym obalom).

Po zabudovani na armatiru vo volnych a vihkych priestoroch, alebo v priestoroch so striedanim teplo-
ty neodkladne zapoijte vyhrievaci rezistor - zabranite vzniku poSkodeni kor6ziou
od skondenzovanej vody v priestore ovladania.

Prebyto€ny konzervacny tuk odstrante az pred uvedenim ES do prevadzky.

1.11 Zhodnotenie vyrobku a obalu a odstranenie znecistenia

Vyrobok aj obal je vyrobeny z recyklovatelnych materialov. Jednotlivé zloZzky obalu aj vyrobku po
skondéeni jeho Zivotnosti neodhadzujte, ale roztriedte ich podla pokynov prislusSnych smernic
a predpisov o ochrane Zivotného prostredia a odovzdajte na dalSie spracovanie.

Vyrobok ani obal nie st zdrojom znecistovania Zivotného prostredia a neobsahuji nebezpecné
zloZky pre nebezpecny odpad.
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2. Popis, funkcia a technické parametre

2.1 Popis afunkcia

Servopohon UMR XPA-Ex je ovladany podfa vyhotovenia:

- privddzanim napétia 24 V DC na svorky servopohonu podla schémy zapojenia, resp.

- vstupnym riadiacim signalom 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) (umozriuje automatické
nastavenie polohy vystupnej ¢asti ES v zavislosti na hodnote vstupného signalu) a poskytuje dalSie
funkcie.

- cez komunika¢nu zbernicu Modbus, resp. Profibus.

Zakladné €asti servopohonu tvori (obr. 1, 1A):

Pohonné jednotka servopohonu - elektromotor (1), ktory je napajany (v pripade 1-fadzového
elektromotora) zo zdrojovej dosky (3) a ovladany z riadiacej jednotky (2) elektroniky DMS3.

Poloha vystupného ¢lena ES ako aj moment sU snimané bezkontaktnym absolldtnym snima-
éom.

Sucastou dosky elektroniky DMS3 mb6ze byt (podla vyhotovenia) elektronicky polohovy vysie-
la¢ (EPV) bez zdroja (pasivny) s vystupnym signalom 4 az 20 mA;

Na ovladacej doske je umiestneny vyhrievaci rezistor (5).
V pripade vypadku elektrickej energie sa moze servopohon ovladat ruénym kolesom podla
pokynov uvedenych v kapitole 5.1 Obsluha.

Zakladné moduly elektronického ovladdacieho systému DMS3 pre UMR XPA-EX:

Riadiaca jednotka (2) — hlavna ¢ast systému DMS3 — obsahuje mikroprocesor, 6 signalnych LED
a 4 tlacidla pre jednoduché nastavenie a kontrolu ES, konektory pre pripojenie snimaca
a zdrojovej dosky a komunikacny konektor (pripojenie PC pre nastavenie a diagnostiku), podia vy-
hotovenia 2 volne programovatelné relé R1 a R2, 1 relé READY a svorky pre elektrické pripoje-
nie.

Zdrojova doska pre jednofazovu verziu (3) — zabezpecuje napéajanie elektroniky a poskytuje uziva-
telovi vystupné napatie 24 V DC, 40 mA, obsahuje uZivatel'sk( svorkovnicu, obvody spinania mo-
tora, konektor pre prepojenie s riadiacou jednotkou.

Jednotka snimania polohy (4) — zabezpec&uje bezkontaktné magnetické snimanie polohy vystupného
Clena.

Jednotka spinania 3-fazovych elektromotorov — reverzacné relé, stykace, alebo bezkontaktné spina-
nie (SSR)

Jednotka snimania momentu (6) — zabezpec€uje bezkontaktné magnetické snimanie momentu.

LED displej (7) — sltzi na zobrazovanie okamzitej polohy vystupného ¢lena ES a na hlasenie

a zobrazovanie pripadnych chyb, ktoré sa m6zu vyskytnut pocas prevadzkovania ES. Signalizacia

chodu ES a poruch je indikovana aj pomocou LED diéd. LED displej je pouZity len pre vyhotovenie ES

bez miestneho ovladania.

Ruéné ovladanie - tvori ho ruéné koleso so zavitovkovym prevodom.

Svorkovnicova skrinka — s typom ochrany ,e“ (obr. 1B). Pre ES s komunikaénym protokolom Mod-
bus/Profibus je tato skrinka v Standardnom vybaveni servopohonu.

Dalsie prislugenstvo — ako voliteln4 doplnkova vybava:

- Modul 3 rep. 6 pridavnych relé (podla vyhotovenia) (8).

- Modul miestneho elektrického ovladania s 2-riadkovym LCD displejom (obr. 7).

- Elektrické pripojenie v samostatnej svorkovnicovej skrinke s typom ochrany ,e* (obr. 1B).




11

UMR 1PA-Ex, UMR 2PA-Ex

-Ex
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Obr. 1A - UMR 2PA-Ex
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2.2 Technické udaje

Z&akladné technické udaje ES:
sU uvedené v tabulke ¢. 1.

Tabulka €. 1: Zakladné technické Gdaje

© < Elektromotor
: %3
x 8 8 > . .
- § Rychlost | g g % g 3 Vypinacf g prid
o H ! N
22 prestavenia % ’§Z| ’§ §§ moment 8 | Men.napajacie | Men. Men. RS Kapacita
g ’08_ %0 | &% t10[%] | E napatie vkon | otacky | £ | 8 8 kond.
P N . D £ L O
§ |&¢ t 55
[Wmin] | (o | (Nm] | [Nm] | [Nm] | [kq] V] W] | [L/min] Al [WF/V AC]
10 20 13 32 20
5/400
20 10 7 16 (200) | 40 | 1300 |053| 1
40 5 3 8
80 2,5 1,5 4
‘O
10 | 12 20 13 32 w | 3 120
—
20 | 24 10 | 7 16 | ¢ [ 2] YO 40 | 1600 [067]127] 9,0
< e 60Hz
40 | 48 5 3 8 <173
Law]
80 | 96 2,5 1,5 4
O
x| <t
nie
<|ol10] 12| o | 20 13 32 24 AC
%G| 20 [ 24| | 10 7 16 50/60 | 53 | 2600 | 2,6 | 4,2 -
%40 ]a8| = | 5 3 8 Hz
21580 96 25 | 15 4
2
10 | 12 20 13 32 <
20 | 24 10 | 7 16 2 |24DC | 53 | 2600 | 25 | 42 -
40 | 48 5 3 8 5
80 | 96 25 | 15 4 ”
10 38 26 64 g 10400
N X
20 20 13 32 £ | (3xa80) 40 | 1300 | 0,21 | 0,4 .
40 10 7 16 =
80 5 3 8
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© < Y Elektromotor
.z .2%
x oo < > . ,
\§ Rychlost :§ §% § g Vypinaci g prud
%@; prestavenia ° Q= 2 ‘gg moment =] . .
> . = K o Men.napéjacie Men. Men. \ Kapacita
g Y ’§ %0 | %8 +10 [%] £ napatie wkon | otacky | Z g © kond.
= a N N5 RS
2 £
§ |2¢ 5 8%
[L/min] | [ot] | [Nm] | [Nm] (Nm] | [kg] [Vl (W] | [1/min] [A] [UF/V AC]
1 2 3 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
10 48 32 80
15 33 22 55 230
120 | 2600 | 1,0 | 1,9 8/450
20 24 16 40 o | (220)
N o
N N
5 ¥ (g
gi|=[ 10 | 12 48 32 80 o |2
<3| 15| 18 33 | 22 | 55 | Y [g | 120
|0 (110) 120 | 3100 | 2,0 | 3,8 8/450
xlwl| 20 | 24 24 16 40 60Hz
=
¢ =
10 60 40 100 o
3 | 3x400
15 48 3248 80 Q
;Es' (3x380) 2650 | 0,6 | 24 -
20 36 24 60 S | (3x415)
40 18 12 30 =

1) Odchylky rychlosti prestavenia: +10% pri 230 V (resp. 3x400 V) AC
2) Celkovy prud ES je tvoreny suctom prudu elektroniky (0,15 A) a prudu elektromotora podia vyhotovenia ES.

Dalsie technické udaje:
Krytie servopohnonU:.......ccccciiieeiiiiiciiieeiiee e, IP 66/IP68 (CSN/STN EN 60 529 v platnej edicif)
Podrla definicie pre elektrické servopohony, krytie IP 68 vyhovuje nasledujacim poZziadavkam:

- vySka stipca vody: max. 10 m

- doba nepretrzitého ponorenia vo vode: max. 96 hodin

Mechanicka odolnost”

SINUSOVE VIDIACIE .. ... vid. kapitola 1.10.2
0dOINOSY PATOM.....ceiiiiiiiiiiie e 300 padov so zrychlenim 5 m.s?
SEIZMICKA 0dOINOSE ... 6 stupriov Richterovej stupnice
ST T4 [0)Y 74 o 1=T 8 110 1] PP PPPT PP samovzperny

Elektrické ovladanie:

dialkové ovladanie - pohyb vystupného ¢lena servopohonu je ovladany:

- binarnymi vstupmi 24 V DC, resp.

- vstupnymi unifikovanymi signalmi 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA
(0/2 az 10 V resp. 10 az 0/2 V) podla vyhotovenia.

- pripadne riadené po zbernici komunikaénym protokolom Modbus/Profibus

Napajaci zdroj elektroniky:

- pre napajanie elektronickych modulov zabudovanych v ES je pouZity:
- napdjaci zdroj ZS pre jednofazové a trojfazové verzie

- poskytuje vystupné napatie 24 V DC, 40 mA (podla vyhotovenia)

Zdroje maju pouziti ochrannu poistku s hodnotou podrla kapitoly 2.2.2. Elektrické pripojenie.

Snimanie polohy:
-bezkontaktné absolitne magnetické.
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Nastavenie koncovych pol6h:

- Koncové polohové relé su nastavené na vySpecifikovany pracovny zdvih. MozZnost nastavenia (po-
mocou tlaCidiel na riadiacej jednotke, alebo tlacidlami na miestnom ovladani, resp. pomocou programu
po spojeni ES s PC) vypinania v koncovych polohach:

- Z = Moment + O = Moment

- Z = Moment + O = Poloha

- Z = Poloha + O = Moment

- Z = Poloha + O = Poloha

Poznamka: Z = Moment - vypinanie v koncovej polohe zatvorené od momentu,
O = Moment - vypinanie v koncovej polohe otvorené od momentu,
Z = Poloha - vypinanie v koncovej polohe zatvorené od polohy,
O = Poloha - vypinanie v koncovej polohe otvorené od polohy.
Vyrobné nastavenie vypinania v koncovych polohach je uvedené v kapitole ,Zoradenie".

Snimanie momentu:
- bezkontaktné absolatne magnetické.

Nastavenie momentového vypinania:

Momentové vypinanie ja nastavené u vyrobcu na maximalnu hodnotu, ktora je uvedena na typovom
Stitku prislusného ES s toleranciou +10 %.

Uzivatel ma moznost znizovat hodnotu vypinacieho momentu v rozmedzi 50 az 100 % s krokom 10%.

Blokovanie momentu:
Blokovanie momentu je mozné zvolit v pasme urcitej hodnoty zdvihu od koncovej polohy (maximéalne
5 %), na zvoleny ¢&as, v rozsahu 0 az 20 s.

Vystupné relé (podfavyhotovenia): :
- 3x relé (Standard pre systém DMS3 bez prevedenia Modbus/Profibus) (READY, R1, R2) max.
250 V AC/1 Alcos phi=1; max. 30 V DC/2A
- 3x pridavné relé (vyber) (RE3, RE4, RE5) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max. 30 V DC/2A
- 6x pridavné relé (vyber) (RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1;
max. 30 V DC/2A
relé READY, R1, R2, RE3, RE4 a RES5 su volne programovatelné (funkcie je mozné menit’ tlacidlami
na riadiacej jednotke, tlacidlami na miestnom ovladani, alebo pomocou programu na PC).

Relé READY: - moznost’ programovych volieb — signalizacia chyb, chyby alebo varovania, chyby
alebo nie je dialkové, chyby alebo varovania alebo nie je dialkové. Vyrobné nastavenie pre relé
READY je uvedené v kapitole ,Zoradenie".

Relé R1 a R2, RE1, RE2,RE3, RE4 a RE5 - moZnost programovych volieb — neaktivne, Poloha O
(poloha otvorené), Poloha Z (poloha zatvorené), Moment O (moment otvorené), Moment Z (mo-
ment zatvorené), Moment O alebo Moment Z, Moment O alebo Poloha O, Moment Z alebo Poloha
Z, otvara, zatvara, pohyb, pohyb — blika¢, do polohy, od polohy, varovanie, ovliadanie — dialkove,
ovladanie — miestne (neplati pre ES bez miestneho ovladania), ovladanie vypnuté, relé READY.
Relé RE3, RE4, RE5 su nezavislé. Vyrobné nastavenie pre jednotlivé relé je uvedené v kapitole
LZoradenie”.

Vysiela€ polohy (vystupny signal) (neplati pre vyh. Modbus/Profibus)::
- Elektronicky polohovy vysielaé (EPV) pasivny (pre jednoféazovu verziu), 2-vodi€ové zapojenie
(bez zabudovaného zdroja)

Pradovy SIQNAL ......cooo i 4 + 20 resp. 20 + 4 mA (DC)
Napéjacie napatie pri zapojeni EPV PASSIVE ..........cuiiiiiiiiiiiiiiiiiiee et 18az 30V DC
A= (€= V401 V7= o I o o | o o] SRR PP PPPPPP max. R.= 500 W

Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielada v koncovych polohach: +0,5 %"

Odchylka linearity elektronického vysielaca polony.............coooiiiiiiiiiiiiii e +1 %Y
Hysterézia elektronick€ho vysielaca PoIoNY ............coiiiiiiiiiiiiiiii e max. 1 %"
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1) z menovitej hodnoty vysielaca vztahované na vystupné hodnoty

Galvanické oddelenie........... vystupny signal je galvanicky oddeleny od vstupného riadiaceho signalu

Programové moznosti vystupného signalu: 4 + 20 mA, 20 +~ 4 mA. Vyrobné nastavenie pre vystupny
signdl je uvedené v kapitole ,Zoradenie".

Elektronicky polohovy regulator (N) (neplati pre vyh. Modbus/Profibus) — ovladanie vstupnym
riadiacim signalom

Vstupné riadiace signaly - anal0goveé:.............ccceeeeeeeiiiiiiinnnnn. 0-20 mA (0 - 10V podra vyhotovenia)
...................................................................................... 4 -20mA (2-10V podra vyhotovenia)
................................................................................................................................... 12 - 20 mA
...................................................................................................................................... 4-12mA

...................................................................................... 20 - 0 mA (10 - 0 V podra vyhotovenia)
...................................................................................... 20 - 4 mA (10 - 2 V podrla vyhotovenia)

.................................................................................................................................... 20 - 12 mA
...................................................................................................................................... 12 -4 mA
Vstupny odpor pre signal 0/4/12 az 20 MA. 4 aZ 12 MA: ......oiiiiieii i Rin =120 W
Vstupny odpor pre SIgNAl 0/2 8Z 10 Vi oo Rin = 30 kW
Odchylka lINearity FEQUIALOTA: .........oouiiiiiiiiie et e e e et r e e e e e e e ans 0,5 %
Necitlivost reguIAtora: ..........cccoovviiiieeiieeiieiiieeeen programovo nastavitelna v rozsahu 1 az 10 %

Vyrobné nastavenie pre vstupny signal je uvedené v kapitole ,Zoradenie“.

Vyhotovenie so zbernicou Modbus: o .
o Modbus, Specifikacia linky: RS485, dvojvodiCové vyhotovenie, half duplex.
o Modbus, Transmission Mode: RTU (8 bitové binarne data).
Varianty: _ .
o Jednokanalové vyhotovenie s kablovou, alebo komponentnou redundanciou alebo opa-
kovacom (spolo¢na adresa a komunikacné parametre). .
o Dvojkanalove vyhotovenie s kablovou, alebo komponentnou redundanciou alebo opa-
kova¢om (spolo¢na adresa a komunikaéné parametre).
Adresa: 1 az 247
Parita: .
o parna (1 stop bit)
o nepéarna (1 stop bit)
o Ziadna (2 stop bity) .
Podporované prenosové rychlosti:
300 bit/s
600 bit/s
1200 bit/s
2400 bit/s
4800 bit/s
9600 bit/s
19200 bit/s
38400 bit/s
57600 bit/s
115200 bit/s
Oneskorenie signal (repeater). max. 2,67 s
Skratenie/predizenie hrany bitu (repeater): max. 1,67 us

el eNeNeloNoNelNoNoNolNeoNo)

Vyhotovenie so zbernicou Profibus: o ) .
v o Profibus, Specifikacia linky: EIA485, dvojvodiCové vyhotovenie, galvanicky oddelené.
arianty:
) Ylednokanélové vyhotovenie. _
o Dvojkanéalové vyhotovenie (jednoducha redundancia).
Adresa 1: 1 aZ 126
Adresa 2: 1 aZz 126
Redundancia: _ o _
o vypnuta (ﬁre jednokanalovu verziu)
o jednoducha (pre dvojkanalovu verziu)
Podporované prenosové rychlosti:
,6 kbit/s
19,2 kbit/s
93,75 kbit/s
187,5 kbit/s
500 kbit/s
1500 kbit/s

OO0OO0OO0OO0O0
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Ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC.:
- privaddzanim napatia 24 V DC na svorky CLOSE a OPEN.

Programovatelné funkcie binarnych vstupov I1 a 12 (zmena je mozna len prostrednictvom prog-

ramu z PC, alebo tla€idlami na miestnom ovladani:

- pre vstup I11: NEAKTIVNE; ESD ; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES bez
miestneho ovladania), STOP

- pre vstup 12: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES bez

miestneho ovladania) ; 2P , resp. E2P (pri zapnutom regulatore dovoluje pri aktivnom vstupe 12 ovla-

danie ES do smeru otvara resp. zatvara privadzanim napétia 24 V DC na svorky OPEN resp.

CLOSE).

Vyrobné nastavenie je uvedené v kapitole ,,Zoradenie"“.

Programovatelné REAKCIE NA ZAVADU : OTVARAT, ZATVARAT, ZASTAVIT, BEZPECNA
POLOHA.
Vyrobné nastavenie je uvedené v kapitole ,,Zoradenie".

Nastavovacie prvky elektroniky:
ES je mozné zoradit resp. prestavit na iné parametre:
- tlac¢idlami na riadiacej jednotke elektroniky,
- tlaCidlami na miestnom ovladani (podfa vyhotovenia), alebo
- pomocou programu, po pripojeni k PC prostrednictvom komunika¢nej Snary pripojene;j
na komunika¢ny konektor riadiacej jednotky elektroniky ES (po odobrati vrchného krytu ES).

Vyhrievaci prvok (E1)

Vyhrievaci rezistor - napajacie napatie............ podla napajacieho napatia motora (max. 250 VAC);
Vyhrievaci vWKon:  UMR LPA-EX.......iiiiiiiiiiiiiiiee ettt cca 10 W/55°C
UMR 2PA-EX...ciiiiii e cca 40 W/55°C

Spinanie vyhrievacieho prvku zabezpecuje elektronicka doska. Teplotu rozopnutia spina¢a je mozné
programovo menit od -40°C do +70°C pomocou PC s programom. Vyrobné nastavenie pre vypnutie
vyhrievacieho prvku (termostatu) je +25°C.

Ruéné ovladanie:

- ruénym kolesom aj za chodu elektromotora. Ota¢anim ru¢néh o kolesa v smere hodinovych ruciciek
sa vystupny hriadel servopohonu pohybuje v smere ,Z".

Vorla vystupnej €asti: max. 3° - pre dialkové ovladanie, max. 5° - pre automatickd regulaciu (pri za-
tazeni 5% hodnotou z max. vypinacieho momentu)

2.2.1 Mechanické pripojenie

- prirubové (ISO 5210, DIN 3338, NeStandardné), resp. FTOCT P 55510-2013.
Hlavné a pripojovacie rozmery su uvedené v rozmerovych nac¢rtkoch.

2.2.2 Elektrické pripojenie

Svorkovnicové (X, X1, X2, X3) pre DMS3:

- 3 svorky (PE,2,3) pre vyhotovenie 24V AC/DC, s prierezom pripojovacieho vodiéa max.1,5 mm? pre
tvrdy vodi¢ a pre lanko.

- 3 svorky (PE, N, L) na zdrojovej doske s prierezom pripojovacieho vodi¢a 0,05 - 1,5 mm? pre tvrdy
vodi¢ a pre lanko. Utahovaci moment skrutiek svorkovnice max. 0,5 N.m..

- 5 svoriek (PE, N, 2(L1), 3(L2), 4(L3)) (pre vyhotovenie s 3-fAzovym elektromotorom) s prierezom
pripojovacieho vodi¢a max. 2,5 mm? (lanko). Utahovaci moment skrutiek svorkovnice max.

0,285 N.m. - plati pre UMR 2PA-EXx.

- 3 svorky ((2(L1), 3(L2), 4(L3)) — pre vyhotovenie s 3-fAzovym elektromotorom) s prierezom pripojo-
vacieho vodi¢a max. 2,5 mm® . Utahovaci moment skrutiek svorkovnice max. 0,4 N.m. - plati pre
UMR 1PA-Ex.

- 2 svorky (0 V, +24 V) s prierezom pripojovacieho vodiéa max. 1,5 mm? . Utahovaci moment skru-
tiek svorkovnice max. 0,285 N.m. — plati pre UMR 1PA-EX.
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- 2 svorky (0 V, +24 V) s prierezom pripojovacieho vodiéa 0,05 - 1 mm? pre tvrdy vodi¢ a pre lanko.
Utahovaci moment skrutiek svorkovnice max. 0,19 N.m. — plati pre UMR 2PA-EXx.

- 5 svoriek (COM,NO, NC,R1,R2) - READY, R1, R2 s prierezom pripojovacieho vodi¢a 0,05 - 1,5
mm? pre tvrdy vodi¢ a pre lanko. Utahovaci moment skrutiek svorkovnice max. 0,5 N.m..

- 10 svoriek (COM,CLOSE,OPEN, 11, 12, +IN,-IN,SH; +L, -L) s prierezom pripojovacieho vodi¢a 0,05
- 1 mm2 pre tvrdy vodi¢ a pre lanko. Utahovaci moment skrutiek svorkovnice max. 0,19 N.m..

- 6 svoriek (COM1, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5) — pre modul 3 pridavnych relé s prierezom pripo-
jovacieho vodiéa 0,05 - 1,5 mm? pre tvrdy vodié¢ a pre lanko. Utahovaci moment skrutiek svorkovni-
ce max. 0,5 N.m..

- 11 svoriek (COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5, COM, NO, NC - pre modul pridav-
nych 6 relé s prierezom pripojovacieho vodiéa 0,05 - 1,5 mm? pre tvrdy vodi¢ a pre lanko. Utahova-
ci moment skrutiek svorkovnice max. 0,5 N.m..

Svorkovnicové (X3) pre DMS3 s protokolom Modbus/Profibus :
PouZzité bezskrutkové svorkovnice , prierez pripojovacieho vodi¢a 0,08 az 2,5 mm?

- 3 svorky (PE, N, U) — napdajacie napatie pre vyhotovenie s jednofazovym elektromotorom

- 5svorky (PE, N, U, V, W) —napéjacie napatie pre vyhotovenie s 3-fA&zovym elektromotorom

- 3 svorky (PE,29,30) - pre napajacie napatie 24V AC/DC

- 10 svoriek (13,14,15,16,17) — svorky pre ovladanie 24 V DC (COM,CLOSE,OPEN, I1, 12)

- 6 svoriek (1,2,3,4,5,6) — svorky 1-kanalovej verzie zbernice Modbus/Profibus

- 6 svoriek (7,8,9,10,11,12) - svorky 2-kanalovej verzie zbernice Modbus/Profibus (podla vyhotove-
nia)

- 3 svorky (18,19,20) — modul relé READY (podla vyhotovenia)

- 5 svoriek (18,19,20,23,24) — modul pridavnych relé (podla vyhotovenia)

Svorkovnicové (X3) pre elektrické pripojenie v samostatnej svorkovnicovej skrinke s typom
ochrany ,e":
PouZité bezskrutkové svorkovnice, prierez pripojovacieho vodi¢a 0,08 aZ 2,5 mm?, max.
pocet svoriek 24.

Poznamka: Pocet svoriek sa mdZze liSit v zavislosti od konkrétnej vybavy a schémy zapojenia ES.
Dizka odizolovania vodigov do bezskrutkovych svoriek je 8 az 9mm.

Kéblové vyvodky:
- pre vyhotovenie bez miestneho ovladania:

Pre nearmované kable — ako Standard (teplota na vstupe kablov je max. 90°C):
1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (gD = 3,2 aZ 8,7 mm);

1 kablova vyvodka - M20x1,5 (gD = 6,1 az 11,7 mm);

1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (gD = 6,5 aZ 14,0 mm)

Pre armované kable — na zaklade zvlastnej objednavky:

1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (gD = 3,1 az 8,6 / eD;= 6,1 az 13,4 mm);

1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (D = 6,1 az 11,6 / D;= 9,5 az 15,9 mm);

1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (aD = 6,5 aZ 13,9 / gD;= 12,5 aZ 20,9 mm)

-_pre vyhotovenie s miestnym ovladanim:

Pre nearmované kable — ako Standard (teplota na vstupe kablov je max. 90°C):
1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (gD = 6,1 az 11,7 mm);

1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (gD = 6,5 az 14,0 mm)

Pre armované kable — na zaklade zvlaStnej objednavky:
1 kablova vyvodka - M20x1,5 (gD = 6,1 az 11,6 / gD;= 9,5 aZ 15,9 mm);
1 k&blovéa vyvodka - M20x1,5 (aD = 6,5 aZ 13,9 / gD;= 12,5 aZ 20,9 mm)

@D = priemer pripojovacieho kabla
@D,= vonkajSi priemer pripojovacieho kabla s armovanim

Kablové vyvodky pre ES s elektronikou DMS3 s protokolom Modbus/Profibus:
- 2 kablové vyvodky M20x1,5, priemer kabla 9 az 13 mm
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- 2, resp. 4 kablové vyvodky EMC M16x1,5 - priemer kabla 6,5 az 9,5 mm, priemer tienenia
2,5 az 6mm

Kablové vyvodky pre ES s elektronikou DMS3 v samostatnej svorkovnicovej skrinke s typom
ochrany ,e“:

- 2 kablové vyvodky M20x1,5, priemer kabla 9 az 13 mm

- 2, resp. 4 kablové vyvodky M16x1,5 - priemer kabla 6,5 az 9,5 mm, priemer tienenia 2,5 az 6mm

Tabulka €. 2: Priradenie priemeru kablu typu vyvodky

. - Typ kablu 1) Vnutorny / vonkajsi
Vyhotovenie Zavit Nearmov:?my ) Armovan}’/ Zaliatie kabla priemer kabla
a netieneny a tieneny
X-20S/16-A2F- M16 M16xL.5 32- 7,ci (;’egp. 5,0 -
X-20S/16-A2F- M20 X b) 3,2-87/-
X-20S-A2F- M20 6,1-11,7/ -
X-20-A2F- M20 M20XL.5 6,5-14,0 / -
X-20S/16-T3CDS-M20 3,1-8,6/6,1-13,4
X-20S- T3CDS-M20 X b) 6,1-11,6 / 9,5-15,9
= | X-20- T3CDS-M20 6,5-13,9/12,5-20,9
§ X-165-PXSS2K- M16 M16XL,5 3,2-8,7
o | X-16-PXSS2K- M16 6,1-11,7
g X-20s/16-PXSS2K - M20 X b) 3,2-8,7
X-20s-PXSS2K - M20 M20x1,5 6,1-11,7
X-20-PXSS2K - M20 6,5-14,0
X-165-PX2K-M16 M16XL.5 31-8,7/6,1-115
X-16-PX2K-M16 6,5-14,0/ 12,5-20,9
X-20s/16-PX2K-M20 X a) 3,1-8,6/6,1-13,4
X-20s-PX2K-M20 6,1-11,6 / 9,5-15,9
X-20-PX2K-M20 6,5-13,9/12,5-20,9
¢ 112.20.13CRexd/CR_ 16 3,4-84/9,0-135
2 |12.20..16CR.exd / CR™" 20S X b) 7,2-11,7/12,9-16,0
® |12.20.21CR.exd / CR™ 20 9,4-14,0/ 15,5-21,1
= |15.20d13CRCexd / CR-C™ 16 9,0-11,7/9,0-13,5
£ | 15.20d16CRCexd / CR-C™ 20S X a) 10,4-11,7/11,5-16,0
& | 15.20d21CRCexd / CR-C™ 20 M20x1,5 12,5-14,0/15,5-21,1
ICG 623/0s/M20 3,0-8,0/-
ICG 623/0/M20 X a) 7,5-11,9/ -
ICG 623/AIM20 11,0-14,3/ -
2 | 501/453/0s/ M20 3-8/5,5-12
2 |501/453/0/ M20 b) 7,5-11,9/9,5-16
T |501/453/A/ M20 N 11-14,3/ 12,5-205
ICG 653/UNIV/Os/M20 8,9/5,5-12,0
ICG 653/UNIV/O/M20 a) 8,9/9,5-16
ICG 653/UNIV/A/M20 11/12,5-20,5

D zaliatie kabla:

Na zaistenie kablovych vyvodiek je pouzité lepidlo WEICONLOCK AN 302-43

a) Barierové vyvodky — typ vyvodky s vytvrdzovacou (bariérovou) hmotou - kompaudom

b) Vyvodka so zaliatim kablovych Zil prostrednictvom zalievacej hmoty vid. Navody na montaz ... ¢l.
3.1.2 Privod kablov pre ich zapojenie

c) Pouzity kabel musi byt v zhode s normou CSN/STN EN 60079-14, kapitola 10.6.2 b.
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Upozornenie: Tepelnd odolnost privodnych vodi¢ov musi byt minimalne +90°C.

Tabulka prevodu prierezov vodiéov (mm’ — AWG)
Prierez vodica

mm?® AWG

0,05 30

0,2 24

0,34 22

0,5 20

0,75 18

15 16

2,5 14

Tabufka prevodu utahovacich momentov (N.m — Ibs.-in)

Utahovaci moment

N.m Ibs.-in
0,2 2,7
0,3 4

0,5 7

Ochranna svorka:

Pri uvadzani do prevadzky — pri inStalacii zariadenia:

- pre bezpetné pouzivanie servopohonu je nevyhnutné pripojit vonkajSiu a vnutornd zemniacu
svorku.  Umiestnenie  vonkajSej avnutornej ochrannej svorky je znazornené na
obr.1C, obr.1D, obr.1F a obr. 1E. Pre vyhotovenie ES so samostatnou svorkovnicovou skrinkou (vy-
hotovenie s komunikacnym protokolom Modbus/Profibus, resp. s elektrickym pripojenim do skrinky
s typom ochrany ,e“) je umiestnenie vonkajSej a vnutornej ochrannej svorky znazornené na obr.1E.
Pre zalisovanie vodi¢a do vonkajSej zemniacej svorky je potrebné pouzit klieSte pre izolovane ocka
HP3 (fy CEMBRE).

- do privodu napajania musi byt zaradeny vypina€ resp. isti€, ktory musi byt umiestneny ¢o najblizSie
k zariadeniu, lahko pristupny obsluhe a ozna¢eny ako odpojovacie zariadenie servopohonu.
VonkajSia a vnutorna svorka su vzajomne prepojené a oznacené znakom ochranného uzemnenia.

Ochrana vyrobku
Pre ochranu produktu doporucujeme pouZzit poistky alebo vhodny isti€.

Poistky:

Zdrojova doska servopohonu pre vyhotovenie 24V AC/DC je vybavend poistkou (F3) elektromotora.
Umiestnenie poistky na zdrojovej doske je znazornené na obr.1H.

Zdrojova doska servopohonu pre vyhotovenie s 1-fazovym alebo 3-fazovym elektromotorom je vyba-
vena poistkou (F3) napéjacieho zdroja. Umiestnenie poistky na zdrojovej doske je znazornené na
obr.1D.

ES vybavené modulom bezkontaktného spinania (SSR) su navy3e istené poistkami (F4-1 a F4-2) na
drZiaku obr.1G.
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Hodnoty a charakteristiky poistiek

Hodnota poistky

147 .X- FEXXXX/YY

©
o 2 | Motor max. |Hodnota poistky| (len pre vyhot.
> | Objednavaci kéd Napétie ¢ &l vykon/ | prad | zdroja/ motora s SSR)
S | Prikon (W) | ES (A) F3 F4-1,F4-2
- (6,3x32mm)
24 VDC - 45/65 4,4
146.X- AXXXX/IYY 50 | 45/65 63 | T315A/250V -
24 VAC
60 | 45/65 6,3
146.X- OXXXX/YY | 230 VAC
0 146.X- LXXXX/YY | 220 VAC >0 40190 08
<, = F25A/250V -
0 8| 146.X- TXXXX/YY | 120VAC | 60
= 40/90 0,94
T | 146.X-BXXXX/)YY| 110VAC | 60
= | 146.X- 2XXXX/YY
3x400 VAC
50 | 40/110 042 | F25A/250V -
146.X- NXXXX/YY
3x380 VAC
147.X- OXXXX/YY | 230 vAC
50 | 60/120 1,06
147 X- LXXXX/YY | 220 VAC
F25A/250V -
147.X- TXXXX/YY | 120vAC | 60 | 70/125 1,5
147.X- BXXXX/YY | 110vAC | 60 | 70/125 1,5
3x400 VAC
147.X- 2XXXXIYY [ 3707 e g -
147 X- EXXXXIYY FF 3,15A/500V
50 | 90/150 068 | F25A/250V
X | 147.x- NXXXX/YY | 3x380 VAC -
< - | 147.X- FXXXXIYY FF 3,15A/500V
v = | 147.x- oxxxx/vy | 230 vac
s 50 | 120228 1,6
S | 147.X- LXXXXIYY | 220 VAC
F3,15A/ 250V -
147.X- TXXXX/YY | 120vAC | 60 | 120/228 2,5
147.X- BXXXX/YY | 110VAC | 60 | 120/228 2,5
3x400 VAC
147 X- 2XXXXIYY | 30 00 A
147 . X- EXXXXIYY FF 6,3V/500V
50 | 1807300 | 0,97 | F25A/250V
147.X- NXXXX/YY | 3x380 VAC -

FF 6,3V/500V
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Elektrické pripojenie: - podla schém zapojenia, vlepenych do vrchného krytu ES.

VONKAJSIA
OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA

Obr.1C

VNUTORNA
OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA

POISTKA ZDROJA
(F3)

Obr.1D
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VNUTORNA
OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA
PREES V 3-
FAZOVOM
VYHOTOVENI
VNUTORNA OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA
- ALTERNATIVA V PRIPADE
PLNEJ OBSADENOSTI
SVORKOVNIC
VNUTORNA
OCHRANNA

ZEMNIACA SVORKA

VONKAJSIA
OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA

Obr.1F

Obr.1E
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POISTKA F4-2

POISTKA F4-1

Obr.1G

POISTKA
JEDNOSMERNEHO
MOTORA (F3)
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3. Montaz a demontaz ES

A Dbajte na bezpecénostné predpisy !

Poznamka:
Opétovne overte, ¢i umiestnenie ES odpoveda casti "Prevadzkové podmienky".
Ak su podmienky nasadenia odliSné od doporuéenych, je potrebna konzultacia s vyrobcom.

Pred za¢atim montaze ES na armaturu :
Znovu prezrite, ¢i ES nebol pocas skladovania poskodeny.
Podla Stitkovych Gdajov overte sulad vyrobcom nastaveného pracovného zdvihu (pracovnych ota-
¢ok) a pripojovacich rozmerov ES s rozmermi armatury.
V pripade nesuladu, vykonajte zoradenie podla ¢asti “Zoradenie*.

3.1 Montaz

ES je od vyrobcu zoradeny na parametre podla typového Stitku.
Pred montadZzou nasadte koleso ru¢ného ovladania.

3.1.1 Mechanické pripojenie v prirubovom vyhotoveni

Dosadacie plochy pripojovanej priruby ES armatury/prevodovky dokladne odmastite;
Vystupny hriadel armatury/prevodovky lahko natrite tukom, neobsahujtcim kyseliny;

ES prestavte do krajnej polohy "ZATVORENE", do rovnakej krajnej polohy prestavte armaturu;
ES nasadte na armaturu tak, aby vystupny hriadel armatury/prevodovky spolahlivo zapadol
do spojky servopohonu.

Upozornenie!
Nasadenie na armatlru vykonajte nenasilne, nakorko méze dbdjst’ku poSkodeniu prevodu!
- Pomocou ruéného kolesa natacajte ES, ak je eSte potrebné zosuladit’ otvory v prirube ES

a armatary;
Overte, €i pripojovacia priruba prilieha k armatare/prevodovke.
Prirubu upevnite Styrmi skrutkami (s mechanickou pevnostou min. 8G) utiahnutymi tak, aby bolo
mozné ES pohybovat. Upeviiovacie skrutky rovnomerne krizom utiahnite.
Na zaver mechanického pripojenia vykonajte kontrolu spravnosti spojenia s armaturou, ota-
¢anim ruéného kolesa.

3.1.2 Privod kablov pre ich zapojenie

Priamy vstup do pevného uzaveru (zaliatie jednotlivych Zil kabla):

Kablovy vyvodkovy systém musi splfiovat poziadavku CSN/STN EN 60 079-14 ¢&l. 10.4.2 pre priamy
vstup do pevného uzaveru skupiny IIC.

Zavity vyvodiek proti uvolneniu su zaistené lepidlom WEICONLOCK AN 302-43.

Zéakaznik je preto povinny pri zapojovani servopohonu vytvorit nevybu3sné utesnovacie zariadenie
pomocou zalievacej hmoty (napr. MC35/K21 - Camattini) a utesnovacich trubiciek.

Teplota na vstupe kablov je max. 90°C.

Pri zalievani postupuijte takto:

1) Na dostatoénej dizke kablu odstrarite plast - minimalna dizka zaliatia musi byt aspori 20 mm.

2) Do rozvetvenia jednotlivych Zil kdbla a na orezany okraj plasta naneste silikonovy tmel, ktory zame-
dzi pretekaniu zalievacej hmoty pri naslednom zalievani. Utesfiovaciu trubi¢ku navlecte na zily kabla
a skosenou vnutornou hranou pritlacte na plast kabla.

3) Zily kabla v priestore trubicky zalejte zalievacou hmotou pripravenou podfa navodu.

4) Po vytvrdeni zalievacej hmoty (cca 24 hod) kabel pod trubi¢kou odistite. Z vyvodky servopohonu
uvolnite utahovaciu maticu, pritlaény kriZok a tesniaci gumovy krazok a tieto diely navlecte

na pripraveny kabel. Ten potom prestrcte telesom vyvodky do servopohonu a utiahnite.

5) Jednotlivé vodice kabla zapojte do svorkovnice.
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Vyhoda: pri vymene alebo oprave servopohonu sa kabel neodrezava, len sa uvolni z kablovej vyvod-
ky.

Utesnenie jadier kabla zalievacou hmotou:

Zalievacia hmota
(napr. MC 35/K2 | - Camattini)

Kablové vodice

~ Utesnovacia trubi¢ka pre prisludna vyvodku
Kéabel

Obr. 1e

3.1.3 Elektrické pripojenie a kontrola funkcie

Nasledne vykonajte elektrické pripojenie k sieti, resp. k nadvazujicemu systému.

1. Riadte sa pokynmi ¢asti ,Poziadavky na odbornd spésobilost’...“ !
2. Pri poloZeni elektrického vedenia je potrebné dodrziavat’ predpisy pre inStalaciu silnopriadych zaria-
deni! Privodné kably musia byt schvaleného typu. Tepelna odolnost’ privodnych kablov a vodi¢ov mu-
A si byt miniméalne +90°C.
3. Vodice k svorkovniciam, resp. konektoru privadzajte kablovymi vyvodkami!
4. Pred uvedenim ES do prevadzky je potrebné pripojit’ vnatornd a vonkajSiu zemniacu svorku!
5. Pri upevriovani kabla je potrebné prihliadat k pripustnému polomeru ohybu, aby nedoslo
k poSkodeniu resp. nepripustnej deformécii tesniaceho elementu kablovej vyvodky. Privodné kable
musia byt upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek
6. Vodice vstupnych ovladacich signalov do regulatora a vystupnych signalov je potrebné viest’ oddelene od
silovych vodicov, resp. pouzit' tienené vodice.
7. Reverzécia ES je zarucena, ak ¢asovy interval medzi vypnutim a zapnutim napdjacieho napétia pre opacny
smer pohybu vystupnej ¢asti je minimalne 50 ms.
8. S ES su dodavané upchavkové vyvodky, ktoré v pripade tesného nasadenia na privodné vedenia umozriujd
zabezpecit krytie az IP 68.
9. Tesniace plochy krytu ovladacej ¢asti musia byt pred opatovnym upevnenim cisté.

Pripojenie na riadiaci systém :
Riadenie ES je mozné (podla vyhotovenia):
- analégovymi signalmi prostrednictvom zabudovaného polohového regulatora
- binarnymi vstupmi 24 V DC
- komunika&nym protokolom Modbus/Profibus
Servopohon zapojte podla schémy zapojenia, ktora je vloZzena, resp. viepena do vrchného krytu.

V procese prevadzkovania je potrebné pod/a prilohy, vykonat kalibraciu pre zaistenie opti-
malnej funkcie.

A Dbajte na pokyny vyrobcov armatur, ¢i vypinanie v koncovych polohach mé byt realizované
prostrednictvom polohy, alebo momentu!

Upozornenie:

1. Pre pripojenie vstupnych ovladacich signalov a vystupnych signalov je potrebné pouZzit tienené
vodic¢e s ocelovym drotenym opletenim (Galvanised Steel Wire Braid = GSWB), napr. typ kab-
lu ,Bruflex® HSLCH*, 4x0,5 (fy Bruns Kabel).

2. Privod k servopohonu a spojenie s jeho spinacimi, ochrannymi a istiacimi pristrojmi mézu vy-
konavat’len pracovnici s prislusnou kvalifikAciou a musia pri tom dbat na prislusné normy
a schémy zapojeni, ako st uvedené v tomto Navode.....

3. Po pripojeni privodnych kablov je nutné vykonat kontrolu v3etkych svoriek. Pripojené vodice
nesmu namahat pripojovacie svorky ani tahom ani ohybom. Pri pripojeni hlinikovymi vodiémi
doporucéujeme vykonat’ nasledujuce opatrenie:Tesne pred pripojenim hlinikového vodica je
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nutné odstranit’ zoxidovanou vrstvu na vodic¢i a novej oxidacii zabranit' nakonzervovanim spoja
neutralnou vazelinou.

Délezité upozornenia!
1) Pri zoradeni, oprave a udrzbe servopohon zabezpecte predpisanym spésobom, aby nedoslo k jeho
pripojeniu na siet’a tym i k moznosti Urazu elektrickym pridom alebo ota¢anim servopohonu.

3.2 Demontaz

Pred demontazou je potrebné odpojit elektrické napajanie ES! Predpisanym spdsobom zabez-
pecte, aby nedoSlo ku pripojeniu ES na siet’a tym ku moznosti Urazu elektrickym pradom!

Vypnite ES od napéjania.
Pripojovacie vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvalnite z vyvodiek.
Uvolnite upevnovacie skrutky priruby a ES oddelte od armatdry.

Pri odosielani do opravy ES ulozZte do dostatocne pevného obalu, aby pocas prepravy nedoslo
k jeho poSkodeniu.
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4. Zoradenie

Pozor! Pozri kapitolu 1.6 Poziadavky na odbornu spésobilost...
Dbajte na bezpecénostné predpisy ! Predpisanym sp6sobom zabezpecte, aby nedoslo ku
moznosti Urazu elektrickym pradom!
Elektrické servopohony sa z vyrobného zavodu dodavaju zoradené na parametre podia typové-
ho Stitku.
Zoradenie sa vykonava na mechanicky a elektricky pripojenom ES. Téato kapitola popisuje zora-
denie servopohonu na parametre, ktoré zakaznikovi umoznuje programové vybavenie. Rozmiestnenie
nastavovacich prvkov ovladacej dosky je na obr.6 a obr.6a.

Zoradenie je mozné:
- prostrednictvom tlaCidiel na riadiacej jednotke (obr.6 a obr.6a)
- prostrednictvom tlagidiel na miestnom ovladani (obr.7) — len pre ES vybavené miestnym ovla-
danim
- prostrednictvom programu po spojeni ES s PC pomocou komunika¢nej Snary

Podrobny postup nastavenia resp. prestavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnych
prilohach €. 74 1053 00, €. 74 1076 00.

Pre jednoduché nastavenie poZzadovanych prevadzkovych parametrov je riadiaca jednotka vybavena:
- Styrmi nastavovacimi tla¢idlami: MENU, P, O, C
- Siestimi signalnymi diédami (LED diédy) podfa obr.6 a obr.6a.

Indikacia stavov prostrednictvom LED didd na riadiacej jednotke:

- LED ERROR (Cervend) — blika cervene v pripade poruchy, resp. svieti v reZime nastavovania para-
metrov

- LED OPEN / MENU (zelend) — pri rezime ON/OFF svieti pri ovladani do smeru otvara resp. blika
pri vstapeni do rezimu MENU

- LED CLOSE / PAR (Cervend) — pri rezime ON/OFF svieti pri ovladani do smeru zatvara resp. blika
pri vybranom parametri v menu a rozsvieti sa pri zapise parametra do pamate

- LED 11/ SEL (ZIt4) — trvalo svieti pri aktivnom vstupe |1, resp. blika v reZime nastavovania parametrov

- LED 12 (ZIta) — trvalo svieti pri aktivnom vstupe 12

- LED POWER (zelena) — trvalo svieti pri privedeni napajacieho napatia

LED naviac pre vyhotovenie s komunikaciou MODBUS

- LED DEX1 (ZIt4) — trvalo svieti pri komunikéacii Modbus kanél 1

- LED DEX2 (ZIt4) — trvalo svieti pri komunikéacii Modbus kanél 2

LED naviac pre vyhotovenie s komunikaciou PROFIBUS

- LED DEX1/ERR (Zltéd/Cervena) - Profibus kanél 1
- ZIté - trvalo svieti pri aktivnej komunikacii, kandl je v stave DATA Exchange
- Cervena - trvalo svieti pri chybnej komunikacii, kanal nie je v stave DATA Exchange
- Cervena - blika pri Fatal Error (nutné vypnutie a zapnutie servopohonu)

- LED DEX2/ERR (Zltéd/Cervena) - Profibus kanél 2
- ZIté - trvalo svieti pri aktivnej komunikacii, kandl je v stave DATA Exchange
- Cervena - trvalo svieti pri chybnej komunikacii, kanal nie je v stave DATA Exchange
- Cervena - blika pri Fatal Error (nutné vypnutie a zapnutie servopohonu)

Programové moznosti elektroniky (podla vyhotovenia):

- relé R1; R2: RE1 aZz RE5S: neaktivne; poloha otvorené; poloha zatvorené; moment otvorené; mo-
ment zatvorené; moment otvorené alebo moment zatvorené; moment otvorené alebo poloha otvore-
né; moment zatvorené alebo poloha zatvorené; otvara; zatvara; pohyb; pohyb blika¢; do polohy; od
polohy; varovanie; ovladanie dialkové; ovladanie miestne; ovladanie vypnuté; relé READY.

- relé READY: chyby; chyby alebo varovania; chyby alebo nie je dialkové; chyby alebo varovania
alebo nie je dialkové.

- vystupny signal (z EPV passive): 4 az 20 mA; 20 az 4 mA.

- ovladanie - requlécia: 2P, 3P, 3P/2P 12
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- vstupny riadiaci signal (N): 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA, resp. 0/2 az 10 V
-_vstup 11: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES bez miest-
neho ovladania); STOP.

- vstup 12: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES bez miest-
neho ovladania); 2P resp. E2P (pri zapnutom regulatore (pre programovu moznost ovladania 3P/2P
12), resp. pri aktivnej komunikacii prostrednictvom protokolu Modbus/Profibus, dovoluje pri aktivhom
vstupe 12 ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC).

- REAKCIA NA ZAVADU : OTVARAT; ZATVARAT; ZASTAVIT: BEZPECNA POLOHA.

Na vstupoch I1, 12 - nie je mozZné nastavit zhodné funkcie okrem stavu vypnuté (napr. ak je nastave-
n& funkcia ESD na vstupe I1, nie je mozné funkciu ESD navolit aj na vstupe 12.

NASTAVOVACIE TLACIDLO P NASTAVOVACIE TLACIDLO O

TLACIDLO MENU
NASTAVOVACIE TLACIDLO C

KOMUNIKACNY KONEKTOR

LED ERROR

LED OPEN
LED MENU

LED CLOSE
LED PAR

LEDI1
LED SEL

LED 12

LED POWER

#*
.
!
L
—
@
-
ES
2
®
@

REGADA

Obr. 6
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NASTAVOVACIE TLACIDLO P NASTAVOVACIE TLACIDLO O

TLACIDLO MENU NASTAVOVACIE TLACIDLO C

KOMUNIKACNY KONEKTOR

LED ERROR
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4.1 MoZnosti nastavenia ovladania (regulacie) ES

4.1.1 Moznosti nastavenia ovladania pre ES s elektronikou DMS3

2P OVLADANIE

Nastavenie: regulacia 2P + ostatné funkcie okrem STOP na vstupe I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privedenim napatia 24 V DC na svorky OPEN, resp.
CLOSE. Odpojenim privadzaného napatia, alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES osta-
ne stéat.

2P IMPULZNE OVLADANIE

Nastavenie: regulacia 2P + funkcia STOP na I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara impulzom napétia 24 V DC na svorky OPEN, resp.
CLOSE. Pri privedeni impulzu 24 V DC na svorku |1 (STOP) , alebo dosiahnuti nastavenej koncovej
polohy ES ostane stat - vypne.

3P OVLADANIE (REGULACIA)

Nastavenie: regulacia 3P + ostatné funkcie okrem STOP na I1 a ostatné funkcie okrem 2P na vstupe I2:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signalu 0/4/12 az
20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti poZzadovanej polohy (odpoveda-
jucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej
polohy ES ostane stat’.

Poznamka: V pripade navolenia funkcie STOP na vstupe I1 pri rezime regulacie 3P privedenim napétia 24 VDC
na svorku 11 ES nezastane.

3P/2P prepinané 12

Nastavenie: regulacia 3P/2P prepinané 12 (pri vybere tejto volby regulacie sa automaticky pre funkciu
vstupu |12 navoli funkcia 2P) + ostatné funkcie okrem STOP na I1.

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signalu 0/4/12
az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti pozadovanej polohy (odpove-
dajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo pri dosiahnuti nastavenej konco-
vej polohy ES ostane stat.

V pripade aktivneho vstupu I2 (trvalym privedenim, resp. vypnutim (pod/a nastavenia funkcie 12
AKTIV) napétia 24 V DC na svorku 12) ES prestane reagovat’ na vstupny riadiaci signal 0/4/12 az

20 mA, 4 az 12 mA (0/2 aZz 10 V)a ostane stat. ES je moZné v tomto stave ovladat’do smeru otvara,
resp. zatvara privadzanim napétia 24 V DC na svorky OPEN, resp. CLOSE. Po vypnuti privadzané-
ho napatia, alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES ostane stat. Po vypnuti napajacieho
napatia na svorke 12 zacne ES reagovat na vstupny riadiaci signal a zaujme odpovedajlicu polohu.

3P/2P prepinané 12 (2P IMPUL ZNE)

Nastavenie: regulacia 3P/2P prepinané 12 (pri vybere tejto volby regulacie sa automaticky pre funkciu
vstupu 12 navoli funkcia 2P) + funkcia STOP na I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signalu 0/4/12
az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti pozadovanej polohy (odpove-
dajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo dosiahnuti nastavenej koncovej
polohy ES ostane stat.

V pripade aktivneho vstupu 12 (trvalym privedenim napéatia 24 V DC na svorku 12, resp. vypnutim -
podla nastavenia funkcie 12 AKTIV) ES prestane reagovat na vstupny riadiaci signal 0/4/12 az 20 mA,
4 az 12 mA (0/2 az 10 V) a ostane stat. ES je mozné v tomto stave ovladat do smeru otvara, resp.
zatvara impulzom napétia 24 V DC privadzaného na svorky OPEN, resp. CLOSE. Pri privedeni im-
pulzu 24 V DC na svorku 11 (STOP), alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES ostane stat.
Po vypnuti napajacieho napatia na svorke 12 zacne ES reagovat’ na vstupny riadiaci signal a zaujme
odpovedajlcu polohu.
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4.1.2 Moznosti nastavenia ovladania pre ES s elektronikou DMS3 s protokolom
MODBUS/PROFIBUS

2P OVLADANIE (dvojpolohovy reguléator)

Nastavenie: nastavenim bitu 3P=0 v prislushom registri Modbus/Profibus je aktivovany dvojpolohovy
regulator :

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara pri nastaveni bitov OPEN, resp. CLOSE v prislus-
nom registri Modbus.

3P OVLADANIE (trojpolohovy requlator)

Nastavenie: nastavenim bitu 3P=1 v prisluSnom registri Modbus/Profibus je aktivovany trojpolohovy
regulator :

ES sa pohybuje do smeru otvara a zatvara podla poziadaviek predavanych po zbernici Mod-
bus/Profibus.

NUDZOVE OVLADANIE

Poznamka: Pri ES vybavenych miestnym ovladanim je mozné nidzové ovladanie aktivovat len pri
nastaveni bloku miestneho ovladania na dialkové ovladanie. Blok miestneho ovladania ma vysSiu prio-
ritu nez ESD, alebo E2P.

- ESD (Emergency Shutdown) — aktivuje sa pri nastaveni parametra funkcie 11=ESD a aktivo-
vani vstupu |1, alebo pri nastaveni parametra funkcie 12=ESD a aktivovani vstupu |2. Po aktivo-
vani vstupu ES zaujme polohu, ktora odpoveda nastaveniam parametra reakcia na zavadu.
Nudzové ovlddanie ESD ma vySSiu prioritu neZ ovladanie E2P.

- E2P (Emergency 2P) — aktivuje sa pri nastaveni parametra funkcie 12=E2P a aktivovani vstupu
I2. NUdzové ovladanie E2P ma nizSiu prioritu nez ovladanie ESD. Nudzové 2P ovladanie
pracuje v dvoch rezimoch a pouziva tieto vstupy:

- Staly signél — ES otvara, alebo zatvara len pri trvani signalu na vstupoch
OPEN, CLOSE.

- Impulzny rezim — ES otvara, alebo zatvara po privedeni impulzu na vstupy
OPEN, CLOSE. ES sa zastavi po privedeni impulzu na vstup I1. Tento re-
Zim je podmieneny nastavenim funkcie 11=STOP.
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4.2 Postup nastaveniajednotlivych parametrov a zoznam chyb a varovani

- je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00 resp. €. 74 1076 00 tohto navodu.
Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pokial zdkaznik neuréi ina¢ je uve-
dené v tabulkich ¢.3a4:

Tabulka €. 3

Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pri vyhotoveni bez
miestneho ovladania - moznost’ nastavenia tlaéidlami na riadiacej jednotke

Postup nastavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00

MENU

n
(%)
™| D 2 < .
M| m| D NAZOV NASTAVENIE Z VYROBY
S| oLk
ol 0o 8
=
1 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku pre smer otvara aj
MOMENT zatvara
- Z = Poloha + O = POLOHA - vypinanie v koncovej polohe
otvorené a zatvorené od polohy ak nie je uréeny typ armatui-
ry
2 ) - Z=Moment + O = Poloha - vypinanie v koncovej polohe otvo-
KONCOVA POLOHA rené od polohy a v koncovej polohe zatvorené od sily pre jed-
nosedlové armatury
- Z=Moment + O = Moment — vypinanie od sily v oboch kon-
covych polohach pre dvojsedlové armatiry
3 - ¢as blokovania 2 s
BLOKOVANIE MOMENTU - poloha blokovania pre smer otvara a zatvara 5 %
4 i - chyby (kontakty relé READY COM-NO su zopnuté ak nie je
RELE READY pritomna chyba)

- poloha O pre relé R1

- poloha Z pre relé R2

S Relé R1 ..RE5 - od polohy 95% pre relé RE3
- do polohy 5% pre relé RE4
- Neaktivne pre relé RE5

6. |- |cpT (vystupny signal) 4 a7z 20 mA
7 REGULACIA - podla 3pec. 2P 3P
" |~ | ANALOGOVY RIADIACI SIGNAL | - 4 a7 20 mA (2 a7 10 V)
-| 6 - | ADRESA 2
| .| ¢ |ADRESA1 2
ADRESA 2 3
PRENOSOVA RYCHLOST, |115200 bit/s
7 PARITA Parna
REDUNDANCIA Vypnut4 (pre 1-kanalovu verziu) Komponentna (pre 2-kanél.
ver.)
- | - | 7 |REDUNDANCIA Vypnut4 (pre 1-kanalovu verziu) Jednoducha (pre 2-kandl. ver.)
8 NECITLIVOST - 3%
9 Reakcia na zavadu ZASTAVIT

Nastavenie ostatnych parametrov, ktoré sa daju menit' len pomocou programu s PC

NAZOV PARAMETRA NASTAVENIE Z VYROBY

SMER OTACANIA SERVOPOHONU PRAVOTOCIVY

TEPLOTA TERMOSTAT 25 °C (teplota vypnutia vyhrievacieho odporu)
VNUTORNA NECITLIVOST 2 % (len pre 3P)

BEZPECNA POLOHA 0 %

FUNKCIA 11 ESD

AKTIVNE 11 vysokdé uroven (pod napatim)

FUNKCIA 12 neaktivhe

AKTIVNE 12 vysoka uroven (pod napétim)

TEPELNA POISTKA ZAVADA pri tomto type ES nefunk&né




UMR 1PA-Ex, UMR 2PA-EX

35

TEPELNA POISTKA NULOVANIE pri tomto type ES nefunkéné
TAKT MOD neaktivne
TAKT BEH 10 s
TAKT PAUZA 50s
TAKT POLOHA O1 0 %
TAKT POLOHA 02 100 %
TAKT POLOHA Z1 0 %
TAKT POLOHA 72 100 %
TOLERANCIAO aZ 1%
VYTVORIT ZALOHU spustit
OBNOVIT ZO ZALOHY spustit’
OBNOVIT TOVARNE NASTAVENIA spustit
AKTIVNE CHYBY nulovat
CAS KONTROLY SPOJENIA (Modbus) | 3s

Tabulka €. 4

Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pri vyhotoveni s miestnym
ovladanim - moznost nastavenia tlaéidlami na miestnom ovladani
Postup nastavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1076 00

MENU |NAzOV NASTAVENIE Z VYROBY
n
0| D
2 | o
3156
528
1 JAZYK | LANGUAGE Cesky (nastavenie jazyka na LCD displeji)
g Egtgnﬁ (Z) ((;;;/\?ére;r?g) rozsah pracovného uhla nastaveny podla Specifikacie ES
4 KALIBR. REG. spustit
5 KONCOVA POL. - Z = Poloha + O = POLOHA - vypinanie v koncovej polohe
zatvorené a otvorené od polohy ak nie je uréeny typ arma-
tary
- Z=Moment + O = Poloha - vypinanie v koncovej polohe
zatvorené od momentu a v koncovej polohe otvorené
od polohy pre jednosedlové armatary
- Z=Moment + O = Moment — vypinanie od momentu
v oboch koncovych polohach pre dvojsedlové armatiry
6 MOMENT O 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku
7 MOMENT Z 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku
8 CAS BLOK. 2 s (Cas blokovania momentu)
9 POLOHA BL. O 5 % (poloha blokovania momentu pre smer otvara)
10 POLOHABL. Z 5 % (poloha blokovania momentu pre smer zatvara)
11| - - | CPT (vystupny signal) 4 az 20 mA
12| - - | REGULACE - podla Spec. 2P 3P
13| - _ |ARIDICI SIG. (analégovy ri- - 4a720mA (2az10V)
adiaci signal)
14 | 16 | 14 | NECITLIVOST - 3%
15|17 | 15 VNIT: NECITL. (vnatorna - 2%
necitlivost)
16 | 18 | 16 REAK.ZAVADA (reakcia na ZASTAVIT
zavadu)
171 19 | 17 BEZP. POLOHA (bezpecna 0%
poloha)
18 | 20 | 18 | FUNKCE I1 ESD
19| 21 | 19 | AKTIVNI 11 vysoka uroven (pod napétim)
20| 22 | 20 | FUNKCE 12 neaktivne
21| 23 | 21 | AKTIVNI 12 vysoka uroven (pod napétim)
22| 24 | 22 T. POJ. ZAVADA (tepelna pri tomto type ES nefunkéné
poistka zavada)
23|25 | 23 |T. POJ. NULOV. (tepelna pri tomto type ES nefunkéné
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poistka nulovanie)
24 | 26 | 24 | RELE READY chyby
25|27 | 25 |RELE 1 Poloha O (poloha otvorené)
26 | 28 | 26 | POLOHA RE.1 0%
27|29 | 27 |RELE 2 Poloha Z (poloha zatvorené)
28| 30 | 28 | POLOHA RE.2 0%
29|31 |29 |RELE 3 Od polohy
30| 32 | 30 | POLOHA RE.3 95 %
31|33 |31 |RELE 4 Do polohy
32| 34 | 32 | POLOHA RE.4 5%
33|35 |33 |RELES Neaktivne (vypnuté)
34| 36 | 34 | POLOHA RE.5 0%
35| 37 | 35 | TAKT MOD neaktivne
36 | 38 | 36 | TAKT BEH 10s
37 | 39 | 37 | TAKT PAUZA 50s
38|40 | 38 | TOLERANCEO Z 1%
39 | 41 | 39 | INFORMACE MOMENT (hodnota zo snimaca momentu/sily)
40 | 42 | 40 | OBNOVIT ZAL. Spustit (obnovit parametre zo zélohy)
41| 43 | 41 [VYTVORIT ZAL. Spustit' (vytvorit’ zalohu parametrov)
42 | 44 | 42 | OBNOVIT TOV. Spustit (obnovit vyrobné nastavenia)
43 | 45 | 43 | AKTIVN. CHYBY Nulovat (nulovanie aktivnych chyb)
- | - | 44 |SMER OTACENI PravotoCivy
- |11 ] - |ADRESA 2
- |12 | - |PRENOSOVA RYCHLOST 115200bit/s
- |13 ] - |PARITA Parna
S l1al - REDUNDANCIA Vypnuta (pre 1l-kanalovi verziu) Komponentna (pre 2-kanal.
verziu)
- |15 ] - [CAS KONTROLY SPOJENIA |[3s
- | - |11 |ADRESA1 2
- | - |12 |ADRESA?2 3
- | - | 13 | REDUNDANCE Vypnuta
Nastavenie ostatnych parametrov, ktoré sa daju menit’ len pomocou programu s PC
NAZOV PARAMETRA NASTAVENIE Z VYROBY
SMER OTACANIA SERVOPOHONU PRAVOTOCIVY
TEPLOTA TERMOSTAT 25°C (teplota vypnutia vypnutia vyhrievacieho odporu)
TAKT POLOHA O1 0%
TAKT POLOHA 02 100 %
TAKT POLOHA Z1 0%
TAKT POLOHA Z2 100 %
KONTRAST LCD 0

Upozornenie 1: V pripade nastavenia vstupného riadiaceho signalu na hodnotu 0 az 20 mA

(0 az 10 V), resp. 20 az 0 mA (10 az 0 V) ES zaujme polohu pri vypadku vstupného riadiaceho signalu
ako pri 0 mA (ES nerozoznava vypadok vstupného signalu od hodnoty 0 mA (0 V)) — neplati pre vyho-
tovenie DMS3 s protokolom Modbus/Profibus..

Upozornenie 2: Proces kalibracie neprebehne, pokial je iniciovand, ked’je servopohon v stave chyby,
napr. pri pretazenom ES (ES je vypnuty od momentu). V tomto pripade je potrebné chybu odstranit,
napr. ES prestavit’do polohy v ktorej nie je vypnuty od momentu a spustit’kalibraciu znova.

Upozornenie 3: Proces kalibracie je potrebné vykonat pri kazdej zmene hodnoty pracovného zdvihu
o0 viac ako 10%.

Upozornenie 4: Proces kalibracie je mozné spustit’ stlacenim nastavovacieho tlacidla P na riadiacej
jednotke, alebo spustenim z MENU 4 (v pripade vyhotovenia s miestnym ovladanim - pomocou tlaci-
diel na miestnom ovladani), resp. spustenim z programu po spojeni ES s PC. VSetky spbsoby spuste-
nia kalibracie st rovnocenné.

Upozornenie 5: V pripade, Ze pre vyhotovenie ES s napdjacim napétim 3x400 V AC po spusteni kalib-
racie servopohon vykazuje chybu ,smer otacania“ (chyba €. 7), je potrebné ES odstavit vypnutim na-
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pajacieho napétia a zamenit' na svorkach ¢islo 2 a 3 navzdjom privodné vodice faz (zmenit’ sled faz)
a po zapnuti napajacieho napétia spustit’ kalibraciu znova.

Definovanie smeru pohybu vystupného élena ES:

ES je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze sa vystupny hriadel ES pri pohybe do smeru zatva-
ra pohybuje v smere hodinovych rugiciek pri pohlade na vystupny hriadel servopohonu zo strany
vrchného krytu. T.z. je nastaveny smer otacania servopohonu na pravotocivy

V pripade potreby zmeny smeru pohybu je potrebné prestavit parameter ,smer otacania ser-
vopohonu“ na lavotodivy. Tato zmena parametra sa da nastavit len pomocou PC s programom EHL
Explorer po spojeni ES s komunikacnou Sndrou v okne parametre resp. v niektorych pripadoch tlacid-
lami na miestnom ovladani.

4.3 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze ES je zoradeny v komplete s armatirou
z vyrobného zavodu - kalibracia

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany v spojeni s armatdrou, resp. s ovladanym za-
riadenim, je potrebné pre spravnu funkciu vykonat kalibraciu pri realnych pomeroch v potrubi. Pri
kalibracii postupuijte nasledovne:

- namontujte danu zostavu do uréeného technologického celku

- ES elektricky pripojte na napéajacie napéatie podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické pripo-
jenie k sieti

- ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vysSie)

- zapnite napdjacie napatie

- spustite kalibraciu ES stla¢enim tlacidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s, po-
kial sa nerozsvietia LED ERROR (€ervend), LED MENU (zelena) a LED PAR (Cervend) - vid. aj
postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00

- uvolnite nastavovacie tla¢idlo P

- po uvolneni tlacidla P sa spusti proces kalibracie — merania zotrvacnosti

- po ukonceni kalibracie je ES pripraveny k svojej ¢innosti a za¢ne reagovat na ovladacie vstupy

- v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupuijte podfa navodu v samostatnej prilohe
€. 741053 00

4.4 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze nastavenie parametrov zodpoveda po-
Zadovanym parametrom odberatela

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany bez armatiry a nastavenie zdvihu (koncovych pol6h)
a ostatnych parametrov je vyhovujace, postupujte nasledovne:
- podla kapitoly 3 spojte ES s armattrou a namontujte komplet do technologického celku
- podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické pripojenie k sieti ES elektricky pripojte na siet
- ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vyssie)
- zapnite napajacie napatie
- spustite kalibraciu ES stlacenim tlaCidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s pokial
sa nerozsvietia LED ERROR (¢ervend) , LED MENU (zelena) a LED PAR (Cervena) — vid. aj
postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00
- uvolnite nastavovacie tlacidlo P
- po uvolneni tlacidla P sa spusti proces kalibracie
- po ukoncCeni kalibracie je ES pripraveny k svojej ¢innosti a za¢ne reagovat’ na ovladacie vstupy
- v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupuijte podfa navodu v samostatnej prilohe
€. 741053 00

4.5 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze je potrebné vykonat’zmenu zdvihu
(nové nastavenie koncovych poldh) a nastavenie ostatnych parametrov vyhovu-
je tak, ako boli nastavené z vyrobného zavodu

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany bez armatury, a vyhovuje nastavenie ostatnych pa-

rametrov tak, ako boli nastavené z vyrobného zavodu a je potrebné zmenit zdvih ES postupujte na-

sledovne:
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podla kapitoly 3 spojte ES s ovladanou armatirou a namontujte danu zostavu do uréeného
technologického celku

podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické pripojenie k sieti ES elektricky pripojte na siet, za-
pnite napéjacie napatie, bez zapojenia ovladacich signalov privadzanych do ES. (ES bude hlasit
chybu resp. varovanie €.2 resp. €.27 (chybajuci vstupny riadiaci signal - resp. Modbus/Profibus
aktivita)

ES prestavte (pomocou rué¢ného ovladania*) do koncovej polohy zatvorené a stlacte tlacidlo C
na dobu min. 2s, pokial sa nerozsvietia LED ERROR (¢ervend), LED MENU (zelena) a LED
PAR (Cervend) — tym zapiSete do paméte koncovu polohu zatvorené — vid. aj postup

v samostatnej prilohe €. 74 1053 00,

uvolnite nastavovacie tlacidlo C

ES prestavte (pomocou ru¢ného ovladania*) do koncovej polohy otvorené a stlacte tlacidlo O
na dobu min. 2s - pokial sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelend) a LED
PAR (Cervena) — tym zapiSete do pamate koncovl polohu otvorené — vid. aj postup

v samostatnej prilohe €. 74 1053 00,

uvolnite nastavovacie tlacidlo O

ES prestavte (pomocou ruéného ovladania) do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vysSie)
stlacenim tlaCidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s spustite kalibraciu ES, pokial

sa nerozsvietia LED ERROR (Cervena), LED MENU (zelend) a LED PAR (Cervend) — vid. aj pos-
tup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00

uvolnite nastavovacie tlacidlo P - po uvolneni tlaCidla P sa spusti proces kalibracie

zapnite ovladacie signaly, ES je pripraveny k svojej ¢innosti a za¢ne reagovat’ na ovladacie vstupy
v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu v samostatnej prilohe
€. 74 1053 00.

* Plati to pri Standardnom nastaveni menu 9 (v menu na riadiacej jednotke) REAKCIA NA ZAVADU:
ZASTAVIT! V pripade, Ze vstupny riadiaci signél je nastaveny na jeden z rozsahov zaéinajucich od 0 mA,
je potrebné tento rozsah nastavit'na iny. V opa¢nom pripade pri neprivedeni riadiaceho signalu vystupny
¢len servopohonu zaujme polohu odpovedajlicu 0 mA. Po zapisani novych krajnych poldh zmerite
hodnotu vstupného riadiaceho signalu a reakcie na zavadu na pozadované parametre.

Poznamka: v pripade, Ze sa zoradenie realizuje pomocou PC v programe EHL Explorer, alebo
pomocou miestneho ovladania, nie je potrebna zmena reakcie na zavadu, ani odpajanie ov-
ladacich signalov.
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4.6 Nastavenie ostatnych parametrov

V pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu uvedenom v samostatnej
prilohe €. 74 1053 00.

4.7 Chybové hlasenia riadiacej jednotky

Elektronika ES umoznuje identifikovat niektoré poruchy ES. Chybové hlasenie je signalizované blika-
nim LED ERROR (Cervena) na riadiacej jednotke (obr.6 a 6a). Chyba je rovnako indikovana aj na
LED displeji. Vo vyhotoveni ES s miestnym ovladanim je chyba indikovana na LCD displeji. Pre urce-
nie pri¢iny chyby je taktieZ mozné ES pripojit k PC a prostrednictvom programu zistit’ typ poruchy.
Zoznam nastavenych varovani a chyb z vyrobného zavodu je uvedeny v tabulke €.5 (kapitola 5.4).
Zoznam chyb a varovani ako aj spésob identifikovania danej chyby je uvedeny v samostatnej prilohe
€. 74 1053 00.

Zmena nastavenych chyb a varovani je mozna len servisnym pracovnikom prostrednictvom programu
po spojeni ES s PC.
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5. Obsluha, udrzba, poruchy aich odstranenie
5.1 Obsluha

1. Vo vSeobecnosti predpokladame, Ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany pracovnik

v zmysle poZiadaviek kap. 1!
2. Pouvedeni ES do prevadzky je potrebné overit, ¢i pri manipulacii nedoslo k poSkodeniam po-

vrchovych Uprav - tieto je potrebné odstranit’v zaujme zabranenia poSkodeniu kordziou!
ES UMR XPA-Ex vyzaduje len nepatrni obsluhu. Predpokladom pre spolahliva prevadzku je spravne
uvedenie do prevadzky.
Obsluha tychto ES vyplyva z podmienok prevadzky a spravidla spoc¢iva v spracovavani informacii
pre nasledne zabezpecenie pozadovanej funkcie. ES je mozné ovladat dialkovo elektricky i ru¢ne
z miesta ich inStalacie. Ru¢né ovladanie je moZné pomocou ruéného kolesa.
Obsluha musi dbat na vykonanie predpisanej Udrzby a aby ES bol po¢as prevadzky chraneny pred
Skodlivymi u¢inkami okolia a poveternostnymi vplyvmi, ktoré presahuji ramec pripustnych vplyvov,
uvedenych v €asti ,,Pracovné podmienky"“.
Je nevyhnutné dbat na to, aby nedochéadzalo ku nadmernému otepleniu povrchu ES, ku prekroceniu
Stitkovych hodnét a nadmernému chveniu ES.

Ruéné ovladanie:
V pripade potreby (zoradenie, kontrola funkcie, vypadok ap.) obsluha mdZe vykonat prestavenie ovla-
daného organu prostrednictvom ruéného kolesa. Pri ota¢ani ruéného kolesa v smere pohybu hodino-
vych rugiciek sa vystupny ¢len pohybuje v smere "ZATVARA".

Miestne elektrické ovladanie: - doplnkova vybava (obr.7)

V pripade potreby (zoradenie, kontrola funkcie, ap.) pri zabezpeenom napajani je mozné ES
prestavovat , resp. menit niektoré parametre miestnym elektrickym ovladanim.
Ovladanie je mozné po odobrati visiaceho zamku (1). Postupnym stlac¢anim tlacidla (2) REMOTE-
OFF-LOCAL sa meni volba rezimu ovladania na ,DIALKOVE®, ,VYPNUTE*, ,MIESTNE*, ,VYPNUTE",
ktora je zobrazovana na 2-riadkovom LCD displeji (6). Signalizicia chodu ES a poruch je indikovana
aj pomocou LED diéd (7).
Rezim , VYPNUTE" — v tomto reZime je mozné v jednotlivych MENU menit niektoré parametre.
Rezim , MIESTNE" — v tomto rezime je mozné ES ovladat miestne tlac¢idlami (3) OPEN (otvara) , (5)
STOP, (4) CLOSE (zatvara).
ReZim , DIALKOVE" — v tomto reZime je mozné ES ovladat povelmi z nadradeného systému dialko-
VO.

Postup prace v nastavovani jednotlivych parametrov v rezZime , VYPNUTE" je popisany v samostatnej
prilohe €. 74 1076 00, ktora sa dodava k ES vybavenymi miestnym elektrickym ovladanim.

Po ukonéeni prace s miestnym elektrickym ovladanim odporGéame v rezime ,DIALKOVE" opéat nasa-
dit na tlacidlo (2) visiaci zamok a uzamknut ho pre pripad neziadlceho zasahu nepovolanou osobou.

Poznamka: ReZim miestneho, alebo dia/kového ovladania je podmieneny programovymi vol/bami
vstupov 11 a 12. V pripade, Ze vstupy I1 resp. 12 s programovo nastavené na ,uvo/henie miestne”
ES je mozné ovladat’ miestnym ovladanim len pri aktivnom vstupe I1 resp. 12.
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§ 3
OPEN  STOP CLOSE

Obr. 7

5.2 Udrzba —rozsah a pravidelnost’

Pri prehliadkach a uadrzbe je potrebné dotiahnut vSetky skrutky a matice, ktoré maju vplyv
na tesnost’ a krytie. Rovnako raz za rok je potrebné prekontrolovat’ a v pripade potreby utiahnut upev-
novacie skrutky vodi¢ov svoriek a zaistenie nasuvnych spojov s vodiémi.

Intervaly medzi dvomi preventivnymi prehliadkami su Styri roky.

Vymenu tesneni krytov atesneni olejovej naplne je potrebné vykonat v pripade poSkodenia,
alebo po uplynuti 6. rokov doby pouZzivania.

Plastické mazivo v dodavanych servopohonoch je uréené pre cell dobu Zivotnosti vyrobku. Pocas
doby prevadzky ES nie je potrebné mazivo menit.

Pri prehliadke vykonajte vymenu tesniaceho kriuzku (vid. kapitola 5.3) medzi spodnym
a vrchnym krytom — nahradou originalnym krizkom od vyrobcu.

Mazanie

Mazacie prostriedky:
prevodovka a ndhonovy mechanizmus na ovladacej doske - tuk pre teploty:
-25°C az + 55°C GLEIT- mHF 401/0, resp. GLEITMO585 K
—50°C az +40°C mazaci tuk ISOFLEX TOPAS AK 50.
—60°C az +40°C mazaci tuk DISCOR R-EP 000.

Po kazdom pripadnom zaplaveni vyrobku skontrolujte, ¢i do vyrobku nevnikla voda. Po pripadnom
vniknuti vody do vyrobku vyrobok pred opatovnym spustenim do prevadzky osuste a poSkodené tes-
nenia resp. ostatné Casti ES je potrebné vymenit. Rovnako skontrolujte aj tesnost kabelovych vyvo-
diek a v pripade ich poskodenia je potrebné ich vymenit.
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Mazanie vretena armatlry sa vykonava nezavisle na udrzbe ES! (napr. mazacim tukom
pre mazanie armatury: tuk HP 520M (GLEIT-nj.

Kazdych 6 mesiacov doporucujeme vykonat kontrolny chod v ramci nastaveného pracovného

zdvihu na overenie spolahlivej funkcie, so spatnym nastavenim povodnej polohy.

Pokial nie je v reviznych predpisoch stanovené inak, vykonajte prehliadku ES raz za 4 roky, pri-

¢om skontrolujte utiahnutie vSetkych pripojovacich a zemniacich skrutiek.
Po 6 mesiacoch a potom raz ro€ne doporucujeme preverit pevnost utiahnutia upevnova-
cich skrutiek medzi ES a armaturou.

A Pri elektrickom pripajani a odpajani ES prekontrolujte tesniace kriuzky kablovych vyvo-

diek — poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!

Udrzujte ES v Gistote a dbajte na odstranenie necistdt a prachu. Cistenie vykonavajte pravidelne, pod-
a prevadzkovych moznosti a poziadaviek.

5.3 Udrzba pre zaruéenie nevybu3nosti

Hodinu pred odkrytovanim ES vypnite privod elektrického pradu! Stanovenou dobou

zarucCite ochladenie vyhrieva- 8

cieho rezistoru a elektromoto-

ra pod dovolend teplotu tep- I 77

lotnej triedy T5 (+100°C).

Pri opatovnej montazi zaistite, ‘

aby upevnovacie skrutky |
vrchného krytu boli pouZité v pinom poé- |

te, t.j. 4 kusy, s pruznymi podlozkami a
riadne utiahnuté!
ES s poskodenymi zaverovymi plocha-
mi (napr. ryhy, trhliny ap.), musia byt JRIGGAN DA
okamzite vyradené z prevadzky! :
Pri elektrickom prip4jani a odpajani ES ] ! ‘ \
|
|

prekontrolujte tesniace kruzky kablo-
vych vyvodiek — poSkodené w ] ‘ 1
a zostarnuté tesnenia nahradte original- @ - }
nymi krdzkami! @
Udrzujte ES v Cistote a dbajte na od-
stranenie necistdt a prachu. Cistenie

vykonavajte pravidelne, podla prevadz-

kovych moZnosti a poziadaviek. - /WJ
Opravu ES (hlavné ¢asti tvoriacich pev- : = H
ny zaver, ktoré maju podstatny vplyv na R —

jeho bezpecénost) méze vykonat len vy-
robca, ktory podla schvalenej dokumen- \
6 -3

tacie a vykonanim predpisanych skuSok

( vratane statickej tlakovej skusky casti 5 /
tvoriacich pevny zaver) zaru¢i dodrZzanie 2
poziadaviek prislusnych noriem

a predpisov pre tieto vyrobky.
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Zaverove plochy su:

1. Kryt spodny a Kryt vrchny

2. Kryt spodny a Koleso korunové

3. Kryt spodny a Puzdro ruéného ovladania

4. Puzdro ruéného ovladdania a Hriadel ru¢ného ovladania

5. Lisovany spoj Koleso korunové a Kotu¢ signalizacie

6. Zavitovy spoj — Kryt spodny a Skrutka dorazovéa

7. Zavitovy spoj — Kryt spodny a Vyvodka kablova

8. Tmelena valcova medzera - Kryt vrchny a Priezor Ex

9. Lepena zavitova plocha M8 LH —6H/6g, L=6mm, stipanie 1,25; pocet zavitov 4,8, lepidlo
WEICONLOCK AN 302-43 - na zaistenie proti uvolneniu dorazovej skrutky

10. Rarka priechodky — Zadné veko miestneho ovladania

11. Z4vitovy spoj — Priechodka a rarka priechodky

12. Zavitovy spoj - Rarka priechodky a spodny kryt

13. Priezor a predné veko

14. Predné veko a zadné veko.

15. Z4vitovy spoj - Spodny kryt a priechodka.

Zaverove plochy su konstruované podfa poziadaviek
tab. €. 2 a3, CSN/STN EN 60079-1.

Pre utesnenie v oblasti Strbin proti vniknutiu kvapalin a
prachov, su pouzité tesnenia — O-krizky, umiestnené
z vonkajSej strany mimo Strbiny pevného uzaveru.

Upozornenie
A Po demontazi a opatovnej montazi veka riadiacej skrine (vid zaverova plocha 1 v kap. 5.3)
a krytu svorkovnicovej skrine musi byt tesniaci O-kriZzok nahradeny podfla nasledujicej tabul-

ky:
O-krazok Rozmer PNm Material Vyrobca
Vrchny a spodny kryt 180x3 62 732 XXX NBR TRELLEBORG
Vrchny a spodny kl’yt 202,79)(3,53 62 732 XXX NBR SOLUTIONS resp.
(UMR 2PA-EXx) MEGADbelt SK, s.r.o.
Miestneho ovladania 105x3 62 732 390 MVQ Rubena Nachod
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5.4 Poruchy aich odstranenie

-Pri vypadku resp. preruSeni napéjacieho napatia zostane ES stét v pozicii, v ktorej sa nachadzal
pred vypadkom napajania. V pripade potreby je mozné ES prestavovat' len ruénym ovladanim
(ruénym kolesom), pri¢om je potrebné dbat na to, aby sa vystupna ¢ast ES pohybovala v rozsahu
nastaveného zdvihu (plati pre vyhotovenie ES bez dorazov), aby nedoslo k rozladeniu polohovych
spinacov, resp. vysielaca polohy resp. regulatora. V pripade, Ze by to tak nebolo, ES bude po za-
pnuti napajacieho napatia hlasit chybu polohy a bude ho potrebné prestavit tak,aby sa vystupny
¢len dostal do paAsma nastaveného zdvihu Po obnoveni privodu napéjacieho napétia je ES pripra-
veny pre prevadzku.

V pripade poruchy niektorého prvku ES je mozné tento vymenit za novy. Vymenu zverte servis-
nému stredisku.

V pripade poruchy ES, postupujte podla pokynov pre zaruény a pozarucny servis.

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte pod/a kapitoly "Demontaz".

Elektronika ES umoznuje identifikovat niektoré poruchy servopohonu. Porucha je signalizovana blika-
nim LED ERROR na riadiacej jednotke (obr.6, 6a), pripadne zobrazenim chyby na LED (obr.1,1A),
resp. LCD displeji (obr.7). Zoznam chyb a varovani ako aj spésob identifikovania danej chyby

je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00

Zoznam nastavenych varovani a chyb z vyrobného zavodu je uvedeny v tabulke ¢€.5.

Zmena nastavenia chyb a varovani je mozna len v ramci servisného zasahu, prostrednictvom progra-
mu na PC.

Tabulka €. 5
- nastavenie priznakov chyb a varovani z vyrobného zavodu

PARAMETER CHYBA VAROVANIE

ESD X

Analdgovy Fidici signal — neplati pre Modbus/Profibus X

Modbus/Profibus aktivita — len pre vyhotovenie s Modbus/Profibus X

Chybny povel X

Moment X

Kontrola momentu X

X

Kalibrace momentu

Kalibrace regulatoru X

Zdvih

Chybna poloha

Otaceni

Smér otaceni

RAM

XXX | XXX

ROM

EEPROM X

Sbérnice

x| X

12C

Reset

x| X

Napéti +5V

Parametry X

Nastavovaci rezim

Relé

Teplota <

XXX | X

Teplota >

Faze

Frekvence napéjeni

Tepelna pojistka

Ruéni ovladani

Modul Poloha

Typ modulu Poloha

Snimac¢ polohy 1

Snimag¢ polohy 2

XXX XXX XXX

Snimac¢ polohy 3
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Snimac polohy 4

Modul Moment

Typ modulu Moment

Snima¢ momentu

Modul LED

Typ modulu LED

Modul LCD

Typ modulu LCD

Modul Zdroj/Relé

Typ modulu Zdroj/Relé

E2P

Profibus kanal 1-len pre vyhotovenie s Profibus

XXX XX XXX XX | X

Profibus kanal 2-len pre vyhotovenie s Profibus

Poznamky: X — aktivovany priznak chyby resp. varovania.

Pri priznaku chyba ES zaujme polohu definovanu pre funkciu REAKCIA NA ZAVADU, resp. zastavi (podia
druhu chyby) a nebude pracovat az do doby, kym sa chyba neodstrani.

Pri priznaku varovanie v niektorych pripadoch ES pracuje dalej.

UZivatel je oboznameny o chybe resp. varovani prostrednictvom relé READY (podla nastavenia relé),blikanim
LED ERROR na riadiacej jednotke, chybovym hlasenim na LED alebo LCD displeji, resp. pomocou programu
po spojeni ES s PC.

Poznamka 1: V niektorych pripadoch po odstraneni chyby je nutné servopohon reStartovat’ vypnutim
napajacieho napatia privadzaného do servopohonu na dobu cca 3s.

Pre pripadnu opravu elektroniky pouzite poistku — vid. obr.1D (F3) napriklad SCHURTER
MSF250, alebo subminiatlrnu poistku SIBA 164550.xxx s hodnotou podla kapitoly 2.2.2., ktora sa
nachadza na napajacom zdroji. Pri 3-fazovom vyhotoveni ES s bezkontaktnym spinanim (SSR) su
navyse pouzité poistky umiestnené v poistkovom puzdre vid. obr.1G (F4-1, F4-2) napriklad SIBA
7012540.xxx s hodnotou podla kapitoly 2.2.2 , ktoré sa nachadzaji na drziaku elektroniky.

A Rozoberat ES na Ucely opravy je mozné len u vyrobcu!

6. PrisluSenstvo a nahradné diely

6.1 Prislusenstvo

Ako prisluSenstvo je dodavané pribalené ruéné koleso a vyvodky.
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6.2 Zoznam nahradnych dielcov

Tabulka €. 6 - Nahradné dielce

Nazov dielca Obj. éislo Pozicia | Obrazok
Elektromotor; 40 W/90 VA; 230V AC; 50 Hz; (UMR 1PA-EX) 63 592 076 1 1
Elektromotor; 40 W/110 VA; 3x400V AC; 50 Hz; (UMR 1PA-EX) 63 592 054 1 1
Elektromotor; 120 W/228VA; 230V AC; 50 Hz; (UMR 2PA-Ex) 63 592 394 1 1A
F&ih(gozr?g)tgr; 180 W/300VA; 3x400V AC; 3x415 V AC, 50 Hz; 63 592 330 1 1A
Elektromotor; 53 W/72 VA; 24V DC; (UMR 1PA-EX) 63 592 023 1 1
Kondenzator 5nF (UMR 1PA-EXx) 63 540 001 - -
Kondenzator 8nf; (UMR 2PA-EX) Sucast motora - -
DMS3 ZS24HM zdroj spinany 24 V AC/DC 64 051 023 3 1H
DMS3 ZS zdroj spinany 230 V AC a 115V AC 64 051 103 3 1, 1A
DMS3 SM4 snimac¢ polohy 64 051 088 4 1, 1A
DMS3 ST snima¢ momentu 64 051 080 6 1, 1A
DMS3 J1 riadiaca jednotka (0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA) 64 051 075 2 1, 1A
DMS3 J3 - riadiaca jednotka (0/2 az 10 V) 64 051 061 2 1, 1A
DMS3 J2 - riadiaca jednotka (bez vstupu a vystupu) 64 051 060 2 1, 1A
DMS3 M1 - Control unit MODBU 1 Channel 64 051 051 2 1, 1A
DMS3 M2 - Control unit MODBUS Redundant 64 051 052 2 1,1A
DMS3 P1 - Control unit PROFIBUS 1 Channel 64 051 037 2 1, 1A
DMS3 P2 - Control unit PROFIBUS Redundant 64 051 038 2 1,1A
DMS3 L2 displej LED 64 051 081 7 1, 1A
DMS3 LCD displej LCD 64 051 082 6 7
DMS3 H3.4 snimac¢ miestneho ovladania 64 051 084
DMS3 RE3 modul pridavnych relé 64 051 065 8 1, 1A
DMS3 RE6 modul pridavnych relé 64 051 066 - -
Krazok 180x3 (UMR 1PA) 62 732 155 - -
Krazok 202,79x3,53 (UMR 2PA-EX) 62 732 156 - -
Stieraci krazok 28 (UMR 1PA-EX) STN 029295 ] .
62 732 255
Stieraci kruZzok 28x35,6x4,2 (UMR 1PA-EX) 62 732 391 - -
Krazok 36x28 MVQ (UMR 1PA-EX) STN 029280.9 i i
62 732 338
Stieraci krizok 40 (UMR 2PA-EX) 62 732 164 - -
Stieraci kriZzok 40x48,8x6,3 (UMR 2PA-EX) 62 732 158 - -
O-kriZzok 44,12x2,62 (UMR 2PA-EX) 62 732 157 - -
Krazok 50x40 MVQ (UMR 2PA-EX) STN 029280.9 . .
62 732 404
O- Krizok 105 x 3 105x3 MVQ (miestne ovladanie) 62 732 390 - -

Upozornenie: Dodavkou nahradnych dielov vyrobca nezodpoveda za Skody spésobené ich demontazou a
montazou. InStalaciu, vymenu nahradnych dielov musi vykonavat opravneny, kvalifikovany personal.
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7. Prilohy
7.1 Schémy zapojenia
UMR 1PA-Ex a UMR 2PA-Ex — jednofézové napéjanie
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Schémy zapojenia ES UMR 1PA-Ex — trojfazové napajanie
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Schémy zapojenia ES UMR 2PA-Ex — trojfazové napajanie, reverzaéné stykace
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Schémy zapojenia ES UMR 2PA-Ex — trojfazové napdjanie, bezkontaktné spinanie

2532f
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Schémy zapojeni ES UMR 1PA-Ex, UMR2 PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus —jednoféazové

napajanie
Y o
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Schémy zapojeni ES UMR 1PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus — trojfazové napajanie
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Schémy zapojeni ES UMR 2PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus — trojfazové napajanie, rever-

zacné stykace
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Schémy zapojeni ES UMR 2PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus — trojfazové napajanie, bez-
kontaktné spinanie:

75749 ~
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Schémy zapojeni pridavnych relé a miestneho ovladania:

Z473a Z500as
DMSﬁ H DMSx xx| [DMS3 Re3
X x| | REMOTE RE3RE4  RES
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UMR 1PA-Ex, UMR 2PA-Ex

Schémy zapojeni zakaznickych vyhotoveni

Schémy zapojeni ES UMR 1PA-Ex — trojfazové napéjanie bez reverzaénej jednotky
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PEN L1 X30[2[314]  [OPIcC S |, - |__|@ N max. 250V AC/1A /cos phi=1
o (g g G — max. 30V DC/2A
L2 LI g |3 = @ik 3
ou MY\ Sy £ o I
24V DC = A (3
40 mA o L |8 =35 OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V
<+ RL max.500 Ohm
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Schémy zapojeni ES UMR2 PA-Ex — trojfazové napéjanie bez reverzaénej jednotky
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Schéma zapojenia ES UMR 1PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom a so svorkovnicovou skrinkou
s typom ochrany , e“.

7588 M
F1 3
4 564 ' i
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Schéma zapojenia ES UMRX PA-Ex — napéjacie napatie 24 V AC/DC
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Legenda:

ZA73a......... zapojenie modulu miestneho ovladania

Z500........... zapojenie modulu so 6 pridavnymi relé

Z500a......... zapojenie modulu s 3 pridavnymi relé

Z500as....... zapojenie modulu s 3 pridavnymi relé pre svorkovnicovu skrinku s typom ochrany ,e“

Z514........... zapojenie ES s 1-fazovym elektromotorom pre ovladanie ON/OFF resp. pre analdégovy vstupny
signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA

Z514s......... zapojenie ES s 1-fdzovym elektromotorom pre ovladanie ON/OFF resp. pre analdégovy vstupny
signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA a so svorkovnicovou skrin
kou s typom ochrany ,e*

Z515........... zapojenie ES s 1-f4zovym elektromotorom pre ovladanie ON/OFF

Z523........... zapojenie ES s 1-f4zovym elektromotorom pre ovladanie ON/OFF resp. pre analégovy vstupny
signal 0/2 aZz 10 V a vystupny signél 4 az 20 mA

Z532........... zapojenie ES UMR 1PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom s relé pre ovlddanie ON/OFF resp. pre
analdégovy vstupny signdl 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA

Z536........... zapojenie ES UMR 1PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom s relé pre ovladanie ON/OFF resp. pre
analdgovy vstupny signdl 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA

Z537........... zapojenie ES UMR 1PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom s relé pre ovladanie ON/OFF

Z532b......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom so stykacami pre ovladanie ON/OFF resp.
pre analégovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA

Z536b......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom so stykacami pre ovladanie ON/OFF resp.
pre analégovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signél 4 az 20 mA

Z537b......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom so stykacami pre ovladanie ON/OFF

Z532f.......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie
ON/OFF resp. pre analégovy vstupny signal 0/4/12 aZz 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal
4 a7 20 mA

Z536f.......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie
ON/OFF resp. pre analégovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA

Z537f.......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex s 3-fazovym elektromotorom s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie
ON/OFF

Z532c......... zapojenie ES s vyvedenym 3-fazovym elektromotorom bez reverzacie pre ovladanie ON/OFF resp.

pre analégovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA pre
ES UMR 2PA-Ex

z532d......... zapojenie ES s vyvedenym 3-fazovym elektromotorom bez reverzacie pre ovliddanie ON/OFF resp.
pre analdégovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA pre
ES UMR 1PA-Ex

Z536¢.......... zapojenie ES s vyvedenym 3-fazovym elektromotorom bez reverzacie pre ovliddanie ON/OFF resp.
pre analégovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signél 4 az 20 mA pre ES UMR 2PA-EXx

Z536d......... zapojenie ES s vyvedenym 3-fazovym elektromotorom bez reverzacie pre ovladanie ON/OFF resp.
pre analégovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA pre ES UMR 1PA-Ex

Z537c......... zapojenie ES s vyvedenym 3-fazovym elektromotor bez reverzacie. pre ovladanie ON/OFF pre ES
UMR 2PA-Ex

Z537d......... zapojenie ES s vyvedenym 3-fazovym elektromotor bez reverzacie. pre ovladanie ON/OFF pre ES
UMR 1PA-Ex

Z563........... zapojenie ES UMR XPA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 2-kanalova verzia s 1-fazovym elektro-
motorom

Z563a......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 2-kanélova verzia s 3-fdzovym elektro-
motorom so stykacami

Z563b......... zapojenie ES UMR 1PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 2-kanélovéa verzia s 3-fazovym elektro-
motorom

Z574c......... zapojenie ES UMR XPA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 1-kanalova verzia s 1-fazovym elektro-
motorom

Z574d......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 1-kanélova verzia s 3-fdzovym elektro-
motorom so stykacami

Z574e......... zapojenie ES UMR 1PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 1-kanélova verzia s 3-fdzovym elektro-
motorom

Z563c.......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 2-kanélovéa verzia s 3-fazovym elektro-
motorom s bezkontaktnym spinanim

Z574q......... zapojenie ES UMR 2PA-Ex so zbernicou Modbus/Profibus 1-kanélovéa verzia s 3-fdzovym elektro-
motorom s bezkontaktnym spinanim

Z588........... zapojenie ES UMR 1PA-Ex s vyvedenym 3-fazovym elektromotorom pre ovlddanie ON/OFF resp.

pre analégovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA pre
ES UMR 1PA-Ex a so svorkovnicovou skrinkou s typom ochrany ,e".
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Z637........... zapojenie ES s jednosmernym elektromotorom pre ovlddanie ON/OFF resp. pre analdgovy vstupny
signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA — 24 V AC/DC

Coeerveeee kondenzator

COM(RS232) ...moznost pripojenia riadiacej jednotky k PC

EPV passive .. elektronicky polohovy vysiela¢ pasivny s priddovym vystupnym signalom
El............. vyhrievaci rezistor

Flo.i. tepeln& ochrana elektromotora
F3 o poistka napajacieho zdroja
KM1,KM2 ... cievky stykacov

K1,K2......... cievky relé

M. jednofazovy elektromotor

N regulétor polohy

POSITION.. snimanie polohy

Rinove. vstupny odpor
RL i, zatazovaci odpor
UN. napajacie napatie pre EPV

READY....... relé pripravenosti (vofne programovatelné)
R1 aZ RES5.. volne programovatelné relé

SSR............ reverzacny modul bezkontaktného spinania 3-fazového elektromotora
TORQUE.... snimanie momentu
DMS3......... elektronicky modul

DMS3 M1/P1....elektronicky modul so zbernicou Modbus/Profibus 1-kanalova verzia
DMS3 M2/P2....elektronicky modul so zbernicou Modbus/Profibus 2-kanalova verzia

) TP skrutkova svorkovnica napajacieho zdroja

Xl skrutkova svorkovnica na riadiacej jednotke

X2, skrutkova svorkovnica na doske pridavnych relé

X3, skrutkova,resp. bezskrutkova (pre vyhotovenie Modbus/Profibus a pre napéjania 3-fazového elek-
tromotora)

Svorky pre systém DMS3:

PE, N, L — svorky (0,05 - 1,5 mmz) napajacieho napatia (110/120 V AC, resp. 220/230 V AC, 50/60 Hz — podia
Specifikacie — napéajacie napatie a frekvencia st uvedené na typovom Stitku ES)

2, 3, 4 — svorky (max. 2,5 mmz) napéjacieho napatia 3-fazového elektromotora 3x400 resp. 3x380 V AC (UMR

1PA-EX)

PE,N, 2, 3, 4 — svorky (max. 2,5 mm?) napéjacieho napétia 3-fazového elektromotora 3x400 resp. 3x380 V AC

(UMR 2PA-EX)

COM, CLOSE OPEN, 11, 12 — svorky (0,05 - 1 mm?) ovladacich vstupov 24 V DC

+IN, -IN, SH — svorky (0,05 - 1 mm?) vstupného unifikovaného signalu pridového resp. napatového

+L, -L, SH — svorky (0,05 - 1 mm?) vystupného Erudového signalu (pasivny) 4-20 mA

COM, NO, NC, R1, R2 — svorky (0,05 - 1,5 mm") relé READY, relé R1 a R2 (na riadiacej jednotke

COMS5, NO5, NC5 — svorky (0,05 - 1,5 mm?) relé RE5 (na module pridavnych relé)

COM1, RE4, RE3, RE2, RE1 — svorky 50,05 -1,5 mmz) relé RE4, RE3, RE2, RE1 (ha module pridavnych relé)
COM, NO, NC — svorky (0,05 - 1,5 mm®) relé READY (na module pridavnych relé)

Svorky pre systém DMS3 24 V AC/DC:

PE, 2, 3 — svorky max. 1,5 mm? napdjacieho napatia 24 V AC/DC

0V, +24 V — svorky (max. 1,5 mm?® ) vystupného napétia 24 V DC (40 mA) — pre UMR 1PA-Ex

0V, +24 V — svorky (max. 1 mm?) vystupného napatia 24 V DC (40 mA) — pre UMR 2PA-Ex

COM, CLOSE OPEN, 11, 12 — svorky (0,05 - 1 mm?) ovladacich vstupov 24 V DC

+IN, -IN, SH — svorky (0,05 - 1 mm?) vstupného unifikovaného signalu 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA
+L, -L, SH — svorky (0,05 - 1 mm?) vystupného Erudového signalu (pasivny) 4-20 mA

COM, NO, NC, R1, R2 — svorky (0,05 - 1,5 mm°) relé READY, relé R1 a R2 (na riadiacej jednotke
COMS5, NO5, NC5 — svorky (0,05 - 1,5 mm?) relé RE5 (na module pridavnych relé)

COM1, RE4, RE3, RE2, RE1 — svorky 50,05 -1,5 mmz) relé RE4, RE3, RE2, RE1 (ha module pridavnych relé)
COM, NO, NC — svorky (0,05 - 1,5 mm®) relé READY (na module pridavnych relé)
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Svorky pre systém DMS3 Modbus/Profibus:

- bezskrutkové svorky si umiestnené v samostatnej svorkovnicovej skrinke. Prierez pripojovacieho vodica je
0,08 a7 2,5 mm’

PE, N, U - svorky napajacieho napatia elektroniky 1-fAzového elektromotora

PE,N,U,V,W - svorky napdjacieho napétia elektroniky 3-fazového elektromotora 3x400 V AC

1,2,3,4,5,6 - svorky 1. kanalu zbernice Modbus/Profibus

7,8,9,10,11,12 - svorky 2. kanalu zbernice Modbus/Profibus

21,22 — svorky vystupného napétia 24 V DC (40 mA)

13,14,15,16,17 — svorky ovladacich vstupov 24 V DC

Poznanka 1: Na svorky N,L svorkovnice napajacieho zdroja (X) sa privadza napéjacie napéatie 230 V AC, resp.
120 V AC podfa vySpecifikovaného vyhotovenia servopohonu. Pre vyhotovenie ES s napajacim napatim 3x400
resp. 3x380 resp. 3x415 V AC sa na svorky N,L svorkovnice napajacieho zdroja (X) privddza napéjacie napatie
220 resp. 230 V AC.

Poznanka 2: Trojfazové elektromotory v ES UMR 1PA-Ex nemaju vyvedenu tepelnd ochranu elektromotora F1
(tepelnd ochranu elektromotora F1 maju zabudovanu).

Poznamka 3:
Programové moznosti pre relé R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: neaktivne. poloha otvorené, poloha zatvore-
né, moment otvorené, moment zatvorené, moment otvorené alebo moment zatvorené, moment otvorené alebo
poloha otvorené, moment zatvorené alebo poloha zatvorené, otvara, zatvara, pohyb, pohyb blika¢, do polohy, od
polohy, varovanie, ovladanie dia/kové, ovladanie miestne, ovladanie vypnuté, relé READY.
Programové moznosti pre relé READY: chyby, chyby alebo varovania, chyby alebo nie je dia/kové, chyby alebo
varovania alebo nie je dia/kové.
Programové moZnosti pre vystupny signal (z EPV passive): 4 aZz 20 mA, 20 az 4 mA
Programové moznosti pre ovladanie (regulaciu)(neplati pre protokol Modbus/Profibus): 2P, 3P, 3P/2P prepinané
12
Programové moZnosti pre vstupny riadiaci signal (N): 4 az 20 mA (2 az 10 V), 20 az 4 mA (10 az 2 V),
0az20mA (0az10V),20aZz0mA (10az0V),4az12 mA, 12 a7z 4 mA, 12 az 20 mA, 20 az 12 mA
Programové moznosti pre nastavenie pre komunikac¢ny protokol Modbus:

adresa — 1 az 247

prenosova rychlost’ [bit/s] — 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

parita — parna, neparna,ziadna

redundancia — vypnutd, kdblova, komponentna, opakovac

Cas kontroly spojenia [s] — 0,1 aZ 25,5s

Programové moznosti pre nastavenie pre komunikac¢ny protokol Profibus:
Adresal-1az 126
Adresa 2 —-1az 126
redundancia — vypnutd, alebo jednoducha

Programové moznosti pre vstupy |11 : NEAKTIVNE, ESD, DBL (uvo/nenie bloku miestneho ovladania- neplati
pre ES bez miestneho ovladania), STOP.

Programové moznosti pre vstupy 12: NEAKTIVNE, ESD, DBL (uvo/henie bloku miestneho ovladania — neplati
pre ES bez miestneho ovladania), 2P, resp. E2P (pri zapnutom regulatore (pre programovi moznost ovladania
3P/2P 12) resp. pri aktivnej komunikacii prostrednictvom protokolu Modbus/Profibus, dovoluje pri aktivnom vstu-
pe 12 ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC).

Programové moznosti REAKCIA NA ZAVADU : OTVARAT, ZATVARAT, ZASTAVIT, BEZPECNA POLOHA.

Na vstupoch 11, 12 - nie je mozné nastavit’' zhodné funkcie okrem stavu neaktivne (napr. ak je nastavena funkcia
ESD na vstupe 11, nie je moZné funkciu ESD navolit’ aj na vstupe 12.

Relé READY na riadiacej jednotke je zdvojené s relé READY na doske pridavnych relé.
Relé R1 a R2 na riadiacej jednotke je zdvojené s relé RE1 a RE2 na doske pridavnych relé.
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7.2 Rozmerové nacrtky

Elektricky servopohon jednoota¢kovy Unimact UMR 1PA-Ex — vyhotovenie s prirubou ISO 5210
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Elektricky servopohon jednoota¢kovy Unimact UMR 1PA-Ex — vyhotovenie s prirubou DIN 3338
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Elektricky servopohon jednootackovy Unimact UMR 1PA-Ex — vyhotovenie s prirubou FOCT P 55510, 5-zub
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Elektricky servopohon jednoota¢kovy Unimact UMR 1PA-Ex — vyhotovenie s adaptérom ISO 5210 tvar A
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Elektricky servopohon jednoota¢kovy Unimact UMR 2PA-Ex — vyhotovenie s prirubou ISO 5210
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Elektricky servopohon viacota¢kovy Unimact UMR 1PA-Ex — vyhotovenie s miestnym ovladanim
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Elektricky servopohon viacotadékovy Unimact UMR 2PA-Ex — vyhotovenie s miestnym ovladanim
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7.3 Zaznam o zaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy: Zaruéné oprava ¢.:

UZivatel servopohonu: Reklaméciu uplatnil:
Typové ¢€islo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: Zistena chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dia: Podpis:
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7.4 Zaznam o pozaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

Uzivatel servopohonu: Miesto nasadenia servopohonu:

Typové ¢islo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:

Zistena chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dia: Podpis:




70 UMR 1PA-Ex, UMR 2PA-Ex

7.5 Obchodné zastupenia
Slovenska republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradné zastlpenie Regada, s.r.o. pre predaj elektrickych servopohonov
Regada Ceska, s.r.o.

Kopaninska 109

252 25 Ofech

PRAHA - zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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