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Preventivni a ochranna opatfeni uplatnéné na tomto vyrobku nemohou poskytovat poZzadovanou
bezpeénostni droven, pokud vyrobek a jeho ochranné systémy nejsou uplatriované pozadovanym a
popsanym zpasobem a pokud instalace a udrzba neni vykonavana podle prislusnych predpist a pravidel!
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1. VSeobecné
1.1. Uégel a pouziti vyrobku

Elektrické servopohony (dale ES) jednootackové typu MPR 52 220 jsou vysokovykonné
elektromechanické vyrobky, konstruované pro pfimou montaZz na ovladané zafizeni (regulaéni organy
- armatury, ap.). Jsou uréené pro dalkové ovladani uzaviracich organd a ES sregulatory pro
automatickou regulaci regula¢nich organl, v obou smérech jejich pohybu. Mohou byt vybavené
prostfedky méreni a Fizeni technologickych procesu, u kterych je nositelem informace na jejich vstupu
a (anebo) vystupu unifikovany analogovy stejnosmérny proudovy anebo napétovy signal. Mohou se
pouzivat v topenarskych, energetickych, plynarenskych, klimatizaénich a jinych technologickych
zafizenich, pro které jsou svymi uZzitkovymi vlastnostmi vhodné. Na ovladané zafizeni se pfipojuji
pomoci paky.

Upozornéni:
Moznost spinani ES prostrfednictvim polovodic¢ovych prvkd/spinacd konzultujte s vyrobcem.

A Je zakazané pouzivat ES jako zdvihaci zafizeni!

1.2. Pokyny pro bezpeénost

ES typu MPR na zakladé charakteristiky uvedené v ¢asti ,,Provozni podminky“ a z hlediska miry
ohrozZeni je vyhrazené technické zafizeni s vysokou mirou ohrozeni, pfitom se jedna o elektrické
zafizeni skupiny A (viz. Vyhlaska &. 508/2009 Z. z. MPSVR SR, 82 a P¥iloha €. 1, Ill. ¢ast, odst. A —
plati pro tzemi SR). ES jsou ve smyslu smérnice LVD 2014/35/EU, pfisludného nafizeni vliady CR
148/2016 a normy CSN EN 61010-1 v platné edici uréené pro instalaéni kategorii (kategorii prepéti)
I, stupen znecisténi 2..

z hlediska Urazu elektrickym proudem Zzivotu nebezpecnych (prostfedi mokré - moznost pdsobeni

Poznamka: Zarazeni mezi elektrické zafizeni skupiny A vyplyva z moznosti umistit ES v prostorech
A stfikajici vody).

Vliv vyrobku na okoli

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobek odpovida pozadavkim smérnic Evropského
parlamentu Rady Evropy a Rady Evropy o aproximaci pravnich predpisu ¢lenskych statu, tykajicich se
elektromagnetické kompatibility 2004/108/EC, nafizeni vlady CR 117/2016 a poZadavkim norem
CSN EN 55014-1, CSN EN 55014-2, CSN EN 61000-3-2 a CSN EN 61000-3-3 v platné edici.

Vibrace vyvolané vyrobkem: vliv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvareny vyrobkem: pfi provozu nesmi byt pfekro¢ena hladina hluku A v misté obsluhy max.
78 dB (A).

1.3. Pokyny pro zaSkoleni obsluhy

PoZadavky na odbornou zptisobilost osob vykonavajicich montaz, obsluhu a Gdrzbu
Elektrické pfipojeni servopohonu mUize provadét pouze osoba ve smyslu legislativhich pozadavk{
A dané zemé, v zavislosti na pozadovaném misté a pouziti. Obsluhu mohou vykonavat pracovnici
odborné zpusobili a zaskoleni vyrobnim zavodem, resp. smluvnim servisnim stfediskem.

1.4. Upozornéni pro bezpeéné pouzivani

1. Vyrobky jsou uréené pro praci v prostiedi tvofeném plyny, parami a milhou,

A hoflavym a vodivym prachem s rozsahem teplot -25 °C az + 55°C, s rozsahem tlaku
0,8 az 1,1 bar.

2. Pokud je servopohon umistény na zafizeni, které reguluje médium s vySsi teplotou
nez + 55°C, zabezpecte zafizeni dodate€nou konstrukci tak, aby byla zachovana teplota okoli
max. + 55°C a aby se teplota nepfenasela pres pfipojovaci komponenty!

3. Zaslepky vyvodek jsou uréeny jen pro obdobi pfepravy a skladovani, t.j. pro obdobi do zabudovani
servopohonu do provozu s nebezpecim vybuchu, kdy musi byt nahrazené pripojovacimi kabely!
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4. V pripadé nevyuziti nékteré vyvodky pro vyvedeni kabelu, musi byt tato nahrazena certifikovanou
Ex vyvodkovou zaslepovaci zatkou.

5. Teplota v misté vstupu kabell do servopohonu mize dosahnout pfi provozu max. 90°C. Pfi navrhu
pfipojovacich kabell do servopohonu je proto nutné uvazovat i s touto teplotou.

Jisténi vyrobku:

ES MPR nema vlastni ochranu proti zkratu, proto do pfivodu napdajeciho napéti musi byt
zafazené vhodné jistici zafizeni ( jisti€ resp. pojistka ), které slouzi zaroven také jako hlavni vypinac.
Druh zafizeni z hlediska pfipojeni : Zafizeni je uréené pro trvalé pfipojeni.

1.5. Podminky zaruky

Konkrétni podminky zaruky obsahuje kupni smlouva.

Zéaruéni doba je podminéna montazi pracovnikem podle ¢l. 1.3 a zaSkolenym vyrobni firmou,
resp. montazi smluvnim servisnim strediskem.

Dodavatel zodpovida za kompletnost dodavky a zaruc€uje vlastnosti vyrobku, které stanovuji
technické podminky (TP) anebo vlastnosti dohodnuté v kupni smlouvé.

Dodavatel nezodpovida za zhorSené vlastnosti vyrobku, které zpasobil odbératel pfi skladovani,

e

neodbornou montazi anebo nespravnym provozovanim.

1.6. Servis zaruéni a pozarueni

Pro vSechny naSe vyrobky poskytujeme zakaznikim odborny firemni servis pro nasazeni,
provozovani, obsluhu, revize a pomoc pfi odstranovani poruch.
Zaruéni servis provadi servisni stfedisko vyrobniho zavodu, resp. nékteré smluvni servisni
stfedisko na zaklade pisemné reklamace.
V prfipade vyskytu zavady, prosime, tuto ndm laskavé oznamte a uvedte:
zakladni udaje z typového Stitku (typové oznaceni a vyrobni €islo)
dobu nasazeni, okolni podminky (teplota, vihkost,...), rezim provozu véetné ¢astosti spinani,
druh vypinani (polohové anebo silové), nastaveny vypinaci moment
druh zavady — popis reklamované chyby
kopii resp. opis potvrzeni o0 montazi a instalaci.
Servisni pracovnik po vykonani reklama&nich praci vypracuje zaznam o servisnim zasahu, ktery
odesle do vyrobni firmy.
Doporucujeme, aby i pozaruéni servis byl provadén servisnim stfediskem vyrobniho zavodu resp.
nékterym smluvnim servisnim stfediskem.

1.7. Provozni podminky
1.7.1. Umisténi vyrobku a pracovni poloha

Zabudovani a provoz vSech ES MPR je moZny na krytych mistech pramyslovych objektd bez
regulace teploty a vlhkosti, s ochranou proti pfimému vystaveni klimatickym vlivim (napf. pfimému
slune¢nimu zéareni).

Zabudovani a provoz ES je mozny v libovolné poloze. Obvyklou je poloha se svislou polohou osy
vystupni ¢asti nad armaturou a s ovladanim nahore.

Upozornéni:
PFi umisténi na volném prostranstvi musi byt ES opatfeny lehkym zastfeSenim proti pfimému
A plasobeni atmosférickych vlivl. Pfi umisténi v prostfedi s relativni vlhkosti nad 80% a ve
venkovnim prostfedi pod pfistfeSkem je nutné trvale zapojit vyhfivaci odpor pfimo - bez
tepelného spinace.
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1.8. Pracovni prostredi

V smyslu normy CSN EN 60721-2-1 v platné edici jsou elektrické servopohony dodavany
Vv niZe uvedenych provedenich:
1) Provedeni ,mirné“- pro typ klimatu mirny
2) Provedeni ,tropické suché a suché" - pro typ klimatu tropicky suchy a suchy.

Pracovni prostiedi (ve smyslu €SN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51 v platné edici)
ES musi odolavat vnéjSim vplyvim a spolehlivé pracovat:
v podminkach venkovnich prostiedi ozna€enych jako :
- mirné az horké suché s teplotami -25°C aZ +55°C .......cccuiiiiiiiiiiiiiiiiieeee e AA 7*
v primyslovych prostfedich: pfi vySe uvedenych teplotach
- s relativni vihkosti 10-100%, vCetné kondensace s max. obsahem 0,029 kg vody v 1 kg suchého

vzduchu, s vySe uvedenymi tePIOtaAMI .........ccooiiiiiiiiie e AB 7*
- s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahem barometrického tlaku 86 az 108 kPa ............ AC 1*
- s plytkym ponofenim - (VWrobek V Kryti IP X7) ...ovvieiiiiiiiiiiiiee e AD 7*

- se silnou prasSnosti - s moznosti pasobeni nehoflavého, nevodivého a nevybusSného prachu;
stfedni vrstva prachu; spad prachu vétsi nez 350 ale nejvic 1000 mg/m? za den (vyrobek v kryti

[P BX) <ttt e e e e ettt e e e e e e e et e e e e e e e ———————eeeeeeaanna———eteaeeeeaaannttrteeeteeeeaannnnraareaeaeeeaannns AE 6*
- s atmosférickym vyskytem korozivnich a znecistujicich latek (se silnym stupném korozni agresivity
atmosféry); pfitomnost korozivnich znedistujicich latek je vyznamna .............ccccooeeeeiiiiinn, AF 2*

- s moznosti plsobeni stfedniho mechanického namahani:
stfednich sinusovych vibraci s frekvenci vrozsahu 10 az 150 Hz, s amplitudou posuvu
0,15 mm pro f<f, a s amplitudou zrychleni 19,6 m/s® pro f>f,; (pfechodova frekvence f, je

S A V22 ) AH 2*
stfednych razd, otfesl a ChVENT ... e AG 2*
- s vdZnym nebezpelim rlstu rostlin @ PHSNT ..........eeiiiiiiiii e AK 2*
- s vdZnym nebezpedim vyskytu Zivoc€icht (hmyzu, ptakd, malych Zivo€ichll) ........ccccceeeennnnnns AL 2*

se Skodlivymi Ucinky zareni:
unikajicich bludnych proudd s intenzitou magnetického pole (stejnosmérného a stfidavého

pole sitové frekvence) do 400 A ™ ... ..ottt AM 2-2*
stfedniho sluneéniho zafeni s intenzitou > 500 a £ 700 W/M? ......ccooveveiiieeeeeeeeee e, AN 2*

- stfednich seizmickych G¢€inkd se zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ......ccccccceevviiiiiiiiiiiieeeennns AP 3*
- s nepfimym ohrozenim boufkovou CINNOSE ........ccooiiiiiiice e AQ 2*
- s rychlym pohybem vzduchu a velkého VELIU ..........coooiiiiiiiiii e, AR 3, AS 3*
se schopnosti osob odborné zptsobilych ve smyslu €l. 1.3 ..., BA 4, BA 5*

- s Castym dotykem osob s potencialem zemé (osoby se ¢asto dotykaji vodivych &asti, anebo stoji
Na VOAIVEM POAKIAAE) ... BC 3*

- bez vyskytu nebezpecnych latek v ObJeKtU ... BE 1*

* Oznadeni v smyslu CSN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51.

1.8.1. Napajeni a rezim provozu

Napajeci napéti:

EIEKITOMOLOL .. 230 V AC £10%
[0)Y/F=To =1 o T E PPN 230V AC £10%
(VA1 = Vo TP PPP precti kapitolu 1.8
Frekvence napaecino Napéti ......ccccoeeeiiiiiiiiiiiccc e 50 Hz, resp. 60** Hz £ 2 %

** PA frekvenci 60 Hz se zavérna doba zkrati 1,2-krét.



MPR 52 220 S

ReZim provozu (ve smyslu €SN EN 60034-1 v platné edici):
ES MP jsou urené pro dalkové ovladani:

kratkodoby chod S2-10 min.
prerusovany chod S4-25%, 6 az 90 cykli/hod.

ES MPR s regulatorem jsou uréené pro automatickou regulaci
preruSovany chod S4-25%, 90 az 1200 cyklu/hod.

1.9. Popis

Elektrické servopohony MPR pozlstavaji z téchto modulu:
Modul M 1 — elektromotor
Modul M22 — predlohova skfin
Modul M 3 - silovy pfevod s ruénim ovladanim
Modul M 4 - ovladaci skfin
Modul M 6 — pakové Ustrojenstvi

M4

M27
M1

’_’_a A~

=0

Obr. 1

Modul M1 — elektromotor

Specialni dvoufazovy asynchronni elektromotor pro trvaly chod nakratko typu J9A10.
Elektromotor m& zabudovanou elektromagnetickou brzdu a v pracovni oblasti téméfr linearni
charakteristiku.
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Modul M22 — pfedlohova skfin

Provadi redukci obratek elektromotoru na stanovenou prevodovou hodnotu. Pfedlohova skfin
pozlstava ze Sesti spolu zabirajicich ozubenych koles aje ukonéena kuzelovym pastorkem, ktery
zabira do kuzelového kolesa pfevodu z modulu M3.

Modul M 3 - silovy pfevod s ruénim ovladanim (obr.2)

Sestava je ulozena v skfini (1). Pfevody jsou centralné uloZeny na vystupnim hfideli (3) a tvofi
samostatni montazni celek. Vénec (44) s vnitfnim ozubenim zabezpeduje pfevod mezi pastorkem
elektromotoru a vystupnim hfidelim. V horni ¢asti je uloZzena zavitovka (2) pro snimani momentu a
ruéni ovladani, které se uziva na prestaveni ovladaného zafizeni pfi preruSeni elektrického proudu.
Prestaveni se provede ruénim kolesem (4). Zavitovka je odpruZzena a sila je vyvolana krouticim
momentem vystupniho hfidele a posouva axialné zavitovku proti sile pruziny. Pohyb zavitovky je
snimany vidlici s ¢epem pres hfidelku (45) Gstici do ovladaci skfiné. Posuv zavitovky je umeérny
momentu. Vidlice zapada do obvodové drazky, ¢im je umoznény rotaéni pohyb ruéniho kolesa, teda
ruéni ovladani v kazdém provoznim stavu.

P
35 74 34 77
3 45 66
rp
78
A - L\ il
| l | | | | z«%
Loy 1 ' —/ 2
' = \} ot ,,%/
79 L MW | 7
N )Y M N -
! |||
' 4 11— 727
! | : 72
| Bl < NN
76 | o 73 i)
| 4— -
75— B ' 70

Obr.2
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Modul M 4 - ovladaci skFin (obr. 3) — vyhoveni s kapacitnim vysilaéem

V ovladaci skfini, ktera se
nachdzi ve vrchni  &asti
servopohonu, jsou na zakladni
desce (46) upevnéné tyto
funkéni bloky:

@ polohova jednotka (obr.4)

@ jednotka vysilace (obr.5)

@ momentova jednotka (obr.8)
@ vyhtevny odpor

Polohova jednotka (obr.4)

Po uvolnéni matice polohové jednotky (51) je
mozné natacet vacky (53), (54), (56), (57).
Konstrukce polohové jednotky je feSena tak, Ze pfi
prestavovani jedné vacCky ostatni zlstanou bez
pohybu. Po nastaveni polohové jednotky je
potfebné matici (51) utahnout.

Jednotka vysila€e (obr.5).

Nahon na jednotku vysilate je vedeny
z pfevodové jednotky. Ozubené kolesa (43a),
(43b), (43c), (43d) se spojkou vysilace (60) (obr.4)
tvori konstrukéni celek. Otoény pohyb z prevodovky
na vysila¢ je pfenasSeny pres spojku (60) po
utédhnuti Sroubu (50).

53 16

L \36 20,21

obr.3
54 11
— 51
57
N
ER 13 60
39 e
== ‘
= - |
53 ‘ [ ‘ [ ‘H 10 L3 I ‘ ‘ ‘ ] ” H
. ! \ LT‘ HHJH (G ——
32 1
f&
obr.4
45b 43¢ 45d  43a 50 12
RN ) i
g 0
% NG
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Modul M 4 - ovladaci skF¥in (obr. 6) — vyhoveni s odporovym vysilaéem
V ovladaci skfini, kterd se nachazi ve vrchni ¢asti servopohonu, jsou na zékladni desce (46)
upevnéné tyto funkéni bloky:

polohova jednotka (obr.4) 16
jednotka vysilace (obr.5)
momentova jednotka
(obr.8)

vyhfevny odpor

V>
|

\ﬂ \36 20,21
obr.6

Momentova jednotka (obr. 8)

pozustava z téchto funkénich celkd: 2
Jednotka spinac¢l (9) (obr.3) je wvytvofena zdvou
mikrospinac¢t S1 a S2. Do pracovni polohy se zasune po uvolnéni 22
Sroubu (17).
Jednotka vacek (obr.8) je vytvofena dvéma prestavenimi 1 7

vacky (19) a (12), které jsou umisténé na hfideli momentového
ovliadaCe (45) (obr.2). Velikost natoeni vacek je méfitkem |

|
' I
velikosti vypinaciho momentu. % M

Obr.8

Vyhtevny odpor.
Servopohon je vybaveny dvéma paralelné zapojenymi vyhfevnymi odpory (16) (obr. 3,6) s
celkovym vykonem 20 W. Zapojeni vyhfevnych odporu je podminéno pracovnim prostfedim.

Elektrické pripojeni
Elektrické pfipojeni mozno uskute€nit pfes svorkovnici nebo na konektor spoj.
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Modul M 6 - pakové provedeni (obr. 8)

Pakové provedeni je slozené z pfiruby s drazkou (27), ve které se pohybuje kamen (32) se
Sroubem (28) unaSejici dorazy (29). Pfiruba (27) je pfiSroubovana ke skfini servopohonu (1), kterou
prochazi vystupni hfidel, na jehoZ volny konec se nasazuje paka (30).

3 28 49 48 30

1.10. Technické udaje

Zakladné technické udaje ES jsou uvedeny v tabulce &.1

Tabulka €.1
= ‘= 173 Elektromotor®
_2 Doba S Vypl’na%gsgnoment g
S . P o=
S0 prestaveni 8= = _ 3 ity
> o o - . v .- menovity -~
-] [%] ‘;_E N +10 [%] £ | Napajeci napéti vykon otacky proud
2 T
[]] [Nm] [k] [V] £10% w] [4/min] [A]
1 2 3 6 7 8 9 10 11 12
32 o 63, 125 )
o ) s -~ N
o N N Ke)
N 16 o 40 . 100 Rl =T 16 1380 031
N : s N |@. Q¢
o o o ® - ©
8 © 25, 63 ©
Poznamky:

1) Spinaci prvky pro razny charakter zat&Ze (tedy i pro ES) uréuje norma CSN EN 60 947-4-1.

5) Vypinaci moment uvedte v objednavce. Pokud neni uvedeno jinak, nastavuje se ha maximalni
hodnotu pfislusného rozsahu. Zabérovy moment je min. 1,3-nasobkem maximalniho vypinaciho
momentu zvoleného rozsahu.

6) Max. zatéZzovaci moment je rovny:
0,8-nadsobku max. vypinaciho momentu pro rezim provozu S2-10min, resp. S4-25%, 6-90

cykld/hod.
0,6-nasobkem max. vypinaciho momentu pro rezim provozu S4-25%, 90-1200 cykli/hod.

DalSi technické Gdaje:

Kryti SErVOPONONU:...cciiiiiiiiiii e IP 67(CSN EN 60 529 v platné edici)
Mechanicka odolnost:
sinusové vibrace s frekvenci v rozsahu 10 az 150 Hz .......... s amplitudou posuvu 0,15 mm pro f < f,

......................................................... s amplitudou zrychleni 19,6 m/s” pro f > fo
............................................... (pfechodova frekvence f, musi byt 57 az 62 Hz))

0dOINOSE PATEM ...uiiii e e 300 pada se zrychlenim 5 m.s™
SamoOVZPErnOSt: ..cccceeviieiiiiiiiiee e, zaruéenda v rozsahu 0 % az 100 % vypinaciho momentu
5] 1= Lo PP TR UUTPPPPPPPR spinaCe DB 6 (Cherry)

Nap&Jeci NAPELT ......c.vvvveeeieeiiie e 250 V(AC), 50/60 Hz,2 A; resp.: 250 V (DC), 0,1 A
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Vyhtivaci prvek (E1)

Vyhfivaci odpor - napéjeci napéti:.........cccccceeeeeenn. podle napéjeciho napéti motoru (max. 250 V AC);
VYNFIVACT VITKON: ...ttt e e e e e e eaaeeas cca 20 W/55°C
Tepelny spina€ vyhfivaciho prvku (F2)
Napajeci Napéti: ......ccccoeviieiiiii e, podle napdj. napéti motoru (max. 250 V AC, 5 A)
Teplota zapnuti: ........ +20°C+3°C
Teplota vypnuti:......... +30°C+4°C
Nastaveni koncovych poloh
Koncoveé poloNOVE SPINACE .......ccoiiiiiiie e pracovni uhel £1°
pridavni polohové spinace............cviieiiiiiiiiiiiice e, 5° pfed koncevymy polohami

Nastaveni momentovych spinaci

Vypinaci moment, pokud neni specifikovano jiné nastaveni, je nastaveny na maximalni vypinaci
moment zvoleného rozsahu s toleranci +15 %.

Vysila¢e polohy

Odporovy

Hodnota odporu - jJednodUuChY Bl ........ooiiiiiiiiiie e 100; 2 000 W
Hodnota odporu - dVOJity B2 ......coouiiiiiiiiieiceeeeee e 2x100; 2x2 000 W
ZIVOTNOSE VYSTIABE ...ttt ettt ettt e et et e e et et e e et e et e e see et et e e eeeeeeenaes 1.10° cykld
= (A (=1 (L0 1) AT 0,5 W do 40°C, (0 W/125°C)
MaXimAINT PrOUd DEZCE ........ it e e e e e e e e et e e e aeaeeeees max.35 mA
MaximalnNi NAPAJECT NAPELT ....vvveiiiiiieeiieeiieee e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaa e vV PXR V DC/AC
Odchylka linearity odporového vysilage polony............ccooii i, +1,5 [%]Y
Hysteréze odporového vysilage PoIONY ... max. 1,5 [%]”
Hodnoty odporu v koncovych polohach: O“...... 3 93%, "Z"....... £ 5%

Kapacitni vysilaé (B3) Bezkontaktni, Zivotnost 10  cykld

2-vodi€ové zapojeni se zabudovanym zdrojem, resp. bez zabudovaného zdroje

Proudovy signal 4-20 mA (DC) je ziskavan z kapacitniho vysilaCe, ktery je napéjen z vnitfniho, resp.
externiho napajeciho zdroje. Elektronika vysilate je chrdnéna proti pfipadnému prepélovani a
proudovému pretizeni. Cely vysila¢ je galvanicky izolovan, takZze na jeden externi zdroj je mozné
pFipojit vétsSi pocet vysilaca.

Napajeci napéti ve vyhotoveni se zabudovanym zdrojem .............veeeeiieeeiiiiiiiiice e, 24V DC
Napdjeci napéti ve vyhotoveni bez zabudovaného zdroje .........cccccvveeeeiiiiiiiiiiiiiieee e, 18 az 28V DC
ZVINENT NAPAJECTNO NAPELT ...eeeeiiiiieiee e e e e e e e e e max. 5%
MaXIMAINT PETKON ... e e e et e e e e e e e e e e ettt e e e eaeeeeastba e eaeeeeeeesrbananns 0,6 W
WA (= Y401 V7= Yol I oo | o Lo SR OO PPPP TR 0 az 500 W
ZatéZovaci odpor maze byt jednostranné uzemnény.
Vliv zatéZovaciho odporu na VYStUPNT ProUd..........ocuviiiiiiieeee it 0,02 %/100 W
Vliv napajeciho napéti na vystupni Proud ..........cccooooeiiiiiiiiiiii e 0,02 %/1V
TEPIOtNT ZAVISIOST .. 05%/10°C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych poloh&ch: ............cccccooiiiiiinnnn. “O“.... 20 mA (svorky 81; 82)
“Z"..... 4 mA (svorky 81; 82)

Tolerance hodnoty vystupniho signalu kapacitniho vysilace “Z i +0,2 mA

O +0,1 mA

DCPT3M — proudovy vysilaé (B3)

- 2-vodi¢ové zapojeni bez zdroje resp. se zabudovanym zdrojem

Proudovy SIgnal ........cccccoeviiiiiiiiiiiieeeeiiieeeeenn 4 + 20 mA (DC) s moznosti zrcadleni (20 + 4 mA)
PrinCip CINNOST ....ccoovviiiiiiii bezkontaktni, magnetorezistentni
Diskrétnost vysilace bez PreVOUU ...........uuviiiiiiiiii e 0,0879 °
WA (=740} V7= ol oo | o Lo (AU PPPPUP PP PPPRRTP 0 az 500 W
Pracovni zdvih.........ccccoiviiiii e, 35 az 100 % z pevného zdvihu na daném stupni
NEINEAITTA ....ceeiiiiiiiiie e max. £1 %

=] T TC o g = TSI o] =AY/ 0o [T o o S max. 2,5 %
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Napajeci napéti pro provedeni bez zdroje ......ccccooeeeeiiiiiiiiiiie e, 15 az 30 V DC, max.42 mA
Napajeci napéti pro provedeni se zabudovanym zdrojem .............ccveeeeieieiiiiiiiiiiiee e, 24V DC
PraCoVNi tEPIOTA. ... e e -40 az +80°C
Tolerance hodnoty VYStUPNENO SIGNAIU .......ccoeeiiiiiiiiiiiiiii e W2 +0,2 mA
..................................................................................................................................... ,0“ £0,1 mA
OACNYIKA NEATILY ...t ettt e et e e en e +2.5 %Y
R 1= =74= WP max. 2,5 %Y
ChyboVE NIASENI ... pomoci blikani LED diody

Elektronicky polohovy vysila€ (EPV) - pfevodnik R/l (B3)
a) 2-vodiéové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)

Proudovy SIGNAL ........eeeiiiiiieii e 4 +20 mA (DC)
Napajeci napéti (pfi vyhotoveni bez zabudovaného zdroje) ..........cccccccvvvvviviniinninnnnnnn. 15az30V DC
Napajeci napéti (pfi vyhotoveni se zabudovanym zdrojem) ...........ccccevvvvvvvvevvnnnnnnnnnnns 24V DC +1,5%
ZatEZOVACT OUPOI ...t e e e et e e e e e eaaenes max. R =(U,-9V)/0,02A W]
............................................................................................................. (Un - napajeci napéti [V])
Zatézovaci odpor (pfi vyhotoveni se zabudovanym zdrojem).........cccccceeeeeeeeieicvinnennnnn. max. R.=750 W
Hodnoty vystupniho signélu v koncovych polohach: “O“......... 20 mA (svorky 81; 82)
“Z i, 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupniho signéalu elektronického vysilace: “Z“ ............... +0,2 mA
‘O e +0,1 mA
b) 3-vodi€ové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)
Proudovy SIGNAL .......oeeeiiiiiiiii et 0+ 20 mA (DC)
Proudovy SIGNAL .......oeeeiiiiiiiii et 4 +20 mA (DC)
ProudoVvy SIQNAI ........ueiiii e 0 +5mA (DC)
Napdjeci napéti (pfi vyhotoveni bez zabudovaného zdroje). ......ccceeeeevviviiiiiceiieeennnnen, 24V DC+1,5%
pA= (=740 )V Tod l o To | o o] TP PU PRI max. 3 kW
Hodnoty vystupniho signélu v koncovych polohach: “O“........ 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81; 82)
“ZE 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu elektronického vysilate — “Z“ ............ +0,2 mA
O L +0,1 mA
Odchylka linearity elektronického a kapacitniho vysilace polohy ............cccccviiiiiiiiiiiiiininn, +1,5[%]"
Hysteréze elektronického a kapacitniho vysilage polohy .........cccccccviiiiiiiiiiieee, max. 1,5 [%]”

1) z jmenovité hodnoty vysilace vztahovana na vystupni hodnoty

1.10.1. Mechanické pfpojeni

pakové — kloubovy mechanizmus
Hlavni a pfipojovaci rozméry jsou uvedené v rozmérovych nacrtcich.

1.10.2. Elektrické pripojeni

svorkovnicové (X): - max. 32 svorek
- prafez pfipojovaciho vodice 2,5 mm?
- 2 kabelové vyvodky — M25x1,5, — pramér kabelu 12,5 — 19 mm
konektorové (XC): - max. 32 poll
- prafez pfipojovaciho vodiée 0,5 mm?
- 2 kabelové vyvodky — M20x1,5 a M25x1,5 - primér kabelu 8-14,5 mm a 12,5-19 mm.

ochranna svorka: - vnéj§i a vnitfni, vzajemné propojené a oznacené znakem ochranného
uzemnéni.

Elektrické pfipojeni - podle schéma zapojeni.
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1.11.Konzervace, baleni, doprava, skladovani a vybaleni

Plochy bez povrchové Upravy jsou pred zabalenim oSetfeny konzervaénim pfipravkem MOGUL
LV 2-3.

Skladovaci podminky:

Skladovaci teplota: -10°C az +50°C

Relativni vihkost vzduchu: max. 80%

Skladujte zafizeni v Cistych, suchych a dobfe vétranych mistnostech, chranéné pred necistotami,
prachem, padni vihkosti (umisténim do regald,
nebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy
Ve skladovacich prostorech se nesmi nachéazet plyny s koroznimi G¢inky.

ES jsou dodavané v pevnych obalech, zaru€ujicich odolnost ve smyslu poZzadavkd norem
CSN EN 60 654.

Obal tvofi krabice. Vyrobky v krabicich je moZné balit na palety (paleta je vratnd). Na vnéjSi Casti
obalu je uvedené:

oznaceni vyrobce,

nazev a typ vyrobku,

pocet kusu,

dalSi udaje - napisy a nalepky.

Prepravce je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnich prostfedcich zajistit proti
samovolnému pohybu; v pfipadé otevienych dopravnich prostfedkd musi zabezpedit jejich ochranu
proti atmosferickym srazkam a stfikajici vodé. Rozmisténi a zajiSténi vyrobkd v dopravnich
prostfedcich musi zabezpecit jejich pevnou polohu, vylou€it moznost vzajemnych naraza a narazu
na stény dopravnich prostfedk.

Pfeprava je mozna v nevytopenych a nehermetizovanych prostorech dopravnich prostfedka s vlivy
v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastni vyhotoveni -45° C az +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahem vody 0.028 kg/kg suchého vzduchu

- barometricky tlak 86 az 108 kPa

Po obdrzeni ES prekontrolujte, jestli nedoSlo béhem pfepravy, resp. skladovani k jeho
posSkozeni. Zaroven porovnejte, jestli Uudaje na Stitkach souhlasi s pravodni dokumentaci
a s kupni-prodejni smlouvou /objednavkou. PFApadné nesrovnalosti, poruchy a poSkozeni
hlaste ihned dodavateli.

Jestli ES a jejich prisluSenstvi nebudou ihned montované, musi byt uskladnéné v suchych, dobre
A vétranych krytych prostorech, chranéné pfed necistotami, prachem, pddni vlhkosti (umisténim do

regald anebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy, pA teploté okolniho prostfedi od -10°C
do +50°C a pfi relativni vlhkosti vzduchu max. 80 %.

Je nepfipustné skladovat ES venku, anebo v prostorech nechranénych proti pfimému
pusobeni klimatickych vlival

Pripadné poSkozeni povrchové Upravy okamzité odstrarite - zabranite tim poSkozeni korozi.

Pr skladovani po dobu vice nez 1 rok, je nutné pfed uvedenim do provozu zkontrolovat mazaci
napiné.

ES montované ale neuvedené do provozu je nutné chréanit stejnym zpdsobem jako pfi
skladovani (napf. vhodnym ochrannym obalem).

Po zabudovani na armaturu ve volnych a vihkych prostorech, anebo v prostorech se stfidanim
teploty neodkladné zapojte vyhfivaci odpor - zabranite vzniku poSkozeni korozi od zkondenzované
vody v prostoru ovladani.

Prebytecny konzervaéni tuk odstrarite az pfed uvedenim ES do provozu.

1.12.Zhodnoceni vyrobku a obalu.

Vyrobek i obal je vyrobeny z recyklovatelnych materiald. - kovovych (ocel, hlinik, mosaz, bronz,
méd, litina), plastovych (PP, PA, POM, PC, PVC) a vyrobka z gumy. Jednotlivé slozky obalu i vyrobku
po skonéeni jeho Zivotnosti neodhazuijte, ale roztfidte je podle pokynu pfisluSnych smérnic a predpisu
o ochrané Zivotného prostfedi a odevzdejte na dalSi zpracovani.
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Vyrobek obsahuje napli mineralniho oleje, ktery je nebezpecny pro Zzivotni prostfedi. Po
skonéeni Zzivotnosti vyrobku je potfeba jeho jednotlivé &asti a naplné zhodnotit, resp. odstranit
znedisténi.

2. Montéaz a demontéz servopohonu

A Dbejte na bezpeénostni predpisy!

Poznamka:
Opétovné ovérte, jestli umisténi ES odpovida ¢asti "Provozni podminky". Jestlize jsou podminky nasazeni
odliSné od doporucenych, je potfebna konzultace s vyrobcem.

Pred zaéatkem montéze ES na armaturu :
Znovu zkontrolujte, jestli nebyl ES béhem skladovani poskozeny.
Podle Stitkovych Gdaju ovéfte soulad vyrobcem nastaveného pracovniho zdvihu a pfipojovacich
rozmérl servopohonu s parametry armatury.
V pfipadé nesouladu, vykonejte sefizeni podle ¢asti “Sefizeni*.

2.1. Mechanické pfipojeni servopohonu k armature

ES je od vyrobce sefizeny na parametry podle typového Stitku, s pfipojovacimi rozméry podle
pfislusného rozmérového nacrtku a nastaveny do mezipolohy.
Pfed montézi nasadte kolo ruéniho ovladani.

Mechanické pripojeni pakoveé - klubové
Pomoci upeviiovacich Sroubd, resp. svornik( upevnéte ES na zakladovou desku.
Prestavte paky ES a ovladaci klapky
shodné do jedné z krajnich koncovych
poloh oteviené, resp. zaviené.
Pomoci tahla TV 360 spojte ovladaci paky
ES a klapky. Pfi montazi tdhla je nutné
dodrzet:
- stejné délky ramen na pace ES a klapky
- Uhel mezi pakou a tahlem v krajni poloze,  strvopoHON OVLADANY ORGAN
ktery nesmi byt menSi nez 15 ° a vétSi nez
165°. Obr.10
Natacenim spojovacich koncovek na tahlu nastavte koncovou polohu klapky (napf.
zavieno).

TAHLO PAKA

2.2. Elektrické pripojenik siti, resp. Aidicimu systému

Ridte se pokyny uvedenymi v kap. 1.2 , Pozadavky na odbornou zpésobilost®.

PA polozeni elektrického vedeni je potfeba dodrzovat predpisy pro instalaci
silnoproudych zafizeni!

Vodice ke svorkovnicim, resp. konektoru pfivadéjte Sroubovacimi vyvodkami.

Pred uvedenim ES do provozu je potfeba pfipojit vnitini a vnéjSi zemnici svorku.

Z davodu zamezit pronikani vihkosti do ES okolo Zil pfipojovacich kabela, je tfeba
tyto vodic¢e v misté vyvedeni z plasté kabelu utésnit silikonovou hmotou.

Odkrytujeme ovladaci skfin elektrického servopohonu a vykoname pripojeni podle schématu zapojeni,
ktera je nalepena na vnitfni strané krytu ovladaci skfiné.
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Po elektrickém pfipojeni vykonejte kontrolu funkce:

Svorkovnicové zapojeni.

Pripojeni motorku. Elektrické pfipojeni se provadi ve vyrobnim zavode. Elektrické pfipojeni
ovladani i motorka se provadi pfes 2 pfipojovaci vyvodky M25 x 1,5 na svorkovnici s velikosti svorky
1,5mm?. Celkovy poget svorek je 32. Jsou oznadeny &islicemi odpovidajicimi zapojeni na schématu
umisténém uvnitf krytu. Prmér pfipojovaciho kabelu je min. 12,5 mm a max. 19 mm.

Pripojeni konektorové. Elektrické pfipojeni ovladani se provede pfes 2 pfipojovaci vyvodky
konektora — M20x1,5 a M25x1,5 - pramér kabelu 8-14,5 mm a 12,5-19 mm
Kontrola zapojeni a ovladani. Servopohon pfestavte ruénim kolesem (4) (obr.1) do mezipolohy.
Spravné zapojeni zkontrolujte tak, Ze stlacite tlaitko "zavird" (na skfini ru¢niho ovladani resp. na panelu
zkuSebni tlacitkové skfing) a vystupni tahlo se musi pohybovat smérem dole. Pokud tomu tak neni,
opétovné prekontrolujeme zapojeni motorku a ovladani.

Upozornéni:
Z duvodu ochrany servopohonu pfed mechanicky poskozenim, musi byt spinae S1 a S2 zapojené v
sérii s elektromotorem.

Kontrola momentovych spinaél. Pfi chodu servopohonu ve sméru "zavira" a pfi zapojeni
momentovych spinacu pro "momentové vypinani" pfepnéte kontakty spinace S2 (21) (obr.3) stlaenim
tlaCitka spinace. Pfi sprdvném zapojeni se ES musi zastavit. Analogicky opakujte zkouSku i pro smér
"otvira" prepnutim kontaktl spinace S1 (20). Pokud je néktera zfunkci nespravna, zkontrolujte
zapojeni spinacu podle schémat zapojeni.

Kontrola polohovych spinaé¢a. Pfi chodu servopohonu ve sméru "zavird" pfepnéte kontakty
spinacl S4 (37) resp. S6 (38) stlacenim vypinaciho pera pfislusného spinace. PFi spravném zapojeni se
musi ES zastavit pfi pfepnuti kontaktt spinaée S4 a rozsvitit pfi pfepnuti kontakt(l spinace S6. Analogicky
opakujte zkouSku i pro smér "otvird" . Stla¢enim vypinaci rolni¢ky u spinacu S3 (39) resp. S5 (40), se musi
zastavit resp. signalizovat. Pokud je nékterd4 z funkci nespravnd, zkontrolujte zapojeni spinacu podle
schémat zapojeni.

2.3. Demontaz

Pozor!
Pred demontazi je potfeba odpoijit elektrické napajeni ES!
Pripajeni a odpajeni konektord neprovadéijte pod napétim!

Vypnéte ES od napajeni.

PFipojovaci vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvolnéte z vyvodek.

Uvolnéte upevriovaci Srouby pfiruby ES a ES oddélte od armatury.

PFi odesilani do opravy ES ulozte do dostateéné pevného obalu, aby béhem prepravy nedoslo k jeho
poskozeni.
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3. Serazovani

Pozor! Vid kapitolu 1.2-1.4.
Odpoijte elektricky servopohon od elektrické sité!
DodrZujte bezpeénostni predpisy!

Sefizovani se provadi na mechanicky a elektricky pfipojeném servopohonu. Tato kapitola
popisuje sefizeni servopohonu na parametry vyspecifikované ve specifikaéni tabulce, v pfipadé, ze
doslo k rozladéni nékterého prvku servopohonu. Rozmisténi nastavovacich prvka ovladaci desky je
na obr.3.,4.

ES je z vyrobniho zavodu nastaven na pevny zdvih — Ohel (zadan odbératelem v zakazce).
Pokud chcete prestavit ES na jiné parametry, postupujte nasledovné:

ES elektricky pfipojte na specialni zdroj s oddélovacim transformatorem.

Nastaveni Ghlu nato€eni vystupni €asti

Servopohony jsou z vyrobniho zavodu nastavené jenom na pevné uhly natoCeni vystupni ¢asti
podle specifikaéni tabulky. Nastaveny uhel je uvedeny na typovém Stitku. Prestaveni servopohonu je
mozné proveést jenom ve vyrobnim podniku, resp. v nékterém smluvnim servisnim stfedisku

Serazeni polohové jednotky (obr.4)

Polohova jednotka z vyrobniho zavodu je nastavena tak, Ze ohraniCuje Uhel nato€eni vystupni
Casti v souladu s rozmérovym nacértem. Vychozi poloha je definovana jako poloha “zaviené”“. Od této
polohy smérem do polohy “oteviené“. je méfeny nastaveny Uhel natoCeni ES. Pfesnost nastaveni
spodni polohy “zaviené“ podle rozmérového nacrtku a celkového Uhle natoceni je v toleranci £1°.
Signaliza¢ni spinae jsou nastaveny tésné pred polohovymi spina¢i. Doladéni polohovych
a signalizac¢nich spinacl v koncovych polohach je mozné provést nasledovné.

Servopohon prestavime do polohy “zavieno“. Vypinaci hrot vacky (57) po uvolnéni matice (51)
natac¢ime ve sméru hodinovych ruci¢ek, az narazi na vypinaci pero spinace S4 (37). Soucéasné
sefidime signalizaéni spina¢ S6 (38) nato¢enim vypinaciho hrotu vacky (53) ve stejném sméru jako
prepina¢ S4. Vypinaci vacky zajiStujeme utahnutim matice (51). Potom pfestavime servopohon do
polohy “otevieno”. PFi sefizovani spinact S3 (39) a S5 (40) postupujeme obdobné, jako pfi sefizovani
spinacl S4 a S6. V poloze “ otevieno* vypinaci vacky (54) a (56) na rozdil od polohy “ zavifeno*
nata€ime proti sméru hodinovych ruci¢ek. Doporu¢ujeme signalizaéni spinate S5 a S6 nastavovat
tak, aby signalizovali tésné pfed koncovou polohou.

Nastaveni jednotky kapacitniho vysila¢e

Nahon z pfevodové jednotky na vysilac je pfenaSeny pfes tfeci spojku po utdhnuti Sroubu(50) a proto
zvlastni nastaveni jednotky vysilace neni nutné. Uvolnénim skrutky (50) se n&hon na vysilaC odpoji
a naopak, utdhnutim se pfipoji.

Vystupny signal z kapacitniho vysilae 4 — 20 mA, resp. 20 — 4 mA je nastaveny ve vztahu k zdvihu
a polohovym koncovym spinac¢um s pfesnosti 1% z max. hodnoty.

Doladéni vystupnich signald (4mA — poloha “zaviené“, 20mA — poloha “oteviené“) se provadi
nasledovné (obr.3):
Do obvodu kapacitniho vysilace zapojime digitalni miliampérmetr.
Servopohon pfestavime do polohy “ zaviené*.
Uvolnime upevnovaci Srouby (97) na drzaku vysilace .
Nato¢enim vysilace jednim resp. opacnym smérem doladime signél 4 mA.
Utahneme Srouby (97).
Servopohon prestavime do polohy “ oteviené”.
Trimrem (98) doladime signal 20 mA.
Vykoname kontrolu nastaveni signalt 4 — 20 mA.

ONTOR~WNE



16 MPR 52 220

Nastaveni jednotky odporového vysilace

Nahon z pfevodoveé jednotky na vysilaC je pfenaSeny pfes ozubené kolo (14) (obr.6), kterého Cap je
upevnén s spojce (60), Obr.4. Vysila¢ od ndhonu odpojime uvolnénim Sroubu (83) a pootogenim drzaku
vysilace (26) pry¢ ze zabéra.

Sefizeni se provadi nasledovné:
1. Servopohon prestavime do polohy “ zaviené*.
2.Rozpojime nahon odklopenim drzaku vysilace. (26) (obr.6).
3. Otacenim hridelky pfestavime vysila¢ do polohy zavieno.(Naméfena hodnota signdlu musi byt max
5W.)
4.Vratime drzak vysilac¢e do puvodni polohy, obnovime zabér kol a utahneme Sroub (83)
5. Servopohon prestavime do polohy otevieno.
6. Zkontrolujeme hodnotu odporu na vysila¢i (min 93 Ohmu)

Nastaveni momentové jednotky (obr.8)
Nastavovani vypinaciho momentu je mozné provést jen v spojitosti se zafizenim na méfeni
momentu a to jenom v pfislusném rozsahu 63-125 Nm nata€enim vacek (19) a (22).

4. Obsluhaa udrzba
4.1. Obsluha

Ve vSeobecnosti pfedpokladame, Ze obsluhu ES bude provadét kvalifikovany

pracovnik v smyslu pozadavek kap. 1!

Po uvedeni ES do provozu je potfeba ovéfit, jestli p/i manipulaci nedoslo k poSkozeni
povrchovych Uprav - tyto je potfeba odstranit v zajmu zabranéni poSkozeni korozi!

Obsluha ES vyplyva z podminek provozu a zpravidla se omezuje na odevzdavani impulzi k
jednotlivym funké&nim Ukoltm. V pfipadé preruSeni dodavky elektrického proudu vykoname prestaveni
ovladaného organu ruénim kolesem. Obsluha dba na to, aby byla provedena udrzba, aby byl
servopohon chranény pred Skodlivymi Gcinky okoli a pfed povétrnostnimi vplyvy, které nejsou v
souladu s popisem pracovniho prostfedi uvedeného v kapitole 1.6. Provoz nad rozsah vypinacich
momentu neni povoleny. Momentové spinae nastavené na maximalni hodnoty.

4.2. Udrzba —rozsah a pravidelnost

PFi prohlidkach a udrzbé je potfebné dotahnout vSechny Srouby a matice, které maji vliv na
tésnost a kryti. Stejné jednou za rok je nutné prekontrolovat a v pfipadé potfeby utahnout upevriovaci
Srouby vodi€l svorek a zajisténi nasuvnych spoju s vodici.

Intervaly mezi dvéma preventivnimi prohlidkami jsou &tyfi roky.

Vymeénu tésnéni krytu je potfebné provést v pfipadé poSkozeni nebo po uplynuti doby 6 rokl doby
pouzivani.

Plastické mazivo v dodavanych servopohonech je uréeno pro celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Po dobu provozu ES neni potfeba mazivo ménit.

Olejova napln, pokud olej nevytéka z pfevodové skiiné vinou chybného tésnéni je stala.Vymeéna
olejové naplné se provadi po 6 letech provozu servopohonu.

Kontrolu hladiny oleje je potfeba vykonat 1 x za 3 mésice. Hladina oleje musi sahat az k plnicimu
otvoru. Napln oleje jel,6l (1,5 kg).

Mazani:
Mazaci prostredky:

pfevodovka - pfevodovy olej Madit PP-80 (Slovnaft) SAE 80W)

nahonovy mechanizmus na ovladaci desce-mazaci tuk pro teploty: GLEIT- m HF 401/0, resp.
GLEITMO585 K
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Po kazdém pfipadném zaplaveni vyrobku zkontrolujte, jestli do vyrobku nevnikla voda. Po pfipadném
vniknuti vody do vyrobku vyrobek pred opétovnym spusténim do provozu osuste a poSkozené tésnéni
resp. ostatni ¢asti ES je potfebné vyménit. Stejné zkontrolujte i tésnost kabelovych vyvodek
a v pfipade jejich poSkozeni je potfebné je vymeénit.

Mazani vietena armatury se provadi nezavisle na udrzbé ES! (napr. mazacim tukem pro
mazani armatury: tuk HP 520M (GLEIT-n).
Kazdych 6 mésict doporucujeme provést kontrolni chod v ramci nastaveného pracovniho zdvihu
na ovéreni spolehlivé funkce, se zpétnym nastavenim pivodni polohy.
Pokud neni v reviznich predpisech stanoveno jinak, provedte prohlidku ES jednou za 4 roky,
pficemz zkontrolujte utazeni  vSech pfipojovacich a zemnicich Sroubl, pro zamezeni
prechodovych odporu.
Po 6 mésicich a potom raz ro¢né doporucujeme proveéfit pevnost utahnuti upeviovacich Sroubt
mezi ES a armaturou (Srouby utahovat kfizovym zplsobem).
Pri elektrickém pfipajeni a odpajeni ES prekontrolujte tésnici krouzky kabelovych
@ vyvodek — poSkozené a zestarnuté tésnéni nahradte originalnimi krouzky!
Udrzujte ES v &istoté a dbejte na odstranéni nedistot a prachu. Cisténi provadséijte
pravidelné, podle provoznich moZnosti a poZzadavek.

4.3. Poruchy ajejich odstranéni

PFi vypadku, resp. pferuseni napdjeciho napéti zGstane ES stat v pozici, v které se nachéazel
pred vypadkem napdjeni. V pfipadé potifeby je mozné ES prestavovat jen ruénim ovladanim (ru¢nim
kolem). Po obnoveni pfivodu napéajeciho napéti je ES pfipraveny pro provoz.

V pfipadé poruchy nékterého prvku ES je mozné vyménit ho za novy. Vymeénu svéfte servisnimu
stfedisku.

Poznamka :

Pokud je potfebné ES demontovat, postupujte podle kapitoly "Demontaz".

Rozebrat ES na ucely opravy mohou osoby odborné zpdsobilé a zaSkolené vyrobnim
zavodem, resp. smluvnim servisnim stfediskem!
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5. PrisluSenstvi a nahradni dily
5.1. PfisluSenstvi

Jako pfisluSenstvi je dodavané pribalené ruéni kolo a vyvodky.

5.2. Seznam nahradnich dild

a) Nahradni dily pro 2 a 4 ro¢ni provoz )
P# pouzivani ES v smyslu podminek stanovenych vyrobcem v NMOU, neni potfeba po
2-ro¢nim resp. 4-ro¢nim provoze dily v ES ménit.

b) Nahradni dily pro opravy

Tabulka €. 3: Nahradni dily pro opravy

Nazev dilu - Typ Objedgﬁ;' islo Pozice Obrazek
Elektromotor; 16 W; 230 V AC 63 592 071 M1 1
Mikrospinaé CHERRY DB 6G-B1RB 64 051 220 - 3,6
Vysila¢ odporovy dratovy RP19; 1x100 64 051 812 33 6
Vysila¢ odporovy dratovy RP19; 1x2000 64 051 827 33 6
Vysila€ odporovy dratovy RP19; 2x100 64 051 814 33 6
Vysila¢ odporovy dratovy RP19; 2x2000 64 051 825 33 6
Vysila¢ CPT 64 051 781 10 3
Pouzdro KU 40x30 63 249 037 75 2
Pouzdro KU 14x12 63 243 150 76 2
Krouzek 10 x 6 62 732 017 66 2
Gufero 16 x 28 x 7 62 735 044 70 2
Gufero 40 x 52 x 7 62 735 043 68 2
Krouzek 32 x 2 62 731 015 77, 34 2
Krouzek 110 x 3 62 732116 - 1
Krouzek 125 x 3 62 732 114 - 1
KrouZzek 130 x 3 62 732 020 78 2
Tésnéni 04 A05 199 - -
Kabelova vyvodka M25 63 456 597 - -
Kabelova vyvodka M20 63 456 596 - -
Svorkovnice LTA—-12 -4 63 456 710 - -
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6. Prilohy
6.1. Schémata zapojeni
Svorkovnicové pripojeni
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Poznamky:

1. Prepojky X3:8-X3:1 a X3:6-X3:7 jako i X3:2-X3:8 v schématu zapojeni Z296a pfi svorkovnicovém pfipojeni
nejsou na ES z vyrobniho zavodu vyhotovené (nutné prepojit zdkaznikem). Pfi konektorovém vyhotoveni jsou
uvedené prepojky zrealizované ve vyrobnim zavode.

2. Priovladani elektromotoru je nutné odbrzdit brzdu elektromotoru pfivedenim napajeciho napéti 230 V AC na
svorky X3:7 a X3:8.

Legenda:
Z5c/ZKbe............. zapojeni jednoduchého odporového vysilace polohy
Z6¢/ZK6e............. zapojeni dvojitého odporového vysilace polohy

Z10g/ZK10g........ zapojeni el. polohového vysilace proudového CPT, DCPT3M, 2-vodi¢ bez zdroje
Z257b/ZK257b .... zapojeni el. polohového vysilate proudového — 3-vodi¢ bez zdroje
Z257m/ZK257m .. zapojeni el. polohového vysila¢e napétovy — 3-vodi¢ bez zdroje

Z257n/ZK257n .... zapojeni el. polohového vysilae proudového CPT — 3-vodi€ bez zdroje
Z260r/ZK260r...... zapojeni el. polohového vysila¢e proudového — 3-vodi¢ se zdrojem
Z260u/ZK260u..... zapojeni el. polohového vysilade napétovy — 3-vodi¢ se zdrojem

Z260s/ZK260s .... zapojeni el. polohového vysilate proudového CPT — 3-vodi¢ se zdrojem
Z269u/ZK269u .... zapojeni el. polohového vysilate proudového CPT, DCPT3M, 2-vodi¢ se zdrojem
Z296a/ZK296a .... zapojeni elektromotoru

Z298/ZK298......... zapojeni silovych a polohovych spinact a vyhfivaciho odporu

Bl....oooueeeen. odporovy vysila¢ jednoduchy

B2....coueneen. odporovy vysila¢ dvojity

B3a.............. kapacitni vysila¢ proudovy (CPT)

B3b.....couee. DCPT vysila¢ proudovy

S} U silovy spinac ,oteviené*“

S2. i silovy spinac ,zaviené"

S3 polohovy spinac ,oteviené “

S polohovy spinac ,zaviené*“

S5 pfidavny polohovy spinac ,oteviené”

S6.ccieiee pfidavny polohovy spinac ,zaviené"

Mo elektromotor

Coeree kondenzator

Yo brzda elektromotoru

El.oooiiinnn vyhfivaci odpor

) CTPTRRTTR svorkovnice

X3 svorkovnice elektromotoru

) (O konektor

WU e, vstupni (vyst.) proudové (napétové)
signaly

R sraZeci odpor

| T zatézovaci odpor
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6.2. Rozmérové nacrty a mechanické pripojeni
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6.3. Legenda k obrazkdam

POzZiCe ..o Nazev (€. obr.)
1. SKFA. .. (2,9)
2 ... ZAVItOVKA ...vieeiiiie i (2

3 ... Vystupni hiidel ...................... (2,4)
4 ... Rucéni koleso .....ccoecevvvviviiienneenn. 1,2
9 ... Jednotka spinaCu .........ccccceeevenne (3,6)
10 ... Vysilag ..o, 3)
11 ... Polohova jednotka ....................... (3,6)
12 ... Pfevodové ozubené koleso ......... (5)
13 ... Ozubené Koleso ...........cccvvvvvennnnn. 4)
14 ... Ozubené koleso .........ccccceeeeeeeennn. (6)
16 ... Vyhfevny odpor ..........ccccceeeeenennne. (3,6)
17 .. SIOUD o (3,6)
18 ... SIOUD....ccviiiiiieceeee e (3,6)
19 ... Vacka S2.....cccccvvveeeeeiiiiiieeee, (8)
20 ... SPINAC S1 ...ccvviiiiiiieiieiieeen (3,6)
21 ... SPINAC S2 ... (3,6)
22 ... VaCka S1 ....cccooveeeeeeieeiiiieeee, (8)
24 ... ZajiStovaci Sroub ..........cccceeeeenen. (8)
26 ... Segment .....ccoooeiiiiiiiii (6)
27 ... Pfiruba s drazkou ..........cccceeeee.... (9)
28 ... SIOUD.....ccviciiieeeeeee e 9)
29 ... Dorazy paky .......ccccccoiiiiiiiiiinnnnn. (9)
30.... PAKA ..oovveeeie 9
31 ... Matica ...ooovvvviiieiieeeee 9)
32 ... KAmen. ... (9)
33 ... Jednotka vysilace..............ccceeene.. (6)
34 ... Tésnici krouzek 32X2 ................... 2)
35 .. ZAKA .eeiiiiiin 2
36 ... PACKa ....ccoviiiiiiiiie, (3,6)
37 ...SpiNAC S4 ... (4)
38 ... SpINAC S6 ....ovvveeiiiiieii (4)
39 ... SPINAC S3 ... 4)
40 ... SPINAC S5 ..o 4)
41 .... Ozubené koleso ........ccccovvuevenn, (3,4,6)

POZICe....ovvviiiiiiiiiiiiii Nazev (€. obr.)
43a .. Ozubené koleso a ........cccceeeeeennns (5)
43b .. Ozubené koleso b .........cccvvuennn.n. (5)
43c .. Ozubené koleso C .........cccvvvnnnnnn. (5)
43d .. Ozubené koleso d .........cccceeeeennns (5)
44 ... VENEC ..cooeiiieeiiiiiiieee e, 2)
45 ...  Hfidel ..., (2)
46.....Zakladni deska ..........ccccvvvveeeninnns (3,6)
48 ... STOUD ...oovveviieieieeeeeeeee e 9)
49..... SIOUD ..cooeii . (9)
50..... Sroub ... (5)
51 ... MatiCe ..oooeieiieeeeeeeeee e, (4)
53 .... Vypinaci vacka S6 ...................... (4)
54..... Vypinacivacka S3 ..................... (4)
56..... Vypinaci vacka S5 ...................... 4)
57..... Vypinacivacka S4 ..................... (4)
60 .... Spojka vysilage .......ccccceeviieeiinnn, (4)
64 .... Kondensator .........cccccceveeiiiinnnnn. (3,6)
65 .... Upevnovaci Sroub kondens. ........ (3,6)
66 .... Tésnici krouzek .........cccceeeeeiiiinns )
68 .... Tésnici krouzek 40x52x7 ............. 1, 2)
70 .... Tésnici krouzek 16x28X7 ............. (2)
71 ... PoOUZAro ..ccooooveeiiiiiiiiiiee e, 2)
T2 ... PEIO oo, 2
73 .... LOZISKO ..oooeiiiiiiii, (2)
74 .... Podlozka 14x8 ..........ccccoeeeeieeeenn. (2)
75 .... Bronzova viozka ..................c....... 2)
76 .... Bronzova viozZKa ................cceeeee (2)
77 .... Tésnici krouzek AE32X2 ............... 2)
78..... Tésnici krouzek A130x3 ............. 2
79..... Tésnici krouzek A125x3 ............. 2
97 ... SIOUD e, (3)
98 .... Nastavovaci trimr ...............cceueeee. 3)
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6.4. Zaznam o zaruénim servisnim zasahu

Servisni stredisko:

Datum opravy:

Zaruéni oprava €.:

UZivatel servopohonu:

Reklamaci uplatnil:

Typové cislo servopohonu:

Vyrobni €islo servopohonu:

Reklamované chyba na vyrobku:

Zjisténa chyba na vyrobku:

Pouzité nahradni dily:

Poznémky:

Vystavil dne:

Podpis:
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6.5. Zaznam o pozarucénim servisnim zasahu

Servisni stredisko:

Datum opravy:

Uzivatel:

Misto nasazeni servopohonu:

Typové cislo servopohonu: Vyrobni ¢islo:
Zjisténa chyba servopohonu:

Pouzité nahradni dily:

Poznamka:

Vystavil dne: Podpis:
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6.6. Obchodni zastoupeni a smluvni servisni stfediska
Slovenska republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceskéa Republika:

Vyhradni zastoupeni Regada, s.r.o. pro prodej elektrickych servopohon
Regada Ceska, s.r.o.

Kopaninské 109

252 25 Ofech

PRAHA — zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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