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Przed przystgpieniem do montazu i podtgczenia sifownika
nalezy koniecznie przeczytac te instrukcje montazowg sifownika!

Srodki zapobiegawcze i ochronne realizowane w tym produkcie nie mogg zapewnié wymaganego poziomu ochrony,
chyba, ze produkt i jego systemy ochronne sg stosowane w opisany ponizej sposob, i jesli instalacja i obsfuga
techniczna jest przeprowadzana zgodnie z odpowiednimi zasadami i przepisami prawal!
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Instrukcja montazu, obsfugi i konserwacji urzgdzenia jest przygotowywana zgodnie z wymogami
odpowiednich przepiséw ustawowych i wykonawczych rzgdu zgodnie z jego rozporzgdzeniami. Ma na celu
zapewnienie bezpieczenstwa i zdrowia i Zycia uzytkownika w celu unikniecia szkody i aby zapobiec
zanieczyszczeniu srodowiska naturalnego.

1. Zastosowanie

1.1 Przeznaczenie i zastosowanie wyrobu

Sitowniki elektryczne jednoobrotowe typu UP 0, UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5 (dalej UP) sg
nowoczesnymi produktami elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego montazu
na organy sterownicze lub regulacyjne armatury. Sg przystosowane sg do sterowania armaturami
takimi jak zawory kulowe, przepustnice i tym podobne. Mogg byé wyposazone w elementy pomiaru
i sterowania procesami technologicznymi, ktérych nosnikami informacji na wyjsciu jest
zunifikowany sygnat analogowy pradowy lub napieciowy. Sitowniki elektryczne UP mogq byé
stosowane sg w przemysle grzewczym, energetyce, klimatyzacji itp. Przytacza do armatur sg za
pomocg kotnierza przytaczeniowego zgodnego z normg ISO 5211, wpustu (sprzegta) lub za
pomocg dodatkowego uchwytu, dZzwigni i ciegiet.

Ostrzezenie:
Zabronione jest uzywanie sitownikéw, jako podnosnikéw lub wciggarek!

1.2 Instrukcje bezpieczenstwa
Charakterystyka produktu z punktu widzenia zagrozenia.

Sitowniki typu UP na podstawie charakterystyki podanej w rozdziale ,Warunki pracy"
Z punktu widzenia zagrozenia sg urzagdzeniami elektryczne grupy A, zgodnie z dyrektywg LDV
2006/95/EC i normg IEC 61010-1: 2011, przeznaczone sg do instalacji w kategorii (kategoria
przepiecia) Il.
Wyréb spetnia podstawowe wymagania bezpieczenstwa wedtug normy EN 60204-1 i jest zgodny
z normg EN 55011/A1 w obowigzujagcym wydaniu.

Wptyw wyrobu na srodowisko

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC): wyrob odpowiada wymaganiom Unii Europejskiej
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EU z zastosowaniem norm EN 61000-3-
2 i IEC 61000-3-3 w obowigzujgcym wydaniu.

Wibracje wywofane wyrobem: wptyw na srodowisko wywotane wibracjami jest znikomy.

Poziom hafasu: w czasie pracy nie przekracza warto$¢ hatasu A max. 78dB (A).

Zabezpieczenie sitownika:

Do obwodu zasilania sitownika musi by¢ podigczony bezpiecznik, ktéry stuzy takze, jako gtowny
wytgcznik zasilania w przypadku awarii.

W sitownikach UP z zasilaniem 3-fazowym musi by¢ podtaczone odpowiednie urzadzenie
zabezpieczajace (wytacznik lub bezpiecznik), ktére stuzy, jako wytacznik gtéwny

Typ podiaczenia elektrycznego: Podtaczenie state.

1.3 Parametry podane na sifowniku

Typowa tabliczka znamionowa sitownika UP 0 Tabliczka ostrzegawcza:

REGADA Made in Slovakia C€ P11
O mP | N2 |O
I N.m] | s/907] 1 | Al

Typowa tabliczka znamionowa sitownikéw UP 1, UP 2, UP 2.4i UP 2.5

. REGADA E |

fof- N.m] | s/90] [P__ ]
C € Made in Slovakia [S«—1 ] | | v] Al
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Typowa tabliczka znamionowa podaje podstawowe parametry techniczne sitownika takie jak:
napiecie zasilania, pob6r mocy, pobér pradu, site znamionowa, stopien krycia, czas przesterowania,
kat roboczy, numer typu sitownika, numer fabryczny.

Graficzne oznaczenia na sitowniku
Na sitownikach umieszczone sg graficzne znaki/symbole zastepujgce napisy zgodne z normg
EN ISO 7010, EN ISO 7000 i IEC 60417 w aktualnym wydaniu.

& Niebezpieczne napiecie (EN 1SO 7010-W012)
EI | I Kat obrotu

oF- Moment wytgczajacy

@ Sterowanie reczne (0096 ISO 7000)
@ Zacisk uziemienia (5019 IEC 60417)

1.4 Warunki gwarancji, Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny

Na sitowniki udziela sie 24-miesiecznej gwaranciji.

Serwis gwarancyjny wykonujg przeszkoleni przez firme Regada pracownicy — wykaz u
autoryzowanych przedstawicieli firmy Regada, na podstawie pisemnej reklamacji wystawionej
przez uzytkownika sitownika.

Przy reklamacji nalezy podac:
Podstawowe parametry (typ) sitownika podany na tabliczce znamionowej (typ, numer
fabryczny)
Opis wystepujgcego uszkodzenia

Kazda nieautoryzowana naprawa grozi utratg gwarancji!

Firma Regada zapewnia rowniez serwis pogwarancyjny wszystkich produkowanych przez siebie
sitownikow elektrycznych.

1.4.1 Zywotno$é sifownikow

Zywotnos¢ sitownikéw wynosi minimalnie 6 lat.

Sitowniki zastosowane w rezimie pracy zamknij-otworz (zamykanie i otwieranie armatury) spetnia
wymogi zgodnie z wymaganiami technicznymi powinien wytrzymywac¢ minimalnie 15000 cykli
roboczych (cykl Z-O-Z dla sitownikéw jednoobrotowych).

Sitowniki stosowane w rezimie pracy regulacyjnej odpowiadajg nizej podanym ilosciom
przepracowanych godzin, przy catkowitej ilosci 1 milion zatgczen.

Czestotliwos¢ zataczen
max.1200[h"] | 1000[h" | s00[h" | 250[h7Y] | 125 [hY]
Minimalna zywotnos¢ — ilos¢ przepracowanych godzin
850 | 1 000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Czas pracy netto wynosi min. 200 godzin, max. 2000 godzin.
Zywotnosé sitownikdéw zalezy od obcigzenia i czestotliwosci zatgczen.

Uwaga: Duza ilos¢ zataczen nie zapewnia lepszej regulacji, wiec przy ustawieniu parametréw sterowania
programujemy tylko niezbedng czestotliwos¢ zataczen wymaganych w procesie.
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1.5 Warunki uzytkowania
1.5.1 Otoczenie i pofozenie robocze

Z Sitowniki mogg pracowaé na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury i
wilgotnosci powietrza z ochrong przeciw bezposredniemu dziataniu warunkéw
atmosferycznych takich jak opady deszczu i $niegu oraz promieniami stonecznymi.
Sitownik musi by¢ tak zamontowany, aby byt bezposredni dostep do kota sterowania
recznego, przepustow elektrycznych i mozliwoscia zdjecia goérnej pokrywy sitownika
(podtaczenie,

regulacja).

Sitowniki mozna montowa¢ w dowolnym potozeniu. Klasycznie montuje sie je pionowo nad
armatura. Nie zaleca sie montazu sitownika pod armatura.

Ostrzezenie:

Przy montazu sifownika na wolnym powietrzu powinien on byé zabezpieczony
jakims zadaszeniem przed bezposrednim dziafaniem warunkéw atmosferycznych
szczegOlnie przed promieniami sfonecznymi.

Przy montazu w pomieszczeniach z zadaszeniem z wilgotnoscig ponad 80%, nalezy
podiaczy¢ grzatke na state z pominieciem termostatu.

1.5.2 Srodowisko robocze

Zgodnie z normg IEC 60 721-2-1 w obowigzujgcym wydaniu sitowniki elektryczne sg
produkowane w nizej podanych wersjach:

1) Wersja ,umiarkowana“ dla klimatu tagodnego
2) Wersja ,zimna“ dla klimatu zimnego

3) Wersja ,tropikalna“ — dla klimatu tropikalnego i suchego
4) Wersja ,morska" dla klimatu morskiego

Zgodnie z norma IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51 w obowigzujacym wydaniu:
Sitowniki UP X.X muszg wytrzymywaé warunki zewnetrzne i sprawnie funkcjonowac w
warunkach zewnetrznych okreslonych, jako:

- umiarkowane do gorgcego z temperaturg 0d -25°C do +55°C....ccccvviiiiiiiiiiiiiiiiiieeieeeeeeeeeeee AA 7*
- zimne, chiodne, lekko gorace suche z temperaturg od -50°C do +40°C.........ccccecvnvvvnrinnnnnnns AA 8*
- z wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100%, z kondensacja, z maksymalng zawartoscig wody

0, 029 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze od -25°C do +55°C.............. AB 7*

- z wilgotnos¢ wzgledna od 5 do 100%, z kondensacja, z maksymalng zawartoscig wody
0, 025 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze od -25°C do +55°C....AB 2+ AB 5*
- z wilgotnos¢ wzgledna od 15 do 100%, z kondensacja, z maksymalng zawartoscig wody

0, 036 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze od -25°C do +55°C.............. AB 8*
- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z cisnieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa............... AC 1*
- na dziatanie pryskajgcej wody ze wszystkich kierunkéw (stopien krycia IPX6)............ccvvvue. AD 6*
- z ptytkim zanurzeniem (stopien krycia IP X7)... YA\ b By

- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig Wystonwanla nlepalnego nleprzewodzacego
niewybuchowego pytu; $rednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy 350 do 1000 mg/m? dziennie
(WYrGb 0 StOPNIU KIYCIA TP BX)....eveeiiiiiiiie ettt e et e et e e e e snbn e e e ans AE 6*
- z okazyjnym lub sporadycznym poziomem korozyjnych lub zanieczyszczajacych substancii
(okazyjne lub sporadyczne narazenie na dziatanie agresywnych substancji chemicznych
lub zanieczyszczajacych w produkcji lub przy ich stosowaniu) w miejscach, gdzie sg
przetwarzane z matymi ilosciami substancji chemicznych i mogg przypadkowo wejdg w
kontakt z urzadzeniami €lEKYCZNYMi.........uuuuiiiiiiiiiiiiieiiieiiiee e ee e e err e e e reer e eereeeeeeeeeees AF 2*
- Z cigglym narazeniem na wysoki poziom korozyjnych lub zanieczyszczajgcych substanciji
chemicznych i mgty solnej w przygotowaniu do srodowiska morskiego, oczyszczalni
sciekow i niektorych zakladOw ChemMICZNYCN..........evviiiiiiiiiiieee et AF 4*
- Z mozliwoscig wystapienia wstrzgsow:
srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg
posuwu 0,15 mm dla f<fp i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s* dla f>fp; (czestotliwosé
przejsciowa fp Wynosi 57 d0 62 HzZ)...........ooooiiiiiii AH 2*
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- wstrzgsy srednie w normalnych wydziatach przemystowych........................, AG 2*
- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i PIeSNi..........cccvvviiiiiiiiiiiiii AK 2*
- powazne niebezpieczenstwo wystepowania zwierzat (owadow, ptakow itp.).......cccceeeeeinnnnns AL 2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wptywy szkodliwych praddw btadzgCyCh............ooeiiiiiiiiii e AM 2-2*
- Z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowe))

do 400 A.m™ éredniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500 i £ 700 W/mZ......... AN 2*
- wptywow $redniej dziatalnosci sejsmicznej; przyspieszenie >300 Gal £ 600 Gal.................. AP 3*
- Z posrednim zagrozeniem wytadowaniami atmosferyCznymi............ccccvvvevieeeeniniiiiinieeeee e AQ 2*
- z silnym dziataniem WIALIU............cooiiiiii bbb AR 3, AS 3*
- ze zdolnosciami 0s6b technicznie przygotowanych elektrotechnikéw........................ BA 4, BA 5*
- z czestym dotykaniem o0s6b z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzacych lub osoby stojg na podktadzie przewodzaCym...........ccevvvvvvvvrivnriieninnrninnnnnnn. BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancji na obiekcie..........c.ccccccvviiiii BE 1*

* Oznaczenia zgodne z normami IEC 60364-1, IEC 60 364-5-51 w obowigzujgcym wydaniu

1.5.3 Napiecie zasilania i rezim pracy

Napiecie zasilania:
Silnik elektryczny .................. 24V AC/DC; 230 lub 220V AC; 3x400 lub 3x380V AC; 120V AC +10%
SEEIOWEANIE ..oeiiiiiiiiiiieeeeee ettt 24V AC/ 230 lub 220-240V AC +10%
Czestotliwo$é napiecia zasilania 50 Hz lub 60** Hz £ 2%
**Przy czestotliwosci 60Hz czas przestawienia skréci sie 1,2x.

Rezim pracy (zgodnie z norma EN 60034-1, 8):
Sitowniki UP przystosowane sg do pracy:
- zdalne sterowanie:
Praca krotkotrwata S2-10 min.
Praca przerywana S4-25%, 6 do 90 cykli/h
- automatyczna regulacja:
Praca przerywana S4-25%, 90 do 1200 cykli/h
Uwagqi:
1.Rezim pracy zalezny jest od obcigzenia i czestotliwosci zataczeh sitownika.
2. Sitownik UP mozna podtgczy¢ z zewnetrznym regulatorem potozenia i uzywac¢ sitownika jako
regulacyjnego, pod warunkiem, ze maksymalny moment pracy sitownika jako regulacyjny
bedzie wynosit 0,7 warto$ci maksymalnego momentu sitownika.

Ostrzezenie: W przypadku nie utrzymania rezimu pracy (przegrzany silnik elektryczny) moze dojs¢
do wytaczenia sitownika przez zabudowany wewnatrz silnika elektrycznego wytgcznik termiczny.

1.6 Konserwacja, pakowanie, transport i przechowywanie

W sitownikach UP powierzchnie niemalowane sg przed pakowaniem konserwowane smarem
MOGUL LV 2-3.
Parametry sktadowania:
Temperatura: od -10°C do +50°C
Wilgotnos¢ wzgledna powietrza: max. 80%
Sitowniki przechowywaé w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych
przed nieczystosciami i szkodliwym wptywem czynnikéw atmosferycznych oraz chemicznych.
W magazynach nie moga znajdowacé sie gazy o dziataniu korozyjnym.

Sitowniki UP dostarczane sg w sztywnych kartonach, spetniajacych wymaogi normy EN 60654.
Wyréb pakowany w karton. Kartony mozna pakowac na palety. Na zewnetrznej czesci kartonu
znajduje sie naklejka z danymi sitownika.

Firma transportowa powinna zabezpieczy¢ kartony podczas transportu przed
przemieszczaniem sie i ochrong przed zewnetrznymi wptywami warunkéw atmosferycznych.
Transport powinien odbywa¢ sie w odpowiednich warunkach temperaturowych:

- temperatura: -25°C do +70°C, (z wyjatkiem wykonan sitownikéw
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przeznaczonych do pracy w temperaturze -50°C do +45°C)

- wilgotnosé: 5 do 100%, z maksymalng zawartoscig wody 0.029 kg/kg
suchego powietrza

- cisnienia atmosferyczne 86 do 108 kPa

Po otrzymaniu sifownika nalezy sprawdzié czy nie doszfo do zadnych uszkodzen podczas
transportu. Sifownik przed montazem i podfgczeniem powinien o0sigaggngé temperature
pomieszczenia, w ktérym bedzie instalowany.

SE przechowywac¢ w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczystosciami i szkodliwym wpfywem czynnikbw atmosferycznych oraz chemicznych w
temperaturze otoczenia —10 , +50°C i wilgotnosci wzglednej powietrza max. 80%, w wykonaniu
specjalnym w temperaturze —50°C do +40°C.

Niedopuszczalne jest przechowywanie sitownika na zewnagtrz lub w miejscach narazonych na
bezposrednie dziatanie warunkéw atmosferycznych!
Wszelkie uszkodzenia powierzchni zewnetrznej sitownika nalezy natychmiast usung¢ - aby
zapobiec uszkodzeniu w wyniku korozji.
Przy sktadowaniu wyrobu dtuzej niz rok, nalezy przed montazem skontrolowa¢ smar w
sitowniku.
Sitowniki przechowywane diluzej powinny by¢é réwniez zabezpieczone przed wptywem
warunkéw atmosferycznych..
Po instalacji sitownika na wolnym powietrzu, w wilgotnych pomieszczeniach lub
pomieszczeniach ze zmienng temperaturg nalezy koniecznie podigczy¢ grzatke w sitowniku.
Zapobiega to skraplaniu sie wody pod obudowa sitownika — zabezpieczajgc jego czesci
elektryczne przed skapujacg woda, zwiekszajgc zywotnosé sitownika.

Przed oddaniem sitownika do eksploatacji usung¢ nadmiar smaru konserwacyjnego.

1.7 Opis wyrobu i opakowania - recykling

Wyréb zostat wyprodukowany materiatdbw, ktére mozna podda¢ recyklingowi -
metalowych(stal, aluminium, mosiadz, braz, miedz), plastikowych (PP, PA, PC) i wyrobow z gumy.

Karton i wyrdb po zakonczeniu jego zywotnosci mozna rozebra¢ i wszystkie jego czesci
dostarczy¢ do punktéw zajmujacych sie zbirem surowcéw wtdrnych.

Wyréb i jego opakowanie nie sg zrédiem zanieczyszczenia srodowiska i nie zawierajg
odpadow niebezpiecznych.
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2. Opis, funkcje i parametry techniczne
2.1 Opisifunkcje

Si towni ki UP majg kompaktowag konstrukcje. Skfadajg sie z dwoch f unkcj onal ni e
réznych
czesci .
Czesé¢ sitowa tworzy kotnierz z cztonem do przytaczenia urzadzen sterowanych oraz przektadnig
umieszczong w dolnej czesci korpusu, po przeciwnej stronie umieszczone sg mechanizmy
napedowe dla jednostki zespotu sterujgcego.

Czesé sterujaca (rys. 1, 1a, 1b, 1c), jest umiejscowiona na ptycie sterowania (1), ktora obejmuije:

Silnik elektryczny (2) (przy zasilaniu jednofazowym z kondensatorem rozruchowym)

Jednostke momentowg (5) — sterowang przez ruch osiowy $limaka (tzw. ,ptywajacy slimak®)

Jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng (3) z nadajnikiem potozenia(6) — potencjometrycznym,

pojemnosciowym lub elektronicznym pragdowym (7) i z mechanicznym (optycznym)

wskaznikiem potozenia (4)

Grzatke (8) z termostatem grzatki

Modut elektroniki (9)

Przytacze elektryczne za posrednictwem listwy zaciskowej (10), umieszczonych w na plycie

sterowania, przepustow kablowych lub przytacza konektorowego z przepustami kablowymi.
Dodatkowe wyposazenie:

Sterowanie reczne — przez koto sterowania recznego, zamontowanego na osi ,plywajacego
Slimaka“.

W wykonaniu sitownika UPR jest zabudowany elektroniczny regulator potozenia. Regulator
potozenia umozliwia automatyczne, ptynne ustawianie potozenia watu wyjsciowego sitownika w

zaleznosci od wartosci wejsciowego sygnatu sterujgcego iposiada inne dodatkowe funkcje
umozliwiajgce odczyt wtasciwosci regulator i siftownika.

- —7 W

Rys. 1
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rys. la

Rys. 1b
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rys. 1c —UPR 2.5
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2.2 Parametry techniczne
Tabela nr. 1: Podstawowe parametry techniczne

Silnik elektryczny D
2 > Nominalny Prad
- Czas 8 | Maksymalny Moment )
B | st | €| moment || wisemaes | £] Napiei E 5| Poemmose
3 ;@. a: * 0 zasilania moc obroty E g% kon.
o o
c _
[s/90°] | [ [Nm] [Nm] [ka] [\ W] [1/min] [A] [UF/V AC]
50Hz | 60Hz
5 6,5 7,5 0 ®
™
;8 ;2 ég égg) 2| = | osars00
o 13,8 375 S| 8 lub
3 40 47 55 ° lub T 82/63
® 60 = 24 | =
sl 3 54 63 ] s | ©
| =22 ol &
S| 5l5 | 4 6,5 7.5 ol o
£l10 | 8 13 15 3
> Law]
zp20 U 26 30 115 1138 (14,2 |375/450|0,27| 0,3 | 3,3/250
40 | 34 47 55 60Hz
60 | 50 54 63
80 | 66
5 o 38 22-45
10 ™ 76 45 - 90
20 <} 230 40 1300 1o 53 1 5/400
@ o | (220) (1250)
40 — 85 50 - 100 2
80 S 2
5 4|2 38 22 - 45 S
0|8 | 76 45 - 90 8 | 115
gl20 |17 | 3 ~ | 60Hz 40 1500 |0,67|1,27| 9,0
™| 40 | 34 85 50 - 100
~| 2] 80 | 66 0
o= 5 38 22 - 45 <3 >
°lg =3
10 76 45 - 90 35| 24
£ S %
> 20 8 3| AC/DC 53 2600 |31 - -
O o
- cC o
40 85 50 - 100 55
80 s &
42 25 -
150 5 - 50 2 | 3x400
20 § |38 44 1300 |0,21| 0,4 ;
85 50 - 100 8 lub : :
40 S | 3x415
80
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Silnik elektryczny

3 R Nominalny Prad
= =Y Czas 8 |Maksymalny| Moment S
> | przesta; | 5| moment |wytaczajacy g Napiecie %‘ Eo\o Pojemnos¢
E | wienia + | obciazenia | 10 [%] zasilania moc obroty g | 5o kon.
z ¥ § |8 ¥
c =
[s/90°] | [ [Nm] [Nm] (k] V] (W] [1/min] [A] [UF/V AC]
50Hz [ 60Hz
5 102 75 - 120
10 144 105 - 170 230 120 2600 | 1,0 | 1,9 8/450
20 ® (220)
40 255 180 - 300 = 60 2750 | 0,7 | 1,35 71400
80 3 20 1350 | 0,39 | 0,7 | 7/400/5/250
5 | 4 102 75 - 120 S
10| 8 144 105 - 170 3 120 3100 | 20 | 38 8/450
(9V] o] 120
S0 17 60Hz
®l 40 | 34 255 180 - 300 70 3380 | 11 | 2 16/250
| S|80 L 66 N 25 1680 | 071 | 135 | 20/300
5 ‘q:) 5 102 75-120 | Q g 2
£ 10 144 105 - 170 S 3
5 N 24 100 3350 | 4,9 -
Z 20 S & | AC/DC
255 180 - 300 £ao
40 g o
ko
5 153 110 - 180
2 | 3x400 | 180 2650 | 0,6 | 24 ;
10 212 150 - 250 S | (3x380)
20 S lub
20 255 180 - 300 e | 3x415 90 2740 | 0,35 | 13 -
20 250 300 120 2600 | 1,0 | 1,9 8/450
40 420 500 ° 230
= 220
18600 680 800 § (220) 60 2750 | 0,7 | 1,35 71400
Q ks
O
20 | 17 1| 250 300 s | 120 120 3100 | 2,0 | 38 8/450
40 [ 34 | 420 500 o
g © = 60Hz
» |80 | 66 | | g 800 70 3380 |071| 2 16/250
<|>|160]128] S
NS = 3
()
a 2 20 S 250 300 gg N
(O] n
40 g 420 500 N
= 3 £ ®| AC/DC | 100 3350 | 4,9 -
pd 80 c o
680 800 S g
160 8 c
20 250 300 2 | 3x400 | 180 2650 | 0,6 | 2,4 -
40 420 500 S | (3x380)
g lub
18600 680 800 S | axa15 90 2740 | 035 | 1,3 ;
20 340 400 120 2600 | 1,0 | 1.9 8/450
40 500 600 . 230
22
80 1000 1200 = | 220 60 2750 | 07 | 1,35 71400
160 N
20 | 17 340 400 2 120 120 3100 | 2,0 | 38 8/450
<| 40 | 34 500 600 3
30 66 2 | 60Hz
ol 1000 1200 70 3380 |0,71| 2 16/250
| 2] 160 | 128 o
N | X Lfl')
alt 20 340 400 olg>
) ) w128
e 40 500 600 N2 24
5 83T 100 3350 | 4,9 -
= 80 o 8| AC/DC !
1000 1200 5=
160 o g
20 340 400 Q| 3x400
= 180 2650 | 0,6 | 2,4 -
40 500 600 S | (3x380)
80 8 lub
150 1000 1200 S | axats 90 2740 |035| 1,3 -
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1) Elementy zataczajgce dla réznego rodzaju obcigzenia precyzuje norma EN 60 947-4-1
2) Odchytka czasu przestawienia: £10% dla 230V lub 220V AC, 3x400V lub 3x380V lub 3x415V AC.

Pozostate parametry techniczne:

STOPIEA OCNTONY L.ttt beeeeee IP 66/IP 67 (EN 60 529)

Odpornos$é mechaniczna:

Wibracje sinusoidalne z czestotliwoscig w zakresie 10 do 150 Hz

.............................................................................................. z amplitudg posuwu 0,15 mm dla f <f,

.................................................................................. z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s’ dla f > fo
................................. (czestotliwosc¢ przejsciowa f, w zakresie 57 do 62 Hz)g

OdpPOrNOSE NA WSLIZGSY ....uvuvvvrrnriiiniiniiiiniiniiirieiennrnennnenenees 300 wstrzgsow z przyspieszeniem 5 m.s’

SAMONAMOWNOSE: ....iiiiiiiiiiiiiiii bbb n e samohamowny
Ochrona silnika: ...........eevviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeee wytacznikiem termicznym, z wyjatkiem UP 0
HamMOWaNIE SHOWNTKA: .....eiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee e hamulcem
LUZ CZ@SCi WYJSCIOWE]: ..ovvvveiiiiiiiiiiiieiiiiiiiiiieniines max. 1,5° (przy obcigzeniu 5% max. momentem)

Sterowanie elektryczne:
Sterowanie zdalne (ruch watu wyjsciowego jest sterowany napieciem zasilania lub
zunifikowanym sygnatem wejsciowym)

Ustawienie wytacznikéw potozeniowych:

Potozenia krancowe sg nastawiane z dokfadnoscig ....... skok roboczy + 3% z max. zamowionego kata
Whytaczniki sygnalizacyjne (S5, S6) sg ustawione.............ccceee....... 10° przed potozeniami krancowymi.
Histerez wytacznikdw potozeniowych .........cccoceeeiiiiiienn, max. 2,5% z max. zamowionego kata

Ustawienie wytacznikbw momentowych:
Moment wytgczajacy, jesli nie jest wyspecyfikowany w zaméwieniu, jest ustawiony na maksymalng
warto$¢ wybranego zakresu z tolerancjg +10 %.

A W sifownikach UP 0 nie ma mozliwosci ustawiania momentu wyfgczajgcego!

Wyltaczniki (S1, S2, S3, S4, S5, S6):
UP O:
Typ DB 6 — ze srebrzonymi kontaktami — wykonanie standardowe:
- 250 VAC, 0d 20 mA do 2 A; cosj =0.6;24Vi48VDC, od 20 mA do 1 A; T=L/R=3 msek.
- minimalne napiecie wytaczajace: 20V; czas zadziatania: max. 20 ms
- rezystancja izolacji: 50 MW
Typ DB 3 — z poztacanymi (dotyczy wytgcznikdéw S5,S6 lub po uzgodnieniu dla S3, S4):
- max. 250 VAC; od 1 mA do 0,1 (0,05)A; 24V i 48V DC, od 1 mA do 0,1 A; T=L/R=3 msek.
UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5:
Typ D38 - ze srebrzonymi kontaktami — wykonanie standardowe:
- 250 V(AC); 50/60 Hz; 16(4) A; cos j =0,6 lub 24 V(DC); T=L/R=3ms; minimalny prad 100mA
Typ D41 - z poztacanymi kontaktami (niemozliwe dla S1, S2 w wersji ze stycznikami
rewersyjnymi):
- max. 250 VAC; 0,1 (0,05) A0,1/24 VDC; T=L/R=3ms
- minimalny prad 5mA

Wylaczniki (przekazniki) momentowe wylacznika S1, S2 (ReS11, ReS12):
- Typ RT 424
- 250V AC, 8A; 24V DC, 8A; max. moc przetgczania AC 2000VA

Grzatka (E1)
- Rezystor grzewczy — napiecie zasilania: zgodne z napieciem zasilania silnika
(24V, max. 250 VAC);

UP O:
Y To ol e 4= | TSP PR PTPRR ok. 10 W/55°C
WHBCZANIE GFZAIKI vevvvveiiiii et e e e e e e e e e anaan termostatem
UP 1:
Y o Yoa o T = 1 P PPRPPRPPRPRS ok. 20 W/55 °C
WHGCZANIE GIZAMKI ...eeeeiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee et termostatem
UP 2, UP 2.4, UP 2.5:
Y o Yoa o [ - 1 P PPPPRRPPPPRS ok. 40 W/55 °C

AT ez T2 VT (=T | termostatem
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Termostat grzatki (F2)
Napiecie zasilania: ...........ccccccceviieeeennel. zgodne z napieciem zasilania silnika (max. 250 VAC, 5 A)
Temperatura wigczenia: +20°C + 3 K
Temperatura wigczenia: +30°C + 4 K

Sterowanie reczne:
- kotem recznym po odblokowaniu sruby (z wyjatkiem UP 0). Obracaniem kota recznego
zgodnie z ruchem wskazdéwek zegara powoduje zamykanie sitownika (z wyjatkiem UP 0).

Nadajniki potozenia
Potencjometryczny RP 19:

Wartosc¢ rezystanciji - pojedynCzy Bl ........oooiiiiiiiiiiiiii 100; 2 000 W
Wartos¢ rezystanciji - pOdwWOINY B2 ........ccooiiiiiiiiiiiiiee e 2x100; 2x2 000 W
ZYWONOSE NAUGJNIKA ...ttt ettt e et e e et e e e e e s e et e eeeeeeeeeeeeeaes 1.10° cykli
ODbCIgzalNOSE o 0,5 W przy 40°C, (0 W/125 °C)
(= (o o] o TolE= T =T 1T TS [ = Lo R max.35 mA
Maksymalne Napi@Cie ZASHANIA ...........uuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiebie bbb eneeeeaenne 7PXR V DC/AC
Odchytka liNIOWOSCI NAAJNIKA..........coeeiiieee e e +2.5 [%]
Histereza Nadajnika oottt nnne max. 2,5 [%]"
Wartos¢ rezystanciji w potozeniach krancowych:. .........cccccon cevviiiiiciiinnnes “O“...... 3 93%, "Z"....... £ 5%
Potencjometryczny PL 240:

Wartos¢ rezystancii - pojedynCzy Bl ... 5 kW 20%
ZYWOLNOSE NAUAJNIKA «.....veveeeeeeeeete ettt e et et e et et e et e s reeteste et e s eseetesteeteseneareaeens 1.10° cykli
Prad obcigzenia SZQAacCzZa............iiiiiiiiiieiee e e max.10 mA
Maksymalne NapieCie Zasilanial.............oouuuiiiiiii e 18V
Odchytka liNIoWOoSCi NAAJNIKA..........coeiiiiie e e +2.5 [%]Y
Histereza nadajnika e max. 2,5 [%]”
Wartos¢ rezystanciji w potozeniach krancowych: ..........cccccoeeeeiiiiiniinnnn, “O“...... 3 93%, "Z"....... £ 5%

Nadajnik pojemnosciowy (B3a) bezstykowy, zywotno$é 10 cykli

Podtaczenie 2-przewodowe z zasilaczem lub bez zasilacza

Sygnat pradowy 4 + 20 mA (DC) otrzymujemy z pojemnosciowego nadajnika pojemnosciowego,
zasilanego z wewnetrznego lub zewnetrznego zasilacza. Elektronika nadajnika jest zabezpieczona
przeciw przypadkowemu przepieciu lub przecigzeniu. Nadajnik jest galwanicznie izolowany, wiec
do jednego zasilacza zewnetrznego mozna zastosowac do zasilania wiekszej ilosci nadajnikow.

Napiecie zasilania w wersji z wbudowanym ZasilaCZem...........coeeeviiiiiiiiiiiieee e eiiiieeeeee e 24V DC
NAPIECIE ZASHANIA. ... .eveeieieie et e e e e e e e e e 18 + 28V DC
Tetnienie napiecia Zasilania.............c.ooo oo ———— max. 5%
Maksymalna MOoC ZaSilanial .........ccoooeiiiii i r b 0,6 W
Rezystancja obCigZzenia ..........cccoooiiii i, oW~ 500w
Rezystor obcigzajacy moze by¢ jednostronnie uziemiony.
Wplyw rezystanciji obcigzenia na prad WYJSCIOWY.........cccovvviieiiiiiiiiiiiiiiecieeieeeeeeeeeeeeeeee 0,02%/100W
Wptyw temperatury Na pPrad WYJSCIOWY......ccceeeiiiriiiiiiieee et ee e e e ee e e s iinenneeeaee s 0.02%/1V
ZaleZN0OSC OU tEMPETALUNY.....cceeiiiiititiiitie e e e ettt et e e e e st e e e e e e s s b e e e e e e e s e anbbnreeeeeeeans 0.5%/10°C
Wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ................. "0".... 20 mA (zaciski 81,82)
............... "Z"...... 4 mA (zaciski 81,82)
Tolerancja wartosci sygnatu WYJSCIOWEJO. .........uvvriireeeriiiiiiiiieieeeeseiieieeeeeeeseananes QAT +0,2 mA
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DCPT3M — pradowy nadajnik potozenia (B3b) (z wyjatkiem UP 0)
- 2-przewodowe podtaczenie bez zasilacza lub z zabudowanym zasilaczem

SYGNAE PrAdOWY ....oeiiiiieiiieeie ettt 4 +20 mA (DC) lub (20 + 4 mA)
ZaSa0a AZIAKANIA . ..eveeee i aen e bezdotykowy, magnetyczny
Minimalny OBrOt NAAAJNIKAL .........eiie it a e st e e s st e e e s nbbee e e s astaeeesanneees 0,0879°
REZYStANC)a ODCIGZENIA. .....icci it e e e s s e e e e e e s s e s b e e e e e e e aan 0+500 W
SKOK FODOCZY ..vvvvvieeeiicciiieee et a e 35 + 100 % z catkowitego skoku na danym stopniu
NTEIINIOWOSC ...ttt ekt e e s a et e s o b et e e e ek bb e e e s sk bt e e e s bbe e e e s aabbeeeeanbeeeeaas max. +1%
TS T To )NV e 1=t olr Al o] =Y o Lo F- T o PRSP max. +2,5%
Napiecie zasilania w wersji Dez zasilacza.............ccveiiiiiiiiii 15+30VDC
Napiecie zasilania W Wersji Z ZaSilaCZEeM ..........ccoi i e 24V DC
Max. odchytka NapIECia ZASIHANIA. ...........occiiiiii e e e s e e e e s e raareeees +5%
TEMPEIATUIA FODOCZA .....ei ittt ettt ettt ab e be e e st e e e sbb e e e abeeesneeeennee -25 ++70°C
Tolerancja wartoSCi Sygnatu WYJSCIOWEZO .......cevuuiiiiiuieiiieeiiiessiieesiee et e siee et e st eesine e seee e 22" +0,2 mA
.................................................................................................................................................... ,0" 20,1 mA
Odchytka lINIOWOSCI NAAAJNIKEA ... ..vvviiiiiie i e s e e e e s s s rree e e e e e e s e aans +2.5 %"
HISLEIEZA ..o e e e et e e e e et e e e s et e e ee et e e et et eeeesetese et et eaeesese e e et e e eeeeseae e et eae s esesees et eseseseeeneseaeenarane max. 2,5 %%
Zgtaszanie DR AOW...........oocviiiiiii za pomocg migajacej diody LED

Elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) — przetwornik R/l (B3)
-2 lub 3-przewodowe podtaczenie (bez zasilacza lub z zasilaczem)

Sygnat wyjsciowy dla 2-przewodowego podtaczenia ......... 4+ 20 mA (DC)
Sygnat wyjsciowy dla 3-przewodowego podtaczenia ......... 0+5mA (DC)

........ 0 + 20 mA (DC)

........ 4 + 20 mA (DC)

........ 0+ 10V (DC) — tylko dla UP 0O
Napiecie zasilania dla 2-przewodowego podtgczenia bez zasilacza............cccccoeeeeeiinnn, 15+ 30V DC
Napiecie zasilania dla 2- przewodowego podtaczenia z zasilaczem...........ccccceeeeeeenen. 24V DC + 1,5%
Rezystancja obcigzenia dla 2-przewodowego podigczenia ...................... max. RL=(Un-9V)/0,02A W]
.................................................................................................................................... (U, — napiecie zasilania [V])
Napiecie zasilania dla 3-przewodowego podtaczenia.............cccoevvvviieeeennnn. 24V DC £20%(dla UP 0),

+1,5 % (dla UP 1,2)
Rezystancja obcigzenia dla 3-przewodowego podtgczenia dla UP 1,2-EX..........cccevvvvvvnnnnn. max. 3 kW
Rezystancja obcigzenia dla 3-przewodowego podtgczenia 0 - 5mA dla UP 0-EX ................ max. 3 kW
Rezystancja obcigzenia dla 3-przewodowego podtaczenia 0 - 20mA dla UP 0-Ex ............ max. 750 W
Rezystancja obcigzenia dla 3-przewodowego podtaczenia 0 - 10 V dla UP 0-Ex ............... min. 10 kW
ZaleZNOSC O tEMPEIALUIY ..uuuii et e e e e e e e et e e e e e e e e e et e e e eaeas max. 0,020 mA/10°C
Wartos¢ sygnatu WY w potozeniach krancowych na zaciskach 81,82........ ,0"... 20mA (5 mA, 10 V)
...................................................................................................................... JZ%....0mA (4 mA, 0 V)
Tolerancja wartosci sygnatu WYJSCIOWEJO........uuuiiiieeiiiiiiiiiiiee e e ee e et e e e e eeeare e 24 +1,5 %Y
............................................................................................................................... ,0“£1,5 %"

Odchytka lINIOWOSCI NATAJNMIKEAL. ... eeneees +2,5 %V
HISTEIZA .+ evee e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e e eee e e e e eaeeeeee e e e e e e eeeearee e max. 2,5 %Y

1) - z wartos$ci znamionowej nadajnika w stosunku do wartosci wyjsciowej
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Elektroniczny regulator potozenia (N)
Programowanie regulatora
A) Funkcje i parametry:
- za pomocg mikrowytgcznikow SW1, SW2 i diod LED D3, D4 na regulatorze
- przy pomocy PC lub terminalu z oprogramowaniem poprzez RS 232
programowane parametry:

- sygnat sterujacy
- charakterystyka sygnatu wyjsciowego (rosngca / malejaca)
- odpowiedz na sygnat SYS TEST
- spos6b regulacji
- nieczutosé
- potozenie krancowe sitownika (tylko za pomocg ZP2)

B) Stany pracy regulatora
Zgtaszanie stanéw awaryjnych: (przy pomocy diod LED lub RS 232 i PC)
- btad sygnatu sterujacego lub jego awaria
- warto$¢ sygnatu sterujgcego ponizej 3,5 mA
- obecnosé sygnatu SYS — TEST
- sygnalizacja zadziatania wytacznikéw
- awaria sygnatu zwrotnego

Statystyka: (tylko za pomocg PC i programu)
ilos¢ godzin pracy
ilos¢ zataczen w kierunku ,,0“
ilos¢ zataczen w kierunku ,Z“

Napiecie zasilania: zaciski 61(L1)-1(N) ...ccooeiirreiiiiiiiiiiiieiieeeeeeeeiinns 230V AC lub 24V AC/DC, =10 %
CZESIOHWOSCE: ... nnnnes 50/60 Hz £ 2 %
Sygnaly wejsciowe — analogowe: (SE otwiera przy sygnale roSNgaCym):...............eeeveeveveeennns 0, 20mA
................................ 4 20mA
................................... 0, 10V
Opornosé wejsciowa dla sygnatu 0/4 - 20 MA ... e e e e e e aaenes 250W
Opornosé wejsciowa dla sygnatu 0/2 - 10V ... e e e e e eeaens 50kwW
(Sitownik otwiera przy rosngcym sygnale wejsciowym)
YT 1Yo Lo £ =T U] = Lo = 0,5%
NIECZUIOSE reQUIATOTA: ......uvveiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiebi bbb eeeeeeennees 1, 10 % (ustawiana programowo)
Sygnat zwrotny (nadajnik potozenia): potenCjOMELrYCZNY ...........uuuuummmmmmmimiiiiiiiiiiiiiinnnns 100, 10 000 W
[O1£=T0 (0111 R 4, 20 mA
WYJSCIA SHOWE. ... et et e e e e e e e e e e 2 x przekaznik 5A/250V
Wyijscia cyfrowe.................. 4x LED (zasilanie; awaria; programowanie; "O" — “Z" — dwukolorowa LED)
Stan gotoWOSCi “OK. .. kontakt kontrolki 24V, 2W — POR
SEAN AWATY Y. e kontakt kontrolki 24V, 2W — POR
Reakcja na awarie lub biad:
F Y= = W = o F= 11 - PPN - miganie LED
Btad lub awaria sygnatu SterujaCego: .......oovvuvieiii e - miganie LED
R ZIM Y S o e - miganie LED
SYQGNAt WYJSCIOWY .oeuieiiiieiciiiiiiee et e et e e e e e e e eaaaaaaans 4-20 mA, obcigzalno$¢ max. 200
Elementy do programowania: .............cceuuvveeieeeeeeeeevinnnnnnnnn - modut komunikacyjny RS 232 — przez PC

2 przyciski do ustawiania parametrow

Smarowanie: - patrz rozdziat - ,Obstuga i konserwacja”.
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2.2.1 Przyfacze mechaniczne

- kotnierzowe (ISO 5211)
Gltéwne wymiary przytaczy podane sg w dodatku — rysunki wymiarowe.

2.2.2 Podfaczenie elektryczne

Na listwe zaciskowa (X) dla UP 0 - max. 24 zaciski o przekroju przewodu od 0,08 do 1,5 mm?

Na listwe zaciskowa (X) dla UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5 - max. 32 zaciski o przekroju przewodu
od 0,08 do 2,5 mm?

Zacisk ochronny: - wewnetrzny i zewnetrzny, wzajemnie potgczone i oznaczone znakiem

uziemienia.

Podtaczenie elektryczne: - wedtug schematow podtaczenia wklejonych pod gorng pokrywe

obudowy sitownika.

Dtugos¢ zdjecia izolacji z przewoddw podtaczeniowych dla listwy samozaciskowej 8 do 9mm.

Zacisk ochronny:

- dla bezpiecznego uzytkowania sitownika konieczne jest podtaczenie zewnetrznych i
wewnetrznych zaciskéw uziemienia. Lokalizacja zewnetrznych i wewnetrznych zaciskéw
ochronnych pokazane jest narys.1cirys.1d.

- do zasilania musi by¢ podtgczony wigcznik awaryjny. Nalezy go umiescic¢ jak najblizej urzadzenia,
oznaczonym i fatwo dostepnym dla obstugi, zeby mozna byto szybko odtgczy¢ zasilanie

sitownika.

- Zewnetrzne i wewnetrzne zaciski, sg wspoizalezne i oznaczone znakiem ochronnym uziemienia
Zabezpieczenie elektryczne - bezpieczniki
Dla ochrony sitownika zaleca sie stosowanie bezpiecznikow.
Tabela nr 4; Wartosci i charakterystyka bezpiecznikéw

‘Q
0
g Wartosé
o P " =R Silnik max. prad . .
|z« Kod zamd@wienia Napiecie % T Moc (W) (A) bezpiecznika
7 F3
N
O
340.X-0XXXX/YY | 230 VAC
o 50 0,22 T 0,500 A /250 V
o % 340.X-LXXXX/YY | 220 VAC 13,8/31
340.X-3XXXX/YY 24 VAC | 50/60 2,2 T3,15A/250V
341.X-0XXXX/YY | 230 VAC 50 40/90 08 T16A/250V
341.X-LXXXX/IYY | 220 VAC
— g
[ASy 3x400
(Y) - y
> BALX-9XXXXINY | 35415 VAC 50 40/110 0,42 TO,8A/250V
341.X-MXXXX/YY |3x380 VAC
34X.X-0XXXX/YY | 230 VAC
20/7 4 T1A/250V
34X X-LXXXX/YY | 220 VAC 50 0775 0.45 /250
SAXX-OXXXXIYY | 230 VAC 50 60/120 0,86 T16A/250V
1 34X X-LXXXX/YY | 220 VAC
A < | 34XX-9XXXX/IYY 3x400,
o
AX X-2XXXX/YY | 3x415VAC
N g :4)( e x/ o 50 90/150 0,56 T1,0A/250V
Q™ : 3x380 VAC
S | 34XX-NXXXX/YY
N @ 34X X-0XXXX/YY | 230 VA
a 3 0 / 30 VAC 50 120/228 1,3 T1,6A/250V
) 34X X-LXXXX/YY | 220 VAC
34X X-9XXXX/IYY 3x400,
AX X-2XXXX/YY | 3x415VAC
:4)( XK X//YY 50 180/300 0,82 T1,6A/250V
: 3x380 VAC
34X X-NXXXX/YY
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Podtaczenie elektryczne: - wedtug schematow podtaczenia, wklejonych pod pokrywe sitownika.

ZEWNETRZNY
ZACISK OCHRONNY
UZIEMIENIA

WEWNETRZNY
ZACISK OCHRONNY
UZIEMIENIA

rys. 1d
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3. Montaz i demontaz sifownika

Uwaga:

A Ponownie nalezy sprawdzi¢ czy miejsce montazu odpowiada warunkom przedstawionym
w rozdziale ,Warunki uzytkowania”. Je$li warunki sg inne nalezy skontaktowac sig z
producentem.

Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze:

- Sprawdzi¢ czy sitownik w czasie magazynowania, transportu nie zostat uszkodzony.
Sprawdzi¢ czy sg zgodnie z tabliczkg znamionowag parametry przytaczeniowe sitownika
i armatury, na ktorej sitownik ma by¢ zamontowany.
W przypadku niezgodnosci, wykonac regulacje zgodnie z rozdziatem ,Ustawianie”

3.1 Montaz

Sitownik jest dostarczony do odbiorcy z ustawionymi parametrami podanymi na tabliczce
Znamionowej.
Przed montazem nalezy zamocowac koto sterowania recznego

3.1.1 Podfaczenie mechaniczne w wersji z przyfaczem kofnierzowym

Powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury/przektadni dokfadnie oczyscic¢

Gniazdo sitownika i wat armatury delikatnie nasmarowaé¢ smarem nie zawierajagcym kwasow
Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie np. ,ZAMKNIETE”"

Natozy¢ sitownik na wat armatury

Za pomocag kota sterowania recznego ustawi¢ zgodnie otwory w sitowniku i armaturze.

Tak utozony sitownik przykreci¢ 4 srubami z podktadkag sprezynowg metodg na ,krzyz*

Zmiana kotnierza przytaczeniowego z FO5 na FO7 (dotyczy sitownika UP 1):

Wysuna¢ wkiadke (rys. 1e) (1) i rurke ogranicznika (2) z kota (5). Za pomocg klucza imbusowego 6
mm odkrecié cztery sruby (3) i zdjaé kotnierz (4). Wsuna¢ wktadke (1) z powrotem do kota (5) na
ogranicznik do krazka (6).

F05 ? 6 U/

rys. le rys. 1f

Ostrzezenie!

Pofaczenie sifownika z armaturg wykonaé delikatnie, zeby nie uszkodzié przekfadni w

sifowniku!

- Za pomoca kota recznego ustawic sitownik tak, aby otwory w kotnierzu armatury i sitownika

pokryty sie;
Sprawdzi¢ czy ptaszczyzna kotnierza sitownika i armatury doktadnie do siebie przylegaja.
Przytacza skreci¢ czterema srubami (minimalna wytrzymatos¢ mechaniczna srub — 8G) i za
kontrowaé
Po zakonczeniu montazu dokonaé poprawnosci montazu obracajgc kétkiem recznym.
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3.1.2 Podfaczenie elektryczne i kontrola funkcji

Nastepng czynnoscig po podigczeniu sitownika z armaturg jest podtgczenie elektryczne sitownika
do zasilania i systemu sterowania.

A 1. Postepowac zgodnie z instrukcjami bezpieczernstwal
2. Przy podfgczaniu instalacji elektrycznej konieczne jest przestrzeganie przepiséw
bezpieczenstwa i stosowanie atestowanych przewodéw elektrycznych, ktérych odpornosé
termiczna izolacji musi wynosi¢ minimalnie +90°C.
3. Przewody do listwy zaciskowej sifownika muszg by¢ doprowadzone przez przepusty kablowe!
4. Przed podfgczeniem sifownika nalezy najpierw podfgczy¢ wewnetrzny i zewnetrzny zacisk
ochronny uziemienia.
5. Kable zasilajgce muszg byc¢ przymocowane do stafej konstrukcji najdalej 150 mm od przepustow najlepiej
przed przepustem zrobic petle przewoddw skierowang do dofu, zabezpiecza to przed dostawaniem sie
wody po kablu do wnetrza sifownika.
6. Wyfgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechanizm blokowania urzgdzenie
(z wyjgtkiem UP 2, UP 2.4, UP 2.5).
7. Aby zapobiec dostepowi wilgoci do wnetrza sifownika wokéf kabli fgczgcych nalezy dodatkowo w
przepustach kablowych uzy¢ do uszczelnienia silikonu.

Podtaczenie do systemu sterowniczego:

Sterowac sitownikiem mozna za pomoca;:
Wbudowanego wewnetrznego regulatora potozenia;
Zewnetrznego regulatora potozenia;

1. Kiedy sifownik bedzie sterowany zewnetrznym regulatorem pofoZzenia za pomocg
zunifikowanego sygnafu z 2-przewodowego nhadajnika pofoZzenia (pojemnosciowego lub
elektronicznego), nalezy zapewni¢ pofgczenie petli dwuprzewodowej nadajnika do ziemi
zewnetrznego regulatora pofozenia!
2. Podfgczenie moze by¢ wykonane w jednym miejscu, w dowolnej cze$ci obwodu poza
sifownikiem!
3. Elektronika nadajnikéw 2-przewodowych jest galwanicznie separowana, dlatego zewnetrzny zasilacz
moze byc¢ uzyty do zasilania wigkszej ilosci nadajnikéw. (ilos¢ zalezy od wydajnosci prgdowej zasilacza)!

Podtaczenie na listwe zaciskowa:

Przed podtaczaniem zdjaé obudowe gorna sitownika, sprawdzié poprawnosé
parametréw napiecia zasilania, pobér pradu, napiecie, czestotliwos$é itp. z parametrami
podanymi na tabliczce znamionowej silnika elektrycznego.

Podtaczenie elektryczne:
- Podtaczenie robimy zgodnie ze schematem elektrycznym wklejonym pod obudowe gorng
sitownika.

Podigczenie wykonuje sie przez przepusty kablowe, patrz rozdziat nr 2.2.2.

Po podtaczeniu elektrycznym i ustawieniu parametréw pracy zamontowaé obudowe gérng

sitownika, dobrze dokreci¢ metoda ,ha krzyz” i dokrecié¢ przepusty kablowe zapewniajgc w ten

sposib szczelnosé sitownika.

Uwagi:

1. Do podfgczenia wejsciowych sygnafow sterujgcych i sygnafdw wyjsciowych nalezy zastosowac
przewody ekranowane (Galvanised Steel Wire Braid = GSWB), np. kabel typu ,Bruflex® HSLCH",
4x0,5 (firmy Bruns Kabel).

2. Sifowniki posiadajg przepusty kablowe, ktoére w przypadku szczelnego nafozenia na przewody
umoZzliwiajg zabezpieczenie krycia nawet IP 68. W celu pozgdanego stopnia krycia nalezy zastosowac
krgzki uszczelniajgce wedfug rozmiaru kabla i wfasciwej odpornosci termiczne;.

3. Przy skrecaniu przepustow, sprawdzi¢ dopuszczalne luzy, aby nie doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do
stabilnej konstrukcji w odlegfosci mniejszej niz 150 mm od przepustow.

4. Przewody sygnafu sterujgcego i wyj$ciowego w sifownikach regulacyjnych powinny by¢ ekranowane.

5. Rewersacja SE jest gwarantowana, jesli op6znienie pomiedzy wyfgczeniem i zafgczeniem napiecia dla
ruchu wafu wyjsciowego w przeciwnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

6. Opdznienie po wyfgczeniu tj. czas reakcji wyfgcznikdéw, podczas kiedy silnik jest bez napiecia moze by¢
max. 20 ms.
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Uwagi:

1. Zasilanie sifownika i urzgdzenia ochronne i zabezpieczajgce mogg wykonywac tylko
pracownicy o odpowiednich kwalifikacjach i muszg zapewnic, ze odpowiednie standardy i

A przewodow, w sposob okreslony w niniejszej instrukcji.

2. Po podtgczeniu przewodow sterujgcych nalezy wykonac kontrole wszystkich zaciskow, czy
przewody sg dobrze przymocowane do zaciskow.

3. Przy podfgczaniu przewoddw aluminiowych dokfadnie oczysci¢ koricéwki i posmarowac
neutralng wazeling zapobiegajgcg przed utlenianiem sie koncowek przewoddw.

Po podtaczeniu elektrycznym nalezy wykonaé funkcje kontrolng i przestawi¢ sitownik w
miedzypotozenie i sprawdzi¢ czy wat wyjsciowy obraca sie w prawidtowym kierunku. Mozemy to
sprawdzi¢ podajgc sygnat w odpowiednim kierunku i izolowanym wkretakiem naciskamy na
dzwignie mikrowytgcznika momentowego lub potozeniowego w wybranym kierunku, wtedy przy
prawidtowym podigczeniu sitownik powinien sie zatrzymaé. Podobnie sprawdzi¢ dziatanie
wszystkich wytacznikbw S1 + S4. Jesli dziatanie sitownika jest nieprawidtowe, nalezy sprawdzi¢
podtaczenie wytgcznikdw zgodnie ze schematem elektrycznym i poprawi¢ podtaczenie. Nastepnie
sprawdzi¢ dziatanie ponownie.
W sitownikach z zasilaniem 3-fazowym kierunek obrotow silnika elektrycznego zmieniamy

zamieniajgc kolejnosc¢ faz na zaciskach U, V, W. Nastepnie powtérzy¢ kontrole.

Wazne uwagi!

1) Podczas montazu, naprawy i konserwaciji sifownika odfgczyc napiecie zasilania, aby zapobiec porazeniu
prgdem elektrycznym lub dozna¢ mechanicznego urazu obracajgcymi sie cze$ciami sifownikal!

2) Przy rewersacji pracy sifownika z silnikiem jednofazowym niedopuszczalne jest pojawienie sie fazy na obu
biegunach kondensatora rozruchowego. Moze wtedy dojs¢ do rozfadowania kondensatora przez kontakty
wyfgcznikdw momentowych powodujgc ich zlepienie.

Po podigczeniu sitownika nalezy sprawdzi¢ jego wspotdziatanie z obwodem sterujacym.
Szczegolnie upewni¢ sie czy sitownik uruchamia sie prawidtowo i czy jest wytgczany przez
odpowiedni wylgcznik momentowy/potozeniowy. Jesli tak nie jest, nalezy natychmiast wytaczy¢
zasilanie sitownika, aby zapobiec uszkodzeniu silnika elektrycznego i sprawdzi¢ jeszcze raz
podtaczenie elektryczne sitownika.

Po potaczeniu elektrycznym wykonywac¢ funkcje kontrolne:

- Sprawdzi¢ dziatanie wylgcznikbw potozeniowych i momentowych S1+ S6, a w razie potrzeby
poprawi¢
Armature przestawi¢ recznie w potozenie posrednie.
Doprowadzi¢ napiecie zasilania dla ruchu sitownika w kierunku "O* i obserwowac kierunek
obrotu trzpienia watu wyjsciowego na ptycie sterowniczej sitownika. Przy poprawnym
podigczeniu wat powinien obraca¢ sie w przeciwnym kierunku niz wskazowki zegara. Jesli
dziatanie sitownika jest nieprawidtowe, nalezy sprawdzi¢ podtaczenie wytacznikéw zgodnie ze
schematem elektrycznym i poprawi¢ podtgczenie. W przypadku zasilania 3-fazowego
zamieniamy kolejnos¢ faz na listwie zaciskowej L1 i L3. Nastepnie sprawdzi¢ dziatanie
ponownie.
Jesli ktorykolwiek z funkcji jest nieprawidtowa, nalezy sprawdzi¢ podtaczenie zgodnie ze
schematem podtaczenia.

W wersji sifownika UPR z regulatorem pofozenia (rys. 8) nalezy wykonac proces autokalibracji!

Kolejnos¢ postepowania:

- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie nie moga by¢ zwarte wyt. momentowe i potozeniowe.

- Przez wcisniecie przycisku SW1 na ok.2 sek. (tj. do momentu rozéwiecenia sie diody D3).

- Po zwolnieniu przycisku i ustawieniu zadanych parametrow wcisngé SW1 na ok. 2 sek. (tj. do
momentu rozéwiecenia sie diody D3) wprowadzajac regulator w proces autokalibracji. W czasie
tego procesu regulator skontroluje sygnat zwrotny nadajnika potozenia i kierunek obrotow,
przestawi sitownik w ptozenie "O" i "Z*, pomierzy wartos¢ masy bezwtadnosciowej w kierunku "O*
i "Z" i zapisze ustawione parametry do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie
autokalibracji wystgpi btad, proces zostanie przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujac
rodzaj btedu. W przeciwnym razie regulator zakohczy proces autokalibracji i przejdzie w rezim
regulaciji.

- w przypadku potrzeby zmiany zaprogramowanych parametréw postepowac zgodnie z opisem
podanym w rozdziale ,Ustawianie”
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3.2 Demontaz
Przed demontazem SE nalezy odfgczyé zasilanie!

Odtaczy¢ zasilanie SE.

Odtaczy¢ przewody z listew zaciskowych i wysung¢ z przepustéw kablowych.
Wykreci¢ sruby z przytacza sitownika i oddzieli¢ go od armatury.

Przy wysytce do naprawy odpowiednio zabezpieczy¢ sitownik przed uszkodzeniem.

4. Ustawianie

Sitowniki z zaktadu produkcyjnego sg ustawione zgodnie z zaméwieniem, a parametry podane sg
na tabliczce znamionowej umiejscowionej z boku napedu.

Ustawianie nalezy prowadzi¢ na serwonapedzie zamontowanym na armaturze wedtug
parametréw wyspecyfikowanych w tabelce specyfikacyjnej. Rozmieszczenie elementéw
regulacyjnych piyty sterowniczej pokazuje rys.1. W tym rozdziale opisujemy jak samemu ustawic
sitowniki na parametry podane w zamowieniu, gdyby przypadkowo doszio rozregulowania tych
parametréw.

Okresleniu kierunku ruchu:
Praca w kierunku ,,zamyka“*“ — wat wyjsciowy obraca sie w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara, patrzac na sitownik od gory.

4.1 Ustawienie jednostki momentowej

Fabrycznie wylaczniki momentowe S1 ("Otwiera") i S2 ("Zamyka") ustawione sa zgodnie z
zamoéwieniem z tolerancjg +10 %. Jesli moment nie jest okreslony w zamodwieniu, sitownik
ustawiony jest na maksymalng warto$¢. Przestawienie jednostki momentowej w sitownika UP O nie
jest mozliwe we wtasnym zakresie!

Ustawienie i przestawienie jednostki momentowej w sitowniku UP 1 na inng warto$¢, mozliwe jest
przy pomocy srub regulacyjnych pokazanych na rys. 2. Moment sitownika mozna tylko obnizy¢,
obracajgc sruby wyskalowane wg znacznika na ramieniu jednostki momentowej. Ustawienie na
najdtuzsza kreske, oznacza ustawienie momentu wytgczajacego na maksymalng wartoseé.
Ustawienie na krétszg kreske, oznacza obnizenie momentu wytaczajacego

Ustawienie i przestawienie jednostki momentowej w sitowniku UP 2, UP 2.4, UP 2.5 na inng
warto$¢, mozliwe jest za pomocg segmentow do ustawiania tych wytgcznikow pokazanych na
rys. 2a. Zmieniamy moment odkrecajgc srube na segmencie i przesuwamy zgodnie z
ozhaczeniem na ramieniu:

- w kierunku oznaczenia M obnizamy,

- w kierunku 0 zwiekszamy moment wytaczajacy.

SUBA DO

USTAWIANIA
WYLACZNIKA
MOMENT. S2

SUBA DO

USTAWIANIA
WYLACZNIKA
MOMENT. S1

rys. 2
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SEGNENT DO USTAWIANIA
WYLACZNIKA
MOMENTOWEGO W
KIERUNKU ,ZAMYKA*®

SEGNENT DO USTAWIANIA
WYLACZNIKA
MOMENTOWEGO W
KIERUNKU ,OTWIERA"

WYLACZNIK MOMENTOWY WYLACZNIK MOMENTOWY W

W KIERUNKU ,OTWIERA* KIERUNKU ,ZAMYKA*
rys. 2a

4.2 Ustawianie pofozeniowo-sygnalizacyjnej jednostki

UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5 (rys. 3):
Sitownik fabrycznie ustawiony jest na kat obrotu zgodnie z zaméwieniem zgodnie z tabliczkg
znamionowa. W celu zmiany ustawienia wytgcznikdw potozeniowych lub sygnalizacyjnych nalezy
postepowac nastepujaco (rys. 3):
- W wersji z potencjometrycznym nadajnikiem potozenia wysung¢ go z kot zebatych, (rys. 4)
- poluzowaé nakretke kontrujgca (22) i nakretke centralng (23), ale nie za mocno, tak, aby
poluzowane krzywki wytacznikdw mozna byto przestawia¢ palcami uzywajac niewielkiej sity.
- sitownik nalezy przestawi¢ do potozenia “otwarte” i krzywke (29) obracamy zgodnie z ruchem
wskazowek zegara do momentu zatgczenia wytgcznika S3 (25)
- sitownik przestawi¢ o kat, w ktérym ma zadziata¢ wyt. sygnalizacyjny “otwiera” i krzywke (31)
obracamy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara do momentu zatgczenia wytacznika S5 (27)
- sitownik nalezy przestawi¢ do potozenia “zamkniete” i krzywke (28) obracamy zgodnie z ruchem
wskazowek zegara do momentu zatgczenia wytgcznika S4 (24)
- przestawi¢ o kat, w ktérym ma zadziata¢ wytacznik sygnalizacyjny “otwiera” i krzywke (30)
obracamy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara do momentu zatgczenia wytgcznika S6 (26)
- po ustawieniu wytacznikow potozeniowych i sygnalizacyjnych nalezy rekg dokreci¢ nakretke
centralng (23) i mocniej dokreci¢ nakretke kontrujaca (22)
- obrocié tarcze wskaznika potozenia (32) dla danego kata roboczego do pierwszej linii na
wskazniku potozenia na gérnej obudowie sitownika.
- Nastepnie, jesli jest na wyposazeniu napedu nadajnik potencjometr nalezy go ponownie
zasprzeglic.

Sygnalizacja pracy jest mozliwa w kazdym miejscu podczas catego kata roboczego sitownika w
obu kierunkach w 100 %.
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30
31

28

29

rys. 3
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UP O (rys. 3a):
Sitownik fabrycznie jest ustawiony zgodnie z zamoOwieniem — parametry podane sg na tabliczce
znamionowej. W celu zmiany ustawienia wytacznikéw potozeniowych lub sygnalizacyjnych nalezy
postepowac nastepujgco (rys. 3a):
Sitownik nalezy przestawi¢ do potozenia “otwarte” i krzywke V3 obracamy zgodnie z ruchem
wskazowek zegara do momentu zatgczenia wytacznika S3.
Sitownik nalezy przestawi¢ do potozenia “zamkniete” i krzywke V4 obracamy zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara do momentu zatgczenia wytgcznika S4
Sitownik przestawi¢ o kat, w ktérym ma zadziata¢ wytacznik sygnalizacyjny S5 “otwiera” i
krzywke V5 obracamy zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara do momentu zatgczenia
wytagcznika S5
Sitownik przestawi¢ o kat, w ktdrym ma zadziata¢ wytgcznik sygnalizacyjny S6 “zamyka” i
krzywke V6 obracamy zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara do momentu zatgczenia
wytacznika S6
Nalezy ustawi¢ réwniez optyczny wskaznik potozenia. Obréci¢ tarcze wskaznika potozenia dla
danego skoku roboczego do pierwszej linii na wskazniku potozenia na gornej obudowie
sitownika.
Nastepnie, jesli jest na wyposazeniu napedu nadajnik potencjometr nalezy go ponownie
zasprzegli¢.
Uwaga 1. Mozliwo$¢ sygnalizacji wytgcznikbw S5 i S6 wynosi 50% z maksymalnego skoku
roboczego nastawionego zgodnie z tabelg nr 5 na danym stopniu. W przypadku potrzeby
rozszerzenia pasma sygnalizacji mozna wykorzystac funkcje rewersacji wyfgcznikow.
Uwaga 2: - oznaczenie wyfgcznikdw
S3 - wylgcznik potozeniowy w kierunku "otwiera"
S4 - wylgcznik potozeniowy w kierunku "zamyka"
S5 - wylgcznik sygnalizacyjny w kierunku "otwiera"
S6 - wytgcznik sygnalizacyjny w kierunku "zamyka"
Uwaga 3: Wyfgczniki momentowe i pofozeniowe powinny by¢ podfgczone szeregowo (patrz
schemat podfgczenia). W przypadku potrzeby szczelnego zamkniecia armatury w pofozeniu
kraricowym, nalezy odpowiedni wyfgcznik (S3 lub S4) ustawic tak, aby pierwszy zadziafat
wyfgcznik momentowy. Przy sterowaniu armaturg postepowac zgodnie z zaleceniami producenta
armatury!
WSKAZNIK
POLOZENIA

S6
S5
S4
S3

rys. 3a
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4.3 Ustawienie potencjometrycznego nadajnika pofozenia (rys. 4)

W sitownikach UP X.X-Ex potencjometryczny nadajnik potozenia stuzy do odwzorowania
ptozenia w funkcji rezystancji. Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg by¢ ustawione
wytaczniki krancowe S3 i S4. Ustawienie nadajnika polega na ustawieniu wartosci rezystancji w
zdefiniowanym potozeniu krancowym sitownika. Nadajnik musi by¢ wysprzeglony z trybow
napedzajacych.

UWAGA:

1. W przypadku, kiedy nie uzywa sie
nadajnika w catym zakresie obrotow
roboczych wartos¢ rezystancji w skrajnym
pofozeniu moze by¢ nizsza niz nominalna.
2. W sifownikach z wyprowadzonym
sygnafem na listwe zaciskowg uzywa sie
nadajnikbw o rezystancji podanej w
zamowieniu. w sifownikach z
przetwornikiem R/l z podfgczeniem
2-przewodowym uzywa sie nadajnikéw o
rezystancji 100 W.

W przypadku potrzeby ustawienia

nadajnika postepowac nastepujaco:

- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z*

- poluzowac¢ $rube (9) i wysprzegli¢

nadajnik potozenia (5)

- 0$ nadajnika obr@cic tak, aby mierzac na zaciskach 71 i 73 rezystancja byta £5% catkowitej
wartosci nadajnika wartosci nadajnika RP 19 lub £5% skutecznej w przypadku nadajnika PL 240.

- wartos¢ rezystanciji nadajnika w potozeniu "O" zabezpieczona jest mechanizmem przektadni.

- zasprzegli¢ nadajnik (5) i dokrecic srube (9).

4.4 Ustawianie elektronicznego nadajnika pofozenia (EPV) — nadajnik
potencjometryczny z przetwornikiem R/

4.4.1 EPV - 2-przewodowe podfaczenie (rys. 5, 5a) SVORKA X

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem
PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy
mierzony na zaciskach 81-82 miat wartos¢:
w potozeniu ,O"....... 20 mA
w potozeniu ,Z" ....... 4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

Ustawienie EPV przy podfaczeniu 2-przewodowym:

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,zamkniete" i odtgczy¢
zasilanie przetwornika

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzac wartosé
rezystancji na zaciskach X-Y lub R-R zgodnie z
typem zastosowanego przetwornika (rys. 5, 5a) przy zastosowaniu
nadajnika o rezystancji 100W

- podiaczy¢ zasilanie przetwornika obracajgc trymerem ZERO
lub A ustawi¢ wartosé sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzac na e T
zaciskach 81-82 ! \

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,otwarte” obracajgc trymerem GAIN
lub B ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA mierzac na
zaciskach 81-82

- skontrolowa¢ sygnat wyjsciowy w skrajnych potozeniach sitownika i
w razie potrzeby skorygowac.

Uwaga:

Wartos$¢ sygnafu wyjsciowego 4-20 mA mozna ustawic¢ przy wartosci
75 +100% nominalnego skoku. Przy skoku mniejszym niz 75% rys. 5a
wartosci nominalnej warto$¢ maksymalna 20 mA proporcjonalnie sie obniza.
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4.4.2 EPV - 3- przewodowe pod{fgczenie (rys. 6, 6a)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie

ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy mierzony na S AN
zaciskach 81-82 miat wartosé: P A ZACISK "3
w potozeniu ,0".....20 mA lub 5 mA lub 10V i
w potozeniu ,Z“..... 0 mA lub 4 mA lub OV zgodnie =
z zamoéwieniem & S
W przypadku potrzeby ustawienia nalezy: B &
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,zamkniete" i odigczyé
zasilanie
- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzac warto$¢
rezystancji na zaciskach X-Y lub 0%-100% (rys.6, 6a) przy A B
zastosowaniu nadajnika o rezystancji 100W lub 2000W zgodnie ‘ |
z wyspecyfikowanym przetwornikiem. I -
- podtgczy¢ zasilanie przetwornika
- obracajac trymerem ZERO lub A ustawi¢ warto$¢ sygnatu
wyjsciowego mierzonego na zaciskach 81-82 na wartos¢ 0 mA,
4 mA lub 0OV. S e
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,O*
- obracajac trymerem GAIN lub B ustawi¢ warto$¢ sygnatu 124V 3 7%
wyjsciowego mierzonego na zaciskach 81-82 na wartosé 20 mA ouT 2 SN
lub 5 MA lub 10V. OND ﬂ //—i (1007

- skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych
sitownika i w razie potrzeby skorygowac.

=

Uwaga: d u
Warto$¢ sygnafu wyjsciowego (0+20 mA, 4+20 mA, 0+5 mA lub 0-10V) Rys.6a
mozna ustawi¢ przy wartosci 85+100% maksymalnego zakresu obrotow

zgodnego z tabliczkg znamionowg sifownika. Przy wartosci mniejszej niz 85% wartosci maksymalnej,
warto$¢ maksymalna sygnafu proporcjonalnie sie obniza.
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4.5 Ustawianie pojemnosciowego nadajnika pofozenia typu CPT1/A (rys. 7)

Ten punkt instrukcji dotyczy jedynie sitownikéw wyposazonych w pojemnosciowy nadajnik
potozenia, w przypadku gdyby doszio do rozregulowania parametrow ustawionych fabrycznie.
Pojemnosciowy nadajnik stuzy, jako nadajnik potozenia z sygnatem wyjsciowym 4-20 mA.

W sitownikach UP dodatkowo jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozenia i nadajnik
potozenia z sygnatem wyjsciowym 4-20 mA.

Przed ustawianiem nadajnika CPT nalezy ustawi¢ wytgczniki potozeniowe S3 i S4!

Uwaga.
W przypadku potrzeby zmiany charakterystyki nadajnika (w pofozeniu ,OTWARTE" sygnat 4 mA) nalezy

zwrécic sie do serwisu firmy Regada.

Pojemnosciowy nadajnik potozenia CPT1/A jest ustawiony fabrycznie na kat roboczy
wyspecyfikowany w zamowieniu i podigczony zgodnie ze schematem elektrycznym znajdujacym
sie na wewnetrznej sciance obudowy sitownika.

Sitowniki z wbudowanym pojemnosciowym nadajnikiem potozenia mozna zamowi¢ w wers;ji:

A) Wersja bez zabudowanego zasilacza (2-przewodowe podtaczenie)

B) Wersja z zabudowanym zasilaczem (2-przewodowe podtaczenie)

C) Wersja, jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozenia dla sitownikow UPR

A.) Ustawienie pojemnos$ciowego nadajnika potozenia bez zabudowanego zasilacza:
Przed podiaczeniem skontrolowac¢ napiecie zasilania, musi by¢ ono w zakresie od 18 do 28V DC.

c Napiecie zasilania nie moze pod zadnym pozorem przekroczyé wartosci 30 V DC. Po
przekroczeniu tej wartosci napiecia zasilania moze doj$¢é to trwafego uszkodzenia
nadajnika!!!

Przy kontroli lub ustawiania sygnatu wyjsciowego 4+20 mA (4 mA "Z", 20 mA "O") nalezy:

- szeregowo z nadajnikiem ("-“ zacisk 82)

podigczy¢ miliamperomierz klasy 0,5
(np. cyfrowy) i rezystancji obcigzenia
nizszej niz 500 W

- przestawi¢ sitownik w potozenie "Z*
(sygnat powinien male¢). W przypadku
kiedy sygnat nie maleje a ros$nie luzujemy
srube mocujacy (15) i obracamy
nadajnikiem do momentu az sygnat nie
zacznie malec.

- skontrolowa¢ wartos¢ sygnatu
(4 mA + 0,2 mA)

- zluzowaé sruby (15) mocujace nadajnik
(10) (rys.7) i obracajgc go ustawi¢ wartosé
4 mA + 0,2 mA, po czym sruby
zakontrowaé

- sitownik przestawi¢ w potozenie "O*
(sygnat powinien rosnggc)

- skontrolowac warto$¢ sygnatu
wyjsciowy w potozeniu "O" (20 mA £ 0,1 mA),

- obracajac trymerem (20) ustawi¢ wartos¢ 20 mA

- ponownie skontrolowaé wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniu "Z" i w potozeniu "O*" regulacje

prowadzi¢ do momentu uzyskania wartosci 4 mA i 20 mA z btedem mniejszym niz 0,5 %

- odigczy¢ miliamperomierz i zabezpieczy¢ sruby lakierem.

rys. 7
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B.) Ustawianie pojemnos$ciowego nadajnika potozenia z zasilaczem:
- Skontrolowa¢ napiecie zasilania: 230 V AC +10% na zaciskach 1(60) i 61
- Przy kontroli lub ustawianiu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:
- Na zaciski 81,82 podtaczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz
500W
- Dalej postepowac¢ podobnie jak w punkcie A.

nadajnika pofozenia i sterownika. Podfgczenie musi by¢ dokonane tylko w jednym punkcie w

Uwaga: Uzytkownik powinien zabezpieczy¢ podfgczenie wspolnej masy dwuprzewodowe] petli
A dowolnej cze$ci obwodu sterowania.

Uwaga:
Przy pomocy trymera (20) mozna nastawi¢ zunifikowany wyjs$ciowy sygnaf z pojemnosciowego nadajnika

pofoZzenia na dowolng warto$¢ kgta roboczego w zakresie od ok. 40% do 100% fabrycznie nastawionej
wartosci kgta roboczego podanego na tabliczce znamionowej sifownika.

C) Ustawianie pojemnosciowego nadajnika potozenia dla sprzezenia zwrotnego sygnatu do
regulatora potozenia w sitownikach UPR z regulatorem potozenia:
W przypadku kontroli lub ustawianiu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:

Zdejmujemy zwore na zaciskach 81 i 82.

Podigczamy napiecie zasilania na zaciski 11 61.

Odtaczy¢ sygnat sterujacy z zaciskow 86 i 88.

Sitownik przestawiamy do potozenia ,OTWARTE lub ZAMKNIETE" kotem sterowania recznego
lub podaniem napiecia zasilania na odpowiednie zaciski

Na zaciski 81,82 podtgczamy miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia mniejszej niz
500 W.

Dalej postepowaé podobnie jak w punkcie A.

Po ustawieniu nadajnika zakladamy ponownie zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku, kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu wyjsciowego (obwdd na zaciskach 81 i 82 musi by¢ zawsze zwarty).
Podigczy¢ ponownie sygnat sterujgcy na zaciski 86 i 88.

nadajnika pofozenia i sterownika. Podfgczenie musi by¢ dokonane tylko w jednym punkcie w

f} Uwaga: Uzytkownik powinien zabezpieczy¢ podfgczenie wspoéinej masy dwuprzewodowej petli
dowolnej czesci obwodu sterowania.

W wykonaniu z regulatorem pofozZenia, kiedy uzywamy nadajnika CPT jak sprzezenia zwrotnego
do regulatora, sygnaf zwrotny nie jest galwanicznie oddzielony od sygnafu wejsciowego!

Uwaga:
Przy pomocy trymera (20) mozna nastawi¢ zunifikowany wyj$ciowy sygnaf z pojemnosciowego nadajnika

pofozenia na dowolng warto$¢ kgta roboczego w zakresie od ok. 40% do 100% fabrycznie nastawionej
wartosci kgta roboczego podanego na tabliczce znamionowej sifownika.

4.6 Ustawianie nadajnika DCPT3M

Przed ustawieniem nadajnika DCPT3M (rys. 8) muszg by¢ ustawione wytgczniki potozeniowe S3
i S4. Ustawienie nadajnika polega na ustawieniu wartosci sygnatu wejsciowego w potozeniach
krancowych otwarcia i zamkniecia sitownika.

Standardowo (chyba, ze w zaméwieniu sg podane inne wartosci) fabrycznie nadajnik DCPT3M
ustawiony jest tak, ze w skrajnym potozeniu ,zamkniete* jest ustawiona warto$¢ sygnatu
wyjsciowego 4 mA a w skrajnym potozeniu , otwarte” 20 mA. Charakterystyka sygnatu
wyjéciowego jest standardowo ustawiona na 20-4 mA (malejaca).

Uwaga 1: - ten typ nadajnika umozliwia ustawienie wartosci sygnafu wyjsciowego 4 mA lub 20 mA w
dowolnym skrajnym pofoZeniu sifownika.

Uwaga 2: - nadajnik ustawiony jest w zakresie od 35 do 100 % z zakresu obrotéw podanych na tabliczce
Znamionowe;.
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4.6.1 Ustawienie skrajnych wartosci

W przypadku potrzeby ustawienia lub zmiany potozenia krancowego sitownika i ponownego
ustawienia nadajnika DCPT3M nalezy:

Ustawienie potozenia 4 mA":
Podlgczy¢ napiecie zasilania nadajnika DCPT3M
Sitownik przestawi¢ do skrajnego potozenia, w ktdrej chcemy ustawi¢ wartosé sygnatu 4 mA
i naciskamy (na okoto 2s) przycisk ,4“ dopéki nie mignie dioda LED

Ustawienie potozenia , 20 mA*:
Podigczyé¢ napiecie zasilania nadajnika DCPT3M
Sitownik przestawi¢ do skrajnego potozenia, w ktérej chcemy ustawi¢ wartosé sygnatu
20 mA i naciskamy (na okoto 2s) przycisk , 20“ dopdki nie mignie dioda LED

Uwaga 1: Przy zapisie pierwszego skrajnego pofozenia moze dojs¢ do zgfoszenia bfedu nadajnika
(2x mignie dioda LED). Sygnat bfedu zniknie po zapisaniu drugiego skrajnego pofozenia w
przypadku, jesli skrajne wartosci sq zapisane w zakresie od 35 do 100% skoku podanego na
tabliczce znamionowe;.

W przypadku potrzeby zmiany charakterystyki sygnatu wejsciowego z charakterystyki ,rosngcej*
na ,malejaca” postepowac zgodnie z nastepnym rozdziatem.

4.6.2 Ustawienie charakterystyki sygnafu wyjsciowego, rosngcej lub malejace;.

Przy zmianie charakterystyki sygnatu wyjsciowego nadajnika pozostajg zachowane
ustawienia potozen krancowych nadajnika ,4 mA*i,20 mA*®, ale zmieni sie obszar roboczy
nadajnika DCPT3M miedzy tymi punktami, czyli sygnat z nadajnika bedzie rést od 4 do 20 mA przy
pracy sitownika w kierunku ,otwiera” lub malat od 20 do 4 mA.

Przy ustawieniu nadajnika DCPT3M tak, ze w skrajnym potozeniu ,, zamkniete” jest
ustawiona warto$¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA a w skrajnym potozeniu ,, otwarte* 20 mA nalezy
ustawi¢ charakterystyke na 20-4 mA (malejaca).

Przy ustawieniu nadajnika DCPT3M tak, ze w skrajnym potozeniu ,,zamkniete” jest
ustawiona warto$¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA a w skrajnym potozeniu ,, otwarte” 4 mA nalezy
ustawi¢ charakterystyke na 4-20 mA (rosnaca).

W przypadku potrzeby zmiany charakterystyki sygnatu wyjsciowego 4-20 mA (rosnaca) lub
20-4 mA (malejgca) nalezy:
: Podlgczy¢ napiecie zasilania nadajnika DCPT3M
Dla 4-20 mA (charakterystyka rosnaca) nacisng¢ przycisk ,20“ a nastepnie ,4“ i
przytrzymaé oba przyciski az do migniecia diody LED
Dla 20-4 mA (charakterystyka malejaca) nacisng¢ przycisk ,4“ a nastepnie ,20“ i
przytrzymaé oba przyciski az do migniecia diody LED

4.6.3 MENU kalibracyjne

Menu kalibracyjne umozliwia nastawienie default (domysinych) parametrow i kalibrowaé
wartosci pradu 4 i 20 mA (dostrojenie wartosci sygnatu wyjsciowego 4 i 20 mA w potozeniach
krancowych).

Ustawienie standardowych (default) parametréw:
Odtaczy¢ zasilanie nadajnika potozenia.
Nacisna¢ i przytrzymac jednoczesnie przyciski 4" i ,20".
Ponownie podtgczamy napiecie zasilania nadajnika potozenia.
Przytrzymujemy oba przyciski do pierwszego, najdtuzej do drugiego migniecia diody LED.

Ostrzezenie: Przy tej operacji, zapisie standardowych (default) parametrow nastgpi
przeprogramowanie kalibracji nadajnika, dlatego nalezy nadajnik ponownie skalibrowac (ustawic).
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Wejscie do kalibracyjnego MENU:
NADAJNIK

Odtaczy¢ napiecie zasilania nadajnika. DCPT2

Nacisna¢ i przytrzymac jednoczesnie

przyciski ,4“ i ,20"

Podigczyé¢ napiecie zasilania nadajnika.

Przytrzymujemy oba przyciski do

pierwszego migniecia diody LED.

LED

PRZYCISK , 20"
Przetaczanie w rezimie kalibracyjnym

miedzy 41 20 mA: PRZYCISK _4“

Dla 4 mA nacisng¢ przycisk ,20" a é-‘
nastepnie przycisk ,4“ i przytrzymujemy
oba przyciski do migniecia diody LED. Rys. 8

Dla 20 mA nacisng¢ przycisk ,,4" a nastepnie przycisk ,20" i przytrzymujemy oba przyciski do
migniecia diody LED.

Ustawienie pradu 4/20 mA w kalibracyjnym MENU:
Dla obnizenia wartosci prgdu nacisng¢ przycisk ,20". Przytrzymanie przycisku powoduje
automatyczne zmniejszenie wartosci pradu wyjsciowego. Po zwolnieniu przycisku wartosé
biezaca pradu zostanie zapisana.
Dla zwiekszenia wartosci pradu nacisng¢ przycisk ,,4” . Przytrzymanie przycisku powoduje
automatyczne zwiekszenie wartosci pragdu wyjsciowego. Po zwolnieniu przycisku wartosé
biezaca pradu zostanie zapisana.

4.6.4 Sygnalizacja btedow nadajnika

W przypadku btedu zacznie miga¢ dioda LED. llos¢ mignie¢ diody LED to kod biedu.
Oznaczenie btedéw podane sg w tabeli nr. 5.

TABELA nr. 5
llosé mignie¢ diody
LED Biad
1x Potozenie czujnika poza zakresem roboczym
2X Btednie ustawiony zakres kat roboczy nadajnika
3x Poziom tolerancji pola magnetycznego jest poza wartosciami
dopuszczalnymi
4x Btedne parametry w pamieci EEPROM
5x Btedne parametry w pamieci RAM

4.7 Ustawienie-programowanie regulatora pofozenia (rys. 9)

Zabudowany regulator potozenia REGADA stuzy do sterowania sitownika sygnatem
analogowym. Regulator wykorzystuje szerokie mozliwosci RISC procesora MICROCHIP dla
zabezpieczenia wszystkich funkcji tego regulatora. Jednoczes$nie umozliwia w sposob ciagty
wykonywa¢ autodiagnostyke systemu i zglasza¢ ewentualne btedy. W czasie pracy sitownika
rejestruje w pamieci zaktdcenia i informacje dla diagnostyki takie jak liczba zataczen przekaznikéw
i liczbe godzin pracy sitownika. Przylgczeniem analogowego na zaciski 86(GND, -) i 88(+)
nastepuje przesterowanie watu wyjsciowego SE.

Odpowiednie parametry i funkcje mozna programowac¢ za pomoca przyciskébw SW1-SW2 diod
LED D3-D4 bezposrednio na regulatorze (rys.9) wg tabelki 2.
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4.7.1 Programowanie regulatora

Mikroprocesorowa jednostka regulatora z fabrycznie ustawiona jest na parametry podane w
tabelce nr 6 (uwaga 2). Ustawienie regulatora wykonuje sie za pomoca przyciskow i diod LED.

Przed ustawieniem regulatora musza by¢ ustawione wytgczniki potozeniowe i sitowe oraz
nadajnik potozenia a sitownik musi by¢ w miedzypotozeniu (wytgczniki potozeniowe i sitowe muszag

by¢ rozwarte).

Rozmieszczenie elementow regulacyjnych i sygnalizacyjnych na ptytce REGADA zawiera rys. 9.

Legenda:
7 o Przycisk | uruchamia inicjalizacje i umozliwia
\) \ SW1 listowanie w menu
TR O e\D2 D103 D4 Przycisk |ustawianie parametréw w wybranym
o 0 oo o ] [sw SW2 menu
= . Dioda sygnalizacja zasilania regulatora
@ ‘@l |sw2 | D1 Y9 ) 9
Dioda Sygnalizacja pracy SE w kierunku
e o M @ D2 ,Q" (zielona) — ,Z" (czerwona)
Bloodeed| |22 i Dioda (zofta) ilos¢ mignie¢ sygnalizuje wybrane
D3 menu
rys. 9 Dioda (czerwona) ilos¢ mignie¢ sygnalizuje
D4 ustawiony lub ustawiany parametr w
wybranym menu
TABELKA nr. 6
. . Dioda D4
D|(_)d:31’D3_(zq’rt<":1) Menu (czerwona) Ustawiany parametr
- ilo$¢ migniec N T
- ilo$¢ mignie¢
1 migniecie 0-20 mA
1 migniecie Sygnat sterujacy 2 migniecia 4-20 mA (*) (**)
3 migniecia 0-10VvDC
Odpowiedz na 1 m!gn!Qc!e S.I’fOWH.Ik na sygnat SYS otwiera
2 migniecia sygnat SYS - 2 migniecia Sitownik na sygnat SYS zamyka
TEST 3 migniecia Sitownik na sygnat SYS nie reaguje (*)
Charakterystyka 1 migniecie Sttownik ZAMYEtAeﬁJera?é;?nsna‘cym sygnale
3 migniecia E;%Tg%ii;/) 2 mianiecia Sitownik OTWIERA przy rosnacym sygnale
gnie sterujacym (*)
o Nieczutosé 3 ... | 1, 10 % nieczuto$¢ regulatora (nastawiona
4 migniecia regulatora 1-10 mignie¢ fabrycznie 3% (*))
1 migniecie waska od sity/momentu
L, , .. 2 migniecia waska od potozenia (*)
5 mignie¢ sposo6b regulacii —— .
gnie P guiacl 3 migniecia Szeroka na site/moment
4 migniecia Szeroka na potozenie

Uwagi: 1. regulator podczas autokalibracji automatycznie ustawi typ sygnafu zwrotnego —
rezystancyjny/prgdowy
2. (*) — parametr, ustawiany fabrycznie o ile zamawiajgcy nie wyspecyfikuje inaczej

3. (**) — sygnat wejsciowy 4 mA - pofozenie ,Z"

20 mA — pofozenie , 0"
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Ustawienie regulatora (Programowy RESET regulatora): — w przypadku problemoéw z
ustawieniem parametrow regulatora mozna przywréci¢ ustawienie fabryczne naciskajgac
jednoczesnie mikroprzyciski SW1 i SW2 i zataczy¢ zasilanie. Mikroprzyciski nalezy zwolni¢ po
roz$wieceniu sie z6ttej diody LED

Sposb6b programowania regulatora:

- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie.
Proces programowania przeprowadza sie przy zataczonym regulatorze przez wcisniecie
przycisku SW1 na ok. 2 sek. (tj. do momentu roz$wiecenia sie diody D3). Po zwolnieniu przycisku
wejdziemy w opcje menu (zwykle sygnat sterujgcy), co zamonituje 1 migniecie diody D3 i
ustawiany parametr (zwykle sygnat sterujgcy 4 — 20 mA) monitowany 2 mignieciami diody D4.
Nastepnie mozna ustawia¢ zgdane parametry wg tabeli nr 2:
- krétkim nacisnieciem SW1 listowanie menu monitowane iloscig mignieé¢ diody D3
- krotkim nacisnigciem SW2 ustawianie parametréw monitowane iloscig D4

Po ustawieniu zadanych parametrow wcisngé SW1 na ok. 2 sek. (. do momentu
rozéwiecenia sie diody D3) wprowadzajgc regulator w proces autokalibracji, co jest
sygnalizowane miganiem zo6ttej diody D3 (6x). W czasie tego procesu regulator skontroluje
sygnat zwrotny nadajnika potozenia i kierunek obrotéw SE, przestawi sitownik w ptozenie ,0“ i ,Z",
pomierzy wartos¢ masy bezwtadnosciowej w kierunku ,,0* i ,Z* i zapisze ustawione parametry do
pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie autokalibracji wystgpi btad, proces zostanie
przerwany a dioda D4 zacznie migaé monitujgc rodzaj btedu. W przeciwnym razie regulator
zakonczy proces autokalibracji i przejdzie w rezim regulaciji.

Zgfaszanie bteddéw regulatora za pomocg diody D4 przy inicjaciji:

4 migniecia - zle podtaczone wytgczniki momentow

5 mignie¢ - Zle podtaczony nadajnik potozenia

8 mignie¢ - zty kierunek obrotéw sitownika lub odwrotnie podtgczony nadajnik potozenia

4.7.2 Zgfaszanie standw pracy i stan6w awaryjnych regulatora pofozenia

Sledzenie stan6w pracy i stanéw awaryjnych jest mozliwe po zdjeciu pokrywy gérnej sitownika

a.) Stany robocze sygnalizowane sg za pomoca diod LED (D3):
- regulator reguluje (stan posredni) — trwale Swieci dioda D3 (zielona)
- odchytka regulacyjna w zakresie pasma nieczutosci — SE stoi — trwale sSwieci dioda D3 (zielona)

b.) Stan awaryjny sygnalizowany za pomoca diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale swieci)

sygnalizacja rezimu TEST — SE przestawi sie w potozenie wg

1 migniecie (powtarzane): ustawienia sygnatu w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)

2 migniecia (powtarzane po | btad sygnatu sterujacego — SE przestawi sie w potozenie wg
krétkiej przerwie: ustawienia sygnatu w menu TEST

4 migniecia (powtarzane po | sygnalizacja zadziatania wytacznika sitowego (SE wytaczony
krotkiej przerwie: wytacznikiem siftowym w potozeniu posrednim)

5 mignie¢ (powtarzane po |btad sygnatu nadajnika — SE przestawi sie w potozenie wg ustawienia
krotkiej przerwie: rotéw sitownika lub odwrotnie podtaczony nadajnik

7 mignie¢ (powtarzane po |sygnat sterujgcy w zakresie 4 — 20 mA — mniejszy niz 4 mA (3,5 mA)
krétkiej przerwie:
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4.8 Przestawianie kgta roboczego i ustawienie mechanicznych ogranicznikéw kata
obrotu (rys. 10-14)

Ograniczniki stuzg do mechanicznego ograniczenia skoku (kgta roboczego) serwonapedu
przy sterowaniu recznym lub jako zderzaki koncowych punktow drogi dla wytaczania od momentu.
Dlatego nie nalezy przesterowywa¢ napedu elektrycznie bez ustawionej jednostki momentowej
gdyz moze spowodowac to uszkodzenie mechaniczne przektadni. Na ponizszych rysunkach
zamieszczone sg wszystkie mozliwosci ustawienia ruchu dla kata 90° gdzie rys. a) wat wyjSciowy
w potozeniu ,Z", rys. b) wat wyjSciowy w potozeniu ,O".

Ustawienia kata 90° - bez zmiany potozenia kata roboczego (0°)

SRUBA DLA
POLOZENIA , O

SRUBA DLA
POLOZENIA , Z*

rys. 10 a) b)

Sruby zderzakéw stuzg do ustawiania roboczego kata armatury. Umozliwiajg zmiane potozenia "Z"
(0°) i potozenie "O" (60°, 90°, 120°, 160°) o warto$¢ £10°, przy czym wielko$¢ kata roboczego
znajduje sie na tabliczce znamionowej sitownika.

Ustawienia kata 90° - ze zmiang kata roboczego +10° w kierunku , O*

Rys. 11 a)
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Ustawienia kata 90° - ze zmiang kata roboczego +10° w kierunku ,, Z*

rys. 12 a) b)

4.8.1 Ustawianie ogranicznikow kata obrotu przy wyfgczaniu sifownika od
pofozenia

Sitownik posiada wytaczniki momentowe, ktére spetniajg funkcje ochronng przed
przecigzeniem i zabezpieczajg naped, jezeli nie wytaczg krancowki.
W tym celu nalezy:
- zluzowaé obie sruby zderzakowe tak, aby ich tby byty na skraju otworu (rys. 13)
- przestawi¢ SE w potozenie ,Z* zanim wytgczy krancowka
- Srube ogranicznika obraca¢ w prawo, dopoki poczujemy opor na zderzaku. Nastepnie
nalezy wrécic¢ srubg minimalnie o 1/2 obrotu, aby nie doszto do wytaczenia od
jednostki momentowe;j
- podobnie postepowac w kierunku ,O0”

4.8.2 Ustawianie ogranicznikow kata obrotu przy wyfgczaniu sifownika od momentu

Przy uzywaniu ogranicznikow, jako krancowek (zderzakow) watu wyjsciowego SE musi byc¢
wiasciwie dobrany do armatury tak, aby nie dochodzito do wytaczania w potozeniu posrednim od
momentu.

W tym celu nalezy:

- kotkiem recznym przestawi¢ sitownik w potozenie "Z"

- zwolni¢ sruby ogranicznikéw tak, aby ich tby byly na skraju otworu (rys. 13)

- $rube ogranicznika ,Z” obraca¢ w prawo, dopéki poczujemy opo6r na zderzaku

- podobnie postepowac w kierunku "O"

- jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng ustawic tak, aby wytaczata za przed jednostkg

momentowa.
Uwaga:
Srubami ogranicznikéw mozna zwigkszy¢ (rys.13) lub zmniejszy¢ (rys.14) kgt roboczy sifownika o
20°, przy tym musi by¢ ustawiona jednostka pofoZzeniowa a nadajnik pofozenia musi by¢
wysprzeglony.
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Ustawianie kata 110° - zwiekszanie kata roboczego o 20°

rys. 13 a) b)

Ustawianie kata 70° - zmiejszanie kata roboczego o 20°

rys. 14 a) b)

5. Obsfuga, konserwacja, awarie i ich usuwanie

5.1 Obsfuga
1. Po zamontowaniu sifownika i jego podtgczeniu nalezy sprawdzi¢ czy nie doszfo do
uszkodzenia obudowy. Ubytki lakieru nalezy zabezpieczy¢, zeby nie doszfo do korozji
obudowy.

Sitowniki UP nie wymagajg specjalnej obstugi. Warunkiem niezawodnej pracy jest poprawne
uruchomienie.

Sitownikami mozna sterowac¢ zdalnie oraz recznie w miejscu instalacji. Sterowanie reczne
odbywa sie za pomoca kotka recznego.

Obstuga musi dbaé, aby SE podczas eksploatacji byt chroniony przed wptywem szkodliwych
czynnikow $rodowiska.

Nalezy dba¢ o to, zeby podczas pracy sitownik nadmiernie sie nie nagrzewat i nie byty
przekraczane wartosci parametrow podanych na tabliczce znamionowej oraz nadmiernym
wibracjom sitownika.
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Sterowanie reczne:

W przypadku sterowania recznego (ustawianie, kontrola dziatania, awaria zasilania itp.)
Obstuga moze przesterowaé¢ SE recznie za pomocg kotka. Przy obracaniu kétka recznego w
kierunku zgodnym z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara, wat wyjsciowy obraca sie w
kierunku "ZAMYKA".

5.2 Konserwacja — zakres i regularnos$é przeglagdow

W czasie eksploatacji, nalezy dociagna¢ sruby i nakretki oraz przepusty kablowe, ktére majg
wplyw na szczelnosc i krycie oraz sprawdzié¢ czy nie ma ubytkéw smaru.
Odstepy miedzy przegladami profilaktycznymi wynosi cztery lata.

Smarowanie:

Dla temperatur:

a) -25 °C do +55 °C  Gleit-y HF 401/0 (Wessely) lub GLEITMO 585 K
b) -50 °C do +40 °C Isoflex Topas AK 50 (Kluber Lubrication)

A Smarowanie wrzeciona armatury przeprowadzac nie zaleznie od konserwacji sifownika!

Po kazdych 6 miesigcach zalecamy wykonaé¢ kontrolne przesterowanie sitownika i sprawdzenie
ustawienie wytacznikow potozeniowych. W razie potrzeby poprawi¢ ustawienia.
Jesli w przepisach nie jest powiedziane inaczej raz na 4 lata w sitowniku sprawdzamy i
dociggamy sruby uziemienia.

Po kazdych 6 miesigcach w sitowniku sprawdzamy i dociggamy Sruby mocujgce sitownik do
armatury

Przy odtaczaniu i ponownym podtaczaniu sitownika Sprawdzamy uszczelki na przepustach
kablowych, uszkodzone wymieniamy na oryginalne.

Na sitownikach nie powinien zalegac kurz, ani pyt.

5.3 Awarieiich usuwanie

- W przypadku zaniku napiecia zasilania sitownik pozostaje w pozycji, w ktorej sie znajdowat przed
zanikiem napiecia. W razie potrzeby mozna sitownik przesterowaé kotem recznym, zwracajac
uwage zeby wat wyjsciowy poruszat sie tylko w zakresie skoku roboczego (wykonanie sitownika
bez mechanicznych ogranicznikdw kata obrotu), w innym przypadku moze do$¢ do uszkodzenia
sitownika lub armatury. Po pojawieniu sie z powrotem napiecia zasilania sitownik jest gotowy do
dalszej pracy.

- W przypadku uszkodzenia jakiej$ czesci sitownika istnieje mozliwos¢ jej wymiany na nowg w
serwisie lub we wtasnym zakresie.

- Firma Regada zapewnia serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na produkowane przez siebie
sitowniki.
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Tabela nr 7: Awarie i ich usuwanie

Awaria Przyczyna awarii Usuwanie awarii
Przy nacisnieciu 1.Niepodtgczone napiecie Skontrolowac podtgczenie i obecnosc
przyciskow zasilania na listwe zaciskowg | napiecia zasilania na listwie zaciskowej
sterujgcych silnik nie | 2. Brak napiecia sterowania Sprawdzi¢ podtagczenie sterowania
pracuje
Sitownik nie 1. Rozregulowane ustawienie Ponownie ustawi¢
zatrzymuije sie w wyltacznikéw potozeniowych
potozeniach 2. Uszkodzony mikrowytgcznik Wymieni¢ mikrowytgcznik na nowy
krancowych
Sitownik zatrzymuje |Zablokowana armatura Przesterowaé sitownik na przemian w
sie w przeciwnych kierunkach, jesli awaria nie
miedzypotozeniu ustgpi nalezy sprawdzi¢ armature.
W potozeniach 1. uszkodzona kontrolka Wymieni¢ uszkodzong kontrolke
krancowych brak sygnalizaciji sygnalizaciji
wskazania 2. Rozregulowane ustawienie Ponownie ustawi¢
osiggnietego wytgcznikéw sygnalizacyjnych
potozenia.
W przypadku, kiedy nie uda sie nam
usung¢ awarii nalezy skontaktowac sie z
serwisem sitownikow.

UWAGA:
W przypadku potrzeby zdemontowania sitownika nalezy postepowac¢ wg opisu w punkcie
"Demontaz".
Wszystkich napraw sitownika moga dokonywaé osoby do tego uprawnione, ktore
przeszly szkolenie w serwisie fabrycznym firmy REGADA.
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6. Wyposazenie i czesci zamienne

Jako wyposazenie do sitownika dodawane jest koto sterowania recznego.

6.1 Wpykaz czesci zamiennych

Tabela nr. 8: Czesci zamienne

Nazwa czesci Koql , Pozycja |Rysunek
Zamowienia
Silnik elektryczny 13,8 W; 230 V; (UP 0) 63 592 408 2 1
Silnik elektryczny 13,8 W; 24 VAC; (UP 0) 63 592 413 2 1
Silnik elektryczny 53 W; 24 VAC; (UP 1) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 100 W; 24 VAC; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 40 W/90 VA; 230V AC; (UP 1) 63 592 076 2 1
Silnik elektryczny 40 W/110 VA, 3x400V AC; 3x415V AC (UP 1) 63 592 054 2 1
Silnik elektryczny 120 W/228VA; 230V AC; (UP 2) 63 592 394 2 1
Silnik elektryczny 60 W/120VA; 230V AC; (UP 2) 63 592 322 2 1
Silnik elektryczny 20 W/75VA; 230V AC; (UP 2) 63 592 118 1 1
Silnik elektryczny 180 W/300VA,; 3x400V AC; 3x415V AC (UP 2) 63 592 330 2 1
Silnik elektryczny 90 W/150VA; 3x400V AC; 3x415V AC (UP 2) 63 592 328 2 1
Silnik elektryczny 13,8 W/14,2W; 120 V AC; 50Hz /60Hz; (UP 0) 63 592 412 2 1
Silnik elektryczny 40 W/90 VA; 115V AC, 60 Hz; (UP 1) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 25 W/; 120 V AC, 60 Hz; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 70 W/125VA; 120 V AC, 60 Hz; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 120 W/228VA; 120 V AC, 60 Hz; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 7,5 W; 3x400 V AC; 50Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 6,2 W; 3x400 V AC; 60Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 6,5 W; 3x400 V AC; 50Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 7 W; 3x400 V AC; 60Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 15 W; 3x400 V AC; 50Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Silnik elektryczny 13 W; 3x400 V AC; 60Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
63 540 002
Kondensator 0,82 (UP 0) 63 540 007 2 1
63 540 006
Kondensator 82nf (UP 0) 63 540 003 2 1
Kondensator 5nf (UP 1) 63 540 001 2 1
Kondensator 7nf (UP 2-UP 2.5) 63 540 181 2 1
Kondensator 8nf (UP 2-2.5) Czesc silnika 2 1
Kondensator 3, 3nF (UP 0) 63 542 038 2 1
Kondensator 9nF (UP 1) Czes¢ silnika 2 1
Mikrowytacznik DB 6G A1LB (UP 0) 64 051 466 S3,54,S5,S6 3a
Mikrowytacznik DB3C-Al (poztacane kontakty) (UP 0) 64 051 200 S3,54,S5,S6 3a
Mikrowytacznik D443-S1LD z rolkg (UP 2) 64 051 737 24,25,26,27 3
Mikrowytacznik D383-Q3RA z rolkg (UP1, UP 2) 64 051 738 24,25,26,27 3
Mikrowytacznik D413-V3 RA (poztacane kontakty) z rolkg (UP 1, UP 2) 64 051 470 24,25,26,27 3
Nadajnik pojemnosciowy CPT 1 64 051 499 10 7
Nadajnik potencjometryczny RP19; 1x100 64 051 812 5 4
Nadajnik potencjometryczny RP19; 1x2000 64 051 827 5 4
Nadajnik potencjometryczny RP19; 2x100 64 051 814 5 4
Nadajnik potencjometryczny RP19; 2x2000 64 051 825 5 4
Nadajnik potencjometryczny PL 240; 5000 64 051 819 5 4
Nadajnik DCPT3M 64 051 XXX - 8
Zasilacz DX3004.P24 64 051 184 - -
Podktadka 134,5x3 SMS 1586; BS 4518 (UP 0) 62 732 154 - -
Podktadka 180x3 AS 568 B/BS 1806 (UP 1) 62 732 155 - -
podkfadaka 202,79x3,53 AS 568 B/BS 1806 (UP 2-UP 2.5) 62 732 156 - -
O-ring 105 x 3 62 732 390 - -
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7. Dodatki

7.1 Schematy podfaczenia sifownika UP 0
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7.2 Schematy podfgczenia sifownikéw UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2,5

Podiaczenie na listwe zaciskowa:
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Legenda:
Legenda do schematéw podtaczenia Zxxx (np. Z5c) z podtaczeniem elektrycznym na listwe zaciskowsq i
schematdw podtaczenia ZKxxx (np. ZK5c) z podtgczeniem elektrycznym przez konektor jest identyczna.

Z5c......... podtaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z6¢C......... podtaczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10g....... podtagczenie pradowego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez zasilacza
Z455d.....podtaczenie silnika 1~fazowego z wytacznikami momentowymi, potozeniowymi i grzatkg
Z78s....... podtaczenie silnika 3~fazowego i grzatki

Z78t........ podtaczenie silnika 3~fazowego i grzatki

Z303m....podtaczenie silnika 3~ fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i grzatkg
Z257j......podIaczenie pragdowego nadajnika potozenia (EPV) - 3-przewodowo bez zasilacza
Z260h.....podIaczenie pragdowego nadajnika potozenia (EPV) - 3-przewodowo z zasilaczem
Z269r .....podiaczenie pragdowego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

Z403r .....podtaczenie wytacznikbw momentowych i potozeniowych

ZA404t......podIaczenie silnika 1~fazowego i grzafki

Z575f......podIaczenie wytacznikbw momentowych, potozeniowych i sterowania lokalnego

Bl..oooounnnn. pojedynczy nadajnik potencjom. | S rezystor rozruchowy
B2 .o, podwdjny nadajnik potencjom. RL oo, rezystancja obcigzenia
B3 .. nadajnik pradowy M, MS......... silnik elektryczny
B3a............. nadajnik pojemnosciowy Sl.............. wyt. momentowy ,otwiera“
B3b............. nadajnik DCPT3M S2. i wyt. momentowy ,zamyka“
Corrrrn kondensator rozruchowy S3. wyt. potozeniowy ,otwarte”
El.......coe. grzatka S, wyt. potozeniowy ,zamkniete*
Floioiiiiinnn, ochrona termiczna silnika S5, wyt. sygnalizacyjny ,otwarte”
F2. i, termostat grzatki S6..ceiiie. wyt. sygnalizacyjny ,zamkniete"
WU e pradowy (napigciowy) sygnat Correeeeeen, kondensator rozruchowy
wyjsciowy X, X2 .o listwa zaciskowa
K11, K12.....cewki przekaznikéw ) (O konektor
KM1, KM2...cewki stycznikow (dla UP 2, UP 2.4,
UP 2.5)

Uwaga 1: Ochrona termiczna w silniku 1-fazowym (Z404t) jest standardowo zabudowana wewnatrz silnika
na przewodzie ,zerowym?*.
Uwaga 2: Wyfgczanie od momentu nie jest wyposazone w mechaniczny mechanizm blokujgcy.
Uwaga 3: Zwory na zaciskach 12-19 i 16-23 listwy zaciskowej na schemacie podfgczenia Z455d sg
standardowo zakfadane przez producenta.
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7.3 Diagram pracy mikrowyfacznikow

Wi Numer otwarte zamkniete
v zacisku Kat roboczy
11 (M2) - 12
S1 12 — 14*
S0 15 (M3) — 16

S3

S4

S5

28 — 30

31-32 _ |
S6 32-34

I <ontakt zwarty
[ ]Kontakt rozwarty

Uwaga 1: Wytgczniki sygnalizacyjne S5, S6 dla UP 0 sg ustawialne w pasmie max. 50% kata
roboczego (podanego na tabliczce znamionowej) przed pofozeniem kraricowym.

Uwaga 2: Uwaga 2: Kontakty wyfgcznikow wyprowadzone sg wedfug konkretnego schematu
podfgczenia.
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7.4 Rysunki wymiarowe

Sitownik elektryczny jednoobrotowy Unimact UP 0 — wersja kotnierzowa 1SO 5211
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy Unimact UP 1 — wersja kotnierzowa 1SO 5211
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy Unimact UP 1 ze sterowaniem lokalnym

405 404
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy Unimact UP 2 — wersja kotnierzowa 1SO 5211
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy Unimact UP 2.4 — wersja kotnierzowa ISO 5211
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Sitownik elektryczny jednoobrotowy Unimact UP 2 — UP 2.5 ze sterowaniem lokalnym
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Sirownik elektryczny jednoobrotowy Unimact UP 2.5 — wersja kotnierzowa 1SO 5211
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Ksztait wpustow / Coupling shape

Ksztalt / Shape Ksztalt / Shape Ksztalt / Shape Ksztalt / Shape Ksztalt / Shape
z
WY
<§ — —

oW W

c [ < c

o o o o

c c c c

() () () ()

E E £ E

1ISO Q |1ISsOo a ISO a ISO a

> > > >

< o < o

3 3 3 3

= = = =
D-xx U |[L-xx U H-xXx U Vv V-XX w VA X
D-14 | 14 (L-14| 14 H-14 14 22 V-20 20,0 22,5 6,0
D-17 17 | L-17| 17 H-11 11 18 V-22 22,0 24,5 6,0
D-22 | 22 (L-22| 22 H-8 8 13 V-32,2 32,2 35 6,5
D-27 | 27 |(L-27| 27 H-17 17 25 V-17 17,0 19,5 6,0
D-11 11 |L-11| 11 H-13 13 19 V-28 28,0 30,9 8,0
D-16 16 |L-16| 16 H-22 22 32 V-42 42,0 45,1 12,0
D-9 9 L-9 9 H-16 16 22 V-45,4 454 48,8 10,0
D-12 12 | L-12| 12 H-27 27 48 V-50 50,0 53,5 14,0
D-19 19 |L-19| 19 H-19 19 28 V-18 18,0 20,5 6,0
D-36 | 36 [L-36| 36 H-10 10 16 V-30 30,0 325 8,0
H-9 9 14 V-12 12,0 13,6 4,0
H-11 11 14 V-36 36 39,3 10
V-40 40 43,1 12,0
V-48 48 51,5 14,0
V-60 60 64,4 18




