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Instrukcja montazu, obsfugi i konserwacji urzgdzenia jest przygotowywana zgodnie z wymogami odpowiednich
przepiséw ustawowych i wykonawczych rzgdu zgodnie z jego rozporzgdzeniami. Ma na celu zapewnienie
bezpieczenstwa i zdrowia i zycia uzytkownika w celu unikniecia szkody i aby zapobiec zanieczyszczeniu
Srodowiska naturalnego.

1. Zastosowanie
1.1 Przeznaczeniei zastosowanie wyrobu

Sitowniki elektryczne (dalej SE) jednoobrotowe typu Rematic SPR 0.1PA z elektronicznym
modutem sterowania DMS3, sg programowo ustawialne do sterowania napieciem 24V DC, lub do
sterowania analogowym sygnatem wejsciowym.

Sa nowoczesnymi produktami elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego
montazu na organy sterownicze lub regulacyjne armatury. Sitowniki SPR przystosowane sg do
sterowania armaturami takimi jak zawory kulowe, przepustnice i tym podobne. Mogg by¢ wyposazone
w elementy pomiaru i sterowania procesami technologicznymi, ktérych no$nikami informacji na wyjsciu
jest zunifikowany sygnat analogowy pradowy lub napieciowy. Sitowniki elektryczne SPR stosowane sg
w przemysle grzewczym, energetyce, klimatyzacji, wodociggach, kanalizacji itp. Przytacza do armatur
sg zgodne z normg ISO 5211 oraz dodatkowymi uchwytami, dzwignig lub ciegtem.

A Zabronione jest uzywanie sifownikéw, jako podnos$nikéw lub wciggarek!

1.2 Instrukcje bezpieczenstwa
1.2.1 Charakterystyka wyrobu z punktu widzenia zagrozenia

Sitowniki typu SPR 0.1PA na podstawie charakterystyki podanej w czeéci ,Parametry pracy”
z punktu widzenia zagrozenia sg zgodne z normg EN 61010-1:2011+A1:2019 przeznaczone do
instalacji w kategorii (kategoria przepiecia) Il, stopien zanieczyszczenia 2.

w pomieszczeniach z moZliwoscig porazenia prgdem elektrycznym szczegdlnie

Uwaga: Urzgdzenia elektryczne do pracy w strefie A z mozliwoscig instalowania sifownika
A niebezpiecznych (pomieszczenia mokre — mozliwos$¢ wystepowania sciekajgcej wody).

1.2.2 Wptyw wyrobu na okolice

Kompatybilno$é elektromagnetyczna (EMC): wyr6b odpowiada wymaganiom Unii Europejskiej
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EU z zastosowaniem norm STN EN
IEC 61000-6-4:2020, STN EN IEC 61000-6-2:2020, STN EN IEC 61000-3-2:2019, STN EN 61000-3-
3:2014 + A1:2020.

Wibracje wywotane wyrobem: wplyw na srodowisko wywotane wibracjami jest znikomy.
Poziom hatasu: w czasie pracy nie przekracza wartos¢ hatasu A max. 62 dB (A).

1.3 Uwagi do bezpiecznego uzywania urzgadzenia

Zabezpieczenie sitownika:

Do obwodu zasilania sitownika musi by¢ podtaczony bezpiecznik, ktory stuzy takze, jako gtowny
wytgcznik zasilania w przypadku awarii.

SE SPR 0.1PA ma wtasng ochrone obwodow zasilania silnika i grzatki przeciw zwarciu.

Typ podiaczenia elektrycznego: Podtaczenie trwate.
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1.4 Parametry podane na sifowniku

Typowa tabliczka znamionowe: Tabliczka ostrzegawcza:

% Made in Slovakia C€ LS |
O mpP | [N2 |O
I N.m] | s/907| il | Al

Typowa tabliczka znamionowa podaje podstawowe parametry techniczne sitownika takie jak: napiecie
zasilania, pobdr mocy, pobér pradu, site/moment obrotowy, stopien krycia, czas przesterowania, skok/kat
roboczy i numer typu sitownika.

Graficzne oznaczenia na sitowniku

Na sitownikach umieszczone sg graficzne znaki/symbole zastepujace napisy zgodne z hormg
EN ISO 7010, EN ISO 7000 i IEC 60417.

& niebezpieczne napiecie (EN ISO 7010-W012)
P | skok sitownika

oF- moment wytgczajacy

@ sterowanie reczne (0096 ISO 7000)

@ Zacisk uziemienia (5019 IEC 60417)

1.5 Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny

Serwis gwarancyjny wykonujg przeszkoleni przez firme Regada pracownicy — wykaz u
autoryzowanych przedstawicieli firmy Regada, na podstawie pisemnej reklamacji wystawionej przez
uzytkownika sitownika.

Przy reklamacji nalezy podac:
- Podstawowe parametry (typ) sitownika podany na tabliczce znamionowej (typ, numer fabryczny)
- Opis wystepujacego uszkodzenia

Kazda nieautoryzowana naprawa grozi utratg gwarancji!

Firma Regada zapewnia réwniez serwis pogwarancyjny wszystkich produkowanych przez siebie
sitownikow elektrycznych.

1.5.1 Zywotno$é sifownikow

Zywotnoéé sitownikéw wynosi minimalnie 6 lat.

Sitowniki zastosowane w rezimie pracy zamknij-otwOrz (zamykanie i otwieranie armatury) spetnia
wymogi zgodnie z wymaganiami technicznymi powinien wytrzymywa¢ minimalnie 15000 cykli
roboczych (cykl Z-O-Z dla sitownikéw jednoobrotowych).

Sitowniki stosowane w rezimie pracy regulacyjnej odpowiadajg nizej podanym ilo$ciom
przepracowanych godzin, przy catkowitej ilosci 1 milion zatgczen.

Czestotliwosé zataczen
max.1200[h"] | 1000[h"] | s00[h"] | 250[h7" | 125 [
Minimalna zywotnosc¢ — ilos¢ przepracowanych godzin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Czas pracy netto wynosi min. 200 godzin, max. 2000 godzin.
Zywotnos¢ sitownikow zalezy od obcigzenia i czestotliwosci zataczen.

Uwaga: Duza ilo$¢ zataczen nie zapewnia lepszej regulacji, wiec przy ustawieniu parametréw sterowania
programujemy tylko niezbedna czestotliwos$é zataczen wymaganych w procesie.
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1.6 Warunki uzytkowania
1.6.1 Instalacja sifownika i pofozenie robocze

Sitowniki mogq pracowaé na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury i wilgotnosci
powietrza z ochrong przeciw bezposredniemu dziataniu warunkéw atmosferycznych takich jak
opady deszczu i $niegu oraz promieniami stonecznymi.

Sitownik musi by¢ tak zamontowany, aby byt bezposredni dostep do kota sterowania recznego,
przepustéw elektrycznych i mozliwoscig zdjecia gornej pokrywy sitownika (podtaczenie, regulacja).
Sitowniki mozna montowa¢ w dowolnym potozeniu. Klasycznie montuje sie je pionowo nad
armaturg. Nie zaleca sie montazu sitownika pod armatura.

Kat roboczy ustawiony mechanicznymi ogranicznikami kata obrotu musi byé wiekszy niz
ustawiony programowo!. Mechaniczne ograniczniki kata obrotu stuzg tylko do wyznaczenia
zakresu obrotu przy sterowaniu recznym. Zastosowanie mechanicznych ogranicznikéw
przy pracy silnika elektrycznego jest niedopuszczalne, sitownik nie posiada wytacznikéw
momentowych!!!

Ostrzezenie;

Przy montazu sifownika na wolnym powietrzu powinien on by¢ zabezpieczony jakim$
zadaszeniem przed bezposrednim dziatfaniem warunkéw atmosferycznych szczegéinie
przed promieniami sfonecznymi.

Przy montazu w pomieszczeniach z zadaszeniem z wilgotnoscig ponad 80%, nalezy
zmieni¢ temperature termostatu zatgczajgcego grzatke +25°C za pomocg PC i programu
EHL na temperature +70°C, tak, aby grzatka pracowata bez przerwy.

1.6.2 Srodowisko robocze

Zgodnie z normg STN EN 60 721-2-1 w aktualnym wydaniu, sitowniki elektryczne sg dostarczane w
nastepujgcych wersjach:

1) Wykonanie ,umiarkowane” — dla klimatu umiarkowanego

2) Wykonanie ,tropikalne wilgotne” - dla klimatu tropikalnego wilgotnego

3) Wykonanie ,tropikalne suche i suche” — dla klimatu tropikalnego suchego i suchego

4) Wykonanie ,morskie” — dla klimatu morskiego.

Zgodnie z norma IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51 w obowigzujacym wydaniu:

Sitowniki STR 0.1PA muszg wytrzymywac¢ warunki zewnetrzne i sprawnie funkcjonowac w
warunkach zewnetrznych okre$lonych, jako:
w odniesieniu do typéw srodowisk, takich jak:

- umiarkowane do goracego z temperaturg 0d -25°C do +55°C ......cooiiiiiiiiiiii e AA 7*
- fagodne chtodne do goracego z temperaturami od -40°C do +40°C .......cccceevveeevveeeennnnnn, AA 2+AA 5*
- z wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100%, z kondensacja, z maksymalng zawartoscig wody

0, 028 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze od -25°C do +55°C.................. AB 7*
- z wilgotnos¢ wzgledna od 5 do 100%, z chwilowg kondensacja, z maksymalng zawartos$cig wody

0,025 kg/kg suchego powietrza, z wyzej podanymi temperaturami ..............cccceeeeeeiinnnnns AB 2+AB 5*
- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z cisnieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa.................... AC 1*
- z ptytkim zanurzeniem (stopien Krycia IP X7) .......coooiiiiiiiiiii i JAD T
- with submersion — (product With @ncloSUre IPX8) .......ccoooeeeeeiiiieeeeeeeeeeee e AD 8*

- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy, niz 350 ale nie wiecej niz

1000 mg/m2 dziennie (wyréb o stopniu KryCia IP 6X) ........c.vviiuiiiiiiiiie e AE 6*
- z wystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajacych w atmosferze;

obecnos¢ substanciji korodujacych jest znaczaca.............ccccccee . AF 2*
- ze stafg zawarto$cig duzej ilosci zanieczyszczen lub substancji zrgcych i solnej mgty w wykonaniu

dla srodowiska morskiego, oczyszczalni sciekow i niektérych zaktadéw chemicznych .............. AF 4*
- wstrzasy srednie w normalnych wydziatach przemystowych...................l AG 2*

- Z mozliwoscig wystapienia wstrzgsow:
srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mm dla f<fp i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s* dla f>fp; (czestotliwosé
przejsciowa fp Wynosi 57 d0 62 HZ).........cooooiiiiiii i, AH 2*
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- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i plesni............ccooooeeii i, AK 2*
- powazne niebezpieczehnstwo wystepowania zwierzat (owadow, ptakOow itp.)......ccccveeeeeviiirrnnnnnn. AL 2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wptywy szkodliwych praddw blgdzacych..............cc . AM 2*
- Z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej)

do 400 A.m™ éredniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500 i £ 700 W/m-.............. AN 2*
- wptywow $redniej dziatalnosci sejsmicznej; przyspieszenie >300 Gal £ 600 Gal...................... AP 3*
- z posrednim zagrozeniem wytadowaniami atmoSTeryCZNYMi...........coovicuriiiiieeeeriiiiiiiieeee e AQ 2*
- Z silnym dziataniem WIALIU..........cooooiii e AR 3, AS 3*
- ze zdolnosciami 0s6b technicznie przygotowanych

ClEKETOLECNNIKOW. ... ettt e ettt e e e e e e e e e e e e eenn BA 4, BA 5*
- z czestym dotykaniem os6b z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzacych lub osoby stojg na podkfadzie przewodzgCym..........ccccovviiiiiiiieiieiiiiciiiieieeeennn BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancji na obiekCie...........ccvvvvveviiiiiiiiiiiiiii BE 1*

* Oznaczenia zgodne z normami IEC 60364-1, IEC 60 364-5-51 w obowigzujgcym wydaniu

1.6.3 Zasilanie i rezim pracy

Napiecie zasilania:

S 1S 220/230 V AC lub 24 V AC +10%

STETOWAINIE ... wejscia binarne 24 V DC £10%

wejsciowy sygnat sterujacy...........ccceuvvneen. 0/4/12 + 20 mA, 4 ~ 12 mA lub 20 +~ 0/4/12 mA, 12 ~ 4 mA,
0/2+10VIub 10+ 0/2V

elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) bez zasilacza (pasywny).......cccccoceeeeeeeeeeen. 18 + 30 VDC +10%

CZEStOIWOSE ZASHANIA . ...ttt snnneee 50/60* Hz +2%

* Przy czestotliwosci 60Hz czas przesterowania skréci sie 1,2x.
Rezim pracy (zgodnie z normg EN 60034-1, 8):
Sitownik SPR 0.1PA przystosowany jest do pracy:
- zdalne sterowanie:
Praca krétkotrwata, ciggta S2-10 min.
Praca przerywana S4-25%, 6 do 90 cykli/h
- automatyczna regulacja:
Praca przerywana S4-25%, 90 do 1200 cykli/h
Uwaga: Rezim pracy zalezny jest od obcigzenia i czestotliwosci zatgczen sifownika.
Ostrzezenie: W przypadku nie utrzymania rezimu pracy (przegrzany silnik elektryczny) moze dojs¢ do
wyfgczenia sifownika przez zabudowany wewnatrz silnika elektrycznego wyfgcznik termiczny.
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1.7 Opisifunkcje

Sitownik SPR 0.1PA jest sterowany:
- podaniem napiecie 24 V DC na listwy zaciskowe sitownika zgodnie z schematem podigczenia lub
- wejsciowym sygnatem sterujgcym 0/4 + 20 mA (0/2 + 10 V) (umozliwia automatyczne ustawienie
watu wyjsciowego sitownika w zaleznosci od wartosci sygnatu wejsciowego) posiada tez wiele innych
funkcji opisanych w dalszej czesci instrukciji.

Podstawowe czesci sitownika tworzg (rys. 1, 1A):

Jednostka napedowa sitownika — silnik elektryczny (1), ktéry jest zasilany z plytki zasilacza
(3) i sterowany z ptytki sterowniczej (2) elektroniki DMSS3.
Potozenie watu wyjsciowego SE mierzone jest przez absolutny czujnik bezkontaktowy (4).
Czescig sktadowg ptytki elektroniki DMS3 moze by¢ elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) bez
zasilacza (pasywny) z sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA.
Na ptycie sterowniczej sitownika zamontowana jest grzatka (5).
W przypadku zaniku zasilania sitownik mozna przesterowac kotem sterowania recznego zgodnie z
instrukcjg podana w rozdziale 4. Obstuga.

Podstawowe moduly elektronicznego systemu sterowania DMS3 dla SPR 0.1PA:

- Jednostka sterownicza (2) — gtéwna cze$¢ systemu DMS3 — zawiera mikroprocesor, 6 diod
sygnalizacyjnych LED oraz 4 przyciski do recznego programowania i kontroli sitownika, konektory do
podtaczenia czujnika, zasilacza i konektor do komunikacji z PC (podtgczenie PC do programowani i
diagnostyki), 2 dowolnie programowane przekazniki RE1 i RE2, 1 przekaznik READY oraz listwg
zaciskowg do podtgczen elektrycznych.

- Ptytka zasilacza (3) — zasila elektronike i zapewnia uzytkownikowi napiecie wejsciowe 24V DC,

40 mA, daje napiecie na wejsciowa listwe zaciskowg, zasila obwody sterowania silnikiem
elektrycznym i regulator potozenia.

- Jednostka czujnika potozenia (4) — realizuje bezkontaktowy magnetyczny pomiar potozenia
watu wyjsciowego.

- Wyswietlacz LED (7) — stuzy do zobrazowania aktualnego potozenia watu wyjsciowego sitownika,
przekazywanie wiadomosci, zgtaszanie btedow i ostrzezen pojawiajacych sie podczas pracy
sitownika. Sygnalizacja pracy sitownika i btedy w pracy pokazane sg za pomocg wyswietlacza,

i diod LED. Wyswietlacz LED moze by¢ uzyty w wersji sitownika bez sterowania lokalnego.

Sterowanie reczne — za pomoca korby na gornej pokrywie sitownika.

Pozostate wyposazenie — opcja wyposazenia dodatkowego za dopiata:
- Modut 3 lub 6 dodatkowych przekaznikéw. (8).




SPR 0.1PA




8 SPR 0.1PA

1.8 Podstawowe parametry techniczne

Z Podstawowe parametry techniczne sitownika:
Maksymalny moment obcigzenia [Nm], czas przesterowania [s/90°], kat roboczy [°] oraz parametry
silnika elektrycznego podane sa w tabeli nr 1.

Tabela nr. 1: Podstawowe parametry techniczne
— )
Cras > Maksymalny y;lzs%r::tln Silnik elektryczny
Typ/ - 8 moment © Prad Pojemnos¢
przestawienia 8 b dl obrotowy ) 1
numer o 0 .r_otowy 2 | dla rezimu S | Napiecie 230/220 kondensatora
typu 4) =, | rezimu pracy = e Moc Obroty
yp © ON-OFF pracy zasilania (24) 230/220
X regulacyjnej VAC 24VAC | “\/ ac
[s/90°] V] W] [1/min]
o Nm k A F
50Hz | 60Hz 1 [Nm] (Nmp (Tl a0 50Hz | 60Hz | 50Hz | 60Hz Al RV
16 13
10 8
= 202 167 73| 8 ?O’OSSOC; 46163 | 0,47/500
20 | 17 | £ 32 25
c
4 | 34 |9 4,7 | 4,95 %05511) 30/63 | 0,33/500
o < _ ’
<% [ 80 [ 66 | S 32 25 2 2235%/ 275| 3 0.04 1 2563 | 0,20/500
& 2 120 | 100 o B uc\l’. e A ! (0,4)
N = ) [
S 160 | 135 | 38 & |Bresp.| 1| - | 37480 | 002 - | oweso
a g S S w S| 24
"5 |40 | 34 |cT 3 73| 8 0.080 | 46/63 | 0,47/500
Z g x AC ’ (0,80) ’
60 | 50 |2 4,7 | 4,95 %05511) 30/63 | 0,33/500
120 | 100 | o %0 % 275| 3 0.04 | 5563 | 0,20/500
8 i) (0’4) ’
160 | 135 1 - 0,02 - 0,1/630

1) Wytaczniki dla r6znego charakteru obcigzenia precyzuje norma EN 60 947-4-1.
2) W wykonaniu sitownika bez ogranicznikéw mechanicznych kata obrotu istnieje mozliwo$¢ ustawienia kata pracy w
zakresie: 50° + 120°, 90° + 160°, 160° + 360°.
3) Sitowniki w tym wykonaniu sg samohamowne do 10 Nm.
4) Odchyiki czasu przestawienia : -15% przy temperaturze ponizej —10°C
+10% przy 230/220 V AC

Pozostate parametry techniczne:

Stopien Krycia SHOWNTKA: .........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e IP 67, 1P 68 (EN 60 529)
Zgodnie z definicjg dla stownikéw elektrycznych stopien ochrony IP 68 spetnia nastepujace
wymagania:

- wysokos$¢ stupa wody: max. 10 m
- czas ciggtego zanurzenia w wodzie: max. 96 godzin.
Odpornos¢ mechaniczna:

wibracje sinUSOIaINe ..........coiiiiiiii e patrz rozdziat 1.7.2
S (= 1) AU USRI 300 z przyspieszeniem 5 m.s™
{=] 151 101074 o F- VTP T PP P PP PP PP PTRPRPPTPRRTPPN 6 stopni w skali Richtera

Samohamownos$é: gwarantowana w petnym zakresie maksymalnego momentu obcigzenia z

wyjatkiem momentéw podanych w tabeli nr 1.
Zabezpieczenie Silnika: ..o, silnik nie posiada wtasnego zabezpieczenia

Sterowanie elektryczne:

Zdalne sterowanie — ruch watu wyj$ciowego sitownika jest sterowany:
- binarnymi wejsciami 24 V DC lub
- wejsciowym zunifikowanym sygnatem sterujacym 0/4/12 +~ 20 mA, 4 +~ 12 mA lub
- 0/2+ 10V wedtug zamébwienia.

Zasilacz elektroniki:
- do zasilania modutdw elektroniki zabudowanych w sitowniku uzyty jest zasilacz ZS dla zasilania
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jednofazowego
- do zasilania wej$¢ sterujgcych napieciem 24V DC, 40 mA
W zasilaczu znajduje bezpiecznik (wartos¢ bezpiecznika podana jest w rozdziale 1.8.2. Podtaczenie
elektryczne.

Pomiar potozenia:
-bezkontaktowy absolutne magnetyczne

Ustawianie potozen krancowych:
- przekazniki potozeniowe sg ustawiane na wyspecyfikowany kat roboczy z tolerancjg * 2°.

Przekazniki wyjsciowe:

- 3 przekazniki (standard) (READY, RE1, RE2) max. 250V AC/1 A/cos f = 1; max. 30V DC/2A

- 3 przekazniki dodatkowe (opcja) (RE3, RE4, RE5S) max. 250V AC/1 A/ cos f = 1; max. 30V DC/2A

- 6 przekaznikéw dodatkowych (opcja) (RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY)
max. 250V AC/1 A/ cos f = 1; max. 30V DC/2A

- przekaznik READY, R1, R2, RE3, RE4 i RE5 sg dowolnie programowane (ich funkcje mozna zmienic
przyciskami na ptytce sterowniczej lub za pomoca programu na PC).

Przekaznik READY: - mozna zaprogramowa¢ na: sygnalizacje btedow, btedy lub ostrzezenia, btedy
lub brak sterowania, btedy lub ostrzezenie lub brak sterowania. Fabryczne ustawienie przekaznika
READY podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”. Przekazniki READY na ptytce
sterowniczej i ptytce zasilacza sg podwojone (majg takg sama funkcje i nie mozna na nich ustawié
innych (oddzielnych) parametrow/funkciji).

Przekazniki R1i R2, RE1, RE2, RE3, RE4 i RE5: - mozliwo$é zaprogramowania — nieaktywne,
Potozenie O (potozenie otwarte), Potozenie Z (potozenie zamkniete), (Moment O, Moment Z, Moment
O lub Moment Z, Moment O lub Potozenie O, Moment Z lub Potozenie Z — te mozliwosci nie dotyczg
sitownika SPR 0.1PA — nie posiada wytgcznikbw momentowych), otwiera, zamyka, ruch, ruch —
migacz, do potozenia, od potozenia, ostrzezenia, sterowanie - zdalne, sterowanie - lokalne (nie dotyczy
sitownikow bez sterowania lokalnego), sterowanie wytaczone. Przekaznik R1 jest podwojony z
przekaznikiem RE1, a R2 z przekaznikiem RE2 (maja takg sama funkcje i nie mozna na nich ustawic
innych (oddzielnych) parametrow/funkcji). Fabryczne ustawienie przekaznikéw podane jest w rozdziale
,Jruchamianie/Programowanie”.

Nadajnik potozenia (sygnat wyjsciowy):
- Elektroniczny regulator potozenia (EPV) pasywny, 2-przewodowe podiaczenie (bez
wbudowanego zasilacza)

SYGNAt PrAUOWE. ....eeeiii e e e e e et eaeaeaanes 4+ 20 Iub 20 + 4 mA (DC)
Napiecie zasilania nadajnika EPV ... 18 do 30V DC
Rezystancja ObCIGZENIA. ............uuuiiii e max. R.= 500 W
Tolerancja wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ..................ccoeeei +0,5 %"
Odchytka liNIOWOSCI NAAJNIKA..........coiiiiiiee e +1[%]Y
Histereza nadajnika POIOZENIA.......cccoeeeiiiiiiice e e e e e e e e eeanes max. 1 [%]Y
Separacja galwaniczna......................... sygnat wejsciowy jest odseparowany od sygnatu sterujgcego

1) z wartosci znamionowej nadajnika w stosunku do wartosci wyjsciowej

Programowe mozliwosci ustawienia sygnatu wejsciowego: 4 + 20 mA, 20 + 4 mA. Fabryczne
ustawienie sygnatu podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.
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Elektroniczny regulator potozenia (N) — sterowanie wejsciowym sygnatem sterujacym

Wejsciowe sygnaty sterujgce - analogowe:............ccccceevveenen. 0 - 20 mA (0 — 10 V wedtug zamowienia)
..................................................................................... 4 - 20 mA (2 — 10 V wedtug zamowienia)
................................................................................................................................... 12 -20 mA
..................................................................................................................................... 4-12mA

..................................................................................... 20 - 0 mA (10 — 0 V wedtug zamowienia)
..................................................................................... 20 - 4 mA (10 — 2 V wedtug zamdwienia)

................................................................................................................................... 20-12 mA
..................................................................................................................................... 12 -4 mA
Rezystancja wejsciowa dla sygnatu 0/4 + 20 MA: .....ooiiiiiiiiiiiiieeeeee e Rin =120 W
Rezystancja wejsciowa dla sygnatu 0/2 +~ 10 V: ..o Rin = 3 kW
Odchytka liNIOWOSCI FEQUIATOTA: .......uueitiiiiiiiiiiiiiiiie e enennes 0,5%
Nieczuto$¢ regulatora: ...........ccoovvevviiieiieeeeeeeeeiiiinnn. programowo ustawiana w zakresie od 1 do 10 %

Fabryczne ustawienie regulatora podane jest w rozdziale ,Uruchamianie/Programowanie”.

Sterowanie binarnymi wejsciami 24 V DC:
Podaniem napiecia 24 V DC na zaciski CLOSE i OPEN

Programowane funkcje binarnych wejsé 11 i 12 (zmiany mozna dokona¢ tylko za posrednictwem

programu EHL na komputerze PC:

- dla wejscia I1: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego- nie dotyczy wykonan
sitownika bez sterowania lokalnego), STOP

- dla wejscia 12: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego- nie dotyczy wykonan
sitownika bez sterowania lokalnego); 2P (przy podtaczonym regulatorze pozwala przy aktywnym
wejsciu 12 sterowac sitownikiem w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu napiecia 24 V DC na
zaciski OPEN lub CLOSE).

Fabryczne ustawienie podane jest w rozdziale ,,Uruchamianie/Programowanie”.

Programowana REAKCJA NA AWARIE/zanik sygnatu sterujagcego: OTWIERA, ZAMYKA,
NIEREAGUJE, POLOZENIE BEZPIECZNE.
Fabryczne ustawienie podane jest w rozdziale ,,Uruchamianie/Programowanie”.

Ustawiane elementy elektroniki:

SE mozna przeprogramowac na inne parametry:

- przyciskami na ptytce sterujacej

- za pomocg programu po podtgczeniu komputera PC za posrednictwem kabla komunikacyjnego
podtaczonego do konektora na jednostce sterujacej (po zdjeciu gornej obudowy sitownika).

Grzaltka (E1):
Rezystor grzewczy — napiecie zasilania: .............ccccceevvveeeneen... zgodne z napieciem zasilania silnika
1Y (ool e | 2= | PP P P PP PPPPPPPPRPRRPRPIN ok. 10 W/55°C

Praca grzatki sterowana jest z piytki elektroniki. Temperature wigczenia i wylgczania mozna
programowac¢ od —40°C do +70°C za pomoca programu na PC. Fabrycznie jest ustawiona temperatura
termostatu na wytgcznie przy +25°C.

Sterowanie reczne:
- kotem recznym po odtaczeniu przektadni. Obracaniem kota recznego w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara wat wyjsciowy obraca sie w kierunku ,O" - otwiera®“.

Luz czeSCi WYJSCIOWE]: ..oovvvvviiiiiiiiiiiiieiee, max. 1° (przy 5 % obcigzeniu momentem znamionowym)

1.8.1 Podfgczenie mechaniczne
Kotnierzowe (1ISO 5211)
uchwyt z dzwignig i ciegtem
Gtéwne wymiary przytaczeniowe podane sg na rysunkach wymiarowych.
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1.8.2 Pod{aczenie elektryczne

Na listwe zaciskowa (X, X1):

- 3 zaciski (PE, N, L) na ptytce zasilacza, przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?drut lub linka. Moment
dokrecenia srubek zaciskéw na listwie zaciskowej max. 0,5 N.m., max. napiecie 300V

- 2 zaciski (0V, +24V) przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?drut lub linka. Moment dokrecenia $rubek
max. 0,5 N.m., max. napiecie 300V

- 5 zaciskow (READY, RE1, RE2) przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?drut lub linka. Moment
dokrecenia $rubek max. 0,5 N.m., max. napiecie 300V

- 10 zaciskéw (COM,CLOSE,OPEN, 11, 12, +IN,-IN,SH; +L, -L) przewodem o przekroju 0,05 - 1 mm?
drut lub linka. Moment dokrecenia srubek zaciskéw na listwie zaciskowej max. 0,19 N.m., max.

napiecie 300V

- 6 zaciskow (COM1, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5) — dla modutu 3 dodatkowych przekaznikow
przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?drut lub linka. Moment dokrecenia $rubek max. 0,5 N.m., max.

napiecie 300V

- 11 zaciskéw (COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5, COM, NO, NC - dla modutu 6
dodatkowych przekaznikéw przewodem o przekroju 0,05 - 1,5 mm?drut lub linka. Moment dokrecenia
srubek max. 0,5 N.m., max. napiecie 300V.

Ostrzezenie: Odpornos¢ termiczna przewodow stosowanych do poditgczen elektrycznych musi wynosic
minimalnie +80°C.

Tabela przekroju przewoddéw (mm® — AWG)
Przekroj przewodu

mm’ AWG

0,05 30

0,2 24

0,34 22

0,5 20

0,75 18

15 16

2,5 14

Tabela dopuszczalnych momentow (N.m — Ibs.-in)

Moment dokrecania

N.m Ibs.-in
0,2 2,7
0,3 4

0,5 7

Przepusty kablowe:
- 1 przepust kablowy M20x1,5 — grubos¢ przewodow 8 do 14,5 mm.
- 2 przepusty kablowe M16x1,5 — grubosé¢ przewodéw 6 do 10,5 mm.

Zacisk ochronny:

Przy oddaniu do uzytku — przy instalacji urzadzenia:

- dla bezpiecznego uzytkowania sitownika konieczne jest podtaczenie zewnetrznych i wewnetrznych
zaciskow uziemienia. Lokalizacja zewnetrznych i wewnetrznych zaciskédw ochronnych pokazane jest
narys.2irys.2a.

- do zasilania musi by¢ podtaczony wtacznik awaryjny. Nalezy go umiesci¢ jak najblizej urzadzenia,
oznaczonym i fatwo dostepnym dla obstugi, zeby mozna byto szybko odtgczy¢ zasilanie sitownika.

- Zewnetrzne i wewnetrzne zaciski, sg wspotzalezne i oznaczone znakiem ochronnym uziemienia

Podtaczenie elektryczne: wykonujemy zgodnie ze schematem elektrycznym. Schemat obowigzujacy
dla danego sitownika znajdziemy zawsze wklejony w wewnetrzna czes¢ gornej obudowy sitownika.
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Bezpieczniki:

Ptytka zasilacza sitownika posiada bezpiecznik (F3). Umiejscowienie bezpiecznika na ptytce pokazane
jest narys.2.

Wartos$ci i charakterystyka bezpiecznikow:

O
‘0
s
o P S = N| Silnik Max. prad Wartosé
= Kod zamowienia Napiecie 3T Moc (W) (A) bezpiecznika F3
>
N
®)
238.1-0XXXX/YY 230 VAC 50 4/25 0,2 F25A/250V
238.1-LXXXXIYY 220 VAC 50 5/28
é 238.1-3XXXXIYY 24 VAC 50 5/28 2,2 F3,15A/250V
o g 238.1-VXXXXIYY 240 VAC 60 4/25 1,9
g 238.1-TXXXX/IYY 120 VAC 60 5/28 F25A/250V
238.1-BXXXX/IYY 110 VAC 60 15/39 0,3
238.1-IXXXXIYY 24 VAC 60 18/48 F3,15A/250V

WEWNETRZNY
ZACISK
OCHRONNY
UZIEMIENIA

BEZPIECZNIK
ZASILACZA (F3)

Rys. 2

Rys. 2a

ZEWNETRZNY ZACISK
OCHRONNY
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1.9 Pakowanie, transport, skfadowanie

Sitowniki dostarczane sg w sztywnych kartonach, spetniajagcych wymogi normy EN 60 654.
Wyrob pakowany w karton. Kartony mozna pakowa¢ na palety. Na zewnetrznej czesci kartonu
znajduje sie naklejka z danymi sitownika:

oznaczeniem wyrobu,
nazwa i typ wyrobu,
ilos¢ sztuk,

pozostate parametry.

Firma transportowa powinna zabezpieczy¢ kartony podczas transportu przed przemieszczaniem

sie i ochrong przed zewnetrznymi wptywami warunkéw atmosferycznych.
Transport powinien odbywac sie w odpowiednich warunkach temperaturowych:
- temperatura: -25° C do +70° C, (z wyjatkiem wykonan sitownikow
przeznaczonych do pracy w temperaturze-45° C do +45° C)
- wilgotnos¢: 5 do 100 %, z maksymalng zawartoscig wody 0.028 kg/kg suchego
powietrza
- cisnienia atmosferyczne 86 do 108 kPa

Po otrzymaniu sifownika nalezy sprawdzié¢ czy nie doszfo do zadnych uszkodzen podczas
transportu. Sifownik przed montazem i podfgczeniem powinien osiggnaé temperature
pomieszczenia, w ktorym bedzie instalowany.

SE przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczystosciami i szkodliwym wpfywem czynnikéw atmosferycznych oraz chemicznych w temperaturze
otoczenia —10 , +50°C i wilgotno$ci wzglednej powietrza max. 80%.
Niedopuszczalne jest przechowywanie sifownika na zewngtrz lub w miejscach narazonych
na bezposrednie dziafanie warunkéw atmosferycznych!

Wszelkie uszkodzenia powierzchni zewnetrznej sifownika nalezy natychmiast usungc¢ - aby
zapobiec uszkodzeniu w wyniku korozji.

Przy skfadowaniu wyrobu dfuzej niz rok, nalezy przed montazem skontrolowac¢ smar w sifowniku.

Sifowniki przechowywane dfuzej powinny byc¢ rowniez zabezpieczone przed wplywem warunkéw
atmosferycznych..

Po instalacji sifownika na wolnym powietrzu, w wilgotnych pomieszczeniach lub pomieszczeniach
ze zmienng temperaturg nalezy koniecznie podfgczyc¢ grzatke w sifowniku.
Zapobiega to skraplaniu sie¢ wody pod obudowg sifownika — zabezpieczajgc jego czesci elektryczne
przed skapujgcg wodg, zwiekszajgc zywotnos¢ sifownika.

Przed przystgpieniem do montazu sifownika usui nadmiar smaru uzytego do konserwaciji.

1.10 Ocenal/opis wyrobu i opakowania — recykling

Wyréb zostat wyprodukowany materiatéw, ktére mozna poddac recyklingowi - metalowych (stal,
aluminium, mosigdz, braz, miedz), plastikowych (PP, PA, PC) i wyrobow z gumy.
Karton i wyr6b po zakohczeniu jego zywotnosci mozna rozebraé i wszystkie jego czesci
dostarczy¢ do punktow zajmujacych sie zbirem surowcow wtérnych.
Wyréb i jego opakowanie nie sg zrédiem zanieczyszczenia srodowiska i nie zawierajg odpadow
niebezpiecznych.



14 SPR 0.1PA

2. Montaz i demontaz sifownika
2.1 Montaz

A Nalezy przestrzegaé przepiséw BHP!

Uwaga:
Ponownie nalezy sprawdzi¢ czy miejsce montazu odpowiada warunkom przedstawionym w rozdziale

~Warunki uzytkowania”. Jesli warunki sg inne nalezy skontaktowac sie z producentem.

Przed rozpoczeciem montazu sifownika na armaturze:
Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu w czasie transportu.
Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg na sitowniku zgodnos$¢é ustawionego kata pracy i rozmiaréw
przytaczeniowych sitownika z parametrami przytgczeniowymi armatury.

W przypadku niezgodnosci, halezy przeprowadzi¢ regulacje wedtug rozdziat
"Ustawianie/programowanie”.

2.1.1 Mechaniczne podfgczanie sifownika do armatury

Sitownik w zaktadzie produkcyjnym ustawiony jest na parametry podane na tabliczce
znamionowej z wymiarami przytgczeniowymi zgodnymi z rysunkiem wymiarowym i przestawiony do
miedzypotozenia.

Sitownik mozemy montowa¢ w dowolnym potozeniu, jednak nie zaleca sie montazu sitownika
pod armaturg. Przy montazu zwr6ci¢ uwage czy po zamontowaniu sitownika bedzie mozliwosé zdjecia
pokrywy gornej obudowy w celu podigczenia elektrycznego sitownika i pdzniejszego sterowania
sitownika kotem recznym.

Przed przystgpieniem do montazu nalezy oczysci¢ powierzchnie kontaktowe sitownika i
armatury. Gniazdo sitownika i wat armatury delikatnie nasmarowa¢ smarem nie zawierajgcym kwasow.

Sitowniki SPR 0.1PA sg dostarczane z zaktadu produkcyjnego w wykonaniach:
a) Z kotnierzem F04, FO3 lub FO5 zgodnie z normg ISO 5211
b) Z uchwytem, dzwignia i ciegtami lub bez dZzwigni z wystajgcym trzpieniem o ksztatcie kwadratu o
wymiarach 11x11 mm lub okragtego z rowkami o przekroju poprzecznym £ 22 mm

Sitowniki z przytaczem kotnierzowym mocujemy na armaturze przykrecajac jg do sitownika za
pomocy czterech $rub z gwintem M5 (kotnierze FO3 i F04) ewentualnie M6 (kotnierz F05). Sruby
mocujgce muszg by¢ wkrecone w otwor sitownika, co najmniej 10 mm do 12 mm.

Sitownik z uchwytem przymocowaé do podstawy za pomoca dwoch $rub M10. Sruby powinny
by¢ wkrecone do podstawy: zelaznej, co najmniej 10 mm, do stopdw aluminium, co najmniej 16 mm.

Sitowniki z matg dzwignig do sterowanej armatury
podiaczamy za pomoca dzwigni z dwoma ciegtami TV-160 i rurki 1/4” nagwintowanej na obu koncach.
Na gwintowane korice nakrecamy ciegta i mocujemy je z jednej strony na dzwigni sitownika, a z drugiej
strony na dzwigni armatury..

Sitowniki z duzg dzwignig i ciegtami TV-360, rurkg 1/2” podtaczamy identycznie jak wyzej.
Ustawienie matej dzwigni na sitowniku moze by¢ zmieniane po przez wysuniecie piasty trzpienia z
dzwignia i obrdci¢ o 90° (4x90°) lub wysunieciem dzwigni z nacie¢ na piascie i obréceniem o 60°
(6x60°) lub kombinacje tych czynnosci o kat 30°. Ustawienie duzej dzwigni daje sie osiggnac
obracaniem dzwigni na trzpieniu wyjsciowym.

W sitownikach nieposiadajacych ogranicznikdw mechanicznych na wyjsciu potozenie kata roboczego
mozna ustawi¢ dowolnie na catym obwodzie bez koniecznosci przestawiania dzwigni na wieloklinie.
W czasie montazu nalezy zwréci¢ uwage na to, aby kat miedzy dzwignig napedu a ciegtem nie byt
mniejszy niz 15° i wiekszy od 165° (rys.3).



SPR 0.1PA 15

Przyfacze mechaniczne kofnierzowe

Oczysci¢ powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury.
Jesli do sitownika dotaczona jest konsola przytaczeniowa lub adapter nalezy je przykrecic¢ do sitownika.
Gniazdo sitownika i wat armatury delikatnie nasmarowa¢ smarem nie zawierajacym kwasow
Armature przestawi¢ w potozenie otwarte lub zamkniete
W sitowniku trzeba przestawi¢ przetgcznik sterowania z ,silnika” na ,reczne”
Kofem sterowania recznego przestawi¢ wat wyjsciowy sitownika do potozenia zgodnego z potozeniem
trzpienia armatury:
- na mechaniczny ogranicznik kata obrotu w wersji z takimi ogranicznikami
- do potozenia krancowego, az zataczy wytacznik potozeniowy w wersji bez ogranicznikéw
Natozy¢ sitownik na wat armatury
Tak zatozony sitownik przykreci¢ 4 srubami z podktadkg sprezynowg metoda na ,krzyz*
Przetgcznik sterowania przestawiamy z powrotem w potozenie ,silnik”

Przytacze mechaniczne dzwigniowe

Oczysci¢ powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury
Przymocowac¢ stojan z sitownikiem do podstawy.
W sitowniku przestawiamy przetgcznik sterowania z

7 |
,Siinika” na ,reczne”. Sitownik i armature przestawi¢ w 7{/ /

jednakowe potozenie np. na zamkniecie Natozy¢ dzwignie
TV160 lub TV360 na wat wyjsciowy sitownika tak, aby

zajeta pofozenie najbardziej zblizone do Zzadanego.
Potaczy¢ naped z urzadzeniem za pomoca uktadu dzwigni,

sktadajacego sie z 2 ciegiet i dwustronnie nagwintowanej . T\
S
=

rurki w sitownikach nieposiadajagcych ogranicznikow (0(0 \
mechanicznych na wyj$ciu potozenie kata roboczego

mozna ustawi¢ dowolnie na catym obwodzie bez

koniecznosci przestawiania dzwigni na wieloklinie Rys. 3

w czasie montazu nalezy zwréci¢ uwage na to, aby kat

miedzy dzwignig napedu a ciegtem nie byt mniejszy niz 15° i wiekszy od 165° (rys.3).

Sprawdzi¢ poprawnosé podigczenia sitownika z armaturg przez obroét kota sterowania recznego i
sprawdzenie czy armatura sie obraca razem z sitownikiem.

Przetacznik sterowania przestawiamy z powrotem w potozenie ,silnik”.

Uwagi:
1. Pofozenie dzwigni na sifowniku mozna zmienic:
a) mafa dzwignia P -1235/A:
- wysunieciem z piasty trzpienia z dzwignig i obréci¢ o 90° (4x90°)
- wysunieciem dzwigni z nacie¢ na piascie i obroceniem o 60° (6x60°)
b) Duza dzwignia P-1235/B: przez wysuniecie dzwigni z nacie¢ na trzpieniu i obracanie co 20°
(18 naciec)
c) mafa dzwignia P -1300 (zamiennik za sifownik KP II)
- wysunieciem z piasty trzpienia z dzwigniq i obréci¢ o 90° (4x90°)
- wysunieciem dzwigni z nacie¢ na piascie i obréceniem o 45° (8x45°)
d) Duza dzwignia P-1298
- przez nasuniecie dzwigni na pioro i jej zablokowanie
2) ciegfa TV-160 i TV-360 sg w wersji wyposazenia dodatkowego sifownika. Rurka fgczgca ciegfo nie
jest przedmiotem dostawy.
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2.1.2 Podfaczenie elektryczne i kontrola funkcji

Nastepng czynnoscig po podtaczeniu sitownika z armaturg jest podtaczenie elektryczne sitownika do
zasilania i systemu sterowania.

1. Postepowac zgodnie z instrukcjami bezpieczeristwal

2. Przy kfadzeniu instalacji konieczne jest zachowanie zgodno$ci z przepisami w zakresie instalacji
urzgdzen wysokiego napiecia! Kable zasilajgce muszg mie¢ odpowiednie certyfikaty. Temperatura
pracy kabla musi by¢, co najmniej +80°C.

3. Przewody do listwy zaciskowej sifownika muszg by¢ doprowadzone przez przepusty kablowe!

4. Przed podfgczeniem sifownika nalezy najpierw podfgczy¢ wewnetrzny i zewnetrzny zacisk ochronny

uziemienia!
5. Kable zasilajgce muszg by¢ przymocowane do stafej konstrukcji najdalej 150 mm od
przepustow. Najlepiej przed przepustem zrobic petle przewoddéw skierowang do dofu
- zabezpiecza to przed dostawaniem sie wody po kablu do wnetrza sifownika.

6. Przewody wejsciowych sygnafow sterujgcych do regulatora pofozenia i sygnafow wyjsciowych z
nadajnika pofozenia powinny by¢ oddzielone od kabli zasilania lub powinno sie uzywac kabli
ekranowanych..

7. Aby unikng¢ przenikania wilgoci do sifownika wokof przewodow pofgczeniowych, przewody powinny
po podfgczeniu i dokreceniu przepustéw by¢ uszczelnione silikonem.

Podtaczenie do systemu sterowania:

Sterowac sitownikiem mozna za pomoca;: - analogowego sygnatu sterujgcego za posrednictwem

wbudowanego regulator potozenia
- binarnymi wejsciami 24 V DC
Sitownik podtgczamy wedtug dotgczonego schematu lub schematu wklejonego pod wewnetrzng czesc
Gornej obudowy sitownika.

Uwagi:

1. ES posiadajg przepusty kablowe, ktére w przypadku szczelnego nafozenia na przewody umozliwiajg
zabezpieczenie krycia nawet IP 68. W celu pozgdanego stopnia krycia nalezy zastosowac krgzki
uszczelniajgce wedfug rozmiaru kabla i wfasciwej odpornosci termicznej.

2. Przy skrecaniu przepustow, sprawdzi¢ dopuszczalne luzy, aby nie doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do stabilnej
konstrukcji w odlegfosci mniejszej niz 150 mm od przepustow.

3. Do podfgczenia sterowania zaleca sie zastosowac przewody ekranowane.

4. Rewersacja SE jest gwarantowana, jesli opdznienie pomiedzy wytgczeniem i zafgczeniem napiecia dla
ruchu wafu wyjsciowego w przeciwnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

W sitowniku SPR 0.1PA nalezy po podfgczeniu wykonac proces kalibracji dla optymalnego
funkcjonowania.

2.2 Demontaz

Przed demontazem nalezy odfgczy¢ zasilanie sifownikal!
A Nie nalezy podfgczac i odfgczac sifownika pod napieciem!
Odigczenie sitownika od zasilania.
Odkreci¢ przewody od listwy zaciskowej, a kable wysunaé¢ z przepustow kablowych.
Odkreci¢ sruby mocujace sitownik do armatury i wysung¢ sitownik z armatury.
Przy odestaniu sitownika np. do naprawy nalezy uzy¢é mocnego kartonu, zeby sitownik nie zostat
uszkodzony w czasie transportu.
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3. Ustawianie/programowanie

Sitowniki elektryczne dostarczane sa z zakladu produkcyjnego ustawione na parametry podane
na tabliczce znamionowej umieszczonej na obudowie sitownika.

Sitownik podtgczamy mechanicznie i elektrycznie. Rozdziat ten opisuje podtaczenie i
zaprogramowanie parametréw, ktére umozliwia prawidtowg prace sitownika. Rozmieszczenie
przyciskOw na ptytce sterowania pokazane jest narys. 6.

Programowac¢ mozna:
- Za pomoca przyciskéw na ptytce sterujacej (rys. 6)
- Za pomocg programu EHL Explorer (program jest darmowy) podtaczajgc sitownik specjalnym
przewodem (kabel dostepny, jako opcja wyposazenia dodatkowego za doptatg) do komputera
PC (interfejs na plytce sterujacej jest pokazany na rys. 6).

Szczegobtowa procedura programowania lub przeprogramowania fabrycznie zaprogramowanych
parametrow podana jest w samodzielnym dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 00

Dla fatwego ustawienia parametréw pracy ptytka sterowania wyposazona jest w:
- 4 przyciski programujace: MENU, P, O, C
- 6 diodami sygnalizacyjnymi LED - rys. 6

Sygnalizacja stanéw za pomoca diod LED na ptytce sterowniczej:

- LED ERROR (czerwona) — miga na czerwono w przypadku awarii lub swieci ciggle w rezimie
programowania parametrow.

- LED OPEN / MENU (zielona) — w rezimie pracy ON/OFF swieci przy pracy sitownika w kierunku
otwiera lub miga po wejsciu do rezimu MENU

- LED CLOSE / PAR (czerwona) — w rezimie pracy ON/OFF swieci przy pracy sitownika w Kierunku
zamyka lub miga przy wybranym parametrze w menu i rozéwieci przy zapisywaniu wybranego
parametru do pamieci.

- LED 11/ SEL (z6tta) — swieci ciggle przy aktywnym wejsciu |1, lub miga w rezimie programowania
parametrow.

- LED 12 (z6ita) — Swieci ciggle przy aktywnym wejsciu 12

- LED POWER (zielona) — $wieci ciggle przy podaniu napiecia zasilania.

Programowe mozliwos$ci elektroniki:

- przekazniki R1; R2; RE1 + RES: nieaktywne; potozenie otwarte; potozenie zamkniete; potozenie
otwarte; potozenie zamkniete; praca w kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka,; ruch; ruch
miganie; do potozenia, od potozenia; ostrzezenia; sterowanie zdalne; sterowanie lokalne (nie dotyczy
sitownikow bez sterowania lokalnego); sterownie wytaczone.

- przekaznik READY: btedy; btedy lub ostrzezenia; btedy lub brak sterowani; btedy lub ostrzezenia lub
brak sterowania.

- sygnat wyjsciowy (z nadajnika EPV pasywny): 4 + 20 mA; 20 + 4 mA.

- sterowanie - regulacja: 2P, 3P, 3P/2P, 12

- wejsciowy sygnat sterujacy (N): 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA lub 0/2 + 10 V wedlug zamdwienia.

- wejscie 11: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy sitownikow bez
sterowania lokalnego); STOP.

- wejscie 12: NIEAKTYWNE; ESD; DBL (aktywacja sterowania lokalnego — nie dotyczy sitownikéw bez
sterowania lokalnego); 2P (przy podtaczonym regulatorze — dla opcji sterowania 3P/2P 12 — pozwala
przy aktywnym wejsciu 12 sterowac binarnymi wejsciami napieciem 24 V DC).

- REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA; ZAMYKA; NIE REAGUJE; POLOZENIE BEZPIECZNE.

Na wejsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ identycznych funkcji z wyjatkiem funkcji wytgczone (np. jak
jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna jej tez ustawi¢ na wejsciu 12.

Uwaga: Funkcja ESD jest wybranym trybem zabezpieczen rezimu pracy. Aktywacja wejscia 11 lub 12
na ktorym bedzie aktywowana funkcja ESD przestawia wat wyjsciowy sitownika do potozenia, ktore
jest zdefiniowane w parametrach ,REAKCJA NA AWARIE".
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PRZYCISK PROGRAMOWANIA P PRZYCISK PROGRAMOWANIA O

PRZYCISK MENU PRZYCISK PROGRAMOWANIA C

KONEKTOR KOMUNIKACJI Z PC

LED ERROR

LED OPEN
LED MENU
OFPEN

CLOSE

LED CLOSE
LED PAR

O.
O
Gi
9.
&

LED I1
LED SEL

LED 12

LED ZASILANIE

#
&
=
=
»
2
%
*
&
®

READY

REGADA

Rys. 6
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3.1 Mozliwosci ustawienia sterowania (regulacji) sifownikiem

2P STEROWANIE

Ustawienie: regulacja 2P + inne funkcje z wyjatkiem STOP na wejsciu 11:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka przez podanie napiecia 24 V DC na zaciski OPEN, lub
CLOSE. Odtgczenie napiecia zasilania lub osiggniecie ustawionego potozenia krancowego powoduje
zatrzymanie sitownika.

2P STEROWANIE IMPULSOWE

Ustawienie: regulacja 2P + funkcja STOP na I1:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu impulsu napiecia 24 V DC na zaciski OPEN,
lub CLOSE. Sitownik zatrzyma sie po osiggnieciu ustawionego potozenia lub po podaniu impulsu
napieciem 24 V DC na zaciski |1 (STOP).

3P STEROWANIE (REGULACJA)

Ustawienie: regulacja 3P + inne funkcje z wyjatkiem STOP na |1 i 2P na wejsciu 12:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujacego

0/4 + 20 mA, 4 + 12 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiagnieciu okreslonego potozenia
(odpowiadajacego wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego
potozenia krancowego sitownik zatrzyma sie.

Uwaga:
Przy wyborze funkcji STOP na wejsciu 11 w rezimie pracy regulacyjnej 3P podanie napiecia 24 V DC na

zacisk 11 nie spowoduje zatrzymania sie sifownika.

3P/2P przetaczane na 12

Ustawienie: regulacja 3P/2P przelaczane na 12 (przy wyborze tej wersji regulacji system
automatycznie dla wejscia 12 wybiera funkcje 2P) + inne funkcje z wyjatkiem STOP na I1.

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujgcego

0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia
(odpowiadajgcego wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego
potozenia krancowego sitownik zatrzyma sie.

W przypadku aktywnego wejscia |2 (ciggtym podawaniem lub wytaczeniem (wedtug ustawienia
funkgcji 12 AKTIV) napiecia 24 V DC na zaciski 12) SE przestanie reagowac na wejsciowy sygnat
sterujacy 0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA (0/2 = 10 V) i zatrzyma sie. Sitownik mozna w tym stanie mozna
sterowac w kierunku otwiera lub zamyka podaniem napiecia 24 V DC na zaciski OPEN lub CLOSE.
Odtaczenie napiecia zasilania lub osiggniecie ustawionego potozenia krancowego powoduje
zatrzymanie sitownika. Po odtgczeniu napiecia na wejsciu 12 sitownik zacznie reagowac na wejsciowy
sygnat sterujacy i przestawi sitownik na zadane potozenie.

3P/2P przetaczane na 12 (2P IMPULSOWE)

Ustawienie: regulacja 3P/2P przetaczane na 12 (przy wyborze takiej regulacji automatycznie dla funkciji
wejscia 12 wybierana jest funkcja 2P) + funkcja STOP na I1:

SE pracuje w kierunku otwiera lub zamyka po podaniu wejsciowego sygnatu sterujgcego

0/4/12 + 20 mA, 4 + 12 mA (0/2 + 10 V) na zaciski +IN, -IN. Po osiggnieciu okreslonego potozenia
(odpowiadajgcego wartosci podanego sygnatu sterujgcego), lub po osiggnieciu zaprogramowanego
potozenia krancowego sitownik zatrzyma sie.

W przypadku aktywnego wejscia |2 (podanie na state napiecia 24 V DC na zacisk 12 lub wytgczeniem
— wedtug ustawienia funkcji 12 AKTIV) Sitownik przestanie reagowaé na wejsciowy sygnat sterujacy
0/4/12 - 20 mA, 4 + 12 mA (0/2 = 10 V) i zatrzyma sie. SE w tym stanie mozna sterowac w kierunku
otwiera lub zamyka impulsem napiecia 24 V DC podanego na zaciski OPEN lub CLOSE. Po podaniu
impulsu 24 V DC na zacisk 11 (STOP) lub po osiggnieciu ustawionego potozenia krancowego sitownik
zatrzyma sie.

Po odigczeniu napiecia na zacisku 12 sitownik zacznie reagowaé na wejsciowy sygnat sterujacy i
przestawi sitownik na zadane potozenie.
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3.2 Ustawianie parametrow, listy bfedéw i ostrzezen

- podane jest w samodzielnym dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 00.

Standardowe fabryczne ustawienie parametrow (chyba, ze w zaméwieniu podane zostaly inne

parametry) podane s w tabeli nr 2:

Tabela nr 2: Standardowe fabryczne ustawienie parametréw w sitowniku bez sterowania lokalnego -
mozna zmienié przyciskami na ptytce sterowniczej
Sposoéb programowania podany jest w dodatku do instrukcji montazowej nr 74 1053 00

MENU NAZWA USTAWIENIA FABRYCZNE
1 MOMENT - nie dotyczy tego typu sitownika
] ) - Z = Potozenie + O = Potozenie — wylgczanie w potozeniu
2 POLOZENIE KRANCOWE krancowym zamkniecia i otwarcia od potozenia (inne w tym typie
sitownika nie jest dostepne)
3 BLOKOWANIE MOMENTU - nie dotyczy tego typu sitownika
4 PRZEKAZNIK READY - bledy (kont_akty _przekaznlka READY COM-NO sg
zatagczone jak nie ma btedu)
- Potozenie O dla przekaznika R1
. - Potozenie Z dla przekaznika R2
S PRZEKAZNIKI R1 .. RE5 - Od potozenia 95% dla przekaznika RE3
- Do potozenia 5% dla przekaznika RE4
- Nieaktywne dla przekaznika RE5
6 CPT (sygnat wyjsciowy) 4+20mA
. REGULACJA — wg. zamdéwienia | 2P 3P
ANALOGOWY SYGNAL . .
STERUJACY - 4+-20mMmA(2+10V)
8 NIECZULOSC - 3%
9 REAKCJA NA USTERKE NIE REAGUJE

Ustawienie parametréw, ktére mozna zmienié tylko za pomoca programu na PC

NAZWA PAREMETRU

USTAWIENIA FABRYCZNE

KIERUNEK OBROTOW SILOWNIKA

PRAWOSKRETNY

TEMPERATURA TERMOSTATU

25 °C (temperatura wytgczenia grzatki)

WEWNETRZNA NIECZULOSC

2 % (tylko dla sterowania 3P)

POt OZENIE BEZPIECZNE 0%

FUNKCJA 11 ESD

AKTYWNE 11 wysoki poziom (pod napieciem)
FUNKCJA 12 nieaktywne

AKTYWNE 12 wysoki poziom (pod napieciem)

BEZPIECZNIK TERMICZNY

nie dotyczy tego typu sitownika

BEZPIECZNIK TERMICZNY ,0"

nie dotyczy tego typu sitownika

TRYB ZEGARA nieaktywne

CYKL PRACA 10's

CYKL PAUZA 50s

CYKL POLOZENIE O1 0%

CYKL POLOZENIE 02 100 %

CYKL POLOZENIE 71 0%

CYKL POLOZENIE 72 100 %

TOLERANCJAOQiZ 1%

PRZEKAZNIK 1 potozenie O (potozenie otwarte)
POLOZENIE RE.1 0%

PRZEKAZNIK 2 potozenie Z (potozenie zamkniete)
POLOZENIE RE.2 0%

PRZEKAZNIK 3 Od potozenia

POt OZENIE RE.3 95 %

PRZEKAZNIK 4 Do potozenia

POLOZENIE RE.4 5 %

PRZEKAZNIK 5 Nieaktywne (wytaczone)
POLOZENIE RE.5 0%
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TWORZENIE KOPIl ZAPASOWEJ uruchomione
ODTWORZYC Z KPIl ZAPASOWEJ uruchomione
PRZYWRACANIE USTAWIEN FABR. uruchomione
AKTYWNE USTERKI Zerowane

Ostrzezenie 1: W przypadku ustawienia wejsciowego sygnafu sterujgcego na wartosé¢ 0 +~ 20 mA
(0+10V) lub 20 + 0 mA (10 + 0 V) przy zaniku tego sygnafu sifownik zajmie pofoZenie takie jak przy
wartosci sygnafu 0 mA (SE przy awarii nie rozpoznaje wartosci sygnatu wejsciowego od wartosci
sygnafu 0 mA (0 V)).

Ostrzezenie 2: Proces kalibracji nie powiedzie sie, gdy naped jest w stanie bfedu. W tym przypadku
nalezy usungc bfgd i ponownie uruchomic kalibracje.

OstrzezZenie 3: Proces kalibracji nalezy wykonywac po kazdej zmianie kgt obrotu o wiecej niz 10%.

Ostrzezenie 4: Proces kalibracji uruchamiamy nacisnieciem przycisku P na pfytce sterowniczej,
uruchomieniem go z MENU 4 |ub z programu po podfgczeniu sifownika z komputerem PC. Wszystkie
sposoby uruchomienia kalibracji sg réwnowazne.

Definiowanie kierunku obrotu watu wyjsciowego sitownika

Sitownik fabrycznie ustawiony jest tak, ze wat wyjsciowy sitownika przy pracy w kierunku zamyka
obraca sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, patrzac na wat wyjsciowy od gory po zdjeciu pokrywy
gornej obraca sie w prawa strone.

W przypadku potrzeby zmiany kierunku pracy nalezy przestawi¢ parametr ,kierunek obrotéw
sitownika” na lewostronny. Ten parametr nozna przestawic¢ tylko za pomocg PC i programu EHL
Explorer po podigczeniu przez modut komunikacji w oknie parametry.

3.3 Uruchomienie sifownika w przypadku, kiedy dostarczony jest w komplecie z
armaturg - kalibracja

W przypadku, kiedy sitownik jest dostarczony w komplecie z armaturg lub zamontowany na
innym urzadzeniu nalezy po zamontowaniu go w miejscu docelowym koniecznie przeprowadzi¢
kalibracje w celu przystosowania go do warunkow pracy. Przy kalibracji nalezy postepowac:

- zamontowaé¢ komplet na rurociggu/ciggu technologicznym

- Sitownik podtaczy¢ elektrycznie zgodnie ze schematem elektrycznym i rozdziatem Podtaczenie
elektryczne do zasilania.

- Sitownik przestawi¢ w miedzy potozenie (patrz ostrzezenie 2 podane wyzej)

- podigczy¢ napiecie zasilania

- uruchomi€ kalibracje sitownika nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 00

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji — pomiar bezwtadnosci

- po zakonczeniu kalibracji sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac na
sygnaly sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektérych parametréw pracy postepowaé zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 00

3.4 Uruchomienie sifownika w przypadku potrzeby zmiany zaprogramowanych
parametréw.

W przypadku, kiedy otrzymujemy sam sitownik i montujemy go na armaturze nalezy po
zmontowaniu kompletu ustawi¢ kat roboczy (potozen krancowych) i innych parametrow nalezy
postepowac:

- wedtug rozdziatu 2 podtagczyc¢ sitownik z armaturg i zamontowaé komplet na rurociggu/ciggu
technologicznym
- sitownik podtgczyc¢ elektrycznie zgodnie ze schematem elektrycznym i rozdziatem Podtgczenie
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elektryczne do zasilania

- sitownik przestawi¢ w miedzy potozenie (patrz ostrzeZenie 2 podane wyzej)

- podigczy¢ napiecie zasilania

- uruchomic¢ kalibracje sitownika nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 00

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji — pomiar bezwtadnosci

- po zakonczeniu kalibracji sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac na
sygnaly sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektorych parametrow pracy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 00

3.5 Uruchomienie sifownika w przypadku, kiedy potrzebujemy zmienié kat roboczy
(nowe ustawienie pofozen krancowych) i innych parametréw, inaczej niz byty
ustawione fabrycznie

W przypadku dostarczenia sitownika bez armatury i potrzebujemy zmieni¢ fabrycznie ustawione
parametry, kat roboczy, potozenia krancowe nalezy postapic:

- wedtug rozdziatu 2 podtaczy¢ sitownik z armaturg i zamontowac¢ komplet na rurociggu/ciggu
technologicznym

- do sitownika podtaczy¢ zgodnie ze schematem elektrycznym zasilanie, bez podtaczania sygnatow
sterujacych (wejsciowy sygnat sterujacy — sitownik zgtosi odpowiednio bfad lub ostrzezenie 2
lub bez binarnych wejs¢)

- sitownik przestawic¢ (za pomocg sterowania recznego*) do potozenia krancowego zamkniete
i przycisnag¢ przycisk C na okoto 2s, dopdki nie zaswieci dioda LED ERROR (czerwona), dioda
LED MENU (zielona) i dioda LED PAR (czerwona) — tym samym zapiszemy do pamieci potozenie
krancowego zamkniete — patrz i postepuj zgodnie z dodatkiem nr 74 1053 00,

- zwolni¢ przycisk C

- sitownik przestawi¢ (za pomocg sterowania recznego*) do potozenia krancowego otwarte
i przycisna¢ przycisk O na okoto 2s, dopdki nie zaswieci dioda LED ERROR (czerwona), dioda
LED MENU (zielona) i dioda LED PAR (czerwona) — tym samym zapiszemy do pamieci potozenie
krancowego otwarte — patrz i postepuj zgodnie z dodatkiem nr 74 1053 00,

- zwolni¢ przycisk O

- sitownik przestawi¢ (za pomocg sterowania recznego*) do miedzypotozenia

- uruchomic¢ kalibracje sitownika nacisnieciem przycisku P na ptytce sterowniczej na czas min. 2s
dopdki nie zaswieci sie dioda LED ERROR (czerwona), dioda LED MENU (zielona) i dioda LED
PAR (czerwona) — patrz do instrukcji nr 74 1053 00

- zwolni¢ przycisk P

- po zwolnieniu przycisku P rozpocznie sie proces kalibracji

- podigczy¢ sygnaty sterujace, sitownik przygotowany jest do normalnej pracy i zacznie reagowac
na sygnaty sterujgce na wejsciach sitownika.

- w przypadku potrzeby zmiany niektorych parametrow pracy postepowac zgodnie z instrukcjg
nr 74 1053 00

* Dotyczy ustawienia sifownika na sterowanie 2P, 3P lub 3P/2P przefgczane na 12, jednoczesnie przy
standardowym ustawieniu menu 9 REAKCJA NA USTERKE: STOP!

3.6 Ustawianie pozostaftych parametrow

W przypadku potrzeby zmiany innych parametréw nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg

nr 74 1053 00.
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3.7 Komunikaty o btedach jednostki sterowniczej

Elektronika sitownika umozliwia identyfikacje niektérych btedéw w pracy sitownika. Zgtaszanie btedow
sygnalizowane sg miganiem diody LED ERROR (czerwona) na plytce sterowniczej (rys.6). Aby
okresli¢ rodzaj bledu mozna tez poditaczyé do sitownika komputer PC, na ktérym odczytamy rodzaj
zakiécen w pracy.

Lista btedow i ostrzezen ustawionych fabrycznie przedstawiona jest w tabeli nr 3 (rozdziat 4.3).
Lista btedow i ostrzezenh oraz metody identyfikacji btedéw znajdujg sie w odrebnej instrukcji
nr 74 1053 00.

Zmiana zestawu zgtaszanych btedéw i ostrzezeh mozliwa jest tylko za pomocg programu na
komputer PC przez pracownika serwisu firmy Regada.

3.8 Ustawianie mechanicznych ogranicznikdéw kata obrotu

Mechaniczne ograniczniki kata obrotu (rys. 8) mozna ustawi¢ w zakresie -5° do 10° dla kazdego
potozenia niezaleznie. Sitownik ma ustawione ograniczniki na kat zgodny z zaméwieniem w zakladzie
produkcyjnym.

W przypadku potrzeby przestawienia ogranicznikéw nalezy:

- poluzowac kontr nakretke ogranicznika

- ustawi¢ ogranicznik wkrecajac lub wykrecajac srube na odpowiednie potozenie

- zablokowa¢ ogranicznik kontr nakretkag

- ustawi¢ elektronicznie potozenie krancowe zgodnie z punktem 3.5

SRUBY OGRANICZNIKOW
KATA OBROTU

Rys. 8 Widok na sitownik od strony
kotnierz przytaczeniowego

Ostrzezenie!

Mechaniczne ograniczniki kata obrotu stuzg wytacznie do okreslenia kata pracy przy
sterowaniu recznym.
Dopuszczanie do najechania na ograniczniki podczas pracy silnika elektrycznego jest
niedopuszczalne!
Po ustawieniu mechanicznych ogranicznikéw kata obrotu nalezy zaprogramowaé ustawienie
wytacznikow krancowych w sitowniku, tak, aby przy pracy silnika elektrycznego nie dochodzito
do najechania na ograniczniki mechaniczne. Grozi to spaleniem sie silnika elektrycznego!
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4. Obsfuga i konserwacja, awarie i ich usuwanie
4.1 Obstuga

1. Obstuge sifownika powinien wykonywac przeszkolony pracownik!
! f 5 2. Po podfgczeniu sifownika do racy nalezy sprawdzi¢, czy przy montazu nie doszfo do uszkodzenia
obudowy sifownika, zabezpieczy to w przyszfosci obudowe przed korozjg!

Sitownik wymaga niewielkiej obstugi. Warunkiem poprawnej, bezawaryjnej pracy jest sprawne
podiaczenie sitownika z armaturg i do uktadu sterowania.

Obstuga wynika z warunkéw uzytkowania i sktada sie zasadniczo z przetwarzania informaciji, aby
zapewni¢ odpowiednie funkcje pracy urzgdzenia.

Obstuga musi zadba¢ o przeprowadzenie wymaganych konserwacji i zeby sitownik podczas
pracy byt chroniony przed szkodliwymi warunkami atmosferycznymi, ktére wykraczajg poza
dopuszczalne warunki uzytkowania.

Podczas awarii lub przy zaniku napiecia zasilania sitownik powinien pozosta¢ w pozycji sprzed
awarii. W przypadku potrzeby mozna sterowaé praca sitownika sterowaniem recznym, (jesli sitownik
jest w takie wyposazony, przez rozigczenie przektadni przetgcznikiem znajdujgcym sie z boku
obudowy).

Sterowanie reczne:

W razie potrzeby uzycia sterowania recznego (kontrola funkcji, awaria, itp.) postepowac zgodnie
Z ponizszymi punktami:

Nalezy przetacznikiem znajdujacym sie z boku sitownika (rys. 9) odtaczy¢ silnik elektryczny

i przestawi¢ w potozenie ,sterowanie reczne” (tabliczka przy przetaczniku — symbol reki),

roztgczamy w ten sposéb przektadnie w sitowniku. Przy sitownika z uchwytem i dzwignig nalezy

przytrzymaé, aby pod obcigzeniem nie przesuneto sie na ograniczniki kata obrotu.

Armature ustawi¢ w zgdanym potozeniu:

a) w sitownikach ze sterowaniem recznym — przycisnieciem i obrotami kétka umieszczonego na
goérnej obudowie sitownika. Przy obracaniu kota zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara
przestawimy sitownik w potozenie ,ZAMKNIETE". Po przestawieniu armatury do zgdanego
potozenia przekrecamy przetacznik do potozenia sterowanie elektryczne (symbol silnika na
tabliczce), co spowoduje zazebienie sie silnika z
przektadnig. Kétko sterowania recznego nalezy lekko
podciagna¢ do gory. B

b) w sitownikach bez sterowania recznego w wersji z g0° ‘ “
uchwytem i dzwignig — za pomocg dzwigni. Po \
przestawieniu armatury do zgdanego potozenia //\
przekreci¢ przetacznik do pracy w sterowaniu
elektrycznym.

\

W przypadku, kiedy po powrocie przefgcznika do
sterowania elektrycznego nie nastgpi zazebienie ’
przekfadni z silnikiem nalezy kofem recznym lub |

dzwignig lekko obracic i nastgpi zazebienie. STEROWANIE | | STEROWANIE

Jednym z mozliwych uszkodzen sifownika jest nie RECZNE ELEKTRYCZNE
wracanie przefgcznika do pofozenia sterowanie
elektryczne. W tym przypadku sifownik po pewnym Rys. 9

czasie pracy silnika zatrzyma sie.

Podczas sterowania recznego nie nastepuje przestawienie ustawien krancowek i nadajnika
pofozenia.
Sifownika bez opcji rozfgczania przekfadni nie mozna przesterowac recznie.
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4.2 Konserwacja — zakres i regularnosé przegladéw

Podczas przegladdéw i konserwaciji nalezy sprawdzi¢ i w razie potrzeby dokreci¢ wszystkie sruby
i nakretki, ktére majg wptyw na szczelnosc i stopienh krycia sitownika. Raz w roku nalezy
skontrolowa¢ przewody na ztgczkach konektorowych oraz na listwach zaciskowych, w przypadku
potrzeby dokrecic¢ zaciski.
Przeglady nalezy przeprowadzag, co cztery lata.

Wymiane uszczelek pokrywy gornej iwlewu oleju nalezy przeprowadzi¢ w przypadku ich
uszkodzenia lub po uptywie 6 lat.
Smar w dostarczanych sitownikach przewidziany jest do pracy w sitowniku przez catg jego
zywotnos¢. Podczas uzytkowania sitownika nie ma potrzeby jego wymiany.

Smarowanie
- przektadnie — smar GLEIT - m- HF 401/0 lub GLEITMO 585 K

A Smarowanie wrzeciona armatury wykonujemy niezaleznie od konserwacji sitownikal!

Po kazdym przypadkowym zalaniem produktu, upewnij sie, ze nie ma wody wewnatrz. Po
ewentualnym przedostaniu sie wody do srodka produktu przed ponownym uruchomieniem osuszy¢
sitownik w srodku a uszkodzone uszczelki i czesci wymienié¢. Podobnie, sprawdzi¢ szczelnosé
dtawikéw kablowych oraz w razie ich uszkodzenia nalezy wymienic je na nowe.

Po kazdych 6 miesigcach zalecamy kontrolne przesterowanie sitownika sprawdzajac ustawione
parametry pracy oraz dokreci¢ wszystkie sruby i nakretki mocujgce sitownik z armatura.

Jesli nie jest to okreslone w przepisach inaczej raz na 4 lata skontrolowa¢ wszystkie potaczenia
elektryczne oraz uziemienie

Sprawdzamy rowniez szczelnos¢ przepustéw kablowych, wymieniamy uszkodzone uszczelki w
przepustach.

Dbajmy o czysto$¢ urzadzenia zdejmujac z niego brud i kurz.

4.3 Awarieiich usuwanie

W przypadku awarii, zaniku napiecia sitownik pozostanie w aktualnym potozeniu. W przypadku
potrzeby przesterowania armatury mozemy zrobi¢ to za pomocg sterowania recznego (kotem
recznym). Po pojawieniu sie napiecia zasilania sitownik jest gotowy do normalnej pracy.

Producent prowadzi serwis gwarancyjny i pogwarancyjny sitownikéw. Dostepne sg wszystkie
czesci zamienne uzyte do budowy sitownika. Serwis powinnismy zleci¢ serwisowi producenta.

W przypadku awarii postepowac zgodnie z ogélnymi warunkami gwarancji.
W przypadku, kiedy trzeba zdemontowac sifownik z armatury postepowac zgodnie z rozdziatfem
"Demontaz".

Elektronika sitownika umozliwia identyfikacje niektérych btedéw w pracy sitownika. Zgtaszanie
btedéw sygnalizowane sg miganiem diody LED ERROR (czerwona) na ptytce sterowniczej (rys. 6) lub
na wyswietlaczu LED (rys. 1) i jesli sitownik jest wyposazony w modut sterowania lokalnego na
wyswietlaczu LCD (rys. 7). Lista btedéw podane jest w instrukcji nr 74 1053 00.

Lista btedow i ostrzezen ustawionych fabrycznie przedstawiona jest w tabeli nr 4.

Zmiana zestawu zgtaszanych btedéw i ostrzezen mozliwa jest tylko za pomocg programu na komputer
PC przez pracownika serwisu firmy Regada.
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Tabelanr 4

Fabryczne ustawienie zgtaszanych btedéw i ostrzezenh

PARAMETER BLAD OSTRZEZENIE

ESD X

Znalowy sygnat sterujacy X

Bfedne polecenie X

Moment X

Kontrola momentu X

x

Kalibracje momentu

Kalibracje regulatora X

Skok/kat roboczy

Bfedne potozenie

Obroty

Kierunek obrotéw

RAM

XXX X[ XX

ROM

EEPROM X

Szyna

XX

12C

Reset

x| X

Napiecie +5V

Parametry X

Tryb programowania

Przekaznik

Temperatura <

XXX |[X

Temperatura >

Faza

Czestotliwos¢ napiecia zasilania

Bezpiecznik termiczny

Sterowanie reczne

Modut Potozenia

Typ modutu Potozenia

Czujnik potozenia 1

Czujnik potozenia 2

Czujnik potozenia 3

Czujnik potozenia 4

Modut Moment

Typ modutu Moment

Czujnik momentu

Modut wyswietlacza LED

Typ modutu wyswietlacza LED

Modut wyswietlacza LCD

Typ modutu wyswietlacza LCD

Modut Zasilacz/Przekazniki

XXX XX XX XXX X XX X XXX X | X [ X

Typ modutu Zasilacz/Przekazniki

Uwagi: X — aktywowany symptom bfedu lub ostrzezenia.

Przy zgfoszeniu bfedu sifownik zajmuje pofozZenie okreslone funkcjg REAKCJA NA USTERKE lub
zatrzyma sie (wg. rodzaju bfedu) i nie bedzie pracowaf do chwili likwidacji uszkodzenia.

Przy zgfoszeniu ostrzezenia w niektérych przypadkach sifownik pracuje dalej. Uzytkownik jest
poinformowany o tym za posrednictwem przekaznika READY, (jesli zostaf tak zaprogramowany),
miganiem diody LED ERROR na plytce sterowniczej lub po podfgczeniu sifownika do PC.

Jednym z mozliwych uszkodzen sifownika jest nie wracanie przefgcznika do pofozenia sterowanie
elektryczne. W tym przypadku sitownik po pewnym czasie pracy silnika zatrzyma sie.
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Uwaga 1: W niektérych przypadkach po usunieciu usterki trzeba sifownik restartowac odfgczeniem
zasilania sifownika na okofo 3s.
Uwaga 2: W przypadku, kiedy po sterowaniu recznym przefgcznik rodzaju pracy nie powrdci do
pofozZenia sterowanie elektryczne, moduf elektroniki po pewnym czasie pracy silnika zatrzyma go i
zgfosi ten stan, jako bfgd nr 44, ktéry bedzie zgfoszony miganiem diody LED ERROR na pfytce
sterowniczej lub po podfgczeniu sifownika do komputera w programie EHL.
Sifownik bedzie staf do czasu zlikwidowania awarii. Po naprawie nalezy odtgczy¢ napiecie zasilania na
okofo 3s i ponownie zafgczy¢ zasilanie.

Producent prowadzi serwis gwarancyjny i pogwarancyjny sitownikéw. Dostepne sg wszystkie
czesci zamienne uzyte do budowy sitownika. Serwis powinnismy zleci¢ serwisowi producenta.
Przy zasilaniu elektroniki zastosowany jest bezpiecznik — patrz rys. 2 (F3) na przyklad SCHURTER
MSF250, lub miniaturowy bezpiecznik SIBA 164050.xxx warto$¢ bezpiecznika zgodnie z
rozdziatem 1.9.2.

rozdziafem "Demontaz".

Uwaga: W przypadku, kiedy trzeba zdemontowac sifownik z armatury postepowac zgodnie z
A Serwis powinnismy zleci¢ serwisowi producenta.

5. Wyposazenie i czesci zamienne
5.1 Wyposazenie

Jako wyposazenie sitownika dostarczane jest koto sterowania recznego i przepusty kablowe.

5.2 Wykaz czesci zamiennych

Tabelanr.5
Czesci zamienne

Nazwa czesci Koq . Pozycja Rysunek

zamowienia

Silnik elektryczny; 1 W; 230 V 63 592 346 1 1
Silnik elektryczny; 2,75 W; 230 V 63 592 382 1 1
Silnik elektryczny; 3,54 W; 230 V 63 592 381 1 1
Silnik elektryczny; 4,7 W; 230 V 63 592 380 1 1
Silnik elektryczny; 7,3 W; 230 V 63 592 379 1 1
Uszczelka — IP 67 62 732 376 - -
DMS3 Z2 24A zasilacz dla zasilania 24V AC 64 051 077 3 1, 1A
DMS3 Z2 24A zasilacz dla zasilania 110V AC 64 051 078 3 1, 1A
DMS3 SP czujnik potozenia 64 051 079 4 1
DMS3 J1 jednostka sterujgca (gli/ig ;]i()) mA lub 64 051 075 2 1
DMS3 J3 - jednostka sterujgca (0/2 ~ 10 V) 64 051 061 2 1
DMS3 J2 - vaydjnégi;(a sterujgca (bez wejscia i 64 051 060 2 1
DMS3 L2 wyswietlacz LED 64 051 081 7 1
DMS3 RE3 modut dodatkowych przekaznikéw 64 051 065 8 1
DMS3 RE6 modut dodatkowych przekaznikéw 64 051 066 8 1
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6. Dodatki
6.1 Schematy podfaczenia
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Legenda:
Z500......... podtagczenie modutu z 6 dodatkowymi przekaznikami

Z500a....... podiaczenie modutu z 3 dodatkowymi przekaznikami

Z514b, Z514bEPV.....podtaczenie SPR 0.1PA dla sterowania ON/OFF lub wejsciowym sygnhatem
analogowym 0/4/12 + 20 mA lub 4 + 12 mA i sygnatem wyjsciowym 4 + 20 mA - pasywnym

Z515b....... podiaczenie SPR 0.1PA dla sterowania ON/OFF

Z523b....... podiaczenie SPR 0.1PA dla sterowania ON/OFF lub wejsciowym sygnatem analogowym
0/2 + 10 V i sygnatem wyj$ciowym 4 + 20 mA - pasywnym

Corrrrrinnns kondensator

COM(RS232) podtaczenie plytki sterujgcej do PC

EPV passive ..elektroniczny nadajnik potozenia — pasywny — z pragdowym sygnatem wyjsciowym

El............. grzatka

F3 o bezpiecznik zasilacza
1Y/ silnik 1-fazowy

N regulator potozenia
POSITION czujnik potozenia

Rin ceeeeeeennn. rezystancja wejsciowa
R, rezystancja obcigzenia

U napiecie re EPV
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READY ..... przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
R1 + RES5.. przekazniki dowolnie programowane
DMS3....... modut elektroniki

) ST listwa zaciskowa napiecia zasilania

Xl listwa zaciskowa ptytki sterowniczej

X2, listwa zaciskowa na ptytce modutu dodatkowych przekaznikéw
Zaciski:

PE, N, L — zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania (24V AC lub 110/120V AC lub 230/240 V AC,
50/60 Hz — zgodnie z zamOW|en|em — napiecie i czestotliwo$¢ jest podana na tabliczce znamionowej)
0V, +24 V — zaciski (0,05 - 1 mm ) napiecia WijCIOWGgO 24V DC (40 mA)
COM, CLOSE OPEN, 11,12 — zaC|sk| (0,05-1mm ) wyjs¢ sterujacych 24V DC
+IN, -IN, SH — zaciski (0,05 - 1 mm ) pradowego lub napieciowego sygnatu wejsciowego
+L, -L, SH — zaciski (0,05 - 1 mm?) pradowego sygna+u wyjsciowego (pasywny) 4-20 mA
COM, NO, NC, NO, NO - zaciski (0,05 - 1,5 mm ) przekaznika READY, przekaznikow R1 i R2 (na ptytce
sterowniczej)
COMS5, NO5, NC5 - zaciski (0,05 - 1,5 mm ) przekazmka RES5 (na module dodatkowych przekaznikow)
COML1, RE4, RE3, RE2, RE1 — zaciski (0,05 - 1,5 mm?) przekaznikéw RE4, RE3, RE2, RE1 (na
module dodatkowych przekaznikow)
COM, NO, NC - zaciski (0,05 - 1,5 mm ) przekaznika READY (na module dodatkowych przekaznikéw)

Uwaga 1: Na zaciski N,L listwy zaciskowej zasilacza (X) podajemy napiecie 230V AC lub 24 V AC wedfug
zamoéwienia. Dla napiecia 24 V AC nie ma potrzeby podfgczania przewodu uziemienia PE.

Uwaga 2: Programowe moZzliwosci przekaznikbw R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5: nieaktywne, pofozenie
otwarte, pofozenie zamkniete, moment otwiera, moment zamyka, moment otwiera lub zamyka, moment otwiera
lub pofozenie otwarte, moment zamyka lub pofozenie zamyka, otwiera, zamyka, bfad, bfgd miganie, praca do
pofozenia, praca od pofozenia, ostrzezenia, sterowanie lokalne, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne
wyfgczone.

Przekaznik READY mozna zaprogramowac: bfedy, bfedy lub ostrzezenia, bfedy lub brak sterowania, bfedy lub
ostrzezenia lub brak sterowania.

Prgdowy sygnat z nadajnika pofozenia ( EPV pasywny) mozna zaprogramowac: 4 + 20 mA lub 20 + 4 mA
Sterowanie (regulacje) mozna zaprogramowac: 2P, 3P, 3P/2P przefgczane na 12

Wejséciowy sygnaf sterujacy (N) mozna ustawié na sygnat. 4 + 20 mA (2 +10V), 20 + 4 mA (10 + 2 V),
0+20mA(0+10V),20-0mMA(10+0V),4+12mA, 12 +4 mA, 12 +20 mA, 20 + 12 mA

Wejscie 11 mozna zaprogramowac: NIEAKTYWNE, ESD, DBL, (aktywowanie modufu sterowania lokalnego nie
dotyczy wykonania sifownika bez modufu sterowania lokalnego), STOP.

Wejscie 12 mozna zaprogramowac: NIEAKTYWNE, ESD, DBL, (aktywowanie modufu sterowania lokalnego nie
dotyczy wykonania sifownika bez modufu sterowania lokalnego), 2P (przy podfgczonym regulatorze pofozenia
(dla programowej mozliwosci sterowania 3P/2P 12) pozwala przy aktywnym wejsciu 12 sterowanie binarnymi
wejsciami sygnafem 24 V DC).

Programowanie REAKCJI NA USTERKE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POtOZENIE BEZPIECZNE.
Na WEJSCIACH I1, 12 - nie mozna ustawi¢ identycznych funkcji z wyjgtkiem stanu- wyfgczony(np., jesli jest na
WEJSCIU I1 jest ustawiona funkcja ESD nie mozna jej na WEJSCI 12)

Przekaznik READY jest zdublowany z przekaznikiem READY na module dodatkowych przekaznikow.
Przekazniki R1 i R2 sg zdublowane z przekaznikami RE1 i RE2 module dodatkowych przekaznikéw.
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6.2 Rysunki wymiarowe
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