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1. Zastosowanie
1. Zastosowanie

Sitowniki elektryczne (dalej SE) liniowe ST 0.1 lub STR 0.1 z regulatorem potozenia przeznaczone sg do
przetgczania organéw sterujgcych poprzez ruch liniowy zwrotny (np. zawordw zamykajgcych Ilub
regulacyjnych). Typowym przyktadem zastosowania jest zdalne sterowanie dwupotozeniowe Iub
wielopotozeniowe tych urzadzeh, u ktérych wymagane jest szczelne zamkniecie, a takze ciggta regulacja
organdw wykonawczych poprzez sterowanie SE sygnatem analogowym. Przytgcza mechaniczne wg norm ISO
5210/1, DIN 3358.

2. Zalecenia eksploatacyjne
2.1 Montaz i potozenie robocze

wilgotnosci powietrzaz ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkéw
atmosferycznych takich jak opady deszczu i $niegu oraz promieniami stonecznymi.
2. Sitowniki zamontowane w atmosferze o wilgotnosci ponad 8 powinny mie¢ na state 0%
podiaczona grzatke.

: 1. Sitlowniki mozna instalowac¢ na obiektach przemystowych, bez regulacji temperatury i

Sitownik musi by¢ umiejscowiony tak, aby byt dostep do sterowania recznego (5) rys.3 oraz mozliwosc¢ zdjecia
obudowy sitownika i dostep do przepustéw przewoddéw (10) rys.1.
Sitowniki mozna montowac w dowolnej pozycji. Zaleca sie montaz SE w pozycji pionowej nad armatura.

2.2 Wplyw wyrobu na otoczenie
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC): wyrdb spetnia wymagania Uni Europejskiej
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EU z zastosowaniem norm
EN61000-6-4:2007+A1:2011, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-3-2:2014 and EN 61000-3-3:2013.
Wibracje wywolywane przez wyréb: wptyw wyrobu na srodowisko jest znikomy.
Poziom hatasu: poziom hatasuA-max.80dB (A).

3. Srodowisko robocze
Zgodnie z normg STN EN 60 721-2-1 w aktualnym wydaniu, sitowniki elektryczne sg dostarczane w
nastepujgcych wersjach:

Wykonanie ,umiarkowane” dlaklimatu umiarkowanego

Wykonanie ,tropikalne wilgotne” - dla klimatu tropikalnego wilgotnego

Wykonanie ,tropikalne suche isuche” dla klimatu tropikalnego suchego i suchego

Wykonanie ,morskie” dla klimatu morskiego

ez
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Zgodnie z STN 33 2000-1 i STN 33 2000-5-51 w aktualnym wydaniu, sitowniki muszg wytrzymywac wptywy
zewnetrzne i pracowaé niezawodnie:
w warunkach otoczenia oznaczonych jako:

- ciepte, tagodne do bardzo gorgcych suchych w temperaturach od -25°C do +55°C...........ccccceeeeenn. AAT*

- przy wilgotnosci wzglednej 10 -100%, z kondensacjg i max. zawartoscig wody 0,029 kg w 1 kg suchego
powietrza przy podanych powyzej temperaturach.............oooveuiiiiiiiiiie e e e eeeeens AB 7*

- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z cisnieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa......................... AC 1*

- z ptytkim zanurzeniem (Stopien KryCia 1P X7)......cooeuioi o AD 7*

- with submersion (product with enclosure IPX8)............ooiiiiiiiiii e AD 8*

- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,
niewybuchowego pyltu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy niz 35 ale nie wiecej niz

350 mg/m’, lub 350 do 500 mg/m? dziennie (wyréb o stopniu krycia IP 6X)..........ccccceeeveuevercreennne, AE 6*
- z wystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajgcych w atmosferze;
obecnosc¢ substanciji korodujgcych jest znaczaca...........oooooovii AF 2*

- z mozliwoscig wystgpienia wstrzgsow:
srednich sinusowych wibracji z czestotliwo$cig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mm dla f<f, i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s* dla f>f; (czestotliwos¢ przejsciowa f,

WYNOSI 57 O B2 HZ). .o ———————— AH 2*
- wstrzgsy srednie w normalnych wydziatach przemystowycCh...........ccuviiiiiiiiiiii s AG 2*
- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i plesni..AK 2*

- powazne niebezpieczenstwo wystepowania zwierzgt (owadow, ptakow itp.).......c.ceoerieeiiiiiieniiiieeees AL.2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wptywy szkodliwych pradOw DtgAZGCYCh.........veeieieiieeeeeee e AM 2*

z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej) do 400 A.m™

$redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500it 700 W/MP..........coveoveeueeeeeieie e e AN 2*
- wptywow sredniej dziatalnosci sejsmicznej ; przyspieszenie >300 Galt 600 Gal.........ccoeevvvvvvvvvivieeeeeen.. AP 3%
-z posrednim zagrozeniem wytadowaniami atmosferyCznymi ..o AQ2*
-z silnym dziataniemM WIatrU. .........oooiiii i AR 3,AS 3*
-z czestym dotykaniem oséb z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzacych lub osoby stojg na podktadzie przewodzgcym...........cccoeoeeeii BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancji na obieKCie ...........ooevuvviciiiiii i, BE 1*

*Oznaczenia zgodne z normami IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51, IEC 60 364-5-55 w obecnym wydaniu.
4 Zasilanie i warunki uzytkowania

Napiecie zasilania:

silnika elektrycznego.................. 230/220VAC, 24V AC/DC £10% lub 3x400/3x380 VAC, £10%
SEErOWANIA. ... 230VAC £10% lub 24 VAC/DC £10%
nadajnika potenCjoMEetryCZNEgO ........cccouuuiiiiiiiiiiie et VPxRVDC/AC
elektronicznego nadajnikabez zasilacza .............cccoovveiiiiiiiii e 15+30VDC
Nadajnika POJEMNOSCIOWEGO .......ciiiiiiieeeeeeeeeeeeee e e e e e e e e e e e e e e e 18+28V DC
CzestotliwoSC NapieCia Zasilania ...........ooeeiiiiiiiiii e 50/60*Hz 2%

Przy czestotliwosci 60Hz czas przestawienia skroci sie 1,2 x.

Warunki uzytkowania

Sitownik ST przystosowany jest do zdalnego sterowania:

praca krotkotrwata, ciggta S2-10 min.

praca przerywana S4-25%, 6 90 cykli/godz.
Sitownik STR z regulatorem przystosowany jest do pracy automatyczne;:
praca przerywana S4-25%, 90 1200 cykli/godz.
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5. Opis

SE powinien by¢ podigczony wg schematu elektrycznego zamieszczonego na wewnetrznej scianie
pokrywy. Montaz mechaniczny i elektryczny SE nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg montazowg. Ruch
watu wyjsciowego w kierunku ,,0” umozliwia podanie impulsoéw elektrycznych na zaciski 1 i 12, a ruch w
kierunku ,Z” na zaciski 1i 16. Elementem napedowym SE jest silnik elektryczny (1) zasilany i sterowany przez
dwa wytgczniki sitowe (2) uruchamiane przy pomocy popychacza (5). Wytaczniki potozeniowe (3) uruchamia
obrot krzywek (4). Na ptycie sterowniczej zamontowany jest takze element grzewczy (6) z wytgcznikiem
termicznym (7). Na ptycie sterowniczej moze by¢ zamontowany potencjometryczny nadajnik potozenia (8).
Wersja STR posiada Dodatkowo mikroprocesorowy regulator potozenia sterowany sygnatem analogowym
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6. Parametry techniczne
Podstawowe parametry techniczne sitownika takie jak sita wylgczajgca [Nm], predkos¢ przestawienia

[mm/min], skok roboczy [mm]i parametry silnika elektrycznego zamieszczone sg w tabeli specyfikacyjnejnr 1.
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Pozostate parametry techniczne:
StOPIEAKIYCIA:......ooiiiieeeeeeeee e IP65/IP67 (STN EN 60 529)
Odpornosé mechaniczna:
wibracje sinusoidalNe.............oooviiiiiiiiiiici e w zakresie 10 do 150 Hz
.......................................................................................... zamplitudg posuwu0,078 mmdla f<f,
................................................................................. zamplituda przyspieszenia 9,8 m/s® dla f>f,
.......................................... (czestotliwos¢ przejsciowa f,musi by¢ w zakresie 57 do 62 Hz)
WSEIZGSY. et 300 z przyspieszeniem 5m.s?
ST 1] 1 1[04 = F PP 6 stopniw skali Richtera
Samohamownosé: ...l gwarantowanaw zakresie 0% 100% sity znamionowej
Nadajniki potozenia:
Nadajnik potencjometryczny
Nadajnik potencjometryczny
Wartos¢ rezystancji pojedynCzy B1...... ... 100Q2;2000Q2
Warto$¢ rezystancji podwoOjny B2..........eeeeiiiiiiiiiiiieeee e 2x100Q2; 2x 20002
Zywotnosc nadajnika Standard ... 1.10°cykli
ODCIgZalNOSC ... 0,5Wdo40°C; (0W/125°C)
Maksymalny prad obcigzenia $lizgacza .............. coeeevveiiiiiiiiiee e, max.35 mA
Maksymalne napiecie zasilania ................ouuiiiiiiiiii i VPxR V DC/AC
NIEHNIOWOSE ...ttt ettt e e e aeeaeeeeeeaeeeaanaaannnnnsesannnnneeeees +2.5[%]"
[T (=1 =V4= TS max. 2,5 [%]"
Wartos¢ rezystancji w potozeniach krancowych: dla ST...........oevveveeeninnnnn. “O”...293%,“Z* ... <5%
dlaSTR....... 0”..285%i1<95%, “Z“....23% i< 5%
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Nadajnik pojemnosciowy (B3) bezstykowy, Zywotno$¢ 10°cykli
2-przewodowy bez zasilaczalub zzabudowanym zasilaczem

Sygnat pradowy 4 + 20 mA (DC) otrzymujemy z pojemnosciowego nadajnika
pojemnosciowego, zasilanego z wewnetrznego lub zewnetrznego zasilacza . Elektronika nadajnika

jest zabezpieczona przeciw przypadkowemu przepieciu lub przecigzeniu. Nadajnik jest galwanicznie
izolowany, wiec do jednego zasilacza zewnetrznego mozna zastosowac do zasilania wiekszej ilosci

nadajnikow.
Napiecie zasilania w wersji zzabudowanym zasilaczem ...............cccccciiiiiiiieeeieneceeeen. 24V DC
NaPIECIE ZASIHANIA ...t 18 +28VDC
Tetnienie napiecia zasilania ... max. 5%
Maksymalna mocC Zasilania ............ouuueiiiiiii e 0,6 W
Rezystancja ObCIgZEenia ..........oouuiiiiiiiiii e 0 +500Q
Rezystor obcigzajacy moze by¢ jednostronnie uziemiony.
Wptyw rezystancji obcigzenia na prgd WyjSCIOWY..........ccccuuuuiimiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeenn, 0,02%/100Q
Wptyw napiecia zasilania naprgd WyjSCIOWY..........cuuveeieiraiiiineeiiaiiieeiieee e 0,02%/1V
Wptyw temperatury na prad WyjSCIOWY ..........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiie e 0.5%/10°C
Wartos$¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych............... "O“....20 mA(zaciski 81,82)
............ "Z"..... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartosci sygnatu WYJSCIOWEJO ........coeevviivieiiiiieiieee e "Z“+0,2mA
............................................................... “O“+0,1 mA)
Elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) przetwornik R/l (B3)
A) 2-przewodowe (bez zasilacza)
SYGNAPrGAOWY ...ttt e e e e e e e e e e e e e 4+20mA(DC)
NaPIECIE ZASIHIANIA ...t 15+ 30VDC
Rezystancjaobcigzenia ............ooooviiiiiiiiiii max. R =(U,-9V)/0,02A[Q]
..................................................................... (U, napiecie zasilania [V])
Wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ............. "O"....20 mA(zaciski 81,82)
............. "Z"..... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartosci sygnatu WYJSCIOWEJO .........ceeveiiiiiiiiiiiiiie e eee e "Z“+0,2 mA
................................................................. "O“+0,1mA
B) 3-przewodowy (bezzasilaczalub z zasilaczem)
SYGNAPrGAOWY ...ttt e e e e e e e e e e e 0+20mA(DC)
SYGNAPrGAOWY ...ttt e e e e e e e e e e e e e 4+20mA(DC)
SYGNAPrGAOWY ...ttt et e e e e e e e e e e e e 0+5 mA(DC)
Napiecie zasilania (bez zasilacza)..............eueeiiiiiiiiiiiii e 24V DC £1,5%
Rezystancja ObCIGZENIa ........cooiiiii e max. 3 kQ2

Wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach kraricowych:. "O*.. 20 mAlub 5 mA (zaciski 81,82)
.Z5....0mAIlub 4 mA (zaciski 81,82)

Tolerancja wartosci sygnatu WYJSCIOWEJO .........coeveiiiiiiiiiiiiieee e e Z°+0,2mA

..................................................... "O“1£0,1mA
Liniowo$¢ elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia..........cccccceeeeeeeeenn. 1,5[%]"
Histereza elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia....................... max. 1,5[%]"

" z wartosci znamionowej nadajnika w stosunku do warto$ci wyjsciowej
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Elektroniczny regulator potozenia (N)
Programowanie regulatora
A) Funkcje i parametry:
funkcje programowania:
- przy pomocy mikrowytgcznikéw SW1, SW2 i diod LED D3, D4 na regulatorze
- przy pomocy PC lub terminalu z oprogramowaniem poprzez RS 232
programowane parametry:
- sygnat sterujgcy
- charakterystyka sygnatu wyjsciowego (rosngca/ malejgca)
- typ sygnatu zwrotnego nadajnik potozenia
- odpowiedz nasygnatSYS-TEST
- sposéb regulacii
- nieczutosc¢
- potozenie krarncowe SE (za pomocg PC i programu)

B) B) Stany pracy regulatora
Zgtaszanie stanow awaryjnych: (przy pomocy diod LED lub RS 232i PC)
-obecnos¢ sygnatu SYS - TEST
- sygnalizacja zadziatania wytgcznikéw
- btad sygnatu sterujgcego
- awaria sygnatu zwrotnego

Statystyka: (tylko za pomocg PC i programu)
-ilos¢ godzin pracy
-ilos¢ zatgczen w kierunku ,,O*
-ilos¢ zatgczen w kierunku ,,.Z*

Napiecie zasilania: zaciski 61(L1)-1(N) ..ooeerriiiiiiiiiiieeeeeee. 230VAC lub 24VAC/DC,+10 %
[UD ZACISKI 61 (F)=T(=) ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nanes 24VDC 110 %
CZEStOIWOSE: ... e e e e e e e e e e e e 50/60Hz 2 %
Sygnaty wejsciowe - analogowe: (SE otwiera przy sygnale rosngcym):...........ooevvvvvnnnnnn. 0+20 mA
....................... 4+20 mA

.......................... 0+10V

T Lo 1Yo XY o =T o U1 =1 (o] = 0,5%
NieczutosCregulatora: ...........cccuveiiiiiiiiiiiei s 1+10 % (ustawiana programowo)
Sygnat zwrotny (nadajnik potozenia): potencjometryczny ...........cccooeveeiiiiiiiiinnnnnn. 100+1000002
PradOWY ...ttt 4+20mA

WYJSCIa SHOWE: ... 2x przekaznik 5 A/250V
Wyjscia cyfrowe: ..5x LED (zasilanie; “OK"; awaria; programowanie; "O“- “Z“ dwukolorowa LED)
Stan gotowosci “OK": ... kontakt kontrolki24 V,2W POR
StAN AWAIYJNY: oo ————— kontakt kontrolki24V,2W POR
Reakcja na awarie lub btgd(awaria) nadajnika:.............cccooeeieeiiiieiiiccceee e, -miganie LED
Btad lub awaria sygnatu sterujgCego:. ... - miganie LED
REZIM SY S e a e - miganie LED
SYGNAtWYJSCIOWY .. 4+20 mA, obcigzalnos¢ max. 200W
Elementy do programowania: ...........cccceeeeeeeiiiiiennennnn. - modut komunikacyjny RS 232 przez PC

2 przyciski do ustawiania parametréw
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WytaczniKi............coooiiii e, 250 V(AC); 50/60 Hz; 2A; lub 250V (DC);0,1A
GrzZalKa ... et a e e e e e e e e e e e ccalOW
Wytacznik termiczny:

aF=T o= T o = SRR zgodnie z napieciem zasilania silnika (max. 250V AC)
temperatura ZatgCzenia ..........ooo oo +20°C #4°C
temperatura WylgCzenia. ..ot e +30°C +3°C

Sterowanie reczne:
Kluczem (korbkg) nawet podczas pracy sitownika. Obroét klucza w kierunku zgodnym z kierunkiem
ruchu wskazowek zegara powoduje ruch watu wyjsciowego sitownika na ,Z".

Sterowanie elektryczne:
- zdalne sterowanie (ruch watu wyjsciowego sitownika poprzez silnik elektryczny)

Luz czeSci WyjSCiowej ..........ceeeveviniennnn. max. 0,5mm (przy 5 % obcigzeniu sitg znamionowa)

Ustawienie wylacznikéw potozeniowych:
Wytgczniki krancowe ustawione sg z tolerancjg + 0,5 mm w stosunku do zakresu skoku.
Dodatkowe wytgczniki (sygnalizacyjne) ustawione sg 1 mm przed potozeniami krancowymi.

Ustawienie wylacznikéw sitowych:
Wytgczniki sitowe wytaczajg z tolerancjg +10% w stosunku do wartosci podanej w tabeli 1 i nie moga
by¢ przestawione przez uzytkownika.

Waga: 6,3 +9.5kg

Przylagcze mechaniczne:
stupkowe
kotnierzowe wg DIN 3358 (7 typow)

Gtéwne wymiary przytaczy podane sg na rysunkach wymiarowych.

Podtaczenie elektryczne:
na listwe zaciskowa (X) - maksymalnie 23 zaciski, przekréj zacisku 2,5 mm?® 'max. 2,5 mm®
3 przepusty kablowe - 1xM20x1,5 - grubos$¢ przewodow 8 do 14,5 mm i 2xM16x1,5 - grubos¢
przewodow 6 do 10,5 mm

Zacisk ochronny: wewnetrzny i zewnetrzny wzajemnie potgczone i oznaczone znakiem uziemienia.
Podtaczenie elektryczne wykonac zgodnie ze schematem podtgczenia elektrycznego.
Wytgcznik potozeniowy S3 ustawiony jest na wyspecyfikowany skok roboczy.

Wytgczniki krancowe ustawione sg z tolerancjg £ 0,5 mm w stosunku do zakresu skoku.
Dodatkowe wytgczniki (S5, S6) ustawione sg 1 mm przed potozeniami krancowymi.
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7. Montaz i demontaz sitownika
7.1 Montaz
Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze nalezy:

Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu.
Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg zgodnos¢ ustawionego skoku i rozmiaréw przytgczeniowych

z parametrami armatury.
7.2 Mechaniczne podtaczenie sitownika do armatury

Sitownik fabrycznie ustawiony jest w potozeniu posrednim na parametry zgodne z tabliczkg znamionowsq i
przytaczem wg odpowiedniego wykresu. Przed montazem nalezy natozy¢ klucz sterowania recznego. Sitownik
ST 0.1 moze by¢ montowany w dowolnej pozycji. Przy montazu w pozycji horyzontalnej nalezy pamigta¢ aby
stupki umieszczone byly jeden nad drugim. Nalezy zachowa¢ odpowiedni dostep do elementéw regulacyjnych
znajdujgcych sie na ptycie sterowniczej pod gérng pokrywa.
Przed montazem natozy¢ klucz sterowania recznego.

Sitowniki ST 0.1 moga pracowaé¢ w dowolnym potozeniu. W potozeniu horyzontalnym sitownik musi by¢
tak zamontowany aby stupki byty potozone jeden nad drugim.

Przy montazu nalezy pamieta¢ o zachowaniu swobodnego dostepu do elementdéw regulacyjnych na
ptycie sterowniczej po zdjeciu pokrywy.

Podtaczenie mechaniczne wg normy DIN -rys.2
Sposob postepowania:
- sprawdzi¢ na tabliczkach znamionowych czy gwint armatury i sitownika jest taki sam
- armature (B)i sitownik (A) ustawi¢ w potozenie ,.Z*
- sitownik (A) natozy¢ na armature (B)
- wat wyjsciowy sitownika (2) skrecic ze sprzegtem armatury (6) tak, aby
kotnierz sitownika przylegat do korpusu armatury (7)
- skontrowacé sruby (3) mocujgce sitownik (1) z korpusem armatury (7)
- trzpien sitownika odkreci¢ o jeden obrét i zabezpieczy¢ nakretkg zabezpieczajagca (5)

A... sitownik elektryczny

1. kotnierz sitownika

2. wat wyjsciowy sitownika

3...... Sruba

B.... armatura

4. trzpien wyjsciowy armatury

5..... nakretka zabezpieczajgca

6...... sprzegto armatury

7. korpus armatury Rys. 2
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Podtgczenie mechaniczne ze stupkami - rys. 3

Sposéb postepowania: 22
- sprawdzi¢ na tabliczkach znamionowych zgodnos¢ gwintu armatury i sitownika 3

- armature (B) ustawi¢ w potozenie ,Z“ a sitownik (A) w miedzypotozenie Z

- zZluzowac nakretki (2) na stupkach (4)

- wkreci¢ stupki (4) do kotnierza armatury (8)

- nakretki stupkow (2) zakontrowac

-rozkontrowac sprzegto (3)

- nakretke sprzegta (1) nakrecic na trzpien wyjsciowy armatury (6)

tak, aby osiggng¢ wymiar L wg tabelkitypowego symbolu sitownika A
- nakretke sprzegta (1) odkrecic o jeden obroét i zakontrowac nakretke (7) -

- za pomocg klucza sterowania recznego (5) przyblizy¢
wat wyjsciowy sitownika do trzpienia armatury (6) i zakontrowac sprzegto.

B.....armatura 498.X-XXXXK [ 42 \
6.....trzpien armatury 498 . X-XXXXJ | 127 .

7.....nakretka zabezpieczajgca
8.....kotnierz armatury

A...sitownik elektryczny .
Typowy symbol FEFL EF"
; ----- ”atr@‘{t.a ?prff,g*a 498.X-XXXXP | 110 : 3
..... nakretki stupkow
3..... érubg sprze%’fa 498.X-XXXXN 57 - : 7
4.....stupek 498 X-XXXXM | 27 Y 5
5.....klucz recznego sterowania 498 . X-XXXXL 80 * ,
.
B

Rys. 3

Podtaczenie mechaniczne z kotnierzem -rys. 4
Sposob postepowania:
- sprawdzi¢ na tabliczkach znamionowych zgodnos¢ gwintu armatury i sitownika
-armature (B) i sitownik (A) ustawi¢ w potozenie ,Z* Rys. 4
- sitownik (A) natozy¢ na armature (B),
-rozkontrowac sprzegto (7)
- nakretke sprzegta (1) nakreci¢ na wat wyjsciowy armatury (3) tak,
aby kotnierz sitownika (2) przylegat do kotnierza armatury (4)
- kotnierze skrecic centralng nakretka (5)
- skontrolowa¢ wymiar L miedzy sprzegtem a kotnierzem (2)
w miejscu styku ze stupkami wg tabelki typowego symbolu sitownika
- nakretke sprzegta (1) odkreci¢ o jeden obrét i zabezpieczy¢
Nakretkg kontrujgcg (6).

A .....sitownik elektryczny

1 ... nakretka sprzegta Typowy symbol

2 ....kotnierz sitownika 498.X-XXXXP | 81
7 ... $ruba sprzegta 498 . X-XXXXN | 71

. N 498 X-XXXXM | 85
3 :::::trzpierﬁ armatury 498 X-XXXXL | 85

4 ....kotnierz armatury 498.X-XXXXK | 78

5 ... centralna nakretka
6 .. nakretka zabezpieczajgca
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Podtaczenie mechaniczne z kotnierzem -rys. 5
Sposodb postepowania:
- sprawdzi¢ na tabliczkach znamionowych zgodnos$¢ gwintu armatury i sHownlka
- armature (B) ustawi¢ w potozenie ,,Z* a sitownik (A) w potozenie posrednie
- wykreci¢ z kotnierza sitownika (7) Sruby M8x50 (6)
- sitownik z kotnierzem (A) natozy¢ na armature (B)
- zakontrowac sruby (6) M8x50
- rozkontrowac sprzegto (3)
- obejmy sprzegta (1) nasungé na trzpien armatury (8) tak, aby elementy
sprzegta (2) znajdowaty sie w odpowiednich rowkach
- natozy¢ elementy sprzegta (2) i rurke ograniczajgcag skok (4)
- korbka sterowania recznego (5) przyblizy¢ wat wyjsciowy sitownika
do trzpienia armatury (8) i skrecic sprzegto
- korbkg (5) sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu
- nastepnie wykonac podtgczenie elektryczne sitownika zgodnie
ze schematem zamieszczonym wewnatrz pokrywy
- sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania sitownika.

AL sitownik elektryczny

1. obejma sprzegta

2. element sprzegta

3 ... Sruba sprzegta

4 ... rurka ograniczajgca skok
5. korbka sterowania recznego
6 ... Sruba kotnierza

7 ... kotnierz przytgcza sitownika

Ht1

B... armatura
8 ... trzpien armatur

8. Podiaczenie elektryczne sitownika

Podtgczenia elektrycznego nalezy dokonaé¢ poprzez dwa przepusty Pg16 na listwe zaciskowg z 23
zaciskami o wielkosci zacisku 1,5 mm?, ktore sg oznaczone odpowiednimi numerami zgodnie ze schematem
ideowym umieszczonym na wewnetrznej Scianie pokrywy. Po zakonczeniu podtgczenia elektrycznego zaleca
sie sprawdzenie poprawnosci dziatania. Sitownik przestawi¢ w potozenie posrednie. Poprawnie podtgczony
sitownik powinien przesuwac wat wyjsciowy w dét w czasie pracy w kierunku ,Z“. W przeciwnym wypadku nalezy
zmieni¢ kolejnos¢ faz zasilania.

Nastepnie nalezy przeprowadzi¢ kontrole poprawnosci dziatania wylgcznikéw krahcowych i
momentowych poprzez naciskanie dzwigni odpowiednich wytgcznikow i obserwowanie reakcji sitownika w
czasie pracy w zgdanym kierunku. W razie nieprawidtowosci nalezy skontrolowa¢ poprawnosé podtgczenia
wyltgcznikdéw ze schematem.

8.1 Demontaz

- Odtgczy¢ zasilanie sitownika.

- Odtgczy¢ przewody z listwy zaciskowej sitownika i przepustow.
- Wykrecic sruby mocujgce i zdjgé sitownik zarmatury.

8.2 Ustawianie

Ustawianie nalezy prowadzi¢ na sitowniku zamontowanym na armaturze wedtug parametréw
wyspecyfikowanych w tabelce specyfikacyjnej. Rozmieszenie elementéw regulacyjnych ptyty sterowniczej
pokazujerys. 1.
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8.2.1 Ustawianie jednostki silowej

Sitownik fabrycznie posiada wytgcznik przekroczonej sity w kierunku ,,0“ (S1) i w kierunku ,Z“
(S2) ustawione z tolerancjag 10% maksymalnej sity wylgczajgcej. Wytgcznik potozeniowy S3
ustawiony jest fabrycznie w gornej granicy skoku roboczego tuz przed wytgcznikiem sitowym (S1) i
elektrycznie oba potgczone szeregowo (zaciski,19i,12%). W tym przypadku napiecie zasilania silnika
dlakierunku ,,O* nalezy podac¢ na zacisk 1 a w kierunku ,,Z“ na zacisk 20. A

8.2.2 Ustawianie jednostki potozeniowej (rys. 6)

Fabrycznie wytgczniki potozeniowe ustawione sa: Z/
- wylgcznik krahcowy (1)-S3,,0% na petny skok zgodnie z tabliczkg znamionowag
- wylgcznik dodatkowy (2)-S5 na cca 1 mm przed wytgcznikiem AL ®
krancowym ,O“ (1)-S3) O
- wytgcznik dodatkowy (3)-S6 na cca 1 mm przed potozeniem .
krancowym ,Z". ! A
W przypadku ustawiania wytgcznikdw potozeniowych
postepowac nastepujgco: A-AO_
- siftownik przestawi¢ w potozenie ,O“i obracac krzywke (4)
do momentu zadziatania wytgcznika (1) S3 oraz krzywke (5)
do zatgczenia wytgcznika (2) S5 . 8
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,Z“ i obracac krzywke (6) -4 . :
do momentu zadziatania wytgcznika (3) S6 ps3
- Przeprowadzi¢ kontrole ustawienia a w razie potrzeby = s :

przeprowadzic korekte. Rys.6 = |

3
8.2.3 Ustawianie nadajnika potencjometrycznego 4 6 \5
W sitownikach ST potencjometryczny nadajnik potozenia stuzy do odwzorowania potozenia w funkgciji
rezystancji natomiast w STR z regulatorem jako sygnat zwrotny dla mikroprocesorowego regulatora
potozenia. Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg by¢ ustawione wytgczniki krancowe. W skrajnym
potozeniu sitownika nalezy ustawi¢ zdefiniowang wartos¢ rezystancji. Fabrycznie nadajnik (8) ustawiony jest
tak, aby mierzac na zaciskach 71 i 73 rezystancja w potozeniu ,Z*“ byta 5% a w potozeniu ,O“ 93% catkowitej
wartosci nadajnika. W przypadku potrzeby ustawienia nadajnika postepowacé nastepujgco:
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,.Z*
- 0$ nadajnika (7) obrécic tak, aby mierzgc na zaciskach 71i 73 rezystancja byta 5% catkowitej wartosci
nadajnika
- warto$¢ rezystancji nadajnika w potozeniu O zabezpieczona jest mechanizmem przekfadni.
EPV 2-przewodowe wykonanie (rys.7)
Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsSciowy
mierzony na zaciskach 81-82 (schemat Z23) miat warto$c:
wpotozeniu,O“.............. 20mA
wpotozeniu ,Z ... 4 mA
W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,Z" i odtgczy¢ zasilanie przetwornika
- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzgc warto$¢ rezystancji na zaciskach X-Y (rys.7)

NO |[—

przy zastosowaniu nadajnika o rezystancji 100Q ZACISKX
- podtgczy¢ zasilanie przetwornika
- obracajgc trymerem ZERO (rys.7) ustawi¢ warto$¢ sygnatu ZERO
wyjsciowego 4 mA mierzac na zaciskach 81-82
- sitownik przestawi¢ w potozenie ,0¢ GAIN
8.2.4 Ustawianie nadajnika potencjometrycznego
(EPV) z przetwornikiem PTK 1 ()
- Sitownik przestawic¢ w potozenie ,0° ZACISK “Y"
- obracajgc trymerem GAIN (rys.7) ustawi¢ wartos¢ sygnatu
wyjsciowego 20 mAmierzac nazaciskach 81-82
- skontrolowac sygnatwyjsciowy w potozeniach skrajnych S ®
sitownika i w razie potrzeby skorygowac. ® Rys.7
Uwaga:

Wartosé sygnatu wyjsciowego 4+20 mA mozna ustawié¢ przy wartosci 75+100% maksymalnego kata obrotu
zgodnego z tabliczka znamionowa sifownika. Przy kgcie obrotu mniejszym niz 75% wartosci maksymalnej
warto$¢é maksymalna 20 mA proporcjonalnie sie obniza.
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EPV 3-przewodowe wykonanie (rys. 8)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy
mierzony na zaciskach 81-82 (schemat: Z257 bez zasilacza lub 2260 z zasilaczem) miat wartosc:
w potozeniu "O........ccoooiiiiiin 20 mAlub 5 mA
W potozeniu "Z ..o O mAlub 4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z* i odtgczy¢ zasilanie

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. Mierzgc warto$é
rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6)
przy zastosowaniu nadajnika o rezystancji Rys. 8
100Q2 lub 2000Q2 zgodnie z

wyspecyfikowanym przetwornikiem. —ZERO GAIN. o
- podtaczyc¢ zasilanie przetwornika obracajgc < 7 ZACISK "X

trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ warto$¢ | | |:'\ /

sygnatu wyjsciowego 4 mA lub 0 mA mierzac

na zaciskach 81-82 sitownik przestawié ® &

w potozenie "O" ® S| ZACISK “Y”
- obracajgc trymerem GAIN (rys.6) ustawi¢ ® % % ®

wartos¢ sygnatu wyjsciowego

20 mA lub 5 mA mierzac na zaciskach 81 i 82.
- skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby

Skorygowac.

Uwaga:
Wartos$c¢ sygnatu wyjsciowego (0+20 mA, 4+20 mA lub 0+5 mA mozna ustawic przy wartosci

85 + 100% nominalnego skoku zgodnego z tabliczkg znamionowg sitownika. Przy skoku mniejszym
niz 85% warto$ci nominalnej warto$¢ maksymalna 20 mA proporcjonalnie sie obniza.
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8.2.5 Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia CPT1/A

Ten punkt instrukcji dotyczy jedynie sitownikdw wyposazonych w pojemnosciowy nadajnik potozenia w
przypadku gdyby doszto do rozregulowania parametréow ustawionych fabrycznie. Ustawienia dokonuje sie
przy napieciu zasilania sitownika (230V/50Hz lub 24V/50Hz) i temperaturze otoczenia 20°C + 5 °C.
Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg by¢ ustawione wytgczniki krancowe.

Pojemnosciowy nadajnik potozenia stuzy jako nadajnik potozenia dajgcy na wyjsciu sygnat 4+20 mA.
Pojemnosciowy nadajnik potozenia CPT1/A jest ustawiony fabrycznie na kat roboczy wyspecyfikowany w
zamowieniu i podigczony zgodnie ze schematem elektrycznym znajdujgcym sie na wewnetrznej $ciance
obudowy sitownika.
Sitowniki z wbudowanym pojemnosciowym nadajnikiem potozenia mozna zamoéwic¢ w wers;ji:

A) Wersja bez zabudowanego zasilacza (2-przewodowe podigczenie) dla ES ST

B) Wersja z zabudowanym zasilaczem (2-przewodowe podtaczenie) dla ES ST

C) Wersja z CPT jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozenia dla ES STR z regulatorem

potozenia

A) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia bez zabudowanego zasilacza:
Przed podtgczeniem skontrolowac zasilacz. Napiecie zasilania musi by¢ w zakresie od 18 do 28 V DC.

Napiecie zasilania nie moze pod zadnym pozorem przekroczy¢ wartosci 30 V DC.
Po przekroczeniu tej wartosci napiecia zasilania moze dojs$é to trwatego
uszkodzenia nadajnika !!!

Przy kontroli lub ustawiania sygnatu wyjsciowego 4+20 mA (4 mA "Z“, 20 mA "0O“) nalezy:

- szeregowo z nadajnikiem ("-“ zacisk 82) podtaczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) i rezystanc;ji
obcigzenia nizszej niz 500 W

- przestawic sitownik w potozenie "Z* (sygnat powinien malec) Rys.9

- skontrolowaé¢ warto$¢ sygnatu (4 mA + 0,2 mA)

- zluzowac¢ sruby (15) mocujgce nadajnik (10) (rys.7) i obracajgc go S
ustawi¢ warto$¢ 4 mA + 0,2 mA po czym sruby zakontrowaé VY |

- sitownik przestawi¢ w potozenie "O* (sygnat powinien rosng¢) / |

- skontrolowa¢ wartosé sygnatu wyjsciowy w potozeniu ( |

"O“ (20 mA £ 0,1 mA),
- obracajgc trymerem (20) ustawi¢ wartos¢ 20 mA
- ponownie skontrolowaé wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniu ®
"Z* i w potozeniu "O regulacje prowadzi¢ do momentu uzyskania
wartosci 4 mAi 20 mA z bledem mniejszym niz 0,5 %
- odfgczy¢ miliamperomierz i zabezpieczyé Sruby = @ 1
®

L=l

Przy ustawianiu pojemnosciowego nadajnika potozenia = |
CPT1/A z odwréconym sygnatem wyjsciowego 20+4 mA .
(20 mA "Z“, 4 mA "O“) postepowaé w analogiczny sposéb. JAN AN~

B.) Ustawianie pojemnosciowego nadajnika potozenia z zasilaczem:
1) Skontrolowaé napiecie zasilania: 230 V AC 10% na zaciskach 1,61, lub 78,79
2) Przy kontroli lub ustawianiu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:

- Na zaciski 81,82 podtgczyé miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q
- Dalej postepowaé podobnie jak w punkcie A.
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C.) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia jako sprzezenie zwrotne

do regulatora potozenia

Przy kontroli lub ustawieniu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:

- Roztaczy¢ obwod wyprowadzony na zaciski 81 i 82 zdejmujgc zworke.

- Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciski 1 i 61

- Odtgczy¢ sygnat sterujgcy z zaciskow 86/87 i 88

- Sitownik przestawic¢ do potozenia "OTWARTE" lub "ZAMKNIETE" kotem recznym lub podajgc
zasilanie na zaciski 1 i 20 w kierunku "OTWIERA"® lub 1 i 24 w kierunku "ZAMYKA*

- Na zaciski 81,82 podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q

- Dalej postepowaé podobnie jak w punkcie A.

- Po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 81 i 82
muszg by¢ zawsze obcigzone.

- Podtaczy¢ sygnat sterujgcy na zaciski 86/87 i 88

Uwaga: Uzytkownik powinien zabezpieczyc¢ podtgczenie wspolnej masy
dwuprzewodowej petli nadajnika potozenia i sterownika. Podtgczenie musi byc
dokonane tylko w jednym punkcie w dowolnej czesci obwodu sterowania.

Uwaga:

Przy pomocy trymera (20) mozna nastawic zunifikowany wyjsciowy sygnat z pojemnoSciowego
nadajnika potoZenia na dowolng wartos¢ kata roboczego w zakresie od ok. 40% do 100%
fabrycznie nastawionej warto$ci kgta roboczego podanego na tabliczce znamionowej sitownika.5.

9. Podlaczenie regulatora potozenia (rys. 10)

Zabudowany regulator potozenia REGADA stuzy do sterowania sitownika sygnatem
analogowym. Regulator wykorzystuje szerokie mozliwosci procesora dla zabezpieczenia wszystkich
funkcji tego regulatora. Jednoczesnie umozliwia w sposob ciggty wykonywac autodiagnostyke
systemu i zgtasza¢ ewentualne zaktocenia. W czasie pracy sitownika regulator rejestruje w pamieci
zaktocenia i informacje dla diagnostyki, takie jak liczba zatgczen przekaznika i liczbe godzin pracy
sitownika. Informacje z pamieci mozna odczyta¢ za pomocg komputera PC lub terminalu z
odpowiednim programem.

Odpowiednie parametry i funkcje mozna programowac za pomocg przyciskow SW1-SW2 i diod LED
D3-D4 bezposrednio na regulatorze wg tabelki 2.
9.1  Ustawianie regulatora pofozenia

Mikroprocesorowa jednostka regulatora z fabrycznie ustawiona jest na parametry podane w
tabelce 2 ( uwaga 1). Ustawienie regulatora wykonuje sie za pomoca przyciskéw i diod LED.

Przed ustawieniem regulatora muszg by¢ ustawione wytgczniki potozeniowe i sitowe oraz
nadajnik potozenia a sitownik musi by¢ w miedzypotozeniu (wytgczniki potozeniowe i sitowe muszag
by¢ rozwarte).

Rozmieszczenie elementow regulacyjnych i sygnalizacyjnych na ptytce REGADA zawiera rys. 10.

Rys. 10
4 (2) : Uruchamia inicjacyjny program standardowy
Przycisk SW1 i umozliwia przeglad ustawionego menu
RO S\0201D3 D4 Przycisk SW2 | ucparia ustawianie parametrow
g
9 ejeye) SW 1| Dioda Sygnalizacja zasilania regulatora
o
. Sygnalizacja pracy w kierunku "OTWIERA”
@ @] |S\y2 | Dioda (dioda zielona) - “ZAMYKA” (dioda czerwona)
. Sygnalizacja wybranego menu
Dioda (ilocig mignied) - (dioda zétta)
(8 © J4 @ pp——— : —
p— Dioda D4 z)\;\?;be:;zcgjz m}gnrjnego parametru regulatora
LB OPD DD =0a |eeeeeeeeeee| J1 (ilodcig mignieé) - (dioda czerwona)
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Tabelanr.2
Dioda D3 . .
(z6tta) Nastawiane |Dioda D4 - (czerwona) Nastawiany parametr
ilo$é mignieé menu llosc migniec
1 migniecie 0+20 mA
1 mignigcie | Sygnat sterujgcy 2 migniecia 4 +20 mA (*)(**)
3 migniecia 010V
Odpowiedz na 1 migniecie Sitownik na sygnat SYS otworzy
2 mignigcia | sygnat SYS-TEST 2 migniecia Sitownik na sygnat SYS zamknie
i zanik sygnatu 3 migniecia Sitownik na sygnat SYS nie reaguje (*)
Zmi t Lo
- Strgrlﬁpae(\;:égna ! 1 migniecie Sitownik przy rosngcym sygnale sterujgcym “ZAMYKA”
3 mignigcia [ charakterystyka - - -
wzrastajaca lub 2 migniecia ?liownlk prfy rosngcym sygnale sterujgcym
opadajaca OTWIERA” (*)
aniec Nieczuto$é . Co 1 + 10% nieczutos¢ regulatora
4 migniecia regulatora 1+10 mignig¢ ( fabrycznie ustawiona jest na 3% (*))
1 migniecie Waska na moment
Lo Sposob 2 migniecia Waska na potozenie (*)
5 mignigc -
regulacji 3 migniecia Szeroka na moment
4 migniecia Szeroka na potozenie
Uwagi: 1. Regulator przy autokalibracji automatycznie nastawi typ sprzezenia zwrotnego potencjometczne/pradowe
2. (*) - Parametry ustawione fabrycznie, dopdki odbiorca nie okresli tego inaczej w zamdwieniu
3. (**) - sygnat wejsciowy 4 mA - potozenie “zamkniete”
20 mA - potozenie “otwarte”

Uwaga: W razie probleméw z ustawieniem parametrow poprzez wytgczenie i ponowne zatgczenie
zasilania mozna przywrécic ostatnie ustawienie (ostatni zapis w pamieci).

Sposob przestawienia regulatora:
- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie.

Proces programowania przeprowadza sie przy zatgczonym regulatorze przez wcisniecie przycisku SW1 na cca 2
sek. (tji. do momentu rozéwiecenia sie diody D3). Po zwolnieniu przycisku wejdziemy w opcje menu (zwykle sygnat
sterujacy), co zamonituje 1 migniecie diody D3 i ustawiany parametr (zwykle sygnat sterujgcy 4 20 mA) monitowany 2
mignieciami diody D4. Nastepnie mozna ustawia¢ zgdane parametry wg tabeli nr 2:

- krétkim nacisnieciem SW1 listowanie menu monitowane iloscig mignie¢ diody D3

- krétkim nacisnieciem SW2 ustawianie parametrow monitowane iloscig D4

Po ustawieniu zadanych parametréw wcisngé SW1 na cca 2 sek. (t.j. do momentu rozéwiecenia si¢ diody D3)

wprowadzajgc regulator w proces autokalibracji. W czasie tego procesu regulator skontroluje sygnat zwrotny
nadajnika potozenia i kierunek obrotéw SE, przestawi sitownik w ptozenie "O® i "Z*, pomierzy warto$¢ masy
bezwladnosciowej w kierunku "O® i "Z* i zapisze ustawione parametry do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w
procesie autokalibracji wystgpi btgd, proces zostanie przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujgc rodzaj btedu. W
przeciwnym razie regulator zakohczy proces autokalibracji i przejdzie w rezim regulacji.

Zglaszanie standéw pracy i awaryjnych regulatora

Stany robocze sygnalizowane sg za pomoca diod LED:
sregulator reguluje (stan posredni) trwale $wieci dioda D3 (zielona)
*odchytka regulacyjna w zakresie pasma nieczuto$ci SE stoi trwale Swieci dioda D3 (zielona)

b.) Stan awaryjny sygnalizowany za pomoca diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale swieci)

1 mianiecie Sygnalizacja rezimu TEST - sitownik przestawi sie w potozenie
gnie wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)

2 migniecia Btad sygnatu sterujgcego - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST

4 migniecia Sygnalizacja zadziatania wytgcznika momentowego (sitownik
wytgczony wytgcznikiem momentowym w potozeniu posrednim)

5 mignie¢ Btad sygnatu nadajnika - sitownik przestawi sie w potozenie

wediug ustawienia sygnatu w menu TEST

7 mignieé Sygnat sterujacy w zakresie 4+20 mA mniejszy niz 4 mA (3,5 mA)
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10. Obstuga

Sitownik ST 0.1 nie wymaga skomplikowanej obstugi. Obstuga powinna zapoznac¢ sie z powyzszag
instrukcjg i stosowac sie do zalecen producenta aby sitownik byt eksploatowany zgodnie z jego przeznaczeniem
oraz zabezpieczony przed szkodliwym wptywem otoczenia.

10.1 Sterowaniereczne
W przypadku potrzeby uzycia sterowania recznego (ustawianie, kontrola dziatania, awaria zasilania itp)

nalezy:

- wylgczyc¢ zasilanie sitownika /\’
- obrdci¢ przetgcznik roztgczenia przektadnio 90° rys. 11 90°
- armature przestawi¢ w zgdane potozenie: -

a) - w sitowniku ze sterowaniem recznym obracaé korbkg Q
umieszczong na gérnej pokrywie A )

b) - w sitowniku bez sterowania recznego ale z roztgczeniem 4
przektadni, po zdjeciu pokrywy natozy¢ klucz szesciokagtny A T
na trzpien sterowania recznegoiobracacw zgdanym kierunku.

Po przesterowaniu armatury nalezy pamieta¢ o ponownym /
przetgczeniu w pozycje sterowanie mechaniczne
i zamontowaniu pokrywy. “RECINE VEGHANIGINE

Rys. 11

Uwaga!
W przypadku powrotu przetgcznika w pozycje sterowanie mechaniczne jesli nie dojdzie do zasprzeglenia
przektadni, nalezy dodatkowo obrocic korbke lub klucz w celu pewne jej zasprzeglenia.

10.2 Eksploatacja

Po przepracowaniu okoto 50 godzin sitownika na armaturze nalezy sprawdzic i ewentualnie dociggnac sruby
(nakretki) mocujace sitownik do armatury. Sruba i tuleja gwintowana adaptera liniowego smarowana jest
smarem GLEITMO 805. Przektadnia i czesci elementéw sterujgcych konserwowane sg smarem GLEIT - HF
401/0, (GLEITMO 585 K). Po roku eksploatacji nalezy skontrolowac i ewentualnie uzupetni¢ smary w w/w
zespofach.
Konserwacje zespotu liniowego nalezy przeprowadzi¢ w potozeniu ,Z“ po zdjeciu manzety ochronnej przektadni
liniowej. O ile sitownik nie jest poddany wptywom wyzszej temperatury otoczenia lub maksymalnym
obcigzeniom smarowanie mozna wykonywac co dwa lata.

10.3 Awarieiich usuwanie

W przypadku zaniku napiecia zasilania sitownik pozostaje w pozycji w ktérej sie znajdowat przed zanikiem
napiecia. W razie potrzeby mozna sitownik przesterowa¢ kotem recznym. Po pojawieniu sie z powrotem
napiecia zasilania sitownik jest gotowy do dalszej pracy.

W przypadku uszkodzenia jakiejs czesci sitownika istnieje mozliwos¢ jej wymiany na nowg w serwisie lub we
wtasnym zakresie.

Firma Regada zapewnia serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na produkowane przez siebie sitowniki.

UWAGA:

W przypadku potrzeby zdemontowania sitownika nalezy postepowac wg opisu w punkcie "Demontaz".

Wszystkich napraw sitownika mogg dokonywac osoby do tego uprawnione, ktére przeszty szkolenie w serwisie fabrycznym
firmy REGADA.

Nazwa czesci zamiennej Kod zaméwienia Pozycja Rysunek
Silnik elektryczny 15W, 230/220V AC 63 592 306 1 1
Silnik elektryczny 20W, 24V AC/DC 63 592 388 1 1
Silnik elektryczny 15W, 3x400/3x380V AC 63 592 332 1 1
Mikrowytgcznik CHERRY DB 6 z dzwignig 63 592 466 1,2,3 6
Mikrowytacznik CHERRY DB 6 64 051 447 2 1
Nadajnik pojemnosciowy CPT 1/A 64 051 499 10 9
Nadajnik potencjometryczny RP19 - 1 x 100 Q 64 051 812 8 6
Nadajnik potencjometryczny RP19 - 1 x 2000 Q 64 051 827 8 6
Nadajnik potencjometryczny RP19 -2 x 100 Q 64 051 814 8 6
Nadajnik potencjometryczny RP19 - 2 x 2000 Q 64 051 825 8 6
Uszczelka 04 790 800 - -
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11.  Podfigczenie elektryczne sifownikéw typu ST 0.1
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Podfgczenie elektryczne sitownikéw STR 0.1 z regulatorem potozenia
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LEGENDA:

Z21 -podigczenie wytacznikow sygnalizacyjnych przy zasilaniu 230V AC

Z22 -poditgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z23 -poditgczenie przetwornika 2-przewodowo bez zasilacza

Z32 -podtgczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z33 -poditgczenie silnika z wytgcznikami sitowymi i potozeniowymi

Z41  -poditgczenie grzatkiz wytgcznikiem termicznym

Z45 -podtgczenie pojemnosciowego nadajnika potozenia wersja 2-przewodowa z zasilaczem

Z46 -podtgczenie pojemnosciowego nadajnika potozenia wersja 2-przewodowa bez zasilacza

Z78alZ78b - podtgczenie sitownika z zasilaniem 3x400VAC

Z237 -podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym sprzezeniem
zwrotnym izasilaniem -230VAC

Z2242,7242b - podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym
i zasilaniem - 230VAC

Z245/7245a - podtgczenie wytgcznikéw sygnalizacyjnych przy zasilaniu 3x400VAC

Z257/2257d/Y257g - podtaczenie przetwornika 3-przewodowo bez zasilacza

Z260 -podtgczenie przetwornika 3-przewodowo z zasilaczem

Z269 -podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zasilaczem

Z327 -poditgczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym sprzezeniem
zwrotnym i zasilaniem-24V DC

Z534 -podtgczenie silnika z wytgcznikami sitowymi i potozeniowymi z zasilaniem 24V AC

Z394 -podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z pojemnosciowym sprzezeniem zwrotnym
izasilaniem - 24V AC

Z408 -podtgczenie sitownika z regulatorem potozenia z potencjometrycznym sprzezeniem
zwrotnym i zasilaniem - 24V DC

Z535 -podtgczenie sitownika z zasilaniem 24V DC

B1 - pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
B2  -podwdjny potencjometryczny nadajnik potozenia
B3  -pojemnosciowy nadajnik potozenia CPT

S1 - wytgcznik sitowy w kierunku ,,otwiera”

S2  -wylgcznik sitowy w kierunku ,zamyka”

S3  -wylgcznik potozeniowy w kierunku 'otwiera”
S5  -wylgcznik sygnalizacyjny w kierunku ,otwiera”
S6  -wylgcznik sygnalizacyjny w kierunku ,zamyka”
M - silnik elektryczny

C - kondensator rozruchowy
E1 - grzatka

F1 - ochronatermiczna silnika
F2  -wytgcznik termiczny grzatki
X, X1,X2-listwa zaciskowa

N - regulator potozenia

R, - rezystancja obcigzenia

I/lU  -sygnatwejsciowy/wyjsciwy prgdowy lub napieciowy

Uwagi:

1. W przypadku, kiedy nie uzywamy sygnatu wyjsciowego z pojemnosciowego nadajnika potozenia
(Schemat podtgczenia Z242) nalezy zewrze¢ zworkg na listwie zaciskowej zaciski 81 i 82
(Zworka jestzatozonaw zaktadzie produkcyjnym). W przypadku kiedy uzywamy sygnatu
wyjsciowego z nadajnika potozenia wtedy zwore nalezy usungg.

2. W wersiji sitownika z napieciem zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtgczac przewodu uziemienia
PE.

3. W wersji sitownika z regulatorem potozeniai nadajnikiem CPT, sygnat wejsciowy nie jest
galwanicznie odseparowany od sygnatu wyjsciowego

4. W przypadku potrzeby oddzielenia galwanicznego sygnatdw nalezy zastosowacé separator.
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Diagram pracy wylacznikéw potozeniowych i sifowych

ZACISKI |OTWARTE ZAMKNIETE
$1_|com-no .
S2 [ Tow-No |
$3_[cou-No ——
55 s
S6 cou-no] ]
SKOK ROBOCZY
B - kontakt zwarty
Mikrowylaczniki S1, S2, S3, S5i S6
NCE})J NO COM NO NC
Diagram pracy wylgcznikéw dla schematu podfgczenia Z245a
ZACISKI |OTWARTE ZAMKNIETE
S$1 |7 |
S2_—iecis

S35 ———
27 - 28 ﬁ#
S5 28 -30

31-32
S6 32-34 | .

SKOK ROBOCZY

I - kontakt zwarty
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Rysunki wymiarowe sitownikéw ST 0.1, STR 0.1

L2

MIN 160

183 5 140 27
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1 L
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) :
; a :
T ';l<" T
0 | { = % 018
M12x1.25 ;
o Wr
N nn
sls
135
335 338 422
L L1 L2
Uwagi:
P-1201

2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni.
3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni.
4) Dotyczy sterowania recznego.
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) P-1202/E 426 429 513
Uwagi:
P-1202/D 416 419 503
2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni. P-1202/B,C 434 437 521
3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni.
4) Dotyczy sterowania recznego. P-1202/A 425 428 512
Wersja L L1 L2
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F 100 | 110 | 18 | M16| 16 | 448 | 451 | 535
E 100 | 57 | 18 |[M16| 16 | 395 | 398 | 482
D 100 | 27 | 18 | M16| 16 | 365 | 368 | 452
c 110 | 80 | 18 |M12| 32 | 434 | 437 | 521 Z nakretka
B 110 | 42 | 18 |M12| 20 | 384 | 387 | 471
A 110 | 127 | 18 |M12| 20 | 469 | 472 | 556
Wersja T H| | D|Z |V L | L1 L2 Uwagi
Uwagi:
2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni. P—1 203

3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni.
4) Dotyczy sterowania recznego.
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Uwagi:
2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni.
3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni.
4) Dotyczy sterowania recznego.
P-1418
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Uwagi:
2) Dotyczy sterowania recznego bez roztaczania przektadni.

3) Dotyczy sterowania recznego z roztgczaniem przektadni.
4) Dotyczy sterowania recznego.
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