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1. Zastosowanie

1.1

Wpływwyrobunaotoczenie

Środowisko robocze

Siłownikiy elektryczne (dalej ) liniowe typu (dalej ) lub
(dalej ) są produktem nowej generacji konstruowane dla prostego montażu do

sterowania armaturami zamykającymi lub regulacyjnymi. ;Przystosowane są do zdalnego sterowania
organów zamykających a ES ST z regulatorem położenia do automatycznej regulacji, w obydwóch
kierunkach. Mogą być wyposażone w elementy sterowania procesów technologicznych analogowym
sygnałem prądowym lub napięciowym z odwzorowaniem położenia zunifikowanym sygnałem
analogowym. Siłowniki elektryczne ST stosowane są w ciepłownictwie, klimatyzacji, energetyce,
gazownictwie, wodociągach, kanalizacji, przemyśle spożywczym i innych. Przyłącza do armatur są
zgodne znormąDIN/ISO.

Siłownik musi być umiejscowiony tak, aby był dostęp do sterowania ręcznego oraz możliwość zdjęcia
obudowy siłownika i dostęp doprzepustówprzewodów.
Siłowniki można montować w dowolnej pozycji. Zaleca się montaż SE w pozycji pionowej nad
armaturą.

wyrób spełniawymaganiaUni Europejskiej
dotyczących kompatybilności elektromagnetycznej 20 4/30/EUz zastosowaniemnorm
EN55014-1, EN55014-2, EN61000-3-3 i EN61000-3-2.

wpływwyrobuna środowisko jest znikomy.
poziomhałasuA-max. 78 dB (A).

ES ST1 ST STR1z regulatorem
położenia STR

Montaż i położenie robocze
1. Siłowniki można instalować na obiektach przemysłowych, bez regulacji
temperatury iwilgotności powietrza zochronąprzedbezpośrednimdziałaniem
warunkówatmosferycznych takich jak opadydeszczu i śnieguoraz promieniami
słonecznymi.

2. Siłowniki zamontowanewatmosferzeowilgotności ponad8powinnymiećna
stałe 0%podłączonągrzałkę.

1.2
Kompatybilnośćelektromagnetyczna (EMC):

Wibracjewywoływaneprzezwyrób:
Poziomhałasu:

2.

1

Zgodnie z normą STN EN 60 721-2-1 w aktualnym wydaniu, siłowniki elektryczne są dostarczane w
następującychwersjach:

1) Wykonanie „umiarkowane” dla klimatu umiarkowanego
2) Wykonanie „tropikalnewilgotne” - dla klimatu tropikalnegowilgotnego
3) Wykonanie „zimne” dla klimatu zimnego
4) Wykonanie „tropikalne suche i suche” dla klimatu tropikalnego suchego i suchego
5) Wykonanie „morskie” dla klimatumorskiego
6) Wykonanie „arktyczne” dla klimatu polarnego

!!
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Środowisko robocze (zgodnie z normą IEC 60 364-1 )w obecnym wydaniu
Siłowniki SPmusząwytrzymywaćwarunki zewnętrzne i sprawnie funkcjonować

wwarunkach zewnętrznych określonych jako:
- umiarkowane do gorącego z temperaturą od -25°C do +55°C..............................................................

- zwilgotnośćwzględnaod10do100% , z kondensacją, zmaksymalną zawartościąwody
0,029kg/kgwodyw1kg suchegopowietrzaw temperaturze -25°Cdo+55°C..........................................

- nawysokości do 2 000mn.p.m. z ciśnieniematmosferycznymod 86do 108 kPa ...................................
- na działanie pryskającej wody zewszystkich kierunków (stopień krycia IPx5).......................................
- z silnymzapyleniem - zmożliwościąwystępowania niepalnego, nieprzewodzącego,
niewybuchowegopyłu; średniawarstwa pyłu; opad pyłuwiększy niż 35 ale niewięcej niż

- zwystępowaniemsubstancji korodujących lub zanieczyszczającychwatmosferze;
obecność substancji korodujących jest znacząca...................................................................................
- zmożliwościąwystąpieniawstrząsów:
średnich sinusowychwibracji z częstotliwością z zakresie 10 do150Hz, z amplitudą posuwu
0,075mmdla f<f i z amplitudą przyspieszenia 9,8m/s dla f>f ; (częstotliwość przejściowa f
wynosi 57 do 62Hz)...............................................................................................................................
- wstrząsy średniewnormalnychwydziałach przemysłowych..................................................................
- poważneniebezpieczeństwowyrastania roślin i pleśni...........................................................................
- poważneniebezpieczeństwowystępowania zwierząt (owadów, ptaków itp.).........................................
- ze szkodliwymdziałaniempromieniowania:

średniego promieniowania słonecznegoonatężeniu >500 i 700W/m ............................................ ....
- wpływówśredniej działalności sejsmicznej ; przyspieszenie >300Gal 600Gal....................................
- z pośrednimzagrożeniemwyładowaniami atmosferycznymi .................................................................
- z silnymdziałaniemwiatru............................................................................................................
- z częstymdotykaniemosóbz potencjałemziemi; osoby częstodotykają części
przewodzących lub osoby stoją na podkładzie przewodzącym..............................................................
- bezwystępowanie niebezpiecznych substancji na obiekcie ..................................................................

AA 7*

AB7*

AC1*
AD5*

AF2*

AH2*
AG2*
AK2*
AL. 2*

AN2*
AP3*
AQ2*

AR3 ,AS3*

BC3*
BE1*

- chłodne do umiarkowane ciepłe, suche z temperaturą od -50°C do+40°C ...................................

- zwilgotnośćwzględnaod15do100% , z kondensacją, zmaksymalną zawartościąwody
0,036kg/kgwodyw1kg suchegopowietrza przy temperaturze 33°Czmożliwością
Bezpośredniego działania opadówprzyw temperaturze -50°C do+40°C................................................

350 mg/m , lub 350 do 500 mg/m dziennie (wyrób o stopniu krycia IP 6x)...........................................

wpływy szkodliwych prądówbłądzących................................................................................................
z natężeniempolamagnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej częstotliwości sieciowej) do400A.m

AA 8*

AB8*

AE 6*

AM2*

2 2

-1

p p p
2

2


Oznaczeniawg norm IEC60 364-1, IEC60364-5-51, IEC 60364-5-55wobecnymwydaniu.

3. Zalecenia eksploatacyjne

Siłownikimożna instalowaćnaobiektachprzemysłowych, bez regulacji temperatury
iwilgotności powietrza z ochronąprzedbezpośrednimdziałaniemwarunków
atmosferycznych takich jakopadydeszczu i śnieguoraz promieniamisłonecznymi.

3.1 Zasilanie iwarunki użytkowania

Napięcie zasilania
Napięcie zasilania
silnika elektrycznego:................................................. 230/220V,AC, 3x400/3x380VAC lub 24VAC/DC
sterowanie ....................................................................................... 230V AC lub 24 V, AC/DC ±10%
nadajnika potencjometrycznego ................................................................................... PxR VDC/ AC
elektronicznegonadajnika bez zasilacza ....................................................................... .....15÷30VDC
nadajnika pojemnościowego ...............................................................................................18÷28VDC
Częstotliwość napięcia zasilania ...................................................................................50/60*Hz ±2%



Przy częstotliwości 60Hz czas przestawienia skróci się 1,2 x.
Przy częstotliwości 60Hz czasprzestawienia skróci się 1,2x.
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3.2 Warunki użytkowania

4.1 Opis
ST

Część siłową

Częśćsterująca (rys. 3)

lub złącze konektorowe.

Siłownik STprzystosowany jest do zdalnego sterowania:
- praca krótkotrwała, ciągła S2 10min.
- praca przerywana S4 25%,6 ÷10 cykli/godz.

Siłownik STRz regulatoremprzystosowany jest do pracy automatycznej:
- praca przerywana S4 25%,90 ÷1200 cykli/godz.

SEST(R) 1 dostarczane sąwkartonach zgodnie z normą IEC60654-1 i IEC 60654-3,
które zawierają: - oznaczenie produktu

- nazwę i typ produktu.

SE posiadają kompaktową konstrukcję z nielicznymi dodatkowymi modułami. Składają się z trzech
zasadniczych części.

tworzy adapter kołnierzowy lub słupki z kołnierzem mocującym do armatury i przekładnią
ułożoną w dolnej części korpusu. Po przeciwnej stronie znajdują się mechanizmy napędowe części jednostki
sterującej.

znajduje się na płycie sterowania (2), która zawiera:
silnik elektryczny (7) (jednofazowy z kondensatorem)
jednostkę siłową
jednostkę położeniowo-sygnalizacyjną (3) z nadajnikiem położenia (5) (potencjometrycznym,
pojemnościowym lubelektronicznym) imechanicznymwskaźnikiempołożenia
element grzejny zwyłącznikiem termicznym (8)
podłączenie elektryczne na listwę zaciskową (6) umieszczoną w części sterującej poprzez przepusty kablowe
(12)

Uwagi:
Reżimpracy zależy odwielkości obciążenia i ilości cykli.
SEST możnapołączyć z zewnętrznym regulatorem i używać jakoSE regulacyjny.Reżimpracy automatycznej
i wykonanie SE jak typ STR z zabudowanym regulatorem położenia. Dla pracy regulacyjnej nie zaleca się
czasu przestawienia 63 i 80mm/min.

3.3 Magazynowanie

SEprzechowywaćwpomieszczeniachsuchych,zdobrzeprzewietrzanych,
chroniącychprzednieczystościami i szkodliwymwpływemczynników
atmosferycznychorazchemicznychw temperaturze otoczenia
-10 ÷ +50°C iwilgotnościwzględnej powietrzamax. 80%.

4. Opis i parametry techniczne

W zabudowany jest . Regulator położenia
umożliwia automatyczne ustawienie położenia części wyjściowej SE proporcjonalnie do wielkości sygnału
wejściowego.

- tworzy kółko ręczne zpływającymślimakiem.
(rys. 10).

SE STR elektroniczny mikroprocesorowy regulator położenia

Sterowanie ręczne
Moduł sterowania lokalnego

!

Instrukcja montażowa siłownikaST 1, STR 1

4



4.2 Parametry techniczne

Tabelanr. 1

Pozostałeparametry techniczne:
Stopieńkrycia:
Odpornośćmechaniczna:

Samohamowność:
Ochronasilnika elektrycznego:
Luzwałuwyjściowego:
Wyłączanie

Podstawowe parametry techniczne siłownika takie jak siła wyłączająca [Nm], prędkość przestawienia
[mm/min], skok roboczy [mm] i parametry silnika elektrycznego zamieszczonesąw tabeli specyfikacyjnej nr 1.

............................................................................................IP65, P67, IP68 (EN60529)

Wibracje sinusoidalnewzakresie 10÷150Hz ....................................z amplitudą posuwu0,15mmdla f<f

........................z amplitudąprzyspieszenia 19,6m/s dla f>f

(częstotliwość przejściowa f w zakresie 57÷62 Hz)

odporność nawstrząsy ...............................................................................300 z przyspieszeniem5m.s
sejsmiczna ..........................................................................................................6 stopni w skali Richtera

........................................................................................SE nie jest samohamowny
.............................................................................wyłącznik termiczny

.................max. 0,5mm (typowawartość 0,2mm) przy 5%obciążeniumax. siłą

Zestyki wyłączników ...................................max. 250V, 50/60Hz, 2Alub250VDC, 0,1Alub 24VDC, 2A
Histerezawyłącznikówpołożeniowych i sygnalizacyjnych .........................................................max. 3%
Siławyłączająca ustawiona jest namax. wartość z tolerancją ±15% lubwg zamówienia.
Skok roboczy ustawiony jest fabryczniewgwyspecyfikowanej wartości.

* - Przywspółpracy z regulatorempołożenia nie zaleca się stosowania czasu przestawienia 63 i 80mm/min.
- odchyłki czasuprzestawienia: -15%przy temperaturzemniej niż -10°C

±10%przy zasilaniu 230 lub 3x400VAC
-50do+30%wzależności od obciążenia przy zasilaniu 24VAC/DC

p

p

p

2

-2

[ kg ]

Pojemność
kondensatora

[ 1/min. ]

Siła
wyłączająca
±15 [%]

Napięcie
zasilania

Silnik elektryczny

Moc

[ V ] [ F/V ][ W ]

Obroty

[ A ]

Prąd

15 0,18

Maksymalna
siła

obciążenia

[ N ][ N ]

230/
220

[mm/min]

8

10

8000

32
16

20

63 * 2400 ÷ 3000

1700 1600 ÷ 2000

2750

15 0,10

[ mm ]

2680

8000 ÷ 10000

40

32

8
80 *

16

63 *

80

20
10

40

4900 ÷ 6300

3900 ÷ 5000
5800 ÷ 7500

2,2/400

-

5200
2500
8000
6400
4100

8000 ÷ 10000

8000 ÷ 10000

8000

8000

5200
2500

6400
4100
1700

4900 ÷ 6300
2400 ÷ 3000

5800 ÷ 7500
3900 ÷ 5000
1600 ÷ 2000

3x400

8000
20 1,82750

8000 ÷ 10000

32

8
16

63 *

80

20
10

40

-
8000 ÷ 10000

8000

5200
2500

6400
4100
1700

4900 ÷ 6300
2400 ÷ 3000

5800 ÷ 7500
3900 ÷ 5000
1600 ÷ 2000

Instrukcja montażowa siłownika ST 1, STR 1

5



Grzałka E1

Wyłącznik termicznygrzałki (F2)

Nadajniki położenia:
Potencjometryczny

B1
B2

ST

( )
Napięcie zasilania: ................................. zgodnie z napięciemzasilania silnika (max. 250VAC)
Moc: ................................................................................................................. cca 10W / 55°C

Napięcie zasilania: ........................................wg napięcia zasilania silnika (max. 250VAC, 5A)
Temperatura załączenia: .... +20°C ±4°K
Temperaturawyłączenia: .... +30°C ±3°K

Wartość rezystancji - pojedynczy .....................................................................100 ; 2 000
Wartość rezystancji - podwójny ................................................................2x100 ; 2x2 000
Żywotność nadajnika - standard ................................................................................. 1.10 cykli

- z podwyższoną żywotnością ........................................................ 10 cykli
Obciążalność ...................................................................................0,5Wdo40°C, (0W/125°C)

y prąd ślizgacza ......................................................................................max.35mA
Maksymalne napięcie zasilania........................................................................................... PxR
Odchyłka liniowości nadajnika ...................................................................................... ±2,5 [%]
Histereza nadajnika potencjometrycznego ............................................................max. 2,5 [%]
Wartości rezystancji w położeniach krańcowych:dla .......................... „O“..... 93%, „Z“.. 5%

 
 



 

6
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1)

1)

Maksymaln

dla : ..... „O“..... 85% i 95% , „Z“.. 3% i 7%

bezstykowy, żywotność 10 cykli

(DC) otrzymujemy z pojemnościowego nadajnika
pojemnościowego, zasilanego z wewnętrznego lub zewnętrznego zasilacza . Elektronika nadajnika
jest zabezpieczona przeciw przypadkowemu przepięciu lub przeciążeniu. Nadajnik jest galwanicznie
izolowany, więc do jednego zasilacza zewnętrznego można zastosować do zasilania większej ilości
nadajników.

Napięcie zasilaniawwersji z zabudowanymzasilaczem ............................................... 24 VDC
Napięcie zasilania ..................................................................................................18 ÷ 28VDC
Tętnienie napięcia zasilania ..........................................................................................max. 5%
Maksymalna moc zasilania ............................................................................................ 0,6 W
Rezystancja obciążenia ............................................................................0 ÷ 500
Rezystor obciążającymożebyć jednostronnie uziemiony.
Wpływ rezystancji obciążenia na prądwyjściowy.....................................................0,02%/100

Wpływ napięcia zasilania na prąd wyjściowy...............................................................
0,02%/1V

Wpływ temperatury na prądwyjściowy .....................................................................0.5% / 10°C
Wartość sygnałuwyjściowegowpołożeniach krańcowych:.............."O“.... 20mA(zaciski 81,82)

............ "Z“..... 4mA(zaciski 81,82)
Tolerancjawartości sygnałuwyjściowego ..............................................................." Z “ +0,2mA

...............................................................“O“±0,1 mA)

Sygnał prądowy ...................................................................................................4 ÷ 20mA(DC)
Napięcie zasilania ..................................................................................................15 ÷ 30VDC
Rezystancja obciążenia ....................................................................max.R =(U -9V)/0,02A[ ]

.....................................................................(U napięcie zasilania [V])
Wartości sygnałuwyjściowegowpołożeniach krańcowych: ............."O“.... 20mA(zaciski 81,82)

............."Z“..... 4mA(zaciski 81,82)
Tolerancjawartości sygnałuwyjściowego ................................................................."Z“ +0,2mA

................................................................."O“ ±0,1mA

STR

Nadajnik pojemnościowy (B3)

2-przewodowybez zasilacza lub z zabudowanymzasilaczem

Sygnał prądowy 4 ÷ 20 mA

Elektroniczny nadajnik położenia (EPV) przetwornik R/I (B3)
A) 2-przewodowe (bez zasilacza)

   

 





8

L n

n
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B) 3-przewodowy (bez zasilacza lub z zasilaczem)

B)Stanypracy regulatora

Sygnał prądowy ...................................................................................................0 ÷ 20mA(DC)
Sygnał prądowy ...................................................................................................4 ÷ 20mA(DC)
Sygnał prądowy ....................................................................................................0 ÷ 5 mA(DC)
Napięcie zasilania ( bez zasilacza).......................................................................24VDC±1,5%
Rezystancja obciążenia .............................................................................................. max. 3 k
Wartość sygnałuwyjściowegowpołożeniach krańcowych:. "O“.. 20mAlub 5mA(zaciski 81,82)

..."Z“.... 0mAlub 4mA(zaciski 81,82)
Tolerancjawartości sygnałuwyjściowego ................................................................. Z“ +0,2mA

....................................................."O“ ±0,1mA
Liniowość elektronicznego i pojemnościowegonadajnika położenia .............................. 1,5[%]
Histereza elektronicznego i pojemnościowegonadajnika położenia ......................max. 1,5 [%]

_____________________________________________________________________________

: (przy pomocydiod LED lubRS232 i PC)
- obecność sygnałuSYS -TEST
- sygnalizacja zadziałaniawyłączników
- błąd sygnału sterującego
- awaria sygnału zwrotnego

(tylko za pomocąPC i programu)
- ilość godzin pracy
- ilość załączeńwkierunku „O“
- ilość załączeńwkierunku „Z“

Napięcie zasilania: zaciski 61(L1)-1(N) ................................. 230VAC lub 24VAC/DC, ± 10%
lub zaciski 61 (+)-1(-) ..........................................................................................
Częstotliwość: ................................................................................................... 50/60Hz ±2%
Sygnaływejściowe - analogowe: (SEotwiera przy sygnale rosnącym):.......................... 0÷20mA

....................... 4÷20mA

.......................... 0÷10V
Liniowość regulatora: ........................................................................................................ 0,5%



1)

1)

1) zwartości znamionowej nadajnikaw stosunkudowartości wyjściowej

Elektroniczny regulator położenia (N)
Oprogramowanie regulatora
A) Funkcje i parametry:
programowanie:
- przy pomocymikroprzyciskówSW1,SW2 i diod LEDD3,D4bezpośrednio na regulatorze
- przy pomocy PC lub terminalu z odpowiednimoprogramowaniempoprzezRS232
programowane parametry:
- sygnał sterujący
- odpowiedźna sygnał SYS -TEST
- charakterystyka (rosnąca /malejąca)
- strefa nieczułości
- położenie krańcoweSE (tylkoprzy pomocyPC i programuZP2)
- sposób regulacji

Zgłaszanie stanówawaryjnych

Statystyka:

24VDC±10%

Instrukcja montażowa siłownika ST 1, STR 1
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Nieczułość regulatora: .......................................................... 1÷ 10% ( ustawianaprogramowo)
Sygnał zwrotny (nadajnik położenia): potencjometryczny .................................... 100 ÷ 10000

prądowy ............................................................ 4 ÷ 20mA
Wyjścia siłowe: ....................................................................................... 2x przekaźnik 5A/250V
Wyjścia cyfrowe: ..5x LED (zasilanie; “OK“; awaria; programowanie; ”O“- “Z“ dwukolorowa LED)
Stan gotowości “OK“: .................................................................kontakt kontrolki 24V, 2W POR
Stanawaryjny: ...........................................................................kontakt kontrolki 24V, 2W POR
Reakcja na awarię lub błąd(awaria) nadajnika:....................................................... -miganie LED
Błąd lub awaria sygnału sterującego:...................................................................... -miganie LED
ReżimSYS ...........................................................................................................-miganie LED
Sygnałwyjściowy ......................................................................................................... 4÷20mA
Elementy do programowania: ......................................-moduł komunikacyjnyRS232 przezPC

2przyciski do ustawiania parametrów

Kółkiem ręcznym nawet podczas pracy SE. . Obrót kółka w kierunku zgodnym z kierunkiem ruchu
wskazówek zegara powoduje ruchwałuwyjściowego siłownika na „Z”.

zdalne sterowanie (ruchwałuwyjściowego siłownika poprzez silnik elektryczny)
sterowanie lokalne (jako opcja)

Wyłączniki krańcowe ustawione są z dokładnością ..........................................................± 1mm
Dodatkowe (sygnalizacyjne)wyłączniki ustawione .........................cca 1mmprzed krańcowymi

Siła wyłączająca jeśli nie jest specyfikowana inaczej ustawiona jest na maksymalną wartość z
tolerancją ±15%

Głównewymiary przyłączy podane sąna .

( ) -max. 24 zaciski max. przekrój przewodu1,5mm
- 2przepusty - rozmiar kabla 8÷14,5mm

Alternatywnie - 3 przepusty kablowe - rozmiar kabla 3,5 do5mm, 6do10,5mm i 8 do14,5mm

-max. 32 zaciski przekrój przewodu 0,5mm
- przepusty - rozmiar kabla 12,5÷19mm
- zewnętrzny iwewnętrzny,wzajemnie połączone i oznaczone znakiem
uziemienia ochronnego.

Podłączenie elektryczne -wg

Sprawdzić czy siłownik nie uległ uszkodzeniu.
Sprawdzić z tabliczką znamionową zgodność ustawionego skoku i rozmiarów przyłączeniowych z
parametrami armatury.
Wprzypadku zgodności wykonać ustawieniewg części „Ustawienie“.



Sterowanie ręczne:

Sterowanie elektryczne:

Ustawieniewyłącznikówpołożeniowych:

Ustawieniewyłącznikówsiłowych:

Przyłączemechaniczne:
rysunkachwymiarowych

Podłączenie elektryczne:
Listwa zaciskowa X :

Złącze konektorowe (XC):

zaciskochronny:

schematupodłączenia

5.1 Montaż

Przed rozpoczęciemmontażu siłownika naarmaturze :

2

2

5. Montaż i demontaż siłownika
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5.2 Mechaniczne podłączenie siłownika do armatury

PodłączeniemechanicznewgnormyDIN (rys. 1)

Przyłączemechaniczne z kołnierzem typuA,B,C,D (rys. 2)

Kontrolę poprawnościmontażu

ES fabrycznie ustawiony jest na parametry zgodne z tabliczką
znamionową, z przyłączemwg rysunkuwymiarowegowpołożeniu pośrednim.

Przedmontażemnałożyć kółko sterowania ręcznego.

Powierzchnie przyłączaSE i armatury dokładnie odtłuścić.
SE (A) i armaturę (B) ustawićwpołożeniu „Z“.
SE zamocować na przyłącze armatury (7) za pomocą śrub (4) tak,
abymożna było przesterowaćSE.Obracając kółko ręczne (1)
zbliżyćwałwyjściowySEdo trzpienia armatury (5).Obracając
trzpień armatury (5) połączyć sprzęgłem (8) trzpień armatury
zwałemwyjściowymSE (3). Przy łączeniu należy pamiętać o
współosiowości obu elementówwyjściowych. Skontrolować czy
kołnierz przyłączeniowySE (2) dobrze przylega doarmatury.
Kołnierz pewnie skręcić czteromaśrubami. Śrubymocujące
równomiernie dociągnąć.Wałwyjściowy (5) cofnąć o jedenobrót
zabezpieczyć nakrętką zabezpieczającą (6).

SE (A) i armaturę (B) ustawićwpołożeniu „Z“.
Wykręcić obydwie śruby (5) ze sprzęgła (8) nawalewyjściowySE (3)
i sprzęgło rozdzielić. Nakręcić część gwintowaną sprzęgła (8) na
wrzeciono armatury (6) (max. 28mm) tak, aby po nałożeniu ES
powstał luz pomiędzy nakrętką sprzęgła (8) awałemSE (3).
NałożyćSEnaprzyłącze armatury (7) i śrubami (4a) lub centralną
nakrętką (4) (wg kształtu kołnierza przyłączeniowegoSE).
Obracając kółkiem ręcznym (1) zbliżyćwałwyjściowySE (3) do
gwintowanego sprzęgła (8) nakręconegonawrzeciono armatury (6).
Nałożyć części sprzęgła (8) i dociągnąć obydwie nakrętki (5) tak,
abymożna było obracaćnakrętkę sprzęgła.
Zakontrować śruby (4a) lub nakrętkę (4)mocujące kołnierz SE (2)
do kołnierza armatury (7). Skontrolować rozmiary przyłączy, odkręcić
nakrętkę sprzęgła (8) o jedenobrót. Śruby sprzęgła (5) zakontrować.

Na koniec podłączeniamechanicznego przeprowadzić
obracając kółko ręczne.

Rys. 2

Rys. 1

Uwagi:
Minimalnamechanicznawytrzymałość śrub - 8G.
Jeżeli ustawienie fabryczne jednostki położeniowo-sygnalizacyjnej
i nadajnika położeniaSEnie jest odpowiednie,
należy ustawić je na nowo.
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5.3 Podłączenie elektryczne i kontrola działania

5.3.1 Podłączeniedosystemysterowniczego :

5.3.2 Podłączeniena listwę zaciskową:

5.3.3 Podłączeniena złącze konektorowe:

kontrolę działania

Podłączenie elektrycznenależywykonać zgodnie z odpowiednim schematemelektrycznym.

SEsterowaćmożna zapośrednictwem:
- Zabudowanego regulatora położenia
- Zewnętrznego regulatora położenia

- Skontrolować, czy napięcie i częstotliwość zasilaniaSEsą zgodne z tabliczką znamionową .
- Zdjąć pokrywęSE.
- Zasilanie jednofazowepodłączyć naodpowiednie zaciski L1 i N, a trójfazowe - fazy L1, L2, L3 -
podłączyć naU,V,W (zaciski 2, 3, 4), natomiast przewody ochronnenaoznaczonemiejsca
wewnętrznego i zewnętrznego zacisku ochronnego.
- Przewody sterujące podłączyćwg schematu zamieszczonego nawewnętrznej ścianie pokrywy.
- Zamontować pokrywę.
- Dokręcić przepusty kablowe zapewniając odpowiedni stopień krycia.

Skontrolować, czy napięcie i częstotliwość zasilania jest zgodna z tabliczką znamionową.
Podłączyć przewody na odpowiednie piny złącza konektorowego wg odpowiedniego schematu
elektrycznego.
Zmontować złącze konektorowe.
Dokręcić przepusty kablowe zapewniając odpowiedni stopień krycia.

Po podłączeniu elektrycznymnależy przeprowadzić :
-Armaturę przestawić ręczniewpołożenie pośrednie.
- SEwysterowaćwżądanymkierunku i obserwować kierunek ruchuwałuwyjściowego.
- Jeśli ruchwału jest niezgodny z żądanym kierunkiemobrotu należy zamienić kolejność dwóch faz

lub zamienić podłączenie przewodu fazowegonaodpowiedni zacisk
.

- Wykonać kontrolę podłączeniawyłącznikówmomentowych, położeniowych i sygnalizacyjnych
poprzez naciśnięcie dźwigni odpowiedniegowyłącznika. Poprawnedziałanie powinno
spowodowaćwyłączenie lub sygnalizację położeniaSEwodpowiednim kierunku ruchu.
W przypadku złego działania należy sprawdzić zgodność podłączeniawyłączników z załączonym
Schematemelektrycznym.

Uwagi:
1. ESposiadają przepusty kablowe, którewprzypadku szczelnego nałożenia na przewody

umożliwiają zabezpieczenie krycia nawet IP68.Wcelu pożądanego stopnia krycia należy
zastosować krążki uszczelniające według rozmiaru kabla i właściwej odporności termicznej.

3. Przy skręcaniu przepustów, sprawdzić dopuszczalne luzy aby nie doprowadzić do uszkodzenia
lub eformacji elementu uszczelniającegoprzepustu. Dochodzące kablemusząbyć zamocowane
do stabilnej konstrukcji w odległościmniejszej niż 150mmodprzepustów.

4. Dopodłączenia sterowania zdalnego zaleca się zastosować przewodyekranowane.
5. Rewersacja SE jest gwarantowana, jeśli opóźnienie pomiędzywyłączeniem i załączeniem

napięcia dla ruchuwałuwyjściowegowprzeciwnymkierunkuwynosiminimum50ms.
6. Opóźnienie powyłączeniu tj. czas od reakcji wyłącznikówdopodania napięcia zasilania na silnik

musi być max. 20ms.

(dotyczywykonania 3x400V)
(dotyczywykonania 230V)
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W SE (rys.9), należy w procesie ustawiania wykonać

Sposóbpostępowania:
SEprzestawićwpołożenie pośrednie (wyłączniki położeniowe imomentowe są rozłączone)
nacisnąć na cca 2 sek. (t.j. do czasu rozświecenia się diody ) i po cca 2 sek. ponownie nacisnąć

na cca 2 sek. przestawiając regulator w reżim . W czasie tego procesu regulator
wykona kontrolę sygnału zwrotnego nadajnika położenia i kierunek obrotu, przestawi SE w położenie
„O” i „Z”, pomierzy wartości inercji w kierunku „O“ i „Z“ i zapisze ustawione parametry do pamięci
EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie inicjalizacji nastąpi błąd (np. w podłączeniu lub ustawieniu),
proces inicjalizacyjny zostanie wstrzymany a regulator za pomocą diody poda rodzaj błędu. W
przeciwnymprzypadku po zakończeniu procesu inicjalizacji regulator przejdziew . VW
przypadku zmiany ustawionych parametrów regulatora należy postępować wg pkt. „Ustawianie
siłownika“.

Odłączyć zasilanie SE.
Odłączyć przewody z listwy zaciskowej i wyjąć kabel z przepustów.
Wykręcić śrubymocujące i odłączyć siłownik od armatury.

Po podłączeniu mechanicznym, elektrycznym i
sprawdzeniu działania należy przystąpić do
ustawiania. Ustawianie przeprowadza się
zgodnie z poniższą instrukcją na żądane
arametry o ile nastąpiło ich przestawienie.
Rozmieszczenie elementów regulacyjnych
sygnalizacyjnych płytki regulatora
zawiera rys. 9.

Wyłączniki siłoweS1dla kierunku
„O” i S2 dla kierunku „Z” ustawione są
fabrycznie namaksymalnąwartość z
tolerancją ±15% lubwguzgodnionego zamówienia.

STR z zabudowanym regulatorem położenia
autokalibrację,

SW1 D3
SW1 autokalibracji

D4
reżim regulacji

5.4 Demontaż

6.1 Ustawianie jednostki siłowej

Ustawianie i przestawianie jednostki siłowej
bezspecjalnegooprzyrządowanianie jestmożliwe !!!

rys. 3

Przed demontażemnależyodłączyć zasilanie SE!

6. Ustawianie

!

Instrukcja montażowa siłownika ST 1, STR 1
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6.2 Ustawianie jednostki
położeniowo sygnalizacyjnej

6.3 Ustawianie nadajnika potencjometrycznego
ST STR

ST
STR z regulatorem

ST STR z regulatorem ST

Rys. 4
(rys.4)

SE fabryczniemaustawiony skok
(wg specyfikacji zamawiającego)widoczny na
tabliczce znamionowej.Wprzypadku konieczności
przestawienia postępowaćnastępująco (rys. 4):
wwersji z nadajnikiempołożeniawysprzęglić nadajnik
zluzować nakrętki (23) kontrujące krzywki
SEprzestawićwpołożenie „O" i obracać krzywkę (29)
w kierunkiemzgodnymz ruchemwskazówek zegara
domomentu przełączeniawyłącznikaS3 (25)
SEprzestawić o skok,w którymma sygnalizować
położenie „O" a krzywkę (31) obrócić, aż przełączyS5 (27)
SEprzestawićwpołożenie „Z", a krzywkę (28) obrócić,
aż przełączy S4 (24) SE przestawić o skok, w którym ma sygnalizować położenie „Z" a krzywkę (30)
obrócić, aż przełączy S6 (26) po ustawieniu SE krzywki zabezpieczyć moletowaną nakrętką i
zakontrować (23).

(rys. 5)
W SE nadajnik potencjometryczny służy jako zewnętrzny wskaźnik położenia a w

jako sygnał zwrotny do regulatora położenia.
Przed ustawieniem nadajnika muszą być ustawione wyłączniki położeniowe. Ustawienia

polega na ustawieniu wartości rezystancji w definiowanym położeniu krańcowym SE.

Sposób postępowania:
Zluzować śruby (9) uchwytu nadajnika i wysprzęglić nadajnik.
Podłączyć omomierz na zaciski 71 i 73 listwy zaciskowej SE lub na zaciski 6 i 7 regulatora SE

.
SE przestawić w położenie „Z" (kółkiem ręcznym do momentu załączenia odpowiedniego
wyłącznika krańcowego S2 lub S4).
Obracać zębatkę nadajnika do momentu uzyskania mierzonej rezystancji 5% znamionowej
wartości nadajnika dla SE , 5-7 % dla lub z EPV tj. potencjometrycznym
nadajnikiem z przetwornikiem PTK1.
W położeniu tym nadajnik zasprzęglić z kółkiem napędowym i zakontrować śruby.
Odłączyć miernik od listwy zaciskowej.

Uwagi:
W przypadku, kiedy SE nie pracuje w całym zakresie skoku
wg tabliczki znamionowej , wartość rezystancji w
położeniu krańcowym „O“ proporcjonalnie się obniży.
W SE standardowo stosuje się
potencjometry o wartości 2000 . W innych przypadkach,
przy wyprowadzeniu sygnału zwrotnego na listwę
Zaciskową dopuszcza się zastosowanie nadajnika o innej
wartości rezystancji, po uzgodnieniu z producentem. Rys. 5

STR z regulatorem



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6.4 Ustawianie elektronicznego nadajnika
położenia (EPV) nadajnik
potencjometryczny zprzetwornikiemPTK1

(Rys. 6)

UstawianieEPVwSESTbez regulatora:

UstawianieEPVwSESTRz regulatorem:

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem PTK1
ustawiony jest fabrycznie tak, aby sygnał wyjściowy
mierzonyna zaciskach 81-82 (schemat Z10dla
ST lub Z241dlaSTRz regulatorem)miałwartość:
w położeniu „O” ..........................................20mA
wpołożeniu „Z” .............................................4mA

Wprzypadkupotrzebyustawienia należy:

- siłownik przestawićwpołożenie „Z” i odłączyć zasilanie przetwornika
- ustawić nadajnikwg instrukcji jw.mierzącwartość rezystancji na zaciskachX-Y (rys. 6) przy
zastosowaniu nadajnika o rezystancji 100

- podłączyć zasilanie przetwornika
- obracając trymeremZERO (rys. 6) ustawićwartość sygnałuwyjściowego4mAmierząc na zaciskach
81-82 siłownik przestawićwpołożenie „O”
- obracając trymeremGAIN (rys. 6) ustawićwartość sygnałuwyjściowego 20mAmierząc na zaciskach
81-82
- skontrolować sygnał wyjściowywpołożeniach skrajnych siłownika i w razie potrzeby skorygować.

Rozłączyć zworę na zaciskach 81 i 82 .
Odłączyć sygnał sterujący z zacisków86/87 i 88.
siłownik przestawićwpołożenie „Z” i odłączyć zasilanie przetwornika na zaciskach 1 i 61.
Ustawianie nadajnika potencjometrycznegoprzeprowadzićwg instrukcji jw.
Podłączyć zasilanie przetwornika na zaciski 1 i 61.
Skontrolować sygnał wyjściowywpołożeniach skrajnych siłownika iw razie potrzeby skorygować.
Po ustawieniu nadajnika podłączyć zworę na zaciski 81 i 82 w przypadku, kiedy sygnał nie będzie
wyprowadzany na zewnątrz (obwódprzez zworę 81 i 82musí być zamknięty).
Podłączyć sygnał sterujący na zaciski 86/87 i 88.

Wartość sygnału wyjściowego 4-20mA można ustawić przy wartości 75 ÷ 100% nominalnego skoku
zgodnego z tabliczką znamionową siłownika. Przy skoku mniejszym niż 75% wartości nominalnej,
wartośćmaksymalna 20mAproporcjonalnie się obniża.



Uwaga:

ZACISK “Y”

ZACISK “X”

ZERO

GAIN
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EPV 3-przewodowewykonanie (Rys. 7)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem
fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnał
wyjściowymierzonyna zaciskach 81-82
(schemat Z267 bez zasilacza lubZ260 z
zasilaczem)miał wartość:
w położeniu „O” .....................20mAlub 5mA
wpołożeniu „Z” .......................0mAlub 4mA
zgodnie z wyspecyfikowanym przetwornikiem.
Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnał wyjściowy
mierzony na zaciskach 81-82 (schemat Z267 bez zasilacza lub Z260 z zasilaczem) miał wartość:
w położeniu „O” ...........................................................20mAlub 5mA
wpołożeniu „Z” ..............................................................0mAlub 4mA
zgodnie zwyspecyfikowanymprzetwornikiem.

Wprzypadkupotrzebyustawienia należy:
siłownik przestawićwpołożenie „Z” i odłączyć zasilanie przetwornika
ustawić nadajnik wg instrukcji jw. mierząc wartość rezystancji na zaciskach X-Y (rys. 7) przy
zastosowaniu nadajnika o rezystancji 100 lub 2000
podłączyć zasilanie przetwornika
obracając trymerem ZERO (rys. 7) ustawić wartość sygnału wyjściowego 4 mA lub 0 mAmierząc na
zaciskach 81-82
siłownik przestawićwpołożenie „O”
obracając trymerem GAIN (rys. 7) ustawić wartość sygnału wyjściowego 20 mA lub 5 mAmierząc na
zaciskach 81-82
skontrolować sygnał wyjściowywpołożeniach skrajnych siłownika i w razie potrzeby skorygować.

Poniższy punkt zawiera opis ustawiania nawyspecyfikowane
parametry (standardowewartości sygnałówwyjściowych),
jeśli doszło do przestawienia. Pojemnościowy nadajnik
położenia służy jakowskaźnik z zunifikowanymsygnałem
wyjściowym4÷20mAdo systemuwSE lub jako sygnał
zwrotny do regulatora położeniawSE .
Pojemnościowynadajnik położeniaCPT1/Afabrycznie
ustawiony jest na skok roboczy zgodnie z zamówieniem
i podłączonywg schematu zamieszczonego nawewnętrznej
ścianie pokrywy. Przed sprawdzeniempoprawności działania
lub regulacji nadajnika, należy ustawićwyłączniki krańcowe
i skontrolować napięcie zasilania na odpowiednich
zaciskach listwy.

SiłownikSTz zabudowanymnadajnikiempołożeniaCPT1/Amożna specyfikować:
(2-przewodowe) dla SE
(2-przewodowe) dlaSE

dla SE

Rys. 7

Rys. 8

Wartość sygnału wyjściowego (0 -20mA ,4 -20mA lub 0 -5mA wg specyfikacji) można ustawić przy
wartości 85 ÷ 100% nominalnego skoku zgodnego z tabliczką znamionową siłownika. Przy skoku
mniejszymniż 85%wartości nominalnej, wartośćmaksymalna sygnału proporcjonalnie się obniża

 

Uwaga:

6.5 UstawianienadajnikapojemnościowegoCPT1/A

ST
STRz regulatorem

A)Bez zasilacza ST
B) Z zasilaczem ST
C)Z sygnałemzwrotnymdo regulatorapołożenia STRs regulatorem

ZER0 GAIN
ZACISK “X”

ZACISK “Y”
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A.)Ustawianienadajnikapojemnościowegobez zasilacza :

18 ÷ 28VDC

B.)Ustawianiepojemnościowegonadajnikapołożenia z zasilaczem:

C.) Ustawianie pojemnościowego nadajnika położenia dla sygnału zwrotnego do regulatora
położenia:

Przed podłączeniem należy skontrolować zasilanie nadajnika. Mierzone napięcie musí się zawierać w
przedziale .

Podczas kontroli lub ustawiania sygnałuwyjściowego4÷20mAnależy:
- szeregowo z nadajnikiem („-” zacisk 82) podłączyćmiliamperomierz klasy 0,5 z obciążeniem
mniejszymniż 500 .
- przestawić siłownikwpołożenie „Z” (sygnał powinienmaleć)
- skontrolowaćwartość sygnału (4mA÷0,2mA)
- zluzować śruby (15)mocujące nadajnik (10) i obracając goustawićwartość 4mA÷0,2mApo czym
śruby zakontrować
- siłownik przestawićwpołożenie „O” (sygnał powinien rosnąć)
- skontrolowaćwartość sygnałuwyjściowegowpołożeniu „O” (20mA ±0,1mA)
- obracając trymerem (20) ustawićwartość 20mA
- ponownie skontrolowaćwartość sygnałuwyjściowegowpołożeniu „Z” i w położeniu „O”
- regulację prowadzić domomentu uzyskaniawartości 4mAi 20mAzbłędemmniejszymniż 0,5%
- odłączyćmiliamperomierz i zabezpieczyć śruby

1.) Kontrola zasilania: 230VAC 10%na zaciskach 1,61 lub 24VDCna zaciskach 78,79
2.) Przy kontroli lub ustawianiu sygnałuwyjściowego 420mAnależy:
- na zaciski 81-82 podłączyćmiliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) o rezystancji obciążenia nie
mniejszej niż 500 .
- następnie postępowaćwgpunktówwczęściA.

Przy kontrole lub ustawiania sygnałuwyjściowego 4÷20mAnależy:
- rozłączyć zworę na zaciskach 81 i 82
- podłączyć zasilanie na zaciski 1 i 61.
- odłączyć sygnał sterujący z zacisków86/87 i 88
- SEprzestawićwpołożenie „O” lub „Z“ kółkiem ręcznym lub przez podanie napięcia na zaciski 1 i 20
w kierunku „O“ lub 1 i 24w kierunku „Z“
- na zaciski 81,82 podłączyćmiliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) o rezystancji obciążenia nie
mniejszej niż 500
- następnie postępowaćwgpunktówwczęściA.
- po ustawieniu nadajnika podłączyć zworkę na zaciski 81 i 82 (obwód przez zworę 81 i 82musi być
zamknięty)
- podłączyć sygnał sterujący na zaciski 86/87 i 88.

Napięcie zasilania . Przy
przekroczeniu tejwartościmożedojść do trwałego uszkodzenia nadajnika!

Użytkownik powinien zabezpieczyć podłączeniewspólnejmasy dwuprzewodowej pętli
nadajnika położenia i sterownika. Podłączeniemusi byćwykonane tylkow jednympunkcie
wdowolnej części obwodu sterowania.

Przy pomocy trymera (20)można zunifikowany sygnał wyjściowy pojemnościowego nadajnika
położenia ustawić na dowolną wartość skoku roboczego w zakresie cca 40%÷100% wartości
ustawionego fabrycznie skoku roboczego zamieszczonego na tabliczce znamionowej SE.

niemożebyćwżadnymprzypadkuwyższe niż 30VDC







Uwaga:
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6.6 Ustawianie regulatora położenia (rys. 9)

Programowanie regulatora

tabeli nr 2

Zabudowany regulator położenia nowej generacji REGADA, służy do bezpośredniego
sterowania siłownika z systemu, standardowym sygnałem analogowym podłączonym na zaciski
86(GND, „-”) i 88(„+”). Regulator wyposażony jest w procesor MICROCHIP wykonany wg najnowszej
technologii RISC z możliwością programowania wszystkich funkcji. Pozwala również na
przeprowadzenie autodiagnostyki systemuwpostaci zliczania ilości stanówawaryjnych, wykonanych
cykli i godzin pracy SE. Pożądane parametry i funkcjemożna programowaćwg. tabeli nr 2, za pomocą
mikroprzycisków SW1, SW2 oraz diod świecących LED D3 i D4, zamontowanych bezpośrednio na
regulatorze.

Mikroprocesorowa jednostka regulatora zaprogramowana jest fabrycznie na parametry
zamieszczonew ( uwaga2).
Ustawienie regulatora przeprowadza się za pomocąmikroprzycisków i diod LED.
Przed przystąpieniem do programowania regulatora muszą być ustawione wyłączniki położeniowe,
siłowe oraz nadajnik położenia, a SE musi być ustawiony w położeniu pośrednim (wyłączniki
położeniowe i siłoweniemogąbyć załączone).

Rozmieszczenie elementów regulacyjnych i sygnalizacyjnych napłytce regulatoraREGADArys.9:

Rys. 9

Tabela nr. 2

Instrukcja montażowa siłownikaST 1, STR 1
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J3

J4

J1

SW 1

SW2

D2D1D3 D4TR

Legenda:

Przycisk SW1

Sygnalizacja zasilania regulatora

Dioda D3

Uruchamia inicjacyjny program standardowy
i umożliwia przegląd ustawionego menu

Przycisk SW2

Dioda D2

Dioda D4

Dioda D1

Uruchamia ustawianie parametrów
w wybranym menu

Sygnalizacja wybranego menu
(ilością mignięć) - (dioda żółta)

Sygnalizacja wybranego parametru regulatora
z wybranego menu
(ilością mignięć) - (dioda czerwona)

Sygnalizacja pracy w kierunku ”OTWIERA”
(dioda zielona) - “ZAMYKA” (dioda czerwona)

4 ÷ 20 mA (*)(**)

Siłownik na sygnał SYS nie reaguje (*)

0 ÷ 20 mA

0 ÷ 10 V

Siłownik na sygnał SYS zamknie

Siłownik przy rosnącym sygnale sterującym
“OTWIERA” (*)

Siłownik na sygnał SYS otworzy

1 ÷ 10% nieczułość regulatora
( fabrycznie ustawiona jest na 3% (*))

Szeroka na moment

Siłownik przy rosnącym sygnale sterującym “ZAMYKA”

Wąska na położenie (*)

Szeroka na położenie

Wąska na moment

2 mignięcia

Dioda D3
(żółta)

ilość mignięć
Nastawiany parametrNastawiane

menu
Dioda D4 - (czerwona)

ilość mignięć

Nieczułość
regulatora

4 mignięcia

3 mignięcia

Uwagi: 1. Regulator przy autokalibracji automatycznie nastawi typ sprzężenia zwrotnego potencjometczne/prądowe
2. (*) - Parametry ustawione fabrycznie, dopóki odbiorca nie określi tego inaczej w zamówieniu
3. (**) - sygnał wejściowy 4 mA - położenie “zamknięte”

20 mA - położenie “otwarte”

1 mignięcie
1 mignięcie

1 mignięcie

1 mignięcie

1÷10 mignięć

1 mignięcie

2 mignięcia

2 mignięcia

2 mignięcia

2 mignięcia

3 mignięcia

3 mignięcia

3 mignięcia

4 mignięcia

Odpowiedź na
sygnał SYS-TEST
i zanik sygnału

Zmiana sygnału
sterującego
charakterystyka
wzrastająca lub
opadająca

Sposób
regulacji

Sygnał sterujący

5 mignięć



Stan awaryjny sygnalizowany za pomocą diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale świeci)

Ustawienie fabryczne regulatora
SW1 i SW2

inicjalizacji
SW1 D3

D3
D4

SW1 D3
SW2 D4

SW1
D3 autokalibracji

D4
reżimregulacji.

Przy kontroli lubustawiania sygnałuwyjściowego4÷20mA(4mA„Z“, 20mA„O“) należy:

Przy ustawianiu pojemnościowego nadajnika położenia CPT1/Az odwróconymsygnałemwyjściowego
20÷4mA(20mA„Z“, 4mA„O“)postępowaćwanalogicznysposób.

w przypadku problemów z ustawieniem parametrów regulatora można
przywrócić ustawienie fabryczne naciskając jednocześnie mikroprzyciski i załączyć zasilanie.
Mikroprzyciski należy zwolnić po rozświeceniu się żółtej diody LED.

SEprzestawićwpołożenie pośrednie.
Proces regulatora, przeprowadza się przy zerowej odchyłce regulacyjnej naciskając mikroprzycisk

cca 2 sek. (tj. czasu rozświecenia się diody ). Po zwolnieniu przycisku wchodzimy zwykle w pierwsze
menu (sygnał sterujący) co monituje 1 mignięcie diody a parametr (zwykle sygnał sterujący 4 - 20 mA)
obrazuje 2mignięcia diody . Następnie ustawiamyżądaneparametry regulatorawedług tabeli nr 2:
- krótkimnaciśnięciem listujemymenu zobrazowane ilościąmignięć diody
- krótkimnaciśnięciem listujemymenu zobrazowane ilościąmignięć diody

Po ustawieniu żądanych parametrów naciskając na cca 2 sek. (tj. do czasu rozświecenia się diody
) regulator przechodzi do procesu . W czasie tego procesu regulator wykona kontrolę sygnału

zwrotnego i kierunek obrotu, przestawi SE w położenie „O” i „Z”, wykona pomiar wartości inercji w kierunku „O“ i
„Z“ i zapisze parametry do pamięci EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie inicjalizacji nastąpi błąd (np. w
podłączeniu lub ustawieniu) inicjalizacja zostanie przerwana a regulator za pomocą diody poda rodzaj błędu.
Wprzeciwnymprzypadkupo zakończeniu procesu inicjalizacji regulator przejdziew

4mignięcia - błąd podłączeniawyłącznikówsiłowych
5mignięć - błąd podłączenia sygnału zwrotnegonadajnika
8mignięć - zły kierunekobrotuSE lub odwrotnie podłączony sygnał zwrotny nadajnika.

szeregowo z nadajnikiem („-“ zacisk 82) podłączyć miliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) i rezystancji
obciążenia niższej niż 500
przestawić siłownikwpołożenie „Z“ (sygnał powinienmaleć)
skontrolowaćwartość sygnału (4mA+0,2mA)
zluzować śruby (3) mocujące nadajnik (1) (rys.9) i obracając go ustawić wartość 4 mA +0,2 mA po czym śruby
zakontrować
siłownik przestawićwpołożenie „O“ (sygnał powinien rosnąć)
skontrolowaćwartość sygnałuwyjściowywpołożeniu „O“ (20mA±0,1mA),
obracając trymerem (2) ustawićwartość 20mA
ponownie skontrolowaćwartość sygnałuwyjściowegowpołożeniu „Z“ i w położeniu „O“
regulację prowadzić domomentu uzyskaniawartości 4mAi 20mAzbłędemmniejszymniż 0,5%
odłączyćmiliamperomierz i zabezpieczyć śruby

Siłownik z nadajnikiem CPT1/A podłączony jest zgodnie ze schematem zamieszczonym na wewnętrznej
ścianie pokrywy. Nadajnik CPT1/A ustawiony jest fabrycznie na skok wg zamówienia a sygnał wyprowadzony
jest na odpowiednie zaciski listwy. Po zamontowaniu siłownika na armaturze należy skontrolować podłączenie i
ustawienie wyłączników krańcowych, a następnie skontrolować napięcie zasilania nadajnika i podłączenie na
odpowiednie zaciski.

Abyustawić regulator należy:

Błędymonitowane zapomocądiodyD4wczasie inicjalizacji:



Ustawianie pojemnościowego nadajnika z zasilaczem
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Błąd sygnału sterującego - siłownik przestawi się w położenie
według ustawienia sygnału w menu TEST

1 mignięcie

2 mignięcia

4 mignięcia

5 mignięć

Sygnalizacja reżimu TEST - siłownik przestawi się w położenie
według ustawienia sygnału w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)

Błąd sygnału nadajnika - siłownik przestawi się w położenie
według ustawienia sygnału w menu TEST

7 mignięć
Sygnał sterujący w zakresie 4÷20 mA mniejszy niż 4 mA (3,5 mA)

Sygnalizacja zadziałania wyłącznika momentowego (siłownik
wyłączony wyłącznikiem momentowym w położeniu pośrednim)



Przy kontroli lubustawiania sygnałuwyjściowego4÷20mA(4mA„Z“, 20mA„O“) należy:

Uwaga:

7.2 Sterowanie lokalne:

9. Eksploatacja

- na zaciski 81-82 podłączyćmiliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) o rezystancji obciążenia
mniejszej niż 500

- następnie postępowaćwgpunktów instrukcji jw..

Użytkownik powinien zabezpieczyć podłączeniewspólnejmasy
dwuprzewodowej pętli nadajnika położenia i sterownika. Podłączeniemusi być dokonane
tylkow jednympunkciewdowolnej części obwodu sterowania.

W razie potrzeby obsługa może przesterować siłownik za pomocą koła ręcznego. Przy
obracaniu koła zgodnie z ruchem wskazówek zegara przestawimy siłownik w położenie
„ZAMKNIĘTE”. Koło sterowania ręcznego nie obraca się samo w czasie pracy siłownika i można nim
przesterowywać siłownik nawetw czasie jego pracy.

Rys. 10

Siłownik ST 1 nie wymaga skomplikowanej obsługi. Obsługa powinna zapoznać się z powyższą
instrukcją i stosować się do zaleceń producenta aby siłownik był eksploatowany zgodnie z jego
przeznaczeniemoraz zabezpieczonyprzed szkodliwymwpływemotoczenia.

Konserwację zespołu liniowego należy przeprowadzić w położeniu „Z“ po zdjęciu manżety ochronnej
przekładni liniowej. O ile siłownik nie jest poddany wpływom wyższej temperatury otoczenia lub
maksymalnymobciążeniomsmarowaniemożnawykonywać co dwa lata.



7. Sterowanie ręczne i sterowanie lokalne
7.1 Sterowanie ręczne:

8. Obsługa

Po przepracowaniu około 50 godzin siłownika na armaturze należy sprawdzić i ewentualnie
dociągnąć śruby (nakrętki) mocujące siłownik do armatury. Śruba i tuleja gwintowana adaptera
liniowego smarowana jest smarem GLEITMO 805. Przekładnia i części elementów sterujących
konserwowane są smarem . Po roku eksploatacji należy
skontrolować i ewentualnie uzupełnić smaryww/wzespołach.

GLEIT - HF 401/0 - (GLEITMO 585 K)

Wrazie potrzeby (ustawianie,
kontrola funkcji, itp.) ale
przy zabezpieczonym zasilaniu
SE można przesterować
elektrycznie sterowaniem
lokalnym. Po przełączeniu
w reżim „LOKALNE” można
przełączać (sterować) wał
wyjściowy w żądanym
kierunku. Sygnalizacja świetlna
indykuje osiągnięte położenie
krańcowe w żądanym kierunku.
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PO WYBRANIU REŻIMU PRACY
MOŻNAWYJĄĆ KLUCZ

ŚWIATŁO ŻÓŁTE/
YELLOW LIGHT

"OTWARTE”/

"OPENED"

ŚWIATŁO ŻÓŁTE/

YELLOW LIGHT

"ZAMKNIĘTE/

"CLOSED"

ŚWIATŁO ŻÓŁTE/

YELLOW LIGHT

"LOKALNE”/

"LOCAL"
AFTER MODE SELECTING IT IS POSSIBBLE

TO PULL KEY OUT



10. Awarie i ichusuwanie

W przypadku zaniku napięcia zasilania siłownik pozostaje w pozycji w której się znajdował przed
zanikiem napięcia. W razie potrzebymożna siłownik przesterować kołem ręcznym. Po pojawieniu się
z powrotemnapięcia zasilania siłownik jest gotowy dodalszej pracy.
W przypadku uszkodzenia jakiejś części siłownika istnieje możliwość jej wymiany na nowąw serwisie
lubwewłasnymzakresie.
FirmaRegada zapewnia serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na produkowaneprzez siebie siłowniki.

UWAGA:
W przypadku potrzeby zdemontowania siłownika należy postępować wg opisu w punkcie
"Demontaż".
Wszystkich napraw siłownika mogą dokonywać osoby do tego uprawnione, które przeszły szkolenie
w serwisie fabrycznym firmyREGADA.

11. Części zamienne

64 051 827

PozycjaKod zamówieniaNazwa części zamiennej Rysunek

Silnik elektryczny 15W/40 VA; 3x400V AC

Nadajnik pojemnościowy CPT 1/A

Nadajnik potencjometryczny 1 x 2000 

Nadajnik potencjometryczny 1 x 100 

Uszczelka

63 592 311

5

64 051 499

64 051 812

64 051 825

04 709 000

2

5

7

5

5

2, 4

Silnik elektryczny 15W, 230V AC

64 051 814

10 7

2

2, 4Nadajnik potencjometryczny 2 x 100 

Nadajnik potencjometryczny 2 x 2000 

763 592 332

2, 4

2, 4

--

Silnik elektryczny 20W, 24V AC/DC 63 592 388 27
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12.Schematy podłączeń siłowników ST 1
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Schematy podłączeń siłowników STR 1 z regulatorem położenia
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OTWARTEZACISKI

NC - COM

ZAMKNIĘTE

SKOK ROBOCZY

S4

S2

S1

S5

S3

S6

Diagram pracy wyłączników położeniowych i momentowych w siłownikach ST 1

COM - NO

NC - COM

COM - NO
NC - COM

NC - COM

NC - COM

NC - COM

COM - NO

COM - NO

COM - NO

COM - NO

- kontakt zwarty

Mikrowyłączniki S1, S2, S3, S4, S5 i S6

NC COM NO NCCOM NO
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Legenda:
Z1a ...podłączenie silnika jednofazowego
Z5a ...podłączenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika położenia
Z6a ...podłączenie podwójnego potencjometrycznego nadajnika położenia
Z10a ...podłączenie elektronicznego/pojemnościowego nadajnika położenia 2-przewodowo bez zasilania
Z11a....podłączenie wyłączników położeniowych i sygnalizacyjnych z silnikiem 1-fazowym
Z12a ...podłączenie wyłączników S1do S6 z silnikiem 3-fazowym
Z21a ...podłączenie wyłączników sygnalizacyjnych w siłowniku z regulatorem położenia
Z41a ...podłączenie grzałki z wyłącznikiem termicznym w siłowniku z regulatorem położenia
Z78a ...podłączenie silnika 3-fazowego
Z90c....podłączenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem lokalnym
Z232f ..podłączenie sterowania lokalnego w siłowniku z regulatorem położenia - 230/220 V AC,
3x400/3x380 V AC, 24 V AC

Z240a .podłączenie regulatora położenia z potencjometrycznym sprzężeniem zwrotnym
Z241a .podłączenie regulatora z prądowym sprzężeniem zwrotnym
Z257a .podłączenie elektronicznego nadajnika położenia EPV - 3-przewodowo bez zasilacza
Z260a .podłączenie elektronicznego nadajnika położenia EPV - 3-przewodowo z zasilaczem
Z269a .podłączenie
Z270i...podłączenie

B1 pojedynczy potencjometryczny nadajnik położenia
B2 podwójny potencjometryczny nadajnik położenia R - rez. obciążenia (tylko przy zasilaniu 230V)
B3 pojemnościowy nadajnik położenia SA1- przeł. z kluczem praca "zdalna-0-lokalna“

F1 ochrona termiczna silnika S4 - wyłącznik położeniowy „zamyka“
F2 termostat grzałki S5 - dodatkowy wyłącznik położeniowy „otwiera“

H2 ...... sygnalizacja położenia krańcowego "zamknięte“
H3 ...... sygnalizacja reżimu "sterowanie lokalne“

Z232g .podłączenie sterowania lokalnego w siłowniku z regulatorem położenia - 24 V DC
1-fazowego siłownika

1-fazowego siłownika

elektronicznego/pojemnościowego nadajnika położenia - 3-przewodowo z zasilaczem
silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym

Z270k..podłączenie silnika 1-fazowego z wyprowadzoną listwą zaciskową do sterowania lokalnego
odłączenie łą l

Z378 ...podłączenie elektronicznego/pojemnościowego nadajnika położenia - 2 i 3-przewodowo z
zasilaczemm

podłączenie l l ż u ęż ę

Z503 ...podłączenie siłownika z zasilaniem 24V AC, wyłącznikami siłowymi, położeniowymi i sygnalizacyjnymi
Z505b .podłączenie siłownika z zasilaniem 24V DC ze sterowaniem lokalny
Z507 ...podłączenie siłownika z zasilaniem 24V DC, z wyłącznikami sygnalizacyjnymi, grzałką z termostatem
Z509b podłączenie silnika z zasilaniem 24V AC ze sterowaniem lokalnym

Z519a .podłączenie siłownika z regulatorem położenia, potencjometrycznym sprzężeniem zwrotnym i
zasilaniem 24V DC

Z520a .podłączenie siłownika z regulatorem położenia, prądowym sprzężeniem zwrotnym i zasilaniem 24VDC
Z521a .podłączenie siłownika z regulatorem położenia, potencjometrycznym sprzężeniem zwrotnym i

zasilaniem 24V AC
Z522a .podłączenie siłownika z regulatorem położenia, prądowym sprzężeniem zwrotnym i zasilaniem 24VAC

N - regulator położenia

C kondensator rozruchowy SA2 - przeł. "otwiera-stop-zamyka“
E1 grzałka S1 - wyłącznik siłowy „otwiera“
M silnik jednofazowy S2 - wyłącznik siłowy „zamyka“
I/U sygnały sterujące WE i WY U lub I S3 - wyłącznik położeniowy „otwiera“

X - listwa zaciskowa S6 - dodatkowy wyłącznik położeniowy „zamyka“
H1 ...... sygnalizacja położenia krańcowego "otwarte“

XC - konektor

Z288a .p wy czników sygnalizacyjnych w sii owniku STR - z zasilaniem 3x400/3x380 V

Z427a . si ownika STR 1 z regulatorem po o enia z pr dowym sprz eniem zwrotnym i napi ciem
zasilania 3x400/3x380 V bez styczników rewersyjnych

Uwagi:
1. W przypadku, kiedy nie używamy sygnału wyjściowego z pojemnościowego nadajnika położenia
(schemat podłączenia Z241a, Z377a i Z375) należy zewrzeć zworką na listwie zaciskowej zaciski

Instrukcja montażowa siłownikaST 1, STR 1
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* - Dotyczy wersjii siłownika z przyłączem konektorowym

13.Rysunki wymairowe siłowników ST (STR) 1
P-1169 przyłącze DIN 3358

P -1231 wersja siłownika ze sterowaniem lokalnym

Instrukcja montażowa siłownika ST 1, STR 1
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P 1170 Słupki

Kształt kołnierzy przyłączeniowychwprzekrojuA-A

* - Dotyczy wersji siłownika
z przyłączem konektorowym

KSZTAŁT
PRZYŁĄCZA

KSZTAŁT - B KSZTAŁT - C

KSZTAŁT - EKSZTAŁT - D

KSZTAŁT - A

Instrukcja montażowa siłownikaST 1, STR 1
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P-1228Wersja ze sterowaniem lokalnym P. 1229wersja z zasilaniem24VAC

Đ-1230 Wersja z zasilaniem24VAC i sterowaniem lokalnym

Instrukcja montażowa siłownika ST 1, STR 1
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