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1. Zastosowanie

Sitowniki elektryczne (dalej SE) jednoobrotowe typu SP 1, SP 2, SP 2.3, SP 2.4 lub SPR 1,
SPR 2, SPR 2.3, SPR 2.4 z regulatorem potozenia (dalej SPR) sg nowoczesnymi produktami
elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego montazu na organy sterownicze lub
regulacyjne armatury. Sitowniki SP przystosowane sg do sterowania armaturami takimi jak zawory
kulowe, przepustnice itym podobne. Mogg by¢ wyposazone w elementy pomiaru i sterowania
procesami technologicznymi, ktérych nosnikami informacji na wyjsciu jest zunifikowany sygnat
analogowy prgdowy lub napieciowy. Sitowniki elektryczne SP stosowane sg w przemysle
grzewczym, energetyce, klimatyzacji, wodociggach, kanalizacji itp. Przytgcza do armatur sg zgodne
z normg I1SO 5211 oraz dodatkowymi uchwytami, dzwignig lub ciegtem.

1.1 Montazipofozenie robocze

Sitowniki SP mozna instalowac na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury i
wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkéw
atmosferycznych takich jak opady deszczu i Sniegu oraz promieniami stonecznymi
réwniez w srodowisku z zagrozeniem wybuchu gorgcych gazéwi par, oznaczonych jako
strefa 2i 1 tj. w Srodowisku, w ktorym moze powsta¢ wybuchowa gazowa atmosfera w
czasie normalnejpracy (zgodnie znormg EN 60079).
Sitowniki mozna montowac w dowolnej pozycji. Zaleca sie montaz SE w pozycji pionowej nad armatur,
nie zaleca sie potozenia pod armaturg.

1.2 Zywotnosé sitownikéw
Sitowniki powinny pracowac¢ minimalnie 6 lat.
Sitowniki jednoobrotowe SP i SPR stosowane w rezimie pracy zamknij-otworz zgodnie z
wymaganiami technicznymi powinien wytrzymywac minimalnie 15000 cykli (cykl Z-O-Z przy 30
obrotach na skok)
Sitowniki jednoobrotowe SP i SPR stosowane w rezimie pracy regulacyjnej odpowiadajg nizej
podanymiilo$ciom przepracowanych godzin, przy catkowitejilosci 1 milion zatgczen.

ILOSC ZALACZEN
max. 1200 [h™] max. 1000 [h™] max. 500 [h”] max. 250 [h"] max. 125 [h”]
Minimalna zywotnos¢ - ilos¢ przepracowanych godzin
850 1000 2000 4000 8000

1.3 Wplyw wyrobu na otoczenie
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC): wyrdb spetnia wymagania Uni Europejskiej
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EU z zastosowaniem norm
EN61000-6-4:2007+A1:2011, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-3-2:2014 and EN 61000-3-3:2013.
Wibracje wywotywane przez wyréb: wptyw wyrobu na srodowisko jest znikomy.
Poziom hatasu: poziom hatasuA-max. 78 dB (A).

1.4 Srodowisko robocze

Zgodnie z normg STN EN 60 721-2-1 w aktualnym wydaniu, sitowniki elektryczne sg dostarczane w
nastepujgcych wersjach:

1) Wykonanie ,umiarkowane” dla klimatu umiarkowanego

2) Wykonanie ,tropikalne wilgotne” - dla klimatu tropikalnego wilgotnego

3) Wykonanie ,zimne” dlaklimatu zimnego

4) Wykonanie ,tropikalne suche isuche” dla klimatu tropikalnego suchego i suchego

5) Wykonanie ,morskie” dla klimatu morskiego

6) Wykonanie ,arktyczne” dla klimatu polarnego
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Zgodnie z STN 33 2000-1 i STN 33 2000-5-51 w aktualnym wydaniu, sitowniki muszg wytrzymywac wptywy
zewnetrzne i pracowaé niezawodnie:
w warunkach otoczenia oznaczonych jako:

- ciepte, tagodne do bardzo gorgcych suchych w temperaturach od -25°C do +55°C...........ccccceeeeenn. AAT*
- zimne do cieptej, tagodne i suche w temperaturach od -50° C do +40° C............ooooeeiiii. AA 8*
- chtodne do umiarkowanego, gorgce suche w temperaturach od -60°C do +40°C.................. AA1* + AA5*
- przy wilgotnosci wzglednej 10 -100%, z kondensacjg i max. zawartoscig wody 0,029 kg w 1 kg suchego
powietrza przy podanych powyzej temperaturach......... ..o AB 7*
- przy wilgotnosci wzglednej 15 100%, z kondensacjg i max. zawartoscig wody 0,036 kg w 1 kg suchego
powietrza przy podanych powyzej temperaturach..............cccuuuvuiiiiiiiiiiiiiiiieiiieie e AB 8*

- przy wilgotnosci wzglednej 5 + 100%, z kondensacjg z max. zawartos¢ wody 0,025 kg / kg suchego
powietrza, przy powyzszych

L€ 4] 0= =1 =T o PP AB 1 + AB 5*
- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z ciSnieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa......................... AC 1*
- z ptytkim zanurzeniem (stopien KryCia [P X7).......ccoooriieiiiii AD 7*
- with submersion (product with enclosure IPX8)...........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieieie e ee e AD 8*

- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy niz 35 ale nie wiecej niz

350 mg/m?, lub 350 do 500 mg/m?* dziennie (wyréb o stopniu Krycia IP 6X)..........cccceveieieieereenenn. AE 6*
- z wystepowaniem substanciji korodujgcych lub zanieczyszczajgcych w atmosferze;
obecnosc¢ substanciji korodujgcych jest znaczaca.............ooooo AF 2*

- z mozliwoscig wystgpienia wstrzgsow:
Srednich sinusowych wibracji z czestotliwo$cig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mm dla f<f, i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s” dla f>f; (czestotliwos¢ przejsciowa f,

WYNOSI 57 A0 B2 HZ)......eeeieeeeeiee ettt ettt e et e e ettt e e et e e e e e rnnn e e e e naeee s AH 2*
- wstrzgsy srednie w normalnych wydziatach przemystowych...........cccviiiiiiiiiii e AG 2*
- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i plesni..AK 2*

- powazne niebezpieczenstwo wystepowania zwierzat (owadow, ptakOw itp.).......cccccoveeieiiiiiiicciiinns AL.2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wpltywy szkodliwych praddw btgdzaCyCh..........coooiiiie AM 2*

z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej) do 400 A.m”

$redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500i£ 700 W/M...........coccoeeverreveeeeeeeees e, AN 2*
- wptywow sredniej dziatalnosci sejsmicznej ; przyspieszenie >300 Galt 600 Gal...........cccceeevviiieeeeinnnenn. AP 3*
-z posrednim zagrozeniem wytadowaniami atmosferyCznymi ..o AQ2*
-ZSiiNymM dziatani@M WIatIU.......c.oooviiiiiiiieeeeee e AR 3,AS 3*
- zczestym dotykaniem oséb z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzgcych lub osoby stojg na podkiadzie przewodzgCym............ccoouiiiiiiiiiiieieiniee e BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancjina obiekcie ... BE 1*

*Oznaczenia zgodne z normami IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51, IEC 60 364-5-55w obecnym wydaniu.
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1.5 Zasilanie iwarunkiuzytkowania
Napiecie zasilania:

silnika elektrycznego............coevveiiiiiiiiiiiicincnn. 220/230VAC £10% (3x400VAC, 24 VAC/DC £10%)
Sterowania........cccceeeeeeeiciiiiee e 220/230VAC £10% (3x400VAC, 24 VAC/DC £10%)
nadajnika potencjometryCznego .......cooovveiiiiiiii i VPxRVDC/AC
elektronicznego nadajnikabez zasilacza .............cccccooiiiii e 15+30VDC
nadajnika PoOJEMNOSCIOWETO ......coeiiiii e e e naraannas eees 18+28VDC
CzestotliwoSE napiecCia Zasilania ............cueeiieiii e e 50/60* Hz +2%

Przy czestotliwo$ci 60Hz czas przestawienia skroci sie 1,2 x.\WWarunki uzytkowania

Sitownik SP przystosowany jest do zdalnego sterowania:
praca krotkotrwata, ciggta S2-10 min, praca przerywana S4-25%, 6 +90 cykli/godz.
Sitownik SPR z regulatorem przystosowany jest do pracy automatyczne;:
praca przerywana S4-25%, 90 + 1200 cykli/godz.
Uwagi:
W sitownikach SPR z zabudowanym regulatorem potozenia nie zaleca sie stosowac czasu przestawienia 5i 10
s/90°.
SE SP dostarczane sg w kartonach zgodnie z normg IEC 60654-1 i IEC 60654-3, ktére zawieraja:
- oznaczenie produktu -nazwe ityp produktu.

SE przechowywaé w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczystosciami i szkodliwym wpfywem czynnikéw atmosferycznych oraz chemicznych w
temperaturze otoczenia-10++50°C i wilgotnosci wzglednej powietrza max. 80%.

1.6 Opis
SE SP majg konstrukcje kompaktowag z niektorymi modutami przytgczeniowymi. Sktadajg sie z dwdch
podstawowych zespotéw:

Zespot sitowy tworzy przektadnia umieszczona w dolnej czesci korpusu z przytgczem do armatury i
mechanizmem napedowym do zespotu sterujgcego znajdujgcego sie i po przeciwnej stronie.
Zespot sterujgcey (rys. 2) jest umiejscowiony na ptycie sterowniczej (2), ktéra zawiera:
- silnik elektryczny jednofazowy z kondensatorem
- jednostke momentowg sterowang aksialnym ruchem gwintu
- jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng (3) z nadajnikiem potozenia (5) potencjometrycznym,
pojemnosciowym lub elektronicznym i z optycznym wskaznikiem potozenia
- grzatka z wytgcznikiem termicznym (8)
- przytacze elektryczne na listwe zaciskowg (6) umiejscowionych na ptycie sterujgcejlub ztgcze
konektorowe oraz przepustéw kablowych (12).
Pozostate wyposazenie:
Sterowanie reczne tworzy go koto reczne z przektadnig slimakowg
Modut sterowania lokalnego (rys. 10).
W wersji sitownika SPR zabudowany jest elektroniczny regulator potozenia. Regulator potozenia umozliwia
automatyczne nastawianie potozenia watu wyjsciowego sitownika w zaleznosci od wartosci sygnatu
wejsciowego oraz innych funkcji regulatora opisanych w dalszej czesci instrukciji.

2.. Parametry techniczne
Podstawowe parametry techniczne sitownikéw SP:
maksymalny moment obcigzenia [Nm], czas przestawienia [s/90°], kgt roboczy [°], moment wytgczajgcy [Nm],
pozostate parametry podane sgw tabelce nr 1.
Pozostate parametry techniczne:
StOPIENAKIYCIA .. ... .o IP67,IP68(EN 60 529)
Zgodnie z definicjg dla sitownikow elektrycznych stopien ochrony IP 68 spetnia nastepujgce wymagania:
- wysokosc stupa wody: max. 10 m
- czas ciggtego zanurzenia w wodzie: max. 96 godzin.
Odpornosé¢ mechaniczna:
wibracje SiNUSOIdAINE..........coooiiiiiiii e e w zakresie 10 do 150 Hz
................................................................................................ zamplitudg posuwu0,15 mmdlaf<f,
.................................................................................... z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s*dla >f,
.................................................. (czestotliwosc¢ przejsciowa f,musi by¢ w zakresie 57 do 62 Hz)
WSEIZGSY. .ttt reee aas 300 z przyspieszeniem 5 m.s™
S SIMICZING . .. ee ettt ettt ettt e e e e e e e e e e e e 6 stopni w skali Richtera




SP 2.4

SP 1

Tabela nr 1: Podstawowe parametry techniczne
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Pozostate parametry techniczne:

] o] o<1 o 1 (Vo1 T PP IP67,IP68 (EN 60 529)
Odpornos¢ mechaniczna:
Wibracje sinusoidalne w zakresie 10150 Hz ..........c.cccoooiiiiinenenn. zamplitudg posuwu 0,15 mm dla f<f,
........................ z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s” dla >f,
(czestotliwos¢ przejsciowa f, w zakresie 57+62 Hz)
OdPOrNOSC NA WSIIZGSY ...ceeiiiiiiiiiiiie et e 300z przyspieszeniem 5 m.s”
SEJSIMICZING ettt ettt ettt e e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e ne e e e e e 6 stopni w skali Richtera
Samohamownose: ..., mechaniczna lub zhamulcem elektromagnetycznym
Ochronasilnika:................oooiiiii e wytgcznikiem termicznym
Hamulec SE........................... mechanicznym hamulcem (SP 1) lub hamulcem elektromagnetycznym
Luz czesciwyjsciowej............ max. 1,5° dla SE SP (przy 5 % obcigzeniu maksymalnym momentem)
........................................... max. 1° dla SE SPR (przy 5% obcigzeniu maksymalnym momentem)
Wyltaczniki:
Napiecie zasilania...........cccceeeiiiiieiiiiiieeeeee e max. 250V, 50/60 Hz, 2Alub 250V DC, 0,1A
Histereza wytgcznikOw potOZENiOWYCR.........ooo i max. 3%

Moment wytgczajacy ustawiony jest na maksymalng wartos¢ z tolerancjg +10 %. Odbiorca moze sobie
zamowic¢ ustawienie momentu na zgdang wartos¢ podajac jg w zamowieniu.
Elementy grzewcze (E1):

Grzatka napiecie zasilania...........cccccuveeeiieeeeiiiiinennnn. wedtug napiecia zasilania silnika (max. 250V AC)

MOC Grzatki: SP 1, SPR ... e e e e —————— ok. 10W/55°C
SP2+SP241SPR2+SPR2.A....ieeeeeeeee et ok.20W/55°C

Wytacznik termiczny grzatki (F2):

(aE=T o1 (=T o [ YRR zgodnie z napieciem zasilania silnika (max. 250V AC)

temperatura ZatgCzenia ..........vueeeeii i +20°C +3K

temperatura WylgCzenia. ..ot e +30°C 4K

Nadajniki potozenia:
Nadajnik potencjometryczny

Wartos¢ rezystancji pojedynCzy B1...... ... 100Q2;2000Q2
Warto$¢ rezystancji podwoOjNy B2..........eeeviiiiiiiiiiieeeeeee e 2x100Q2; 2x 20002
Zywotno$¢ nadajnika Standard ...............ccceeveueeueeeueeeeeeeeeeee e, 1.10°cykli
ODCIGZAINOSC ... 0,5Wdo40°C; (0W/125°C)
Prad obcCigzenia SliZgacza ............uveeieiiiiii i max.35 mA
Maksymalne napiecie zasilania .................uuuiiiiiiiiii e VPxR V DC/AC
NIEHNIOWOSE ...ttt e et eeeeaeeaeaeaeeaeseaanaasnnnnnsennennenneeees +2.5[%]"
[T (=1 =V4= TSR max. 2,5 [%]"
Wartosc¢ rezystancji w potozeniach krancowych: dlaSP...................c......... “0"...293%, “Z" ... <5%
dlaSPR....... 0”...285%1<95%, “Z"....23% i< 5%

Nadajnik pojemnosciowy (B3) bezstykowy, zywotno$¢ 10°cykli
2-przewodowy bez zasilaczalub zzabudowanym zasilaczem

Sygnat pradowy 4 + 20 mA (DC) otrzymujemy z pojemnosciowego nadajnika
pojemnosciowego, zasilanego z wewnetrznego lub zewnetrznego zasilacza . Elektronika nadajnika
jest zabezpieczona przeciw przypadkowemu przepieciu lub przecigzeniu. Nadajnik jest galwanicznie
izolowany, wiec do jednego zasilacza zewnetrznego mozna zastosowac do zasilania wiekszej iloSci
nadajnikow.

Napiecie zasilania w wersji zzabudowanym zasilaCzem ............ccccccvviiiiiiiieiiiiiiie e, 24V DC
NaPIECIE ZASIHANIA ... 18 +28VDC
Tetnienie NapieCiazasilania ... max. 5%
Maksymalna MOC SIHlANIA ..........uuiiiiii e e s 0,6 W
Rezystancja ODCIGZENIA .........ooeuuiiiiiie e 0Q2 + 500Q2
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Rezystor obcigzajacy moze byc¢ jednostronnie uziemiony.

Wptyw rezystancji obcigzenia na prad wyjsciowy........ 0,02%/100W
Wptyw napiecia zasilania na prad wyjsciowy................. 0,02%/1V
Wptyw temperatury na prad WYJSCIOWY .........coeeiiiiieeieeiie e 0.5 % /0°C
Wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ................ "O“.... 20 mA (zaciski 81,82)
.................. "Z..... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYJSCIOWEO .......cceeeeiiiiiaiiiiiiiiiieeeeee e "Z“+0,2mA
................................................................ “‘O“£0,1 mA)
Elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) przetwornik R/l (B3)
2-przewodowe (bez zasilacza)
SYGNAEPraOWY ... e ——————————————— 4+20mA(DC)
NaPIECIE ZASIHANIA ... 15+ 30V DC
Rezystancja obCigzenia ..............euueiiiiiiiiiii max. R =(U,-9V)/0,02A[Q]
....................................................................... (U, napiecie zasilania [V])
Wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ............... "O“....20mA(zaciski81,82)
............. "Z"..... 4mA(zaciski81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYJSCIOWEO ......cceeviiiieiiiiiiiiiiiiiie e "Z“+0,2mA
................................................................. "O“10,1mA
B) 3-przewodowy (bez zasilacza lub z zasilaczem)
SYGNAEPraOWY ... ——————————————————— 0+20mA(DC)
SYGNAEPraOWY ... e ————————————————— 4+20mA(DC)
SYGNAPrGAOWY ...ttt e e et e e e e e e e e 0+5 mA(DC)
Napiecie zasilania (bez zasilacza)..............euuueeiiiiii e 24V DC £1,5%
Rezystancja ObCIGZENIa ...........uuuiiiiiiiiiee e max. 3 kQQ
Wartos$¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych:.... "O“.. 20 mAlub 5 mA (zaciski 81,82)
."Z"....0mAlub 4 mA (zaciski 81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYjSCIOWEO........uuuiiiiiiiiiiiiiiaaeeeee et "Z“+0,2mA
................................................................. "O“+0,1 mA
Liniowos¢ elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia .............cccceeeeiviinneee 1,5[%]"
Histereza elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia............... max. 1,5[%]"

1) - zwartosci znamionowej nadajnika w stosunku do wartosci wyjsciowej

Elektroniczny regulator potozenia (N)
Programowanie regulatora
A) Funkcje i parametry:
funkcje programowania:
przy pomocy mikrowytgcznikéw SW1, SW2 i diod LED D3, D4 naregulatorze
przy pomocy PC lub terminalu z oprogramowaniem poprzez RS 232

programowane parametry:
sygnat sterujgcy
charakterystyka sygnatu wyjsciowego (rosngca/malejgca)
typ sygnatu zwrotnego nadajnik potozenia
odpowiedz nasygnatSYS TEST
sposob regulaciji
nieczutosc
Potozenie krancowe SE (za pomocg PC i programu)
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B) Stany pracy regulatora
Zgtaszanie stanéw awaryjnych: (przy pomocy diod LED lub RS 232i PC)
-obecnos¢ sygnatu SYS-TEST
- sygnalizacja zadziatania wytgcznikow
- btgd sygnatu sterujgcego
- awaria sygnatu zwrotnego

Statystyka: (tylko za pomocg PC i programu)
- ilos¢ godzin pracy

- ilos¢ zatgczen w kierunku "O®

- ilos¢ zatgczen w kierunku "Z*

Napiecie zasilania: zaciski 61(L1)-1(N) ..cooovrerriiiiciieeeeee e, 230VAC lub 24VVAC/DC, £10 %
CZEStOIWOSC: ..ot r e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaana 50/60Hz +2 %
Sygnaty wejsciowe analogowe: (SE otwiera przy sygnale rosngcym):........ccccoeeeeeeeeeieeeeeeeennns 0+20mA
................................ 4+20mA
................................... 0+10V
(g1 oY o T o (=To U] F= 1 (o = PR 0,5%
NieczutoSC regulatora: .........cooovi i 1+10 % (ustawiana programowo)
Sygnatzwrotny (nadajnik potozenia): potencjometryCczny..........ccccoevvvvviiiiiiiieieieeeeeee 100+1000002
01 r= T [0 PP 4+20mA
WY JSCIA SHOWE ...t s e e e e e e e e e e e e e e e e as 2x przekaznik 6 A/250V
AC
Wyjscia cyfrowe............. 5x LED (zasilanie; “OK.“; awaria; programowanie; "O“ “Z“ dwukolorowa LED)
Stan gotoWOSCI “OK. ... e kontakt kontrolki24 V, 2 W - POR
StAN AWAIY Y e kontakt kontrolki24 V, 2 W -POR
Reakcja na awarie lub btgd(awaria) nadajnika:..............coooveiiiiiiiiiiiiiiei e miganie LED
Btad lub awaria sygnatu SterujgCego:... ..o miganie LED
REZIM S Y S e et et e e e e e e e e e e e e e et — e e e e aaaaaaeaeeenana——_ miganie LED
SYGNAEWYJSCIOWY ...ttt 4-20 mA, obcigzalnos¢ max. 200
Elementy do programowania:..............ceeeeeeeieeiiiiieiiieeiiie modut komunikacyjny RS 232 przez PC

2 przyciski do ustawiania parametrow

Sterowanie reczne:
Kotem recznym nawet w czasie pracy sitownika, obrot kétka recznego w kierunku zgodnym ze
wskazowkami zegara powoduje ruch watu wyjsciowego SE w kierunku "Z*.

Sterowanie elektryczne:
«Sterowanie zdalne (obrét watu wyjsciowego sitownika jest sterowany napieciem zasilania)
«Sterowanie lokalne (jako wyposazenie dodatkowe)

Ustawienie wytacznikéw potozeniowych:
Potozenia krahcowe sg nastawiane z doktadnos$cig ..........cooevvveeiiiiiiiiiiiee e, katroboczy +1°.
Dodatkowe wytgczniki potozeniowe sg nastawiane...................... 1 15° przed potozeniami krancowymi

Nastawienie wytgcznikow momentowych:
Moment wytgczajgcy, dopdki nie jest to inaczej wyspecyfikowane nastawiany jest na maksymalng
wartos¢ danego zakresu z tolerancjg £10 %

Poziom hatasu: max.78 dB (A)

2.1 Przytagcze mechaniczne

*Kotnierzowe (ISO 5211)

*Uchwyt + dzwignia

Gtéwne wymiary przytgczeniowe podane sg na rysunkach wymiarowych.
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2.2 Przytacze elektryczne
Na listwe zaciskowa (X): - max. 24 zaciskow
przekroj zacisku 1,5 mm?(dotyczy SP 1, SPR 1+2.4),
lub 2,5 mm?’ (dla SP2+SP 2.4)
- 2 przepusty kablowe, grubos¢ przewodu 8 do 14,5 mm
- 3 przepusty kablowe, grubos¢ przewodu 3,5do 5 mm, 6 do 10,5 mm
i8do 14,5 mm dowyborudla SP 1, SPR 1
- 3 przepusty kablowe, grubos¢ przewodu 6 do 10,5 mm, 1x8 do 14,5 mm
dowyborudlaSP2,SPR2,SP2.3,SPR,2.3,SP2.4iSPR2.4

konektorowe (XC): - max. 32 stykow
przekréj montowanego przewodu 0,5 mm?
2 przepusty kablowe grubos¢ przewodu 12,5do 19 mmi8do 14,5 mm

zacisk ochronny: -wewnetrzny i zewnetrzny oznaczony znakiem uziemienia
Podtgczenie elektryczne wedtug schematéw podtgczen

3. Montaz i demontaz sifownika
3.1 Montaz

Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze:

- Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu
- Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg zgodnos$¢ ustawionego skoku i rozmiaréw
przytgczeniowych z parametrami armatury.
Mechaniczne podtfgczenie sifownika do armatury
Sitownik fabrycznie ustawiony jest w potozeniu posrednim na parametry zgodne z tabliczkg
znamionowg i przytgczem wedtug zamdwienia.
Przed montazem nalezy zatozy¢ i przymocowac koto do sterowania recznego sitownika.

Przytacze mechaniczne kotnierzowe

*Oczyscic powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury

*Gniazdo sitownika i wat armatury delikatnie nasmarowac smarem nie zawierajgcym kwaséw
*Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie np. na zamkniecie

*Natozy¢ sitownik na wat armatury

«Za pomoca kota sterowania recznego ustawic¢ zgodnie otwory w sitowniku i armaturze

*Tak utozony sitownik przykrecic¢ 4 Srubami z podktadka sprezynowg metodg na "krzyz"

Przytacze mechaniczne dzwigniowe @§ ~ 17 T =7
*Oczysci¢ powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury / | 4 |
*Przymocowac stojan z sitownikiem do podstawy j\l

*Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie
np. nazamkniecie

*Natozy¢ dzwignie na wat wyjsciowy sitownika tak, N N N
aby zajeta potozenie najbardziej zblizone do zgdanego, ,\@-QQ N R
w razie potrzeby mozna je wyregulowac kotem recznym ) l/-—\—
w zakresie +15°%; rys.1

*potgczy¢ naped z urzgdzeniem za pomocg uktadu dzwigni,
sktadajgcego sie z 2 ciegieti dwustronnie nagwintowanej rurki

*w sitownikach nie posiadajgcych ogranicznikéw mechanicznych

na wyjsciu potozenie kata roboczego mozna ustawi¢ dowolnie na

catym obwodzie bez koniecznosci przestawiania dzwigni na wieloklinie

*w czasie montazu nalezy zwrdéci¢ uwage na to aby kat miedzy dzwignig napedu a ciegtem nie byt
mniejszy niz 15° i wiekszy od 165° (rys.1).

*Sprawdzi¢ poprawnos$¢ podtgczenia sitownika z armaturg przez obrot kota sterowania recznego
i sprawdzenie czy armatura sie obraca razem z sitownikiem.
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Uwagi:

1. Wytrzymato$¢ mechaniczne $rub powinna wynosi¢ min. 8G

2. W przypadku kiedy nie odpowiadajg nam ustawienia fabryczne jednostki potozeniowo-
-Sygnalizacyjnej, nadajnika potozenia lub ogranicznikbw mechanicznych mozemy je ustawic
wedtug wiasnych potrzeb.

3.2 Podlaczenie elektryczne sitownika

Podtaczenie nalistwe zaciskowa:

- Sprawdzi¢ czy napiecie zasilania sitownika jest zgodne z napigciem zasilania silnika elektrycznego.

- Przy zasilaniu jednofazowym faze L1 i przewdd zerowy N podtgczy¢ na odpowiednie zaciski, przy
zasilaniu trojfazowym fazy L1, L2, L3 podtgczy¢ na U, V, W, (zaciski 2, 3, 4), przewody ochronne na
odpowiednie miejsca oznaczone na czesci wewnetrznej lub wewnetrznej sitownika.

- Przewody sterujgce podigczyé zgodnie ze schematem elektrycznym umieszczonym na wewnetrznej
Sciance obudowy sitownika.

- Przewody wyprowadzi¢ na zewnatrz przez przepusty kablowe, ktére nalezy dobrze uszczelnic, zeby
zagwarantowac¢ odpowiedni stopienh krycia sitownika.

Podtaczenie na ztgcze konektorowe

- skontrolowac zgodnosc¢ parametrow napiecia i czestotliwosci zasilania z danymi na silniku elektrycznym
- zwolni¢ gniazda konektorow

- konce przewodow odizolowaé

- zacisng¢ odpowiednie przewody na stykach ztgcza konektorowego

- zmontowac ztgcze konektorowe

- przepusty kablowe skreci¢ po zamontowaniu pokrywy.

Uwagi:

1. ES posiadajg przepusty kablowe, ktére w przypadku szczelnego natozenia na przewody umoZzliwiajg
zabezpieczenie krycia nawet IP 68. W celu pozgdanego stopnia krycia nalezy zastosowac krgzki
uszczelniajgce wedftug rozmiaru kabla i wtasciwej odpornoscitermiczney.

2. Przy skrecaniu przepustoéw, sprawdzi¢ dopuszczalne luzy aby nie doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do stabilnej
konstrukcji w odlegto$ci mniejszej niz 150 mm od przepustow.

3. Do podtgczenia sterowania zdalnego zaleca sige zastosowac przewody ekranowane.

4. Rewersacja SE jest gwarantowana, jesli opdzZnienie pomiedzy wytgczeniem i zatgczeniem napiecia dla
ruchu watu wyj$ciowego w przeciwnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

5. Opdznienie po wytgczeniu tj. czas od reakcji wytgcznikéw do podania napigcia zasilania na silnik musi by¢
max. 20 ms.

Po podtgczeniu zasilania i sterowania sprawdzié dziatania sitownika:

- Armature przestawic recznie w potozenie posrednie.

- Sprawdzi¢ czy sitownik obraca sie w prawidtowym kierunku.

- Sprawdzi¢ poprawnos¢ podigczenia elementéw dodatkowych takich jak dodatkowe wytgczniki, nadajnik
potozenia, grzatka.

- Jeslidziatanie SE jest nieprawidtowe nalezy sprawdzi¢ podtgczenie zgodnie ze schematem elektrycznym.

W wykonaniu sitownikow SPR (z zabudowanym mikroprocesorowym regulatorem potozenia) nalezy
przeprowadzi¢ autokalibracje w celu zapewnienia optymalnej funkgciji.

10
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Sposob postepowania przy autokalibracji sitownika regulacyjnego SPR:

SE przestawi¢ w miedzypotozenie (wytgcznik krancowe i sitowe muszg by¢ rozwarte)

Nacisna¢ przycisk SW1 na cca 2 sek. (tj. do czasu rozéwiecenia diody D3) a po cca 2 sek. Ponownie
nacisng¢ SW1 na cca 5 sek. (t.j. do czasu rozswiecenia diody D3 ) przestawi¢ regulator w rezim
autokalibracja. W czasie tego procesu regulator wykonuje kontrole sygnatu zwrotnego nadajnika i
kierunek obrotéw, przestawi SE w potozenie "O" i "Z", wykona pomiar masy bezwtadnosciowej w
kierunku "O% i "Z* i wykona uktadanie parametréw ustawionych i wpisanych do pamieci EEPROM. W
przypadku, gdy podczas inicjacji powstat btgd (np. w podtgczeniu lub ustawieniu) przebieg inicjalizaciji
bedzie przerwany i regulator za posrednictwem D4 poda zawiadomienie o rodzaju usterki. W odwrotnym
przypadku po skonczeniu procesu inicjacyjnego regulator automatycznie przejdzie w rezim regulacyjny.

3.3 Demontaz

4,

sprawdzeniu dziatania nalezy ustawi¢ SE. Ustawianie
Przeprowadza sie na podtgczonym mechanicznie ||
i elektrycznie serwonapedzie. Rozmieszczenie

Elementéw do ustawiania pokazano narys.2.

4.1 Ustawianie jednostki momentowej

Wytaczniki momentowe sg ustawiane

fabrycznie przez producenta. W kierunku

"otwiera" (wytgcznik momentowy S1lub S11), i w kierunku
"zamyka" (wytgcznik momentowy S2Ilub S22)ustawione
sgnawartos¢ £15 %. Dopdki nie jest to okreslone

w zamowieniu ustawia sie je na maksymalng wartosc

3
R \ .
zdanego zakresu. Zmiana ustawien fabrycznych przez
uzytkownika nie jest mozliwa. Zmiane ustawien mozna 3 4 "

Podczas demontazu nalezy:
- Odtgczyc zasilanie SE.
- Odtaczy¢ przewody od listwy zaciskowej SE a kabel wyciggng¢ z przepustow.

- Wykreci¢ sruby mocujgce kotnierze odtgczy¢ SE od armatury. ’EW/LZ 6 5 9 2 8
Ustawianie /7 / /7 /7 / />
' [ [ ! |
®

7
Po podtgczeniu mechanicznym i elektrycznym oraz @-/ //

S

tylko wykonac na specjalnym przyrzadzie dostepnym
tylko u producenta.

4.2 Ustawienie jednostki potozeniowo-sygnalizacyjnej(rys.3) Rys. 2
Sitownik ma fabrycznie ustawione wytgczniki na kat zgodny z zaméwieniem. W przypadku zmiany
Kata lub doktadnej regulacji nalezy (rys.3):

W wersji z nadajnikiem potozenia wysprzegli¢

Poluzowa¢ nakretki (23) na tyle, aby sprezyny talerzowe delikatnie podtrzymywaty krzywki

Sitownik przestawi¢ do potozenia "otwarte" a krzywke (29) obracac w kierunku zgodnym

z ruchem wskazowek zegara, az do czasu przefgczenia sie wytgcznika S3 (25), 93
Sitownik przestawi¢ o kat w ktérym ma by¢ sygnalizowanie potozenia

"otwarte", a krzywke (31) obraca¢ w kierunku zgodnym

z ruchem wskazéwek zegara, az do momentu

przetgczenia sie wytgcznika S5 (27), | % 30
Sitownik przestawi¢ do potozenia "zamkniete", a krzywke (28) k e 21 am - N

obracac w kierunku przeciwnym do ruchu wskazoéwek zegara, 27 ( I P 0 31
az do momentu przetaczenia sie wytacznika S4 (24), on BT | 28
Sitownik przestawi¢ o kat w ktérym ma by¢ sygnalizowanie : 5 . 29
potozenia "zamkniete", a krzywke (30) obraca¢ w kierunku 7 |

przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, az do momentu | o
przetaczenia sie wytgcznika S6 (26), : T | R
po przeprowadzonej regulacji krzywki nalezy dokreci¢ i zabezpieczy¢ T Iz o 2|
kontrnakretkg (23).
Krzywki jednostki sygnalizacyjnej, o ile nie uzgodniono inaczej, Rys.3

sg nastawione bezposrednio przed potozeniami krancowymi.
1
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4.3 Ustawianie potencjometrycznego nadajnika pofozenia (rys. 4)

W sitownikach SP potencjometryczny nadajnik potozenia stuzy do odwzorowania
Potozenia w funkcji rezystancji natomiast w SPR z regulatorem jako sygnat zwrotny dla
mikroprocesorowego regulatora potozenia. Przed ustawianiem nadajnika 5 9
potozenia muszg by¢ ustawione wytgczniki krancowe. W skrajnym

potozeniu sitownika nalezy ustawi¢ zdefiniowang wartos¢ rezystancji.

Fabrycznie nadajnik ustawiony jest tak, aby mierzac na

zaciskach 71 i 73 rezystancja w potozeniu "Z* byta <5% a

w potozeniu "O" >93% catkowitej wartosci nadajnika

W przypadku potrzeby ustawienia nadajnika

postepowac nastepujgco:

- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z*

- poluzowac srube (9) i wysprzegli¢ nadajnik potozenia (5)

- 0$ nadajnika obrdcic¢ tak, aby mierzgc na zaciskach 711 73 Rys. 4
rezystancja byta <5% catkowitej wartosci nadajnika

- wartosc¢ rezystancji nadajnika w potozeniu "O* zabezpieczona jest mechanizmem przekfadni.

- Zasprzegli¢ nadajnik (5) i dokreci¢ srube (9)

Uwagi:

1. W przypadku kiedy sitownik nie pracuje w petnym zakresie kata obrotu (np. ograniczamy kat
obrotu sitownika na 60°) to wartoS¢ rezystancji nadajnika w potozeniu "otwarte" bedzie nizsza niz
Jego maksymalna wartoSc.

2. W sitownikach SPR z regulatorem pofozenia uzywa sie nadajnikow potozenia o wartosci 2000Q)
W innych przypadkach przy sygnale wyprowadzonym z nadajnika potoZenia na listwe zaciskowg
uzywa sie nadajnikow wedtug potrzeb odbiorcy.

4.4 Ustawianie nadajnika potencjometrycznego (EPV) z przetwornikiem PTK 1
EPV wersja 2-przewodowa (rys. 5)
Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby
sygnat wyjsciowy mierzony na zaciskach 81-82 (schemat Z10a bez zasilacza lub Z269a z
zasilaczem) miat wartosc:

w potozeniu "O“................ 20 mA
w potozeniu "Z°................. 4 mA
W przypadku potrzeby ustawienia nalezy: ZACISK “X”

Ustawienie EPV dla sitownika SP bez regulatora: ZERO
- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z“ i odtgczy¢ zasilanie
przetwornika
- ustawiC nadajnik wg instrukcji jw. Mierzac wartosc¢ GAIN
rezystancji na zaciskach X-Y (rys.5) przy zastosowaniu
nadajnika o rezystancji 100Q ®
- podigczy¢ zasilanie przetwornika obracajac ZACISK"Y”
trymerem ZERO (rys.5) ustawi¢ warto$¢
sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzgc na zaciskach 81-82
sitownik przestawi¢ w potozenie "O* ® ®
- obracajgc trymerem GAIN (rys.5) ustawi¢ wartos¢ ®
sygnatu wyjsciowego 20 mA mierzgc na zaciskach 81-82
- skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika
i w razie potrzeby skorygowac. Rys. 5

Uwaga:
Wartos¢ sygnatu wyjsciowego 4+20 mA mozna ustawic przy warto$ci 75+100% maksymalnego kata obrotu zgodnego z

tabliczkg znamionowg sifownika. Przy kgcie obrotu mnigjszym niz 75% warto$ci maksymalnej warto$¢ maksymalna
20 mA proporcjonalnie sie obniza.

12
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Ustawienie EPV dla sitlownika SPR z regulatorem potozenia:

- roztgczy¢ obwdd wyprowadzony na zaciski 81 i 82 zdejmujgc zworke.

- odfgczy¢ sygnat sterujgcy z zaciskoéw 86/87 i 88.

- sitownik przestawi¢ w potozenie “OTWIERA® lub “ZAMYKA® kotem recznym, lub podaniem
napiecia na zaciski 1 i 20 w kierunku “OTWIERA" lub 1 i 24 dla kierunku “ZAMYKA®.

- sitownik przestawi¢ do potozenia "zamkniete" i odtgczy¢ zasilanie przetwornika na
zaciskach 1i61.

- ustawiC nadajnik wg instrukcji jw. Mierzgc wartosc rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6)

- podtgczy¢ zasilanie przetwornika na zaciski 1 i 61.

- obracajgc trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzgc na
zaciskach 81-82

- sitownik przestawi¢ w potozenie "otwarte"

- obracajgc trymerem GAIN (rys.6) ustawiC wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA mierzagc na
zaciskach 81-82

- skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby
skorygowac

- po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 81 i 82
muszg by¢ zawsze obcigzone.

- podtaczy¢ sygnat sterujgcy na zaciski 86/87 i 88

EPV 3-przewodowe wykonanie (rys.6)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy
mierzony na zaciskach 81-82 (schemat: Z257 bez zasilacza lub Z260 z zasilaczem) miat wartos$¢:
W potozeniu "O" ... 20 mAlub 5 mA
W potoZeniu "Z" ... 0 mA lub 4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

- sitownik przestawi¢ w potozenie "Z* i odigczy¢ zasilanie
- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. Mierzgc warto$¢ ZERO GAIN

rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6) T\ [ ZACISK “X”
przy zastosowaniu nadajnika o rezystanc;ji /:1 N[ R /
100Q2 lub 2000Q2 zgodnie z
®
®
®
sygnatu wyjsciowego 4 mA lub 0 mA mierzac
na zaciskach 81-82 sitownik przestawic Rys. 6
- skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby
skorygowac.

22 @

wyspecyfikowanym przetwornikiem.
~ | ZACISK “Y”
w potozenie "O*

- podtaczyc¢ zasilanie przetwornika obracajgc
trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ warto$¢

- obracajgc trymerem GAIN (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA lub 5 mA

mierzac na zaciskach 81 i 82.

Uwaga:

Wartosc sygnatu wyjsciowego (0+20 mA, 4+20 mA lub 0+5 mA wg specyfikacji) mozna ustawic przy
wartosci 856+100% maksymalnego kata obrotu zgodnego z tabliczkg znamionowg sitownika. Przy
kagcie obrotu mniejszym niz 85% wartoSci maksymalnej, wartoS¢ maksymalna sygnatu
proporcjonalnie sie obniza.
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4.5 Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia CPT1/A

Ten punkt instrukcji dotyczy jedynie sitownikdw wyposazonych w pojemnosciowy nadajnik potozenia w
przypadku gdyby doszto do rozregulowania parametréow ustawionych fabrycznie. Ustawienia dokonuje sie
przy napieciu zasilania sitownika (230V/50Hz lub 24V/50Hz) i temperaturze otoczenia 20°C + 5 °C.
Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg by¢ ustawione wytgczniki krancowe.

Pojemnosciowy nadajnik potozenia stuzy jako nadajnik potozenia dajgcy na wyjsciu sygnat 4+20 mA.
Pojemnosciowy nadajnik potozenia CPT1/A jest ustawiony fabrycznie na kat roboczy wyspecyfikowany w
zamowieniu i podigczony zgodnie ze schematem elektrycznym znajdujgcym sie na wewnetrznej $ciance
obudowy sitownika.
Sitowniki z wbudowanym pojemnosciowym nadajnikiem potozenia mozna zamowic¢ w wers;ji:

A) Wersja bez zabudowanego zasilacza (2-przewodowe podigczenie) dla ES SP

B) Wersja z zabudowanym zasilaczem (2-przewodowe podtaczenie) dla ES SP

C) Wersja z CPT jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozenia dla ES SPR z regulatorem

potozenia

A) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia bez zabudowanego zasilacza:
Przed podigczeniem skontrolowac¢ zasilacz. Napiecie zasilania musi by¢ w zakresie od 18 do 28 V DC.

Napiecie zasilania nie moze pod zadnym pozorem przekroczy¢ wartosci 30 V DC.
Po przekroczeniu tej warto$ci napiecia zasilania moze dojsé¢ to trwatego uszkodzenia nadajnika !!!

Przy kontroli lub ustawiania sygnalu wyjsciowego 4+20 mA (4 mA "Z“, 20 mA "O“) nalezy:
szeregowo z nadajnikiem ("-“ zacisk 82) podtaczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) i rezystancji
obcigzenia nizszej niz 500 Q

- przestawi¢ sitownik w potozenie "Z* (sygnat powinien male¢)

- skontrolowaé warto$¢ sygnatu (4 mA + 0,2 mA) 15 10

- zluzowaé¢ $ruby (15) mocujace nadajnik (10) (rys.7) i obracajgc go
ustawi¢ wartos¢ 4 mA + 0,2 mA po czym sruby zakontrowac

- sitownik przestawi¢ w potozenie "O* (sygnat powinien rosng¢)

- skontrolowa¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowy w potozeniu :

"0 (20 mA £ 0,1 mA), B+ 74%%

- obracajgc trymerem (20) ustawi¢ wartos¢ 20 mA

- ponownie skontrolowac wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniu
"Z* i w potozeniu "O“ regulacje prowadzi¢ do momentu uzyskania 20
wartosci 4 mAi 20 mA z btgdem mniejszym niz 0,5 % Rys.7

- odftgczy¢ miliamperomierz i zabezpieczy¢ Sruby

Przy ustawianiu pojemnosciowego nadajnika potozenia CPT1/A z odwréconym sygnatem
wyjsciowego 204 mA (20 mA "Z“, 4 mA "O") postepowaé¢ w analogiczny sposoéb.

B.) Ustawianie pojemnosciowego nadajnika potozenia z zasilaczem:
1) Skontrolowa¢ napiecie zasilania: 230 V AC 10% na zaciskach 1,61, lub 78,79
2) Przy kontroli lub ustawianiu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:

- Na zaciski 81,82 podigczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q
- Dalej postepowaé podobnie jak w punkcie A.
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C.) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia jako sprzezenie zwrotne

do regulatora potozenia

Przy kontroli lub ustawieniu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:

- Roztaczy¢ obwod wyprowadzony na zaciski 81 i 82 zdejmujgc zworke.

- Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciski 1 i 61

- Odtgczyc¢ sygnat sterujgcy z zaciskow 86/87 i 88

- Sitownik przestawic¢ do potozenia "OTWARTE" lub "ZAMKNIETE" kotem recznym lub podajgc
zasilanie na zaciski 1 i 20 w kierunku "OTWIERA"® lub 1 i 24 w kierunku "ZAMYKA*

- Na zaciski 81,82 podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q

- Dalej postepowaé podobnie jak w punkcie A.

- Po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 81 i 82
muszg by¢ zawsze obcigzone.

- Podtaczy¢ sygnat sterujgcy na zaciski 86/87 i 88

Uwaga: Uzytkownik powinien zabezpieczyc¢ podtgczenie wspolnej masy
dwuprzewodowej petli nadajnika potozenia i sterownika. Podtgczenie musi byc
dokonane tylko w jednym punkcie w dowolnej czesci obwodu sterowania.

Uwaga:

Przy pomocy trymera (20) mozna nastawic zunifikowany wyjsciowy sygnat z pojemnoSciowego
nadajnika potoZzenia na dowolng wartos¢ kata roboczego w zakresie od ok. 40% do 100%
fabrycznie nastawionej wartoSci kagta roboczego podanego na tabliczce znamionowej sitownika.

4.6 Ustawienie kata roboczego oraz ogranicznikbw mechanicznych (rys. 8)

Do ograniczenia kata roboczego armatury stuzg ograniczniki mechaniczne, ktére umozliwiajg
zmiane tego kagta w potozeniu "Z" o 0° a w potozeniu "O" (60°, 90°, 120°, 160°) o wartos¢ +15°,
patrz rys. 8, na ktérym pokazany jest wat wyjsciowy w potozeniu "Z" dla konta roboczego 90°.
Ograniczniki mechaniczne stuzg do ograniczenia kgta obrotu przy przestawianiu sitownika kotem
recznym lub ustalenia potozenia kranncowego do zadziatania wytgcznikdbw momentowych. Dlatego
na wyjsciowy ogranicznik nie moze najezdzaé sitownik, podczas pracy silnika elektrycznego, bez
ustawienia jednostki momentowej. Moze to trwale uszkodzi¢ przektadnie planetarng w sitowniku.
Uwaga:

Ogranicznikami mechanicznymi mozna zwiekszyc¢ lub zmniejszyc kgt roboczy o +15°, przestawiajgc
jednocze$nie na ten kat jednostke pofozeniowo-sygnalizacyjng i wysprzeglajgc nadajnik potozenia.

4.7 Ustawienie ogranicznikéw mechanicznych przy wyfaczaniu ES przez jednostke
potozeniowa.
W sitowniku wytgczniki momentowe w przypadku nie wytgczenia przez wytgczniki potozeniowe
petnig funkcje wytgcznikow krancowych lub funkcje ochrony sitownika przed przecigzeniem.
Nalezy:
- Poluzowac nakretke ogranicznika "Z",
- Srube obraca¢ w prawo dopdki nie poczujemy oporu natrafiajgc na ogranicznik. W tej pozyciji
obrdci¢ srube o 1/2 obrotu w lewo zakontrowac nakretka.
- Podobnie postepowac ustawiajgc ogranicznik w kierunku "O".
- Jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng ustawi¢ tak, aby zadziataty przed wytgcznikami
momentowymi.

4.8 Ustawienie ogranicznikébw mechanicznych przy wyfaczaniu ES przez jednostke
momentowa.
- Kotem recznym przestawic sitownik w potozenie "Z"
- Poluzowac nakretke ogranicznika "Z",
- Srube obraca¢ w prawo dopdki nie poczujemy oporu natrafiajgc na ogranicznik. W tej pozyciji
zakontrowac nakretka.
- Podobnie postepowac ustawiajgc ogranicznik w kierunku "O".

15



SP1+SP24 Instrukcja montazowa sitownika

igQo ARETACJA
Ee=a __ 1 _ _ _ _
i | B g | e
A @
Hf._jr T T ‘ |||
TYP AlB][c[D][s Cr%}l/ 2 A\ ||:
SP1/SPR1 |26 [ 13 |11 [ms8 |13 s/ 1 ‘ I

sp2/sPR2 | 46 |18,5| 16 [M10| 16 % - - . Ha

SP 2.3/SPR 2.3 | 34 [12,5[ 10 |M12] 19 |
|

“Z!’
SP 2.4/SPR 2.4 | 44 |15,5|12,5|M14| 22 A —

I. ] J—

Sis \_ Y rrsss ,/L
@E=="AHd=-c="E===¢

B| C +15° ' 15 _Jj_K
A $RODEK gon - ' D~

OGRANICZNIKA _ ~
Rys. 8 ot

5. Podfaczenie regulatora potozenia (rys. 9)

Zabudowany regulator potozenia REGADA stuzy do sterowania sitownika sygnatem
analogowym. Regulator wykorzystuje szerokie mozliwosci procesora dla zabezpieczenia wszystkich
funkcji tego regulatora. Jednoczesnie umozliwia w sposob ciggty wykonywac autodiagnostyke
systemu i zgtaszaC ewentualne zaktocenia. W czasie pracy sitownika regulator rejestruje w pamieci
zakiocenia i informacje dla diagnostyki, takie jak liczba zatgczen przekaznika i liczbe godzin pracy
sitownika. Informacje z pamieci mozna odczyta¢ za pomocg komputera PC lub terminalu z
odpowiednim programem.

Odpowiednie parametry i funkcje mozna programowacé za pomoca przyciskow SW1-SW2 i diod LED
D3-D4 bezposrednio na regulatorze wg tabelki 2.

5.1  Ustawianie regulatora pofozenia
Mikroprocesorowa jednostka regulatora z fabrycznie ustawiona jest na parametry podane w
tabelce 2 ( uwaga 1). Ustawienie regulatora wykonuje sie za pomocg przyciskow i diod LED.
Przed ustawieniem regulatora muszg byc ustawione wytgczniki potozeniowe i sitowe oraz
nadajnik potozenia a sitownik musi by¢ w miedzypotozeniu (wytgczniki potozeniowe i sitowe muszg
by¢ rozwarte).
Rozmieszczenie elementéw regulacyjnych i sygnalizacyjnych na ptytce REGADA zawiera rys. 9.

Rys. 9
Q © Legenda:
: Uruchamia inicjacyjny program standardowy
i umozliwia prze ustawionego menu
R D A\D2D1D3 D4 Przycisk SW1 | umosiiwia przeglad ustawioneg
~ . Uruchamia ustawianie parametrow
O O og SW 1 Przycisk SW2 |\ rbranym menu
— @ @
o o Dioda D1 Sygnalizacja zasilania regulatora
2 | SW2 Sygnalizacj Kierunku "OTWIERA”
. ygnalizacja pracy w kierunku
Dioda D2 (dioda zielona) - “ZAMYKA” (dioda czerwona)
® o J4 &) Dioda D3 S_ygnghza_qa_vvlyb_ran_ego menu
oo o (iloscig mignie¢) - (dioda zotta)
S PDD DOD oo |®€B®€B€B®®€B®€B| J1 Sygnalizacja wybranego parametru regulatora
Dioda D4 Z wybranego menu
(iloscig migniec) - (dioda czerwona)
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Tabelanr.2
Dioda D3 . .
(z6tta) Nastawiane |Dioda D4 - (czerwona) Nastawiany parametr
ilog¢ migniec menu llosc migniec
1 migniecie 0+20 mA
1 mignigcie | Sygnat sterujgcy 2 migniecia 4 +20 mA (*)(**)
3 migniecia 0+10V
Odpowiedz na 1 migniecie Sitownik na sygnat SYS otworzy
2 migniecia | sygnat SYS-TEST 2 migniecia Sitownik na sygnat SYS zamknie
i zanik sygnatu 3 migniecia Sitownik na sygnat SYS nie reaguje (*)
Zmiana sygnat Lo
o Sterlujaceg);/g ! 1 mignigcie Sitownik przy rosngcym sygnale sterujgcym “ZAMYKA”
3 mignigcia | charakterystyka ) ) )
wzrastajaca lub 2 migniecia ?liownlk prfy rosngcym sygnale sterujgcym
opadajaca OTWIERA” (¥)
4 mianieci Nieczuto$é . L, 1 + 10% nieczutos¢ regulatora
migniecia regulatora 1+10 migniec ( fabrycznie ustawiona jest na 3% (*))
1 migniecie Waska na moment
5 mignied rSp?Jslggi 2 migniecia Waska na potozenie (*)
egulac 3 migniecia Szeroka na moment
4 migniecia Szeroka na potozenie
Uwagi: 1. Regulator przy autokalibracji automatycznie nastawi typ sprzezenia zwrotnego potencjometczne/prgdowe
2. (*) - Parametry ustawione fabrycznie, dopdki odbiorca nie okresli tego inaczej w zamowieniu
3. (**) - sygnat wejsciowy 4 mA - potozenie “zamkniete”
20 mA - potozenie “otwarte”

Uwaga: W razie problemow z ustawieniem parametréw poprzez wytgczenie i ponowne zatgczenie
zasilania mozna przywrdéci¢ ostatnie ustawienie (ostatni zapis w pamieci).

Sposéb przestawieniaregulatora:
- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie.

Proces programowania przeprowadza sie przy zatgczonym regulatorze przez wcisniecie przycisku SW1 na cca 2
sek. (. do momentu rozéwiecenia sie diody D3). Po zwolnieniu przycisku wejdziemy w opcje menu (zwykle sygnat
sterujgcy), co zamonituje 1 migniecie diody D3 i ustawiany parametr (zwykle sygnat sterujgcy 4 20 mA) monitowany 2
mignieciami diody D4. Nastepnie mozna ustawia¢ zgdane parametry wg tabeli nr 2:

- krétkim nacisnieciem SW1 listowanie menu monitowane iloscig mignie¢ diody D3

- krétkim nacisnieciem SW2 ustawianie parametréw monitowane iloscig D4

Po ustawieniu zgdanych parametrow wcisngé SW1 na cca 2 sek. (t.j. do momentu rozswiecenia sie diody D3)

wprowadzajgc regulator w proces autokalibracji. W czasie tego procesu regulator skontroluje sygnat zwrotny
nadajnika potozenia i kierunek obrotéw SE, przestawi sitownik w ptozenie "O" i "Z*, pomierzy warto$¢ masy
bezwtadnosciowej w kierunku "O* i "Z* i zapisze ustawione parametry do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w
procesie autokalibracji wystgpi btgd, proces zostanie przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujgc rodzaj btedu. W
przeciwnym razie regulator zakonczy proces autokalibracji i przejdzie w rezim regulacji.

Zglaszanie stanow pracy i awaryjnych regulatora

Stany robocze sygnalizowane sg za pomoca diod LED:
sregulator reguluje (stan posredni) trwale swieci dioda D3 (zielona)
*odchyltka regulacyjna w zakresie pasma nieczutosci SE stoi trwale $wieci dioda D3 (zielona)

b.) Stan awaryjny sygnalizowany za pomocg diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale swieci)

1 migniecie Sygnalizacja rezimu TEST - sitownik przestawi sie w potozenie
gnie wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)
2 migniecia Btad sygnalu_ stgrujqcego - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST
4 mianieci Sygnalizacja zadziatania wytgcznika momentowego (sitownik
gniecia o I . :
wytgczony wytgcznikiem momentowym w potozeniu podrednim)
5 mignie¢ Btad sygnatu nadajnika - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST
7 mignieé Sygnat sterujgcy w zakresie 4+20 mA mniejszy niz 4 mA (3,5 mA)
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6. Sterowanie reczne i sterowanie lokalne
6.1 Sterowanie reczne

W razie potrzeby obstuga moze przesterowac sitownik za pomoca kota recznego. Przy
obracaniu kota zgodnie z ruchem wskazéwek zegara przestawimy sitownik w potozenie
"ZAMKNIETE". Koto sterowania recznego nie obraca sie samo w czasie pracy sitownika i mozna
nim przesterowywac sitownik nawet w czasie jego pracy.

6.2 Sterowanie lokalne

W razie potrzeby (ustawianie,
kontrola funkgiji, itp.) ale
przy zabezpieczonym zasilaniu
SE mozna przesterowac
elektrycznie sterowaniem
lokalnym. Po przetgczeniu
w rezim ,LOKALNE” mozna
przetgczac (sterowac) wat
wyjsciowy w zgdanym
kierunku. Sygnalizacja swietlna
indykuje osiggniete potozenie
krancowe w zgdanym kierunku.

"OTWORZ'/
"OPEN"
"ZAMKNI'/
CLOSE
ZDALNE'/
"REMOTE"
"LOKALNE/
LOCAL

A -
@D -« "STOP"
v I—

e o9 €

SWIATLO ZOLTE/ SWIATLO ZOLTE/ PO WYBRANIU REZIMU PRACY SWIATLO ZOL TE/
Rys_ 10 YELLOW LIGHT YELLOW LIGHT MOZNA WYJAC KLUCZ YELLOW LIGHT
. "OTWARTE"/ " "LOKALNE/
ZAMKNIETE/  AFTER MODE SELECTING IT IS POSSIBBLE ! \
7. EksploataCJa "OPENED" TO PULL KEY OUT LOCAL

W czasie eksploatacji nalezy dociggnac¢ sruby i nakretki SFSSZE?)rzepusty kablowe, ktére majg wptyw na
szczelnosc i krycie oraz sprawdzié czy nie ma ubytkdw smaru. Wymiana lub uzupetnienie smaru w pierwszych latach
uzytkowania nie jest potrzebne. W czasie dalszych przegladdéw konserwacyjnych nalezy uzupetni¢ lub wymieni¢ smar
o ile zachodzi taka potrzeba. Co szes$¢ miesiecy skontrolowa¢ poprawnos¢ pracy i ustawienia SE a takze sprawdzi€ i
dociagna¢ sruby mocujgce SE do armatury. Przy naprawach regulatora potozenia nalezy stosowaé bezpieczniki
subminiaturowe F1,6A lub F2A 250V typu Siba lub MSF 250, do zasilacza bezpieczniki M160 nA, 250V, Siba lub MSF
250
Smarowanie:

Smar GLEIT-- HF 401/0 lub GLEITMO 585 K przektadnie temperatura od 25°C do +55°C C

W wykonaniu dla strefy klimatycznej chiodnej, cieptej i goragcej z temperaturami od 50°C do +40°C smar ISOFLEX
TOPAS AK 50

W wykonaniu dla strefy klimatycznej chiodnej, cieptej i goracej z temperaturami od 60°C do +40°C smar DISCOR R-
EP 000

Smar GLEIT- - HP 520M mechanizm liniowy ($ruba i nakretka).

Nazwa czes$ci zamiennej Kod zamowienia Pozycja Rysunek

Silnik elektryczny 4 W/25 VA, 230V AC 63 592 312 7 2
Silnik elektryczny 15 W/39 VA, 230V AC 63 592 311 7 2
Silnik elektryczny 15 W/40 VA, 230V AC 63 592 332 7 2
Silnik elektryczny 20 W/70 VA, 230V AC 63 592 118 7 2
Silnik elektryczny 40 W/80 VA, 230V AC 63 592 325 7 2
Silnik elektryczny 60 W/120 VA, 230V AC 63 592 322 7 2
Silnik elektryczny 90 W/150 VA, 230V AC 63 592 328 7 2
Silnik elektryczny 20 W; 24V AC/DC 63 592 388 7 2
Silnik elektryczny 93 W; 24V AC/DC 63 592 294 7 2
Nadajnik potencjometryczny 1 x 100 Q 64 051 812 5 24
Nadajnik potencjometryczny 2 x 100 Q 64 051 814 5 24
Nadajnik potencjometryczny 1 x 2000 Q 64 051 818 5 2,4
Nadajnik potencjometryczny 2 x 2000 Q 64 051 621 5 24
Nadajnik pojemnosciowy CPT 1A 64 051 499 10 7
Uszczelka (SP/SPR 1) 04 709 000

Uszczelka 2 (SP/SPR 2, SP/SPR 2.3, SP/SPR 2.4) 04 714 700
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9.1Schematy podtaczen sitownikéw SP 1 + SP 2.4
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Instrukcja montazowa sitownika
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Instrukcja montazowa sitownika SP1+SP24

Schematy podiaczen sitownikéw z regulatorem potozenia SPR 1 + SPR 2.4
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Uwagi:

1. W przypadku, kiedy nie uzywamy sygnatu wyjsciowego z pojemnosciowego nadajnika potozenia
(Schemat podtaczenia Z241a) nalezy zewrze¢ zworkg na listwie zaciskowej zaciski 81 i 82 (zworka
jest zalozona w zaktadzie produkcyjnym). W przypadku kiedy uzywamy sygnatu wyjsciowego z
nadajnika potozenia wtedy zwore nalezy usungc.

2. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24V AC nie ma potrzeby podigcza¢ przewodu uziemienia

PE.

3. W wersji sitownika z regulatorem potozenia i nadajnikiem CPT, sygnal wejsciowy nie jest
galwanicznie odseparowany od sygnatu wyjsciowego
4. W przypadku potrzeby oddzielenia galwanicznego sygnatéw nalezy zastosowaé separator.

Diagram pracy wylacznikow pofozeniowych i momentowych w sitownikach SP 1 + SP 2.4

ZACISKI

OTWARTE

ZAMKNIETE

S1

NC - COM
COM -NO

Mikrowylaczniki S1, S2, S3, S4, S5i S6

S2

NC - COM
COM-NO |

S3

NC - COM
COM -NO

M

S4

NC - COM
COM -NO

NC COM NO COM NO NC

S5

NC - COM

COM -NO

S6

NC - COM
COM -NO |

I - kontakt zwarty

24
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Instrukcja montazowa sitownika SP1+SP24

Legenda:

Zla....... podtgczenie silnika jednofazowego

Z5a ....... podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z6a ....... podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a...... podtgczenie elektronicznego prgdowego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez zasilacza
Z1a...... podtagczenie wytgcznikéw potozeniowych i sygnalizacyjnych z silnikiem 1-fazowym

Z12a ..... podigczenie wytgcznikow S1 + S6 z silnikiem 3-fazowym
Z12d ..... podtgczenie wytgcznikdw S1 + S6 z silnikiem 3-fazowym - 3x500V
Z21a...... podtgczenie dodatkowych wytgcznikéw w sitownikach SPR 1 + SPR 2.4
ZAa...... podtgczenie grzatki z wytgcznikiem termicznym w sitownikach SPR 1 + SPR 2.4
Z78a...... podtgczenie silnika 3-fazowego
Z90c ...... podtgczenie silnika 3-fazowego ze sterowaniem lokalnym
Z232f ..... podigczenie sterowania lokalnego w sitownikach SPR 1 + SPR 2.4 z zasilaniem 230V AC, 24V AC,
72329 .... podtgczenie sterowania lokalnego w sitownikach SPR 1 + SPR 2.4 z zasilaniem 24V DC
Z240a ... podtgczenie sitownikdw z silnikiem 1-fazowym z regulatorem potozenia i potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym
Z241a .... podigczenie sitownikow z silnikiem 1-fazowym z regulatorem potozenia i prgdowym sprzezeniem zwrotnym
Z250a, Z250h .....podtgczenie sitownikow z regulatorem potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym i silnikiem 3-fazowym
Z251a..... podtgczenie sitownikdw z regulatorem potozenia i potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i silnikiem 3-fazowym
Z257a .... podigczenie elektronicznego nadajnika prgdowego EPV - 3-przewodowo bez zasilania
Z260a..... podtgczenie elektronicznego nadajnika prgdowego EPV - 3-przewodowo z zasilaczem
Z269a .... podigczenie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia (EPV), lub pojemnosciowego 2-przewodowo
z zasilaczem
Z270i .....podigczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym - IP 67
Z270kK ....podtaczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem lokalnym z sygnalizacjg stanu sterowania lokalnego
Z288a.....podtgczenie dodatkowych wytgcznikéw potozeniowych w sitownikach SPR 2 + SPR 2.4 z silnikiem 3-fazowym
Z303, Z303a ...... podigczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi
Z304a ...... podigczenie silnika 3 -fazowego ze stycznikami rewersyjnymi i sterowaniem lokalnym
Z341 ... podtgczenie podwdjnych wytgcznikéw momentowych
ZAT70e.....podIgczenie silnika 1-fazowego ze sterowaniem 24 V DC i sterowaniem lokalnym
Z4AT1a.... podigczenie sitownika SPR 1 + SPR 2.4 z regulatorem potozenia, z prgdowym sprzezeniem zwrotnym, sitnikiem 1-
fazowym, grzatka z termostatem, wytgcznikami sygnatizacyjnymi S5, S6, sterowaniem fokatnym i sygnatizacja wtaczenia
sterowania toktanego
ZAT1b.... podigczenie sitownika SPR 1 + SPR 2.4 z regulatorem potozenia, z prgdowym sprzezeniem zwrotnym, sitnikiem 1-
fazowym, wytgcznikami sygnatizacyjnymi S5, S6, sterowaniem tokatnym i sygnatizacja wtaczenia sterowania toktanego
Z503 ..... podigczenie sitownika z zasilaniem 24V DC-SP 1
Z503a ..... podigczenie sitownika z zasilaniem - 24V DC -SP 2-SP 2.4
Z505a ..... podtgczenie sitownika z zasilaniem 24V DC ze sterowaniem lokalnym - SP 2-SP 2.4
Z505b ..... podtaczenie sitownika z zasilaniem 24V DC ze sterowaniem lokalnym - SP 1
Z507 ..... podtgczenie sitownika z zasilaniem 24V AC - SP1
Z507a ..... podtaczenie sitownika z zasilaniem 24V AC - SP 2-SP 2.4
Z509a ..... podtaczenie sitownika z zasilaniem 24V AC ze sterowaniem lokalnym - SP 2-SP 2.4
Z509b ..... podtaczenie sitownika z zasilaniem 24V AC ze sterowaniem lokalnym - SP 1
Z519a ... podigczenie regulatora potozenia ze potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC - SPR 1
Z519b ... podigczenie regulatora potozenia ze potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC - SPR 2
-SPR24
Z520a.... podigczenie regulatora potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC - SPR 1
Z520b.... podigczenie regulatora potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V DC - SPR 2 - SPR 2.4
Z521a ... podigczenie regulatora potozenia ze potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC - SPR 1
Z521b ... podigczenie regulatora potozenia ze potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC - SPR 2 -
SPR 2.4
Z522a.... podigczenie regulatora potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC - SPR 1
Z522b.... podigczenie regulatora potozenia z prgdowym sprzezeniem zwrotnym i napieciem zasilania 24V AC - SPR 2 - SPR 2.4

25
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potencjom. nadajnik potozenia pojedynczy
potencjom. nadajnik potozenia podwdjny
nadajnik pradowy EPV lub CPT 1A
wytgcznik momentowy "otwiera”
podwdjny wytacznik momentowy "otwiera”
wytgcznik momentowy "zamyka”

.. podwadjny wytgcznik momentowy “zamyka”

wytgcznik potozeniowy "otwiera"

wytgcznik potozeniowy "zamyka"
dodatkowy wytgcznik potozeniowy "otwiera"
dodatkowy wytgcznik potozeniowy "zamyka”
silnik elektryczny

kondensator rozruchowy

hamulec elektromagnetyczny silnika

grzatka

ochrona termiczna silnika

wyt. termiczny grzafki

stycznik rewersyjny

stycznik rewersyjny

sygnalizacja potozenia "otwarte®
sygnalizacja potozenia "zamkniete®
sygnalizacja rezimu "sterowanie lokalne"
regulator potozenia

wyjéciowy/wyjsciowy sygnat sterujgcy
listwa zaciskowa

konektor

przetgcznik obrotowy "zdalne-0-lokalne”

...przetgcznik obrotowy "otwdérz-stop-zamknij”

rezystor rozruchowy (tylko przy zasilaniu 230 V)
rezystancja obcigzenia



Instrukcja montazowa sitownika

SP1+SP24

9.2Rysunki wymiarowe przylacze kotnierzowe

P-1147 Kofnierz ISO 5211
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Instrukcja montazowa sitownika SP1+SP24

GLOWNE WYMIARY - PRZYLACZE KOLNIERZOWE
TYP A|B|/B1IfC|D|E|E1 F |FI|F2|J| L | M|P|V
) 98 248 273 276
SP1/SPR1 103(213|229 183170*169 300 319345* 13 290* 90 {160(140
SP2/SPR 2 - 17 90
123 297 326
SP 2.3/ SPR 2.3|104(260|267|112 232 203* 194 377+ 368 - |19 351%125(210| 190
SP24/SPR24 127 22 150
* - dotyczy wersji z przytaczem konektorowym
Wymiary i ksztatty wpustéw w sitowniku
Ksztatt D Ksztait L Ksztait H Ksztatt V
r— X J—
ou
<>\> o |
| |
1
. 1 — N
| o !
Dxx U Lxx U Hxx U RV Vxx | RW Z X
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-20 | 20,0 | 22,5 6,0
D-17 17 L-17 17 H-11 1 16 V-22 | 220 | 24,5 6,0
D-22 22 L-22 22 H-8 8 13 V-32,2| 32,2 | 350 ]| 6,5
D-27 27 L-27 27 H-17 17 25 V17 | 17,0 | 19,5 6,0
D-11 11 L-11 11 H-13 13 19 Vv-28 | 28,0 | 30,9 8,0
D-16 16 L-16 16 H-22 22 32 V-42 | 42,0 | 451 | 12,0
H-16 16 22 V-45,4| 454 | 48,8 | 10,0
H-27 27 48 V-50 | 50,0 | 53,5 | 14,0
H-19 19 28 V-18 18,0 | 20,5 6,0
H-10 10 16 V-30 | 30,0 | 32,5 8,0
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SP1+SP24
<<<< |
ﬁ 5
£
. !ﬁﬂ%
|
- oG
o {_————
oM
P
st
/_4XT—R
|_— 4xT1-R1
-
WYMIARY PRZYLACZY
TYP G|IH|{R |R1[ S [S1 T | T1| KOLNIERZ
SP1/SPR1 40 (3216 | 12| 70| 50| M8 | M6 FO5 / FO7
SP2/SPR2 40137116 |12 |70 |50 M8 | M6 FO5/ FO7
SP23/SPR2.3|(55|56|20 |16 |102| 70 (M10| M8 FO7 / F10
SP24/SPR24|65|71| 24|20 |125(102[M12|M10| F10/F12
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P-1222 Wersja sitownika ze sterowaniem lokalnym

SP1+SP24

P-1222
l )
R} L/ T ™
[ 1]. _g /
| . N =
|
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| | | |
R | | IS _—
Ef
i
Rysunki wymiarowe wersja z dzwignia
P-1162 Uchwyt + dzwignia
P-1162
B min,Pﬁ
14 A & 2x913H8
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SP1+SP24 Instrukcja montazowa sitownika

P-1225 Sitownik ze sterowaniem lokalnym
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Instrukcja montazowa sitownika SP1+SP24

Wersja ze sterowaniem lokalnym

I | B 1 660

Il
]
69_/1/_@
8]

P-1412
Ciegto
Lewy gwint Rurka nie jest przedmiotem dostawy Prawy gwint
i e —— —
= 2o 4 RO 07 Tt
UEEj B 80 Spawane 80 B q}j
< 67 max. 2750 67
Wymiary ciegiet TV 40-1/20 i TV 50-1/25
P-1413/B TV 50-1/25 28 Min.30 25
P-1413/A TV 40-1/20 23 Max.50 20
Wersja Typ ciegta A B D P-1413
Ksztatt przytacza w sitownikach z dzwignia
Ksztalt Exx N
= O
: : i TYP HIS|U|V|Z|Y|Y§F
| 25
- 7 = 28 2 |2
D) SP1/SPR1 (245|122 | 6 25 EO1
- SP2/SPR2 |279|25| 8 |35 |28 2| 2 |EO2
S
v ) SP23/SPR2.3|43,1|140 (12| 66 | 25| 4 | 7 |E03
SP24/SPR24(538|50 |16 | 82 | 25| 4 | 7 |E04
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SP1+SP24 Instrukcja montazowa sitownika

WYMIARY PODSTAWOWE WERSJA Z DZWIGNIA:

TYP A B|IC|IDIE|F|FI|F2|G|{W|J|K|L|M{N|P|R|T

258|273 276
3304169345 290*

SP 2/ SPR 2 |132(288| 58 |232[232 252*194 - 130[17 |17 [190 gg?*mo 90 |210] 11 [12,6

* - dotyczy wersji z przylagczem konektorowym

SP1/SPR 1 |123|233| 50 |183]|160 12 (20 |13 |140 130( 80 |160( 10 {10,5

TYP C|lE|F[FI|GIGIIH|W|K|[L|{M[N|S|[T|V|Z

297 326
SP 2.3/SPR 2.3 |135|160 377+ 351*

297 326
377*194 60 |120]278|593|190 351*

* - dotyczy wersji z przyfaczem konektorowym

194| 35| 80 |273|532|190 170(120( 20| 13 [ 60 | 25

SP 2.4/ SPR 2.4 (200|220 228(170( 25|17 | 80 | 30
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Instrukcja montazowa sitownika
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