Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

REMATIC

STR 2PA

OPIS

Sitowniki elektryczne REMATIC sg wyposazone w
modut elektroniki DMS3. Mogg byc¢ sterowane
binarnie napigeciem +24V DC (sterowanie 2P) lub
analogowym sygnatem wej$ciowym, pragdowym
0/4-20 mA, napieciowym 0/2-10 V, przez modut
komunikacji PROFIBUS DP V0/V1 lub MODBUS
RTU. Programuje sie je za pomocg przyciskow i
migajgcych diod LED na ptycie sterowniczej lub za
pomocg programu na PC (interfejs RS 232). Sg
przeznaczone do pracy regulacyjnej lub pracy

DESCRIPTION

Electric actuators REMATIC are equipped with
electronics DMS3. They are controlled by
binnary inputs OPEN, STOP, CLOSE,
EMERGENCY (+24V DC), by analogue input
signal: current 0/4-20 mA, voltage 0/2-10V or by
communication networks PROFIBUS DP VO/V1
and MODBUS RTU. Parameters setting is done
through pushbuttons and blinking LED diodes
placed on a control board, by means of a local
control unit or via PC programme (interface RS
232). The actuators are aimed for

modulating operation or operation ON-OFF.

ON - OFF.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE | FUNKCJE DMS3

- Napiecie zasilania 230VAC
- Przytgcze elektryczne na listwe zaciskowg

- Wytacznik termiczny silnika wewngtrzuzwojeniowy

- Wytaczanie w potozeniach kraricowych od momentu i od potozenia

- Moment wytgczajgcy regulowany od 50% do 100%

- Blokowanie momentu w potozeniach kraricowych

- Blokowanie momentu przy rozruchu (starcie)

- 2 programowane przekazniki RE1, RE 2 (18 funkcji ustawienia)

- Przekaznik READY

- Sterowanie sygnatem 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA, lub
0/2 - 10V (nie dla DMS3 w wersji 2P)

- Sterowanie binarne napieciem 24V DC

- Sterowanie impulsowe

- Tryb synchronizacji pracy (praca przerywana)

- Funkcja bezpieczenstwa ESD (reakcja na awarig)

- Prgdowy nadajnik potozenia 4 - 20 mA pasywny (nie dla modutu
DMS3 w wersji 2P)

- Wewnetrzny zasilacz 24V DC, 40 mA do zasilania wej$¢
sterujgcych lub nadajnika potozenia

- Wyjscie zgtaszania awarii

- Grzatka sterowana z plyty sterowniczej

- Wskaznik potozenia na diodach LED

- Modut komunikacji RS 232

- Program do programowania na PC

- Mechaniczne ograniczniki kgta obrotu

- Przytgcze mechaniczne kotnierzowe wedfug ISO 5211

- Sterowanie reczne
- Stopien ochrony IP 67

WYPOSAZENIE DODATKOWE

- Sterowanie lokalne dla sitownikdéw z systemem DMS3
- Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 ")

1)
- Modut dodatkowych przekaznikéow RE1, RE2, RE3, RE4, RES5, READY

- Wersja z modutem komunikacji PROFIBUS DP V0/V1
- Wersja z modutem komunikacji MODBUS RTU

1) Nie dotyczy wykonania z Modbus i Profibus

23.7.2021

STANDARD EQUIPMENT and FUNCTIONS

- Supply voltage 230VAC
- Terminal board connection

- Protection of the motor against overheating

- Switching off in limit positions from the position or torque

- Adjustable switching off-torque from 50 % to 100 %

- Torque blocking in limit positions

- Torque blocking during the start

- 2 freely programmable relays R1, R2 (18 functions)

- Relay READY

- Control by unified signal 0/4 - 20 mA, 4 - 12 mA, 12 - 20 mA,
or 0/2 - 10V (not for DMS3 in 2P version)

- Control voltage for remote control 24V DC

- Impulse control (inching duty)

- Timing mode / regime of operation

- Safety function ESD (failure reaction)

- Electronic position transmitter 4-20 mA passive (not for DMS3 in
2P)

- Auxiliary voltage output 24V DC, max. 40 mA for supply of the
control inputs and transmitter

- Output for failure messages

- Space heater operated by control unit

- LED position indicator

- Communication interface RS 232

- Programme for parameters setting by PC
- Mechanical stop ends

- Mechanical connection - flange ISO 5211

- Manual control
- Protection code IP 67

ADDITIONAL ELECTRIC EQUIPMENT

- Local control for actuators with DMS3 system

- Additional relays RE3, RE4, RE5 V)

- Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RES, READY"
- Version with control board PROFIBUS DP V0/V1

- Version with control board MODBUS RTU

1) Not valid for Profibus and Modbus
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STR 2PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna /Specification table/ STR 2PA

[ Kod zaméwienia /Order code/ 432. [ x [ - [ x[xIxTx]xT/Tx]x]
|
\CI_Tyr: inmf-:t:J X Izmr;gra:l:ra otocztenia\1 Klasgtlr(‘:aor:fzg:;\ osel Stopien ochrony l
imate resistance mbient temperature \Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C + +55°C C3 IP 67 1
Umiarkowany \ Standard \ )
-25°C = +55°C C3 IP 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C = +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C + +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C c4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C Cc3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Sterowanie silnikiem Napiegcie zasilania | Schemat podtaczenia |
\Electric connection\ \Switching of electric motor\ \Voltage\  23)| \Wiring diagram\ 4
50 Hz 230V AC 0
Za pomocg optoelementéw 220V AC 7515, 7514, 7523 L
\Via opto-isolator\ Z574,Z 574c
) . 60 Hz | 120V AC T
Na listwe zaciskowg
\To terminal board\ | 75 pomocg stycznikéw rewersyjnych 3x400V AC | z532b, Z536b, Z537b | 2
\Via reverse contactors\ 50 H 3x380V AC Z574a, Z574d N
z
Bezkontaktowe =~ SOV AC | 75301, 75361, 2537F |-
\Contactless switching\ 3x380V AC F
32) 33) . . i i
Max. sifa obciazenia | Max. sita obciazenia| ~ Predkosé przestawienia  |Silnik elektryczny \Electric motory
Sia ¥ | \Max. load thrust\ | \Max. Load thrust\ \Operating speed\ 50 Hz 60Hz | DC
wylaczajaca
\Switching-off Rezim P dul ina/
pracy raca modulacyjna
thrust\ Otworz - Zamknij regulacyjna 50 Hz 60 Hz gggg g;‘;ggg 120V !
\ ON - OFF duty \ \Modulating duty\
10 mm/min 12 mm/min [J - [ ] [ ] A
20 mm/min 24 mm/min [J [ ] [ ] [ ] B
i i [ J [ [ [ ]
19 000 - 25 000 N 21500 N 17 200N 32 mm/m!n 39 mm/m!n M
40 mm/min 48 mm/min [ ] [ ] [ ] [ ] C
50 mm/min 60 mm/min%")| = ° - - S
- 60 mm/min 72 mm/min - [ - - D
10 mm/min 12 mm/min ® - [ ] [ ] H
20 mm/min 24 mm/min [ ] [ ] [ ] [ ] K
32 mm/min 39 mm/min ® [J [J [J N
13600 N
40 mm/min 48 mm/min [ ] ° [ Q
. . 37) [ - [ [ ] S
15000 - 20 000 N 17 000 N 50 mm/min 60 mm/min — ° — — T
[ ] - [ ] [ ]
60 mm/min 72 mm/min D
} - [ - - \
80 mm/min 100 mm/min = [J - = E
100 mm/min 120 mm/min - [ ] - - F
10 mm/min 12 mm/min ® = [J [J J
20 mm/min 24 mm/min ® [J [J [J L
11200 N 32 mm/m?n 39 mm/mlin [ ] [ ] [ ] [ ] P
40 mm/min 48mm/min ® [J ° [J R
50 /mi 60 mi 37 @ - [ ] [ ] T
12 000 - 16 000 N 14000 N mm/min mm/min- ° - - |u
. . [ ] - [ ] [ ] \
60 mm/min 72 mm/min
- ° - - W
- . . [ ] - [ ] [ E
80 mm/min 100 mm/min
- [ - - Y
100 mm/min 120 mm/min - [J - - Y4
9000 - 12 500 N 10 500 N - 120 mm/min 145 mm/min - [J - - G
Skok roboczy v
\Operating stroke\
Skok roboczy jest programowany. Jesli nie podamy go stownie w zamdwieniu bedzie 10 - 20 mm
ustawiny na minimalny skok 10 mm. 20 - 80 mm K
\Programme adjustable operating stroke. If not specified will be adjusted on
10 mm value\ 20 - 100 mm
v v v v

Ciag dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
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STR 2PA

Sitownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ STR 2PA

| Kod zaméwienia \Order code\ 432, | x| - [ x| x| x| x| x|/ ]x]x]
|
. . e 2 Schemat
Plyta sterownicza Sterowanie / Sygnaly wejsciowe Sygnat wyjsciowy podiaczenia
\Control board\ \Control - Command input\ \Output signal\ \Wiring diagram\
ON - OFF _ 7515
2pP i impulsowe \and inching\ 24vDC Z537b F
DMS3 ) Z514
3pI2p Modulacyjne 0/4 -20 mA . ON - OFF 24V DC 4-20 mA Z2532b G
\Modulating\ i impulsowe pasywny \passive\ 7523
0/2 - 10V \and inching\ H
Z536b
& Jednokanat
DMS3 M1 NS eanokanatowy Z574c, Z574d | M
= E“E & MODBUS RTU \1 Channel\
DMS3 M2 228z redundant ON - OFF Z574,Z574a | N
%E é S i impulsowe 24V DC -
DMS3 P1 =< EQ Jednokanatowy | \and inching\ Z574c, Z574d p
&SEB | PROFIBUS | \1Chamnel
EQ 2 DP V0 /V1
DMS3 P2 o~ redundant Z574,Z574a R
Przylacze mechaniczne Skok roboczy Wysokos$¢ przytacza | Gwint sprzegta®| Rysunek wymiarowy
\Mechanical connection\ \Operating stroke\ \Connecting height\ \Thread of stem\ \Dimensional drawing\ v
Bezposrednie - kotnierzowe \Flange \ 40 mm 90 mm M16x1.5-25 P-1245/A A
(EN 15714-2) 60 mm 115 mm M20x1.5-30 P-1245/B B
110 mm P-1246a/A D
Kotnierzowe \Flange\ 112 mm P-1246a/B E
80 /100 mm 125 mm P-1246a/C 3
Kotnierz + 4 stupki 110 mm P-2000a/A F
\Flange and 4 pillars\ 112 mm P-2000a/B G
~
92 mm M16x1.5-34 § P-1247a/A J
30 mm M20x1.5-34 ' P-1247a/B K
. 80 /100 mm o
Stupki \Pillars\ 74 mm M14x2-34 P-1247a/C L
126 mm 7/8"-UN-9 P-1247a/D M
max. 80 mm 70 mm P-1247a/E 7
92 mm P-2001a/A N
30 mm P-2001a/B P
4 stupki \4 pillars\ 80/ 100
Stupit 2 priars mm 74 mm P-2001a/C Q
126 mm P-2001a/D R
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia
\Additional equipment\ \Wiring diagrams\ | | | |
Bez opisu w zamdwieniu ustawiona jest maksymalna sita z wybranego zakresu i minimalny skok 10 mm. }
\Without any additional equipment; Set on maximum switching-off thrust of the specified range; Set on minimum stroke 10mm\
A Ustawienie skoku roboczego na okreslong wartosé R ol 1
\Adjustment of operating stroke to required value\
B Ustawienie sity wylgczajgcej na okreslong wartos¢ z wybranego zakresu. R ol 3
\Adjustment of switch-off thrust to required value\
D Modut dodatkowych przekaznikow RE3, RE4, RE5 (modul DMS3 RE3) 71) 7500 ols
\Additional relay module RE3, RE4, RE5 (module DMS3 RE3)\ a
£ Modut dodatkowych przekaznikow RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (modul DMS3 RE6) 71) 7500 ol s
\Additional relay module RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY (module DMS3 RE6)\
E Sterowanie lokalne dla sitownikéw z systemem DMS3 z wyswietlaczem LCD (tylko do temperatury otoczenia -40°C) 7473 ol 7
\Local control for actuators with DMS3 system with LC display (data displaying only up to -40°C)\ a

B+E+F=84, A+B+E+F=113, A+B+D+F=114

Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and codes of additional equipment\:
A+B=20, A+D=22, A+E=23, A+F=24, B+D=29, B+E=30, B+F=31, D+F=40 ,E+F=44, A+B+D=52, A+B+E=53, A+B+F=54, A+D+F=63, A+E+F=67, B+D+F=80,

Akcesoria dodatkowe
\Accessories\

Kod zaméwienia
\Accessories\

Kabel komunikacyjny DB-9F/RJ45 \Communication cable DB-9F/RJ45\

224A80100

Uwagi:

10) Typ klimatuwedtug ISO 9223/EN ISO 12944-2.

11) Stopien ochrony IP 68 - 10 m./48 godz.

23) Parametry techniczne silnikéw elektrycznych z predkosciami przestawienia
podane sg w dziale parametréow elektrycznych "Parametry elektryczne - silniki
elektryczne".

31) Site wylaczajaca podajemy w zamdwieniu stownie. Jesli nie podamy tej wartosci
sita ustawiana jest na maksymalng zwybranego zakresu.

32) Taka sitg mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy S2-10 min, lub S4-25%,

6-90 cykli/h.

33) Taka sita mozna obcigzy¢ sitownik w rezimie pracy regulacyjnej S4-25%,
90 do 1200 cykli/h.

37) Nie zaleca sie dlarezimu pracy regulacyjnej (S4-25%, 90-1200 cykli/godz.)

62) Gwintsprzegta podajemy w zamoéwieniu stownie.

63) Dotyczy wersjizmodutem komunikacji MODBUS/PROFIBUS

71) Dotyczy wersji z zasilaniem 230V i 3x400V AC. Nie mozna zaméwi¢ z modutem
komunikacji MODBUS/PROFIBUS

Notes:

10) Climate resistance according to ISO 9223 /EN ISO 12944-2.

11) IP68-10m/48 hours. Dimensional drawings on request.

23) For detailed information on electric motors according to the operating speed -
see "Operation and Maintenance Manual".

31) Required switch-off thrust must be stated in the order. If not specified it is
adjusted to the maximum thrust of the chosen range.

32) By this thrust it is possible to load the actuator under duty cycle S2-10 min, or
S4-25%, 6-90 cycles per hour.

33) Bythisthrustitis possible to load the actuator under duty cycle S4-25%, 90-1200
cycles per hour.

37) Notrecommended for modulating duty (S4-25%, 90 - 1200 cycles per hour).

62) Thread in the coupling must be specified in the order by words.

63) Valid for Profibus or Modbus version.

71) Valid for voltages 230 V AC and 3x400 V AC. It is not possible to specify for
version with PROFIBUS or MODBUS.

[ mzoans  JREY



STR 2PA

Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Schematy podfaczenia \Wiring diagrams\ STR 2PA

Posimion \Mi%l OSITION COM (RS 232)
DMS3 EPV
Rin 120 Ohm passive
F3 . READY R1 R2 F3 . READY R1 R2
— AR’ = N — A L
iz = iz
Ll . Lol
=>[= = = >|=> =
ol BRl no 2B |5 | =kl = xolel= 2R wo BEE || =
Tt — L_Q' > Tt
PEN L § a E L. ® 3 max. 250V AC/1A /cos phi=1 PEN L § max. 250V AC/1A /cos phi=1
o |gr RIS L,___| max. 30V DC/2A < max. 30V DC/2A
2 /3 Uy B ® 2 /8 ®
out g SYSO§ L4 out gy vz Y vS
ZHve 13 2 |2 zg  ouT 4-20 ma e 13 s |4 @
4 RL max.500 Ohm
IN 24 vV DC = Un=18-30 V DC IN 24 vV DC
¢ EHE] ZSOOal Z473a
osiTon COM (RS 232,
L2
EPV DMSx xx DMSx xx gléhFAOTE 5
: . Rin 3 kOhm <p;:ss:ve READY RI R RE3 RE4 RES AL
(4 v P o0
[ ] STOPO
Slm| |« 2|wv|n
%?‘ = o [FEE |7 xo B8 B 528 GOS0
o
& i—IC;D 250V AC/1A hi=1 LCD
- I__I@ +I | max. 250V ’;CO/“EC//CZ” phi=1 mex max. ALSO{/ DC//‘:ZOAs = 212
N L _ max. 30V A )
2 @ R =
ouT § g > -L____1
ave |3 2 22 ouT4-20 ma
< Rumax.500 Ohm
IN 24 V DC < Un=18-30 V DC
2532b| -& F1 R-C 2500 |
CErcmmrIR o K=
KMIE N2 KM2 o 1
E1 REEE MEEE m
o ;
= N u| w2 1 DMSx xx
DMS3 Rin 120 Ohm_pGssive RES  RE4 RE3 RE2 RE1 READY
F3 ) = READY Ri_ R2
i£ p2=
B W= ] £18|8
xoltl=l- R x1¢|§‘§|§‘ = o [ |2 x20|3I22
s
§ o 9-#@_ | max. 250V AC/1A /cos phi=1 max. 250V AC/1A /cos phi=1
o & r0 j Lrgn max. 30V DC/2A max. 30V DC/2A
YSOPEN]  [21304] o g |3 "@ WiEh F
t 2V e Yyl E L
PEN L1213 40 mA S| |5 |8 |8 =z  0UT4-20mA F 2.5 A/250V
4 RL max.500 Ohm
IN 24 V DC S Us=18-30 V DC
7536b| - ﬁ%}f = 75370 |- “QN?T =
— 1t —
- 1y 7l - Iy 71
w2l 2[ 4[6 22 I 4| o 2l [roreve K==JFHH a2 2[ 46 22 A2 2| " o 2 [rorave K==JFHH}
KM1 7 K2 - U KM1 27 KM2e U
E1 AT 1) 3] 5] 21 T 1 3] 5] 21 m E1 Al'ITHSﬂ m'HZ‘I m
a : ! o ] !
S| N N ul <5 t S| N N ul [ 3% t
DMS3 EPV DMS3
Rin 3 kOhm passive
F3 READY R1 R2 F3 READY R1 R2
- i = -
iz (2
[ 1
s >3 =g ) s >F
xolE= B xol2E 1 Xl 2 xolf
o
s '<|CP max. 250V AC/1A /cos phi=1 & max. 250V AC/1A /cos phi=1
< * L I gn ™ 30V DC/2A < max. 30V DC/2A
WORIN 23T ft " g W 3 XIOPEN]  [213T4] " z 3
& S > L___u = 20The & = =
PEN  LIL2L3 2;‘0‘{“2‘3 ] 4] C—,’ OUT 4-20 mA F 2,5 A/250V PEN L1213 40 mA o o F 2,5 A/250V
9 RL max.500 Ohm
IN 24 V DC S Uw=18-30 V DC IN 24 V DC
Uwagi: Notes:

1.Nazaciski N, L listwy zaciskowej (X)modutu elektroniki podajemy napigcie

Zasilania 120/220/230/240V AC lub 24V AC wedtug zamoéwienia. Dla napigcia
zasilania 24V AC nie ma potrzeby podtgczania przewodu uziemienia PE.

152 T

1.0On clamp N, L terminal power supply (X) feed supply voltage

120/220/230/240V AC, or 24V AC by you - specified type of construction EA.
For supply voltage 24V AC no need connect ground wire PE
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STR 2PA

| |
| |
| |
B =[az =| | SE =[]z
x¢l¥=1) = nolB [ Eas ﬁ F:} xofE=l- B bnol8E] | 1| A
[ —
§ max. 250V AC/1A /cos phi=1 § o 9- [ @ max. 250V AC/1A /cos phi=1
g w max. 30V DC/2A @ |& To T R o e 30D/
X3OPEN]  [LI2L3 u ] L i = X30) 2L ” g |g @ wthh 3
s 8 S T T____J |Berasamv o 4 SN > T____i |Pegrasamw
PEN  LIL2L3 Z5o'm 3 4 =8 OUT 4-20 mA |F4=3-#F 315 A/500v-90W MOTOR) PEN  LiL2Ls 24%0¢ 3 g8 =2 UT4-20 mA |F4E=FF 315 A/500v-50W MOTOR]
-+ Rt max.500 Ohm FF 6,3 A/500V—180W MOTOR| 9 RLmax.500 Ohm FF 6,3 A/500V—180W MOTOR|
IN 24 V DC S Un=18-30 V DC IN 24 V DC S U=18-30 V DC
Z537f
El b e
1 ]
2N
EP
" pikshe READY R1_R2
——
i
[ 1
xal2= & |;| =2 Blee [H R
L
L %/—/
S . & |q max. 250V AC/1A /cos phi=1
8 < jL\ L'_El._' max. 30V DC/2A
= Un) 8k
7 @ |@ \
X3QBEN  LIAS G 4 23S T |Perasams
PEN  LiLows 2V 0C a3 2 |8 OUT 4-20 mA |F4=3-F 315 A/500V-90W MOTOR)
RUmax.500 Ohm FF 6,3 A/500V-180W MOTOR
IN 24 V DC Un=18-30 V DC
2574 2574c
E1 E1
= g
DMS3 M2/P2 DMS3 M1/P1
= : < BB <K 8 = '
SE NE ==
= i£ Bl=| [2la] PROFEYS 9] [2l8
>3 z(zl= = +| 1 Q| +[1 >z [ _
x| o X1¢|8|§|§| = |o EE‘ £l wmoosus [l (Xl x| o 3 = |o
X3QPENTU] [3[14115] [ie] X3QPEINTU]
PEN L S |y PEN L S |y
2 (8 @ 8
ouT 9y vz S L o< o< o< o< ouT gy ¥z S S o o<
uvoe | S| [& [ [B rx/nx CHANNEL 1 RX/TX CHANNEL 2 uvoe | S| [& [ [Z Rx/mx CHANNEL 1
max.40 mA F3 max.40 mA F3
—————— = —————
ot oo Navie | Camnous |
MODBUS/PROFIBUS: :
|__ -SEE DOCUMENTATON _ | |- SEE DOCUMENTATON |
25740 - Fl R-C_ 2574d| -1 Fl R-C_
1= | rpzen I | PR
KM:2-2 il KMzAz Al ‘| RER ﬂﬁﬁj KM:Z'*Z el Kmn Jl ‘| RER Eﬁf_ﬂ
E1 A‘1:|"| 3 9) z-ﬁq 35 2 m E1 A‘1:|"| 3 9) z-ﬁq EEE m
g n N ul |2 8y Iy = N ul 2 Iy
DMS3 M2/P2 R EE DMS3 M1/P1
F3 <=L 58] HE F3
P I EE 5|2 PROFIBUS SIS (512 £ PROFIBUS
= | =
xoltl=l- ;g E‘g =|<| mopsus SIS R xoltlzl- ;g MODBUS
x3¢ il o x3¢%§|'1rlﬂ s ek
PEN L1213 g |a PEN L1213
SIS
z az z az
ot B8 55 5% =3 5% oo
24V DC B @ RX/TX CHANNEL 1 RX/TX CHANNEL 2 24V DC
max.40 mA e ———— 1 3 max.40 mA 73
IN 24 v DC TERMINATION FOR = Navoc | TERMNATONFOR 1| B
| MoDBUSIPROFIBUS: | |F 25 A/250v | MoDBUSIPROFIBUS: | |F 25 A/250V




STR 2PA Sitlownik elektryczny liniowy\Electric linear actuator\

Podtaczenie elektryczne:

Dla wykonania bez sterowania lokalnego:

- 3 przepusty kablowe - 1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 6 do 10,5 mm,
1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 9 do 13 mm i 1xM20 - dla $rednicy
przewodoéw od 8 do 14,5 mm

Dla wykonania ze sterowaniem lokalnym:

- 2 przepusty kablowe - 1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 6 do 10,5 mm,
1xM16 - dla $rednicy przewoddéw od 9 do 13 mm

Dla wykonania z modutem komunikacji MODBUS:

- 2 przepusty kablowe M20x1,5 - dla $rednicy przewoddéw od 8 do 14,5 mm

- 2 lub 4 przepusty EMC M16x1,5 - dla $rednicy przewoddéw od 6,5 do 9,5 mm, dla
przewodoéw ekranowanych od 2,5 do 6 mm.

X - listwa zaciskowa zasilacza

PE,N,L............ zaciski (0,05 - 1,5 mmz) napiecie zasilania 230, 120V AC lub
24V AC, 50/60 Hz (wedtug zamdwienia)

0V, +24 V.........zaciski (max. 1,5 mmz) napigcie zasilania 24V DC (40 mA)
X1 - listwa zaciskowa na ptytce sterujacej

COM, CLOSE OPEN, I1, I12.... zaciski (0,05 - 1 mmz) wyj$cia sterujgce 24V DC

+IN, -IN, SH .....zaciski (0,05 - 1 mmz) sygnat wejsciowy 0/4 20 mA lub 0/2-10V

+L,-L, SH ........ zaciski (0,05 - 1 mmz) pradowego sygnatu wyjsciowego
(pasywnego) 4-20 mA

COM, NO, NC ..zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik READY

COM, NO.......... zaciski (0,05 - 1,5 mm2) przekaznik R1, R2
X2 - listwa zaciskowa na plytce dodatkowych przekaznikéw

COM1,RE1, RE2, RE3, RE4...zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznikow RE1, RE2,
RE3, RE4

COMS5,NO5,NC5.. zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika RE5

COM,NO,NC .....zaciski (0,05-1,5 mmz) przekaznika READY
X3 - listwa zaciskowa silnika 3-fazowego

L1,L2,L3.............. zaciski (0,05-1,5 mmz) napigcia zasilania 3x400V AC, 50 Hz

Legenda:

ZAT73......podtgczenie modutu sterowania lokalnego

podtaczenie modutu 6 dodatkowych przekaznikéw

podtgczenie modutu 3 dodatkowych przekaznikéw

podtaczenie z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanych analogowym

sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie

ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest wyjéciowy

pradowy sygnat 4 - 20 mA - pasywny.

Z515......podtgczenie z silnikiem 1-fazowym przy sterowaniu ON/OFF (2P)

Z523......podtgczenie STR 2PA z silnikiem 1-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/2 - 10V z przetaczaniem na sterowanie (2P)
ON/OFF lub impulsowe 2P. Cze$cig sktadowa jest wyjsciowy pradowy sygnat
4-20 mA-pasywny.

Z532b....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie
ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest wyjéciowy
pradowy sygnat 4 - 20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.

Z532f.....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym
sygnatem wejsciowym 0/4 - 20 mA z przetgczaniem na (2P) sterowanie
ON/OFF lub sterowanie impulsowe 2P. Czescig sktadowa jest wyjéciowy
pradowy sygnat 4 - 20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem bezkontaktowe

Z536b....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
wejéciowym 0/2 - 10V z przetaczaniem na sterowanie (2P) ON/OFF lub
impulsowe 2P. Czg$cig sktadowa jest wyjsciowy prgdowy sygnat
4-20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z536f.....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym - (3P) sterowanie analogowym sygnatem
wejéciowym 0/2 - 10V z przetaczaniem na sterowanie (2P) ON/OFF lub
impulsowe 2P. Czgscig sktadowa jest wyjsciowy prgdowy sygnat
4-20 mA - pasywny. Sterowanie silnikiem bezkontaktowe.

Z537b....podtgczenie STR 2PA z silnikiem 3-fazowym dla sterowania ON/OFF (2P).
Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z574......podtgczenie z silnikiem 1-fazowym z protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand.

Z574a....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - redundand. Sterowanie silnikiem przez styczniki rewersyjne.

Z574c....podtgczenie z silnikiem 1-fazowym z protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym.

Z574d....podtgczenie z silnikiem 3-fazowym, protokotem komunikacji MODBUS /
PROFIBUS - jednokanatowym. Sterowanie silnikiem przez styczniki
rewersyjne.
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Electric connection:

Cable glands for the model without Local Control Unit:

- via 3 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for cable
diameter 9 to 13 mm and 1 x M20 for cable diameter 8 to 14,5 mm

Cable glands for the model with Local Control Unit:

- via 2 cable glands - 1 x M16 for cable diameter 6 to 10,5 mm, 1 x M16 for cable
diameter 9to 13 mm

Cable glands for the model with MODBUS:

- via 2 cable glands M20x1,5 for cable diameter 8 to 14,5 mm

- via 2 or 4 cable glands EMC M16x1,5 for cable diameter 6,5 to 9,5 mm and
cable shield diameter 2,5 to 6 mm

X -screw terminal board of the voltage supply source

PE,N,L.cccconennnn. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply (24V AC resp. 110/120V AC,
resp. 230/240V AC, 50/60 Hz (according to the specification)
0V,+24V............ terminals (max. 1,5 mmz) of output voltage 24V DC (40 mA)

X1 -screw terminal board on the control unit
COM, CLOSE OPEN, I1,12.... terminals (0,05 -1 mmz)ofcontrol inputs 24V /DC

+IN,-IN, SH ......... terminals(0,05—1mmz)ofunifiedinputsignaIO/4—20onr 0/2-
10V

+L,-L,SH ..o terminals (0,05 - 1 mmz) of output current signal (passive)
4-20mA

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2) of relay READY

COM,NO..............terminals (0,05- 1,5 mmz) of relay terminals R1, R2
X2 -screw terminal board on the additional relay board

COM1,RE1,RE2,RE3,RE4....terminals (0,05- 1,5 mm2)ofrelay RE1,RE2, RE3, RE4
COMS5, NOS5, NC5 terminals (0,05-1,5 mmz) ofrelay RES

COM,NO,NC .....terminals (0,05-1,5 mm2) ofrelay READY
X3 - skrutkova svorkovnica of suply 3-phase electric motor

L1,L2,L3............. terminals (0,05-1,5 mmz) of supply 3x400 VAC, 50 Hz

Legend:

Z473......wiring diagram of electric local control

Z500......wiring diagram of module with 6 additional relays

Z500a....wiring diagram of module with 3 additional relays

Z514......wiring diagram of STR 2PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z515......wiring diagram of STR 2PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P)

Z523......wiring diagram of STR 2PA with 1-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2 - 10V and output signal 4 - 20 mA

Z532b....wiring diagram of STR 2PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA

Z532f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor for the
ON/OFF control or for analogue input 0/4 - 20 mAand output signal 4 - 20 mA
Contactless switching of electric motor.

Z536b....wiring diagram of STR 2PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control or for analogue input 0/2 - 10V and output signal 4 - 20 mA

Z537b....wiring diagram of STR 2PA with 3-phase electric motor - for the ON/OFF
control (2P).

Z536f.....wiring diagram of electric actuator with 3-phase electric motor - for the
ON/OFF control or for analogue input 0/2 - 10 V and output signal 4 - 20 mA.
Contactless switching of electric motor.

Z574......wiring diagram of EA with 1-phase electric motor with communication
protocol MODBUS /PROFIBUS - redundand.

Z574a....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - redundand. Switching of electric motor via
reverse contactors.

Z574c....wiring diagram of EAwith1-phase electric motor with communication protocol
MODBUS /PROFIBUS - 1 channel.

Z574d....wiring diagram of EA with 3-phase electric motor with communication
protocol MODBUS / PROFIBUS - 1 channel.Switching of electric motor via
reverse contactors.
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STR 2PA

[T kondensator

COM(RS232) ..mozliwo$¢ podtgczenia sitownika do PC

DMS3.............. modut elektroniki

EPV passive ....elektroniczny pradowy nadajnik potozenia z sygnatem 4 - 20 mA -
pasywny

E1... grzatka

F1. ...ochrona termiczna silnika

F3.... ...bezpiecznik zasilacza
K1/K2. styczniki rewersyjne
M1~/M3~......... silnik jednofazowy lub tréjfazowy

N e ...regulator potozenia

POSITION.......czujniki potozenia

Rin... ...rezystancja wejsciowa

Re. ...rezystancja obcigzenia

Un.... ...napigcie zasilania dla EPV

R1,R2. ...dowolnie programowane przekazniki

READY ...przekaznik gotowosci (dowolnie programowany)
RE1+RE ...dodatkowe przekazniki

TORQUE ...czujnik momentu

SSR........ ...modut bezkontaktowego sterowania silnikiem (solid state)
IN/OUT...........wejécia/ wyjScia

Programowe mozliwosci ustawienia sygnalow wejsciowych
wyjsciowychisterujgcych

Przekazniki R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: nieaktywne, potozenie otwarte,
potozenie zamkniete, sita otwarte, sita zamkniete, sita zamkniete lub otwarte, sita
otwarte lub potozenie otwarte, sita zamkniete lub potozenie zamknigte, praca w
kierunku otwiera, praca w kierunku zamyka, praca, praca sygnalizowana miganiem, do
potozenia, od potozenia, ostrzeganie, sterowanie zdalne, sterowanie lokalne,
sterowanie wytgczone.

Przekaznik READY: btedy, btedy i ostrzezenia, btedy lub brak sygnatu sterujgcego,
btedy i ostrzezenia lub brak sygnatu sterujacego.

Sygnat wyjsciowy (z EPV pasywny): 4 - 20 mA lub 20 - 4 mA

Sterowanie (regulacja): 2P, 3P, 3P/2P przetgczanie na |12

Sygnat sterujacy(N):

pradowy: 4 - 20 mA, 20 -4 mA, 0-20mA,20-0mA, 4 - 12 mA, 12 -4 mA,

12 -20 mA, 20 - 12 mA; napigciowy: 2 - 10V, 10 - 2V, 0 - 10V, 10 - OV.

Wejscie 11 : NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu |1
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarig), DBL (odblokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
STOP.

Wejscie 12: NIEAKTYWNE, ESD (Emergency Shut Down - przy aktywnym wejsciu 12,
ustawia sitownik zgodnie z ustawiong funkcjg Reakcja na awarie) DBL (blokowanie
sterowania lokalnego - nie dotyczy wykonania sitownika bez sterowania lokalnego),
sterowanie 2P - przy podigczonym regulatorze (dla programowej mozliwosci
sterowania 3P/2P 12) obowigzuje przy aktywnym wyjsciu 12 sterowany binarnymi
wejéciami 24V DC).

REAKCJA NA AWARIE: OTWIERA, ZAMYKA, NIE REAGUJE, POLOZENIE
BEZPIECZNE.

Na wyjsciach 11, 12 - nie mozna ustawi¢ takiej samej funkcji z wyjatkiem stanu
nieaktywny (np. jak jest ustawiona funkcja ESD na wejsciu 11, nie mozna funkcji ESD
ustawié nawejsciu 12.

Coeeeeeieeies capacitor

COM(RS232)....possibility for connecting the control unitto a PC

DMS3 ...electronic module

electronic position transmitter is passive with output current signal
4-20mA

...space heater

motor’s thermal protection

fuse of voltage supply source

...reverserelays

...single-phase/ three-phase electric motor

positioner

position scanning

input resistance

load resistance

voltage for EPV

free programmable relay

READY relay (free-programmable)

additional relays

contactless switching module of electric motor (solid state)
...torque scanning

TORQUE ...

Program possibilities of setting the
and control signals

inputs, outputs

Program possibilities for R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5 relays: disabled,
open position, close position, torque-open, torque close, torque open or torque
close, torque open or position open, torque close or position close, open, close,
movement, movement flasher, to position, from position, warning, remote control,
local control, control shut off.

Program possibilities for READY relay: errors, errors or warnings, errors or no
remote, errors or warnings or no remote.

Program possibilities for output signal (from EPV passive): 4-20 mA, 20 -4 mA.
Control programme options (regulating): 2P, 3P, 3P/2P switched overto 12
Program possibilities for input control signal (N):

current: 4-20mA,20-4mA,0-20mA,20-0mA,4-12mA, 12-4mA, 12-20 mA,
20-12mA; voltage:2-10V,10-2V,0-10V, 10-0V,

Program possibilities for inputs 11: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 11 is active, the actuator will be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP.
Program possibilities for inputs 12: DISABLED, ESD (Emergency shut down -
If the Input 12 is active, the actuator wil be reset to the programmed position as a
function "FAILURE REACTION"), DBL (local releasing, remote releasing), STOP

2P (when controller is switch on (for control programme option 3P/2P 12)) allows
control using the binary 24V DC inputs with |12 input activated.

Program possibilities of FAILURE REACTION: Position-OPEN, Position-CLOSE,
STOP, SAFE POSITION.

The identical functions cannot be set on 11 &12 inputs in addition to the disabled state

(e.g., if the ESD function is set on |1 input, it is not possible to select the (ESD)
function on 12 input at the same time
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Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ STR 2PA
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Wymiary sprzegta
\Coupling dimensions\
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Wykonanie ze sterowaniem lokalnym i ptytg sterowniczag DMS3
\Dimensions of version with local control with control board DMS3\

P-2148/J -50 °C 198
STR 2PA
P-2148/1 -25°C 168
Wersja Temperatura
Typ \Type\ \Version\ \Temperature\ E

P-2148
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