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DMS 3 REGADA

2. Nastavenie parametrov

Menu . Blikanie
Parameter | Tlagidlo Hodnota parametra

DMS3 | MODBUS | PROFIBUS PAR | SEL

Poloha Z C zapis aktualnej polohy ako koncovej polohy Z

Poloha O 0 zapis aktualnej polohy ako koncovej polohy O

o

Kalibracia spustenie kalibrécie regulatora
regulatora

1 Moment 1 moment Z

moment O

5-10 50-100 % (po 10 %),(50 a 60% zavisi na par. Moment min.)

olololo
N

2 Koncova Z=Moment + O=Moment

poloha Z=Moment + O=Poloha

N |-

Z=Poloha + O=Moment

w

Z=Poloha + O=Poloha

~

3 Blokovanie z&pis aktualnej polohy pre blokovanie Z

momentu zapis aktualnej polohy pre blokovanie O

.20 nastavenie ¢asu blokovania momentu

olvolo|o

4 Relé Ready chyby

chyby alebo varovania

chyby alebo nie je dialkové

slw|nv|k]o

chyby alebo varovania alebo nie je dialkové

5 Relé1-5 C,0 1..5 | volbaRelé 1...5, zapis aktualnej polohy
do parametra Poloha Relé 1...5

Neaktivne

Poloha O

Poloha Z

Moment O

Moment Z

Moment O alebo Moment Z

Moment O alebo Poloha O

Moment Z alebo Poloha Z

[{o] Koo} ENE ol K61 NN FOVR I \O R | ol

Otvaranie

Zatvaranie

=
o

=
[N

Pohyb

=
N

Pohyb - blikac

-
w

Do polohy

N
~

Od polohy

Varovanie

=
[$3]

Ovladanie - dialkové

=
»

Ovladanie — miestne

=
~

[N
©

Ovladanie - vypnuto

Relé READY

-
©

6 - - CPT P

=

4..20 mA

N

20..4 mA

7 - - Regulécia, Regulacia

Analdgovy p 1 2P

radiaci signal 2 3p

w

3P/2P 12

Analbégovy riadiaci signél

4..20 mA 2-10V

20..4mA 10-2V

0..20 mA 0-10V

20..0mA 10-0V

4..12 mA -

12...20 mA -

20...12 mA -

NI I TSI I S I S Y B I Y Y Y S

12..4 mA -

Plo|N|o|al s v

- 6 - Adresa p 247 Adresa servopohonu na zbernici Modbus

- - 6 Adresa 1...2 C,0 1..2 | Volba Adresa 1...2 (Adresa 2 len pre dvojkanalovi verziu)

p 1..126 Nastavenie adresy

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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w

. 7 - Prenosova C,0 volba Prenosova rychlost, Parita, Redundancia

rychlost, Prenosova rychlost

Parita, P 300 bit/s

Redundancia 600 bit/s

12000 bit/s

2400 bit/s

4800 bit/s

9600 bit/s

19200 bit/s

38400 bit/s

Ol Njojlualb~lw]N]E-

57600 bit/s

=
o

115200 bit/s

Parita

parna

neparna

Ziadna

Redundancia

Vypnuta

Kéablova

Komponentna

wlw|lw|w|w|[| Rl el el el 2Rl R el e

Opakovac

- - 7 Redundancia P Vypnuta

Jednoducha

= b G B I

8 Necitlivost p .10 1% az 10 % (po 1 %)

9 Reakcia na C,0 Zapis aktualnej polohy do parametra Bezpe¢na poloha

zévadu P Otvarat

Zatvarat

Zastavit

BN |-

Bezpecna poloha

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 74 1053 00
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DMS 3 REGADA

3. Nastavenie riadiacej jednotky prostrednictvom tlacidiel

NASTAVOVACIE TLACIDLO P NASTAVOVACIE TLACIDLO O

TLACIDLO MENU NASTAVOVACIE TLACIDLO C

KOMUNIKACNY KONEKTOR

LED
ERROR

LED OPEN
LED MENU

LED CLOSE
LED PAR

LED 11
LED SEL

LED 12

LED POWER

@
!
-
_
M
—
®
¥
®
&
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DMS 3 REGADA

NASTAVOVACIE TLACIDLO P NASTAVOVACIE TLACIDLO O

TLACIDLO MENU NASTAVOVACIE TLACIDLO C

KOMUNIKACNY KONEKTOR

LED ERROR

LED OPEN

LED MENU
LED DEX2/ERR

LED CLOSE KOMUNIKACIA

LED PAR MODBUS/PROFIBUS
KANAL 2

LED I1

LED SEL LED DEX1/ERR
KOMUNIKACIA

LED 12 MODBUS/PROFIBUS
KANAL 1

LED POWER

Modbus/Profibus
DMS3+Modbus+Profibus_RJ sk 30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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DMS 3 REGADA
MENU LED

§  Menu znemoZni normélnu prevadzku servopohonu.

§  Pokial nie su 4 minGty stla¢ena Ziadne tlacidla a nie je komunikacia sériovou linkou, je menu

automaticky ukoncené a systém sa vracia do normalnej prevadzky.
§  Menu mdze byt trvalo znepristupnené heslom (parameter Heslo), vid. kapitola MENU LED — vstup
do menu chraneného heslom.
o §  Menu je modifikované aktualnou konfiguraciou systému, niektoré parametre sa stavaji doc¢asne
nedostupné, vid. kapitola MENU LED - nepristupny parameter.

nepristupné, vid. kapitola MENU LED - do¢asne nedostupny parameter.

LED diody
§ Nariadiacej jednotke je 6 resp. 7, alebo 8 LED didd podla vyhotovenia
§  ERR-signalizacia chyb
§  OPEN, MENU
0 OPEN - aktivny signal na vstupe OPEN
0 MENU - funkcie v MENU LED
§ CLOSE, PAR
0 CLOSE - aktivny signal na vstupe CLOSE
0 PAR - funkcie v MENU LED
§ I1,SEL
0 1 - aktivny signal na vstupe I1
0 SEL - funkcie v MENU LED
12 - aktivny signdl na vstupe 12
PWR - zapnuté napéjanie +5V
DEX1 — komunikécia Modbus/Profibus kandl 1
DEX2 — komunikécia Modbus/Profibus kanal 2

wn W W W

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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Z&pis parametrov mdZe byt obmedzeny pristupovym opravnenim (parameter Pristup), parametre sa stavajd

cervena

elena

cervend

Elta

Elta

ielend

o bbede

ERR

COPEN
MEMLU

CLOSE
FAR

11
SEL

FWR
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DMS 3

3.1. Pouzité symboly pre zobrazenia LED

tervens —@) ERR

zelens —@) MENU

tervend —. PAR
ita —() seL

3.2. MENU LED - vstup do MENU pristupného bez hesla

Stlacit a drzat tlacidlo MENU

ERR MENU PAR SEL

VIRV

MENU P] O C

W mo

3.3.  MENU LED - vstup do MENU chraneného heslom

Stladit a drzat tlagidlo MENU

ERR MENU PAR SEL

VIV

MENU P| O

c,
mooao

Zobrazi sa napis 1M,
¢ervend LED ERR svieti,
zelend LED blika 1x

trvale svieti

blika {2 bliknutia)

TeT

nesvieti

Zobrazi sa napis MENU, LED
ERR a MENU svieti

Zobrazi sa napis BLOC. Menu je
chranené heslom a je
pristupné len prostrednictvom
PC alebo LCD.

ERR MENU PAR SEL

= @ QK
Comr
I L

Cervena dioda ERR svieti po
celt dobu pritomnosti v MENU

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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DMS 3 REGADA

3.4. MENU LED - voI'ba MENU a parametra

Opakovane kratko stlacit Zelena LED menu zvysuje pocet bliknuti alebo Pri niektorych menu kratko
tlacidlo MENU sa zobrazuju napisy s dalsimi &islami stlacit tlacidlo O alebo C
a vybrat parameter
'l MENU _P| O c

2 sec.

wenu par (1117 B
1

® I— I Vybrany parameter je

indikovany LED SEL
MENU PAR | I_I a desatinnymi bodkami
O ® I
Cervena LED PAR (po¢tom
bliknuti) a napis zobrazuje
hodnotu parametra
ERRMENU PAR SEL
I I
_ 11 I
DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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3.5. MENU LED - zmena a zapis parametrov

Opakovane kratko stlacit Zelena LED MENU bliké ¢islo menu a éervena Vybran( hodnotu

REGADA

tlacidlo P LED PAR hodnotu parametra alebo sa zobrazi parametra zapisat dlhym
napis s hodnotou parametra stla¢enim tlacidla P
MENU P (o] C e B MENU P (o] [
'JE ﬁo — MENU PAR I | = 0 ‘JE ﬁo
® e I |

ﬂ 2 secC.

MENU PAR I
I

®@e |l L

MENU PAR

@O |[_III _I
l

MENU PAR

@ @ |1 I

Zelena LED MENU bliké ¢islo menu
a ¢ervend LED PAR hodnotu
parametra alebo sa zobrazi ndpis
s hodnotou parametra

Drzat tla¢idlo do rozsvietenia Uvolnit tlacidlo
¢ervenej LED PAR alebo do

zobrazenia desatinnych bodiek

MENU P

—> iﬁ

= g TR

ERRMENU PAR SEL ERRMENU PAR SEL

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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DMS 3 REGADA

3.6. MENU LED - nedostupny parameter

§  Pokial st v menu na displeji zobrazené 2 pomilcky, parameter nema vyznam pre aktuélnu konfiguréciu
systému, je do¢asne nedostupny.

3.7. MENU LED - doc¢asne nedostupny parameter
§  Pokial su pri zapise parametrov v menu na displeji zobrazené 2 poml¢ky, parameter je nedostupny pre
Zapis.

§ Spristupnenie parametra je moZzné zmenou parametra Pristup pomocou programu EHL explorer s
odpovedajicim opravnenim (HW kIGg).

3.8. MENU LED - ukonéenie MENU

Stlacit a drzat tlagidlo Drzat tlagidlo do rozsvietenia Uvohnit tlac¢idlo
MENU zelenej LED MENU alebo
zobrazenia tohoto napisu

<
2
c
o
[e}
O

MENU (P O C, ERRMENU PAR SEL

?
v

10i°= @OKXKk = M i@m@o
2 secC. — “
. 1
DMS3+Modbus+Profibus_RJ sk 30.01.2023 verzia 1.6 74 1053 00
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3.9. Nastavenie jednotlivych parametrov

3.9.1. Nastavenie koncovej polohy Z

Nastavit novt polohu ruéne alebo Stlacit a drZat tlacidlo C pre Drzat tlacidlo do rozsvietenia

miestnym ovladanim vykonanie zapisu ¢ervenej LED ERR, zelenej LED
MENU a ¢ervenej LED PAR
alebo do zobrazenia napisu

/\ N MENU P| O G, ERR MENU PAR SEL
= 44 = 13°] = @00R®
2 sec. —_

Uvolnit tla¢idlo Poloha Z nastavena

o o
W @o

MENU : ERR MENU PAR SEL

ROV

=

. Mo6ze byt pozadovana

autokalibracia - error 17

3.9.2. Nastavenie koncovej polohy O
Nastavit novt polohu ruéne alebo Stlacit a drzat tlacidlo O pre Drzat tlacidlo do
miestnym ovladanim vykonanie zapisu rozsvietenia ¢ervenej LED
ERR, zelenej LED MENU
a cervenej LED PAR alebo
do zobrazenia népisu
ERRMENU PAR SEL

MENU P O C,
ingucel = 00K =

2 sec. | |

Uvolnit tlacidlo Poloha O nastavena
Mé6zZe byt poZadovana kalibracia -
error 17
MENU P] O G ERRMENU PAR SEL
BUEo = QIR
1111
F_11_l
DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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3.10. Kalibracia regulatora

A

Stlacit a drzat tlacidlo P Drzat tlacidlo do
rozsvietenia cervenej LED
ERR, zelenej LED MENU
a cervenej LED PAR alebo
do zobrazenia népisu

ERR MENU PAR SEL

MENU P c,
ig e = 000
2sec _I I
L,
Pri zapnutom regulatore sa pohon Uspesna kalibracia,
pohybuje. signalizacia 3 sekundy
Cakat !
ERRMENU PAR SEL
= @QO00X

Chybna kalibracia
signalizicia 3 sekundy
ERRMENU PAR SEL

Q00

CE (calibr. error)
34=¢islo chyby

Vysvetlenie jednotlivych chyb najdete v kapitole Zoznam chyb a varovani.

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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Pocas kalibracie regulatora dojde ku ota¢aniu servopohonu v oboch smeroch.
Je potrebné zaistit podmienky pre volné otacanie servopohonu.

Uvolnit tla¢idlo

ERRM

MENU

T
>
a

= OC
=1 ‘

SE
®=>
|§|o

Zobrazenia polohy a chyb

ERR MENU PAR SEL

= QIR =
11|

ERR MENU PAR SEL

= 00X
— | 7

E17 = chyba kalibracie

741053 00
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3.11. Menu
3.11.1. MENU 1 -moment

3.11.1.1. MENU 1-MomentZ

Na displeji svieti Stla¢enim tlacidla C zvolit Zobrazi sa hodnota

MENU 1 parameter Moment Z momentu
ERRMENU PAR SEL MENU ] O G, MENU PAR SEL
@0R® = AWl j° = @@ =

5=50%

6=60%

7=70%

8=80%

9=90%

10=100%

(Volba 50 a 60% zavisi na
par. Moment min.)

Zmenit hodnotu momentu Zobrazi sa nova hodnota Zapisat nov( hodnotu
stlacenim tlacidla P stla¢enim a drZzanim tlacidla
P
MENU P| O G, MENU PAR SEL MENU PO S
1 0o~ @@ = 0§ fo=
| |_| _l 2 sec.
— (N —
Zapis je potvrdeny Uvolnit tlacidlo Zobrazi sa zapisana
rozsvietenim cervenej LED hodnota momentu
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek
MENU PAR SEL MENU  P| ERRMENU PAR SEL

OOR = HLiilio= 000

nl oW L0

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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3.11.1.2. MENU 1 -MomentO
Na displeji svieti
MENU 1

ERR MENU PAR SEL

QORYR; = I N

MENU _P| O

Stlacenim tlacidla O zvolit
parameter Moment O

c,
|§|o'={>

Zmenit hodnotu momentu
stlagenim tlacidla P

MENU P| 0O ¢

|i|0

Zobrazi sa nova hodnota

Z&pis je potvrdeny
rozsvietenim cervenej LED
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek

MENU PAR

OF

SEL

=

Uvolnit tla¢idlo

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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Zobrazi sa hodnota
momentu

MENU PAR SEL

OX °
1
NI
5=50%
6=60%
7=70%
8=80%
9=90%
10=100%
(Volba 50 a 60% zavisi
na par. Moment min.)
Zapisat novU hodnotu
stla¢enim a drZzanim tlacidla
P
MENU P] O C
0 i @o| =
2 sec.
Zobrazi sa zapisana
hodnota momentu
ERR MENU PAR SEL
I I
I, I
74 1053 00
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3.11.2. MENU 2 - Koncova poloha

Na displeji svieti
MENU 2

ERR MENU PAR SEL

| JOY <Y

1=Z=moment + O=moment
2=Z7=moment + O=poloha
3=Z=poloha + O=moment
4=Z=poloha + O=poloha

Zapisat nov( hodnotu

stlagenim a drzanim tlagidla

P
MENU _P| O c,
W o
2 secC

Zobrazi sa zapisana
hodnota

ERR MENU PAR SEL

| JO <Y

Nastavit novu hodnotu
stla¢enim tla¢idla P

MENU _P]

o 5
0| i mo :

Zapis je potvrdeny
rozsvietenim éervenej LED
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek

MENU PAR

OX

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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Zobrazi sa nova hodnota

MENU PAR

OX

MENU _P]

Uvolnit tla¢idlo

=l o

=] |o

REGADA
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3.11.3. MENU 3 -blokovanie momentu

3.11.3.1. MENU 3 - Cas blokovania momentu

Nastavit novu hodnotu
stla¢enim tlac¢idla P

Na displeji svieti
MENU 3

ERR MENU PAR SEL

e00R =

¢as 0...20s
3=¢as 3s; max = 20s
(O=vypnutie blokovania)

Zapisat nov( hodnotu

stla¢enim a drzanim tlac¢idla

MENU _P]

o 5
0| W mo :

P
MENU _P| O c,
W o
2 secC

Zobrazi sa zapisana
hodnota

ERR MENU PAR SEL

[ JOX J8
1t
1

Zapis je potvrdeny
rozsvietenim cervenej LED
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek

MENU PAR

®
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Zobrazi sa nova hodnota

Uvolnit tla¢idlo

=l o

REGADA

741053 00



DMS 3

3.11.3.2. MENU 3 - Poloha blokovania O
Na displeji svieti
MENU 3

Nastavit novl polohu blokovania
momentu na strane otvorené ruéne
alebo miestnym ovladanim

ERR MENU PAR SEL

000 =

Z&pis je potvrdeny Uvolnit tlacidlo
rozsvietenim éervenej LED
PAR alebo zobrazenim

desatinnych bodiek

MENU

—> El

MENU PAR

®

=] o
=1%o
=] o
(o)

3.11.3.3. MENU 3 - Poloha blokovania Z
Na displeji svieti
MENU 3

Nastavit novu polohu blokovania
momentu na strane zatvorené
ruéne alebo miestnym ovladanim

5 4

ERR MENU PAR SEL

000 =

Zapis je potvrdeny Uvolnit tlacidlo
rozsvietenim cervenej LED
PAR alebo zobrazenim

desatinnych bodiek

MENU (P| O C

bW M @Eo

MENU PAR

©)

=

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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REGADA

Zapisat novu polohu
stlagenim a drzanim tlagidla
0]

MENU P| O

2 sec.

c,
|§|o'=b

Zobrazi sa MENU 3

ERRMENU PAR SEL

= 0001

Zapisat novu polohu
stla¢enim a drZzanim tlacidla

C
MENU P| O C
1 = 1@ o =
2 sec.
Zobrazi sa MENU 3
ERR MENU PAR SEL
= @QO00OR
NN —
11 _
74 1053 00



DMS 3

3.11.4. MENU 4 - Relé READY

Na displeji svieti
MENU 4

ERR MENU PAR SEL

| JO <Y

1= Chyby
2=Chyby alebo varovania

3=Chyby alebo nie je dialkové

4= Chyby alebo varovania
alebo nie je diatkové

Zapisat nov polohu stla¢enim a

drzanim tlag¢idla P.

MENU _P| O c,
W o
2 secC

Zobrazi sa zapisana
hodnota

Zmenime hodnotu kratkym
stla¢enim
tlacidla P

MENU _P]

o 5
0| g o] =

Z&pis je potvrdeny
rozsvietenim LED PAR
(¢ervend) alebo zobrazenim
desatinnych bodiek.

MENU PAR

®© @
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Zobrazi sa nova hodnota

Uvolnit tla¢idlo

REGADA

741053 00



DMS 3

3.11.5.

MENU5-Relé1..5

31151 MENU5-Relél1.5

Na displeji svieti
MENU 5

ERR MENU PAR SEL

QORRY =

Desatinné bodky informuju,

ktoré relé je nastavované.
Pocitané zlava.
Relé 1

ERR MENU PAR SEL

[ JOX 1O,

Relé 2

ERR MENU PAR SEL

0000

Relé 5

Pri relé 5 nesvieti Ziadna
bodka ale je vidiet
hodnotu.

ERR MENU PAR SEL

| JOI JO)

Zobrazi sa nova hodnota.

ERR MENU PAR SEL

[ JOX 1O,

=

=

Stla¢enim tla¢idla C zvolit
Relé 1

MENU P

L 5
W o

Zobrazi sa Nastavenie Relé 1

ERR MENU PAR SEL

| JOX JO)

1= Neaktivne
2=Poloha O
3=Polohaz
4= Moment O
5=Moment Z
6= Moment O alebo
Moment Z
7=Moment O alebo
Poloha O
8= Moment Z alebo
Poloha Z
9= Otvaranie
10= Zatvéaranie
11=Pohyb
12= Pohyb - blika¢
13=Do polohy
14=0d polohy
15=Varovani
16= Ovladanie - dialkové
17= Ovladanie - miestne
18= Ovladanie — vypnuto
19=Relé READY
Novo nastavend hodnotu
zapisat dlhym stlacenim
tlacidla P.

MENU P| 0O ¢

0 W mo

2 sec.

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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REGADA

Zmenime hodnotu kratkym
stlacenim tlacidla P

—> —>

MENU _P| O

c,
W o

Z&pis je potvrdeny rozsvietenim
LED PAR (Cervend) ¢i
zobrazenim desatinnych
bodiek.

=

ERR MENU PAR SEL

[ JOX 1O,

741053 00



DMS 3 REGADA

Uvolnit tlacidlo Zobrazi sa zapisana hodnota
MENU P| 0 ¢, v ERRMENU PAR SEL

° | JOY JO)

-

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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DMS 3 REGADA

3.11.5.2. MENU5-PolohaRelé1..5

Nastavenie parametra Poloha Relé 1..5 je mozné len vtedy, ked je funkcia prislusného Relé 1..5 Do polohy (13) alebo Od
polohy (14)

Nastavit novd polohu pre relé ruéne Zapisat novu polohu relé Z&pis je potvrdeny
alebo miestnym ovladanim stlacenim a drzanim rozsvietenim cervenej LED
tlacidla C alebo O PAR alebo zobrazenim

desatinnych bodiek

ERR MENU PAR SEL

‘/\ _ MENU Pl O <,
@ ~ AL = 100 o] = 0000 =

2 sec. | | | |

Uvolnit tla¢idlo Zobrazi sa hodnota

MENU ERRMENU PAR SEL

ol = 000

= o

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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DMS 3

3.11.6. MENU 6 (pre vyhotovenie DMS3) - CPT

Na displeji svieti Nastavit charakteristiku Zobrazi sa nova hodnota
MENU 6 vysielaca stla¢enim tlacidla P

ERRMENU PAR SEL MENU P| O

000 = Wgiilio

ERR MENU PAR SEL

= 000X

1=4..20mA
2=20..4mA
Zapisat novu hodnotu Z&pis je potvrdeny Uvolnit tlacidlo
stla¢enim a drzanim tlac¢idla rozsvietenim éervenej LED
P PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek

MENU P O ERRMENU PAR SEL

i o] = 000

EEE

2 sec. | |

Zobrazi sa zapisana
hodnota vysielaca

Y

ERR MENU PAR SEL

| JOX <Y

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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REGADA

741053 00



DMS 3 REGADA

3.11.7. MENU 6 (pre vyhotovenie Modbus) — Adresa

Na displeji svieti Nastavit novd hodnotu Zobrazi sa nova hodnota
MENU 6 stla¢enim tlacidla P adresy
ERR MENU PAR SEL ERRMENU PAR SEL

MENU P O C,
QOORX = gol = @OORX =
— 1 | — T
11| | IR

. 1..247

pre adresy 100..247 je
prepisané pismeno M

Zapisat nov( hodnotu Zapis je potvrdeny Uvolnit tlacidlo
stla¢enim a drzanim tlac¢idla rozsvietenim éervenej LED
P PAR alebo zobrazenim

desatinnych bodiek
ERR MENU PAR SEL

MENU P| O C, MENU P] O C,
|§||§|o'=' .@‘@':'mmmmo':i
2 sec. |_ | | _|
. L e
Zobrazi sa zapisana
hodnota
ERRMENU PAR SEL
L
i
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DMS 3

REGADA

3.11.8. MENU 6 (pre vyhotovenie PROFIBUS) — Adresa 1, Adresa 2
3.11.8.1. MENU 6 —-Adresa 1

Na displeji svieti
MENU 6
ERRMENU PAR SEL

QORRY =

Nastavit novu hodnotu
stlagenim tla¢idla P

MENU P] O C

o i mo

Zapis je potvrdeny
rozsvietenim éervenej LED
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek
ERRMENU PAR SEL

161 JO

Stlacenim tla¢idla C alebo O

zvolit parameter Adresa 1

MENU _P|] O

[o]

Zobrazi sa nova hodnota

ERR MENU PAR SEL

= 0000 ==

Uvolnit tla¢idlo

MENU ] O

= W

o

W o

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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Zobrazi sa hodnota

ERRMENU PAR SEL

jo] = 0000 ==

1..126

Zapisat nov( hodnotu
stla¢enim a drzanim tladidla

P

MENU

P

e

c,
|i|0'={>

2 sec.

Zobrazi sa zapisana hodnota

ERR MENU PAR SEL

= @O0V

741053 00



DMS 3 REGADA

3.11.8.2. MENU 6 —Adresa 2

Na displeji svieti Stlacenim tlacidla C alebo O Zobrazi sa hodnota
MENU 6 zvolit parameter Adresa 2
ERR MENU PAR SEL ERRMENU PAR SEL
MENU 4_[ C
QOR® = Wi i = Q000 =
_ 1| 1 _l
1l I
| 1126
Nastavit nov( hodnotu Zobrazi sa nova hodnota Zapisat novu hodnotu
stla¢enim tlacidla P stla¢enim a drzanim tlac¢idla
P

ERR MENU PAR SEL

MENU P| O C, MENU ] O ¢,
ol @OO@®® = § i o =

0
B — |
Zapis je potvrdeny Uvolnit tlacidlo Zobrazi sa zapisana hodnota
rozsvietenim cervenej LED
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek
ERRMENU PAR SEL MENU | ERRMENU PAR SEL

QPO = Fjiiic = 0000

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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DMS 3

REGADA

3.11.9. MENU 7 (pre vyhotovenie DMS3) — Regulacia, Analégovy riadiaci signal

3.11.9.1. MENU 7 - Regulacia

Stla¢enim tlacidla C zvolit
parameter Regulacia

Na displeji svieti
MENU 7

ERR MENU PAR SEL

000 =

MENU P] O C

I T

Nastavit novu hodnotu Zobrazi sa nova hodnota

stla¢enim tlac¢idla P

MENU _P]

o 5
0| i o =

ERR MENU PAR SEL

Q@00

Z&pis je potvrdeny
rozsvietenim LED PAR alebo
zobrazenim desatinnych
bodiek

Uvolnit tla¢idlo

ERR MENU PAR SEL MENU P

Q00 = i i

o o
i Ho| =

e g

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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Zobrazi sa hodnota

ERR MENU PAR SEL

= 0000

1=2p
2=3p
3=3P/2P 12

Zapisat nov hodnotu
stla¢enim a drzanim tlacidla
P
MENU P| O C,
= | i mo

2 sec.

Zobrazi sa zapisana
hodnota nastavenia
regulacie

ERR MENU PAR SEL

| JOX JO,

741053 00



DMS 3

3.11.9.2. MENU 7 — Analdgovy riadiaci signal

Na displeji svieti
MENU 7

ERR MENU PAR SEL

QORR =

Nastavit novu hodnotu
stlagenim tlagidla P.

MENU _P]

c,

= o

Zapis je potvrdeny
rozsvietenim LED PAR alebo
zobrazenim desatinnych
bodiek

ERR MENU PAR SEL

[ JOY JO RN

Stlacenim tlacidla O zvolit

parameter Anal6govy

riadiaci signal
MENU _P] O

c,
o

Zobrazi sa nova hodnota

ERR MENU PAR SEL

i°] = @00e ~— O

1= 4..20mA (2-10V)
2=20.. 4mA(10-2V)
3= 0..20mA (0-10 V)
4=20.. 0mA (10-0V)
5= 4..12mA
6= 12..20 mA
7=20..12mA
8=12.. 4mA

Uvolnit tla¢idlo
WM mmo

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6
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REGADA

Zobrazi sa hodnota.

ERR MENU PAR SEL

= 00060 =

Zapisat novl hodnotu
stlagenim a drzanim tlagidla
P

MENU _P]

o 5
i o =

2 sec.

Zobrazi sa zapisana
hodnota nastavenia
Analdgového riadiaceho
signalu

ERR MENU PAR SEL

= 0000

741053 00



DMS 3

REGADA

3.11.10. MENU 7 (pre vyhotovenie Modbus) — Prenosova rychlost, Parita,

Redundancia

3.11.10.1. MENU 7 (pre vyhotovenie Modbus)- Prenosova rychlost’

Na displeji svieti
MENU 7

ERR MENU PAR SEL

Stla¢enim tlac¢idla C zvolit
parameter Prenosova
rychlost

MENU P

Zobrazi sa hodnota

ERR MENU PAR SEL

QIRR} = iigo = 0000 =

Nastavit novu hodnotu
stla¢enim tla¢idla P

MENU P] O c

o

Z&pis je potvrdeny
rozsvietenim LED PAR alebo
zobrazenim desatinnych
bodiek

ERRMENU PAR SEL

Q000
e

Zobrazi sa nova hodnota

ERRMENU PAR SEL

= Q@00
I
Ll

Uvolnit tla¢idlo

MENU P

o s
= |0 0§ @mo

Y
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- 300 bit/s

- 600 bit/s

- 1200 bit/s

- 2400 bit/s

- 4800 bit/s

- 9600 bit/s

- 19200 bit/s

- 38400 bit/s
9-57600 bit/s
10-115200 bit/s

O~NO U WN -

Zapisat nova hodnotu
stla¢enim a drzanim tlacidla
P

MENU P O C,
0 i o =

2 sec.

Zobrazi sa zapisana
hodnota

ERRMENU PAR SEL

Q000
e

741053 00



DMS 3

3.11.10.2. MENU 7 (pre vyhotovenie Modbus) — Parita

Stla¢enim tlacidla C zvolit
parameter Parita

Na displeji svieti
MENU 7
ERRMENU PAR SEL

QORXR =
BN
Il

Nastavit novu hodnotu
stlagenim tla¢idla P

MENU _P] o

Zapis je potvrdeny
rozsvietenim LED PAR alebo
zobrazenim desatinnych
bodiek

ERRMENU PAR SEL

C@Q@ =

MENU P

c,

o

Zobrazi sa nova hodnota

ERRMENU PAR SEL

1§ 0 Go| = 0@0@

Uvolnit tla¢idlo

MENU _P| O
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=

=

|§|o = %@.@
l
|

REGADA

Zobrazi sa hodnota

ERR MENU PAR SEL
QOO0 =
N |
1N |

1- parna
2- neparna
3- Ziadna

Zapisat nov( hodnotu
stlagenim a drzanim tlagidla

P
MENU P| O C
g mo| =
2 sec.

Zobrazi sa zapisana
hodnota

MENU PAR SEL

1

I

741053 00



DMS 3

3.11.10.3. MENU 7 (pre vyhotovenie Modbus) — Redundancia

Stla¢enim tlacidla C zvolit
parameter Redundancia

Na displeji svieti
MENU 7

ERR MENU PAR SEL

QORXRX = |

MENU P] O c

Zobrazi sa hodnota

ERR MENU PAR SEL

REGADA

ol @0OO0O

1- vypnutd

2- kablova

3- komponentna
4- opakovaé

Nastavit nov hodnotu Zobrazi sa nova hodnota

stla¢enim tlac¢idla P

Zapisat nova hodnotu
stla¢enim a drZanim tlacidla
P

ERRMENU PAR SEL

= @@00O
0
Il |

MENU [Pl O ¢

0 m mo

MENU (P| O C

= 0 m wo

2 sec.

Z&pis je potvrdeny
rozsvietenim LED PAR alebo
zobrazenim desatinnych
bodiek

ERRMENU PAR SEL

MENU P

QOO = g [

NN |
I

Zobrazi sa zapisana
hodnota

Uvolnit tla¢idlo

ERRMENU PAR SEL

= @@O00O
I
1| |

o o
W o
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DMS 3

3.11.11. MENU 7 (pre vyhotovenie PROFIBUS) — Redundancia

Na displeji svieti
MENU 7
ERR MENU PAR SEL

000X

Nastavit nov( hodnotu
stla¢enim tlac¢idla P

MENU _P| O

= |0 o

1- Vypnuté
2- Jednoducha

Zapisat nov( hodnotu
stlacenim a drzanim tlaci
P

ME

Zapis je potvrdeny
dla rozsvietenim LED PAR alebo
zobrazenim desatinnych
bodiek
ERR MENU PAR SEL

2 sec.

Zobrazi sa zapisana
hodnota
ERR MENU PAR SEL

NPl o c,
I gol = @000 =

000
i

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6

-32-

Zobrazi sa nova hodnota

ERR MENU PAR SEL

Uvolnit tla¢idlo

MENU P

REGADA

io] = 000R =

o 5
i §o| =

741053 00



DMS 3

3.11.12. MENU 8 -

Na displeji svieti
MENU 8

ERR MENU PAR SEL

[ JOX J¥
||

1..10=1..10%

Zapisat nov( hodnotu

stlaéenim a drzanim tlacidla P

MENU P] O C

0 i mo

2 sec.

Zobrazi sa zapisana
hodnota necitlivosti

ERR MENU PAR SEL

[ JOX J¥

Necitlivost
Nastavit nova hodnotu

Necitlivosti stla¢enim tla¢idla
P

Zobrazi sa nova hodnota

MENU P

—> Iil

ERRMENU PAR SEL

B iol = @OOR

Zapis je potvrdeny
rozsvietenim éervenej LED
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek

Uvolnit tla¢idlo

ERRMENU PAR SEL MENU P c,

= 000

Q
= @0 W W@mo
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-33-

REGADA

=
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DMS 3

REGADA

3.11.13. MENU 9 - Zavada
3.11.13.1. MENU 9 — Reakcia na zavadu

Na displeji svieti
MENU 9

ERR MENU PAR SEL

000 = i

1=Poloha O
2=Poloha z

3= Zastavit

4= Bezpeéna poloha

Zapisat novU hodnotu
stlagenim a drzanim
tlacidla P

MENU P| O

c,
W mo

2 sec.

Zobrazi sa zapisana
hodnota

ERR MENU PAR SEL

| JOX <Y

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6

Nastavit nov( hodnotu Zobrazi sa nova hodnota
reakcie stlaéenim

tlacidla P
MENU _P|

ERR MENU PAR SEL

L 5
i §of = @O0 =
it
. N e
Z&pis je potvrdeny Uvolnit tlacidlo
rozsvietenim éervenej LED
PAR alebo zobrazenim
desatinnych bodiek
ERRMENU PAR SEL m
= Q000 0 [ =
it
L X I A
741053 00
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DMS 3 REGADA

3.11.13.2. MENU 9 - Bezpecna poloha

Nastavenie Bezpecnej polohy je moZné len vtedy, ked' je parameter Reakcia na zavadu=Bezpecna poloha

Nastavit novl polohu ruéne alebo Zapisat novu polohu Z&pis je potvrdeny
miestnym ovladanim stlacenim a drzanim rozsvietenim cervenej LED
tlacidla O alebo C PAR alebo zobrazenim

desatinnych bodiek

ERR MENU PAR SEL

MENU P| O C,
= g0 @ge = e00 =

2 sec. |

Uvolnit tla¢idlo Zobrazi sa nastavenie
Reakcia na zavadu

MENU <ﬂ prel C, ERRMENU PAR SEL

of = 000

DMS3+Modbus+Profibus_RJ_sk_30.01.2023 verzia 1.6 741053 00
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DMS 3

4. Zoznam chyb a varovani

REGADA

Cislo Nazov Var_oyan Chyba* Pri¢ina Odstranenie
1| ESD X Aktivovany vstup ESD 1. Deaktivacia vstupu ESD
2. Prekontrolovat zapojenie.
2 | Analégovy X Analdgovy riadiaci signél 1.Zapajit spravne riadiaci signal na svorky +IN -IN
riadiaci signal je<35mA 2.Skontrolovat parameter Regulace, pokial sa nepouZiva analégovy riadiaci
signal, musi byt hodnota parametra=2P.
3.Prekontrolovat riadiaci signal meracim pristrojom.
4.Skontrolovat parameter Analégovy riadiaci signal, pokial sa pouziva riadiaci
signél 0-20mA alebo 20-OmA, musi byt hodnota parametra=0-20mA alebo
20-0mA.
5.Prekontrolovat vstup riadiaceho signalu, parametre Riadiaci signal 1mA
a Riadiaci signal 20mA.
Kalibracia - - ﬁgllr%aggnztaecma 1.0dist do polohy, kde nie je vyvolany kratiaci moment.
4 | Moment X X Vyvolanie momentu mimo | 1.Prekontrolovat nastavenie koncovych poldh O a Z. Koncové polohy musia
koncovej polohy byt medzi hodnotami momentov
2.Prekontrolovat, ¢i pohonu neprekdZa mechanicka prekazka.
6 | Tepelna poistka X Aktivovana tepelnd poistka | 1.Poc¢kat na vychladnutie motora.
2.Prekontrolovat zapojenie.
7 | Smer otac¢ania X Obrateny zmysel ota¢ania | 1.Prekontrolovat zmysel ota¢ania snimaca polohy.
2.Prekontrolovat spravnost pripojenia motora.
3.Kontrola zapojenia faz u trojfdzového servopohonu na vstupnej svorkovnici.
8 | EEPROM X Chybny kontrolny stcet 1. Vykonat akykolvek zapis parametra bez zmeny jeho hodnoty.
EEPROM
9 | RAM X Chyba kontrolného st¢tu | 1. Chyba sa odstrani automaticky znovu nag¢itanim parametrov.
RAM 2. Pokial by sa chyba opakovane vyvolavala, zaslat riadiacu jednotku
do opravy.
11 | Nastavovaci X Systém je v nastavovacom | 1.Ukonc¢it LCD alebo LED MENU.
rezim rezime 2.Ukongit nastavovaci rezim v EHL exploreri, napr. po ovladani motora.
3.Vypnut a zapnUt napéjanie.
12 | Snima¢ momentu X Chyba snima¢a momentu | 1.Vymenit chybnl prevodovku snimania momentu. Magnet musi byt
v predpisanej vzdialenosti od obvodu snimaca a musi mat predpisanu silu
magnetické pole.
2.Vymenit vadny snima¢ momentu.
13 | Snima¢ polohy 1 X Chyba snimaca polohy 1 1.Prekontrolovat uchytenie dosky snimaca.
2.Vymena dosky snimaca.
3.Vymena prevodovky snimaca.
14 | Snima¢ polohy 2 X Chyba snimaca polohy 2 vid. ¢. 13
15 | Snima¢ polohy 3 X Chyba snimaca polohy 3 |vid. &. 13
16 | Snima¢ polohy 4 X Chyba snimacda polohy 4 |vid. &. 13
17 Kallbr,aua X Nevykonané kalibracia 1.Spustit kalibréaciu regulatora.
regulatora
18 | Kalibréacia X Chybne nastavené 2.0bnovit parametre zo zalohy alebo suboru.
momentu momenty 3.Kalibracia momentu.
19 | Zdvih X Chybne nastaveny zdvih 1.Nastavit znovu parameter Poloha O a Poloha Z. Nastavenie musi spinat
povoleny rozsah.
21 | Teplota < X Podkroé¢ena teplota 1. Prekontrolovat hodnotu parametra Teplota minimalna.
2. Prekontrolovat hodnotu aktualnej teploty.
3. Prekontrolovat funkciu vyhrievania.
22 | Teplota > X Prekro¢ena teplota 1.Prekontrolovat hodnotu parametra Teplota maximalna.
2.Prekontrolovat hodnotu aktuélna Teplota.
26 | Zbernica X Chyba na zbernici 1.Prekontrolovat prepojenie jednotlivych modulov.
2.0dpojte ké&bel zbernice od riadiacej jednotky. Pokial chyba pretrva,
vymerite riadiacu jednotku.
3.Pripojte len kabel zbernice, moduly odpojte. Pokial chyba nastane, vymerte
kabel zbernice.
4.Postupne pripojujte moduly ku kablu zbernice. Po kazdom pridanom
module skontrolujte, ¢i sa chyba objavi.
27 | Modbus/Profibus X Vypadok komunikécie 1. Prekontrolovat pripojenie zbernice Modbus/Profibus.
aktivita zbernice Modbus/Profibus | 2. Prekontrolovat parametre pre Modbus/Profibus s nastavenim riadiaceho
systému.
3. Prekontrolovat zapojenie zakonéovacieho odporu
28 | Fazy X Vypadok fazy alebo chybné | 1.Prekontrolovat pritomnost faz a napatia medzi fazami.
poradie faz 2.Prehodit lubovolné dve fazy.
29 | Relé X Prekro¢ena Zivotnost relé | 1.Vymerite relé (stykac) a vynulujte po¢itadlo Pocet zopnuti motora O a Pocet
zopnuti motora Z.
31 |ROM X Chybny kontrolny stcet 1. Vypnut a zapnut napéjanie, pokial sa chyba objavi znovu, zaslat riadiacu
ROM jednotku do opravy.
33 | Chybny povel X Aktivovany stcasne vstup | 1. Prekontrolovat funkciu nadriadeného systému.
OacC
34 | Zotrvaénost - - Kalibracia zmerala chybne | 1. Znovu spustit kalibraciu regulatora.
zotrvacnost
35 | Zotrva¢nost - - Kalibracia regulatora 1. Znovu spustit kalibraciu regulatora
dobeh zmerala chybne dobeh
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&islo Nazov Varovan| Chyba * Prigina Odstranenie
36 | Ruéné ovladanie X Aktivovany vstup SW3 pre | 1. Deaktivovat vstup SW3 pre ru¢né ovladanie.
ru¢né ovladanie 2. Skontrolovat parameter Ru¢né ovladanie, pokial nie je ru¢né ovladanie
pouzité, musi byt hodnota parametra = Vypnuto.
37 | Modul Poloha X Chyba komunikacie modulu| 1.Skontrolovat prepojenie modulu s riadiaci jednotkou.
Poloha
38 | Modul Moment X Chyba komunikacie modulu| 1. Skontrolovat prepojenie modulu s riadiacou jednotkou.
Moment 2. Skontrolovat parameter Konfiguracia momentu, pri pouziti modulu
Moment musi byt hodnota parametra= Vypinanie 100% alebo Vypinanie
min-100%.
39 | Modul LED X Chyba komunikacie modulu| 1.Skontrolovat prepojenie modulu s riadiacou jednotkou.
LED 2.Skontrolovat parameter Modul LED, pri pouZiti modulu LED musi byt
hodnota parametra nastavena.
41 | Chybné poloha X Poloha servopohonu 1.Ru¢nym ovladanim nastavte polohu pohonu spéat do pracovnej oblasti.
je mimo nastaveny zdvih | 2.Prekontrolovat parameter Poloha O a Poloha Z.
42 | Modul Zdroj/Relé X Chyba komunikacie modulu| 1.Skontrolovat prepojenie modulu s riadiacou jednotkou.
Zdroj alebo Relé 2.Skontrolovat parameter Modul Zdroj/Relé, pri pouziti modulu Zdroj alebo
Relé musi byt hodnota parametra nastavena.
43 | Parametre X Rozdielne alebo 1.Len pomocou aplikacie EHL explorer. U parametrov, ktoré hlasia chybu,
mimotoleranéné parametre| zapiSte pozadovanu hodnotu z povoleného rozsahu.
v EEPROM
44 | Otéacanie X Servopohon sa neto¢i 1.Prekontrolujte, ¢i sa motor ota¢a. Ak sa neotac¢a odstréarite pri¢inu.
2.Prekontrolujte, ¢i sa meni hodnota Udaja monitorovania Poloha absolitna.
Pokial sa pri ota¢ani alebo zatvarani hodnota nemeni, prekontrolujte,
¢i sa otaca hriadel snimaca polohy s magnetom.
3.Prekontrolujte parameter Cas kontroly otacania. Zvy3ujte aZ na spravnu
hodnotu.
45 | Reset X Procesor nestandardne 1.Chyba sa zaznamendva do pocitadla chyb a nie je nutné ju odstrarnovat.
resetovany Ak bude chyba generovana ¢asto, kontaktujte vyrobcu.
46 | Modul LCD X Chyba komunikacie modulu| 1. Skontrolovat prepojenie modulu s riadiacou jednotkou.
LCD 2. Skontrolovat parameter Modul LCD, pri pouZiti modulu LCD musi byt
hodnota parametra nastavena.
47 | Typ modulu X Neznamy typ modulu 1. Pouzit iny typ modulu, tento nie je riadiacou jednotkou podporovany.
Poloha Poloha 2. Poutzit novsiu verziu riadiacej jednotky.
48 | Typ modulu X Neznamy typ modulu
Moment Moment
49 | Typ modulu LED Neznamy typ modulu LED
51 | Typ modulu LCD Neznamy typ modulu LCD
52 | Typ modulu Neznamy typ modulu Zdroj
Zdroj/Relé alebo Relé
54112C X Chyba komunikécie 1.Vypnat a zapnUt napéjanie.
po zbernici 12C 2.Pokial chyba pretrvava, vymeiite riadiacu jednotku.
55 | Frekvencia X Nerozpoznana 1. Prekontrolovat parametre vasej rozvodovej sustavy a parametre zdrojovej
napéajania frekvencia napajacieho dosky systému. Pokial zdrojova doska nepodporuje frekvenciu rozvodovej
napétia. sustavy, zamenit ju za vyhovujuci typ.
2. Prekontrolovat pripojenie napajania do zdrojovej dosky,
nesmie dochadzat ku jeho preruSovaniu napr. zlym kontaktom.
56 | Napatie +5V X Napétie mensie ako 4,5V | 1. Vymenit zdrojova dosku
2. Vymenit riadiacu jednotku
57 | Kontrola X Parameter Kontrola 1. Vykonat kontrolu funkcie momentov a nastavit parameter Kontrola
momentu momentu=Nevykonana momentu=Vykonana
58 | Koncové poloha - - Pocas kalibrécie 1. Znovu spustit kalibraciu regulatora najlepsie dalej od koncovych poléh
regulatora bola
dosiahnuta koncova
poloha.
59 | E2P X Vstup 11 aktivoval 1. Deaktivovat vstup 12
nudzové 2P ovladanie 2. Zmenit parameter Funkcie 12=2P na inG hodnotu
3. Prekontrolovat zapojenie
64 | Profibus kanal 1 X Radi¢ Profibus pre kanal 1 | 1. Vymenit riadiacu jednotku
nekomunikuje
65 | Profibus kanal 2 X Radi¢ Profibus pre kanal 2 | 1. Vymenit riadiacu jednotku

nekomunikuje

! Priradenie sa mdze menit v zavislosti na verzii firmware riadiacej jednotky alebo inom vyrobnom nastaveni parametrov
Chyby a Varovania.
Pokial potiaZe pretrvavaju, kontaktujte vyrobcu.

LED ERR - signalizacia chyb

ERR MENU PAR SEL

ORI
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0 Pre chyby 1..9 jednotky
0 Pre chyby 11..99 desiatky a po kratkej pauze jednotky
§  Prihlaseni viacerych chyb sa jednotlivé chyby zobrazuju postupne. Jednotlivé chyby st pri indikécii oddelené
rozsvietenim LED ERR na dlhSiu dobu.
§  Po ohlaseni vSetkych chyb sa hlasenie jednotlivych chyb cyklicky opakuje az do doby odstranenia jednotlivych
chyb.

Priklad chyb 26, 8:
ERR svieti 5 . 2x blikne = 20 6x blikne

26 i !
ERR nesvieti i

| |

. synchronizacia !

ERR svieti : : 8x blikne
|

ERR nesvieti i i

5. Systém DMS3 - Elektronicky systém pre riadenie servopohonov —

zakladné vlastnosti a funkcie

Zakladné rysy:
Stavebnicovy, konfigurovatelny systém
MozZnosti riadenia:

0 2polohové

0 3 polohové (linearne, nelinearne),

0 prudovou slu¢kou 0/4 — 20 mA,

0 Prepinanie mezi miestnym alebo dialkovym ovladanim.
Funkcia analogového regulatora v zakladnomm vybaveni
Jednoduché nastavenie pomocou 4 tlacidiel a 6 signaliza¢nych LED alebo PC
MozZnost zalohovania nastavenych parametrov na PC
Moznost diagnostikovania pohonu
Absolitne snimanie polohy nezavisle na zaloZnom napajani

Technické parametre:
Snimanie polohy:
0 bezkontaktné magnetorezistivne viacotackové: diskrétnost 1,879, pracovny zdvih do17000t.
0 bezkontaktné magnetorezistivne jednootackove: diskrétnost 0,352, pracovny zdvih 602 aZz 3609.
Snimanie momentu:
0 bezkontaktné magnetorezistivne, alebo spinace
Blokacia momentu:
0  0-20 sec pri reverzécii v koncovych polohach
Vstupny signal
0 Vstupll, |2, OPEN, CLOSE:

Vstupné napatie (stav zopnuto): 24V DC, 15..30V DC

Vstupné napétie (stav rozopnuto): 0.4V DC
Vstupny prud: cca. 5mA
Galvanické oddelenie: optoclenmi
Perioda vzorkovania vstupu: 3ms
Dizka impulzu (stav zopnuto): min. 50 ms
Dizka impulzu (stav rozopnuto): min. 50 ms
0  Vstup —IN,+IN: 0/4 —20 mA
Vstupny odpor: 120Q
Vstupny prad: 0..20 mA
Maximalny vstupny prad: 30 mA
Perioda vzorkovania vstupu: 3ms
Oneskorenie reakcie regulatora: 50 ms

0 Miestne/dialkové ovladanie (volba Miestne/dialkové ovladanie, otvarat, zavarat, stop)
0 snimac teploty vnatorného priestoru servopohonu

Vystupny signal

0 2a75relé 250VAC 2A konfigurovatelné podra poZiadaviek zakaznika

Spinaci kontakt:
0 1relé READY
Spinaci a rozpinaci kontakt:
0  Vystup—L, +L (pasivni CPT) 4 -20 mA :

max. 24 V DC/2A, max. 230 V AC/0,25 A cos ¢=1

max. 24 V DC/2A, max. 230 V AC/0,25 A cos ¢=1

Zatazovaci odpor: max. 500 Q
Napéjacie napatie: 18V..30V
Galvanické oddelenie: optoclen

Vystup +5V, GND:
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Vystupny prud: max. 200 mA

O LEDdisplej

O LCD displej (volitelne)

0 dynamicka brzda (volitelné)

0 spina¢ vyhrevného ¢lanku vnitorného priestoru servopohonu

0  Vystup DRO, DRC, DRHT:
Typ vystupu: otvoreny kolektor
Vystupné napétie: max. 50 V
Vystupny prud: max. 350 mA

Napajanie

0 230V AC, 50Hz, 3W, kategoria prepatia Il
0 110-120V AC, 50Hz-60Hz
0 24V AC, alebo 24vDC
0 3x400V AC
Prevadzkova teplota: -40°C..+85°C

Dopliujlce technické parametre pre vyhotovenie so zbernicou Modbus:
Modbus, Specifikacia linky:
O  RS485, dvojvodicové vyhotovenie, half duplex.
Modbus, Transmission Mode:
0 RTU (8 bitové binarne data).
Varianty:
0 Jednokanalové vyhotovenie s kdblovou, alebo komponentnou redundanciou alebo opakovacom
(spolo¢nd adresa a komunika¢né parametre).
0 Dvojkanalové vyhotovenie s kablovou, alebo komponentnou redundanciou alebo opakova¢om
(spolo¢nd adresa a komunika¢né parametre).
Adresa:
o 1.247
Parita:
0 parna (1 stop bit)
0 neparna (1 stop bit)
0 Ziadna (2 stop bity)
Podporované prenosové rychlosti:
300 bit/s
600 bit/s
1200 bit/s
2400 bit/s
4800 bit/s
9600 bit/s
19200 bit/s
38400 bit/s
57600 bit/s
115200 bit/s
Oneskorenie signal (repeater):
0 max. 2,67 us
Zkratenie/prediZenie hrany bitu (repeater):
0 max. 1,67 s

OO0OO0OO0OO0OO0OOO0OO0OO

Dopliujlce technické parametre pre vyhotovenie so zbernicou Profibus:
Profibus, $pecifikécia linky:
O EIA485, dvojvodi¢ové vyhotovenie, galvanicky oddelené.
Varianty:
0 Jednokanélové vyhotovenie.
0 Dvojkanalové vyhotovenie (jednoducha redundancia).

Adresa:
o 1.126
Podporované prenosoveé rychlosti:
0  9,6kbit/s
0 19,2 kbit/s
0 93,75 kbit/s
0 187,5kbit/s
0 500 kbit/s
0 1500 kbit/s

Zakonéenie zbernice DLIN: 136 Q
Vystupny prud na vystupe +5V, GND: max. 200 mA
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Schéma systému DMS3 - obr. 1

DM53 5P (DMS3 5Md)

Snlmaé polnhy

Snima&s mnomenty |

Snlmad momantu

A

DMS3 5T

DMS3 L2

REGADA

DMS3 Z1 (DM53 72, DMS3 Z3)

Dispiaj LED

OMS3 LCD

Diaalej LCO

Ak

migslmeshno ool Sdania

DMS52 RE2 {DMS3 RES)

Ooska rela

Zdrojovs doaka
FCWER
Konektory
DLIN DMS3 RJ _
Riadiaca jednotka -.-:atupv,r.
wystupy,
ralé
O

Sariova
linka R5232

Svorkovnice vstupov a vystupov riadiacej jednotky (RJ)

Nazov Signal Popis
OPEN Vstup Vstup pre signal otvarat - 2P ovladanie
CLOSE Vstup Vstup pre signal zatvarat - 2P ovladanie
11 Vstup Vstup 11
12 Vstup Vstup 12
COM Vstup Spoloény pél vstupov - 2P ovladanie, 11, 12
-IN Vstup Vstup prudovej sluéky (neplati pre Modbus/Profibus)
+IN Vstup Vstup prudovej sluéky (neplati pre Modbus/Profibus)
SH Vystup Tienenie pradového vystupu CPT (neplati pre Modbus/Profibus)
-L Vystup Zaporny pol pradového vystupu CPT (neplati pre Modbus/Profibus)
+L Vystup Kladny p6l pradového vystupu CPT(neplati pre Modbus/Profibus)
T1- - TERM Zakonéenie 120 ohm (plati pre vyhotovenie s Modbus)
Al/N - RS485 Zbernica Modbus/Profibus kandl 1 (plati pre vyhotovenie s Modbus/Profibus)
B1/P + RS485 Zbernica Modbus/Profibus kandl 1 (plati pre vyhotovenie s Modbus/Profibus)
T1+ + TERM Zakonéenie 120 ohm (plati pre vyhotovenie s Modbus)
T2- - TERM Zakonéenie 120 ohm (plati pre vyhotovenie s Modbus)
- RS485 Zbernica Modbus/Profibus kandl 2 (plati pre vyhotovenie s Modbus/Profibus)
B2/P + RS485 Zbernica Modbus/Profibus kanal 2 (plati pre vyhotovenie s Modbus/Profibus)
T2+ + TERM Zakonéenie 120 ohm (plati pre vyhotovenie s Modbus)
T1- (GND1) Vystup Zaporny pol napajania (plati pre vyhotovenie s Profibus)
T1+(+5V1) Vystup Napajanie +5 V (plati pre vyhotovenie s Profibus)
T2- (GND1) Vystup Zaporny pol napajania (plati pre vyhotovenie s Profibus)
T2+(+5V1) Vystup Napajanie +5 V (plati pre vyhotovenie s Profibus)

Typ svorkovnice na RJ: RM 3,5 pre vodi¢ 0,05 — 1,0 mm® lanko/ drdt

Svorkovnice relé READY, R1, R2 na RJ (neplati pre vyhotovenie s Modbus)

Nézov Signal Popis

NC Vystup READY NC

NO Vystup READY NO

R1 Vystup R1NO

R2 Vystup R2 NO

COM Vystup COM READY, R1, R2

Typ svorkovnice na RJ:

RM 5,08 pre vodi¢ 0,05 — 1,5 mm” lanko/ drét

Svorkovnice relé RE3, RE4, RE5 modulu pridavnych relé

Nazov

Signal

Popis

NC

Vystup

Relé 3
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COM Vystup

NO Vystup

COM Vystup .

NO Vystup Relé 4

COM Vystup .

NO Vystup Relé 5

Typ svorkovnice na module relé: RM 5,08 pre vodi¢ 0,05 — 1,5 mm® lanko/ drét

Svorkovnice modulu zdroja Z1 resp. 72, alebo ZS

Nazov Signal Popis

L Vstup Vstup fazového vodica

N Vstup Vstup nulového vodica
PE Vstup Vstup zemniaceho vodica

Typ svorkovnice na module zdroja: RM 5,08 pre vodi¢ 0,05 — 1,5 mm® lanko/ drét
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ZDROJOVE DOSKY

DMS3 71
Technické parametre:
Napéjanie 230VAC 50Hz 1,5VA / 115 VAC 50Hz 1,5VA / 24VAC 50Hz 2,6VA

DMS3 722
Technické parametre:
Napéjanie 230VAC 50Hz 2,3VA / 120 VAC 50Hz 2,3VA / 24VAC 50Hz 2,6VA

DMS3 ZS
Technické parametre:
Nap4janie 85 az 230VAC 50Hz

DMS3 2524
Technické parametre:
Nap4janie 85 az 230VAC 50Hz

DMS3 ZS24HM
Technické parametre:
Napéjanie 24 VAC 50Hz / 24 VDC

DMS3Z3
Technické parametre:
Napajanie 3x400VAC 50Hz 20 (32)VA

Spbdsoby parametrizécie:
prostrednictvom tlacidiel Riadiacej jednotky
prostrednictvom tlacidiel Miestneho ovladania
prostrednictvom programu EHL Explorer na PC

Parametrizacia prostrednictvom tlaéidiel Riadiacej jednotky

NASTAVOVACIE TLACIDLO P NASTAVOVACIE TLACIDLO O
NASTAVOVACIE TLACIDLO C

TLACIDLO MENU o
KOMUNIKACNY KONEKTOR

LED ERROR

LED OPEN
LED MENU

LED CLOSE
LED PAR

LEDI1
LED SEL

LED 12
LED POWER

REGALA

Riadiaca jednotka s nastavovacimi tlag¢idlami
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Parametrizacia prostrednictvom tlaéidiel Miestneho ovladania

1. VISIACI ZAMOK

2. TLACIDLO REMOTE - OFF - LOCAL
3. TLACIDLO OPEN /

4. TLACIDLO CLOSE /

5. TLACIDLO STOP / ESC

6. LCD DISPLEJ

7. LED INDIKACIE CHODU A PORUCH

Modul miestneho ovladania s nastavovacimi tlaéidlami
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Parametrizacia prostrednictvom programu EHL Explorer na PC

fimii | weai | i

Program pracuje v troch médoch:

uzivatel'sky mod, ktory je uréeny pre bezného uZivatela servopohonu, ktorému umozni komfortnejSie nastavenie
parametrov neZ je nastavovanie pomocou tlacidiel miestneho ovladania elektroniky DMS3.

~ servisny mod, ktory je uréeny pre vyskolenych servisnych pracovnikov. Tento maéd ss aktivuje, pokial je k pocitacu
pripojeny HW kIG¢. V servisnom maéde je mozné menit vSetky parametre elektroniky DMS3 v okne Servis, nulovat
Statistické Udaje (pocty chyb, ¢as chodu, pocty zopnuti relé).
vyrobny maéd, ktory je urceny pre vySkolenych pracovnikov vyrobnej firmy. Tento mdd sa aktivuje, pokial je k
pocitadu pripojeny HW kIU¢ pre vyrobné nastavenie. V servisnom maéde je mozné menit vSetky parametre
elektroniky DMS3 v okne Servis, nulovat Statistické Udaje (pocty chyb, ¢as chodu, pocty zopnuti relé) a zadavat
vyrobné Gdaje pohonu.

Funkcie systému

Relé Ready
Funkcia relé je zavisl4 na parametri Relé READY
Relé READY obsahuje Riadiaca jednotka (len pre vyhotovenie bez Modbus/Profibus).

Relé 1..5 (R1, R2, RE3, RE4, RE5)

Funkcie relé su zavislé na parametroch Relé 1..5

Relé 1 a2 obsahuje Riadiaca jednotka.

Relé 3..5 m6zu byt na samostatnej doske relé alebo zdrojovej doske Z3 (modul Zdroj/Relé).

Funkcie relé 1-5
§  Neaktivne: Relé je trvalo neaktivne;
§ PO; PZ; MO; MZ; MO alebo MZ; MO alebo PO; MZ alebo PZ; otvara; zatvara; pohyb; pohyb — blika¢; varovanie;
ovladanie — dialkové; ovladanie — miestne; ovladanie - vypnuté
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§ Do polohy: Relé je aktivne od polohy Z (0%) do hodnoty parametra Poloha Relé (2..5 pre ostatné relé).

Rela aktivne

E%%%Zq Reléd neaktivie

ZATVORENE Paloha ralé OTYWORENE
% 40% 1005,

§  Od polohy: Relé je aktivhe od hodnoty parametra Poloha Relé (2..5 pre ostatné relé) do polohy O (100%).

Relé aktivine

Relé neaktivne

ZATWVORENE Poloha relé OTVORENME
0% 6075 100%,

Vystup HT (vyhrevny odpor)
Riadiaca jednotka plIni funkciu regulatora teploty, teplota je regulovana podla parametra Teplota requlator. Vystup ovlada
vyhrievanie vnutorného priestoru vyhrevnym odporom.

Snimanie polohy
Riadiaca jednotka musi mat pripojeny snimac polohy, ktorého typ automaticky identifikuje.

Snimanie momentu
Riadiaca jednotka mdZe pracovat v roznych rezimoch merania momentu, podla nastavenia parametra Konfiguracia
momentu
0 Bez momentu (bez snimania momentu)
§  Servopohon bez snimania momentu
Vypinanie v koncovych polohach nie je mozné realizovat na momenty

0 Vstupy momentu
§  Pripojenie spina¢ov momentu na vstupy Moment O a Moment Z snimaca polohy.
§  Vypina pri aktivnej drovni na vstupoch Moment O a Moment Z snimaca polohy.
o Vypinanie 100% VyZaduje pripojeny snima¢ momentu
§  Vypina na jednej 100% hodnote momentu
0 Vypinanie min-100%
§  VyZaduje pripojeny snima¢ momentu
§  Vypina na hodnote minimum...100% podla parametrov Moment O a Moment Z.
§  Ako minimum je hodnota parametru Miniméalny moment

Blokovanie momentu
Blokovanie momentu v koncovych polohach
§  Této funkcia sluzi ku kratkodobému vypnutiu momentov pri rozbehu servopohonu v koncovych polohach, ku
odtrhnutiu z tesného uzatvorenia.
§  Ku blokovaniu momentu méze dbjst len v koncovych polohach danych parametrami Poloha blokovania O a Poloha
blokovania Z.
§  Vrozsahu 0..5% je moZné blokovat moment O, v rozsahu 95..100% moment Z.

Poloha blok. £ Poloha blok. O
0..5% 0...5%
Zatvorene @ —- -4 —® orvorans
% 5% BEYa 100%:
blokovanis blokovania
momeniu momentu £
§  Doba blokovania momentu je dana parametrom Cas blokovania, nastavenim tohoto parametru na 0 je blokovanie

vypnuté.

Blokovanie zacina od okamihu rozbehnutia motora a konéi uplynutim doby podla parametru Cas blokovania.
Pokial d6jde ku vyvolaniu blokovaného momentu v oblasti blokovania momentu O alebo Z, je mozné vyvolat
dalSie blokovanie momentu aZ po vyjdeni servopohonu mimo oblast blokovania momentu O alebo Z.

wn W

Blokovanie momentu pri rozbehu

§  Tato funkcia slizi ku kratkodobému vypnutiu momentov pri rozbehu servopohonu, ku preklenutiu velkého
momentu hybnosti.

§  Blokovanie momentu je moZné vyvolat v celom pracovnom rozsahu 0..100% a v oboch smeroch O a Z.

§  Doba blokovania momentu je dana parametrom Cas blokovania rozbehu, nastavenim tohoto parametru na 0 je
blokovanie vypnuté.

§  Blokovanie zac¢ina od okamihu rozbehnutia motora a konci uplynutim doby podra parametra Cas blokovania
rozbehu.

§  Pokial po¢as blokovania ddjde ku zastaveniu motora a snima¢ momentu detekuje pracovny moment, dojde
ku zastaveniu odpocitavania ¢asu. Pri rozto¢eni motora potom odpocitavanie ¢asu pokracuje dalej.
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Vypinanie v koncovych polohéch
§  Vypinanie servopohonu v koncovych polohéch je uréené parametrom Koncovéa poloha.
§  Vypinanie je mozné polohou O a Z alebo momentmi O a Z vyvolanymi v koncovych polohéach.

Dvojpolohovy regulator
§  Dvojpolohovy regulator pracuje vo dvoch rezimoch a pouZiva tieto vstupy:
0 stély signél
§ servopohon otvéra alebo zatvéra len pri trvani signlu na vstupoch OPEN, CLOSE
0 impulzny reZim
§ servopohon otvéra alebo zatvéra po privedeni impulzu na vstupy OPEN, CLOSE
§ servopohon sa zastavi po privedeni impulzu na vstup |11-STOP v medzipolohe, alebo az v koncovej polohe.

Trojpolohovy regulator
§  Trojpolohovy reguldtor pouziva vstup pre analdgovy riadiaci signdl - svorky =IN, +IN.
§  Privedenim pradu do vstupu, d6jde ku odovzdaniu poziadavky na polohu servopohonu, riadiaca jednotka
poZiadavku vyhodnoti a pripadne zapne motor poZzadovanym smerom.

MoZnosti nastavenia ovladania pre ES s elektronikou DMS3 s protokolom MODBUS/PROFIBUS

2P OVLADANIE (dvojpolohovy regulator)

Nastavenie: nastavenim bitu 3P=0 v prislusnom registri Modbus je aktivovany dvojpolohovy regulator :

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara pri nastaveni bitov OPEN, resp. CLOSE v prislushom registri
Modbus/Profibus.

3P OVLADANIE (trojpolohovy regulator)

Nastavenie: nastavenim bitu 3P=1 v prisluSnom registri Modbus je aktivovany trojpolohovy regulator :

ES sa pohybuje do smeru otvara a zatvara podra poziadaviek predavanych po zbernici Modbus/Profibus.
NUDZOVE OVLADANIE

Poznamka: Pri ES vybavenych miestnym ovladanim je moZné nudzoveé ovladanie aktivovat len pri nastaveni bloku
miestneho ovladania na dialkové ovladanie. Blok miestneho ovlddania ma vy3Siu prioritu neZ ESD, alebo E2P.

- ESD (Emergency Shutdown) — aktivuje sa pri nastaveni parametra funkcie I1=ESD a aktivovani vstupu |1, alebo pri
nastaveni parametra funkcie 12=ESD a aktivovani vstupu I2. Po aktivovani vstupu ES zaujme polohu, ktora
odpoveda nastaveniam parametra reakcia na zavadu. Nadzové ovlddanie ESD ma vySSiu prioritu neZ ovladanie
E2P.

- E2P (Emergency 2P) — aktivuje sa pri nastaveni parametra funkcie 12=E2P a aktivovani vstupu 12. Nadzové
ovladanie E2P ma nizSiu prioritu nez ovladanie ESD. Nudzové 2P ovladanie pracuje v dvoch reZimoch a pouziva

tieto vstupy:
- Stély signél — ES otvara, alebo zatvara len pri trvani signalu na vstupoch OPEN, CLOSE.
- Impulzny rezim — ES otvéra, alebo zatvara po privedeni impulzu na vstupy OPEN, CLOSE.
ES sa zastavi po privedeni impulzu na vstup I1. Tento reZim je podmieneny nastavenim
funkcie 11=STOP.
Zotrvaénost

§  Zotrvacnost urcuje okamih vypnutia servopohonu.

§ Riadiaca jednotka vypina motor o hodnotu zotrvaénosti pred poZadovanou polohou.

§ Hodnota zotrva¢nosti je zmerand pri vykonavani kalibracie regulatora (vid. Kalibracia regulatora) a udaj je
zapisany ako parameter Zotrvacnost.

Vnutorna necitlivost
§  Vnutorné pasmo necitlivosti uré¢uje okamih dosiahnutia poZzadovanej polohy (ukonéenie regulacie).
§  Vnutorné pasmo necitlivosti je vlastne toleran¢né pasmo poZadovanej polohy, ktoré uréuje presnost regulécie.

Necitlivost

§  Pasmo necitlivosti uréuje okamih zapnutia motora.
Pokial je rozdiel skutoénej a poZzadovanej polohy (regula¢na odchylka) vaési nez paAsmom necitlivosti dana max. regulaéna
odchylka, potom sa motor zapne poZzadovanym smerom.

Popis regulaéného zakroku

§  Pokial' sa zmeni riadiaci signal (poZadovana poloha) a rozdiel skutoénej a pozadovanej polohy (regula¢na odchylka)
bude servopohon snazit dosiahnut znovu pozadovanu polohu.

§  Skutocné poloha sa bude priblizovat poZzadovanej polohe a v polohe o zotrva¢nost men3ej (parameter
Zotrvaénost) nez pozadovana poloha déjde ku vypnutiu servopohonu. Teraz sa bude ¢akat na dojdenie
zotrvacénostou (parameter Zotrvacnost dobeh).

§  Pokial po dojdeni zotrva¢nostou bude skutoéna poloha medzi pAsmom vnutornej necitlivosti a pAsmom
necitlivosti, potom sa aktivuje krokovy rezim, kedy je kratkymi zopnutiami motora (parameter Krok)
dosahovanych malych zmien polohy.
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§  Tymito kratkymi krokmi sa dosiahne dotiahnutie skuto¢nej polohy do pasma vnutornej necitlivosti (parameter
Necitlivost vnutorna). V pdsme vnitornej necitlivosti ddjde ku ukoné&eniu regulaéného zakroku.

100 % —
OTVORENE =
........................................ -
_____________________________________ =
__________________________________ = s
dojazd zotrvatnosti a% O E‘ﬁ
— ER R =
—————————————————————— ===0® ® &=
3 £ 2
i i s A S el i Eall-
____________________________________ =X
e sn s s a g I e x
% poZadovana vyprnulie elekiromotora
| polaha | p i S TR SO T LY
O _ fskuinéna pasmo vnotomne) necitlivosti = 2x parametsr Macitlivost vndtoma
o zapnulie /' poloha  pAsmo necillivosti = 2x parameter Mecilivost
elektromotora / pasmo zotrvadnost = 2x paramater Zolrvatnast
--------------- e e e P e e
/
I
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skutocnej polohy g
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Regulécia v koncovych polohéch pre trojpolohovy regulator (trojpolohovy ovladaé — modulaény rezim)

§  ReZim regulacie sa meni v koncovych polohach tak, aby zaistil tesné uzavretie alebo Uplné otvorenie.

§  Pokial nieje zvolené vypnutie v koncovej polohe na momente (parameter Koncova poloha), potom servopohon
vypina presne na polohe 0% a 100% bez akejkolvek regulaénej odchylky.

§  Pokial je potrebné tesné uzavretie alebo otvorenie a je pripustné vyvolat krdtiaci moment, potom je mozné pouzit
vypinanie momentom v koncovych polohéach (parameter Koncova poloha).

§  Uzavretie alebo otvorenie na polohu 0% alebo 100% alebo do momentu Z alebo O je vyvolané vidy, ked je
hodnota riadiaceho signalu nastavena do oblasti Tolerancie O a Z.

Tolerancia Oa £ Toleramcia O a £
- 0.5% - -4 0.3% —i
Zatvorcnd Obvarend
0% 5% B85 100%

Taktovaci reZzim
§  Taktovaci rezim slizi ku spomaleniu doby prestavenia servopohonu.
§  Taktovaci rezim je mozné vyvolat oddelene pre smer Otvérat, Zatvarat alebo pre oba smery st¢asne (parameter
Takt mod).
§  Pre obasmery Otvérat a Zatvarat je moZné nastavit samostatné padsma pre taktovaci rezim (parametre Takt
poloha O 1, Takt poloha O 2 a Takt poloha Z 1, Takt poloha Z 2).
§  Doba chodu motora a jeho pauzy je nastavitelna (parameter Takt beh a Takt pauza).
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Kalibréacia regulatora

§

§
§
§

Kalibracia regulatora je proces, pri ktorom si riadiaca jednotka zmeria zotrva¢nost servopohonu. Zotrvaénost
potom uloZi ako dva parametre Zotrvacnost a Zotrva¢nost dobeh.

Kalibraciu regulatora je mozné spustit z MENU LED, MENU LCD alebo z programu EHL Explorer.

Nevykonana kalibracia regulatora je signalizovana ako varovanie vid. kapitola Zoznam chyb a varovani.
Nevykonana kalibracia regulatora sa méZe prejavovat nestabilnou regulaciou, kedy servopohon:

0 prechadza cez poZadovanu polohu — parameter Zotrvacnost je menSia neZ skuto¢né zotrvaénost

0 zastavuje daleko pred poZzadovanou polohou a diho krokuje - parameter Zotrvaénost je vacSia nez skutoéna
zotrvacénost

Pokial' uvedenu nestabilnd reguléciu vykazuje i servopohon, ktory mal vykonanu kalibraciu, potom sa zrejme
zmenila zotrvaénost natolko (napr. potrubie bez média a s médiom), Ze je potrebné vykonat novu kalibraciu
regulatora.

Parameter Zotrvacnost dobeh sliZi ku dvoma ucelom:

o Priregulagnom zakroku, vid. kapitola Popis regula¢ného zakroku

0 Ako pauza pri reverzacii servopohonu, kedy je tymto ¢asom zaistené zastavenie motora pred zapnutim
opac¢ného smeru otacania.

Miestne ovladanie v MENU LED a LCD

§

§
§

Pokial je servopohon vybaveny blokom miestneho ovladania je moZné miestne ovladanie pouZit ku zmenam
polohy pri nastaveni napr. koncovych poloh.

V MENU LED a LCD je mozné miestnym ovladanim otac¢at servopohonom za koncové polohy O a Z.

Pri dojdeni servopohonu do koncovych poldh dbjde ku bezpe¢nostnému zastaveniu. Pokial je potrebné
pokra¢ovat v otacani za koncové polohy, stadi tla¢idlom miestneho ovladania znovu dat povel pre otvaranie alebo
zatvaranie.

Kontrola momentov

§  Zbezpeténostnych dévodov ma riadiaca jednotka dodana vyrobcovi servopohonu nastaveny parameter Kontrola
momentov = Nevykonand.

§  Toto nastavenie zarucuje, Ze prvykrat zapnuty servopohon bude vypinat v akomkolvek smere otac¢ania na oba
momenty.

§  Prikontrole momentov je nutné overit, & pri smere ota¢ania O d6jde ku aktivacii momentu O a pri smere
otacania Z dojde ku aktivacii momentu Z.

§  Pokial je funkcia momentov v poriadku, je mozné nastavit hodnotu parametra na Kontrola momentov =
Vykonand, pri tomto nastaveni vypina moment O ota¢anie v smere O a moment Z v smere Z.
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