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Prosime Vas, pred pripojenim a uvedenim servopohonu
do prevadzky, podrobne precitajte tento navod !

Preventivne a ochranné opatrenia uplatnené na tomto vyrobku nemézu poskytovat’ poZadovanu bezpeénostnu Uroven, pokial|
vyrobok a jeho ochranné systémy nie su uplatriované poZzadovanym a popisanym spdsobom a ak inStalacia a udrzba nie je

vykonavana pod/a prislusnych predpisov a pravidiel!
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Tento Navod na montaz, obsluhu a Gdrzbu je vypracovany v zmysle poZiadaviek prislusnych smernic EU,
zakonov a nariadeni vliady SR resp. CR a v zmysle poZiadaviek VyhldSky MPSVR SR ¢. 508/2009.
Je vypracovany s ciefom zaistit' bezpecnost’a ochranu Zivota a zdravia pouZivatefa a s ciefom zamedzit
vzniku materialnych s$ko6d a ohrozeniu zivotného prostredia.

1. VSeobecne
1.1 Uéel a pouzitie vyrobku

Elektrické servopohony (dalej ES) jednootackové typu UP 0, UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5 (dalej UP
X.X) su vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konStruované pre priamu montéZ na ovladané
zariadenia (regulacné organy - armatudry, ap.). Su uréené pre dialkové ovlddanie uzatvaracich
organov v obidvoch smeroch ich pohybu. M6Zu byt vybavené prostriedkami merania a riadenia
technologickych procesov, u ktorych je nositelom informacie na ich vstupe a (alebo) vystupe
unifikovany analégovy jednosmerny pradovy alebo napétovy signal. Mézu sa pouzivat
v kurenarskych, energetickych, plynarenskych, klimatizaénych a inych technologickych
zariadeniach, pre ktoré sa svojimi Gzitkovymi vlastnostami vhodné. Na ovladané zariadenie sa
pripajaju pomocou priruby podfa ISO 5211 a pripojovacieho dielca, alebo pomocou stojana a
pripojovacieho dielca/paky.

Upozornenie:

Je zakazané pouzivat ES ako zdvihacie zariadenie!
A Moznost spinania ES prostrednictvom polovodi¢ovych prvkov/spinacov konzultujte s vyrobcom.

1.2 Pokyny pre bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hfadiska miery ohrozenia

ES typu UP X.X na zaklade charakteristiky uvedenej v ¢asti "Prevadzkové podmienky" a z
hladiska miery ohrozenia st vyhradené technické zariadenie s vysokou mierou ohrozenia,
pricom sa jedna o elektrické zariadenia skupiny A (vid. VyhlaSka MPSVR SR ¢. 508/2009 - plati
pre uzemie SR), s moznostou umiestnenia v priestoroch z hladiska Urazu elektrickym priddom
osobitne nebezpecnych. )
ES sU v zmysle smernice LVD 2014/35/EU resp. nariadenia viady SR 148/2016 Z.z. resp.
nariadenia vlady CR 118/2016 Sbh. a normy EN 61010-1+A1+AC, v edicii v zmysle platného

certifikatu, uréené pre inStalacnu kategoriu (kategoriu prepaétia) Il, stuper znecistenia 2.
Vyrobok splna zakladné bezpecnostné poZziadavky podla CSN/STN EN 60204-1 a je v zhode
s CSN/STN EN 55011/A1 v platnej edicii.

Poznamka: Zaradenie medzi elektrické zariadenia skupiny A vyplyva z moznosti
umiestnit ES v priestoroch z hladiska Urazu elektrickym pradom osobitne nebezpeénych
(prostredie mokré - moznost pdsobenia striekajucej vody).

Vplyv vyrobku na okolie

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobok odpoveda poZiadavkam smernice Eurépskeho
parlamentu a Rady Eurépy o aproximdcii pravnych predpisov ¢lenskych Statov, tykajlcich sa
elektromagnetickej kompatibility 2014/30/EC, prislusného nariadenia vlady SR 127/2016 Z. z.
a poziadavkam noriem EN IEC 61000-3-2, EN 61000-3-3+Al, EN IEC 61000-6-2, EN IEC 61000-
6-3, v edicii v zmysle platného certifikatu.

Vibréacie vyvolané vyrobkom: vplyv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvarany vyrobkom: hladina hluku A v mieste obsluhy je max. 78 dB (A).

1.3 Pokyny pre zaSkolenie obsluhy
Poziadavky na odbornu spésobilost’ oséb vykonavajucich montaz, obsluhu a adrzbu

Elektrické pripojenie servopohonu méZze realizovat len osoba v zmysle legislativnych
poziadaviek danej krajiny, v zavislosti od pozadovanej oblasti umiestnenia/pouZzitia.
Obsluhu mézu vykonavat pracovnici odborne spOsobili a zaskoleni vyrobnym zavodom,
resp. zmluvnym servisnym strediskom.
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1.4 Upozornenia pre bezpeéné pouZzivanie

1. Vyrobky su urené pre pracu v prostrediach s rozsahom tepl6t: -25 °C az +
55°C resp. -50 az +40°C resp. -50 az +55°C resp. -60°C az +40°C, s
rozsahom tlaku: 0,8 az 1,1 bar.
2. Pokial je servopohon umiestneny na zariadeni, ktoré reguluje médium s vy3Sou
teplotou ako + 55°C, zabezpecte zariadenie dodatoCnhou konStrukciou tak, aby
bola zachovana teplota okolia max. + 55°C a aby sa teplota neprenaSala cez pripojovacie
komponenty!

3. Zaslepky vyvodiek su urCené len pre obdobie prepravy a skladovania, t.j. pre obdobie
po zabudovanie servopohonu do prevadzkykedy musia byt nahradené pripojovacimi
kablami!

4. V pripade nevyuZitia niektorej vyvodky pre vyvedenie kébla, musi byt tato nahradena
vhodnou zaslepovacou zatkou

5. Teplota v mieste vstupu kablov do servopohonu moéZze dosiahnut pri prevadzkovani

servopohonu max. 90°C. Pri vybere pripojovacich kablov do servopohonu je preto nutné
uvazovat aj s touto teplotou.

Istenie vyrobku:

ES nema vlastna ochranu proti skratu, preto do privodu napajacieho napatia musi byt
zaradené vhodné istiace zariadenie ( isti€ resp. poistka ), ktoré slizi zaroven aj ako hlavny
vypinag. Pre istenie odpori¢ame pouzit poistku typ ,,T* alebo stykaé typ ,C".

Druh zariadenia z hfadiska pripojenia: Zariadenie je uréené pre trvalé pripojenie.

1.5 Udaje na servopohone
Typovy Stitok pre UP 0 Stitok vystrazny:

REGADA Made in Slovakia C€ P11
O mP | N2 |O
I N.m] | s/907] 1 | Al

Typovy Stitok pre UP 1, UP 2, UP 2.4 a UP 2.5

REGADA ™ e |
S — | I_O/(_ N.m| | s/go-| ||p |@
CE  ade in Siovakio Bl T I V] Al

Typovy Stitok obsahuje zakladné identifikacné, vykonové a elektrické daje: oznacenie vyrobcu, typ,

vyrobné ¢islo, zatazovaci a vypinaci moment, dobu prestavenia, stupen krytia, pracovny uhol,
napajacie napatie a prad.

Grafické znac€ky na servopohone

Na servopohonoch su pouzité grafické znacky a symboly nahradzujuce napisy, niektoré z nich
st v stlade s CSN/STN EN ISO 7010, CSN/STN ISO 7000 a IEC 60417 v platnej edicii.

/A Nebezpeéné napatie (CSN/STN EN ISO 7010-W012)
E — I Zdvih servopohonu

oF- Vypinaci moment

@ Ruc¢né ovladanie (0096 CSNSTN ISO 7000)

@ Svorka ochranného vodi¢a (5019 IEC 60417)
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1.6 Podmienky zaruky

Konkrétne podmienky zaruky obsahuje kiipna zmluva.

Zarucna doba je podmienena montazou pracovnikom podia ¢l. 1.3 a zaSkolenym vyrobnou
firmou, resp. montaZzou zmluvnym servisnym strediskom.

Dodavatel zodpoveda za kompletnost dodavky a zaru€uje vlastnosti vyrobku, ktoré
stanovuju technické podmienky (TP) alebo viastnosti dohodnuté v kipnej zmluve.

Dodavatel nezodpovedd za zhorSené vlastnosti vyrobku, ktoré spdsobil odberatel
pri preprave, skladovani, neodbornej montazi alebo nespravnom prevadzkovani.

1.7 Servis zaruény a pozaruény

Pre vSetky naSe vyrobky poskytujeme zakaznikom odborny firemny servis pre nasadenie,
prevadzkovanie, obsluhu, revizie a pomoc pri odstranovani poruch.
Zaruény servis je vykonévany vyrobnym zavodom na zaklade pisomnej reklamacie.
\Y prlpade vyskytu zavady, prosime, tato nadm laskavo oznamte a uvedte:
zakladné udaje z typového Stitku (typové oznacenie a vyrobné ¢islo)
dobu nasadenia, okolité podmienky (teplota, vlhkost,...), rezim prevadzky vratane
Castosti spinania, druh vypinania (polohové alebo silové), nastavena vypinacia sila
druh zavady — popis reklamovanej chyby
doporucujeme predlozit tiez Potvrdenie o montézi...

Odporucame, aby aj pozaruény servis bol vykonavany servisnym strediskom vyrobného zavodu
resp. niektorym zmluvnym servisnym strediskom.

1.7.1 Zivotnost servopohonov

Zivotnost ES je miniméalne 6 rokov.
Servopohony pouZité na uzatvaraci rezim (uzatvaracie armatury), vyhovuju poZiadavkam
na minimalne 15 000 pracovnych cyklov (cyklus Z — O — Z pre jednootackové servopohony).

Servopohony pouZité na requlaénu prevadzku (requlaéné armatury, vyhovuja niZSie uvedenym
podétom prevadzkovych hodin, pri celkovom pocte 1 milibn zopnuti:

Castost spinania
max.1200[h"] | 1000[h? | s00[h" | 250[h" | 125 [hY]
Minimalna ogakavana zZivotnost — pocet prevadzkovych hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Doba €isteho chodu je min. 200 hodin, maximaine 2 000 hodin.
Zivotnost' v prevadzkovych hodinach zavisi od zatazenia a ¢astosti spinania.

Poznamka: Velka Castost spinania nezaistuje lepSiu regulaciu, preto nastavenie parametrov
regulécie volte
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1.8 Prevéadzkové podmienky
1.8.1 Umiestnenie vyrobku a pracovna poloha

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna na krytych miestach priemyselnych objektov bez
regulacie teploty a vlhkosti, s ochranou proti priamemu vystaveniu klimatickym vplyvom (napr.
priamemu slneénému Ziareniu), okrem 3pecialneho vyhotovenia uréeného pre COV, vodné
hospodéarstvo, vybrané chemické prevadzky a tropické prostredie.

Upozornenie:
Pri umiestneni na volnom priestranstve musi byt ES opatreny lahkym zastreSenim proti
A priamemu pdsobeniu atmosferickych vplyvov.

Pri umiestneni v prostredi s relativnou vihkostou nad 80%, vo vonkajSom prostredi (aj
pod pristreSskom) je nutné trvalo zapojit vyhrievaci rezistor priamo - bez tepelného
spinaca.

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna v lubovolnej polohe. Obvyklou je poloha so zvislou

polohou osi vystupnej €asti nad armatuirou a s ovladanim hore.

1.8.2 Pracovné prostredia

V zmysle normy STN EN 60 721-2-1 v platnej edicii su ES dodavané v niZSie uvedenych
vyhotoveniach:

1) Vyhotovenie ,mierne” - pre typ klimy mierna

2) Vyhotovenie ,chladné” - pre typ klimy chladna

3) Vyhotovenie ,tropické” - pre typ klimy tropick& sucha a sucha

4) Vyhotovenie ,morské" - pre typ klimy morska

5) Vyhotovenie ,arktické” - pre typ klimy arkticka

V zmysle CSN/STN 33 2000-1 a STN 33 2000-5-51 v platnej edicii ES SO 2 musia odolavat
vonkajSim vplyvom a spolahlivo pracovat’:
v podmienkach vonkajSich prostredi oznaéenych ako :

teplé mierne az velmi horice suché s teplotami -25°C aZ +55°C ........ccccceeeeeniiiiiiiiiieeeeenn, AA 7*
chladné az teplé mierne a suché s teplotami —50°C az +40°C ............ccceeeeiiiiiie e, AA 8*
chladné az mierne horuce suché s teplotami -60°C az +40°C ........cccccceeeeviiiiinvnnnnn. AA 1*+AA 5*
s relativnou vihkostou 10 -100%, vratane kondenzéacie s max. obsahom 0,029 kg vody v 1 kg
suchého vzduchu, s vySSie uvedenymi teplotami ...........ooiiiiiiiiiiiiie e AB 7*
s relativnou vihkostou 15 - 100%, vratane kondenzécie s max. obsahom 0,036 kg vody v 1 kg
suchého vzduchu, s vySSie uvedenymi teplotami............cccoeviiiiinii e, AB 8*
s relativnou vlhkostou 5 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,025 kg/kg
suchého vzduchu, s vySSie uvedenymi teplotami...........cccccvviiiiiiiiiiiiiiccee e, AB 1+AB 5*
s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahom barometrického tlaku 86, 108 kPa ........... AC 1*
s pésobenim intenzivne tryskajucej vody (IPX6) ......ccccccoiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e, AD 6*
s ponorenim - (VYroboK V KIyti IPX8) .....oooviiiiiiiiiiiiieee e AD 8*

so silnou prasSnostou - s moznostou pésobenia nehorfavého, nevodivého a nevybuSného
prachu; stredna vrstva prachu; spad prachu vaési nez 350 ale najviac 1000 mg/m? za def

(VYTODOK W KIWET TP BX) ettt e e e e e e e e ettt e e e e e e e e e eatbtb e e aeeaeeeennes AE 6*
s atmosferickym vyskytom korozivnych a znecistujlcich latok (so silnym stuprfiom koréznej
agresivity atmosféry); pritomnost korozivnych znecistujlcich latok je vyznamna .............. AF 2*

s trvalym vystavenim velkému mnoZstvu korozivnych alebo znecistujtcich chemickych latok
a solnej hmly vo vyhotoveni pre prostredie morské, pre COV a niektoré chemické prevadzky..

s moznostou pbésobenia stredného mechanického namahania:

- strednych razov, OtraSOV @ CNVENIA ............uuuuuiiiiiiiiiiiirieiiiieserserersseererereaaeerre——————.. AG 2*

- strednych sinusovych vibracii s frekvenciou v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitidou posuvu
0,15 mm pre f<f, a s amplitadou zrychlenia 19,6 m/s® pre f>f, (prechodova frekvencia f, je
B7 87 B2 HZ) oottt ettt ettt n ettt ettt nen e AH 2*

s vaznym nebezpedim rastu rastlin a pliesni .........cccoooeeiiiiiiiiiii AK 2*

s vaznym nebezpedim vyskytu zivocichov (hmyzu, vtdkov, malych zivo€ichov) ................ AL 2*
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so Skodlivymi G€inkami Ziareni:
- unikajucich bludnych pradov s intenzitou magnetického pola (jednosmerného a striedavého

sietovej frekvencie) do 400 A.mM™ ... ..ot AM 2-2*
- stredného sIne€ného Ziarenia s intenzitou > 500 a £ 700 W/M2 .......ccoovvvvvvviiiiiiiiieennnnnn. AN 2*
strednych seizmickych G¢€inkov so zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal .........cccceevviivvviieennnnn. AP 3*
s nepriamym ohrozenim bUrkovou CiNNOSTOU ...........cceiiiiiiiiiiiiiiiie e, AQ 2*
s0 silnym pohybom vzduchu a velkého vetra ...........ccccoeiiiiiiiiiiiii e, AR 3, AS 3*
so schopnostami oséb odborne spdsobilych v zmysle €. 1.3 .....cccoooiiiiiiiiiiiennn, BA 4, BA 5*
s ¢astym dotykom osb6b s potencialom zeme (osoby sa ¢asto dotykaju vodivych ¢€asti, alebo
stoja na vodivom POAKIAAE) ... BC 3*
bez vyznamného nebezpecéenstva z vyskytu nebezpecénych latok v objekte ..................... BE 1*

* Oznadenia v zmysle CSN/STN 33 2000-1a CSN/STN 33 2000-5-51 v platnej edicii

1.8.3 Napajanie a rezim prevadzky

Napajacie napatie :

elektromotor ......... 24 V AC/DC; 230 resp. 220 V AC; 3x400 resp. 3x380 V AC resp. 3x415V AC
...................................................................................................................... resp. 120 V AC £10%
OVIAAANIE . 24V AC/ 230 resp. 220-240 V AC £10%

Frekvencia napajacieho napéatia 50 Hz resp. 60** Hz + 2 %
**Zaverna doba sa skrati 1,2 krat a moment sa znizi 1,2 krét.

Rezim prevadzky (v zmysle STN EN 60034-1 v platnej edicii):
ES UP X.X sU uréené pre dialkové ovladanie:
kratkodoby chod S2-10 min.
prerusovany chod S4-25%, max. 90 cyklov/hod.

ES s regulatormi su uréené pre automaticku regulaciu
preruSovany chod S4-25%, 90 az 1200 cyklov/hod.

Poznamka:

1. ReZim prevadzky pozostava z druhu zataZenia, zataZovatela a ¢astosti spinania.

2. ES UP X.X je moZné po spojeni s externym regulatorom pouZit’ ako regulacny ES s tym, Ze max.
Zatazovaci moment je 0,7 nasobkom max. zatazovacieho momentu pre ES UP X.X s diafkovym
ovladanim.

1.9 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a vybalenie

Plochy bez povrchovej Upravy su pred zabalenim oSetrené konzervacnym pripravkom
MOGUL LV 2-3.
Skladovacie podmienky:
Skladovacia teplota: -10 az +50 °C
Relativna vlhkost vzduchu: max. 80 %
Skladujte zariadenia v cistych, suchych a dobre vetranych miestnostiach, chranené pred
necistotami, prachom, pb6dnou vlhkostou (umiestnenim do regalov alebo na palety),
chemickymi a cudzimi zasahmi
V skladovacich priestoroch sa nesmua nachadzat plyny s kor6znymi u€inkami.
ES UP X.X su dodavané v pevnych obaloch, zaru€ujucich odolnost v zmysle poziadaviek noriem
CSN/STN EN 60654.
Obal tvori krabica. Vyrobky v krabiciach je mozné balit na palety (paleta je vratna). Na vonkajSej
Casti obalu je uvedené: oznacenie vyrobcu, ndzov a typ vyrobku, pocet kusov, dalSie udaje -
napisy a nalepky.

Prepravca je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnych prostriedkoch zaistit' proti
samovolnému pohybu; v pripade otvorenych dopravnych prostriedkov musi zabezpecit ich
ochranu proti atmosferickym zraZzkam a striekajucej vode. Rozmiestnenie a zaistenie vyrobkov
v dopravnych prostriedkoch musi zabezpecit ich pevna polohu, vyli€it moznost vzajomnych
narazov a narazov na steny dopravnych prostriedkov
Preprava je mozna v nevykurovanych a nehermetizovanych priestoroch dopravnych prostriedkov
s vplyvmi v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlaStne vyhotovenia -50° C aZz +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahom vody 0.029 kg/kg suchého vzduchu
- barometricky tlak 86 aZ 108 kPa
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Po obdrzani ES prekontrolujte, ¢i nedoSlo po¢as prepravy resp. skladovania k jeho
poSkodeniu. Zaroven porovnajte, ¢i Udaje na Stitkoch suhlasia so sprievodnou
dokumentéaciou a s klpno-predajnou zmluvou /objednavkou. Pripadné nezrovnalosti,
poruchy a poSkodenia hlaste ihned’dodéavatelovi.

vetranych krytych priestoroch, chranené pred necistotami, prachom, pédnou vihkostou
(umiestnenim do regalov alebo na palety), chemickymi a cudzimi zdsahmi, pri teplote okolitého
prostredia od -10°C do +50°C a pri relativnej vihkosti vzduchu max. 80 %, v Specidlnom vyhotoveni
pr| teplote —-50°C do +40°C.
Je nepripustné skladovat’ ES vonku, alebo v priestoroch nechranenych proti priamemu
posobeniu klimatickych vplyvov!
Pripadné poskodenia povrchovej Upravy okamzite odstrante - zabranite tym poSkodeniu
koréziou.
Pri skladovani po dobu viac nez 1 rok, je nutné pred uvedenim do prevadzky skontrolovat
mazacie naplne.
ES montované ale neuvedené do prevadzky je nutné chranit rovnocennym spésobom ako
pri skladovani (napr. vhodnym ochrannym obalom).
Po zabudovani na armaturu vo volnych a vihkych priestoroch, alebo v priestoroch
so striedanim teploty neodkladne zapojte vyhrievaci rezistor - zabranite vzniku poSkodeni
kor6ziou od skondenzovanej vody v priestore ovladania.
Prebyto¢ny konzervaény tuk odstrante az pred uvedenim ES do prevadzky.

2 Ak ES a ich prislusenstvo nebudud ihned” montované, musia byt uskladnené v suchych, dobre

1.10 Zhodnotenie vyrobku a obalu a odstranenie znecistenia

Vyrobok aj obal je vyrobeny z recyklovatelnych materialov. Jednotlivé zloZky obalu aj
vyrobku po skonéeni jeho Zivotnosti neodhadzujte, ale roztriedte ich podla pokynov prislusnych
smernic a predpisov o ochrane zivotného prostredia a odovzdajte na dalSie spracovanie.

Vyrobok ani obal nie su zdrojom znecistovania Zivotného prostredia a neobsahuju
nebezpecéné zlozky pre nebezpecny odpad.
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2. Popis, funkcia a technické parametre
2.1 Popis afunkcia

ES UP X.X maju kompaktnu konStrukciu, s niekolkymi pripojenymi modulmi. Skladaju sa
z dvoch funkéne odliSenych hlavnych Casti.

Silovéa €ast’ je tvorena prirubou s pripojovacim ¢lenom pre pripojenie na ovladané zariadenie
a prevodmi uloZzenymi v spodnom kryte; na opa¢nej strane su vyvedené nahonové mechanizmy
pre jednotky ovladacej Casti.

Ovladacia €ast’ (obr. 1, 1a, 1b, 1c), je uloZzena na doske ovladania (1), ktora obsahuije:

elektromotor (2) (pri jednofazovom vyhotoveni s kondenzatorom)
momentovu jednotku (5) - ovladanu axidlnym posuvom zavitovky
polohovo-signalizaénu jednotku (3) s vysielatom polohy (6) - odporovym, kapacitnym, resp.
elektronickym polohovym vysielaom (7) a s mechanickym miestnym ukazovatelom polohy (4)
vyhrievaci rezistor (8) s tepelnym spinacom
elektronicky modul (9)
elektrické pripojenie prostrednictvom svorkovnic (10), umiestnenych v priestore ovladania,
a kablovych vyvodiek resp. konektora s kablovymi vyvodkami

Dalsie prislusenstvo:

Ruéné ovladanie - tvori ho ruéné koleso so zavitovkovym prevodom

Modul miestneho elektrického ovladania (obr. 15).

Pri vyhotoveni ES UPR je navySe zabudovany elektronicky regulator polohy. Regulator polohy
umoziiuje automatické nastavenie polohy vystupnej Casti ES v zavislosti na hodnote vstupného
signalu a poskytuje dalSie funkcie.

N =
o =
&
=
4 =
g =
=
=
&
@
=
w
W
=+
=
=

Obr.1
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2.2 Technické udaje

Tabulka é. 1: Zakladné technické

Udaje

,Mf"x' p EIektromotorl)
zatazovaci = — -
o E moment g i Menovity Prad
2 Doba S ST g
§’$ prestavenia | & >§ o © E= £ — > > )
-3 2 Bleng| 0% PR 2 Napajacie £ 18« Kapacita
8 SINEN| 8| £+ T napétie vykon otack £ |G ol kond
= =Sl o>s | 35 < b Y g |a«
a|lxp9| Po = S |~ +
ag|lxa > c |9
[s/90°] [ [] [Nm] [Nm] | [kq] I\ W] [1/min] (Al [UF/V AC]
50Hz | 60Hz
5 | 4 5 45 75 o | o
10 | 8 10 6 15 230 S =
—
20 | 17 20 | 12 | 30 (220) | 1ag as | 5|8 |00
Sl 40 | 34 30 | 22 55 resp. ’ s | 8 P
P 2| o 5 | o | 8263
o|2| 60 | 50 40 25 63 ¥ 2| s
— (o] \@©
a o s 5
S|lol80 ] 4 5 45 75 g
gl 10 8 10 | 6 15 k5
220 17 20 | 12 | 30 115 |13 8 14,2 |375|450|0,27| 0,3 | 3,3/250
40 | 34 30 22 55 60Hz
60 | 50 40 | 25 | 63
80 | 66
5 [ 4 27 18 [ 22-45
10 8 |g| 55 36 | 45-90
20 | 17 | o (538) 40 (iggg) 053| 1 | 5/400
40 | 34 |@| 60 | 40 |50-100 2
80 | 66 | o g
N
5 [ 4 | 27 18 [ 22-45 £
10| 8 | 55 36 | 45-90 S| 115
al20 17 |5 60Hz 40 1500 [0,67[1,27| 9,0
3[40 [ 34 |€©| 60 | 40 |50-100
ol 80 | 66
| N Lo
ol 5 [ 4 38 | 18 | 22-45 | 3 [,
D\ O c
ol 10| 8 55 36 | 45-90 | <[5 ,,
o \% E
g 20 | 17 £ 3| AC/IDC 53 2600 |31 - -
40 | 34 60 40 |50 - 100 5s
L O
80 | 66 e
5 | 4 30 20 [ 25-50
10| 8 © | 3x400
2 | (3x380)
20 | 17 N ]
60 | 40 |50-100 S | resp. 40 1300 (0,21| 04
40 | 34 £ | 3xa15
80 | 66
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ZataZovaci moment

EIektromotorl)

_ maximalny
o 2 -
2 Doba = = . Vypinaci | 4 Menovity Prad
%3 prestavenia g E% % ,§§ my(?ment % .
32 2) 8l REN| &3 +10[%] | E Napajacie z s Kapacita kond
o gl ezs5| 3z | T napétie ' B s |B8R '
2 a a% gs vykon | otacky g 8§
g |8
[s/90°] |[[] [Nm] [Nm] |[kg] \ (W] | [1/min] [A] [UF/V AC]
50Hz | 60Hz
5 | 4 75 50 [75-120
10 | 8 100 70 |105-170 230 120 | 2600 | 1,0 | 1,9 8/450
20 | 17 - (220)
40 | 34 180 120 |180 - 300 g 60 | 2750 | 0,7 | 1,35 71400
80 | 66 N 20 | 1350 | 0,39 | 0,7 | 7/400/5/250
5 | 4 75 50 |75-120 S
10 | 8 100 70 105 - 170 S 120 120 | 3100 | 20 | 3.8 8/450
Sf20 |17 ” 60Hz
©140 [ 34 180 120|180 - 300 70 | 3380 | 1,1 | 2 16/250
2 % | 80 | 66 N 25 | 1680 | 0,71 | 1,35 20/300
Slols | 4 75 50 [75-120] 9 5@
2l 10| 8 100 70  |105-170 8o
S0 [ 17 w & 24 150 | 2500 -
> o o| AC/DC
40 | 34 180 120|180 - 300 Ss
80 | 66 53
5 | 4 3 110 72 |110-180 2 | 300 | 180 | 2650 | 06 | 24 )
10 | 100 70 |150 - 250 9 | (3x380)
20 | 17 | @ % resp.
| 180 120|180 - 300 2| 3x415 90 | 2740 | 0,35 | 1,3 -
40 | 34 |9
‘_| -
20 | 17 | = | 180 120 |180-300 120 | 2600 | 10 | 1o 8/450
40 | 34 |®| 180 120 | 300-500 230
80 | 66 | 3 < 220
| 480 320 |500-800 S (220) 60 | 2750 | 0,7 | 1,35 7/400
160 | 128 ©
o
20 | 17 180 120 | 180-300 £ 120 120 | 3100 | 20 | 38 8/450
o |40 | 34 180 120 | 300-500 S 6Oz
<
o |89 | 66 480 | 320 |500-800 70 | 3380 | 071 | 2 16/250
«| o160 | 128
2 ol 20 | 17 180 120 | 180-300 e
NO) S
2|2 [ 40 | 34 180 120 | 300-500 8 £|24AciC | 150 | 2500 _
S| 8o | 66 22
480 320 |500-800 33
160 | 128 kx]
20 | 17 180 120 | 180-300 @ | 3xa00 06 | 24
> ) ) -
40 | 34 180 120 | 300-500 § (3x380)
80 | 66 = resp.
480 320 |500-800 o 3X4§)5 90 | 2740 | 035 | 1,3 -
160 | 128 s
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L , = EIektromotorl)
5 Max. zatazovaci S
B Doba |5 moment 5 = : Menovity Prad
3i$ prestavenia | & Eo 5 fi .
,2‘5 2) 2 Reim G 9 g Napajacie > [ Kapacita
S & | prevadzky [Regulagng) £ I napatie . . g |23 kond.
= T . o vykon otacky c e
Otvor-  |prevadzka > IS &g
Zatvor > 2 <)
[s/90°] [[7]| [Nm] [Nm] [Nm] | [kg] [V] (W] [1/min] [A] [UF/V AC]
50Hz | 60Hz
360 240 400-600
20\ 17 240 160 250-400
720 480 | 600-1200
40 | 34 360 240 400-600
960 - 960-1600 120 2600 | 1,0 | 1,9 8/450
80 | 66 720 480 800-1200 230
480 320 500-800 o | (220)
300 200 300-500 )
1080 - 1080-1800 b
720 480 | 800-1200 <
160 | 135 280 320 | 500-800 kA 60 2750 | 0,7 | 1,35 | 7/400
300 200 300-500
20 | 17 240 160 250-400 120 3100 | 20 | 38 8/450
40 | 34 240 160 400-600 120
50 | 66 60Hz
480 320 | 500-800 70 3380 |0,71| 2 16/250
160 | 135
24 400-
0 | 17 360 0 00-600
240 160 250-400
72 4 -12
0 | 34 0 80 | 600-1200
3 360 240 400-600
% ® [ 960 ~ | 960-1600 3L
o ]
a0 S 480 320 500-800 | & |2 2| AC/DC
) N — o |© T
> | 300 200 300-500 20
[} (= )
S 2 1080 - 1080-1800
©
720 480 | 800-1200
160 | 135
480 320 500-800
300 200 300-500
720 - 720-1200 300 2810 | 0,9 | 4.3 -
20 | 17 360 240 400-600
240 160 250-400 180 2650 | 06 | 24 i
840 - 840-1400 300 2810 | 0,9 | 4,3 -
720 480 | 600-1200
40 | 34 360 240 400-600
480 320 500-800 180 2650 | 06| 24 )
300 200 300-500 ‘0 | 3x400
1200 - 1200-2000 2 [(3x380)| 300 -
960 - 960-1600 % resp. 180 2650 | 06 | 2,4 -
80 | 66 720 480 | 800-1200 S | 3x415
480 320 500-800 90 2740 035 1,3 -
300 200 300-500
1200 - 1200-2000 300 2810 | 0,9 | 43 -
1080 - 1080-1800 180 2650 | 0,6 | 24 -
160 | 135 720 480 | 800-1200
480 320 | 500-800 % | 2740 1035 13 ]
300 200 300-500

1) Spinacie prvky pre rozny charakter zataZe (teda aj pre ES) uréuje norma CSN/STN EN 60 947-4-1
2) Odchylka doby prestavenia : £10% pri 230 V resp. 220 V AC, 3x400V resp. 3x380V resp. 3x415 V AC.
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Dalsie technické udaje: §
Krytie SErVOPONONU: ..o IP 66/IP 68 (CSN/STN EN 60 529)
Podrfa definicie pre elektrické servopohony, krytie IP 68 vyhovuje nasledujacim poZiadavkam:
- vy3ka stipca vody: max. 10 m
- doba nepretrzitého ponorenia vo vode: max. 96 hodin.
Mechanicka odolnost’
sinusové vibracie s frekvenciou v rozsahu 10 az 150 Hz..... s amplitidou posuvu 0,15 mm pre f <f,
.................................................. s amplitadou zrychlenia 19,6 m/s® pre f > f,
........................ (prechodova frekvencia f, musi byt v rozsahu 57 az 62 Hz)g

0dOINOSE PAAOM ...eeniiiee e e 300 padov so zrychlenim 5 m.s’
Y= 1 a0 )Y oY= 6 Yo 13 105 samovzperny
Ochrana elektromotora: .......cccceeeiieiiiiiiiiiccce e, tepelnym spinacom, okrem UP 0
BIZAENIE ES: ..ottt ————————————— zdrzou
Véla vystupnej €asti: .....c.ceeevvveiiiicenennnn. max. 1,5° (pri zatazeni 5% hodnotou z max. momentu)

Elektrické ovladanie:
dialkové ovladanie (pohyb vystupného &lena servopohonu je ovladany napajacim napatim, resp.
vstupnym unifikovanym signalom)

Nastavenie koncovych pol6h:

Koncové polohové spinace sl nastavené na pracovny uhol s presnostou = 3% zo zdvihu
uvedeného na typovom Stitku ES.

Pridavné polohové spinace (S5, S6) su nastavené....................... 10° pred koncovymi polohami.
Hysterézia polohovych spinacov ...max. 2,5% z pracovného uhlu uvedeného na typovom Stitku ES

Nastavenie momentovych spinaéov:
Vypinaci moment, pokial nie je Specifikované iné nastavenie, je nastaveny na maximalnu hodnotu
s toleraciou +10 %.

A Pri ES UP 0 sa vypinaci moment ned4 prestavovat’ u zdkaznika!

Spinaée (S1, S2, S3, S4, S5, S6):

UP O:
Typ DB 6 - so striebornymi kontaktmi — Standardné vyhotovenie:
- 250 VAC, od 20 mA do 2 A; cosj =0.6; 24V a48 VDC, od 20 mA do 1 A; T=L/R=3 msek.
- minimalne vypinacie napéatie: 20 V; prepinacia doba: max. 20 ms
- izola¢ny odpor: 50 MW
Typ DB 3 - s pozlatenymi kontaktmi (plati pre spina¢e S5,S6, resp. po dohode aj pre S3, S4):
- max. 250 VAC; od 1 mA do 0,1(0,05)A; 24 V a 48 VDC, od 1 mA do 0,1 A; T=L/R=3 msek.

UP 1, UP2,UP 2.4, UP 2.5:
Typ D38, resp. D45 - so striebornymi kontaktmi — Standardné vyhotovenie:
- napajacie napatie 250 V(AC); 50/60 Hz; 16(4) A, cos j =0,6 resp.: 24 V(DC); T=L/R=3ms;
minimalny prad 100mA
Typ D41 - s pozlatenymi kontaktmi (neplati pre spina¢e S1, S2 vo vyhotoveni so stykacmi):
- napajacie napatie 0,1 (0,05) A, max. 250 VAC; 0,1 /24 VDC; T=L/R=3ms
- minimalny prad 5mA
V momentovej jednotke ES UP 2, UP 2.4, UP 2.5 podla obr. 2a su pouzité spinace (S1,S2):
Typ DB 6 - so striebornymi kontaktmi — Standardné vyhotovenie:
- 250 VAC, od 20 mA do 2 A; cosj =0.6; 24V a48 VDC, od 20 mA do 1 A; T=L/R=3 msek.
- minimalne vypinacie napéatie: 20 V; prepinacia doba: max. 20 ms
- izola¢ny odpor: 50 MW
Typ DB 3 - s pozlatenymi kontaktmi :
- max. 250 VAC; od 1 mA do 0,1(0,05)A; 24 V a 48 VDC, od 1 mA do 0,1 A; T=L/R=3 msek.
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Relé sily spinaéa S1, resp S2 (ReS11, ReS12):
Typ RT 424
-250 V AC, 8 A; 24 VDC, 8 A; max. spinany vykon AC 2000 VA

Vyhrievaci prvok (E1)

Vyhrievaci rezistor - napajacie napatie: .... podla napajacieho napatia motora (24, max. 250 VAC);
UP O:

VYNEIEVACT VYKON: L.eiiiitiiiee ittt ettt e e sttt e e s e bbbt e e e enbbe e e e e snnees cca 10 W/55°C

Y11 Fz T (SR (V4 1) (o] - PSR tepelnym spinacom
UP 1:

VYNIBVACT VYKON .ottt ettt cca 20 W/55 °C

SPINANIE FEZISTONA .....eeiiiieitie ettt ettt ettt e bt sabe e e sbae e sbee e e tepelnym spina¢om
UP 2, UP 2.4, UP 2.5:

RV a1 (1= = Lo 1RV <o o PRSP cca 40 W/55 °C

SPINANIE FEZISTONA .....eeitiiiitie ettt sttt ettt e bt et e e sbne e sbee e e tepelnym spina¢om

Tepelny spina€ vyhrievacieho prvku (F2)

Napajacie NapaLie: ........cccccevriieriiieeriee e podfa napéjacieho napéatia motora (max. 250 VAC, 5 A)
Teplota zopnutia: .......... +20°C + 3K
Teplota vypnutia............. +30°C+4K

Ruéné ovladanie:
- ruénym kolesom po odskrutkovani aretacnej skrutky (okrem UP 0). Ota¢anim ruéného kolesa v smere
hodinovych ruciciek sa vystupny hriadel servopohonu pohybuje v smere ,Z* (okrem UP 0).

Vysielaée polohy
Odporovy RP 19:

Hodnota odporu - JednoduChY B ........cooouiiiiiiiiiieee e 100; 2 000 W
Hodnota odporu - AVOJItY B2 .......eeeiiiiiiiiiiiiiiiece e 2x100; 2x2 000 W
ZIVOINOSE VYSIBIAGA  ...vevviveceeeiiiieeeeete ettt sttt ettt neeae e e 1.10° cyklov
ZataZitelNOSt oo 0,5W pri 40 °C, (0 W/125 °C)
MaximaINy Priud DEZCA ........cooiiiiiiiiiiiie e max.35 mA
Maximalne Napajacie NAPALIE .........cciiiiiiiiiii e e vPXR VDC/AC
Odchylka linearity odporoveho vysielaca poloNy............oocuuiiiiiiiiiiiiiiii e +2,5 [%]V
Hysterézia odporového vysielata polony ..., max. 2,5 [%]”
Hodnoty odporu v koncovych polohach: . .........ccccccciiiiiiiiiiee e, “O“...... 3 93%, "Z"....... £ 5%
Odporovy PL 240:
Hodnota odporu - JednoduChY BL ........cooiiiiiiiiiiiieeeiciiiieee e 5 kW 20%
ZIVOINOSE VYSIBIAGA  ...vevveveceieeieeeeeeeeete ettt sttt ettt neeae e eens 1.10° cyklov
Maximalny Prid DEZCA .........oouuuiiii i max.10 mA
MaxXimalne NAPAJACIE NAPALIE .....coceeeiiiieiiie e e e e et e e e e e e e e ea e e e e 18V
Odchylka linearity odporového vysielaca polohy.............coooiiiiiiii e, +2.5 [%]Y
Hysterézia odporového vysielaga poloNY ..........ccccoiiiiiiiiiiiii e max. 2,5 [%]”
Hodnoty odporu v KONCoVYCh POIONACK: ...........uueiiiiiiiiiii e
“O"...... 3 93%, "Z"....... £ 5% zo skuto¢nej hodnoty odporu

Kapacitny vysielaé (B3a): bezkontaktny, Zivotnost 10 8 cyklov

2-vodi€ové zapojenie so zabudovanym zdrojom, resp. bez zdroja.

Pradovy signal 4 + 20 mA (DC) je ziskavany z kapacitného vysielaca, ktory je napajany

z vnutorného, resp. externého napdjacieho zdroja. Elektronika vysielaca je chranena proti
pripadnému prepélovaniu a pradovému pretazeniu. Cely vysiela€ je galvanicky izolovany, takze
na jeden externy zdroj mozno pripojit vacsi pocet vysielacov.

Napajacie napéatie vo vyhotoveni so zabudovanym zdrojom...........cccceeeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiinnns 24V DC
Napdjacie napatie pre vyhotovenie bez zdroja .......ccooeveeeiiiiiiiiiiiiiie e, 18az 28V DC
Zvinenie NapajacieNO NAPEALIA..........ooiiiiiiiiiiie e max. 5%
MaXIMAINY PITKON ...t e e e e e s bbbt e e e e e e e st bbb e e e e e e e e e s e nnnreeees 0,6 W

WA= | €= V.01 V7= Yol I oo | oo QRSO R T SPUPPPPRPPPRP 0 az 500 W
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Zatazovaci odpor mdze byt jednostranne uzemneny.

Vplyv zatazovacieho odporu na vystupny prad...........cccceeeeeeeeiiiiiiiiiiiin e 0,02 %/100 W
Vplyv napéjacieho napatia na VYStUPNY Prid..........ooooieieiiiieeeeiiiiiiieieee e 0,02 %/1V
TEPIOtNA ZAVISIOST ... e e e 0.5%/10°C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach: “0"“.... 20 mA (svorky 81; 82)
“Z 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu kapacitného vysielaca A +0,2 mA
“O i +0,1 mA

DCPT3M — pradovy vysielaé¢ (B3b) (len UP 0)

- 2-vodiéové zapojenie bez zdroja resp. so zabudovanym zdrojom

Pradovy Signal ..........cceveeeiiieiiiiiiiiiiiieee e 4 + 20 mA (DC) s moznostou zrkadlenia (20 + 4 mA)
Princip CINNOSt.......coviiiii e bezkontaktny, magnetorezistentny
Diskrétnost vysielaca Dez PrevodOV ..........cceuviiiiiiiii e 0,0879 °
P4 =\ €= V.40) V7= Yot I oo | o o] QO U R TP PPPPRRP 0 az 500 W
Pracovny zdvih.........ccccciiiiiiiiiiiiiee 35 az 100 % z pevného zdvihu na danom stupni
=T T == L] = SRR max. £1 %
N[ == g e= TSR o] £V 0T o] o max. 2,5 %
Napajacie napéatie pre vyhotovenie bez Zdroja ..........cccceeeeeiiiiiiiiiiiiinaaees 15az30V DC
Napdjacie napatie vo vyhotoveni so zabudovanym zdrojom.............ccoevvviiiieieeeeeieeeiiiiinnn. 24V DC
PraCcOVNA tEPIOTA ... .uvuiiiiiiie et as -40 az +80°C
Tolerancia hodnoty vysStupného SIGNAIU ..........cooiiiiiiiiiii e WZ" +0,2 mA
...................................................................................................................................... ,0" 20,1 mA
OUACNYIKA TINEATILY .......cveveeeeeeee ettt ettt ettt se et se et eee st esssaesseaesssaesnsaesnseneens +2,5 9%V
HYSEEIEZIA ...ttt et e e et et e et e eee e e e max. 2,5 %Y
ChyboVE hIASENIA.........eeiiiiiiiiee e pomocou blikania LED diody

Elektronicky polohovy vysielaé (EPV) - prevodnik R/l (B3)
-2-vodiéové resp. 3-vodi€ové zapojenie (bez zabudovaného zdroja, resp. so zabudovanym

zdrojom)

Vystupny signal pre 2-vodi¢ové zapojenie......... 4 +20 mA (DC)
Vystupny signal pre 3-vodi¢ové zapojenie......... 0 +5mA (DC)

........ 0+ 20 mA (DC)

........ 4 +20 mA (DC)

........ 0+10V (DC)-lenpre UP O
Napdjacie napatie pre 2-vodi¢ové zapojenie bez zdroja........ccccceeeeeiveeiiiieiiiiiin e, 15az30V DC
Napdjacie napatie pre 2-vodicové zapojenie SO zdrojom .............uveeeeeeeeiieeiiiiinnnnn. 24V DC +1,5%
ZataZovaci odpor pre 2-vodiCOVE ZapOjenie ...........eeuueeeeiiiiiiiiiieeieeeenannns max. RL=(Un-9V)/0,02A WM
.................................................................................................................................. (U, - napajacie napatie [V])
Napdjacie napatie pre 3-vodiCoVEé Zapojenie ...........ccveeeeieeeeeiiiiiiieee e, 24 V DC +20 %(pre UP 0),
........................................................................................................................................... +1,5 % (pre UP1,2)
ZataZovaci odpor pre 3-vodiCové zapojenie pre UPL,2 .........ccccuvviiiiieeiiiiiiiiiiiicee e max. 3 kW
ZataZovaci odpor pre 3-vodiCové zapojenie 0 - 5mMA pre UP O.......cooevvviiiiiiiiiiiineeeniininnee, max. 3 kW
ZataZovaci odpor pre 3-vodiCové zapojenie 0 - 20mA pre UP O........coovvivviiieeieeeniiinnnee. max. 750 W
Zatazovaci odpor pre 3-vodicové zapojenie 0 - 10V pre UP O........ooovviiiiiiiiiiiiiceiiien. min. 10 kW
TeplotNA ZAVISIOST ... e max. 0,020 mA /10 °C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach na svorkach 81,82 ...,,0%.... 20 mA (5 mA, 10 V)
................................................................................................................. JZ.... OmA (4 mA,0V)
Tolerancia hodnoty vyStupnNého SIGNAIU ..........coiiiiiiiiiiii e 24 +1,5 %Y

............................................................................................................................. ,0 £1,5 %"

OACNYIKA TINEATILY .......cveveeeeveee ettt ee et ettt se et e e et e e s tesesaesneaesseansnsaesnseneeas +2,5 9%V
HYSEEIEZIA ...ttt ettt e e e et et e e e et e eee e e max. 2,5 %Y

Y z menovitej hodnoty vysielada vztahovana na vystupné hodnoty
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Elektronicky polohovy regulator (N)
Programové vybavenie regulatora
A) Funkcie a parametre:
programovatelné funkcie:
pomocou funkénych tladidiel SW1, SW2 a LED diéd D3, D4 priamo na regulatore,

pomocou pocitaca, resp. termindlu s prislusnym programom, prostrednictvom rozhrania RS
232

programovatelné parametre:

riadiaci signal

odozvu na signal SYS - TEST

zrkadlenie (stUpajuca / klesajuca charakteristika)
necitlivost

krajné polohy ES (iba pomocou pocitata a programu ZP2)
spdsob regulacie

B) Prevadzkové stavy regulatora

Chybové hlasenie z pamate porich: (pomocou LED diéd alebo rozhrania RS232 a personalneho
pocitaca)

chyba riadiaci signal alebo je porucha riadiaceho signalu
vstupna hodnota pridového riadiaceho signalu pod 3,5 mA
pritomnost signalu SYS - TEST
¢innost spinacov
porucha spatnovazobného vysielaca polohy
Statistické Udaje: (pomocou rozhrania RS 232 a personalneho pogitaga)
- pocet prevadzkovych hodin regulatora
- pocet zopnuti relé v smere ,otvara“
- pocet zopnuti relé v smere ,zatvara“

Napéjacie napatie: SVOrky 61(L1)-1(N) ...ooooourrieeieieeeiiiiiiiiie e 230VAC,£10%
L 1= 2] [ = P 50/60 Hz £ 2 %
Vstupné riadiace Signaly - analOgoVve: ..........uuiiiiiiiiiicee e 0-20mA
..................................................................................................................................... 4-20mA
........................................................................................................................................ 0-10V
Vstupny odpor pre SIgNAl 074 - 20 MA. ... e e e e e s 250W
Vstupny odpor pre SIGNAL 072 - L0 V... e e et 50kwW
(ES otvara pri zvySovani riadiaceho signalu)
[T T ez B =T U =1 (] - 0,5%
NECItliVOST FEQUIALOTA: ......ccciiiiiiiie e e eeeeeaens 1-10% -(nastavitelnd)
Spéatna vazba (snimac polohy): ......... odporova 100 az 10 000 W
................................................. pradova 4 az 20 mA
SHOVE VY STUDY: ittt ettt e e e e ettt e e e e e e st e e e e e eaeeeaann 2x relé 5 A/250 V AC
Vystupy digitalne 4x LED (napajanie; porucha; nastavovanie; "otvara“ — “zatvara“ — dvojfarebnou LED)
POrUCNOVY StaV:......oviiiiiii e spinac¢ kontrolky 24 V, 2 W - POR
Reakcia pri POrUCNE: .........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaees - porucha snimaca - chybové hlasenie LED
Chyba radiacCi SIGNAI .........eeviiiiiiiiiiii e - chybové hlasenie LED
REZIM S S o e e e e e e e e aaeanns - chybové hlasenie LED

Nastavovacie prvky: - komunika¢ny konektor
- 2x tla¢idlo kalibracie a nastavenia param.

Mazanie:
-vid. kapitola Udrzba — rozsah a pravidelnost.

2.2.1 Mechanické pripojenie

- prirubové (ISO 5211)
Hlavné a pripojovacie rozmery su uvedené v rozmerovych nacrtkoch
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2.2.2 Elektrické pripojenie

Svorkovnicové (X) pre ES UP 0 - max. 24 bezskrutkovych svoriek s prierezom pripojovacieho
vodica od 0,08 do 1,5 mm?;
Svorkovnicové (X) pre ES UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5 - max. 32 bezskrutkovych svoriek s
prierezom pripojovacieho vodiéa od 0,08 do 2,5 mm?;
Kéblové vyvodky:
- pre vyhotovenie bez miestneho ovladania: -
- 3 kablové vyvodky — 3xM16 - priemer kabla 9 az 13 mm — pre UP 0
- 3 kablové vyvodky — 3xM20 - priemer kébla 8 az 14,5mm - pre UP 1, UP 2 —UP 2.5

- pre vyhotovenie s miestnym ovladanim:
- 2 kablové vyvodky — 2xM16 - priemer kabla 9 az 13 mm — pre UP 0
- 2 kablové vyvodky — 2xM20 - priemer kabla 8 az 14,5mm —pre UP 1, UP 2 -UP 25.

Ochranné svorka: - vonkajSia a vnatorna, vzajomne prepojené a ozna¢ené znakom ochranného
uzemnenia.

Elektrické pripojenie: - podla schém zapojenia vlepenych do vrchného krytu ES.

DiZka odizolovania vodiéov do bezskrutkovych svoriek je 8 a7z 9mm.

Ochranna svorka:

Pri uvadzani do prevadzky — pri inStalacii zariadenia:

- pre bezpecné pouzivanie servopohonu je nevyhnutné pripojit vonkajSiu a vnatornl zemniacu
svorku. Umiestnenie vonkajSej a vnatornej ochrannej svorky je znazornené na obr.1c a obr.1d.
Pre zalisovanie vodi¢a do vonkajSej zemniacej svorky je potrebné pouzit klieSte pre izolovane ocka
HP3 (fy CEMBRE).

- do privodu napdjania musi byt zaradeny vypinac resp. isti€, ktory musi byt umiestneny

¢o najblizSie k zariadeniu, lahko pristupny obsluhe a ozna¢eny ako odpojovacie zariadenie
servopohonu.

VonkajSia a vnatorna, su vzajomne prepojené a oznacené znakom ochranného uzemnenia.

Ochrana vyrobku
Pre ochranu produktu doporuéujeme pouzit’ poistky
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Tabulka €.4: Hodnoty a charakteristiky poistiek

©
< .o | Motor | prad
> Objednavaci kod Napétie e r Vykon / ES‘ [()A) Hodnota poistky
S |Prikon (W)
LL
340.X-0XXXX/YY 230 VAC
o 50 0,22 T 0,500 A/250V
% % 340.X-LXXXXIYY 220 VAC 13,8/31
340.X-3XXXXIYY 24 VAC 50/60 2,2 T3,15A/250V
341.X-0XXXX/IYY 230 VAC 50 40/90 05 T16A/250V
. 341 X-LXXXXIYY 220 VAC
—
o3 3x400 VAC
™ -
> 341 X-IXXXXINY 3x415VAC| 50 40/110 0,3 TO8A/250V
341.X-MXXXX/YY |3x380 VAC
34X X-0XXXX/YY | 230 VAC 50 20175 0.45 T1A/250V
3AXX-LXXXX/YY | 220 VAC
34X XOXXXX/YY | 230 VAC 50 60/120 0,86 T16A/250V
g 3AXX-LXXXX/IYY | 220 VAC
o < | 3AXX-IXXXX/YY |3x400 VAC
O
@ | 34X X-2XXXX/YY | 3x415 VAC
§ %’f X XMIOOOUYY 50 90/150 0,56 T10A/250V
o ™ : 3x380 VAC
S gl 34X X-NXXXXIYY
o ™ -
o 34X XOXXXXIYY | 230 VAC 50 120/228 1,3 T16A/250V
S 3AXX-LXXXX/IYY | 220 VAC
34X X-IXXXX/IYY | 3x400 VAC
- 3x415 VAC
;:;(())(( |\2/|)>(<)>(<)>(<)>(<//\\((\\(/ 50 180/300 0,82 T16A/250V
: 3x380 VAC
34X X-NXXXX/YY

Elektrické pripojenie: - podla schém zapojenia, vlepenych do vrchného krytu ES.

Obr.1d

VONKAJSIA
OCHRANNA

Obr.1c

VNUTORNA

OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA

ZEMNIACA SVORKA
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3. Montaz a demontaz ES

A Dbaijte na bezpecénostné predpisy !

Poznamka:
Opétovne overte, ¢i umiestnenie ES odpoveda casti "Prevadzkové podmienky".
Ak su podmienky nasadenia odliSné od doporuéenych, je potrebna konzultacia s vyrobcom.

Pred za¢atim montaze ES na armaturu :

Znovu prezrite, ¢i ES nebol pocas skladovania poskodeny.

Podla Stitkovych Udajov overte sulad vyrobcom nastaveného pracovného zdvihu (pracovnych
otacok) a pripojovacich rozmerov ES s rozmermi armatury.

V pripade nesuladu, vykonajte zoradenie podla ¢asti “Zoradenie*.

3.1 Montaz

ES je od vyrobcu zoradeny na parametre podla typového Stitku.
Pred montdZou nasadte koleso rué¢ného ovladania.

3.1.1 Mechanické pripojenie v prirubovom vyhotoveni

Dosadacie plochy pripojovanej priruby ES armatiry/prevodovky dokladne odmastite;
Vystupny hriadel armatury/prevodovky lahko natrite tukom, neobsahujicim kyseliny;

ES prestavte do krajnej polohy "ZATVORENE", do rovnakej krajnej polohy prestavte
armatudru;

ES nasadte na armaturu tak, aby vystupny hriadel armatury/prevodovky spolahlivo zapadol
do spojky servopohonu.

Zmena priruby mechanického pripojenia z FO5 na FO7 (plati len pre ES UP 1):

Vysunte vliozku (obr.1e) (1) a rarku dorazu (2) z kolesa (5). Pomocou imbusového kltu¢a velkosti 6
mm odskrutkujte Styri skrutky (3) a odstrarite prirubu (4). Nasunite vloZzku (1) spéat do kolesa (5) na
doraz ku kruzku (6).

F05 2 s U/

/2&

N -

LU

2| o
—

|15
|

| |
[7@77 # % N 7 ! P

| |

| |

! |

|

|

Obr. le Obr. 1f

Upozornenie!

Nasadenie na armaturu vykonajte nenéasilne, nako/ko méze dojst’ ku poSkodeniu prevodu!
Pomocou ruéného kolesa natacajte ES, ak je eSte potrebné zosuladit otvory v prirube ES
a armatary;
Overte, ¢i pripojovacia priruba prilieha k armatare/prevodovke.
Prirubu upevnite Styrmi skrutkami (s mechanickou pevnostou min. 8G) utiahnutymi tak, aby
bolo mozné ES pohybovat. Upevriovacie skrutky rovnomerne krizom utiahnite.
Na zaver mechanického pripojenia vykonajte kontrolu spravnosti spojenia s armaturou,
otdC€anim ru¢ného kolesa.
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3.1.2 Elektrické pripojenie a kontrola funkcie

Nasledne vykonajte elektrické pripojenie k sieti resp. k nhadvazujicemu systému.

1. Riadte sa pokynmi ¢asti ,Poziadavky na odborna spésobilost’..." !
2. Pripolozeni elektrického vedenia je potrebné dodrziavat’ predpisy pre inStalaciu
silnopradych zariadeni! Privodné k&bly musia byt’schvaleného typu. Tepelna
odolnost privodnych kablov a vodi¢ov musi byt minimélne +90°C.
Vodice ku svorkovniciam privadzajte skrutkovacimi kablovymi vyvodkami!
Pred uvedenim ES do prevadzky je potrebné pripojit’ vnatorni a vonkajSiu zemniacu svorku!
Privodné ké&ble musia byt upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek!
Momentové vypinanie nie je vybavené mechanickym blokovacim mechanizmom (okrem UP 2,
UP 2.4, UP 2.5).
Z dévodu zamedzenia prenikania vihkosti do ES okolo Zil pripojovacich kablov, je potrebné
tieto vodice v mieste vyvedenia z plasta kablu utesnit’ silikbnovou hmotou.

o gk w

~

Pripojenie nariadiaci systém :

Riadenie ES je mozné prostrednictvom:
Zabudovaného polohového regulatora;
Externého polohového regulétora;

1. Ak bude ES ovladany externym regulatorom, ktory vyuziva unifikovany signal dvojvodi¢ového

vysielaca (kapacitného resp. odporového s prevodnikom v dvojvodi¢ovom zapojeni), je potrebné

zaistit’ pripojenie dvojvodi¢ového okruhu vysielaca na elektrickli zem navéazujdceho externého

regulatora!

2. Pripojenie mbze byt vykonané iba v jednom mieste, v fubovolnej ¢asti okruhu mimo ES'!

3. Elektronika dvojvodi¢ovych vysielacov je galvanicky izolovana, preto externy zdroj mdze byt
pouzity pre napajanie viacerych vysielacov (pocet zavisi od pradu, ktory je zdroj schopny dodavat)!

Elektrické pripojenie na svorkovnicu :

Pred elektrickym pripojenim odoberte vrchny kryt servopohonu a skontrolujte, éi druh
pradu, napajacie napétie a frekvencia sthlasia s dajmi na typovom Stitku elektromotora.
Elektrické pripojenie:

elektrické pripojenie vykonajte podla schémy zapojenia, ktord je vlepena vo vrchnom kryte ES.

elektrické pripojenie sa vykonava cez kablové vyvodky vid. €. 2.2.2.

Po elektrickom pripojeni nasadte kryt a skrutkami ho rovnomerne krizom utiahnite. Kablové

vyvodky pevne utiahnite, len vtedy je zaru¢ené krytie.

Poznamky:

1. Pre pripojenie vstupnych ovladacich signalov a vystupnych signalov je potrebné pouzit' tienené vodice
s ocefovym drotenym opletenim (Galvanised Steel Wire Braid = GSWB), napr. typ kablu ,Bruflex®
HSLCH", 4x0,5 (fy Bruns Kabel).

2. S ES su dodavané upchéavkové vyvodky, ktoré v pripade tesného nasadenia na privodné vedenia
umozriuju zabezpedit krytie az IP 68.

3. Priupevriovani kdbla je potrebné prihliadat k pripustnému polomeru ohybu, aby nedoslo k poSkodeniu

resp. nepripustnej deformécii tesniaceho elementu k&blovej vyvodky. Privodné kable musia byt

upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek.

Pre pripojenie dia/kovych vysielacov doporucujeme pouZzit’'tienené vodice.

Celné plochy krytu ovladacej éasti musia byt pred opatovnym upevnenim &isté.

Reverzicia ES je zaru¢end, ak casovy interval medzi vypnutim a zapnutim napajacieho napatia pre

opacny smer pohybu vystupnej ¢asti je minimalne 50 ms.

7. Oneskorenie po vypnuti, t.j. ¢as od reakcie spinacov az kym je motor bez napétia, smie byt max. 20 ms.

oA

Dbajte na pokyny vyrobcov armatur, ¢i vypinanie v koncovych polohach ma byt
realizované prostrednictvom polohovych, alebo momentovych spinacov!
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Upozornenie:

1. Privod k servopohonu a spojenie s jeho spinacimi, ochrannymi a istiacimi pristrojmi mézu
vykonévat’len pracovnici s prisluSnou kvalifikdciou a musia pri tom dbat’ na prislusné
normy a schémy zapojeni, ako su uvedené v tomto Navode.....

2. Po pripojeni privodnych kablov je nutné vykonat kontrolu vSetkych svoriek. Pripojené
vodi¢e nesmu namahat pripojovacie svorky ani tahom ani ohybom. Pri pripojeni hlinikovymi vodi¢mi
doporuc¢ujeme vykonat nasledujlice opatrenie:

3. Tesne pred pripojenim hlinikového vodic¢a je nutné odstranit’ zoxidovani vrstvu na vodici a novej
oxidacii zabranit' nakonzervovanim spoja neutralnou vazelinou.

Po zapojeni sa kratkym spustenim servopohonu v medzipolohe pracovného zdvihu
presvedcte, ¢i sa vystupny hriadel servopohonu ota€a spravnym smerom. O tom sa moZete
presvedcit tak, Ze pri behu servopohonu v ur¢itom smere stlacite ty¢kou z izolantu packu
prislusného mikrospinaca koncového, polohového alebo momentového (podia spdsobu ovladania
servopohonu).

Pokial sa servopohon nezastavi, ale zastavi sa az na popud mikrospinaca, prislusného
pre opacny smer ota€ania, musite zmenit zmysel ota¢ania vystupného hriadela servopohonu.
Zmysel otacania vystupného hriadela zmenite pri servopohone s jednofazovym elektromotorom
tak, Ze navzdjom prepojite privodné vodie na svorky na svorkovnici elektromotora.

Pri servopohonoch s trojfazovym elektromotorom prepojte niektoré dva vodi¢e na svorkach U, V,
W svorkovnice servopohonu. Potom kontrolu funkcie opakuite.

DoleZité upozornenial

1) Pri zoradovani, oprave a Udrzbe servopohon zabezpecte predpisanym spdsobom, aby nedoslo k jeho
pripojeniu na siet’a tym i k moznosti trazu elektrickym pridom alebo otacanim servopohonu.

2) Pri reverzécii chodu servopohonov s jednofazovym elektromotorom nesmie ani na okamzik byt faza
na oboch vyvodoch rozbehového kondenzatora, inak moze dojst k vybitiu kondenzatora cez kontakty
momentovych spinacov a tym ku ich zlepeniu.

Po zoradeni servopohonu skontrolujte jeho funkciu pomocou ovladacieho obvodu. Zviast
skontrolujte, ¢i sa servopohon spravne rozbieha a ¢i je elektromotor po vypnuti prislusSného
mikrospinaCa bez napatia. Pokial tomu tak nie je, vypnite ihned napajanie servopohonu, aby
nedoSlo k poSkodeniu elektromotora a vyhladajte zavadu.

Po elektrickom pripojeni vykonajte kontrolu funkcie :

- Po elektrickom pripojeni je potrebné pre spravnu funkciu polohovych a momentovych spinacov
S1 az S6 skontrolovat a podla potreby upravit zapojenie sledu jednotlivych fazovych vodi¢ov
pre napajanie 3~ elektromotora.

Armatdru ruéne prestavte do medzipolohy.

Privedte napajacie napatie na svorku pre napajanie ES do smeru ,otvara“ a sledujte smer
ot&Cania vystupného hriadela ES. Pri spravhom zapojeni ES sa musi vystupna Cast ES

pri pohlade do ovladania otacat proti smeru chodu hodinovych ruciciek. Ak tomu tak nie je,
je potrebné zamenit navzajom privod faz L1 a L3 na svorkach €.2 a 4 pri trojffazovom
elektromotore. Po zamene skontrolujte smer ota€ania ES.

Ak je niektora z funkcii nespravna, skontrolujte zapojenie spinacov podla schém zapojenia.

U vyhotovenia UPR so zabudovanym elektronickym reguldtorom je potrené v procese prevadzkovania
vykonat autokalibraciu, pre zaistenie optimalnej funkcie.

Postup je nasledovny:

ES prestavte do medzipolohy (polohové a momentové spinace nie su zopnuté)

pomocou tlagidla SW1 stlaéeného na cca 2 sec (t.j. do doby az sa rozsvieti diéda D3) a po cca
2 sec. opakovaného stlatenia SW1 na cca 2 sec. prestavte regulator do rezimu
autokalibréacie.. Pocas tohto procesu regulator vykona kontrolu spatnovazobného vysielaca a
zmysel ota€ania, prestavi ES do polohy otvorené a zatvorené, vykona meranie zotrvaénych
hmot v smere ,OTVARA" a ,ZATVARA* a uloZi nastavené parametre do EEPROM pamaéte. V
pripade, Ze v priebehu inicializacie sa vyskytne chyba (napr. v zapojeni resp. nastaveni)
bude inicializacny proces preruseny a regulator prostrednictvom diédy D4 poda hlasenie o
druhu zavady. V opac¢nom pripade po dokonc¢eni inicializaéného procesu regulator prejde do
regulaéného rezimu. V pripade potreby prestavenia parametrov regulatora postupujte podla
kapitoly ,Zoradenie servopohonu®. Dbajte na bezpe¢nostné predpisy!
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3.2 Demontaz

Pred demontazou je potrebné odpojit elektrické napajanie ES! Predpisanym spdsobom

zabezpecte, aby nedoSlo ku pripojeniu ES na siet’a tym ku moznosti Grazu elektrickym

prudom!

Vypnite ES od napéjania.

Pripojovacie vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvalnite z vyvodiek.

Uvolnite upevnovacie skrutky priruby a ES oddelte od armatdry.

Pri odosielani do opravy ES ulozZte do dostatocne pevného obalu, aby pocas prepravy nedoslo
k jeho poskodeniu.

4. Zoradenie

Pozor! Pozri ¢lanok 1.2.
@ V pripade, Ze je potrebné priviest napajacie napatie do ES, predpisanym

sp6sobom zabezpeéte, aby nedoSlo k Urazu elektrickym pradom. V opaénom

pripade odpojte ES od elektrickej siete.
DodrZujte bezpeé€nostné predpisy!

Po mechanickom spojeni, elektrickom pripojeni a overeni spojenia a funkcie pristipte k nastaveniu
a zoradeniu zariadenia. Zoradovanie sa vykonava na mechanicky a elektricky pripojenom ES. Téato

kapitola popisuje zoradenie ES na vySpecifikované parametre v pripade, Ze doslo k prestaveniu
niektorého prvku ES. Rozmiestnenie nastavovacich prvkov ovladacej dosky je na obr. 1.

Definovanie smeru pohybu:
smer pohybu , zatvara““ — ak sa vystupna ¢ast ES otaca v smere hodinovych ruciciek pri
pohlade do ovladacej ¢asti ES z vrchu.

4.1 Zoradenie momentovej jednotky

Vo vyrobnom zavode su vypinacie momenty ako pre smer "otvara" (momentovy spinac
S1), tak aj pre smer "zatvara" (momentovy spina¢ S2) nastavené na stanovenu hodnotu
s presnostou £10 %. Pokial nie je dohodnuté inak, si nastavené na maximalnu hodnotu.

Zoradovanie a prestavovanie momentovej jednotky pre ES UP 0 na iné hodnoty momentov bez
skuSobného zariadenia pre meranie momentu nie je mozné.

Zorad'ovanie a prestavovanie momentovej jednotky pre ES UP 1 na iné hodnoty momentov je
mozné pomocou nastavovacich skrutiek podla obr. 2. Vypinaci moment je mozné len zniZzovat
otdCanim nastavovacich skrutiek so stupnicou voci ryske na ramene momentovej jednotky.
Nastavenie na najdlhSiu rysku znamena prestavenie vypinacieho momentu na maximalnu
hodnotu.

Nastavenie na kratSiu rysku znamena zniZzovanie vypinacieho momentu.

NASTAVOVACIA
SKRUTKA
MOMENTOVEHO
SPINACA S2

NASTAVOVACIA
SKRUTKA
MOMENTOVEHO
SPINACA S1

Obr.2
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Zoradovanie a prestavovanie momentovej jednotky pre ES UP 2, UP 2.4, UP 2.5 vo verzii
podla obr.2a na iné hodnoty momentov je moZné pomocou nastavenia vaciek momentovej
jednotky. Vypinaci moment je mozné len znizovat. Moment je moZné zniZzovat uvolnenim skrutky
prislusnej vacky a nata¢anim tejto vacky so stupnicou voci ryske na hriadeli momentovej jednotky.
Nastavenie na rysku stupnice , ktoré je najblizSie k napisu ,MAX., znamena prestavenie
vypinacieho momentu na maximalnu hodnotu. Nastavenie za tato oblast nie je pripustné. Ryska
pri napise ,MIN.“ neznamena pre konkrétny ES nastavenie na minimalny moment, ale ma len
informativny charakter, udavajaci smer znizovania momentu.

NASTAVOVACIA
VACKA
MOMENTOVEHO
SPINACA S2

NASTAVOVACIA
VACKA
MOMENTOVEHO
SPINACA S1

SKRUTKA VACKY
SPINACA S1

SKRUTKA VACKY
SPINACA S2

Obr.2a
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4.2 Zoradenie polohovo-signalizaénej jednotky

UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5 (obr.3):

ES z vyrobného zavodu je nastaveny na pevny zdvih (podla Specifikacie), uvedeny na typovom
Stitku. Pri nastaveni, zoradeni a prestaveni polohovych a signalizacnych spinacov postupuijte
nasledovne (obr. 3):
vo vyhotoveni s odporovym vysielacom vysurite vysiela¢ zo zaberu, (obr.4)
uvolnite maticu (22) pri suéasnom pridrzani centralnej ryhovanej matice (23) a potom maticu (23)
zaistujucu vacky uvornite natolko, aby tanierové pruziny eSte na vackach vytvarali axialny
pritlak,
ES prestavte do polohy "otvorené" a vackou (29) otacajte v smere hodinovych ruciciek
(pri pohlade zvrchu na ovladaciu dosku), az prepne spina¢ S3 (25),
ES prestavte o zdvih, v ktorom ma signalizovat polohu "otvorené" a vackou (31) otaCajte v smere
hodinovych rucic¢iek, az prepne spina¢ S5 (27),
ES prestavte do polohy "zatvorené" a vackou (28) otacajte proti smeru hodinovych rugiciek,
az prepne spinac S4 (24),
ES prestavte spat o zdvih, v ktorom ma signalizovat polohu "zatvorené" a vackou (30) otacajte
proti pohybu hodinovych ruciciek, az prepne spina¢ S6 (26).
po zoradeni ES vacky zaistite centralnou ryhovanou maticou (23) rukou a pri jej si¢asnom
pridrzani utiahnite aj kontramaticu (22).
pootodte kotuce ukazovatela polohy (32) pre dany pracovny uhol voéi ryske na priezore vrchného
Krytu.

Po zoradeni polohovo-signalizacnej jednotky je potrebné v pripade potreby (podla vybavenia ES)
zoradit' vysiela¢ polohy, pripadne prevodnik.

Moznost signalizacie je po€as celého pracovného zdvihu v oboch smeroch , t.j. 100 %.
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UP 0 (obr.3a):
ES z vyrobného zavodu je nastaveny na pevny zdvih (podia Specifikacie), uvedeny na typovom
Stitku.

Pri nastaveni, zoradeni a prestaveni polohovych a signalizaénych spina¢ov postupujte nasledovne
(obr.3a):
ES prestavte do polohy "otvorené" a va¢kou V3 otacajte proti smeru hodinovych ruciciek
(pri pohlade zvrchu na ovladaciu dosku), az prepne spina¢ S3
ES prestavte do polohy "zatvorené" a vackou V4 otacajte v smere hodinovych rugiciek,
az prepne spina¢ S4
ES prestavte do polohy v ktorej chcete, aby zopol signalizaény spina¢ S5 pri pohybe do smeru
"otvara" a vackou V5 otacajte proti smeru hodinovych ruci€iek , az prepne spina¢ S5
ES prestavte do polohy v ktorej chcete, aby zopol signalizacny spina¢ S6 pri pohybe do smeru
"zatvara" a vackou V6 otacajte v smere hodinovych ruciciek , az prepne spina¢ S6
pootocte kotuce ukazovatela polohy pre dany zdvih voci ryske na priezore vrchného krytu.

Po zoradeni polohovo-signalizacnej jednotky je potrebné v pripade potreby (podfa vybavenia ES)
zoradit vysielac€ polohy.

Poznamka 1: MoZnost signalizicie spinacov S5, S6 je 50% z maximéalneho pracovného zdvihu
uvedeného na typovom Stitku ES. V pripade potreby vac¢sieho pasma pre signalizaciu je mozné
vyuzit' reverznu funkciu spinacov.
Poznamka 2: - oznacenie spinacov
S3 - polohovy spinac "otvorené"
S4 - polohovy spinaé "zatvorené"
S5 — pridavny polohovy (signalizacny) spina¢ "otvorené"
S6 - pridavny polohovy (signaliza¢ny) spinac¢ "zatvorené"
Poznamka 3: Momentovy a polohovy spinac su zapojené v sérii (vid. schémy zapojenia UP 0).
V pripade potreby tesného uzatvarania armatury v krajnej polohe od momentu v prislusnom
smere, je potrebné zoradit prislusny polohovy spina¢ (S3 resp. S4) tak, aby nezopol pred
dosiahnutim vypinacieho mometnu. Pri zoradeni ES s armatdrou sa riadte aj pokynmi vyrobcu
armatary!
UKAZOVATEL
POLOHY

Obr.3a
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4.3 Zoradenie polohovo-signalizacnej jednotky s tandemovymi polohovymi
spinaémi

UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5 (obr.3b):

ES z vyrobného zavodu je nastaveny na pevny zdvih (podla Specifikacie), uvedeny na typovom
Stitku.

Pri nastaveni, zoradeni a prestaveni polohovych a signalizacnych spinacov postupujte nasledovne
(obr. 3b):

vo vyhotoveni s odporovym vysielaom vysurite vysiela¢ zo zaberu, (obr.4)

uvolnite maticu (22) pri si¢asnom pridrZzani centralnej ryhovanej matice (23) a potom maticu (23)
zaistujucu vacky uvornite natolko, aby tanierové pruziny eSte na vackach vytvarali axialny pritlak,
ES prestavte do polohy "otvorené" a vackou (29) otacajte v smere hodinovych ruciciek

(pri pohlade zvrchu na ovladaciu dosku), az prepne spina¢ S3 (25) a S13 (27),

ES prestavte do polohy "zatvorené" a vackou (28) otacajte proti smeru hodinovych ruciciek,

az prepne spinac S4 (24) a S14 (26),

po zoradeni ES vacky zaistite centralnou ryhovanou maticou (23) rukou a pri jej siéasnom
pridrzani utiahnite aj kontramaticu (22).

pootocte kotuce ukazovatela polohy (32) pre dany pracovny uhol voci ryske na priezore vrchného
Krytu.

Po zoradeni polohovo-signalizac¢nej jednotky je potrebné v pripade potreby (podla vybavenia ES)
zoradit' vysiela¢ polohy, pripadne prevodnik.
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4.4 Zoradenie odporového vysiela¢a (obr. 4)

V ES UP X.X je odporovy vysielaé pouzity vo funkcii dialkového ukazovatela polohy.

Pred zorad'ovanim
odporového vysielaéa musia byt
zoradené spinace polohy (S3,54).
Zoradenie spociva v nastavovani
hodnoty odporu vysielaca v
definovanej krajnej polohe ES.

Poznamky:

V pripade, Ze sa ES nevyuziva v celom
rozsahu pracovného zdvihu, hodnota
odporu v krajnej polohe ,otvorené” sa
umerne znizi.

Pouzité su vysielace s ohmickou
hodnotou pod/a Specifikacie
zakaznika. Vo vyhotoveni ES s 2-
vodic¢ovym prevodnikom je pouZzity
vysiela¢ s ohmickou hodnotou 100 W.

Postup pri zoradovani je nasledovny :

Uvolnite upevnovacie skrutky (9) drziaka vysielaca a vysiela¢ vysunte zo zaberu s nahonovym
kolesom.

ES prestavte do polohy "zatvorené" (ru€nym kolesom, az po zopnutie prisluSného koncového
spinaa S2, resp. S4).

Meraci pristroj na meranie odporu pripojte na svorky 71 a 73 svorkovnice ES. Natacajte pastorok
vysielaca (11), az na meracom pristroji nameriate hodnotu odporu £ 5 % menovitej hodnoty odporu
vysielaCa v pripade vysielata RP 19, resp. hodnotu odporu £ 5 % skuto¢nej hodnoty odporu

v pripade vysielac¢a PL 240.

V tejto polohe vysiela¢ zasunte do zaberu s nahonovym kolesom a utiahnite upeviovacie skrutky
na drziaku vysiela¢a.

Skontrolujte hodnotu odporu v oboch krajnych polohach a v pripade potreby postup opakujte.

Po spravnom zoradeni odpojte meraci pristroj zo svorkovnice.
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4.5 Zoradenie elektronického polohového vysielaéa (EPV) - odporového vysielaca

s prevodnikom
4.5.1 EPV - 2-vodi¢ové vyhotovenie (Obr. 5, 5a)

Odporovy vysiela¢ s prevodnikom je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze vystupny

pradovy signal merany na svorkach 81-82 ma hodnotu:
v polohe “otvorené”“ ............. 20 mA
v polohe “zatvorené“ ........... 4 mA

V pripade potreby opatovného zoradenia prevodnika
postupujeme takto:

Zoradenie EPV — 2-vodiéové vyhotovenie:

ES prestavte do polohy “zatvorené” a vypnite napajanie
prevodnika.
Zoradte odporovy vysiela¢ podla predchadzajucej
kapitoly s tym, Ze hodnotu odporu merajte na svorkach X-
Y, resp. R-R podla typu pouzitého prevodnika (obr. 5,
5a). Pouzity je odporovy vysiela¢ s ohmickou hodnotou
100 W.
Zapnite napdajanie prevodnika.
Otacanim nastavovacieho trimra ZERO, resp. A nastavte
hodnotu vystupného pradového signalu meraného na
svorkach 81-82 na hodnotu 4 mA.
ES prestavte do polohy ,otvorené”.
Otacanim nastavovacieho trimra GAIN, resp. B nastavte
hodnotu vystupného pradového signalu meraného na
svorkach 81-82 na hodnotu 20 mA.
Skontrolujte vystupny signal z prevodnika v obidvoch
krajnych polohach a v pripade potreby postup zopakujte.
Poznadmka:
Hodnotu vystupného signalu 4-20mA je mozné nastavit’ pri hodnote 75

az 100% menovitej ohmickej hodnoty odporového vysielaca. Pri
hodnote menej nez 75% sa hodnota 20 mA Umerne znizZuje.

SVORKA "X”

[ 7
[
[ [
-®- -®
| |
(+) 2 3 R
)1 4 (R)

Obr. 5a
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4.5.2 EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie (Obr. 6, 6a)

Odporovy vysiela¢ s prevodnikom je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Zze vystupny pradovy

signal merany na svorkach 81-82 mé& hodnotu: 76RO GAN
v polohe "otvorené“.............. 20 mA A [ SVORKA "X"
resp. 5 mA, resp. 10 V N
v polohe "zatvorené“............ 0 mA

resp.4 mA, resp. 0V
podla vySpecifikovaného vyhotovenia prevodnika.

SVORKA "Y"

V pripade potreby opatovného zoradenia prevodnika
postupuite takto:

ES prestavte do polohy ,zatvorené” a vypnite napajanie prevodnika.
Zoradte odporovy vysiela¢ podla predchadzajicej kapitoly s tym, Ze hodnotu odporu merajte
na svorkach X-Y, resp. 0%-100%. (obr. 6, 6a). Pouzity je odporovy vysiela¢ s ohmickou
hodnotou 2000 Wresp. 100W.

Zapnite napdajanie prevodnika. A B
Otacanim nastavovacieho trimra ZERO, resp. A nastavte I 4‘}
hodnotu vystupného signalu meraného na svorkach 81-82 na

hodnotu 0 mA resp. 4 mA, resp. 0 V.
ES prestavte do polohy ,otvorené”.

Otacanim nastavovacieho trimra GAIN, resp. B nastavte | T . ... ..
hodnotu vystupného pradového signalu meranéhona [ = =
svorkach 81-82 na hodnotu 20 mA resp. 5 mA, resp. 10 V.

Skontrolujte vystupny signal z prevodnika v obidvoch DLB{WB : ‘ 5%)
krajnych polohach a v pripade potreby postup zopakuijte. o b \ /7 002>
Poznamka:
Hodnotu vystupného signalu (0 -20mA ,4 -20mA, 0 -5mA resp. 0-10V ‘ ‘
pod/a Specifikacie) je mozné nastavit pri hodnote 85 az 100% ohmickej d H b
hodnoty odporového vysielac¢a. Pri hodnote menej nez 85% sa hodnota Obr.6a

vystupného signalu umerne znizuje.
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4.6 Zoradenie kapacitného vysiela¢a CPT1/A (obr.7)

Tato kapitola popisuje zoradenie vysielaca na vySpecifikované parametre (Standardné
hodnoty vystupnych signalov) v pripade, zZe doSlo k ich prestaveniu. Kapacitny vysiela¢ slizi ako
vysiela¢ polohy ES s unifikovanym vystupnym signalom 4+20 mA ES UP, resp. ako spéatna vazba
do regulatora polohy a v pripade potreby stu¢asne vo funkcii dialkového vysielaca polohy ES s
unifikovanym vystupnym signalom 420 mA pre ES UPR s regulatorom.

Pred zoradenim vysiela¢a musia byt zoradené koncové polohové spinace S3 a S4.

Poznamka 1:Vo vyhotoveni s regulatorom (ES UP s regulatorom) nie je vystupny signal galvanicky
oddeleny od vstupného signalu!

Poznamka 2:V pripade potreby obratenych vystupnych signalov (v polohe ,O0TVORENE* minimaliny
vystupny signdl) obratte sa na pracovnikov servisnych stredisk.

Kapacitny vysielaé CPT1/A je vyrobcom zoradeny na pevny pracovny zdvih podla
objednavky a zapojeny podla schém zapojenia vlepenych v kryte. Pred elektrickou skuskou
kapacitného vysielaca je nutné vykonat kontrolu napajacieho zdroja uzivatela po pripojeni na
svorky svorkovnice. Pred zoradenim kapacitného vysiela¢a musia byt zoradené polohové spinace.
Zoradovanie sa vykonava pri menovitom napajacom napati 230 V/50 Hz a teplote okolia 20+ 5°C.

Jednotlivé vyhotovenia ES so zabudovanym kapacitnym vysielacom je mozné Specifikovat’ ako :
A) Vyhotovenie bez napéjacieho zdroja (2-vodi¢ové vyhotovenie)
B) Vyhotovenie s napdjacim zdrojom (2-vodi¢ové vyhotovenie)
C) Vyhotovenie CPT ako spétnej vazby do regulatora polohy pre ES UPR s regulatorom.

A.) Zoradenie kapacitného vysielaéa bez napajacieho zdroja :
Pred pripojenim prekontrolujte externy napdajaci zdroj. Namerané napatie musi byt v rozsahu

18 az 28 V DC.

Napéjacie napatie nesmie byt'v ziadnom pripade vySSie ako 30 V DC. Pri prekroceni tejto
hodnoty méze dojst k trvalému poSkodeniu vysielaca!

Pri kontrole resp. zoradeni vystupného
signalu 4+20 mA postupuijte takto:
Do série s vysielacom ( pol“-,; svorka
82 ) zapojte miliampérmeter triedy
presnosti 0,5 so zatazovacim odporom
nizSim ako 500 W.
Prestavte ES do polohy
LZATVORENE", hodnota signalu musi
pritom klesat. V pripade, Zze hodnota
signalu stupa, uvolnite upeviovacie
skrutky (15) a natacajte vysielacom,
pokial hodnota neza¢ne klesat.
Skontrolujte hodnotu signalu pre
polohu ,ZATVORENE* (4 mA).
Doladenie signélu vykonajte tak, Ze po uvolneni upevriovacich skrutiek (15) natacajte
vysielaéom (10), az dosiahne signal ziadant hodnotu 4 mA. Upevnovacie skrutky opatovne
utiahnite.
ES prestavte do polohy ,OTVORENE “, hodnota signalu musi pritom stapat’.
Skontrolujte hodnotu signélu pre polohu ,OTVORENE “ (20 mA).
Doladenie signalu vykonajte otaéanim trimra (20), az signal dosiahne Ziadand hodnotu 20 mA.
Opatovne vykonajte kontrolu vystupného signalu v polohe ,ZATVORENE" a nasledne
LOTVORENE “.
Tento postup opakujte az do dosiahnutia zmeny zo 4 na 20 mA s chybou menSou nez 0,5 %.
Odpojte miliampérmeter, skrutky zaistite zakvapkavacim lakom.

Obr.7
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B.) Zoradenie kapacitného vysiela¢a s napajacim zdrojom :

1.) Kontrola napdjacieho napatia: 230 V AC, resp. 24 V AC (podla vyhotovenia) = 10% na
svorkach 1 resp.60 a 61
2.) Pri kontrole resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupujte takto:
Na vyvedené svorky 81,82 pripojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 so zatazovacim
odporom niz§im ako 500 W.
Dalsi postup ako pri vyhotoveni bez napajacieho zdroja v predchadzajicej dasti A.

C) Zoradenie kapacitného vysiela€a pre spatnu vazbu do regulatora polohy (ES UPR s
regulatorom) :

Pri kontrole, resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupujte takto:

Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranenim prepojky.

Pripojte napéjacie napatie na svorky 1 a 61.

Odpoijte riadiaci signal zo svoriek 86 a 88.

ES prestavte do smeru ,OTVARA resp. ZATVARA® ruénym kolesom, alebo privedenim napatia
na prislusné svorky pre smer ,OTVARA" resp. pre smer ,ZATVARA"

Na vyvedené svorky 81,82 pripojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 (napr. &islicovy) so
zatazovacim odporom nizSim ako 500 W.

Dalsi postup ako pri vyhotoveni bez napéjacieho zdroja v predchadzajlcej dasti A.

Po zoradeni vysielata pripojte prepojku na svorky 81 a 82 v pripade, Ze vystupny signal
Z kapacitného vysiela¢a nebudete vyuzivat (obvod cez svorky 81 a 82 musi byt uzavrety).
Pripojte riadiaci signél na svorky 86 a 88.

Vo vyhotoveni s regulatorom ked' je vyuzivana spéatna vazba z CPT vysielacom; pri pouzivani
vystupného signalu, nie je tento signal galvanicky oddeleny od vstupného signalu!

UzZivatel musi zabezpecit pripojenie dvojvodi¢ového okruhu kapacitného vysielaca na elektrickd

A zem navazujlceho regulétora, pocita¢a a pod. Pripojenie musi byt vykonané iba v jednom mieste
v lubovolhej ¢asti okruhu mimo ES!

Poznamka:

Pomocou trimra (20) je mozné unifikovany vystupny signél kapacitného vysielac¢a zoradit pre fubovo/nu

hodnotu pracovného zdvihu z rozsahu cca 50% aZ 100% vyrobcom nastavenej hodnoty pracovného zdvihu,

uvedenej na typovom Stitku ES.

4.7 Zoradenie vysiela¢éa DCPT3M

Pred zoradovanim vysielacéa DCPT3M (obr.8) musia byt zoradené koncové polohové spinace S3
a S4. Zoradenie vysielaca spoc€iva v nastavovani hodnoty vystupného signalu v krajnych polohach
ES.

Standardne (pokial zakaznik neurdi inag) je od vyrobcu zoradeny vysielat DCPT3M tak, Ze pre
krajnu polohu ,, zatvorené“ je nastavena hodnota vystupného signalu 4 mA a pre krajnu polohu
»otvorené” 20 mA. Charakteristika vystupného signalu je Standardne nastavena na 20-4 mA
(klesajuca).

Poznamky 1: -tento typ vysielaca umoZriuje priradenie hodnoty vystupného signélu 4 mA resp. 20 mA
ktorejkolvek krajnej polohe ES.
2:-vysielac je nastavite/hy v rozsahu 35 az 100 % z pevného zdvihu uvedeného na typovom
Stitku
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4.7.1 Nastavenie krajnych hodnot

V pripade potreby nového zoradenia krajnych pol6h vysielaca postupujte nasledovne:

Nastavenie polohy ,4 mA*“:
Zapnite napajacie napéatie vysielata DCPT3M
ES prestavte do krajnej polohy v ktorej chcete nastavit hodnotu signalu 4 mA a stlacte
(na dobu cca 2s) tlacidlo ,4" pokial neblikne LED

Nastavenie polohy ,20 mA*“:
Zapnite napajacie napatie vysielata DCPT3M
ES prestavte do krajnej polohy v ktorej chcete nastavit hodnotu signalu 20 mA a stlacte
(na dobu cca 2s) tlacidlo ,,20“ pokial neblikne LED

Poznamka 1: Pri zapise prvej krajnej polohy méze déjst k chybovému hlaseniu vysielaca (2x
bliknutie LED). Chybové hlasenie zmizne po zapisani druhej krajnej polohy v pripade, Ze su
zapisané krajné hodnoty v rozmedzi 35 az 100 % z pevného zdvihu uvedeného na typovom Stitku.

V pripade potreby zmente charakteristiku vystupného signalu z klesajdcej na stdpajlcu resp.
Zo stupajucej na klesajucu podla nasledujucej kapitoly.

4.7.2 Nastavenie stupajucej/klesajucej charakteristiky vystupného signalu

Pri zmene charakteristiky vystupného signélu vysielaca zostavajua zachované nastavené
koncové polohy ,4 mA* a ,,20 mA“, ale meni sa pracovnd oblast (dr@ha DCPT3M) medzi tymito
bodmi na doplnok p6vodnej pracovnej oblasti.

Pri nastaveni vysielaca DCPT3M tak, Ze pre krajnd polohu ,, zatvorené” je nastavena
hodnota vystupného signalu 4 mA a pre krajnua polohu ,, otvorené“ 20 mA je potrebné nastavit
charakteristiku na 20-4 mA (klesajucu).

Pri nastaveni vysielata DCPT3M tak, Ze pre krajnu polohu , zatvorené“ je nastavena
hodnota vystupného signalu 20 mA a pre krajnu polohu ,, otvorené“ 4 mA je potrebné nastavit
charakteristiku na 4-20 mA (stupajucu).

V pripade potreby prepinania charakteristiky vystupného signalu vysielaca 4-20 mA (stapajica),
alebo 20-4 mA (klesajuca) postupujte nasledovne:
Zapnite napajacie napatie vysielata DCPT3M
Pre 4-20 mA (stUpajuca charakteristika) stlacte tlac¢idlo ,20" a nasledne ,4" a drzat obidve
tlaCidla do bliknutia LED
Pre 20-4 mA (klesajuca charakteristika) stlacte tlacidlo ,4“ a nasledne ,20“ a drzat’ obidve
tlaCidla do bliknutia LED
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4.7.3 Kalibraéné MENU

Kalibraéné menu umoZzriuje nastavenie default parametrov a kalibrovat’ hodnoty pridu 4 a 20 mA
(lemne doladit hodnoty vystupnych prudov 4 a 20 mA v koncovych polohéach).

Nastavenie Standardnych (default) parametrov:
Vypnite napdjacie napatie pre napajaci zdroj vysielaca.
Stladte a sUc¢asne drzte nastavovacie tladidla ,4“ a ,20“.
Zapnite napajacie napéatie pre napdajaci zdroj vysielaca.
Drzte obidve tlacidla do prvého a dalej do

druhého bliknutia LED. VYSIELAC

Upozornenie: Pri tomto zapise Standardnych
(default) parametrov déjde k prepisaniu kalibracie
vysielaca a preto je nutné vysiela¢ nanovo
skalibrovat.

LED

TLACGIDLO

Vstup do kalibraéného MENU:

Vypnite napajacie napatie pre napajaci zdroj -
vysielaca. -

Stlac¢te a suéasne drzte nastavovacie tlacidla /'_5:_' -‘
W44 a 20" =

Zapnite napajacie napéatie pre napdajaci zdroj Obr.8
vysielaca.

Drzte stlacené obidve tlacidla do prvého bliknutia LED a potom ich uvolnite.

TLAGIDLO .. 4

Prepinanie v kalibraénom rezime medzi 4 a 20 mA:
Pre 4 mA stlac¢te ,20%, nasledne ,4“ a obidva tlacidla drzat do bliknutia LED.
Pre 20 mA stlacte ,4“, nasledne ,20“ a obidva tlacidla drzat do bliknutia LED.

Nastavenie pradu 4/20 mA v kalibraéhom MENU:

Pre znizovanie hodnoty prudu stlacte tlacidlo ,20“ . Drzanie stlaceného tlacidla vyvola
automatické opakovanie (autorepeat) znizovania hodnoty vystupného pridu a uvolnenim
tlaCidla sa prave aktualna hodnota zapiSe.

Pre zvySovanie hodnoty pridu stlacte tlacidlo 4" . Drzanie stla¢eného tlacidla vyvola
automatické opakovanie (autorepeat) zvySovania hodnoty vystupného pridu a uvolnenim
tlac¢idla sa prave aktualna hodnota zapiSe.

4.7.4 Chybové hlasenia vysielac¢a

V pripade vzniku chyby za¢ne blikat diéda LED. Pocet opakovani bliknutia LED udava
chybovy kéd uvedeny v tabulke €.5.

TABULKA €. 5
Pocet bliknuti LED Chyba
1x Poloha snimac¢a mimo pracovnu oblast
2X Chybne nastaveny pracovny rozsah uhlu nato€enia vysielaca
3x Toleran¢nd Uroven magnetického pola je mimo pripustnych hodn6t
4x Chybné parametre v EEPROM
5x Chybné parametre v RAM
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4.8 Zoradenie regulatora polohy (obr. 9)

Zabudovany polohovy regulator REGADA je vod¢i uzivatelovi velmi prijemne tvariaci sa
riadiaci systém pre ovladanie pohonov anal6égovym signalom. Tento regulator vyuzZiva vysoky
vykon RISC procesora MICROCHIP pre zaistenie vSetkych funkcii. Zaroven umoznuje vykonavat
nepretrzitl autodiagnostiku systému, chybové hlasenie poruchovych stavov ako aj pocet reléovych
zopnuti a pocet prevadzkovych hodin regulatora. Privedenim anal6gového signalu na vstupné
svorky svorkovnice 86(GND, -) a 88(+) dochadza k prestavovaniu vystupu ES.

PoZadované parametre a funkcie je mozno programovat pomocou funkénych tlacidiel SW1-SW2 a
LED diéd D3-D4 priamo na regulatore podla tabulky &. 2.

4.8.1 Nastavovanie regulatora

Mikroprocesorova jednotka regulatora z vyrobného zavodu je naprogramovana na parametre
uvedené v tabulke €. 6 ( poznamka 2).

Nastavenie regulatora sa vykonava pomocou tlacidiel a LED diod.

Pred zoradenim regulatora musia byt zoradené polohové a momentové spinace ako aj
vysiela¢ polohy, a ES musi byt v medzipolohe (polohové a momentové spinace nie sl zopnuté).
Taktiez by uz mal byt odsledovany spravny chod elektromotora vzhfadom na poradie faz, ina¢ sa
méze stat, Ze pri autokalibracii pdjde motor opacne a regulator to nevyhodnoti ako chybu.

Rozmiestnenie nastavovacich a signalizacnych prvkov na doske regulatora REGADA je na obr.9:

Legenda:
é @ S E— S—
Tlagidlo SW1 spusta inicializacnd rutinu a umoZzfiuje
" O B D? D1D3 D4 listovanie v nastavovacich menu
0o o Tlagidlo SW2 | nastavovanie parametrov vo zvolenom menu
= L. %iéda D1 signalizacia napajania reguléatora
@ o ) signalizacia chodu ES do smeru “OTVARA*
2 | 1Bioda b2 (zelend) — “ZATVARA" (8ervend)
& o " || Dioda D3 (z_Ite _ syetlo) pgctom bllka_ljumch kédov
signalizuje zvolené nastavovacie menu
B ood ddd| | oo Pop———— (6ervené svetlo) poétom blikajicich kodov
Diéda D4 signalizuje nastavovany, resp. nastaveny
obr. 9 parameter regulatora z vybraného menu.
Tabulka €. 6
Diéda D3 (zlt4) Nastavovacie Di6da D4 (Cervena) Nastavovany parameter
- pocet bliknuti menu - pocet bliknuti yp
1 bliknutie 0-20mA
1 bliknutie riadiaci signal 2 bliknutia 4-20 mA (*) (**)
3 bliknutia 0-10vDC
1 bliknutie ES na signal SYS otvori
. . odozva na signal - - — "
2 bliknutia SYS - TEST 2 bliknutia ES na signal SYS zatvori
3 bliknutia ES na signél SYS zastavi (*)
zrlfadl_gnie 1 bliknutie ES ZATVARA pri zvySovani riadiaceho signélu
3 bliknutia (stapajuca /
klesajuca p
charakteristika) 2 bliknutia ES OTVARA pri zvySovani riadiaceho signéalu (*)
. . necitlivost . . 1 - 10 % necitlivost regulatora (nastavenie od
4 bliknutia regulatora 1-10 bliknuti vyrobcu 3% (*))
1 bliknutie Uzka na moment
) ; . . 2 bliknutia Uzka na polohu (*)
5 bliknuti spbsob regulacie - - —
3 bliknutia Siroka na moment
4 bliknutia Siroka na polohu
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Poznamky: 1. regulator pri autokalibracii automaticky nastavi typ spatnej vazby — odporova/pradova
2. (*) - nastavené parametre z vyrobného zavodu, pokial zakaznik neurci ina¢
3. (**) - vstupny signal 4 mA - poloha ,zatvorené*
20 mA - poloha ,otvorené*“

Zakladné nastavenie regulatora (Programovy reset regulatora)
V pripade problémov s nastavenim parametrov postupujte nasledovne:

- vypnite napajacie napatie

- sucasne stlacte tlacidla SW1 a SW2

- zapnite napjacie napatie

- tlaCidla je nutné podrzat zatlacené do doby, aZ sa rozblika Zlta LED dioda, ¢im sa vykona
zakladné nastavenie.

Postup prestavenia regulatora:

ES prestavime do medzipolohy.

Inicializaéna rutina sa spusSta pri zapnutom regulatore, nulovej regulacnej odchylke a
kratkom stlaceni tladidla SW1 na dobu cca 2 sek. (t.j. do doby az sa rozsvieti diéda D3). Po
uvolneni tla¢idla nabehne menu riadiaceho signélu, ¢o sa znazorni opakovanim 1 bliknutim na
diéde D3 a predvoleny parameter (obvykle riadiaci signal 4 - 20 mA), ¢o sa znazorni opakovanymi
2 bliknutiami na diéde D4. Po tomto je moZno prestavovat pozadované parametre regulatora podia
tabulky ¢€.2:
kratkym stlacenim tlaidla SW1 listovat v menu zobrazované po¢tom bliknuti di6dou D3
kratkym stlacenim tlacidla SW2 nastavovat parametre zobrazované poctom bliknuti di6dou D4

Po prestaveni parametrov podla poziadavky uZzivatela prepnite pomocou tladidla SW1
stlaceného na cca 2 sek. (t.j. do doby az sa rozsvieti diéda D3) regulator do autokalibracie, ¢o je
signalizované blikanim ZItej LED D3 6x. Pofas tohto procesu regulator vykona kontrolu
spatnovazobného vysielata a zmysel otaCania, prestavi ES do polohy otvorené a zatvorené,
vykona meranie zotrvaénych hmét v smere ,OTVARA" a ,ZATVARA* a uloZi nastavené parametre
do EEPROM pamate. V pripade, Ze v priebehu inicializacie sa vyskytne chyba (napr. v zapojeni
resp. nastaveni) bude inicializaény proces preruSeny a regulator prostrednictvom diddy D4 poda
hlasenie o druhu zavady. V opacnom pripade po dokonceni inicializacného procesu regulator
prejde do regulaéného rezimu.

Chybové hlasenie regulatora pomocou diédy D4 pri inicializacii:

4 bliknutia - chybne zapojené momentoveé spinace

5 bliknuti - chybne zapojeny spatnovazobny vysiela¢

8 bliknuti - zly smer otacania pohonu alebo opacne zapojeny spatnovazobny vysielaé

4.8.2 Sledovanie prevadzkovych a poruchovych stavov

Sledovanie prevadzkovych a poruchovych stavov je mozné pri odkrytovanom ES.

a.) Prevadzkovy stav pomocou signalizacie LED diody D3:
trvalo svieti — regulator reguluje
trvalo zhasnuté — regulacna odchylka v rozsahu pasma necitlivosti — ES stoji

b.) Poruchovy stav pomocou signalizacie LED di6d D4 — trvalo svieti , D3 blikanim indikuje
poruchovy stav

1 bliknutie (opakované):

- signalizacia rezimu ,TEST" - ES sa prestavi do
polohy podla nastavenia signalu v menu ,TEST"
(pri spojeni sv. 66 a 86)

2 bliknutia (opakuju sa po kratkej prestavke):

- chyba riadiaci signal - ES sa prestavi do polohy
podla nastavenia signalu v menu ,TEST*

4 bliknutia (opakuju sa po kratkej prestavke):

- signalizacia ¢innosti momentovych spinacov (ES
vypnuty momentovymi spinaémi v medzipolohe)

5 bliknuti (opakuju sa po kratkej prestavke):

- porucha spatnovazobného vysielata - ES sa
prestavi do polohy podla nastavenia signalu v
menu ,TEST"

7 bliknuti (opakuju sa po kratkej prestavke):

- riadiaci signal (prad) pri rozsahu 4 - 20 mensi
ako 4 mA (3,5 mA)
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4.9 Prestavenie polohy pracovného uhla a nastavenie dorazovych skrutiek (obr.
10-14)

Dorazové skrutky sluzia k mechanickému ohrani¢eniu zdvihu (pracovného uhla)
servopohonu pri ruénej prevadzke alebo ako koncové body drahy pre vypinanie od momentu.
Preto vystupny doraz nesmie na nich narazat pri motorickej prevadzke bez nastavenia
momentovej jednotky. In&¢ by mohlo dojst' k poSkodeniu mechanického prevodu. Na nasledujdcich
obréazkoch su znazornené v3Setky mozné nastavenia zdvihu pre uhol 90°, kde obr. a) - vystupny
hriadel v polohe ,Z" , obr. b) — vystupny hriadel v polohe ,0".

Nastavenie zdvihu 90° - bez zmeny polohy pracovného uhla (0°)

SKRUTKA PRE
POLOHU , O*

SKRUTKA PRE
POLOHU , Z*

obr. 10 a) b)

Dorazové skrutky sliZia aj na vymedzenie polohy pracovného uhla armatiry, umoziiuju
zmenit tato polohu z polohy "Z" (0°) a z polohy "O" (60°, 90°, 120°, 160°) o hodnotu £10°., pricom
velkost pracovného uhla uvedeného na typovom Stitku ES musi ostat nezmenena.

Nastavenie zdvihu 90° - so zmenou polohy pracovného uhla +10° v smere ,, O“

obr. 11 a)
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Nastavenie zdvihu 90° - so zmenou polohy pracovného uhla +10° v smere ,, Z“

obr. 12 a) b)

4.9.1 Nastavenie dorazovych skrutiek pri vypinani ES od polohovej jednotky

Ak ma ES momentové spinace, potom tieto v pripade nevypnutia ES od spinacov polohovej
jednotky plnia funkciu koncovych spinacov, resp. funkciu ochrany ES pred pretazenim.

Postup:
uvolnite obe dorazové skrutky tak, aby ich hlavy boli zarovno s okrajom otvoru (obr. 13)
prestavte ES do polohy ,Z* kym nevypne polohovy spinac
dorazovu skrutku otaCajte doprava, kym nepocitite zva¢Seny odpor pri narazeni na doraz. Z
takto dosiahnutého stavu otocte skrutku minimalne o 1/2 otacky spat, aby nenastalo skér
zopnutie od momentovej jednotky,
podobne nastavte dorazovu skrutku pre polohu "O".
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4.9.2 Nastavenie dorazovych skrutiek pri vypinani ES od momentu

Pri vyuZiti dorazovych skrutiek ako koncovych bodov (dorazov) drahy vystupného hriadela
ES, musi mat tento zoradent momentovu jednotku tak, aby nedoslo k prekro€eniu vypinacieho
momentu.
Postup:
ruénym kolesom prestavte ES do polohy "Z",
uvolnite obe dorazové skrutky tak, aby ich hlavy boli zarovno s okrajom otvoru (obr. 13)
dorazovu skrutku pre polohu ,Z* ota€ajte doprava, kym nepocitite zva¢Seny odpor pri narazeni
na doraz
podobne nastavte dorazovu skrutku pre polohu "O",
polohovo-signalizaénu jednotku zoradte tak, aby spinala za zopnutim momentovej jednotky.

Poznamka:

Dorazovymi skrutkami je mozné na zoradenom ES zvacsit' (obr.13) alebo zmenSit’ (obr.14)pracovny uhol o
20°, avSak odpadéa tu moznost’ doladenia polohy vystupného hriadef/a. Pritom musi byt na tento uhol
nastavena polohové jednotka a vysielaé vysunuty zo zaberu.

Nastavenie zdvihu 110° - zvaéSenie pracovného uhla o 20°

obr. 13 a) b)

Nastavenie zdvihu 70° - zmenSenie pracovného uhla o 20°

obr. 14 a) b)
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4.10 Miestne elektrické ovladanie (obr.15)

- doplnkova vybava

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, ap.) pri zabezpe¢enom napajani je
mozné ES prestavovat’ miestnym elektrickym ovladanim. Po prepnuti miestneho ovladania na
rezim ,MIESTNE" je moZné tlac¢idlami OPEN a CLOSE ovladat pohyb vystupného &lena
v zadanom smere. LED diédy indikuju jednotlivé stavy miestneho ovladania.

Ovladanie je mozné po odobrati visiaceho zamku (1). Postupnym stlacanim tladidla (2) REMOTE-
OFF-LOCAL sa meni volba reZimu ovladania na ,DIALKOVE®, ,VYPNUTE", ,MIESTNE",
.VYPNUTE". Postupnym stlaanim sa volba rezimu cyklicky opakuje. Tato volba je zobrazovana
LED diédami viditefnymi na prednom paneli miestneho ovladania.

Pritomnost napajacieho napétia pre ovladanie miestneho ovladania je signalizovana rozsvietenim
jednej z troch LED di6éd REMOTE (6), OFF (7), alebo LOCAL (8).

Jednotlivé rezimy miestneho ovladania:

ReZim , OFF* (VYPNUTE) — v tomto reZime nie je mozné ES ovladat dialkovo ani miestne. ReZim
je signalizovany rozsvietenim LED diédy OFF (7).

Rezim ,LOCAL" (MIESTNE) — v tomto rezime je mozné ES ovladat miestne do smeru otvara,
zatvara a zastavit ho tlac¢idlami OPEN (3) (otvara) , CLOSE (4) (zatvara) a STOP (5). Rezim
»,LOCAL" je signalizovany rozsvietenim LED diédy LOCAL (8). Stlacenie tlacidla OPEN v tomto
rezime je signalizované rozsvietenim LED dioédy OPEN (9). Stlacenie tla¢idla CLOSE v tomto
rezime je signalizované rozsvietenim LED diody CLOSE (10). Stla¢enim tlacidla STOP signalne
LED diédy OPEN (9) a CLOSE (10) zhasna.

Rezim ,REMOTE* (DIALKOVE) — v tomto reZime je mozné ES ovladat povelmi z nadradeného
systému dialkovo. Rezim ,, REMOTE" je signalizovany rozsvietenim LED diédy REMOTE (7).

V tomto rezime su tlac¢idla OPEN, STOP a CLOSE nefunkéné.

Po ukonéeni prace s miestnym elektrickym ovladanim odpora¢ame v rezime ,REMOTE"
(DIALKOVE) opat nasadit na tlacidlo (2) visiaci zamok a uzamknut ho pre pripad neziaduceho
zasahu nepovolanou osobou. Visiaci zamok je mozné nasadit a uzamknut na tlacidlo (2)

v [ubovolnom rezime miestneho ovladania.

(o]

FF

©

OPEN  STOP CLOSE

-~ ¥
MOTE-OFF-LQCAL

Obr. 15
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5. Obsluha, Uudrzba, poruchy aich odstranenie
5.1 Obsluha

1. Vo vSeobecnosti predpokladame, Ze obsluhu ES bude vykonavat’ kvalifikovany pracovnik

v zmysle poZiadaviek kap. 1!
A 2. Po uvedeni ES do prevadzky je potrebné overit, ¢i pri manipulacii nedoSlo k poSkodeniam
povrchovych Uprav - tieto je potrebné odstranit’' v zaujme zabranenia poSkodeniu koréziou!
ES UP X.X vyzaduje len nepatrnu obsluhu. Predpokladom pre spolahliva prevadzku je spravne
uvedenie do prevadzky.
Obsluha tychto ES vyplyva z podmienok prevadzky a spravidla spoc¢iva v spracovavani informacii
pre nasledne zabezpecenie pozadovanej funkcie. ES je mozné ovladat dialkovo elektricky i ru¢ne
Z miesta ich inStalacie. Ru¢né ovladanie je moZzné pomocou ru¢ného kolesa.
Obsluha musi dbat na vykonanie predpisanej Udrzby a aby ES bol po¢as prevadzky chraneny pred
Skodlivymi u€inkami okolia a poveternostnymi vplyvmi, ktoré presahuju ramec pripustnych vplyvov,
uvedenych v €asti ,,Pracovné podmienky"“.
Je nevyhnutné dbat’ na to, aby nedochadzalo ku nadmernému otepleniu povrchu ES, ku prekro¢eniu
Stitkovych hodnét a nadmernému chveniu ES.

Ruéné ovladanie:
V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, vypadok ap.) obsluha méze vykonat prestavenie
ovladaného organu prostrednictvom ruéného kolesa. Pri otd¢ani ruéného kolesa v smere pohybu
hodinovych rugigiek sa vystupny &len pohybuje v smere "ZATVARA".

5.2 Udrzba—rozsah a pravidelnost’

Pri prehliadkach a adrzbe je potrebné dotiahnut’ vSetky skrutky a matice, ktoré maja vplyv
na tesnost a krytie. Rovnako raz za rok je potrebné prekontrolovat a v pripade potreby utiahnut
upevnovacie skrutky vodiCov svoriek a zaistenie nasuvnych spojov s vodiémi.

Intervaly medzi dvomi preventivnymi prehliadkami su Styri roky.

Vymenu tesneni krytov je potrebné vykonat v pripade poskodenia, alebo po uplynuti doby 6. rokov
doby pouzivania.

Plastické mazivo v dodavanych servopohobnoch je uréené pre celt dobu Zivotnosti vyrobku.
Pocas doby prevadzky ES nie je potrebné mazivo menit.

Mazanie
Mazacie prostriedky - prevody - vo vyhotoveni pre prostredie s teplotami -25°C az +55°C mazaci tuk
GLEIT - m- HF 401/0, resp. GLEITMO 585 K
- vo vyhotoveni pre prostredia s teplotami -50°C az +40°C mazaci tuk
ISOFLEX® TOPAS AK 50
- vo vyhotoveni pre prostredia s teplotami —60°C az +40°C mazaci tuk
DISCOR R EP - 000

A Mazanie vretena armatiry sa vykonava nezavisle na udrzbe ES!

Kazdych 6 mesiacov doporucujeme vykonat kontrolny chod v rdmci nastaveného pracovného
zdvihu (pracovnych otacok) na overenie spolahlivej funkcie, so spatnym nastavenim pbvodnej
polohy.

Pokial nie je v reviznych predpisoch stanovené inak, vykonajte prehliadku ES raz za 4 roky,
pricom skontrolujte utiahnutie vSetkych pripojovacich a zemniacich skrutiek, pre zamedzenie
nahrievania.

Po 6 mesiacoch od uvedenia do prevadzky a potom raz roéne doporucujeme preverit pevnost
utiahnutia upeviovacich skrutiek medzi ES a armaturou (skrutky dotahovat’ krizovym
spbsobom).

- Pri elektrickom prip4jani a odpajani ES prekontrolujte tesniace krazky kablovych
A vyvodiek — poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!
Udrzujte ES v &istote a dbajte na odstranenie negistdt a prachu. Cistenie
vykonavaijte pravidelne, podla prevadzkovych moznosti a pozZiadaviek.
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5.3 Poruchy aich odstranenie

Pri vypadku resp. preruSeni napajacieho napdtia zostane ES stét' v pozicii, v ktorej sa
nachadzal pred vypadkom napajania. V pripade potreby je mozné ES prestavovat len ruénym
ovladanim (ruénym kolesom), pri¢om je potrebné dbat na to, aby sa vystupna ¢ast ES
pohybovala v rozsahu nastaveného zdvihu (plati pre vyhotovenie ES bez dorazov), aby
nedoslo k rozladeniu polohovych spinacov, resp. vysielaca polohy. Po obnoveni privodu

napajacieho napatia je ES pripraveny pre prevadzku.

V pripade poruchy niektorého prvku ES je mozné tento vymenit za novy. Vymenu zverte

servisnému stredisku.

V pripade poruchy ES, postupuijte podla pokynov pre zaruény a pozarucny servis.

Tabulka €. 7: Poruchy aich odstranenie

Porucha

Pri¢ina poruchy

Odstréanenie poruchy

Pri stlaceni ovladacich
tlacidiel, rotor motora
sa neotaca.

1. Nie je privedené napétie
na svorky elektromotora.

Skontrolovat zapojenie a pritomnost
napatia.

2. Nie je napétie na ovladacej

casti.

Vykonat kontrolu zapojenia ovladacej
Casti.

Servopohon nezastavuje
na koncovych polohach.

1. Rozladené nastavenie
spinacov.

Vykonat zoradenie.

2. PoSkodeny mikrospinac.

Vykonat zdmenu mikrospinaca
a nasledne zoradenie

3. Chybné zapojenie ES

Skontrolovat, ¢i su v obvode
ovladania zapojené polohové
a momentové spinace

Servopohon zastavuje
v medzipolohe.

Prekazka v armatuare resp.
zadieranie Casti armatdry.

Vykonat reverzéaciu servopohonu

a opatovny pohyb v pdvodnom
smere; v pripade opakovania poruchy
odstranit zavadu na armature.

V koncovych polohach
nie je indikacia
dosiahnutia tychto poléh.

1. Nie st funkéné signalne
kontrolky.

Vymenit signalne kontrolky.

2. Rozladené nastavenie
polohovych signalizaénych
spinacov.

Zoradit polohové signalizaéné
spinace.

Ak nie je mozné niektor poruchu ES
odstranit, kontaktujte servisné
stredisko.

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte pod/a kapitoly "Demontaz".

A Rozoberat’ ES na G¢éely opravy je mozné len u vyrobcul!
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6. PrisluSenstvo a ndhradné diely
Ako prisluSenstvo je dodavané pribalené ruéné koleso.
6.1 Zoznam néhradnych dielcov
Tabulka €. 8: Nahradné dielce
Nazov dielca Obj. ¢islo Pozicia |Obrazok
Elektromotor; 13,8 W; 230 V; (UP 0) 63 592 408 2 1
Elektromotor; 13,8 W; 24 VAC; (UP 0) 63 592 413 2 1
Elektromotor; 53 W; 24 VAC; (UP 1) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 100 W; 24 VAC; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 40 W/90 VA, 230V AC; (UP 1) 63 592 076 2 1
Elektromotor; 40 W/110 VA; 3x400V AC; 3x415V AC (UP 1) 63 592 054 2 1
Elektromotor; 120 W/228VA; 230V AC; (UP 2) 63 592 394 2 1
Elektromotor; 60 W/120VA; 230V AC; (UP 2) 63 592 322 2 1
Elektromotor; 20 W/75VA; 230V AC; (UP 2) 63 592 118 1 1
Elektromotor; 180 W/300VA; 3x400V AC; 3x415V AC (UP 2) 63 592 330 2 1
Elektromotor; 90 W/150VA; 3x400V AC; 3x415V AC (UP 2) 63 592 328 2 1
Elektromotor; 13,8 W/14,2W; 120 V AC; 50Hz /60Hz; (UP 0) 63 592 412 2 1
Elektromotor; 40 W/90 VA; 115 V AC, 60 Hz; (UP 1) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 25 W/; 120 V AC, 60 Hz; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 70 W/125VA; 120 V AC, 60 Hz; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 120 W/228VA; 120 V AC, 60 Hz; (UP 2) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 7,5 W; 3x400 V AC; 50Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 6,2 W; 3x400 V AC; 60Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 6,5 W; 3x400 V AC; 50Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 7 W; 3x400 V AC; 60Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 15 W; 3x400 V AC; 50Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
Elektromotor; 13 W; 3x400 V AC; 60Hz; 3x400V AC; (UP 0) 63 592 XXX 2 1
2 1
2 1
2 1
2 1
2 1
2 1
1

Kondenzator 5nf (UP 1) 63 540 001

Kondenzator 7 (UP 2-UP 2.5) 63 540 181

Kondenzator 8nf (UP 2-2.5) Stcast motora

Kondenzator 3,3nt (UP 0) 63 542 038

Kondenzator 9nF (UP 1) Sacast motora 2

Spina¢ DB 6G A1LB (UP 0) 64 051 466 S3,54,S5,S6 3a
Spina¢ DB3C-Al (pozlatené kontakty) (UP 0) 64 051 200 S3,54,S5,S6 3a
Mikrospina¢ D443-S1LD s rolni¢kou (UP 2) 64 051 737 24,25,26,27 3
Mikrospina¢ D383-Q3RA s rolni¢kou (UP1, UP 2) 64 051 738 24,25,26,27 3
Mikrospina¢ D413-V3 RA (pozlatené kontakty) s rolnickou (UP 1,UP 64 051 470 24,25,26,27 3
Vysiela¢ kapacitny CPT 1 64 051 499 10 7
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 1x100 64 051 812 5 4
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 1x2000 64 051 827 5 4
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 2x100 64 051 814 5 4
Vysiela¢ odporovy drdtovy RP19; 2x2000 64 051 825 5 4
Vysiela¢ odporovy PL 240; 5000 64 051 819 5 4
Vysiela¢ DCPT3M 64 051 XXX - 8
Zdroj napajaci DX3004.P24 64 051 184 -
Krizok 134,5x3 SMS 1586; BS 4518 (UP 0) 62 732 154 - -
Krazok 180x3 AS 568 B/BS 1806 (UP 1) 62 732 155 - -
Krazok 202,79x3,53 AS 568 B/BS 1806 (UP 2-UP 2.5) 62 732 156 - -
O- Kriizok 105 x 3 62 732 390 - -

Upozornenie: Dodavkou nahradnych dielov vyrobca nezodpovedéa za Skody spdsobené ich demontaZou a

montazou. Instalaciu, vymenu nahradnych dielov musi vykonavat opravneny, kvalifikovany personal.

A Rozoberat’ ES na Géely opravy je mozné len u vyrobcul!
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7. Prilohy

7.1 Schémy zapojenia UP 0
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7.2 Schémy zapojenia UP 1, UP 2, UP 2.4, UP 2.5

Elektrické pripojenie na svorkovnicu:
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Elektrické pripojenie na konektor:
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Legenda:

Legenda k schémam zapojenia Zxxx (napr. Z5c) s elektrickym pripojenim na svorkovnicu a k schémam zapojenia
ZKxxx (napr. ZK5c) s elektrickym pripojenim na konektor je identicka.

Z5c...... zapojenie jednoduchého odporového vysielata

Z6¢C...... zapojenie dvojitého odporového vysielaca

Z10g.... zapojenie el. polohového vysielaca (EPV) pradového, resp. kapacitného, alebo DCPT vysielaca - 2-
vodi€ bez zdroja

Z455d.. zapojenie 1~ elektromotora s momentovymi a polohovymi spinaémi a s vyhrievacim odporom

Z78s....schéma zapojenia 3~ elektromotora a vyhrievacieho odporu

Z78t.....schéma zapojenia 3~ elektromotora a vyhrievacieho odporu

Z2169..schéma zapojenia jednosmerného elektromotora 24 V DC a vyhrievacieho odporu

Z257]...zapojenie EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie bez zdroja s pridovym vystupnym signalom

Z257Kk..zapojenie EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie bez zdroja s napatovym vystupnym signalom

Z260h..zapojenie elektronického polohového vysiela¢a pradového (EPV) — 3 —vodi¢ so zdrojom

Z260k..zapojenie EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie so zdrojom s napatovym vystupnym signalom

Z260m. zapojenie kapacitného vysielaca - 3-vodi¢ové vyhotovenie so zdrojom

Z269r .. zapojenie el. polohového vysielaca pridového, resp. kapacitného, alebo DCPT vysiela¢a - 2-vodi¢
so zdrojom

Z303m... schéma zapojenia 3~ elektromotora so stykacmi a vyhrievacim odporom

Z403r ..schéma zapojenia momentovych a polohovych spinatov

Z404t...schéma zapojenia 1~ elektromotora a vyhrievacieho odporu

Z461a..schéma zapojenia momentovych a polohovych spinaCov s tandemovymi polohovymi spinaémi

Z240a..schéma zapojenia 1~ elektromotora s regulatorom a s odporovou spatnou vazbou s 1~motorom

Z21a ...zapojenie pridavnych polohovych spinacov pre ES s regulatorom

Z41la ...zapojenie vyhrievacieho odporu a spina¢a vyhrievacieho odporu pre ES s regulatorom.

Bl ..ot e odporovy vysiela¢ jednoduchy
B2....... e odporovy vysiela¢ dvojity
B3....... oo elektronicky polohovy vysiela¢ (EPV)

B3a ..... kapacitny vysielac
B3b ..... DCPT vysiela¢

Coeee e, kondenzator

El .o e vyhrievaci odpor

Flo e, tepeln& ochrana elektromotora — termokontakt

F2 e s tepelny spinac vyhrievacieho odporu

WU e e, vstupné (vystupné) pradové (napatove) unifikované signaly

K11, K12.....cievky relé

KM1, KM2...cievky stykacov (plati pre UP 2, UP 2.4, UP 2.5)

M. e, elektromotor

Rl e, zatazovaci odpor

REMOTE-OFF-LOCAL...tla¢idlo volby rezimov na miestnom ovladani
OPEN, STOP, CLOSE...tlag¢idla ovladania miestneho ovladania

S momentovy spinac "otvorené*

S2 i, momentovy spinac "zatvorené*“

S3 i polohovy spinac¢ "otvorené*

S4 it polohovy spinac "zatvorené*

S5 pridavny polohovy spina¢ "otvorené*

S6 .ot e, pridavny polohovy spina¢ "zatvorené*
S13 .. . tandemovy polohovy spina¢ "otvorené*
S14 .. tandemovy polohovy spina¢ "zatvorené*
X e svorkovnica

XCoiiiis e konektor

Poznamka 1: Tepelna ochrana jednofazového elektromotora (Z404t) je Standardne zabudovana
v elektromotore v nulovom vodiéi.

Poznamka 2: Momentové vypinanie nie je vybavené mechanickym blokovacim mechanizmom.

Poznamka 3: Prepojky 12-19 a 16-23 na svorkovnici v schéme zapojenia Z455d pre ES UP 0 su Standardne
dodané od vyrobcu.
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7.3 Diagram prace spinacov

Spinad S\;’zlr?( , otvorené TR zatvorené
ST
S2
S3
S4
S5
S6
S13 44 - 46
sia [ ——

I <ontakt spojeny
|:| Kontakt rozpoieny

Poznamka 1: Momentové spinace S1, S2 vypinaju pri dosiahnuti nastaveného vypinacieho momentu v fubovolhej ¢asti
pracovného zdvihu.

Poznamka 2: Signalizacné spinace S5, S6 pre ES UP 0 su nastavite/hé v pasme max. 50 % pracovného zdvihu pred
koncovou polohou (Standardne nastavené tesne pred koncovou polohou). V pripade potreby vacéSieho pasma pre
signalizaciu je moZzné vyuZit reverznl funkciu spinacov. Signalizacné spinace S5, S6 pre ESUP 1, 2,2.4,2.5 su
nastavite/né v pasme celého pracovného zdvihu pred koncovou polohou (Standardne nastavené tesne pred koncovou
polohou).

Poznamka 3: Tandemové polohové spinace S13, resp. S14 su spinané jednou vackou suéasne s polohovym spina¢om
S3, resp. S4. Pre bezpeéné vypnutie servopohonu v koncovej polohe pri dosiahnuti koncovej polohy je potrebné vybrat,
ako polohovy spina¢ (od ktorého bude zabezpecéované vypnutie servopohonu) z dvojice spinacov S3/S13, resp. S4/S14
ten, ktory prepne z danej dvojice pri pohybe do daného smeru v poradi ako druhy, aby bolo zabezpecené, Ze v koncovej
polohe budu obidva z dvojice spina¢ov prepnuté rovnako.

Poznamka 4: Cisla svoriek odpovedaju éiselnému znadeniu pri elektrickom pripojeni na svorkovnicu.

Poznamka 5: Kontakty spinacov su vyvedené pod/a konkrétnej schémy zapojenia.
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7.4 Rozmerové nacrtky
Elektricky servopohon jednootac¢kovy Unimact UP 0, UP 1, UP 2
B1 c1
2 c3
N
<C|
N\ ™M)
<{|
- I
I o o||
P |- ° °
M1 /p /U_L
M2
3
EL
f ’ Axddn2
¢d2 "1
4
B4 | BS &2 | ol
9d3
ad1
Hlavné rozmery / OcHoBHste pasmepst / Main dimensions
sl Aa2] a3 B1[B2]B3[B4[B5] C1[C2[C3[ M M2 [P R Jaf2[dl [d2] d3 44 [ ] h2
w0 % 1953 146| 262|220 82 | 80 | 65 | 146]283| 82 | 75 [Miexts| - | 3 |160|es i1 2 L M 1 -F
FO05 ) 65| 35| 50 M6 | 3
Fo5 354 50 M6
UP 1 o359 180| 310| 247|100 99 | B4 |162| 326|100| 98 |M20x1.5 | M20x1.5 | 45 | 160 | 45| 90 | — —=5 el - ®
UP 2 | FO7/F10 |408|220( 380(295| 115 | 112| 91 |195| 376|115 | 113 |M20x1.5 | M20x1.5 | 4.5 | 200| 45" [120| — | 70/102 |M8/M10| — | 16/20
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Elektricky servopohon jednootackovy Unimact UP 0, UP 1, UP 2 - vyhotovenie so stojanom a pakou

C6

c7

P

c3

c2
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Elektricky servopohon jednootac¢kovy Unimact UP 1, UP 2 s miestnym ovladanim
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Elektricky servopohon jednootackovy Unimact UP 1, UP 2 s miestnym ovladanim, stojanom a pakou
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Elektricky servopohon jednoota¢kovy Unimact UP 2.4, UP 2.5

P-21

12

B1

A

A4

Hlavné rozmery / OcroBHble pasmepkl / Main dimensions

]

A3

Al

A2 | AS

A4 | Bl

B2

B3

B4

BS

a/2] di

d3

d4

h2

Up 2.4

F10/F12

4081220380

1341295

195

376

4.5

200| M20x1.5

45°

150

102,125 [M10/M12

20/26

UP 2.5

F10/F14

F2

408

2201380

1821295

195

376

4.5

200

M20x1.5

45°

175

102/140 |M10/M16

20/35

125

M12

26
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Elektricky servopohon jednoota¢kovy Unimact UP 2.4, UP 2.5 s miestnym ovladanim
P-2114
B1 C1
B2 B3 C2 C3
i 2
o
B7
\
B4
B6
#d1
C4
Hlavné rozmery / OcroBuile paamepsr / Main dimensions
AT | A2 | A3| A4 | BI |B2|B3|B4|B5|B6|B7|Cl|C2|C3|C4|C5|H |a/2]dl d3 d4 h2
UP 2.4 | F10/F12 |408|220|380|134(295| 115|112 | 131 {195 [450 | 92 | 376|115 | 113 | 485| 38 | 200| 457|150 |102/125 [M10/M12| 25/30
UP 2.5 F1?:1/;14 408(220(380|182(295| 115|112 | 171|195 [ 450| 92 | 376|115 | 113 | 485| 38 |200| 45" (175 102/140|M10/M16] 20/35

125 M12 26
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Elektricky servopohon jednootackovy Unimact UP 2.4, UP 2.5 s miestnym ovladanim, stojanom a pakou
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Rozmery tahadla TV 160 (P-0100)

P-0100

~18.5
3,5

917

ﬂgﬂ_— BB

M8

8,4

16

Rozmery tahadla TV 360 (P-0210)

P-0210

66 0K 27

~225
i
630
=i_
|‘=!=
||
T
|
RE
|

3

12,5

0K 27

1/2"

27
CH

M12
Band—

Rozmery tahadla TV 40-1/20 a TV 50-1/25

P-1413
favy zavit g trubka nie je pravy zdvit
v 9 /predmetom dodavky
M
] v/ _____
,t Ll N 3_ I S - —1- Ll
o - J \
= #0j7 \\1 / o0j7 .
UESU Bl 8 _ 7VARENE . & e B _ EESU [
- 67 | max. 2750 167 | =
P-1413/B TV 50-1/25 28 min.30 25
P-1413/A TV 40-1/20 23 | max.30 | 20
VYHOTOVENIE TYP TAHADLA A B D
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MECHANICKE PRIPOJENIE STOJAN, VYSTUPNY HRIADEL, PERO:

TVAR PRIPOJOVACIEHO DIELCA:

Tvar SV-xx o
<
Q
o
g &
f1 z un9 Typ H s|u|v]z|y|v| g3
=T
- o
g
H.o— 4 . f\ T [l
\/
- UXXOXX | 245 22| 6 [28]25 |2 2 | sv22
o
y ) UXX 0.1XX | 245 |22 | 6 |28 |25 | 2| 2 | sv-22
UXXIXX | 279 | 25| 8 [35]28 |2 | 2 | sv2s
UXX2XX | 431 |40 |12 |66 |56 | 4| 7 | sv-40
UXX2.4XX | 538 | 50 |16 [ 82|70 | 4 | 7 | sv-50
UXX 2.5XX | 64,4 | 60 | 18 | 84 | 70 | 4 | 7 | sv-60
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7.5 Zaznam o zaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy: Zarucéna oprava ¢.:

Uzivatel servopohonu: Reklaméciu uplatnil:
Typové ¢islo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: Zisten& chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dia: Podpis:
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7.6 Zaznam o pozaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

UZivatel servopohonu: Miesto nasadenia servopohonu:

Typové ¢€islo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:

Zistené chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dia: Podpis:
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7.7 Obchodné zastupenia
Slovenské republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradné zastlpenie Regada, s.r.o. pre predaj elektrickych servopohonov

Regada Ceska4, s.r.o.
Kopaninska 109

252 25 Ofech

PRAHA - zapad

Tel.: +420 257 961 302
Fax: +420 257 961 301
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