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Prosime Vas, pred pripojenim a uvedenim servopohonu
do prevadzky, podrobne precitajte tento navod !

Preventivne a ochranné opatrenia uplatnené na tomto vyrobku nemézu poskytovat' poZzadovanu bezpecénostnu
uroveni, pokial vyrobok a jeho ochranné systémy nie su uplatriované pozadovanym a popisanym spdsobom a ak
inStalacia a udrzba nie je vykonavana pod/a prisluSnych predpisov a pravidiel!
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Tento Navod na montaz, obsluhu a udrzbu je vypracovany v zmysle poZiadaviek prisluSnych smernic
EU, zakonov a nariadeni vlady SR resp. CR a v zmysle poZiadaviek Vyhlasky MPSVR SR é&.
718/2002. Je vypracovany s ciefom zaistit’bezpecnost’ a ochranu Zivota a zdravia pouzivatela
a s ciefom zamedzit’ vzniku materialnych skdd a ohrozeniu Zivotného prostredia.

1. VSeobecne
1.1 Uégel a pouzitie vyrobku

Elektrické servopohony (dalej ES) viacotaCkové typu MO5 su vysokovykonné
elektromechanické vyrobky, konStruované pre priamu montdZz na ovladané zariadenia (regulacné
organy - armatury, ap ). ES MO 5 sU vhodné pre dialkové ovladanie armatdr, ktoré vyzaduju
viacotackovy prestavny pohyb, ako sU noZové posuvace a podobne. ES MOR 5 s regulatorom su
uréené pre automatickl regulaciu regulaénych organov. ES mb6zu byt vybavené prostriedkami
merania a riadenia technologickych procesov, u ktorych je nositefom informécie na ich vstupe a
(alebo) vystupe unifikovany analdégovy jednosmerny pradovy alebo napatovy signal. MéZu sa pouzivat
v kdrenarskych, energetickych, plynarenskych, klimatizacnych a inych technologickych zariadeniach,
pre ktoré su svojimi Uzitkovymi vlastnostami vhodné. Na ovladané zariadenie sa prip4jaju pomocou
priruby podfa 1SO 5210, DIN 3338 alebo podla GOST R 55510-2013.

1. Je zakazané pouzivat ES ako zdvihacie zariadenie !

A 2. Moznost spinania ES prostrednictvom polovodi¢ovych spinacov konzultujte s vyrobcom
servopohonu.
3. Pri ES so zabudovanym regulatorom v koncovych polohach nie je mozné pocitat’s tesnym
uzavretim prostrednictvom ovladacich signalov.

1.2 Pokyny pre bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hfadiska miery ohrozenia

ES typu MO 5 na zéklade charakteristiky uvedenej v ¢asti "Prevadzkové podmienky"
a z hladiska miery ohrozenia je vyhradené technické zariadenie s vysokou mierou ohrozenia, pritom
sa jedna o elektrické zariadenie skupiny A (vid. Vyhlaska MPSVR SR €. 508/2009, § 2 a Priloha €. 1,
[ll. Cast, ods. A - plati pre izemie SR). ES su v zmysle smernice LVD 2006/95/EC, nariadenia viady
SR 148/2016 Z.z. anormy STN EN 61010-1:2010 urCené pre inStalacnu kategoriu (kategdriu prepatia)

I, stupen znecistenia 2.
Vyrobok splfia zakladné bezpecnostné poziadavky podla STN EN 60204-1 a je v zhode s STN EN
55011/A1 v platnej edicii.

Vplyv vyrobku na okolie

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobok odpovedd poZiadavkam smernice Eurépskeho
parlamentu a Rady Eur6py o aproximacii pravnych predpisov ¢lenskych Statov, tykajlacich sa
elektromagnetickej kompatibility 2014/30/EU, prislusného nariadenia vlady SR 127/2016 Z. z.
a poziadavkam noriem STN EN 61000-6-4:2007+A1:2011, STN EN 61000-6-2:2005, STN EN 61000-
3-3:2013 a STN EN 61000-3-2:2014.

Vibréacie vyvolané vyrobkom: vplyv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvarany vyrobkom: hladina hluku A v mieste obsluhy max. 80 dB (A).

Nebezpec€ie pre Zivotné prostredie: vyrobok obsahuje napli mineralneho oleja, ktory je Skodlivy pre
vodné organizmy a méze vyvolat dlhodobé nepriaznivé G€inky vo vodnom prostredi. Pri manipulacii
a prevadzke vyrobku je potrebné zabranit Uniku oleja do Zivotného prostredia. ZvysenU pozornost
venovat prevadzke v blizkosti vodnych zdrojov.
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Poziadavky na odborni spbsobilost’ oséb vykondavajlucich montaz, obsluhu a udrzbu
Elektrické pripojenie mbdZe vykonavat pracovnik, klasifikovany ako osoba znala (8 5, Vyhl. ¢.
50/1978 Sb. — plati v CR) resp. elektrotechnik (podria § 21, vyhlasky MPSVR SR ¢&. 718/2002 — plati
v SR), ktory ma odborné vzdelanie elektrotechnického ucebného alebo Studijného odboru (stredné,

A Uplné stredné alebo vysokoskolské) a jeho odbornd spdésobilost bola overena opravnenou
vzdelavacou organizaciou na overenie odbornej spésobilosti a méze vykonavaf cinnost’ na
vyhradenych elektrickych zariadeniach v rozsahu osvedc¢enia, pri dodrzani podmienok ustanovenych
predpismi na zaistenie bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci, bezpecnosti technickych zariadeni a
bezpecnostno-technickymi poziadavkami.

Pokyny pre zaSkolenie obsluhy

Obsluhu mdéZu vykonavat pracovnici odborne spdsobili a zaSkoleni vyrobnym zavodom resp.
zmluvnym servisnym strediskom!

Upozornenie pre bezpeéné pouzivanie
Istenie vyrobku : ES MO 5 nema vlastni ochranu proti skratu. Preto do privodu napajacieho napéatia
musi byt zaradené vhodné istiace zariadenie (isti¢ resp. poistka), ktoré slizi zaroven ako hlavny vypinag.

Druh zariadenia z hlfadiska pripojenia: Zariadenie je uréené pre trvalé pripojenie.

1.3 Podmienky zaruky

Konkrétne podmienky zaruky obsahuje kipna zmluva.

Zarucna doba je podmienena :

pre Uzemie Slovenskej republiky, montdzou pracovnikom elektrotechnikom podla § 21,
vyhlasky €. 718/2002 Z.z. MPSVR SR a zaSkolenym vyrobnou firmou, resp. montdZzou zmluvnym
servisnym strediskom,

pre Gzemie Ceskej republiky, montdZou pracovnikom znalym podla § 5, vyhlasky 50/1978
Sh., a zaskolenym vyrobnou firmou, resp. montaZzou zmluvnym servisnym strediskom.

Dodavatel zodpoveda za kompletnost dodavky a zarucuje vlastnosti vyrobku, ktoré stanovuju
technické podmienky (TP) alebo vlastnosti dohodnuté v kiipnej zmluve.

Dodavatel nezodpoveda za zhorSené vlastnosti vyrobku, ktoré spdsobil odberatel pri skladovant,
neodbornej montazi alebo nespravnom prevadzkovani.

1.4 Servis zaruény a pozaruény

Pre vSetky naSe vyrobky poskytujeme zakaznikom odborny firemny servis pre nasadenie,
prevadzkovanie, obsluhu, revizie a pomoc pri odstranovani poruch.

Zaruény servis je vykonavany vyrobnym zavodom na zéklade pisomnej reklamécie.

\% prlpade vyskytu zavady, prosime, tato nam laskavo oznamte a uvedte:
zakladné udaje z typového Stitku (typové oznacenie a vyrobné ¢islo)
dobu nasadenia, okolité podmienky (teplota, vlhkost,...), rezim prevadzky vratane Castosti
spinania, druh vypinania (polohové alebo silové), nastaveny vypinaci moment
druh zavady — popis reklamovanej chyby
doporucujeme predlozit tiez Potvrdenie o montazi...

Odporucame, aby aj pozaruény servis bol vykonavany servisnym strediskom vyrobného zavodu
resp. niektorym zmluvnym servisnym strediskom.
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1.4.1 Zivotnost servopohonov

Zivotnost ES je minimalne 6 rokov.

Servopohony pouZité na uzatvaraci rezim (uzatvaracie armatdry), vyhovuju poZiadavkam
na minimalne 15 000 pracovnych cyklov (cyklus Z — O — Z pri 30 otackach na pracovny zdvih pre
viacotackové servopohony).

Servopohony pouZité na regulaénu prevadzku (requlaéné armatury, vyhovuju nizSie uvedenym
poctom prevadzkovych hodin, pri celkovom pocte 1 milién zopnuti.

Castost spinania
max. 1200[h* | 1000 | s00[h'] | 250" | 125 [hY]
Minimalna o¢akavana zivotnost — pocet prevadzkovych hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Doba ¢istého chodu je min. 200 hodin, maximalne 2 000 hodin.
Zivotnost' v prevadzkovych hodinéach zavisi od zataZenia a ¢astosti spinania.

Poznamka: Velka ¢astost spinania nezaistuje lepSiu regulaciu, preto nastavenie parametrov regulacie
volte len s nevyhnutne nutnou ¢astostou spinania, potrebnou pre dany proces.

1.5 Prevadzkové podmienky
1.5.1 Umiestnenie vyrobku a pracovnéa poloha

Zabudovanie a prevadzka ES MO 5 je mozna na krytych miestach priemyselnych objektov bez
regulacie teploty a vlhkosti, s ochranou proti priamemu vystaveniu klimatickym vplyvom (napr.
priamemu slneénému Ziareniu).

Upozornenie:
A Pri umiestneni na volnom priestranstve musi byt ES opatreny fahkym zastreSenim proti
priamemu pdsobeniu atmosferickych vplyvov.
Pri umiestneni v prostredi s relativnou vlhkostou nad 80%, vo vonkajSom prostredi pod
pristreSkom je nutné trvalo zapojit vyhrievaci rezistor priamo - bez tepelného spinaca.

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna v fubovolnej polohe pri zachovani horizontélnej polohy
osi motora - obvykle so zvislou osou vystupného hriadela a ovladacou skrifiou hore. Pri montazi je
nutné uvazovat s priestorom pre demontaz krytu riadiacej skrine a skrine svorkovnic.

1.5.2 Pracovné prostredia

V zmysle normy STN EN 60 721-2-1 v platnej edicii su ES dodavané v nizSie uvedenych
vyhotoveniach:

1) Vyhotovenie ,mierne“ - pre typ klimy mierna.

2) Vyhotovenie , chladné” - pre typ klimy chladna.

3) Vyhotovenie ,tropické" - pre typ klimy tropicka a sucha.

4) Vyhotovenie ,morské" - pre typ klimy morska

V zmysle STN 33 2000-1 a STN 33 2000-5-51 v platnej edicii ES musia odolavat vonkajSim vplyvom
a spolahlivo pracovat:
v podmienkach vonkajSich prostredi ozna€enych ako :
- mierne az horace suché s teplotami -25°C @Z +55°C .....c.eiiiiiiiiiieiiiie et AA 7*
- mierne chladné az horlce s teplotami -40°C azZ +40°C ......ccccceeviiieeeiiiiee e AA 2+AA 5*
v priemyselnych prostrediach: pri vysSie uvedenych teplotach
- s relativnou vlhkostou 10, 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,029 kg/kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi tePIOtaAMI ........eeviiiiiie e e e AB 7*
- s relativnou vlhkostou 5, 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,025 kg/kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi teplotami ..........cociiiiiiiiiie e AB 2+AB 5*
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- s relativhou vlhkostou 15, 100%, vratane kondenzécie s max. obsahom vody 0,036 kg/kg suchého

vzduchu, s vy38ie uvedenymi tEPIOTAMI ........ooiiiiiiieie e AB 8*
- s nadmorskou vyskou do 2 000 m, s rozsahom barometrického tlaku 86, 108 kPa ........................ AC 1*
- s pbsobenim tryskajucej vody zo vSetkych smerov - (vyrobok v Kryti IP X5) .....cccovceiiiiiiiiiiiee AD 5*
- s miernou prasnostou - s moznostou poésobenia nehorfavého, nevodivého a nevybuSného prachu;
stredna vrstva prachu; spad prachu vaési nez 35 ale najviac 350 mg/m? za defi (IP 5X)............... AE5*
so silnou prasnostou - s moznostou pésobenia nehorlavého, nevodivého a nevybuSného prachu;
stredna vrstva prachu; spad prachu vaési nez 350 ale najviac 1000 mg/m? za defi (IP 6X)........... AE 6*
- s atmosferickym vyskytom korozivnych a znedistujlcich latok (so silnym stupfiom koréznej agresivity
atmosféry); pritomnost korozivnych znecistujicich latok je vyznamna ..........cccceevvieeeeviiieee i, AF 2*

- s trvalym vystavenim velkemu mnoZstvu korozivnych alebo znecistujucich chemickych latok a sofnej
hmly vo vyhotoveni pre prostredie morské, pre COV a niektoré chemické prevadzky (neplati pre
vyhotovenie s miestnym OVIAAANTM)  .....ooiiiiiiii et sree e AF 4*

- s moznostou pdsobenia stredného mechanického namahania:
strednych sinusovych vibracii s frekvenciou v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitidou posuvu
0,15 mm pre f<fp a s amplitddou zrychlenia 19,6 m/s? pre f>fp (prechodova frekvencia fp je 57

VA2 o ) PSSR AH 2*
strednych razov, otrasoVv @ CNVENIA .........cccoviiiii i e e AG 2*

-+ s vaznym nebezpelim rastu rastlin @ PHESN ......cc.ueeiiiiii i e AK 2*
- s vdZznym nebezpedim vyskytu zivo€ichov (hmyzu, vtdkov, malych Zivo&ichov) ...........ccccccevnneenne. AL 2*

- s0 Skodlivymi Gc€inkami Ziareni:
unikajucich bludnych pradov s intenzitou magnetického pola (jednosmerného a striedavého

sietove] frekvencie) do 400 A.M™ ...ttt ee e AM 2-2*
stredného slne&ného Ziarenia s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? ........cccoevevveeivreeeeeneeennen, AN 2*
- strednych seizmickych G&inkov so zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ..........cccoeeivieiiiieiiieiniee e AP 3*
- s nepriamym ohrozenim bUrkovou GINNOSTOU ...........ccuiiiiiiiiiiiiiiie e AQ 2*
- s rychlym pohybom vzduchu a VEIKENO VELIa ..........coccuiiiiiiiie e e AR 3, AS 3*
- s0 schopnostami os6b odborne spdsobilych :
- resp. 0s6b znalych v zmysle 85, VYhL.E. 50/1978 Sh. ......cocciiviiiiiiiee e sieee e BA 4, BA 5*
- s Gastym dotykom os6b s potencidlom zeme (osoby sa ¢asto dotykaju vodivych ¢asti alebo stoja na
Ao Lo 1Y/ g T oo To | (= o =) ISP PPPSEPRR BC 3*
bez vyznamného nebezpelenstva z vyskytu nebezpecnych latok v objekte..............ccocoeviieiinnene BE 1*

Oznacenia v zmysle STN 33 2000-1a STN 33 2000-5-51 v platnej edicii

1.5.3 Napajanie a rezim prevadzky

Napajacie napaétie :

elektromotor ......ooeeveeeeee e Y /A; 400/ 230V ACresp. Y/ A; 380/ 220V AC £10%
[0 )Y, F=To F= T a1 TR 230 V AC £10%
Frekvencia napajacieho NAPALIA .......ccccoiiiiiiiiececeece ettt 50 Hz+ 2 %

ReZim prevadzky (v zmysle CSN/STN EN 60 034-1, 8):
ES MO 5 st uréené - pre dialkové ovladanie:
kratkodoby chod S2-10 min.
preruSovany chod S4-25%, 6 az 90 cyklov/hod.
- pre automatickd reguléaciu a ES MOR 5

prerusSovany chod S4-25%, 90 az 1200 cyklov/hod
Poznamka:1. Rezim prevadzky pozostava z druhu zataZenia, zataZzovatela a ¢astosti spinania.
2. ES MO 5 je mozné po spojeni s externym regulatorom pouzit ako regulacny ES s tym, Zze max. zatazovaci
moment je 0,4 ndsobkom max. vypinacieho momentu pre ES MO 5 s dia/kovym ovladanim.
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1.6 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a vybalenie

Plochy bez povrchovej Upravy su pred zabalenim oSetrené konzervacnym pripravkom MOGUL
LV 2-3.

Skladovacie podmienky:

Skladovacia teplota: -10 to +50 °C

Relativna vihkost vzduchu: max. 80 %

Skladujte zariadenia v dCistych, suchych a dobre vetranych miestnostiach, chranené pred
necistotami, prachom, pédnou vihkostou (umiestnenim do regélov alebo na palety), chemickymi a
cudzimi zdsahmi

V skladovacich priestoroch sa nesmu nachadzat plyny s kor6znymi G&inkami.

ES sa dodavaju v obaloch zarucujucich odolnost pri pdésobeni mechanickych a teplotnych
vplyvov podfa poziadaviek noriem STN EN 60 654 .

Vyrobky su balené na palety (paleta je vratna). Pri vyrobku je uvedené:
oznacenie vyrobcu,
nazov a typ vyrobku,
pocet kusov,
dalSie (daje - napisy a nalepky.

Prepravca je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnych prostriedkoch zaistit proti
samovolnému pohybu; v pripade otvorenych dopravnych prostriedkov musi zabezpec€it ich ochranu
proti atmosferickym zrazkam a striekajucej vode. Rozmiestnenie a zaistenie vyrobkov v dopravnych
prostriedkoch musi zabezpedit ich pevnu polohu, vylu€it moznost vzajomnych narazov a narazov
na steny dopravnych prostriedkov.

Preprava je mozna v nevykurovanych a nehermetizovanych priestoroch dopravnych prostriedkov.
s vplyvmi v rozsahu :- teplota: -25° C aZ +70° C, (zvlaStne vyhotovenia -45° C aZz +45° C)
- vlhkost: 5 az 100 %, s max. obsahom vody 0.028 kg/kg suchého vzduchu
- barometricky tlak 86 az 108 kPa

Po obdrzani ES prekontrolujte, ¢i nedoSlo poéas prepravy resp. skladovania k jeho
poSkodeniu. Zaroven porovnajte, €i Udaje na Stitkoch suhlasia so sprievodnou dokumentaciou
a s kipno-predajnou zmluvou /objednavkou. Pripadné nezrovnalosti, poruchy a poSkodenia
hlaste ihned’dodavatelovi.

Ak ES a ich prislusenstvo nebudd ihned” montované, musia byt uskladnené v suchych, dobre
vetranych krytych priestoroch, chranené pred necistotami, prachom, pédnou vlhkostou (umiestnenim
A do regalov alebo na palety), chemickymi a cudzimi zasahmi, pri teplote okolitého prostredia od -10°C
do +50°C a pri relativnej vlhkosti vzduchu max. 80 %.
Je nepripustné skladovat ES vonku alebo v priestoroch nechranenych proti priamemu pdsobeniu
klimatickych vplyvov!
Pripadné poSkodenia povrchovej Upravy okamZite odstrérite - zabranite tym poskodeniu koréziou.
Pri skladovani po dobu viac nez 1 rok, je nutné pred uvedenim do prevadzky skontrolovat mazacie
naplne.
ES montované, ale neuvedené do prevadzky, je nutné chranit rovnocennym spdsobom ako pri
skladovani (napr. vhodnym ochrannym obalom).
Po zabudovani na armatiru vo volnych a vihkych priestoroch alebo v priestoroch so striedanim
teploty neodkladne zapojte vyhrievaci rezistor - zabranite vzniku poSkodeni koréziou od
skondenzovanej vody v priestore ovladania.
Prebyto¢ny konzervaény tuk odstrante az pred uvedenim ES do prevadzky.

1.7 Zhodnotenie vyrobku a obalu

Vyrobok aj obal je vyrobeny z recyklovatelnych materialov- kovovych (ocel, hlinik, mosadz,
bronz, med, liatina), plastovych (PP, PA, POM, PC, PVC) a vyrobkov z gumy. Jednotlivé zloZzky obalu
aj vyrobku po skoncéeni jeho zZivotnosti neodhadzujte, ale roztriedte ich podla pokynov prislusnych
smernic a predpisov o ochrane Zivotného prostredia a odovzdajte na dalSie spracovanie.

Vyrobok obsahuje naplih mineralneho oleja, ktory je nebezpeény pre Zzivotné prostredie. Po
skonéeni Zivotnosti vyrobku je potrebné jeho jednotlivé Casti a naplne zhodnotit, resp. odstranit
znecistenie.
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2. Popis, funkcia a technické parametre

2.1 Popis afunkcia

ES MO 5 maju kompaktnu konstrukciu, s niekolkymi pripojenymi modulmi. Skladaju sa z dvoch
funkéne odliSenych hlavnych €asti pozostavajucich z tychto modulov (obr.1):

Silova ¢ast - Modul M1 — elektromotor
Modul M11 — predlohova prevodovka s rotaénou zdrzou
Modul M3 - silovy prevod s ruénym ovladanim
Ovladacia Cast - Modul M4 - riadiaca skrina

Obr.1
Silova éast’

Modul M1 — elektromotor
trojfazovy asynchrénny elektromotor

Modul M11 — predlohova prevodovka s rotaénou zdrzou

Predlohovy prevod vykonava redukciu otacok elektromotora na stanovenu prevodovu hodnotu.
Predlohovy prevod pozostava z jedného az dvoch parov Celnych ozubenych kolies a je ukonéeny
kuzefovym pastorkom, ktory zabera do kuZelového kolesa prevodu z modulu M3.

Rotac¢na zdrz nahradza mechanickd brzdu motora a umoziuje ruéné ovladanie ES.

Modul M3 - silovy prevod s ruénym ovladanim (obr.2)

Zostava je uloZzena v skrini (22). Prevody su centralne uloZzené na vystupnom hriadeli (24) a
tvoria samostatny montazny celok. Pastorok elektromotora prenaSa krutiaci moment na kuzelové
koleso (34), ktoré spolu so satelitmi (35) a pevnym korunovym kolesom — vencom (32) s vnatornym
ozubenim tvori planétovl prevodovku. Unasac¢ planétovej prevodovky zabezpecuje prenos kratiaceho
momentu na vystupny hriadel (24). V hornej €asti je uloZzena zavitovka (23) pre snimanie momentu a
ru¢né ovladanie, ktoré sa pouziva na prestavenie ovladaného zariadenia pri preruSeni dodavky
elektrického pradu. Prestavenie sa vykona ruénym kolesom (25). Zavitovka je odpruzena a sila
vyvolana krutiacim momentom vystupného hriadela postva axialne zavitovku proti sile pruziny. Pohyb
zavitovky je snimany vidlicou s ¢apom cez hriadelku (29), Ustiacou do ovladacej skrine. Posuv
zavitovky je umerny zatazovaciemu momentu. Vidlica zapada do obvodovej drazky, ¢im je umozneny
rotacny pohyb ru¢ného kolesa, teda ru¢né ovladanie v kazdom prevadzkovom stave. Na zadnej stene
skrine (22), (oproti ruénému kolesu) su tri naliatky so zavitovymi otvormi, ktoré umoznuja upevnit
servopohon na stenu alebo pomocnu konstrukciu (obr.1).
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Obr.2

Ovladacia ¢ast’

Modul M4 riadiaca skrina (obr.1), je v hornej asti servopohonu a tvori samostatny funkény celok.
Vrchna East tvori kryt riadiacej skrine. Spodna ¢ast riadiacej skrine uzatvara skrifiu silového prevodu
a tvori nosnu ¢€ast prevodu pre ovladaciu dosku (46) (obr.3), ktora obsahuje:

polohova jednotka (11)

signaliza¢nd jednotka s prevodovou jednotkou (12)

momentova jednotka (9)

jednotka vysielaca (33) (podla Specifikacie ES)

vyhrevny odpor (16) s tepelny spinacom (15)

regulator polohy (len pre ES MOR 5) (14)

reverzacné stykace (13) (podla Specifikacie ES) umiestnené v svorkovnicovej skrini (obr.3a)
elektrické pripojenie prostrednictvom svorkovnic (58), umiestnenych v priestore svorkovnicovej
skrine (obr.3a) , a kablovych vyvodiek (7) (obr.3a), resp. konektora s kablovymi vyvodkami

modul miestneho elektrického ovladania (10) (podla Specifikhcie ES) (obr.3a) je prepojeny
s ovladacou doskou a umiestneny na svorkovnicovej skrini

Polohova jednotka

ES je vybaveny polohovou krokovou jednotkou, ktora slizi na vymedzenie krajnych poléh ES pri
elektrickom ovladani prostrednictvom polohovych spinacov S3, S4. Nahon na polohovu jednotku je
z vystupného hriadela prostrednictvom vioZzenych prevodov.

Signaliza€éna jednotka s prevodovou jednotkou
Signalizacna jednotka slizi na zopnutie pridavnych polohovych spinadov S5, S6 pred
koncovymi polohami. Nahon na signalizacna jednotku je realizovany z vystupného hriadela pomocou
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prevodovej jednotky, na ktorej sa prostrednictvom prestavného kolesa nastavuje rozsah pracovnych
otacok.

Jednotka vysiela¢a

ES mbZze byt vybaveny vysielatom polohy a vystupnym signalom podla Specifikacie zakaznika.
Slazi pre spojité vysielanie informacie o polohe vystupného ¢lena, resp. vo vyhotoveni s regulatorom
aj ako spatna vazba do regulatora polohy.

Vyhrevny odpor s tepelnym spinaéom

ES je vybaveny vyhrevnym odporom (16) so zabudovanym tepelnym spinacom (15) (obr. 3) s
celkovym vykonom cca 2x25 W. SlUZi na zabranenie kondenzacie vodnych par a pre spravnu funkciu
zabudovanych elektrickych ovladacich €asti ES v pripade nizkych pracovnych teplot ES.

Reguléator polohy
ES typu MOR 5 sU vybavené elektronickym regulatorom polohy, ktory slizi na ovladanie ES
prostrednictvom vstupnych unifikovanych signalov.

Reverzaéné stykace
ES podla Specifikacie mdZzu byt vybavené reverzaénymi stykaCami pre zopinanie a reverzaciu
trojfazového elektromotora ES.

Elektrické prepojenie
Elektrické prepojenie mozno uskutocénit' podla Specifikdcie na svorkovnicu (58) (obr.3a) alebo
konektor.
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Obr.3

46
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2.2 Technické udaje

Zakladné technické udaje ES su uvedené v tabulke ¢&. 1.

Tabulka €.1
- s - iy
-2 of Rychlost | £ zatazovact Vypinaci g Elektromotor
|3 g_;g prestavenia § % maximalny moment S Napéja_cie Menovity
=7 =0 g sz [s4-25% +10[%] £ naptie vykon | otacky prid
[ot/min] [otacky] [Nm] [Nm] [kal [V] £10 [%] [kwW] [1/min] [A]
1 2 3 5 6 7 |8 9 10 11 12
600 400 630 - 1000 1,5 705 3,9
15 380 250 500 - 630 11 680 29
300 200 300 - 500
9 600 400 630 - 1000 NN 2,2 940 5,2
3 20 380 | 250 500 - 630 g g 1,5 925 3,9
2 o |.300 | 200 [ 300-500 - B 3
© 8 | 600 | 400 | 630-1000 | S |[E] £8 3 1420 6.4
(@) 40 >g >g % AN N
= © 380 | 250 500 - 630 - 22 1420 47
3 “:: 300 200 300 - 500 8 = 8L
= 600 400 630 - 1000 49 4 1440 8,2
5 | 607 380 | 250 | 500 - 630 >3 3 1420 6.4
> 300 200 300 - 500 2,2 1420 4.7
e 380 | 250 | 500 - 630 4 1440 8.2
300 | 200 300 - 500 3 1420 6,4

1) Spinacie prvky pre rozny charakter zataze (teda aj pre ES) urduje norma CSN/STN EN 60 947-4-1.
9) Neplati pre vyhotovenie s regulatorom.

Dal$ie technické Gdaje:

Krytie ServopohoNnU: ... IP 55 (resp. IP 67) (CSN/STN EN 60529)
Mechanick& odolnost’
sinusové vibracie s frekvenciou v rozsahu 10 az 150 Hz........... s amplitidou posuvu 0,15 mm pre f < f,

....................................................... s amplitdou zrychlenia 19,6 m/s® pre f > f,
........................... (prechodova frekvencia f, musi byt v rozsahu 57 az 62 Hz))

0dOINOSE PAJOM....oiiiiiii e e 300 padov so zrychlenim 5 m.s™
SEIZMICKA OAOINOSE ... . e e e e e e e e e e aa s podla ¢l.1.5.2
Samovzpernost: ................. zaruéena v plnom rozsahu vypinacieho  momentu (zabezpetena
rotacnou valCekovou zdrzou)
BrZAENIE ES: ... ——————_ val&ekovou zdrZzou
Vola vystupnej €asti: .....cccccvveeeeeiiiiiiinnnnn. < 5 °pri zataZeni 5%-nou hodnotou vypinacieho momentu
] 1= U PP TR UUTPPPPPPPPR spinaCe DB 6 (Cherry)
napajacie Napatie ...........cccceevveeiiiiiii e, 250 V(AC), 50/60 Hz,2 A; resp.: 250 V (DC), 0,1 A

Ruéné ovladanie:
ruénym kolesom po uvolneni aretaénej skrutky aj za chodu elektromotora. Otac¢anim ruéného kolesa
v smere hodinovych rugiciek sa vystupny hriadel servopohonu pohybuje v smere ,zatvara“.
Elektrické ovladanie:
Standardne pre MO 5 - na Grovni napajacieho napatia
Standardne pre MOR 5 so zabudovanym regulatorom - privadzanim unifikovaného signalu.
vo vyhotoveni pre MO 5 s externym regulatorom - privadzanim unifikovaného signalu.
Vyhrievaci prvok (E1)
Vyhrievaci rezistor - Napajacie NAPALIE: ........ccccueieeiiiiie e crer e e rre e e e s rrreeeeens max. 250 V AC
VYNIBVACT VYKON: Lttt ettt et sb e be e cca 2x25 W/55°C



MO 5, MOR 5 13

Tepelny spinaé€ vyhrievacieho prvku (F2)

NAPAJACIE NAPELIE: ...eeieeiiiiee ittt ettt ettt e st bt e st et e st e e sbbe e e abb e e aabe e e sbbeeanbneeanbeeennee 230V AC,5A
JLIC=] o] [e) r= W0 o] 1 11 ] 1= SRR +20°C+3°C
JLIC=] [0 £= Y Y/ o] 1 - SR +30°C +4°C

Nastavenie polohovych spinacov
Koncové polohové spinace su nastavené na stanoveny pocet otacok s presnostou + 90° .
Pridavné polohové spinace su z vyrobného zavodu nastavené tak, Ze spinaju bezprostredne pred
prislusnymi koncovymi polohovymi spinacmi.
Nastavenie momentovych spinaéov
Vypinaci moment, pokial nie je Specifikované iné nastavenie, je nastaveny na maximalny vypinaci
moment zvoleného rozsahu s toleranciou +10 %, pri opakovanom momentovom vypnuti..

Vysielaée polohy

Odporovy
Hodnota odporu - JedNOdUCNY BL ..........eeiiiiiiiiiiiiiiiieeee et 100; 2 000 W
Hodnota odporu - dVOJity B2 ...........ceiiiiiiiiiii s 2x100; 2x2 000 W
ZIVOTNOSE VYSIEIACA oo 1.10° cyklov
A | €= VA | (=] 1 10 1) ST 0,5W do 40 °C, (0 W/125 °C)
MaXiMAIN Prid DEZCA ......ooiiiiiieiiie et e e e e e e eees max.35 mA
Maximalne NAPAJACIE NAPALIE. .......uuiieeeiiiiiiieiie e e e s ettt r e e e e e e e e e e e e s b rereeeeeeeesanes V PxR V DC/AC
Odchylka linearity odporového vysielata POIONY .............uuuuuuiiimiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeee. +1,5 [%]V
Hysterézia odporového vysielata polony .............ccovviviiiiiiiiiii e max. 5 [%]"
Nastavenie odporového vysielaéa pre vyhotovenie bez regularora (ES MO 5)

poloha "otvorené" ..................... 93 % z menovitej hodnoty

poloha "zatvorené" .................. 5 % z menovitej hodnoty
Nastavenie odporového vysiela€a pre vyhotovenie s regularom (ES MOR 5)

poloha "otvorené" ..................... 85 % a £ 95%, z menovitej hodnoty

poloha "zatvorené" .................. 3 % a £ 7% z menovitej hodnoty

Elektronicky polohovy vysielaé (EPV) - prevodnik R/l (B3)
a) 2-vodic¢ové zapojenie (bez zabudovaného zdroja, resp. so zabudovanym zdrojom)

PrUAOVY SIGNAL ...t e e e st e e e e e e aae s 4 + 20 mA (DC)
Napdjacie napatie (pri vyhotoveni bez zabudovaného zdroja) .........cccccceeeeeiiieiiiiinnnnnnn. 15az30V DC
Napajacie napatie (pri vyhotoveni so zabudovanym zdrojom) ..........ccccceeeviiiiiiiiinnnnnns 24V DC +1,5%
ZataZOVACT OUPON ..ieieeiiiiiiiieiiii ettt e e e e e st e e e e e e e e aans max. R =(U,-9V)/0,02A WM
.......................................................................................................... (U, - napéjacie napatie [V])
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach: “O......... 20 mA (svorky 81; 82)
AR 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielaca: “Z“ ......... +0,2 mA
‘O ... +0,1 mA
b) 3-vodi€ové zapojenie (bez zabudovaného zdroja, resp. so zabudovanym zdrojom)
PrUAOVY SIGNAL ...ttt e e e et a e e e e aaeas 0+ 20 mA (DC)
Pradovy SIQNAL .......ouiiiiii et 4 + 20 mA (DC)
Pradovy SIQNAI ......ooiiiiiii et 0+5 mA (DC)
Napajacie napatie (pri vyhotoveni bez zabudovaného zdroja). ..........ccccceeeiiiiiiiiiiiiiiiiiicccn. 24V DC
WA\ €= VA0 )\ 1o Mo Lo Lo SRRSO max. 3 kW
TePIOtNA ZAVISIOST ... max. 0.020 mA/10°C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach:  “O“........ 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81; 82)
“Z 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielata “Z“ ............ +0,2 mA

O +0,1 mA
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Kapacitny vysielaé (B3) bezkontaktny, Zivotnost 10 ® cyklov
2-vodi€ové zapojenie so zabudovanym zdrojom, resp. bez zdroja.
Prudovy signal 4 + 20 mA (DC) je ziskavany z kapacitného vysiela¢a, ktory je napajany z vniatorného,
resp. externého napdjacieho zdroja. Elektronika vysiela¢a je chranena proti pripadnému prepélovaniu
a prudovému pretaZeniu. Cely vysiela¢ je galvanicky izolovany, takZe na jeden externy zdroj moZno
pripojit vacsi pocet vysielacov.

Napajacie napatie vo vyhotoveni so zabudovanym zdrojom ................eeveveeemeemrnrrmrmrennenennnnnnn. 24V DC
Napdjacie napatie pre vyhotovenie bez zdroja .......cccoeevieiiiiiiiiiiiiii e, 18az 28V DC
Zvinenie NAPAJACIEN0 NAPELIA ..........eeiriiiiiie ittt ettt b e sib et e e e e e e max. 5%
Y= g = 1 VA o] 1o ) o PR PRP 0,6 W
WA= |- V40) V- Tod oo [ o 1o SR O TP OO PP UP PP 0 az 500 W
Zatazovaci odpor m6Ze byt jednostranne uzemneny.
Vplyv zatazovacieho odporu na vyStupNY Prod...............eeeeeeeeereeeeermmenenmerr.. 0,02 %/100 W
Vplyv napajacieho napatia na VYStUPNY Prud.............eeeeueeemmmmmmmmnene.n————- 0,02 %/1V
TePlotNA ZAVISIOSE .......ccoeeeiieeeee 0.5%/10°C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach: “O“.... 20 mA (svorky 81; 82)
“Z'..... 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu kapacitného vysielaca AR +0,2 mA
@ +0,1 mA
Odchylka linearity elektronického vysielaca polohy a kapacitného vysielaca .......................... +1,5[%]"
Hysterézia elektronického vysielada polohy a kapacitného vysielaca .............cccccevvvveenn.n. max. 5 [%]"

1) z menovitej hodnoty vysiela¢a vztahovana na vystupné hodnoty pri nastaveni max. otdcok na danom stupni
zdvihu podfa tabulky ¢.3.

Elektronicky polohovy regulator (N) ,, REGADA" (len pre ES MOR 5)
Programové vybavenie regulatora
A) Funkcie a parametre:
programovatelné funkcie:
pomocou funkénych tlacidiel SW1, SW2 a LED diéd D3, D4 priamo na regulatore,
pomocou pocitaa, resp. terminalu s prisluSnym programom, prostrednictvom rozhrania
RS 232
programovatelné parametre:
riadiaci signal
odozvu na signal SYS - TEST
zrkadlenie (stupajuca / klesajlca charakteristika)
necitlivost
krajné polohy ES (iba pomocou pocitata a programu ZP2)
spdsob regulacie

B) Prevadzkové stavy regulatora
Chybové hlasenie z pamate porich: (pomocou LED didd alebo rozhrania RS232 a personalneho

poditaca):

- chyba riadiaci signal alebo je porucha riadiaceho signalu
vstupna hodnota prudového riadiaceho signalu pod 3,5 mA
pritomnost signalu SYS - TEST
¢innost spinacov
porucha spatnovazobného vysielaca polohy
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Statistické Gdaje: (pomocou rozhrania RS 232 a personalneho po&itaca)
pocet prevadzkovych hodin regulatora
pocet zopnuti relé v smere ,otvara“
pocet zopnuti relé v smere ,zatvara“

Napajacie napatie: sSVOrky 61(L1L)-1(N) ...ooorrriiiiiiiieeiiiiccen e, 230 VAC,£10%
[ 021 V=T (o = RPN 50/60 Hz £ 2 %
Vstupné riadiace signaly - analégové: 0 - 20 mA, 4 - 20 mA, 0 - 10 V  (ES otvara pri zvySovani
riadiaceho signalu)

T TT= T c= W =T o [ Lo - PP 0,5%
NECItIVOSE FEQUIALOTA: ....vueeii i 1-10% -(nastavitelnd)
Spéatna vazba (snimac polohy): ......... cccoeviveneee. odporovéa 100 az 10 000 Wresp. prudova 4 az 20 mA
SHOVE VY STUPY ..ottt e et s e e e e e e e e e et s e e e e e e e eesneranans 2xrelé 5 A/250 V AC
Vystupy digitadlne 4x LED (napdjanie; porucha; nastavovanie; "otvara“ — “zatvara“ — dvojfarebnou LED)
POIUCNOVY STAV: ...t spina¢ kontrolky 24 V, 2 W - POR
Reakcia pri poruche: - porucha snimaca ..........ccccceeeiieeiiiiiiiiiie e, - chybové hlasenie LED
- chyba riadiaci SIgNAl ... - chybové hlasenie LED
STZIM SYS o - chybové hlasenie LED

Nastavovacie prvky:...... - komunikacny konektor, resp. 2x tlacidlo kalibracie a nastavenia parametrov.

Mechanické pripojenie

- prirubové F 16 (ISO 5210, DIN 3338)

- prirubové f 220 (GOST R 55510-2013)

Hlavné a pripojovacie rozmery su uvedené v rozmerovych nacrtkoch.

Elektrické pripojenie

svorkovnicové (X): - max. 32 svoriek
- prierez pripojovacieho vodiéa max. 2,5 mm?
- 2 kéblové vyvodky z riadiacej skrine M25x1,5-priemer k&bla 12,5 az 19 mm
- 1 kabelova vyvodka z riadiacej skrine M16x1,5-priemer kabla 6 az 10,5 mm
- 1 kablova vyvodka z elektromotora M32x1,5 - priemer kabla 15 az 21 mm

konektorové (XC): - max. 32 svoriek
- prierez pripojovacieho vodi¢a 0,5 mm?
- 1 kablova vyvodka M20x1,5 z konektora - priemer kabla 8 az 14,5 mm
- 1 kablova vyvodka M25x1,5 z konektora - priemer kabla 12,5 az 19 mm

ochrannd svorka: - vonkajSia a vnutorna, vzdjomne prepojené a oznacené znakom ochranného
uzemnenia.

Elektrické pripojenie - podla schém zapojenia vlepenych v kryte svorkovnicovej skrine.
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3. Montaz a demontaz ES

A Dbajte na bezpecénostné predpisy !

Poznamka:
Opatovne overte, ¢i umiestnenie ES odpoveda ¢asti "Prevadzkové podmienky". Ak sl
podmienky nasadenia odliSné od doporucenych, je potrebna konzultacia s vyrobcom.

Pred zac¢atim montaze ES na armaturu :

- Znovu prezrite, ¢i ES nebol po¢as skladovania poskodeny.
Podla Stitkovych Gdajov overte sulad vyrobcom nastaveného pracovného zdvihu (pracovnych
otacok) a pripojovacich rozmerov ES s rozmermi armatury.
V pripade nesuladu vykonajte zoradenie podla ¢asti “Zoradenie*.

3.1 Montéaz

ES je od vyrobcu zoradeny na parametre podla typového Stitku.

3.1.1 Mechanické pripojenie

V pripade, Ze pozadovany tvar mechanického pripojenia je rieSeny adaptérom tvaru A
(s prirubou F16), je potrebné najprv na pripojovaciu prirubu ES tento adaptér upevnit pomocou
skrutiek.

Mechanické pripojenie — tvar pripojovacieho dielca B, C, D a zubova spojka:

Dosadacie plochy pripojovanej priruby ES armatary/prevodovky ddkladne odmastite;
Vystupny hriadel armatary/prevodovky lahko natrite tukom, neobsahujicim kyseliny;
ES prestavte do krajnej polohy "ZATVORENE", do rovnakej krajnej polohy prestavte armaturu;
ES nasadte na armatudru tak, aby vystupny hriadel armatiry/prevodovky spolahlivo zapadol do
spojky servopohonu.
Upozornenie!
Nasadenie na armatlru vykonajte nenésilne, nakolko mé6ze ddjst’ku poSkodeniu prevodu ES
alebo armatary!
Pomocou ru¢ného kolesa natacCajte ES, ak je eSte potrebné zosuladit otvory v prirube ES a
armatdry;
Overte, ¢i pripojovacia priruba prilieha k armatdre/prevodovke.
Prirubu upevnite Styrmi skrutkami (s mechanickou pevnostou min. 8G) utiahnutymi tak, aby bolo
mozné ES pohybovat. Upeviiovacie skrutky rovnomerne krizom utiahnite.
Na zaver mechanického pripojenia vykonajte kontrolu spravnosti spojenia s armatdrou,
ota€anim ru¢ného kolesa.

Mechanické pripojenie — stupajtce vreteno (pre tvar A resp. C):

Ak je stlpajuce vreteno armatlry v jednej z krajnych poléh dlhSie ako rozmer od upevriovacej
priruby po veko ovladacej skrine, demontujte krytku vystupného hriadela (obr.1) na ovladacej
skrini a nahradte ju po montézi servopohonu na armatiru krycou rarkou (nie je suc¢astou
dodavky).

Dosadacie plochy pripojovacej priruby ES a armatiry dékladne odmastite.

Vystupny hriadel armatudry lfahko natrite tukom.

ES prestavte do krajnej polohy ,ZATVORENE®, do rovnakej krajnej polohy prestavte armaturu.

Nasunte servopohon vystupnou maticou na vreteno /skrutku armatiry a otécajte ruénym
ovladacim kolesom proti smeru pohybu hodinovych rugi¢iek dovtedy, kym upevnovacia priruba
servopohonu dosadne na upeviiovaciu prirubu armatary. Dalsi postup je ako v predchadzajice;
Casti pri mechanickom pripojeni pre tvary B, C, D.

Na zaver mechanického pripojenia vykonajte otacanim ruéného ovladdacieho kolesa kontrolu
spravnosti spojenia ES s armatirou.
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3.1.2 Elektrické pripojenie a kontrola funkcie

Nasledne vykonaijte elektrické pripojenie k sieti resp. k nadvazujicemu systému.

1. Riadte sa pokynmi ¢asti ,Poziadavky na odborna spésobilost’..." !
2. Pri polozeni elektrického vedenia je potrebné dodrziavat’ predpisy pre inStalaciu silnopradych
zariadeni!
3. Vodice ku svorkovniciam privadzajte kablovymi vyvodkami!
4. Pred uvedenim ES do prevadzky je potrebné pripojit vnatornd a vonkajSiu zemniacu svorku!
5. Privodné kable musia byt upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek!
6. Z dovodu zamedzenia prenikania vihkosti do ES okolo Zil pripojovacich kablov, je potrebné tieto vodice
v mieste vyvedenia z plasta kablu utesnit silikbnovou hmotou.

Elektrické pripojenie na svorkovnicu :

Pred elektrickym pripojenim odoberte kryt svorkovnicovej skrine a skontrolujte, €i druh
prudu, napdjacie napatie a frekvencia suhlasia s tdajmi na typovom Stitku elektromotora.
Elektrické pripojenie:

- elektrické pripojenie vykonajte podla schémy zapojenia, ktora je vlepena v kryte ES.

elektrické pripojenie sa vykonava cez tri kablové vyvodky do riadiacej skrine a 1 kablovu vyvodku

pre elektromotor .

V pripade potreby vykonajte zoradenie ES .

Nasadte kryt a skrutkami ho rovnomerne krizom utiahnite. Kablové vyvodky pevne utiahnite, len

vtedy je zarucené krytie.

Elektrické pripojenie na konektor
skontrolujte, ¢ druh pradu, napajacie napatie a frekvencia suhlasia s idajmi na typovom Stitku
elektromotora
elektrické pripojenie sa vykonava cez dve kablové vyvodky
uvolnite telesa konektorov
konce vodi¢ov odizolujte
pomocou odporucenych kliesti pripojte na konce vodiov prislusné dutinky konektora.
zasunte dutinky do prislusnych kontaktov konektora podla schém zapojenia.
upevnite konektory a utiahnite.
kablové vyvodky pevne utiahnite, len vtedy je zaru€ené krytie.

Poznamky:
1. KES su dodavané upchavkové vyvodky, ktoré v pripade spravneho nasadenia na privodné vedenia

umozniuju zabezpecit krytie az IP 68. Pre poZadované krytie je potrebné pouZit’ krazky podfa skuto¢ného
priemeru kabla a poZadovanej teplotnej odolnosti.

2. Pri upevriovani kabla je potrebné prihliadat’ k pripustnému polomeru ohybu, aby nedoslo k poSkodeniu resp.
nepripustnej deformacii tesniaceho elementu kablovej vyvodky. Privodné kéble musia byt upevnené
k pevnej konsStrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek.

3. Pre pripojenie dia/kovych vysielacov doporué¢ujeme pouzit' tienené vodice.

4. Celné plochy krytu ovladacej éasti musia byt pred opéatovnym upevnenim &isté.

5. Reverzicia ES je zarucend, ak ¢asovy interval medzi vypnutim a zapnutim napajacieho napatia pre opacny
smer pohybu vystupnej ¢asti je minimalne 50 ms.

6. Oneskorenie po vypnuti, t.j. ¢as od reakcie spinacov az kym je motor bez napatia, smie byt’max. 20 ms.

@ Dbajte na pokyny vyrobcov armatur, ¢i vypinanie v koncovych polohach ma byt realizované
prostrednictvom polohovych alebo silovych spinacov!

Po elektrickom pripojeni vykonajte kontrolu funkcie:

Kontrola zapojenia el. motora a schémy ovladdania. ES prestavte ruénym kolesom do
medzipolohy. Spravne zapojenie skontrolujte tak, zZe stladite tlacidlo "zatvara" (na skrinke ru¢ného
ovladania resp. na paneli skiSobnej tlagidlovej skrine) a vystupny hriadel sa musi ota¢at v smere
hodinovych ruciCiek pri pohlade zhora (do riadiacej skrine) na vystupny hriadel. Ak tomu tak nie je,
zamente sled faz elektrickej siete.

Kontrola momentovych spinacéov (obr.4,5). Pri chode servopohonu v smere "zatvara" a pri
zapojeni momentovych spinaCov pre "momentové vypinanie" prepnite kontakty spinata S2
nadvihnutim prislichajucej vypinacej packy (24 obr.5) spinaca. Pri sprdvnom zapojeni sa ES musi
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zastavit. Pri zapojeni momentovych spinacov pre "signalizaciu" dbjde iba k signalizacii na ovladacej
skrini panelu.

Analogicky opakujte skisku aj pre smer "otvara" prepnutim kontaktov spinaca S1. Ak je niektora
funkcia nespravna, skontrolujte zapojenie spinacov podla schémy zapojenia.

Kontrola polohovych spina€ov (obr.6,8). Pri chode servopohonu v smere "zatvara" prepnite
kontakty spinacov S4 resp. S6 stlaéenim vypinacej rolni¢ky prisluSného spinaca. Pri spravnom
zapojeni sa musi ES zastavit' pri prepnuti kontaktov spinaCa S4 a rozsvietit' pri prepnuti kontaktov
spinaca S6. Analogicky opakujte skusku aj pre smer "otvara". Stla¢enim vypinacej packy spinacov S3
resp. S5 , sa musi ES zastavit resp. signalizovat. Ak opat nie je niektord z funkcii spravna,
skontrolujte zapojenie spinacov podla schémy zapojenia.

Pri vyhotoveni MOR 5 so zabudovanym elektronickym regulatorom (Obr.13) je potrené v procese
prevadzkovania vykonat autokalibraciu, pre zaistenie optimalnej funkcie.

Postup je nasledovny:

- ES prestavte do medzipolohy (polohové a momentové spinace nie su zopnuté).

- Pomocou tladidla SW1 stlaceného na cca 2 sec. (t.j. do doby aZ sa rozsvieti diéda D3) a po cca
2 sec. opakovaného stlacenia SW1 na cca 2 sec. prestavte regulator do rezimu autokalibréacie.
Pocas tohto procesu regulator vykona kontrolu spatnovazobného vysielata a zmysel otacania,
prestavi ES do polohy otvorené a zatvorené, vykona meranie zotrvaénych hmét v smere “OTVARA" a
“ZATVARA® a uloZi nastavené parametre do EEPROM paméte. V pripade, Ze v priebehu inicializacie
sa vyskytne chyba (napr. v zapojeni resp. nastaveni) bude inicializaény proces preruseny a regulator
prostrednictvom diédy D4 poda hlasenie o druhu zavady. V opacnom pripade po dokonceni
inicializacného procesu regulator prejde do regulaéného rezimu. V pripade potreby prestavenia
parametrov regulatora postupuijte podla kapitoly “Zoradenie servopohonu®.

- Dbajte na bezpecénostné predpisy !

3.2 Demontaz

Pred demontazou je potrebné odpojit’ elektrické napajanie ES! Predpisanym spbsobom
zabezpecte, aby nedoSlo ku pripojeniu ES na siet a tym ku moZznosti Urazu elektrickym
prudom!

Vypnite ES od napajania.

Pripojovacie vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvolnite z vyvodiek. Pri konektorovom
vyhotoveni odpojte konektor.

Uvolnite upeviiovacie skrutky priruby a ES oddelte od armatdry.

Pri odosielani do opravy ES uloZzte do dostatocne pevného obalu, aby poc¢as prepravy nedoslo
k jeho poskodeniu.
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4. Zoradenie

Dbajte na bezpecnostné predpisy! Predpisanym sp6sobom zabezpecte, aby nedosSlo ku
moZznosti Urazu elektrickym pradom!

Po mechanickom spojeni, elektrickom pripojeni a overeni spojenia a funkcie pristipte k nastaveniu
a zoradeniu zariadenia. Zoradovanie sa vykonava na mechanicky a elektricky pripojenom ES. Tato
kapitola popisuje zoradenie ES na vySpecifikované parametre v pripade, Ze doSlo k prestaveniu
niektorého prvku ES. Rozmiestnenie nastavovacich prvkov ovladacej dosky je na obr. 3. V pripade
potreby ruéného ovladania je potrebné uvolnit aretacni skrutku (obr.14). Po ukonéeni ruéného
ovladania aretacnu skrutku dotiahnite.

4.1 Zoradenie momentovej jednotky

Vo vyrobnom zavode su vypinacie momenty pre smer "otvara" (momentovy spina¢ S1), aj pre
smer "zatvara" (momentovy spina¢ S2) nastavené na stanovend hodnotu s presnostou +10 %. Pokial
nie je dohodnuté inak, st nastavené na maximalnu hodnotu.

Momentova jednotka pozostava z troch funkénych
celkov:
- momentovy kotlc (obr. 4)
- momentova jednotka s blokovacim
mechanizmom (82) (obr. 5)

HRANICA MIN.
MOMENTU

HRANICA MAX.
MOMENTU

Momentovy kotu¢ (obr. 4) je upevneny na
momentovej hriadelke Ustiacej zo silového prevodu
(obr.2). Uhol natoéenia momentového kotuca je
Gmerny krdtiacemu momentu na vystupnom
hriadeli servopohonu. Jeho velkost je nastavovana
prestavenim segmentov (17) a presunutim dorazov
(18) (Obr. 4). Dosiahnuta hodnota kratiaceho
momentu sa z momentového kotu¢a prenaSa na
momentovu jednotku prostrednictvom momentovej
packy (42) (Obr. 5).

HRANICA MIN.
MOMENTU

Poznédmka:

Rysky na stupniciach neudavaju priamo hodnotu vypinacieho momentu, ale sliZia len pre
presnejSiu orientaciu pri prestavovani jeho velkosti vramci vyznacenej MIN. a MAX. vypinacej
hodnoty pre dané vyhotovenie bez skiSobného zariadenia pre meranie momentu.
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Momentovl jednotku (obr.5) tvori nosnik, na ktorom si umiestnené spinae S1 (20) a S2 (21).
Na hriadelke (23) su uloZzené vypinacie packy (24), ktoré silami pruziny drzia stlatené spinace az do
okamihu, ked dobjde k pootoceniu hriadelky

z ndhonu momentového vypinania. 19 20
L\

Blokovaci mechanizmus (82) (obr.5)

zabezpecuje blokovanie momentového —ilr
vypinania spravidla na 1 az 2 otacky po -
reverzacii servopohonu. Po uplynuti

nastavenych otacok momentova jednotka +w
nadobuda svoju pévodnu funkciu. L&

Nastavovanie vypinacieho momentu je 21 |
mozné robit' iba v spojitosti so zariadenim na
meranie krdtiaceho momentu a to iba v
prislusnom rozsahu, podla Specifikacnej tabulky,

hrubou regulaciou (17) a jemnou regulaciou > 82
(18), (obr.4).
Prestavenie  vypinacieho momentu ! 49

25
pomocou segmentov (17), (obr.4), je mozZné 22
vykonat len v ramci vyznac¢eného intervalu MIN NS
— MAX na momentovom Kkotu¢i v prislushom 24
silovom rozsahu servopohonu. ™~
Pre zmenu momentového rozsahu je il
nutné vymenit pruziny v momentovom néhone,
¢o sa da urobit z hfadiska montaznej naroénosti
iba vo vyrobnom podniku, resp. servisnom

stredisku. Obr 5 @

Zoradenie blokovania:
ES pracuje v rozsahu pracovnych otacok podla tabulky vyhotoveni.
Nastavenie blokovania je mozné na pocet otacok uvedeny v tabulke ¢€.2a, 2b.

Tabulka €.2a
Pocet otacok blokovania momentu pre vyhotovenie nad 5 pracovnych
otacok pre ES (1 kolik v nahonovom kolese)
vaéky na pastorku (25
MO 5, MOR 5 sU p)(/)otogené 0 )
1,0-2,0 90°
3,0-4,0 180°
50-6,0 270°
7,0-8,0 360°

Tabulka €.2b
Pocet otdCok blokovania momentu pre vyhotovenie do 5 pracovnych
ota€ok pre ES (3 koliky v nAhonovom kolese)
vaéky na pastorku (25
MO 5, MOR 5 sU p)(/)otogené 0 )
0,33 — 0,66 90°

1-1,33 180°

1,66 -2 270°

2,33 — 2,66 360°

Blokovanie je u vyrobcu nastavené na rozsah vyznaceny v tabulke tuénym pismom. V pripade
potreby zmeny poctu otacok blokovania sa obracajte na prislusné servisné stredisko.
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4.2 Zoradenie polohovych spinacov (S3,S4) (obr.6)

ES z vyrobného zavodu je nastaveny na zdvih odpovedajuci 6.stupfiu podla tabulky €.3, resp. na
zdvih podfla Specifikacie zékaznika. Zdvih uvedeny na typovom Stitku ES odpoveda maximalnemu
zdvihu pri prestaveni prevodovky na 11 stuperi podla tabulky ¢.3 Pri nastaveni, zoradeni a prestaveni
polohovych spinacov postupujte nasledovne (obr. 6, 7):
Vo vyhotoveni s odporovym vysielaom vysurite vysiela¢ zo zaberu, (obr.9)
Prestavné koleso prevodovky signalizacie presurite po uvolneni skrutky prestavného kolesa na
poZadovany stupen rozsahu (na najblizsi vyssi, alebo rovny odpovedajucim konkrétnym otackam)
podla tabulky ¢.3 a obr.7. Pri nastaveni prestavného kolesa dbajte na spravny zaber s kolesom
daného stupna a skrutku opatovne utiahnite.
ES prestavte do polohy "otvorené" elektricky, alebo ru¢ne. Ak ES pri elektrickom prestaveni pocas
zdvihu vypne v medzipolohe pred dosiahnutim polohy "otvorené" od polohového spinata S3
(obr.6), skrutkovacom vioZzenym do nastavovacej skrutky (29) tuto skrutku zatlatte a otacajte
v smere Sipky, az prislusna vacka rozopne spina¢ S3. Vyberte skrutkova¢ z nastavovacej skrutky
(pozri poznamku 1) a pokraduijte v prestaveni ES do polohy ,otvorené®.
V polohe ,otvorené“ skrutkovacéom viloZzenym do nastavovacej skrutky (29) tato skrutku zatlacte
a otacajte v smere Sipky do okamihu, az prisluSna vacka zopne spina¢ S3. Vyberte skrutkovac
z nastavovacej skrutky (pozri pozndmku 1).
ES prestavte do polohy "zatvorené" elektricky, alebo ruéne. Ak ES pri elektrickom prestaveni
pocas zdvihu vypne v medzipolohe pred dosiahnutim polohy "otvorené" od polohového spina¢a S4
(obr.6), skrutkovaCom vioZzenym do nastavovacej skrutky (28) tuto skrutku zatlatte a otacajte
v smere Sipky, az prislusna vacka rozopne spina¢ S4 Vyberte skrutkova¢ z nastavovacej skrutky
(pozri poznamku 1) a pokradujte v prestaveni ES do polohy ,zatvorené“.
V polohe ,zatvorené“ skrutkova¢om viozenym do nastavovacej skrutky (28) tuto skrutku zatlacte
a otacajte v smere Sipky do okamihu, az prisluSna vacka zopne spina¢ S4. Vyberte skrutkovac
Z nastavovacej skrutky (pozri poznamku 1).
Po zoradeni polohovych spinacov je potrebné v pripade potreby (podla vybavenia ES) zoradit
signaliza¢né spinace, vysiela¢ polohy, prevodnik, ukazovatel polohy a regulator polohy.

Poznamka 1: V pripade, Ze nastavovacia skrutka po uvolheni skrutkovac¢a ostane zatlacena

(rozpojené ozubené kolesa nezaskocili do zaberu), pootacajte jemne nastavovacou skrutkou bez
zatlac¢enia proti smeru Sipky, pokial nastavovacia skrutka nevyskoci do vychodzej polohy.

SPINAC S3 29

SPINAC sS4 28

Obr.6




22

MO 5, MOR 5

TABULKA €. 3
. MAX. PRACOVNE OTACKY ES

STUPEN | (ak zakaznik nedpecifikuje, od vyrobcu je ES nastaveny na 6.° zdvihu)
ZDVIHU MO 5, MOR 5

1.stupeni 1,25

2.stupenf 2,3

3.stupen 4

4.stupen 7,5

5.stupen 14

6.stupen 25

7.stupen 45

8.stupen 80

9.stupen 150

10.stupen 270

11.stupen 500
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4.3 Zoradenie signalizaénych spinacov (S5,S6) (obr.8)

Signaliza¢né spinace ES z vyrobného zavodu s nastavené tak, Ze zopinaji cca 10% pred koncovymi
polohami pokial zakaznik neSpecifikoval inak. Pred nastavenim signalizacnych spinacov je v pripade
potreby nutné zoradit koncové polohové spinate S3,S4 podla predchadzajacej kapitoly. Pri
nastaveni signalizacnych spinacov postupujte nasledovne :
- Skontrolujte, ¢i je prestavné koleso prevodovky signalizacie prestavené na pozZadovany stupen
rozsahu zdvihu.
ES prestavte do polohy v ktorej chcete aby zopol spina¢ S5 pri chode ES do smeru "otvara".
Otéacajte vackou (31) spinaca S5 (27) v smere chodu hodinovych rugiciek, az do okamihu zopnutia
spinaca Sb.
ES prestavte do polohy v ktorej chcete aby zopol spina¢ S6 pri chode ES do smeru "zatvara".
Otacajte vackou (30) spinaca S6 (26) proti smeru chodu hodinovych ruciciek, az do okamihu
zopnutia spina¢a S6.

Poznamka: Moznost signalizacie je 50 az 100 %..z pracovného zdvihu v oboch smeroch pohybu . Pri
vyuZziti reverznej funkcie spinaca je moznost signalizacie 0 az 100 %.
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4.4 Zoradenie ukazovatela polohy (obr.8)

Mechanicky ukazovatel polohy slizi pre informaciu o polohe vystupného ¢lena vzhlfadom ku krajnym
koncovym poloham ES.
Pred zoradenim ukazovatela polohy musia byt v pripade potreby zoradené polohové spinace S3,54.
Pri nastaveni ukazovatela polohy postupujte nasledovne :
ES prestavte do polohy "zatvorené".
Pootocte koticom ukazovatela polohy (32) tak, aby sa kryla ryska so symbolom pre smer
,Zzatvara“ sryskou na priezore vrchného krytu (ak je tazko pootacat kotic¢om, uvolnite
skrutkova¢om skrutku upevnujacu kotug ).
ES prestavte do polohy "otvorené".
Pootocte vrchnou ¢astou koti¢a ukazovatela polohy (32) tak, aby sa kryla ryska so symbolom pre
smer ,otvara“ s ryskou na priezore vrchného krytu.
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4.5 Zoradenie odporového vysielaé¢a (obr. 9)

Funkcie odporového vysiela¢a:

- dialkovy ukazovatel polohy

- spatna vazba do regulatora (plati pre ES s regulatorom)

- dialkovy ukazovatel polohy s prevodnikom.
V ES MO 5je odporovy vysielaé (92) pouzity vo funkcii dialkového ukazovatela polohy; v ES
MOR 5 s regulatorom vo funkcii spatnej vazby do regulatora polohy.

Pred zoradovanim odporového vysielata musia byt zoradené polohové spinace S3 a S4.
Zoradenie odporového vysielada spocdiva v nastavovani hodnoty odporu vysielaca v definovanej
krajnej polohe ES.

Pozndmky:
V pripade, Ze sa ES nevyuziva v celom rozsahu pracovnych otacok podfa zvoleného stupria na

prislusnom rade zdvihu pod/a tabul/ky ¢.3, hodnota odporu v krajnej polohe ,otvorené“ sa Umerne
znizi.

Pri ES MOR 5 s regulatorom su pouzité prednostne vysielace s ohmickou hodnotou 2000 W.
V pripadoch pri vyvedenej odporovej vetve na svorkovnicu sU pouZzité vysielace s ohmickou
hodnotou pod/a Specifikacie zakaznika. Pri ES s dvojvodic¢ovym prevodnikom je pouZzity vysielac¢
s ohmickou hodnotou 100 W.

Postup pri zoradovani je nasledovny :

- Uvolnite upevniovacie skrutky (90) drziaka vysielaCa a vysiela¢ vysunte zo zaberu.
Meraci pristroj ha meranie odporu pripojte na svorky 71 a 73 svorkovnhice ES MO 5 , resp. na
svorky 7 a 10 regulatora ES MOR 5 s regulatorom pri odpojenom napajacom napati do ES pri
odpojenom napdajacom napati do ES a pri odpojenom vstupnom signale do regulatora (svorky 86-
88).
ES prestavte do polohy "zatvorené" (ru¢nym kolesom, aZz po zopnutie prislusného koncového
spinata S2, resp. S4).
Natacajte pastorok vysielata (91), az na meracom pristroji nameriate hodnotu odporu £ 5 %
menovitej hodnoty odporu vysielac¢a pri ES MO 5, resp. 3 az 7 % menovitej] hodnoty odporu
vysielaca pri ES MOR 5 s regulatorom, alebo pri ES MO 5 s EPV, t.j. s odporovym vysielaéom
s prevodnikom PTK1.
V tejto polohe vysiela¢ zasunte do zaberu s nahonovym kolesom a utiahnite upeviovacie skrutky
na drziaku vysielaca.
Skontrolujte hodnotu odporu v oboch krajnych polohach a v pripade potreby postup opakujte. Po
spravnom zoradeni odpojte meraci pristroj zo svorkovnice.

Obr.9
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4.6 Zoradenie elektronického polohového vysielaéa (EPV) - odporového vysielaca
s prevodnikom PTK 1

4.6.1 EPV - 2-vodi¢ové vyhotovenie (Obr. 10)

Odporovy vysiela¢ s prevodnikom PTK1 je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze vystupny
prudovy signal merany na svorkach 81-82 ma hodnotu: - v polohe “otvorené“ 20 mA
- v polohe “zatvorené“ 4 mA

V pripade potreby opatovného zoradenia prevodnika postupujeme takto:

Zoradenie EPV :

ES prestavte do polohy “zatvorené” a vypnite napajanie prevodnika.

Skontrolujte, resp. v pripade potreby zoradte odporovy vysielaé podla kapitoly ,zoradenie
odporového vysielac¢a“ s tym, Zze hodnotu odporu merajte na svorkach X-Y . PouZzity je odporovy
vysiela¢ s ohmickou hodnotou 100 W.
Zapnite napajanie prevodnika.
Otacanim nastavovacieho trimra
ZERO nastavte hodnotu
vystupného pradového signalu
meraného na svorkach 81-82 na
hodnotu 4mA.

ES prestavte do  polohy
,otvorené*“.

Otacanim nastavovacieho trimra
GAIN nastavte hodnotu
vystupného pradového signalu
meraného na svorkach 81-82 na
hodnotu 20mA.

Skontrolujte  vystupny  signal

z prevodnika v obidvoch
krajnych polohach a v pripade potreby potup zopakuijte.

ZERO GAIN

SVORKA , X*

SVORKA , Y*

Poznadmka: Hodnotu vystupného signalu 4-20mA je moZzné nastavit' pri hodnote 75 az 100%
menovitého zdvihu uvedeného v tabul/ke ¢€.3. Pri hodnote menej nez 75% sa hodnota 20mA Umerne
znizuje.

4.6.2 EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie (Obr. 11)

Odporovy vysiela¢ s prevodnikom je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze vystupny pradovy signal
merany na svorkach 81-82 ma hodnotu: - v polohe "otvorené“ 20 mA resp. 5 mA
- v polohe "zatvorené“ 0 mA resp.4 mA,
podla vyspecifikovaného vyhotovenia
prevodnika . ZERO GAIN
SVORKA , X*
V pripade potreby opatovného i
zoradenia  prevodnika  postupujte
takto:
ES prestavte do polohy
.Zatvorené“ a vypnite napajanie
prevodnika.
Skontrolujte,  resp. v pripade
potreby zoradte odporovy
vysielac podla kapitoly
»Zoradenie odporového
vysielaéa® stym, Ze hodnotu
odporu merajte na svorkach X-Y
(obr. 11). Pouzity je odporovy

SVORKA , Y*
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vysiela¢ s ohmickou hodnotou 2000 Wresp. 100W.

Zapnite napajanie prevodnika.

Otacanim nastavovacieho trimra ZERO nastavte hodnotu vystupného pradového signélu
meraného na svorkach 81-82 na hodnotu 0 mA resp. 4 mA.

ES prestavte do polohy ,otvorené“.

Otacanim nastavovacieho trimra GAIN nastavte hodnotu vystupného priudového signalu meraného
na svorkach 81-82 na hodnotu 20 mA resp. 5 mA.

Skontrolujte vystupny signal z prevodnika v obidvoch krajnych polohach a v pripade potreby
postup zopakuijte.

Poznadmka: Hodnotu vystupného signalu (0 -20mA ,4 -20mA resp. 0 -5mA pod/a Specifikacie) je
mozné nastavit’ pri hodnote 85 az 100% zdvihu uvedeného v tabulke ¢.3. Pri hodnote menej nez 85%
sa hodnota vystupného signalu merne znizuje.

4.7 Zoradenie kapacitného vysielaéa CPT1/A (obr.12)

Tato kapitola popisuje zoradenie vysiela¢a na vySpecifikované parametre (Standardné hodnoty
vystupnych signalov) v pripade, Ze doSlo k ich prestaveniu. Kapacitny vysiela¢ (95) slizi ako vysielac
polohy ES s unifikovanym vystupnym signalom 4+20 mA u ES MO 5, resp. ako spatna vazba do
regulatora polohy av pripade potreby suasne vo funkcii dialkového vysielada polohy ES s
unifikovanym vystupnym signalom 420 mA pre ES MOR 5 s regulatorom.

Pred zoradenim vysiela¢a musia byt zoradené koncové polohové spinace S3 a S4.

Poznamka 1:Vo vyhotoveni s regulatorom (ES MOR ) nie je vystupny signal galvanicky oddeleny od
vstupného signalu!

Poznamka 2:V pripade potreby obratenych vystupnych signalov (v polohe ,OTVORENE* minimalny
vystupny signal) obratte sa na pracovnikov servisnych stredisk.

Kapacitny vysiela¢ CPT1/A je vyrobcom zoradeny na pevny pracovny zdvih podla objednavky
a zapojeny podla schém zapojenia vlepenych v kryte. Pred elektrickou skuskou kapacitného vysielaca
je nutné vykonat kontrolu napajacieho zdroja uzivatela po pripojeni na svorky svorkovnice. Pred
zoradenim kapacitného vysiela¢a musia byt zoradené polohové spinace. Zoradovanie sa vykonava
pri menovitom napajacom napaéti a teplote okolia 20+ 5°C.

Jednotlivé vyhotovenia ES so zabudovanym kapacitnym vysielatom je mozné Specifikovat ako :
A) Vyhotovenie bez napajacieho zdroja (2-vodi¢ové vyhotovenie) pre ES MO 5
B) Vyhotovenie s napajacim zdrojom (2-vodi¢ové vyhotovenie) pre ES MO 5
C) Vyhotovenie CPT ako spatnej vazby do regulatora polohy pre ES MOR 5 s regulatorom

A.) Zoradenie kapacitného vysiela€a bez napajacieho zdroja :

Pred pripojenim prekontrolujte externy napdjaci zdroj. Namerané napétie musi byt vrozsahu
18 az 28 V DC.

Napdjacie napatie nesmie byt v ziadnom pripade vySSie ako 30 V DC !. Pri prekroceni
tejto hodnoty méze déjst k trvalému poSkodeniu vysielaca!

Pri kontrole resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupujte takto:
Do série svysielatom ( pél“-,; svorka 82 ) zapojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 so
zataZzovacim odporom max. 500 W.
Prestavte ES do polohy ,ZATVORENE", hodnota signélu musi pritom klesat. V pripade, Ze
hodnota signalu stlpa, uvolnite upeviiovacie skrutky (96) a natacajte vysielatom, pokial hodnota
nezacne klesat.
Skontrolujte hodnotu signalu pre polohu ,ZATVORENE* (4 mA).
Doladenie signalu vykonajte tak, Zze po uvolneni upeviiovacich skrutiek (96) natacajte vysielatom
(95), az dosiahne signal ziadant hodnotu 4 mA. Upevinovacie skrutky opatovne utiahnite.
ES prestavte do polohy ,OTVORENE “, hodnota signélu musi pritom stipat.
Skontrolujte hodnotu signalu pre polohu ,OTVORENE “ (20 mA).
Doladenie signalu vykonajte ota¢anim trimra (97), az signal dosiahne Ziadanu hodnotu 20 mA.
Opéatovne vykonajte kontrolu vystupného signalu v polohe ,ZATVORENE“ a nésledne
,OTVORENE “.
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Tento postup opakujte az do dosiahnutia zmeny zo 4 na 20 mA s chybou mensou nez 0,5 %.
Odpojte miliampérmeter, skrutky zaistite zakvapkavacim lakom.

B.) Zoradenie kapacitného vysiela€a s napajacim zdrojom :

Pri kontrole resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupuijte takto:
- Skontrolujte napajacie napétia: 230 V AC + 10% na svorkach 1,61.
Na vyvedené svorky 81,82 pripojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 so zatazovacim odporom
max. 500 W.
Dalsi postup ako pri vyhotoveni bez napéjacieho zdroja v predchadzajicej éasti A.

C.) Zoradenie kapacitného vysiela€a pre spatnu vazbu do regulatora polohy (ES MOR 5) :

Pri kontrole, resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupujte takto:
- Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranenim prepojky.

Pripojte napajacie napatie na svorky 1 a 61.
Odpojte riadiaci signal zo svoriek 86/87 a 88.
ES prestavte do smeru ,OTVARA resp. ZATVARA® ru¢nym kolesom, alebo privedenim napétia na
prislusné svorky pre smer ,OTVARA" resp. pre smer ,ZATVARA"
Na vyvedené svorky 81,82 pripojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 (napr. cCislicovy) so
zatazovacim odporom nizsim ako 500 W.
Dal3i postup ako pri vyhotoveni bez napéjacieho zdroja v predchadzajlicej &asti A.
Po zoradeni vysielaca pripojte prepojku na svorky 81 a 82 v pripade, Ze vystupny signal
z kapacitného vysiela¢a nebudete vyuzivat (obvod cez svorky 81 a 82 musi byt uzavrety).
Pripojte riadiaci signal na svorky 86/87 a 88.

Uzivatel musi zabezpecit' pripojenie dvojvodicového okruhu kapacitného vysielaca na
elektricki zem navéazujuceho regulatora, pocitaca a pod. Pripojenie musi byt vykonané iba
v jednom mieste v fubovolhej ¢asti okruhu mimo ES!
Vo vyhotoveni s regulatorom ked'’ je vyuzivana spatna vazba z CPT vysielac¢om; pri pouzivani
vystupného signalu, nie je tento signal galvanicky oddeleny od vstupného signalu!

Poznamka: Pomocou trimra (97) obr.12 je moZné unifikovany vystupny signal kapacitného vysielaca
zoradit' pre [fubovo/ni hodnotu pracovnych otac¢ok zrozsahu cca 50% aZz 100% maximalnych
pracovnych otacok na danom stupni pod/a tabu/ky ¢.3.
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4.8 Zoradenie regulatora polohy (obr. 13)

Zabudovany polohovy regulator REGADA je voci uzivatelovi velmi prijemne tvariaci sa riadiaci
systém pre ovladanie pohonov anal6égovym signalom. Tento regulator vyuziva vysoky vykon RISC
procesora MICROCHIP pre zaistenie vSetkych funkcii. Zaroveni umozfiuje vykonavat nepretrzitd
autodiagnostiku systému, chybové hlasenie poruchovych stavov ako aj pocet reléovych zopnuti a
poCet prevadzkovych hodin regulatora. Privedenim analégového signalu na vstupné svorky
svorkovnice 86(GND, -) a 88(+) dochadza k prestavovaniu vystupu ES.

PoZadované parametre a funkcie je mozno programovat pomocou funkénych tlacidiel SW1-SW2 a
LED di6d D3-D4 priamo na regulatore podfa tabulky €. 4.

4.8.1 Nastavovanie regulatora

Mikroprocesorova jednotka regulatora z vyrobného zavodu je naprogramovana na parametre
uvedené v tabulke €. 4 ( poznamka 2).

Nastavenie regulatora sa vykonava pomocou tlacidiel a LED diod.

Pred zoradenim regulatora musia byt zoradené polohové a momentové spinace ako aj vysiela¢
polohy, a ES musi byt v medzipolohe (polohové a momentové spinace nie su zopnuté).
Taktiez by uz mal byt odsledovany spravny chod elektromotora vzhfadom na poradie faz, inac sa
mbze stat, Ze pri autokalibracii p6jde motor opacne a regulator to nevyhodnoti ako chybu.

Rozmiestnenie nastavovacich a signalizacnych prvkov na doske regulatora REGADA je na obr.13:

Legenda:
- S Tlagidlo spusta inicializacnd  rutinu  a
\_} SW1 umoznuje listovanie v nastavovacich
TR O @ D2 D1D3 D4 menu
00 O @ Tla€idlo nastavovanie parametrov VO
o AN
& SW2 zvolenom menu
@ @) [SW2 Diéda D1 |[signalizacia napdjania regulatora
signalizacia chodu ES do smeru
® O J ® Di6daD2 |[“OTVARA“ (zelend) — “ZATVARA“
L eD® BBD| |coo 0000000000)|/] (Cervena)

(ZIté svetlo) poctom blikajucich kédov
Obr.13 Diéda D3 |[signalizuje  zvolené nastavovacie
menu

(Cervené svetlo) poctom blikajucich
kédov signalizuje nastavovany, resp.
nastaveny parameter regulatora z
vybraného menu.

Dioda D4
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TABULKA €. 4
Dioda D3 | Di6da D4
(zltd) Nastavovacie . . .
- pocet menu (Cervena) Nastavovany parameter
bliknuti - pocet bliknuti
1 bliknutie 0-20mA
1 bliknutie riadiaci signdl 2 bliknutia 4 -20 mA (*) (**)
3 bliknutia 0-10VvDC
odozva na signél 1 bliknutie ES na signal SYS otvori
2 bliknutia SYS - TEST 2 bl!knut!a ES na_ S|g,nal SYS zatvo,rl
3 bliknutia ES na signal SYS zastavi (*)
zrkadlenie 1 bliknutie ES ZATVARA pri zvySovani riadiaceho signalu
: : tupajuca / < . B C L
3 bliknutia (s o . .
Klesajiica 2 pliknutia ES OTVARA pri zvyso(\i)anl riadiaceho signalu
charakteristika)
. . necitlivost : . 1-10 % necitlivost regulatora (nastavenie od
4 bliknutia regulatora 1-10 bliknuti vyrobeu 3% (%))
1 bliknutie Uzka na moment
. , - -
5 bliknuti | spésob regulacie 2 bl!knut!a uvz.ka ?a polohu ()
3 bliknutia Siroka na moment
4 bliknutia Siroka na polohu
Poznamky: 1. regulator pri autokalibracii automaticky nastavi typ spatnej vazby — odporova/pridova
2. (*) - nastavené parametre z vyrobného zavodu, pokial zakaznik neurci ina¢
3. (**) - vstupny signal 4 mA - poloha ,zatvorené*
20 mA - poloha ,otvorené”

Z&kladné nastavenie regulatora (programovy RESET reguléatora) -

V pripade problémov s nastavenim parametrov postupujte nasledovne:

- Vypnite napajacie napétie

- sucasne stlacte tlacidla SW1 a SW2

- zapnite napajacie napatie

- tlacidla je nutné podrzat zatlacené do doby, az sa rozblika zlta LED didéda, ¢im sa vykona zakladné
nastavenie.

Postup prestavenia regulatora:

ES prestavime do medzipolohy.

Inicializaéna rutina sa spusta pri zapnutom regulatore, nulovej regulaénej odchylke a kratkom
stlaeni tladidla SW1 na dobu cca 2 sek. (t.j. do doby aZ sa rozsvieti diéda D3). Po uvolneni tlacidla
nabehne niektoré z predvoleného menu (obvykle riadiaci signal) menu riadiaceho signalu, ¢o sa
znazorni opakovanim 1 bliknutim na diéde D3 a predvoleny parameter (obvykle riadiaci signal 4 - 20
mA), ¢o sa znazorni opakovanymi 2 bliknutiami na diéde D4. Po tomto je mozZzno prestavovat
poZzadované parametre regulatora podra tabulky ¢.4:

- kratkym stlacenim tlacidla SW1 listovat v menu zobrazované po¢tom bliknuti diédou D3

- kratkym stlac¢enim tlacidla SW2 nastavovat parametre zobrazované poctom bliknuti diédou D4

Po prestaveni parametrov podla poZiadavky uZzivatela prepnite pomocou tlacidla SW1
stlateného na cca 2 sek. (t.j. do doby az sa rozsvieti diéda D3) regulator do autokalibracie, ¢o je
signalizované blikanim Zltej LED D3 6x. Pocas tohto procesu regulator vykona kontrolu
spatnovazobného vysielata a zmysel otacania, prestavi ES do polohy otvorené a zatvorené, vykona
meranie zotrvaénych hmét v smere ,OTVARA* a ,ZATVARA® a uloZi nastavené parametre do
EEPROM pamate. V pripade, Ze v priebehu inicializacie sa vyskytne chyba (napr. v zapojeni resp.
nastaveni) bude inicializacny proces preruSeny a regulator prostrednictvom diddy D4 poda hlasenie o
druhu zavady. V opac¢nom pripade po dokonceni inicializaéného procesu regulator prejde do
regulaéného rezimu.
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Chybové hlasenie regulatora pomocou diédy D4 pri inicializacii:

4 bliknutia - chybne zapojené momentové spinace

5 bliknuti - chybne zapojeny spatnovazobny vysiela¢

8 bliknuti - zly smer otaania pohonu alebo opacne zapojeny spatnovazobny vysiela¢

4.8.2 Sledovanie prevadzkovych a poruchovych stavov
Sledovanie prevadzkovych a poruchovych stavov je mozné pri odkrytovanom ES.

a.) Prevadzkovy stav pomocou signalizacie LED di6édy D3:
trvalo svieti — regulator reguluje
trvalo zhasnuté — regula¢na odchylka v rozsahu pasma necitlivosti — ES stoji

b.) Poruchovy stav pomocou signalizacie LED diéd D4 — trvalo svieti , D3 blikanim indikuje
poruchovy stav

1 bliknutie (opakované): - signalizacia rezimu ,TEST" - ES sa prestavi do
polohy podla nastavenia signalu v menu ,TEST"
(pri spojeni sv. 66 a 86)

2 bliknutia (opakuju sa po kratkej prestavke): |- chyba riadiaci signal - ES sa prestavi do polohy
podfla nastavenia signalu v menu ,TEST*

4 bliknutia (opakuju sa po kréatkej prestavke): |- signalizicia ¢innosti momentovych spinacov (ES
vypnuty momentovymi spinaémi v medzipolohe)

5 bliknuti (opakuju sa po kratkej prestavke): - porucha spatnovazobného vysielata - ES sa
prestavi do polohy podla nastavenia signalu v
menu ,, TEST*

7 bliknuti (opakuju sa po kratkej prestavke): - riadiaci signal (prad) pri rozsahu 4 - 20 mensi

ako 4 mA (3,5 mA)
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4.9 Miestne elektrické ovladanie (obr.14):

- doplnkova vybava

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, ap.) pri zabezpecenom napajani je mozné
ES prestavovat miestnym elektrickym ovladanim. Po prepnuti miestneho ovladania na rezim
-MIESTNE" je mozné tlacidlami OPEN a CLOSE ovladat pohyb vystupného ¢lena v zadanom smere.
LED diédy indikuju jednotlivé stavy miestneho ovladania.

Ovladanie je mozné po odobrati visiaceho zamku (1). Postupnym stlacanim tlacidla (2) REMOTE-
OFF-LOCAL sa meni volba rezimu ovladania na ,DIALKOVE*, ,VYPNUTE", ,MIESTNE*,
,VYPNUTE". Postupnym stlaanim sa volba reZzimu cyklicky opakuje. Tato volba je zobrazovana LED
diédami viditelnymi na prednom paneli miestneho ovladania.

LED diéda PWR (6) signalizuje pritomnost napajacieho napétia pre ovladanie miestneho ovladania.

Jednotlivé rezimy miestneho ovladania:

Rezim , OFF* (VYPNUTE) — v tomto reZime nie je mozné ES ovladat dialkovo ani miestne. ReZim je
signalizovany zhasnutymi LED diédami REMOTE (7) a LOCAL (8)

Rezim ,LOCAL" (MIESTNE) — v tomto rezime je mozné ES ovladat miestne do smeru otvara, zatvara
a zastavit ho tla¢idlami OPEN (3) (otvara) , CLOSE (4) (zatvara) a STOP (5). Rezim ,,LOCAL" je
signalizovany rozsvietenim LED diédy LOCAL (8). Stlacenie tlacidla OPEN v tomto reZime je
signalizované rozsvietenim LED diody OPEN (9). Stlagenie tlacidla CLOSE v tomto reZime je
signalizované rozsvietenim LED diédy CLOSE (10). Stlagenim tlagidla STOP signalne LED diédy
OPEN (9) a CLOSE (10) zhasnu.

Rezim ,REMOTE* (DIALKOVE) — v tomto reZime je mozné ES ovladat povelmi z nadradeného
systému dialkovo. Rezim , REMOTE" je signalizovany rozsvietenim LED di6dy REMOTE (7). V tomto
rezime su tlac¢idla OPEN, STOP a CLOSE nefunkéné.

Po ukon&eni prace s miestnym elektrickym ovladanim odporaéame v rezime ,REMOTE" (DIALKOVE)
opat nasadit na tlacidlo (2) visiaci zamok a uzamknut ho pre pripad neziaduceho zasahu
nepovolanou osobou.

Obr. 14
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5. Obsluha, Udrzba, poruchy aich odstranenie
5.1 Obsluha

1. Vo vSeobecnosti predpokladame, Ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany pracovnik

v zmysle poZiadaviek kap. 1!
2. Po uvedeni ES do prevadzky je potrebné overit, ¢i pri manipulacii nedoslo k poSkodeniam
povrchovych Uprav - tieto je potrebné odstranit' v zaujme zabranenia posSkodeniu kordziou!

ES MO 5 vyZaduje len nepatrni obsluhu. Predpokladom pre spolahlivi prevadzku je spravne
uvedenie do prevadzky.

Obsluha tychto ES vyplyva z podmienok prevadzky a spravidla spociva v spracovavani informacii
pre nasledne zabezpecenie pozadovanej funkcie. ES je mozné ovladat dialkovo elektricky i ruéne
Z miesta ich inStalacie. Ru¢né ovladanie je mozné pomocou ruéného kolesa.

Obsluha musi dbat na vykonanie predpisanej udrzby ana to, aby ES bol potas prevadzky
chraneny pred Skodlivymi uc¢inkami okolia a poveternostnymi vplyvmi, ktoré presahuju ramec
pripustnych vplyvov, uvedenych v ¢asti ,Pracovné podmienky*.

Je nevyhnutné dbat na to, aby nedochadzalo ku nadmernému otepleniu povrchu ES, ku
prekro¢eniu hodnét uvedenych na typovom Stitku ES a nadmernému chveniu ES.

Ruéné ovladanie:

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, vypadok ap.) obsluha m6ze vykonat prestavenie
ovladdaného organu prostrednictvom ruéného kolesa. Pri ota¢ani ruéného kolesa v smere pohybu
hodinovych rugigiek sa vystupny &len pohybuje v smere "ZATVARA".

Pred ruénym ovladanim je potrebné uvolnit aretaénl skrutku (obr.15). Po ukon&eni ru¢ného
ovladania areta¢nu skrutku dotiahnite.

ARETAENA SKRUTKA

Obr.15

5.2 UdrZba—rozsah a pravidelnost’

Pri prehliadkach a udrzbe je potrebné dotiahnut vSetky skrutky a matice, ktoré majua vplyv

na tesnost a krytie.

Dalsia Udrzba spodiva v domazavani. Vymena resp. doplnenie maziva v prvych rokoch

prevadzky nie je potrebnd. Pri reviznych pracach je potrebna vymena resp. doplnenie maziva.
Po kazdom pripadnom zaplaveni vyrobku skontrolujte, i do vyrobku nevnikla voda. Po pripadnom
vniknuti vody do vyrobku vyrobok pred opatovnym spustenim do prevadzky osuste a poSkodené
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tesnenia resp. ostatné ¢asti ES je potrebné vymenit. Rovnako skontrolujte aj tesnost kabelovych
vyvodiek a v pripade ich poSkodenia je potrebné ich vymenit.

Mazacie prostriedky:
Prevodovy olej pre teploty —25°C az +70°C Madit PP-80 (Slovnaft)
-45°C az +45°C Madit PP 75W (Slovnaft) resp. GYROL 75W (Paramo)

nahonovy mechanizmus na ovladacej doske -

- vo vyhotoveni pre prostredie s teplotami -25°C az +55°C mazaci tuk GLEIT - m- HF 401/0, resp.
GLEITMO 585 K

- vo vyhotoveni pre prostredia s teplotami —-50°C aZ +40°C mazaci tuk ISOFLEX TOPAS AK 50

Mazaci tuk GLEIT- m- HP 520M — matica a vreteno armatdry.

A Mazanie vretena armatiry sa vykonava nezavisle na udrzbe ES!

Kazdych 6 mesiacov doporucujeme vykonat kontrolny chod v rdmci nastaveného pracovného
zdvihu (pracovnych otad¢ok) na overenie spolahlivej funkcie, so spatnym nastavenim pdvodnej
polohy.

Pokial nie je vreviznych predpisoch stanovené inak, vykonajte prehliadku ES raz za 4 roky,
pricom skontrolujte utiahnutie vSetkych pripojovacich a zemniacich skrutiek, pre zamedzenie
prechodovych odporov.

Po 6 mesiacoch od uvedenia do prevadzky a potom raz roéne doporucujeme preverit pevnost
utiahnutia upeviovacich skrutiek medzi ES a armatarou (skrutky dotahovat' krizovym spésobom).

- Pri elektrickom pripajani a odpdjani ES prekontrolujte tesniace krazky kablovych
Z i S vyvodiek — poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!
Udrzujte ES v &istote a dbajte na odstranenie necistot a prachu. Cistenie vykonavajte
pravidelne, podla prevadzkovych moznosti a poziadaviek.

5.3 Poruchy aich odstranenie

Pri vypadku resp. preruseni napajacieho napatia zostane ES stat v pozicii, v ktorej sa nachadzal
pred vypadkom napdjania. V pripade potreby je mozné ES prestavovat len ruénym ovladanim
(ruénym kolesom). Po obnoveni privodu napajacieho napétia je ES pripraveny pre prevadzku.
V pripade poruchy niektorého prvku ES je mozné tento vymenit za novy. Vymenu zverte
servisnému stredisku.
V pripade poruchy ES, postupujte podla pokynov pre zaruény a pozarucny servis.
Pre opravu regulatora pouzite poistku subminiatlrnu do DPS, F1,6 A, resp. F2A, 250 V, napr. typ Siba 164
050.1,6 resp. MSF 250 a pre opravu zdroja DB...., M160 mA, 250V, napr. Siba, resp. MSF 250.

s ~n

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte podfa kapitoly "Demontaz".

Rozoberat’ ES na Ucely opravy mdzZzu osoby odborne spdsobilé a zaSkolené vyrobnym
zavodom resp. zmluvnym servisnym strediskom!
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6. PrisluSenstvo a ndhradné diely

6.1 PrislusSenstvo

ES MO 5, resp. MOR 5 nema pribalené Ziadne prisluSenstvo.

6.2 Zoznam néahradnych dielcov

Tabulka €. 5: Nahradné diely

Nazov dielca

S0°CA0°CI50°Caa0°C Obj. ¢islo Pozicia | Obrazok

Elektromotor, 1LE1002-1BB2/1LE1502-1BB2; 4kW 63 592 XXX M1 1
Elektromotor, 1LE1002-1BB6/1LE1502-1BB6; 5,5kW 63 592 XXX M1 1
Elektromotor, 1LE1002-1BC2/1LE1502-1BC2; 2,2kW 63 592 XXX M1 1
Elektromotor, 1LE1002-1AC4/1LE1502-1AC4;1,5kW 63 592 XXX M1 1
Elektromotor, 1LE1002-1AD5/1LE1502-1AD5; 1,1kW 63 592 XXX M1 1
Elektromotor, 1LE1002-1BD2//1LE1502-1BD2; 1.5kW 63 592 XXX M1 1
Elektromotor, 1LE1002-1AB4//1LE1502-1AB4; 2.2kW 63 592 XXX M1 1
Mikrospina¢ CHERRY DB6G-B1BA + packa 64 051 Zif; 64 051 20,21 5
Mikrospina¢ CHERRY DB 6G-A1LB 64 051 466 26,27 6, 8
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 1x100 64 051 812 92 9
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 1x2000 64 051 827 92 9
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 2x100 64 051 814 92 9
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 2x2000 64 051 825 92 9
Vysiela¢ CPT 64 051 781 95 12
Prevodnik Podla vyhotovenia - 10,11
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7. Prilohy
7.1 Schémy zapojenia pre MO 5
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7.2 Schémy zapojenia pre MOR 5
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Legenda:

Z279a.... schéma zapojenia 3~ elektromotora bez stykacov

Z279c.... schéma zapojenia 3~ elektromotora bez stykacov s vyvedenou tepelnou ochranou

Z297a.... schéma zapojenia 3~ elektromotora so stykacmi

Z297b.... schéma zapojenia 3~ elektromotora s reverzacnymi stykaémi s nevyvedenou tepelnou ochranou

Z403a.... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinacov

Z412a.... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinaov s miestnym ovladanim

Z461...... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinaov s tandemovymi polohovymi spinaémi

Z462...... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinaov s tandemovymi polohovymi spinacmi a
s miestnym ovladanim

Z466...... schéma zapojenia tandemovych polohovych spinacov pre ES MOR 5

Z5a........ zapojenie jednoduchého odporového vysielaca

Z6a........ zapojenie dvojitého odporového vysielaca

Z10a...... zapojenie el. polohového vysielaa prudového, resp. kapacitného vysiela¢a - 2-vodi¢ bez zdroja

Z257b.... zapojenie EPV - 3-vodicové vyhotovenie bez zdroja

Z260a.... zapojenie elektonického polohového vysiela¢a pridového (EPV) — 3 —vodi€ so zdrojom

Z269a.... zapojenie el. polohového vysielaca pradového, resp. kapacitného vysielaca - 2-vodi¢ so zdrojom

Z21a...... zapojenie pridavnych polohovych spinac¢ov pre ES MOR 5

ZAla...... zapojenie vyhrievacieho odporu a spinaca vyhrievacieho odporu

Z232b.... zapojenie miestneho ovlddania pre ES MOR 5

Z251a.... zapojenie ES MOR 5 s 3~ elektromotorom a s regulatorom a s odporovou spatnou vazbou so stykaémi

Z250a.... zapojenie ES MOR 5 s 3~ elektromotorom a s regulatorom a s pridovou spatnou vazbou so stykacmi

Z438...... zapojenie ES MOR 5 s 3~ elektromotorom a s reguladtorom a s odporovou spétnou vazbou bez
stykacov

Z439...... zapojenie ES MOR 5 s 3~ elektromotorom a s regulatorom a s pradovou spatnou vazbou bez stykacov

= odporovy vysiela¢ jednoduchy RL coiee e zataZovaci odpor
B2, e odporovy vysiela¢ dvojity SAL ... e oto€ny prepinac s kft€om
B3 e kapacitny vysielac, resp. "dialkové-0-miestne” ovladanie
elektronicky polohovy vysiela€ (EPV) SAZ . oto€ny prepinac "otvara-stop-
zatvara“
Eloois v vyhrievaci odpor SN momentovy spinac¢ "otvorené”
Floios e tepeln& ochrana elektromotora S2.iiiis i, momentovy spinac "zatvorené*“
(neplati pre tento typ ES) S e polohovy spina¢ "otvorené*
F2 s e, tepelny spinac vyhrievacieho S polohovy spina¢ "zatvorené“
odporu S5 pridavny polohovy spina¢
Hl ., indikacia koncovej polohy "otvorené*
"otvorené” 1 pridavny polohovy spina¢
H2 indikacia koncovej polohy "zatvorené*
"zatvorené* S13.t e, tandemovy polohovy spina¢
H3 o indikacia reZimu "miestne "otvorené*
ovladanie* S14.... e tandemovy polohovy spina¢
WU e, vstupné (vystupné) pradoveé "zatvorené*
(napatové) signaly Kot e, svorkovnica
KM1, KM2 reverzné stykace X3 svorkovnica elektromotora
Moo e elektromotor XC et e konektor
N regulator polohy Yooiiiiies e brzda elektromotora (neplati pre

tento typ ES)

Poznamka 1: V pripade, Ze vystupny signal z kapacitného vysielac¢a (schéma zapojenia Z250a, Z439) sa
nevyuziva (neuzavrety obvod medzi svorkami 81 a 82), je nutné svorky 81 a 82 prepojit prepojkou (prepojka je
zapojena vo vyrobnom zavode len pre pripojenie na svorkovnicu). Pri vyuzivani vystupného pridového signalu
z kapacitného vysielaca je potrebné prepojku odstranit.

Poznamka 2: Vo vyhotoveni s regulatorom ked’je vyuzivané spéatna vazba z CPT vysielacom, pri pouZivani
vystupného signélu, nie je tento signal galvanicky oddeleny od vstupného signalu!

Poznamka 3: Momentové vypinanie je vybavené mechanickym blokovacim mechanizmom.

Poznadmka 4: V pripade potreby galvanicky oddeleného vystupného signéalu je potrebné pouZit galvanicky
oddelovaci ¢len (nie je su¢astou dodavky) , napriklad NMLSG.U07/B (vyrobca SAMO Automation s.r.0.). Po
konzultacii méze dodat tento modul vyrobca ES.
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7.3 Pracovny diagram spinacov

Cislo otvorené zatvorené

Pracovny zdvih

Spinac

S1

S2

S3

S4

S5

S6

S13

S14

I <ontakt spojeny
|:| Kontakt rozpojeny

Poznamka 1: Momentové spinace S1, S2 vypinaju pri dosiahnuti nastaveného vypinacieho momentu

v fubovolhej ¢asti pracovného zdvihu okrem nastaveného pasma blokovania pri reverzacii ES z flubovo/hej
polohy..

Poznamka 2: Signalizacné spinace S5, S6 su nastavite/né v pAsme max. 50 % pracovného zdvihu pred
koncovou polohou. V pripade potreby vacSieho pasma pre signalizaciu je mozné vyuzif reverzni funkciu
spinacov.

Poznamka 3: Tandemové polohové spinace S13,resp. S14 su spinané jednou vackou su¢asne s polohovym
spinacom S3, resp. S4.

7.4 Rozmerové nacrtky

Cislo naértku Popis

P-1424 ES MO 5 Pripojenie ISO 5210, DIN 3338 F16
P-1424/A ES MO 5 ISO 5210, tvar A

P-1424/B ES MO S5 ISO 5210, tvar B3

P-1424/C ES MO S5 DIN 3338 tvar C

P-1424/D ES MOS TvarD

P-1425 ES MO 5 Pripojenie GOST R 55510-2013 f 220/4xM20

P-1425 ES MO S5 Tvar patzub 35°/37°
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Rozmerové nécrtky pripojenia podra ISO 5210, DIN 3338 F16
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Rozmerové nacrtky pripojenia podfa GOST R 55510-2013
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7.5 Zéaznam o zaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy: Z&aruéna oprava €.:

UZivatel servopohonu: Reklaméciu uplatnil:
Typové éislo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: Zisten4 chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznémky:

Vystavil dia: Podpis:
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7.6 Zaznam o pozaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

Uzivatel servopohonu:

Miesto nasadenia servopohonu:

Typove ¢islo servopohonu:

Vyrobné éislo servopohonu:

Zistena chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dna:

Podpis:
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7.7 Obchodné zastupenia
Slovenska republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regqada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradné zastUpenie Regada, s.r.o. pre predaj elektrickych servopohonov
Regada Ceska4, s.r.o.

Kopaninska 109

252 25 Orech

PRAHA - zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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