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Prosime Vas, pred pripojenim a uvedenim servopohonu
do prevadzky, podrobne precitajte tento navod !

Preventivne a ochranné opatrenia uplatnené na tomto vyrobku nemdzu poskytovat’ pozadovanu bezpeénostnu
uroveni, pokial vyrobok a jeho ochranné systémy nie su uplatriované pozadovanym a popisanym spdsobom a ak
inStalacia a udrzba nie je vykonavana pod/a prisluSnych predpisov a pravidiel!

Obsah
I =7 To T o = o] = PSSP 2
1.1 UGEl @ POUZILIE VYIODKU «...ceviveveeeiieeteetee ettt ettt ettt e te et et et et et esesae e e te s eteeaenseaesseteeseneeaens 2
1.2 POKYNY Pre DEZPEENOSE ...ttt e e e et e e e e e e e e e r e e e e e e e e e nabraae s 2
1.3 POAMUENKY ZATUKY ..eeeiiiiiiiiciiteeee ettt e e ettt e e e e e e e s e ettt e e e e e e e e e e sasaatbeaeeeeeaesesasasssbaeeeaaeeesaaassstenneeas 3
1.4 SErViS ZATUCNY @ POZATUCTIY ...uvvieeeiiiieeeeitteeeeestteeeesstteeeesssteeeeassbeeaeaastaeeeeaasbaeaeaansbeeeeaassaeaeeasbeeeeeansaaeesannsees 3
1.5  PreVAAZKOVE POOMIENKY ....oiiiiiiiiieiiiiiie e s iiiee e e sttt ee e s st e e s ssta e e e e stteeeeesstaeeeeassbaeaeestbeeeesantaeeeeaasbeeeessnsbeeaesanes 3
1.5.1 Umiestnenie vyrobku a pracovna POIONE@...........oeoiiiiiiiiiiii e 3
1.5.2 PraCoVNG PrOSITEAIA ......uuiiiiiiiiiii ettt ettt e ek bt e e s bbbt e e sabb et e e e bbb e e e e s bt be e e e annbaeae s 4
1.5.3 Napajanie a reZim PreVAUZKY ........c.uueii ittt et e e e s rbb et e e s abb e e e e s sabeeeeeanbbeeeeeans 5
1.6 Balenie, doprava, skladovanie a VYDalENIe ...........ccuuuuiiiiiiie e e e a e e 6
1.7  Zhodnotenie VYrobKU @ ODAIU ..........ocuuiiiiiii et e et e e s e e aae 6
2. Popis, funkcia a teChNICKE PAraMEIIe ........uuiiiiiiiiiie ettt e e st e e e st e e e s anbb e e e s nsbae e e e ssteeeesannneeaean 6
2.1 POPIS @ FUNKCIB ...ttt e e e oo e o bbb ettt e e e e e e s e bbb bbbt e et e e e e e e e nnbbbeeeeeaeeeeaaanae 6
A =Yoo 0103 Y o F= 1T E U PPRRPRRRRN 8
P R Y =Tl P a1 Tod (=0 o g o To 1] (= T SRR 11
P A 1Y o =3 o] ] o o] =] L SRR 12
I T |V o o} = V4= W0 (=T g T ] = V0 i TSRS 12
I R (o] 01 - VT O OO UU PP PTPPPPPTN 12
3.1.1 Mechanické pripojenie v prirubovom VYNOtOVENI ..........coiiiiiiiiiiiiiie e 12
3.1.2 Elektrické pripojenie a Kontrola FUNKCIE...........coiuiiiiiiiiie e 12
R 27 I 1= o3 o] | = 4SS 14
Ao - 1o [=] o 1= OO TP PP PPP PP 15
4.1  Zoradenie MOmMeENtOVE] JEANOLKY .......cooiiiiiiieiiii et s e et e s sebe e e enees 15
4.2  Zoradenie polohovo-signalizagnej jednotky (0Dr.3).........uuiiiiiiii e 15
4.3  Zoradenie odporoVEho VYSIElata (OB 4).....cc.uuiiiiiiiiie ittt 18
4.4  Zoradenie elektronického polohového vysielaca (EPV) - odporového vysielaca s prevodnikom PTK 1..19
4.4.1 EPV — 2-vodiCoVEe VYNOtOVENIE (OB, 5) ...uuiiiiiiiiiii ittt s e e e e e e e st rr e e e e e e e e e e aanns 19
4.4.2 EPV — 3-vodiCoVE VYNOtOVENIE (OB B) ....uviiiiiiieiiii ittt ettt e e s e e e e e e e e s e st reareeeeeeeeaanns 20
4.5  Zoradenie kapacitného VYSi€lata CPTL/A .. ...ooii ittt e et e e s et e e e e e nbae e e e ennees 20
4.6  Zoradenie regulatora PoloNY (0D, 9).....ouuiiiiiiii e 22
4.6.1 NaStAVOVANIE FEYQUIALOTA ......eiiiiiiiiiie ittt ettt e e et be e e e e st b e e e e e anbbeeessanbeeeeennnee 22
4.6.2 Sledovanie prevadzkovych a poruchovyCh STAVOV ..........cooiiiiiiiiiiiiiiii e 23
5. Obsluha, Gdrzba, poruchy a ich OUSITANENIE ...........ciiiiiie e e e s e e e s nnaeees 24
S.1 0 OBSIUNG 1. 24
5.2 UdrZba — rozsah a pravidelINOST ...t 25
5.3 POruChY @ iCh OQSITANENIE ... e e e e e e e e s e et et e e e e e e e e s e s sabbebeeeeaaeeeeaans 25
6. PrisluSenstvo a NANIAANE QI€IY .......ouuiiiiiiiiii et s e e e eebeas 26
6.1  Zoznam NANradnyCh QIEICOV ........eeiiiiiiiiiiiiieei e e e e e e e s e e st re e e e e e e e e s saeabsbaeeeeeaeeeseaanns 26
T PHIIONY o e 27
7.1 SChEMY ZAPOJENIA SO 2. ...iiiiieiiiiiiie ittt eee ettt e et e e s st ae e e e s st ba et e e s tte et e s astbeeeesassaeeeessbbeeesanseseaesanseeeas 27
7.2 SChEMY ZAPOJENIA SOR 2 ....eiiiiiiiiie ittt ettt b et s bttt e s e ab b et e e s bbbt e e s aabb et e e s bbb e e e e annneeas 28
7.3 ROZMETOVE NACITKY ....eeiiiiiiiiie ittt ettt ettt e ettt e oo bttt e s e e bttt e e s bbbt e e e st be et e s aabb e e e e abbbeeeesnnnneeas 31
7.4  Z&znam 0 ZAru€nom SErVISNOM ZASANU .......ccoiiiiiiiiiiiiie ettt e et e e e sbreee e 40
7.5 Z&znam 0 POZAruCNOM SEIVISNOM ZASANU ........uuiiiiiiiiiiiiiiiiiie ettt e et b e e st e e e s sabeeeeeans 41
FA I ® ] o Tod g ToTe [gTe30= 11 (4] o 1= o1 = N T PP PRR 42

Vydanie: 05/2016
Pravo na zmenu vyhradené! Ev. ¢islo dokumentu: 74 0973 01



2 SO 2,SOR 2

Tento Navod na montaZ, obsluhu a GdrZbu je vypracovany v zmysle poZiadaviek prislusnych smernic EU,
zakonov a nariadeni vlady SR a v zmysle poziadaviek Vyhlasky MPSVR SR ¢. 508/2009. Je vypracovany
s ciefom zaistit' bezpeénost a ochranu Zivota a zdravia pouzivate/a a s ciefom zamedzit' vzniku
materialnych §kéd a ohrozeniu Zivotného prostredia.

1. VSeobecne
1.1 Uéel a pouZitie vyrobku

Elektrické servopohony (dalej ES) viacotackové typu SO 2, resp. SOR 2 s regulatorom polohy
su vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konStruované pre priamu montaz na ovladané zariadenia.
ES SO 2 su vhodné pre ovlddanie uzatvaracich armatdr, a ES SOR 2 s regulatormi pre automaticku
regulaciu regulaénych organov ktoré vyZzaduju viacotdckovy prestavny pohyb, ako sU noZové posuvace a
podobne. M6zZu byt vybavené prostriedkami merania a riadenia technologickych procesov, u ktorych je
nositefom informécie na ich vstupe resp. vystupe unifikovany analdégovy jednosmerny pradovy alebo
napatovy signdl. MéZu sa pouzivat v karenarskych, energetickych, plynarenskych, klimatizaénych a inych
technologickych zariadeniach, pre ktoré su svojimi Gzitkovymi vlastnostami vhodné. Na ovladané
zariadenie sa pripajajd pomocou priruby podla SO 5210 resp. DIN 3338 resp. OST 26-07-763
a pomocou prislusného pripojovacieho dielca .

1. Je zakazané pouzivat'ES ako zdvihacie zariadenie !
A 2. MozZnost spinania ES prostrednictvom polovodi¢ovych spinac¢ov konzultujte s vyrobcom
servopohonu.

1.2 Pokyny pre bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hladiska miery ohrozenia

ES typu SO 2 na z&klade charakteristiky uvedenej v ¢asti ,Prevadzkové podmienky” a z hladiska miery
ohrozenia je vyhradené technické zariadenie s vysokou mierou ohrozenia, pritom sa jedna o elektrické
zariadenie skupiny A (vid. Vyhlaska ¢. 508/2009 Z. z. MPSvR SR, 82 a Priloha €. 1, Ill. ¢ast, ods. A). ES su
v zmysle smernice LVD 2006/95/EC, nariadenia vlady SR 148/2016 Z.z. a normy STN EN 61010-1:2011
uréené pre inStalaénu kategoriu (kateg6riu prepatia) Il.
Vyrobok spifa zakladné bezpe&nostné poziadavky podia STN EN 60204-1 a je v zhode s STN EN 55011/A1
v platnej edicii.

Vplyv vyrobku na okolie

Elektromagnetickd kompatibilita (EMC): vyrobok odpoveda poziadavkam smernice Eurdpskeho parlamentu
a Rady Europy o aproximacii pravnych predpisov clenskych Statov, tykajucich sa elektromagnetickej
kompatibility 2004/108/EC, prislusného nariadenia vlady SR 127/2016 Z. z. a poziadavkam noriem STN EN
55014-1, STN EN 55014-2, STN EN 61000-3-3 a STN EN 61000-3-2 v platnej edicii.

Vibracie vyvolané vyrobkom: vplyv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvarany vyrobkom: hladina hluku A v mieste obsluhy je max. 78 dB (A).

PoZiadavky na odbornu spdsobilost’ 0sdb vykonavajucich montéaz, obsluhu a udrzbu

Elektrické pripojenie mdze vykonavat pracovnik, klasifikovany ako elektrotechnik (podfa § 21,
vyhlasky MPSVR SR ¢. 508/2009 — plati v SR), ktory ma odborné vzdelanie elektrotechnického
u¢ebného alebo Studijného odboru (stredné, Uplné stredné alebo vysokoSkolské) a jeho odborna
spoOsobilost’ bola overena opravnenou vzdelavacou organizaciou na overenie odbornej spdsobilosti a
méze vykonavat c¢innost' na vyhradenych elektrickych zariadeniach v rozsahu osvedcenia, pri
dodrZani podmienok ustanovenych predpismi na zaistenie bezpec¢nosti a ochrany zdravia pri praci,
bezpecnosti technickych zariadeni a bezpeénostno-technickymi poZiadavkami.

Pokyny pre zaSkolenie obsluhy

Obsluhu m6zu vykonavat’ pracovnici odborne spdsobili a zaSkoleni vyrobnym zavodom resp.
zmluvnym servisnym strediskom!
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Upozornenie pre bezpeéné pouZivanie

Istenie vyrobku : ES SO 2 a SOR 2 nem@ vlastnd ochranu proti skratu. Preto do privodu napéjacieho
napatia musi byt zaradené vhodné istiace zariadenie (isti¢ resp. poistka), ktoré slizi zaroven ako hlavny
vypinac.

Druh zariadenia z hfadiska pripojenia: Zariadenie je uréené pre trvalé pripojenie.

1.3 Podmienky zaruky

Konkrétne podmienky zaruky obsahuje kdpna zmluva.

Z&ruéna doba je podmienena montadZzou pracovnikom elektrotechnikom podfa 8§ 21, vyhlaSky €.
508/2009 Z.z. MPSvR SR a zaSkolenym vyrobnou firmou, resp. montdZou zmluvnym servisnym
strediskom.

Dodavatel zodpovedd za kompletnost dodavky a zaruCuje vlastnosti vyrobku, ktoré stanovuju
technické podmienky (TP) alebo vilastnosti dohodnuté v kipnej zmluve.

Dodavatel nezodpoveda za zhorSené vlastnosti vyrobku, ktoré spdsobil odberatel pri skladovani,
neodbornej montazi alebo nespravnom prevadzkovani.

1.4 Servis zaruény a pozaruény

Pre vSetky naSe vyrobky poskytujeme zakaznikom odborny firemny servis pre nasadenie,
prevadzkovanie, obsluhu, revizie a pomoc pri odstrafiovani poruch.
Zaruény servis je vykonévany vyrobnym zavodom na zaklade pisomnej reklaméacie.
\Y, pnpade vyskytu zavady, prosime, tdto nam laskavo ozndmte a uvedte:
zakladné Udaje z typového Stitku (typové oznacenie a vyrobné ¢islo)
dobu nasadenia, okolité podmienky (teplota, vihkost,...), rezim prevadzky vratane Castosti
spinania, druh vypinania (polohové alebo silové), nastavena vypinacia sila
druh zavady — popis reklamovanej chyby
doporucujeme predlozit' tiez Potvrdenie o montazi...

Odporu€ame, aby aj pozaru€ny servis bol vykonavany servisnym strediskom vyrobného z&vodu resp.
niektorym zmluvnym servisnym strediskom.

1.5 Prevadzkové podmienky
1.5.1 Umiestnenie vyrobku a pracovnéa poloha

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna na krytych miestach priemyselnych objektov bez
regulacie teploty a vlhkosti, s ochranou proti priamemu vystaveniu klimatickym vplyvom (napr.
priamemu slneénému Ziareniu), naviac Specialne vyhotovenie ,morské“ modze byt bez zastreSenia
pouZité i pre COV, vodné hospodarstvo, vybrané chemické prevadzky, tropické prostredie a primorské
oblasti.

Upozornenie:

A Pri umiestneni na volnom priestranstve musi byt ES opatreny lahkym zastreSenim proti
priamemu p6sobeniu atmosferickych vplyvov.
Pri umiestneni v prostredi s relativnou vihkostou nad 80%, vo vonkajSom prostredi (aj pod
pristreSkom) je nutné trvalo zapojit vyhrievaci rezistor priamo - bez tepelného spinaca.

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna v Fubovolnej polohe. Obvyklou je poloha so zvislou
polohou osi vystupnej ¢asti nad armatdrou a s ovladanim hore.
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1.5.2 Pracovné prostredia

Skupiny a typy klimy

V zmysle normy IEC 60 721-2-1:

ES musia odolavat vonkajSim vplyvom a spolahlivo pracovat:

v klimatickych podmienkach pre skupinu / typ klimy :

- vwyhotovenie , Standard”- pre skupinu klimy tzka (R) + / mierna (WT), tepla sucha (WDr),
hortica sucha (MWDr) a velmi horlca sucha (EWDr) s antikoréznou
odolnostou C3 resp. C4 (EN ISO 12944-2)

- vwhotovenie ,chladné” - pre skupinu klimy stredna (M) / chladna (CT), mierna (WT)
a tepla sucha (WDr) a hortca sucha (MWDr) s antikoréznou
odolnostou C3 (EN ISO 12944-2)

- vyhotovenie ,, univerzal“- pre skupinu klimy Siroka (G) / studené (C), chladna (CT),
mierna (WT), tepla suchd (WDr), hordca sucha (MWDr), horuca vihka
(WDa) a horaca vlhka vyrovnana (WDaE) s antikorozni odolnosti C3
(EN ISO 12944-2)

- vwhotovenie ,morské“ - pre skupinu klimy svetova (WW) / vSetky typy klimy okrem velmi studenej
(EC) a vnutrozemia Antarktidy s antikor6znou odolnostou C4 (EN ISO
12944-2)

okrem toho v zmysle GOST 15 150- 69:

- vyhotovenie , tropické“  vyhovuje pre suché a vihké trépy, pre typy klimy mierna (WT),
tepla sucha (WDr), horaca sucha (MWDr), velmi hortca sucha (EWDr),
horaca vihka (WDa) a horuca vihka vyrovnana (WDaE) s antikor6znou
odolnostou C3 (EN ISO 12944-2)

Kategoria umiestnenia

- whotovenia , Standard”, ,chladné”, ,univerzal" a ,tropické" su uréené pre umiestnenie pod
pristreSkom (kat. 2)

- vyhotovenie , morské* je uréené pre umiestnenie na otvorenych priestranstvach (kat. 1)

Typ atmosféry

- vwywhotovenia , Standard”, ,chladné”, ,univerzal a ,tropické"“ sl uréené pre umiestnenie v atmosfére
typu Il - priemyselna

- vyhotovenie , morské* je ur€ené pre umiestnenie v atmosfére typu Ill — morska

resp. typu IV — primorsko-priemyselnéa

V zmysle STN 33 2000-3, mod. IEC 60 364-3:1993:
ES SO 2 a SOR 2 musia odolavat’ vonkajSim vplyvom a spolahlivo pracovat’
v podmienkach vonkajSich prostredi ozna€enych ako :

teplé mierne az teplé suché s teplotami -25°C azZ +55°C .........cooviiiiiiiiieeiiieecee e, AA 7*
chladné az teplé mierne a suché s teplotami —50°C @Z +40°C .......cccceeeiiiiiieniiiiiiee e AA 8*
s relativnou vlhkostou 10, 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom 0,028 kg vody v 1 kg
suchého vzduchu pri teplote 27 °C, s teplotami -25°C @z +55°C.....ccceiiiiiiiiiiiiiiiiie e, AB 7*

s relativnou vihkostou 15, 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom 0,036 kg vody v 1 kg
suchého vzduchu pri teplote 33 °C s moznostou pbsobenia priamych zrazok, s teplotami —-50°C az

210 e SRR AB 8*
s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahom barometrického tlaku 86, 108 kPa ................ AC 1*
s pdsobenim tryskajlcej vody zo vSetkych smerov - (vyrobok v Kryti IP X5) ........ccccvvvieennnn. AD 5*
s plytkym ponorenim - (VWroboK v KIYET IP X7) ..cooovriiiiei et AD 7*

so silnou prasnostou - s moznostou pésobenia nehorlavého, nevodivého a nevybusného prachu;
stredna vrstva prachu; spad prachu vaési nez 350 ale najviac 1000 mg/m? za def (vyrobok v kryti

=3 R AE 6*
s atmosferickym vyskytom korozivnych a znecistujicich latok (so silnym stupfiom kordznej
agresivity atmosféry); pritomnost’ korozivnych znecistujucich latok je vyznamna ................... AF 2*

s trvalym vystavenim velkému mnozstvu korozivnych alebo znecistujucich chemickych latok
a solnej hmly vo vyhotoveni pre prostredie morské, pre COV a niektoré chemické prevadzky AF 4*
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s moznostou pdsobenia stredného mechanického namahania:
strednych rdzov, otrasoVv a CHVENIA ..........coovviiiiiiiiiii AG 2*
strednych sinusovych vibréacii s frekvenciou v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitidou posuvu
0,15 mm pre f<fp a s amplitidou zrychlenia 19,6 m/s” pre f>fp (prechodova frekvencia fp je 57 az

G2 o v PP AH 2*
s vaznym nebezpe€im rastu rastlin a pliesni ...........coviiiiii i AK 2*
s vaznym nebezpecim vyskytu zivo¢ichov (hmyzu, vtdkov, malych zivo€ichov) ..................... AL 2*

so Skodlivymi Gcinkami Ziareni:
unikajucich bludnych pradov s intenzitou magnetického pola (jednosmerného a striedavého

sietove] frekvencie) do 400 AiM™ ... ... et AM 2*

stredného sine¢ného Ziarenia s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? ........cccoovevereveeneeneennas AN 2*
strednych seizmickych Gcinkov so zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ..........ccccceeeeeeeenriiiiniinnnnn. AP 3*
s nepriamym ohrozenim bUrkoVou CINNOSTOU .........c.uuviiiiiiiieiiiiiiee e AQ 2*
so silnym pohybom vzduchu a velk€ho vetra ... AR 3, AS 3*

so schopnostami osdb odborne spdsobilych :
elektrotechnikov v zmysle 821, vyhlasky MPSVR SR ¢&. 508/2009 (plati pre SR) ... BA 4, BA 5*

s ¢astym dotykom oséb s potencidlom zeme (osoby sa ¢asto dotykaju vodivych Casti, alebo stoja
(gF= Yo o [\ oTa W o oTo |4 F=To (=) ISR BC 3*

bez vyznamného nebezpecenstva z vyskytu nebezpecnych latok v objekte .............cceeeee.n. BE 1*

* Oznacenia v zmysle IEC 60 364-3:1993 a STN 33 2000-3 (mod. IEC 60 364-3:1993).

1.5.3 Napajanie arezim prevadzky

Napajacie napaétie :

elektromotor ........cccovveennee. 230/220 V AC £10%, 3x400/3x380 V AC+10%, resp. 24 V AC /DC+10%
(o 1V F= T F=1 o 1T 230 V AC £10%, resp 24 V AC /DC+10%
Frekvencia napdjacieho Napatia .........cccccceeeeiiieeiiieeiiicie e 50 Hz resp. 60** Hz + 2 %

ReZim prevadzky (v zmysle STN EN 60 034-1, 8):
ES SO 2 su uréené pre dialkové ovladanie:
kratkodoby chod S2-10 min.
preruSovany chod S4-25%, max. 90 cyklov/hod.
ES SOR 2 s externymi regulatormi su uréené pre automaticka regulaciu
prerusovany chod S4-25%, 90 az 1200 cyklov/hod.
Poznamka:
1. ReZim prevadzky pozostava z druhu zataZenia, zatazovatela a castosti spinania.
2. ES SO 2 je moZné po spojeni s externym reguladtorom pouZit’ako regulacny ES s tym, Ze max. ZataZovaci
moment je 0,8 ndsobkom max. zatazovacieho momentu pre ES SO 2 s dia/kovym ovladanim.

**Rychlost prestavenia sa zvysi 1,2 krdt a moment sa zniZi 1,2 krat
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1.6 Balenie, doprava, skladovanie a vybalenie

ES SO 2 st dodavané v pevnych obaloch, zaru€ujucich odolnost v zmysle poziadaviek noriem
STN EN 60654.
Obal tvori krabica. Vyrobky v krabiciach je moZné balit na palety (paleta je vratnd). Na vonkajSej asti
obalu je uvedené: oznacenie vyrobcu, nazov a typ vyrobku, po€et kusov, dalSie Udaje - napisy a nalepky.
Prepravca je povinny zabalené vyrobky, uloZené v dopravnych prostriedkoch zaistit proti
samovolnému pohybu; v pripade otvorenych dopravnych prostriedkov musi zabezpe€it ich ochranu
proti atmosferickym zrazkam a striekajlcej vode. Rozmiestnenie a zaistenie vyrobkov v dopravnych
prostriedkoch musi zabezpedit ich pevnu polohu, vylu€it moznost vzajomnych narazov a narazov
na steny dopravnych prostriedkov
Preprava je moZna v nevykurovanych a nehermetizovanych priestoroch dopravnych prostriedkov
s vplyvmi v rozsahu : - teplota: -25° C aZ +70° C, (zvlaStne vyhotovenia -50° C az +45° C)
- vlhkost: 5 az 100 %, s max. obsahom vody 0.028 kg/kg suchého vzduchu
- barometricky tlak 86 az 108 kPa
Po obdrzani ES prekontrolujte, ¢i nedoSlo poc¢as prepravy resp. skladovania k jeho poSkodeniu.
Zaroven porovnajte, €i Udaje na Stitkoch suhlasia so sprievodnou dokumentaciou as kupno-
predajnou zmluvou /objednavkou. Pripadné nezrovnalosti, poruchy a poSkodenia hlaste ihned’
dodavatelovi.

Ak ES a ich prisluSenstvo nebudu ihned” montované, musia byt uskladnené v suchych, dobre vetranych
krytych priestoroch, chranené pred necistotami, prachom, pddnou vihkostou (umiestnenim do regalov
alebo na palety), chemickymi a cudzimi zasahmi, pri teplote okolitého prostredia od -10°C do +50°C

a pri relativnej vihkosti vzduchu max. 80 %, v Specidlnom vyhotoveni pri teplote —50°C do +40°C.

Je nepripustné skladovat ES vonku, alebo v priestoroch nechranenych proti priamemu p&sobeniu
klimatickych vplyvov!

Pripadné poSkodenia povrchovej Gpravy okamzZite odstrarite - zabranite tym poskodeniu kordziou.
Pri skladovani po dobu viac nez 1 rok, je nutné pred uvedenim do prevadzky skontrolovat mazacie
napline.

ES montované ale neuvedené do prevadzky je nutné chranit rovhocennym spésobom ako pri
skladovani (napr. vhodnym ochrannym obalom).

Po zabudovani na armatiru vo volhych a vihkych priestoroch, alebo v priestoroch so striedanim
teploty neodkladne zapojte vyhrievaci rezistor - zabranite vzniku poSkodeni koréziou od
skondenzovanej vody v priestore ovladania.

Prebyto¢ny konzervaény tuk odstrante az pred uvedenim ES do prevadzky.

1.7 Zhodnotenie vyrobku a obalu

Vyrobok aj obal je vyrobeny z recyklovatelnych materialov. Jednotlivé zloZky obalu aj vyrobku po
skoncéeni jeho Zzivotnosti neodhadzujte, ale roztriedte ich podla pokynov prislusnych smernic a
predpisov o ochrane Zivotného prostredia a odovzdajte na dalSie spracovanie.

Vyrobok ani obal nie si zdrojom znecistovania zivotného prostredia a neobsahuju nebezpecné
zlozky pre nebezpecny odpad.

2. Popis, funkcia a technické parametre
2.1 Popis afunkcia

ES SO 2 maju kompaktnu konstrukciu, s niekolkymi pripojenymi modulmi. Skladaju sa z dvoch
funk&ne odliSenych hlavnych ¢asti.

Silova €ast’ je tvorend prirubou s pripojovacim ¢lenom pre pripojenie na ovladané zariadenie a
prevodmi uloZzenymi v spodnom kryte; na opacnej strane su vyvedené nahonové mechanizmy pre
jednotky ovladacej Casti,

Ovléadacia €ast’ (obr. 1), je uloZzena na doske ovladania (1), ktora obsahuje:

elektromotor (2) (pri jednofazovom s kondenzatorom)
stykace pri vyhotoveni s 3~ elektromotorom
momentovU jednotku (5) - ovladand axialnym posuvom zavitovky



SO 2,SOR?2 7

polohovo-signalizaénu jednotku (3) s vysielaCom polohy (6) - odporovym, kapacitnym, resp.
elektronickym polohovym vysielatom (7), a s mechanickym miestnym ukazovatelom polohy (4)
vyhrievaci rezistor (8) s tepelnym spinacom
elektrické pripojenie prostrednictvom svorkovnic (10), umiestnenych v priestore ovladania,
a kablovych vyvodiek resp. konektora s kablovymi vyvodkami
Dalsie prislugenstvo:
Ruéné ovladanie - tvori ho ru¢né koleso so zavitovkovym prevodom
Modul miestneho elektrického ovladania (obr. 12).
Pri vyhotoveni ES SOR 2 je navySe zabudovany elektronicky regulator polohy (9). Regulator polohy
umozfiuje automatické nastavenie polohy vystupnej Casti ES v zavislosti na hodnote vstupného
signalu a poskytuje dalSie funkcie (zmenu parametrov, Statistické udaje ai).

Obr.1



8 SO 2, SOR 2
2.2 Technické udaje
Z&akladné technické udaje ES:
sl uvedené v tabulke ¢&. 1.
Tabulka €. 1: Zakladné technické Udaje
o - - Elektromotor”)
— 38 | Rychlost | € c | Zatazovaci | Vypinaci 8 Menovity
S\g prestavenia § Z moment moment % Napajacie Kapacita
% +10[%)] £ N | maximalny | £10 [%] % napatie wkon | otagky | prad kond.
foumin] | £% | INml | Nm] | [kg) V| W | [min] | [A] | WFIV]
1 2 3 5 6 7 8 9 10 11 12 13
40 10 7,5 az12 @
>
. , 7/400
12,5 34 24 a7 40 £ |230/220
10 42 | 30az50 S
10 85 100 - 120 | 2600 | 1 8
40 S 10 |75az12 ol
> SIS
2 % 22 15 a7 2 N
~ S az25 | I8 E| 24ACH| 65 | 2800 | 7 :
9 12,5 © 34 24 a7 40 28 DC
10 N 42 [ 30az50 28
40 ™ 17 12 a7 20
12,5 51 36 az 60 \% 3x400/ )
ol 10 68 48 a7 80 = | 3x380
S| 20 50 36a260 |1 | =
P il It 180 | 2650 | 0,6
| | O 10 85 60 az 100 ‘—I'
o] 40 8 752212 | o | o
3 20 17 |15az25| | 3
N - N 60 | 2750 | 0,7 71400
2 125 27 24 a7 40 = 230/220
10 34 |30a750 S
10 85 100 - 120 | 2600 1 8
40 o 8 7,5a712 ol
- SIS
20 o 17 15 a7 25 N
» )% az S| 24ACH ) 65 | 2800 | 7 :
o 12,5 © 27 24 a7 40 2¢ DC
2 10 N 34 30 a7 50 28
40 ™ 135 |12az20
20 27 24 a7 40 .
z 0 90 | 2750 | 035
12,5 41 36 az 60 S | 3x400/ )
10 545 | 484280 2. | 3x380
20 40 36 a7 60 =
& 180 | 2650 | 0.6
10 68 60 az 100

1) Spinacie prvky pre rdzny charakter zataze (teda aj pre ES) ur€uje norma STN EN 60 947-4-1.
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Dal$ie technické Gdaje:

Krytie SErVOPONONU: ..oiiiiiiiiiii e IP 65 resp. IP 67 (STN EN 60 529)
Mechanicka odolnost’
sinusové vibracie s frekvenciou v rozsahu 10 az 150 Hz.................. s amplitidou posuvu 0,15 mm pre f <f,

............................................................... s amplitddou zrychlenia 19,6 m/s” pre f > fo
.................................. (prechodova frekvencia f, musi byt v rozsahu 57 az 62 Hz))

0dOINOSE PAGOM ..o 300 padov so zrychlenim 5 m.s™
SAMOVZPEINOSE . it e e e s a e e e e aaa e ES nie je samovzperny
Ochrana eleKIrOMOTOTA: .....ooiiiiiiiie ettt sere e tepelnym spinacom
Brzdeni@ ES: ..o elektromagnetickou brzdou
VOFa vyStuPNe] €asti: ...oovcveeeeiiiiiiieiiiee e max. 5° (pri 5 % zataZeni vypinacim momentom)

Elektrické ovladanie:

dialkové ovladanie (pohyb vystupného &lena servopohonu je ovladany napajacim napatim (SO 2),
resp. vstupnym unifikovanym signalom (SOR 2))

miestne ovladanie (ako volba)

Nastavenie koncovych pol6h:

Koncové polohové spinace su nastavené s presnostou....... pracovny zdvih + 5% z max. nastaveného

zdvihu
Pridavné polohové spina€e su nastavené ............ccccccceeeeenns cca 1 otacku pred koncovymi polohami.
Hysterézia polohovych spinacov .........cccccceeviiiiiiiiiieennnnn. max. 5% z max. zdvihu zvoleného rozsahu

Pokial zakaznik neSpecifikuje blizSie hodnotu pracovnych ota€ok, su tieto nastavené na hodnotu
podla 3.stupria zvoleného rozsahu — vid. Tabulka ¢.2.

Nastavenie momentovych spinac€ov:

Vypinaci moment, pokial nie je Specifikované iné nastavenie, je nastaveny na maximalnu hodnotu
s toleraciou =10 %

Spinaé€e — Standardné vyhotovenie D38:
napajacie napatie ................. 250 V(AC); 50/60 Hz; 6(4) A; cosj =0,6, resp.: 24 V (DC); T=L/R=3ms
minimalny prad 100mA
Spinace — pozlatené kontakty - zvlaStne vyhotovenie D41:
napajacie napétie 0,1(0,05) A, max. 250 V AC;
0,1-24V DC; T=L/R=3ms
minimalny prdd 5mA
Vyhrievaci prvok (E1)

Vyhrievaci rezistor - napdjacie napatie: ...........c........ podla napgjacieho napatia motora (max. 250 V AC);

YA 8141272 (o 1YY, <o o USRS cca 20 W/55°C
Tepelny spina€ vyhrievacieho prvku (F2)

Napajacie Napatie: ......cccccocvieeeviiiee e podla napajacieho napétia motora (max. 250 V AC, 5 A)

Teplota zopnutia: ......... +20°C+3°C

Teplota vypnutia............ +30°C +4 °C

Ruéné ovladanie:

- ruénym kolesom po zatla¢eni aretacného tlacidla. Ota¢anim ruéného kolesa v smere hodinovych ruciciek
sa vystupny hriadel servopohonu pohybuje v smere ,Z".

Elektrické ovladanie:

- dialkové ovladanie (pohyb vystupného ¢lena servopohonu je ovladany napajacim napéatim)
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Vysielaée polohy

Odporovy

Hodnota odporu - JedNOdUCNY BL ..........eeiiiiiiiiiiiiiiiiiicee et 100; 2 000 W
Hodnota odporu - AVOJItY B2 ......cooiiiiiiiiiiiiieceee e 2x100; 2x2 000 W
ZIVOINOSE VYSIEIAGA ...t ceeeeeeieeeete ettt ettt ettt ettt e e seeaeste et et e e aneetesteeas 10° cyklov
At AZIEINOSE ..o 0,5 W do 40°C, (0 W/125°C)
MaxXimAINy Priud DEZCA ..........uuiiiiiiiie e max.35 mA
Maximalne NAPAJACIE NAPALIE ........uuuuiiiiiiiiiiiiieriieeeierererereeererr e e rr e rrrrerereeerererereeeaeeeaeeees vV PXR V DC/AC
Odchylka linearity odporového vysielaca polohy ..., +2.5 [%]Y
Hysterézia odporového vysielaga poIoNY ... max. 2,5 [%]”
Hodnoty odporu v koncovych polohach: pre SO 2: ............. “O...... 3 93%, "Z"....... £ 5%

pre SOR 2:,0“...... 3 85% a £ 95%, ,Z“....... 33% af 7%
Kapacitny vysielaé (B3) bezkontaktny, Zivotnost' 10 ® cyklov
2-vodi€ové zapojenie so zabudovanym zdrojom, resp. bez zdroja.
Prudovy signéal 4 + 20 mA (DC) je ziskavany z kapacitného vysielaca, ktory je napajany z vnutorného,
resp. externého napajacieho zdroja. Elektronika vysielaca je chranena proti pripadnému prepodlovaniu
a prudovému pretazeniu. Cely vysiela¢ je galvanicky izolovany, takze na jeden externy zdroj mozno
pripojit vacsi pocet vysielacov.

Napdjacie napatie vo vyhotoveni so zabudovanym zdrojom ...........cccoovveiiiiiiiiieeeeceeeicee e, 24V DC
Napdjacie napatie pre vyhotovenie bez zdroja .......cccceevieiiiiiiiiiiiiii e, 18az 28V DC
Zvinenie NAPAJaCIEN0 NAPALIA.........uuiei i e e s e e s st e e e e e s e e e e e raraee s max. 5%
Y= g Tz 1 VA o] 1o ) o R PRP 0,6 W
WA 1= V40 1Y/ Lo 1o Lo | o] RIS 0 az 500 W
Zatazovaci odpor m6Ze byt jednostranne uzemneny.
Vplyv zataZovacieho odporu na vyStupny Prod..........ccceeeeeeeieeeiiiiiiiiieeee e 0,02 %/100 W
Vplyv napajacieho napatia na VYStUPNY Prid.........ccoooiiiiiiiiiieeeeiiiieiee e 0,02 %/1V
TEPIOtNA ZAVISIOST ... e 0.5%/10°C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach: “O“.... 20 mA (svorky 81; 82)

“Z 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu kapacitného vysielaca: A +0,2 mA

RO A 0,1 mA

Elektronicky polohovy vysielaé (EPV) - prevodnik R/l (B3)
a) 2-vodic¢ové zapojenie (bez zabudovaného zdroja, resp. so zabudovanym zdrojom)

Pradovy SIgNAL .......ouiiiiii et 4+ 20 mA (DC)
Napdjacie napatie (pri vyhotoveni bez zabudovaného zdroja) .........cccccceeeeiieieiiiinninnnnn. 15az30V DC
Napdjacie napatie (pri vyhotoveni so zabudovanym zdrojom) ..........cccccceeeeiiiieiininnnnn, 24V DC +1,5%
ZataZovaci OOPOT .......ooiiiiiiii e e e e e e e e aaaaes max. R =(U,-9V)/0,02A W]
.......................................................................................................... (U, - napéjacie napatie [V])

Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach: “O“......... 20 mA (svorky 81; 82)

“Z i, 4 mA (svorky 81; 82)

Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielaca:  “Z“ ......... +0,2 mA

‘O Lo +0,1 mA

b) 3-vodi€ové zapojenie (bez zabudovaného zdroja, resp. so zabudovanym zdrojom)
Pradovy SIQNAL .......ooiiiii it 0+ 20 mA (DC)
Pradovy SIQNAL .......ooiiiii it 4 + 20 mA (DC)
PrUAOVY SIGNAL ...ttt e e e e e e e e e e e et b e aa s 0+5 mA (DC)
Napdjacie napatie (pri vyhotoveni bez zabudovaného zdroja)..........ccccccvvveeeiieennnne. 24V DC+1,5%
b\ - VA0) V= o M oL | oo SRS max. 3 kW
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohéach: “O“........ 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81; 82)
“Z 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81; 82)

Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielaca “Z“ ............ +0,2 mA

O +0,1 mA
Odchylka linearity elektronického a kapacitného vysielata polohy ............ccccooiiiiiiiiiinnnnns +2,5[%]"
Hysterézia elektronického a kapacitného vysielaca polohy ...........cccceeeiiiiiiiiiiiiiinnnel. max. 2,5 [%]”

1) z menovitej hodnoty vysielac¢a vztahovana na vystupné hodnoty
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Elektronicky polohovy regulétor (N)
Programové vybavenie regulétora

A) Funkcie a parametre:

programovatelné funkcie:
pomocou funkénych tladidiel SW1, SW2 a LED diéd D3, D4 priamo na regulatore,
pomocou pocitaca, resp. terminalu s prisluSnym programom, prostrednictvom rozhrania RS
232

programovatelné parametre:

riadiaci signal

odozvu na signal SYS - TEST

zrkadlenie (stupajica / klesajlca charakteristika)

necitlivost

krajné polohy ES (iba pomocou pocitaca a programu ZP2)

spbsob regulacie

B) Prevadzkové stavy regulatora
Chybové hlasenie z paméte poruch: (pomocou LED di6d alebo rozhrania RS232 a personalneho poéitaca)
chyba riadiaci signal alebo je porucha riadiaceho signalu
vstupna hodnota pridového riadiaceho signalu pod 3,5 mA
pritomnost signalu SYS - TEST
¢innost spinacov
porucha spatnovazobného vysielaca polohy

Statistické Gidaje: (pomocou rozhrania RS 232 a personalneho poéitaca)
- pocet prevadzkovych hodin regulatora

- pocet zopnuti relé v smere ,otvara“

- pocet zopnuti relé v smere ,zatvara“

Napajacie napatie: sVOrky 61(L1L)-1(N) ...ooorrriiiiiiiieiiieicee e, 230 VAC,£10%
FIrEKVENCIA: oo 50/60 Hz £ 2 %
Vstupné riadiace Signaly - analOgOVe: ...........coooiiiiiiiiiiiiie e 0-20mA
..................................................................................................................................... 4-20mA
........................................................................................................................................ 0-10V
(ES otvara pri zvySovani riadiaceho signalu)
[T U c= W =T o [ Lo - PP 0,5%
NECItIVOST FEQUIALOTA: ....vueiiiieeeeeecee e e 1-10% -(nastavitelnd)
Spatna vazba (snimac polohy): ......... odporova 100 az 10 000 W
................................................. pradova 4 az 20 mA
SHIOVE VY STUPY ..t e e e e ettt e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e esertba e aaaaaas 2x relé 5 A/380V
Vystupy digitadlne 4x LED (napdjanie; porucha; nastavovanie; "otvara“ — “zatvara“ — dvojfarebnou LED)
POrUCNOVY StaV: ... spinac kontrolky 24 V, 2 W - POR
Reakcia pri poruche: ..., - porucha snimaca - chybové hlasenie LED
Chyba riadiaCi SIGNAL.........cooiiiiiiiii e - chybové hlasenie LED
REZIM SYS - chybové hlasenie LED

Nastavovacie prvky: - komunikaény konektor
- 2x tla€idlo kalibracie a nastavenia param.
2.2.1 Mechanické pripojenie

prirubové (ISO 5210, DIN 3338, OST 26-07-763, neStandartné)
Hlavné a pripojovacie rozmery sU uvedené v rozmerovych nacrtkoch
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2.2.2 Elektrické pripojenie

Svorkovnicové (X) - max. 32 svoriek s prierezom pripojovacieho vodi¢a max. 2,5 mm?;
2 kablové vyvodky - M20x1,5 (gD=8 az 13 mm);

Konektorové (XC) - max. 32 svoriek s prierezom pripojovacieho vodiéa max. 0,5 mm?;
- 3 kablové vyvodky — 2x M16x1,5 - priemer kabla 6 az 10,5 mm a 1x M20x1,5
- priemer kébla 8 az 14,5 mm

@D = priemer pripojovacieho kébla

Ochranné svorka: - vonkajSia a vnutorna, vzajomne prepojené a ozna¢ené znakom ochranného
uzemnenia.

Elektrické pripojenie: - podla schém zapojenia

3. Montaz a demontaz ES

A Dbajte na bezpecnostné predpisy !

Poznédmka:
Opatovne overte, ¢i umiestnenie ES odpoveda ¢asti "Prevadzkové podmienky". Ak sl
podmienky nasadenia odliSné od doporucenych, je potrebna konzultacia s vyrobcom.

Pred zac¢atim montaze ES na armaturu :

Znovu prezrite, ¢i ES nebol poc¢as skladovania poSkodeny.

Podrla Stitkovych adajov overte sulad vyrobcom nastaveného pracovného zdvihu (pracovnych otacok)
a pripojovacich rozmerov ES s rozmermi armatry.

V pripade nesuladu, vykonajte zoradenie podfa ¢asti “Zoradenie*“.

3.1 Montéaz

ES je od vyrobcu zoradeny na parametre podla typového Stitku.
Pred montdzou nasadte koleso rué¢ného ovladania.

3.1.1 Mechanické pripojenie v prirubovom vyhotoveni

Dosadacie plochy pripojovanej priruby ES armatary/prevodovky dokladne odmastite;
Vystupny hriadel armatary/prevodovky lahko natrite tukom, neobsahujicim kyseliny;

ES prestavte do krajnej polohy "ZATVORENE", do rovnakej krajnej polohy prestavte armaturu;
ES nasadte na armatdru tak, aby vystupny hriadel armatiry/prevodovky spolahlivo zapadol do
spojky servopohonu.

Upozornenie!
Nasadenie na armaturu vykonajte nenésilne, nakolko méze dodjst’ku poSkodeniu prevodu!
- Pomocou ruéného kolesa natacajte ES, ak je eSte potrebné zosuladit’ otvory v prirube ES a

armatary;
Overte, ¢i pripojovacia priruba prilieha k armatdre/prevodovke.
Prirubu upevnite Styrmi skrutkami (s mechanickou pevnostou min. 8G) utiahnutymi tak, aby bolo
mozné ES pohybovat. Upeviiovacie skrutky rovnomerne krizom utiahnite.
Na zaver mechanického pripojenia vykonajte kontrolu spravnosti spojenia s armaturou,
otaCanim ru¢ného kolesa.

3.1.2 Elektrické pripojenie a kontrola funkcie

Nasledne vykonajte elektrické pripojenie k sieti resp. k nadvazujicemu systému.

1. Riadte sa pokynmi ¢asti ,PoZiadavky na odbornu spésobilost’...“ !

2. Pri polozeni elektrického vedenia je potrebné dodrZiavat' predpisy pre inStalaciu
silnoprudych zariadeni!

3. Vodice ku svorkovniciam privadzajte skrutkovacimi kadblovymi vyvodkami!
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4,

No o

Z dévodu zamedzenia prenikania vihkosti do ES okolo Zil pripojovacich kablov, je potrebné tieto vodice
v mieste vyvedenia z plasta kablu utesnit’ silikonovou hmotou.

Pred uvedenim ES do prevadzky je potrebné pripojit’ vnatornd a vonkajSiu zemniacu svorku!

Privodné kable musia byt upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek!

Momentové vypinanie nie je vybavené mechanickym blokovacim mechanizmom (okrem schémy zapojenia
Z444),a preto pri vypnuti ES od pretaZzenia je potrebné zabezpecdit’ odpojenie privadzaného napdjacieho
napétia na elektromotor.

V schéme zapojenia Z444 je do obvodu momentovych spinacov zapojené blokovacie relé momentu.
Blokovacie relé zabezpecuje po dosiahnuti vypinacieho momentu v danom smere odpojenie napdjacieho
napatia privadzaného na elektromotor. Pri dosiahnuti vypinacieho momentu ES v danom smere vypne aje
mozné ho len reverzovat. Pre spravnu funkciu blokovacieho relé je potrebné trvalo pripojit’ nulovy vodi¢ (N)
na svorku ¢.60.

Pre spravnu funkciu ES je potrebné do okruhu ovladania elektromotora zaradit momentové (S1, S2)
a polohové ( S3,54) spinace zapojené do série — vid. doporu¢ené zapojenie 1-fazového elektromotora (prikl.
zapojenia 1).

10. Vyvedenu tepelnu ochranu elektromotora je potrebné zaradit’ do obvodu ovladania elektromotora tak, aby pri

rozopnuti tepelnej ochrany elektromotora (pri prekroceni povolenej teploty vinutia elektromotora) doSlo
k odpojeniu napajacieho napéatia do elektromotora.
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Elektrické pripojenie na svorkovnicu :

Pred elektrickym pripojenim odoberte vrchny kryt servopohonu a skontrolujte, éi druh
prudu, napdjacie napatie a frekvencia suhlasia s tdajmi na typovom Stitku elektromotora.
Elektrické pripojenie:

elektrické pripojenie vykonajte podla schémy zapojenia, ktora je viepena vo vrchnom kryte ES.

elektrické pripojenie sa vykonava cez kablové vyvodky vid. €. 2.2.2.

Po elektrickom pripojeni nasadte kryt a skrutkami ho rovnomerne krizom utiahnite. Kablové

vyvodky pevne utiahnite, len vtedy je zaruéené krytie.

Elektrické pripojenie na konektor
- skontrolujte, ¢i druh pradu, napajacie napéatie a frekvencia suhlasia s Gdajmi na typovom Stitku
elektromotora
uvolnite telesa konektorov
konce vodi€ov odizolujte
pomocou odporucéenych kliesti * pripojte na konce vodi¢ov prislusné dutinky konektora.
zasunte dutinky do prislusnych kontaktov konektora podla schém zapojenia.
upevnite konektory a utiahnite.
kablové vyvodky pevne utiahnite, len vtedy je zaru€ené krytie.

Poznamky:
1. KES suU dodavané upchavkové vyvodky, ktoré v pripade spravneho utiahnutia na privodné vedenia

umozniuju zabezpecit krytie az IP 68. Pre poZadované krytie je potrebné pouZit’ tesniace kruzky podfa
skutoéného priemeru kébla a poZadovanej teplotnej odolnosti.

2. Priupevrovani kabla je potrebné prihliadat’ k pripustnému polomeru ohybu, aby nedoslo k poskodeniu resp.
nepripustnej deformécii tesniaceho elementu kablovej vyvodky. Privodné kéble musia byt upevnené
k pevnej konsStrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek.

3. Pre pripojenie dia/kovych vysielacov doporué¢ujeme pouzit' tienené vodice.

4. Celné plochy krytu ovladacej éasti musia byt pred opéatovnym upevnenim &isté.

5. Reverzicia ES je zarucend, ak ¢asovy interval medzi vypnutim a zapnutim napajacieho napatia pre opacny
smer pohybu vystupnej ¢asti je minimalne 50 ms.

6. Oneskorenie po vypnuti, t.j. ¢as od reakcie spinacov az kym je motor bez napatia, smie byt max. 20 ms.

Dbajte na pokyny vyrobcov armatur, ¢i vypinanie v koncovych polohach ma byt realizované
Z i S prostrednictvom polohovych, alebo silovych spinacov!

Po elektrickom pripojeni vykonajte kontrolu funkcie :

- Po elektrickom pripojeni je potrebné pre spravnu funkciu polohovych a momentovych spinaov S1
aZz S6 skontrolovat' a podla potreby upravit zapojenie sledu jednotlivych fazovych vodi¢ov pre
napajanie 3~ elektromotora.

Armaturu ruéne prestavte do medzipolohy.

Privedte napajacie napatie na svorku pre napajanie ES do smeru ,otvara“ a sledujte smer otacania
ukazovatela polohy v ovladdacej €asti ES. Pri sprAvnom zapojeni ES sa musi ukazovatel polohy
ES pri pohlade zvrchu otacat’ v zmysle symbolov ,otvorené“ resp. ,zatvorené” a pritom vystupny
¢len ES sa musi pohybovat do smeru ,otvara“. Ak tomu tak nie je, je potrebné zamenit navzajom
privod f4z L1 a L3 na svorkach €.2 a 4. Po zamene skontrolujte smer otédCania ES.

Ak je niektora z funkcii nespravna, skontrolujte zapojenie spina¢ov podla schém zapojenia.

3.2 Demontaz

Pred demontadZzou je potrebné odpojit’ elektrické napajanie ES! Predpisanym spésobom
zabezpecte, aby nedoSlo ku pripojeniu ES na siet a tym ku moZznosti Urazu elektrickym
pradom!

Vypnite ES od napajania.
Pripojovacie vodice odpojte od svorkovnice ES a kabel uvolnite z vyvodiek.
Uvolnite upeviiovacie skrutky priruby a ES oddelte od armatdry.

Pri odosielani do opravy ES uloZte do dostatocne pevného obalu, aby podas prepravy nedoslo
k jeho poSkodeniu.
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4. Zoradenie

Dbajte na bezpecnostné predpisy! Predpisanym sp6sobom zabezpecte, aby nedosSlo ku
pripojeniu ES na siet' a tym ku moznosti Urazu elektrickym pradom!

Po mechanickom spojeni, elektrickom pripojeni a overeni spojenia a funkcie pristipte k nastaveniu
a zoradeniu zariadenia. Zoradovanie sa vykonava na mechanicky a elektricky pripojenom ES. Tato
kapitola popisuje zoradenie ES na vySpecifikované parametre v pripade, Ze doSlo k prestaveniu
niektorého prvku ES. Rozmiestnenie nastavovacich prvkov ovladacej dosky je na obr. 1.

4.1 Zoradenie momentovej jednotky

Vo vyrobnom zavode sU vypinacie momenty ako pre smer "otvara" (momentovy spina¢ S1),
tak aj pre smer "zatvara" (momentovy spina¢ S2) nastavené na stanovenl hodnotu s presnostou
110 %. Pokial nie je dohodnuté inak, su nastavené na maximalnu hodnotu.

Zoradovanie a prestavovanie momentovej jednotky na iné hodnoty momentov je mozné
pomocou nastavovacich skrutiek podfa obr. 2. Vypinaci moment je mozné len zniZzovat ota¢anim
nastavovacich skrutiek so stupnicou vo¢i ryske na ramene momentove] jednotky. Nastavenie na
najdlhSiu rysku znamena prestavenie vypinacieho momentu na maximalnu hodnotu. Nastavenie na
kratSiu rysku znamena zniZzovanie vypinacieho momentu.

NASTAVOVACIA
SKRUTKA
MOMENTOVEHO
SPINACA S2

NASTAVOVACIA
SKRUTKA
MOMENTOVEHO
SPINACA S1

Obr.2

4.2 Zoradenie polohovo-signalizaénej jednotky (obr.3)

ES z vyrobného zavodu je nastaveny na pevny zdvih (podla Specifikacie), uvedeny na typovom Stitku.

Pokial zakaznik neSpecifikuje hodnotu konkrétneho pracovného zdvihu , sU pracovné otacky

nastavené na 3. stupen vybraného radu zdvihu. Pri nastaveni, zoradeni a prestaveni polohovych

a signalizacnych spinacov postupujte nasledovne (obr. 3):

vo vyhotoveni s odporovym vysielacom vysurite vysiela¢ zo zaberu, (obr.4)

prestavné koleso presunte na pozadovany stupen rozsahu podla tabulky ¢.2 a obr.3a uvolnenim
skrutky prestavného kolesa a po prestaveni ho utiahnite. Pri nastaveni prestavného kolesa dbajte
na spravny zaber s kolesom daného stupna.

uvolnite maticu (22) pri su¢asnom pridrZzani centralnej ryhovanej matice (23) a potom maticu (23)
zaistujucu vacky uvornite natofko, aby tanierové pruziny eSte na vackéach vytvarali axialny pritlak,

ES prestavte do polohy "otvorené" a vackou (29) otacajte v smere hodinovych ruciciek (pri pohlade
zvrchu na ovladaciu dosku), az prepne spina¢ S3 (25),

ES prestavte o zdvih, v ktorom ma signalizovat’ polohu "otvorené" a vackou (31) otaCajte v smere
hodinovych rugiciek, az prepne spina¢ S5 (27),

ES prestavte do polohy "zatvorené" a vackou (28) otaCajte proti smeru hodinovych rudiciek, az

prepne spina¢ S4 (24),
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ES prestavte spat o zdvih, v ktorom ma signalizovat’ polohu "zatvorené" a vackou (30) otacajte proti
pohybu hodinovych ruciciek, az prepne spina¢ S6 (26).

po zoradeni ES vacky zaistite centralnou ryhovanou maticou (23) rukou a pri jej suéasnom pridrzani
utiahnite aj kontramaticu (22).

pootocte kotuce ukazovatela polohy (31) pre dany pocet otacok voci ryske na priezore vrchného
krytu.

Po zoradeni polohovo-signalizacnej jednotky je potrebné v pripade potreby (podla vybavenia ES)
zoradit' vysiela¢ polohy, prevodnik, pripadne regulator polohy.

Moznost signalizacie je poc€as celého pracovného zdvihu v oboch smeroch , t.j. 100 %.

ALIRLLY b E

Obr.3
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TABULKA &. 2
ROZSAH STUPEN MAX.
PRACOVNE
(RAD ZDVIHU) ZDVIHU A

1° 3,125
2.° 6,25
3.° 12,5

g 4.0 25
5° 50
6.° 100
7.° 200
1.° 4
2.° 8
3. 16

1. 4_° 32
5.° 64
6.° 128
7.° 256
1.° 5
2.° 10
3.° 20

I1I. 4.° 40
5.° 80
6.° 160
7.° 320

SKRUTKA
PRESTAVNE ,
KOLESO HTRRR LRI PRESTAVNEHO
! KOLESA

E 3 8.°
7.°

6.°
5.°

4.°
3.°

2.°

L

TR i LI{LH
Obr.3a
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4.3 Zoradenie odporového vysielac€a (obr. 4)

V ES SO 2 je odporovy vysiela€ pouzity vo funkcii dialkového ukazovatela polohy; v ES SOR 2
s regulatorom vo funkcii spatnej vazby do regulatora polohy.

Pred zoradovanim
odporového  vysielaca
musia byt zoradené

spinace polohy.
Zoradenie spodiva v
nastavovani hodnoty
odporu  vysielata v
definovanej krajnej
polohe ES.

Poznamky:

V pripade, Ze sa ES
nevyuziva v celom
rozsahu pracovnych

otad¢ok podfa zvoleného
sturia  na prisluSnom
rade zdvihu, hodnota
odporu Vv krajnej polohe
,otvorené“ sa Umerne
znizi.

Pri ES SOR 2 s reguldtorom su pouzité vysielace s ohmickou hodnotou 2000 W. V ostatnych pripadoch pri
vyvedenej odporovej vetve na svorkovnicu su pouzité vysielace s ohmickou hodnotou podfa Specifikacie
z4kaznika.

Postup pri zoradovani je nasledovny :

Uvolnite upevnovacie skrutky (9) drziaka vysielaca a vysiela¢ vysurite zo zaberu.

Meraci pristroj na meranie odporu pripojte na svorky 71 a 73 svorkovnice ES SO 2, resp. na svorky
7a 10 regulatora ES SOR 2 s regulatorom.

ES prestavte do polohy "zatvorené" (ru¢nym kolesom, az po zopnutie prislusného koncového
spina¢a S2, resp. S4).

NataCajte pastorok vysielata (11), az na meracom pristroji nameriate hodnotu odporu £ 5 %
menovitej hodnoty odporu vysielata pri ES SO 2, resp. 3 aZz 5 % menovitej hodnoty odporu
vysielaca pri ES SOR 2 s regulatorom, alebo pri ES SO 2 s EPV, t.j. s odporovym vysielacom
s prevodnikom PTK1.

V tejto polohe vysiela¢ zasunte do zaberu s ndhonovym kolesom a utiahnite upevnovacie skrutky na
drziaku vysielaca.

Skontrolujte hodnotu odporu v oboch krajnych polohach a v pripade potreby postup opakuijte. Po
spravnom zoradeni odpojte meraci pristroj zo svorkovnice.
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4.4 Zoradenie elektronického polohového vysielaéa (EPV) - odporového vysielaca
s prevodnikom PTK 1

4.4.1 EPV - 2-vodi¢ové vyhotovenie (Obr. 5)

Odporovy vysiela¢ s prevodnikom PTK1 je z vyrobného zavodu nastaveny tak, ze vystupny
prudovy signél merany na svorkach 81-82 ma hodnotu:
v polohe “otvorené“ ............. 20 mA
v polohe “zatvorené“ ........... 4 mA

V pripade potreby opatovného zoradenia prevodnika postupujeme takto:

Zoradenie EPV pre ES SO 2 bez reguléatora: SVORKA X"
ES prestavte do polohy “zatvorené“ a vypnite
napajanie prevodnika. ZERO
Zoradte odporovy vysiela¢ podla predchadzajicej
kapitoly stym, Ze hodnotu odporu merajte na GAIN
svorkach X-Y (obr. 5). Pouzity je odporovy vysiela
s ohmickou hodnotou 100 W. ®
Zapnite napdjanie prevodnika.
Otadanim nastavovacieho trimra ZERO (obr. 5) SVORKA "Y"
nastavte hodnotu vystupného pradového signélu
meraného na svorkach 81-82 na hodnotu 4mA.
ES prestavte do polohy ,otvorené“. Ny ® obr 5
OtaCanim nastavovacieho trimra GAIN (obr. 5) ® '

nastavte hodnotu vystupného prudového signalu

meraného na svorkach 81-82 na hodnotu 20maA.

Skontrolujte vystupny signal z prevodnika

v obidvoch krajnych polohach a v pripade potreby postup zopakuijte.
Poznamka:
Hodnotu vystupného signalu 4-20mA je mozné nastavit’ pri hodnote 75 az 100% menovitého zdvihu uvedeného
na danom stupni prisluSného radu zdvihu. Pri hodnote menej nez 75% sa hodnota 20mA Umerne znizuje.

Zoradenie EPV pre ES SOR 2 s regulatorom:

Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranenim prepojky.

Odpoijte riadiaci signal zo svoriek 86/87 a 88.

ES prestavte do smeru “OTVARA* resp. “ZATVARA" ruénym kolesom, alebo privedenim napétia
na svorky 1 a 20 pre smer “OTVARA* resp. 1 a 24 pre smer “ZATVARA*.

ES prestavte do polohy ,zatvorené” a vypnite napajanie prevodnika na svorkach 1 a 61.

Zoradte odporovy vysiela¢ podla predchadzajlcej kapitoly s tym, Ze hodnotu odporu merajte na
svorkach X-Y (obr. 6).

Pripojte napajacie napatie na svorky 1 a 61.

Otacanim nastavovacieho trimra ZERO (obr. 6) nastavte hodnotu vystupného pradového signalu
meraného na svorkach 81-82 na hodnotu 4mA.

ES prestavte do polohy ,otvorené“.

Otacanim nastavovacieho trimra GAIN (obr. 6) nastavte hodnotu vystupného pridového signalu
meraného na svorkach 81-82 na hodnotu 20maA.

Skontrolujte vystupny signal z prevodnika v obidvoch krajnych polohach a v pripade potreby
postup zopakuijte.

Po zoradeni vysielata pripojte prepojku na svorky 81 a 82 v pripade, Ze vystupny signal
nebudete vyuZzivat (obvod cez svorky 81 a 82 musi byt uzavrety).

Pripojte riadiaci signél na svorky 86/87 a 88.

Poznamka:
Hodnotu vystupného signalu 4-20mA je moZné nastavit' pri hodnote 75 aZz 100% menovitého zdvihu uvedeného
na danom stupni prisluSsného radu zdvihu. Pri hodnote menej nez 75% sa hodnota 20mA Umerne zniZuje.
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4.4.2 EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie (Obr. 6)

Odporovy vysiela€ s prevodnikom je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze vystupny pradovy signal
merany na svorkach 81-82 mé hodnotu:

v polohe "otvorené“.............. 20 mA resp. 5 mA

v polohe "zatvorené“............ 0 mA resp.4 mA
podla vySpecifikovaného vyhotovenia prevodnika .

V pripade potreby opatovného zoradenia prevodnika postupuijte takto:
ES prestavte do polohy ,zatvorené“ a vypnite napajanie prevodnika.
Zoradte odporovy vysiela¢ podla predchadzajucej kapitoly s tym, Ze hodnotu odporu merajte na
svorkach X-Y (obr. 6). Pouzity je odporovy vysiela¢ s ohmickou hodnotou 2000 Wresp. 100W.
Zapnite napdjanie prevodnika.
Otacanim nastavovacieho trimra ZERO (obr. 6) nastavte hodnotu vystupného pradového signalu
meraného na svorkach 81-82 na hodnotu 0 mA resp. 4 mA.
ES prestavte do polohy ,otvorené“.
Otacanim nastavovacieho trimra GAIN (obr. 6)
nastavte hodnotu vystupného priudového A ] 7
signdlu meraného na svorkach 81-82 na
hodnotu 20 mA resp. 5 mA.
Skontrolujte  vystupny signal z prevodnika
v obidvoch krajnych polohach a v pripade
potreby postup zopakuijte.

ZERO GAIN
SVORKA "X

T~ SVORKA "Y”
Poznamka:

Hodnotu vystupného signalu (0 -20mA ,4 -20mA resp. 0 -5mA pod/a Specifikacie) je mozné nastavit’ pri hodnote
85 az 100% zdvihu uvedeného na danom stupni prisluSného radu zdvihu. Pri hodnote menej nez 85% sa
hodnota vystupného signalu imerne znizuje.

@R R

ARl

o) o)

obr.6

4.5 Zoradenie kapacitného vysielaca CPT1/A

Tato kapitola popisuje zoradenie vysielata na vySpecifikované parametre (Standardné hodnoty
vystupnych signdalov) v pripade, Ze doSlo kich prestaveniu. Kapacitny vysiela¢ slizi ako vysielac
polohy ES s unifikovanym vystupnym signalom 4+20 mA u ES SO 2, resp. ako spatna vazba do
regulatora polohy av pripade potreby suasne vo funkcii dialkového vysielada polohy ES s
unifikovanym vystupnym signalom 420 mA pre ES SOR 2 s regulatorom.

Poznamka:
V pripade potreby obratenych vystupnych signalov (v polohe ,OTVORENE* minimalny vystupny signal) obratte
sa na pracovnikov servisnych stredisk.

Kapacitny vysiela¢ CPT1/A je vyrobcom zoradeny na pevny pracovny zdvih podla objednavky
a zapojeny podla schém zapojenia vlepenych v kryte. Pred elektrickou skuSkou kapacitného vysielaca
je nutné vykonat kontrolu napajacieho zdroja uzivatela po pripojeni na svorky svorkovnice. Pred
zoradenim kapacitného vysielaca musia byt zoradené polohové spinace. Zoradovanie sa vykonava
pri menovitom napajacom napati 230 V/50 Hz a teplote okolia 20+ 5°C.

Jednotlivé vyhotovenia ES so zabudovanym kapacitnym vysielaom je moZné Specifikovat ako :
A) Vyhotovenie bez napdjacieho zdroja (2-vodi¢ové vyhotovenie) pre ES SO 2
B) Vyhotovenie s napajacim zdrojom (2-vodi€ové vyhotovenie) pre ES SO 2
C) Vyhotovenie CPT ako spatnej vazby do regulatora polohy pre ES SOR 2 s regulatorom

A.) Zoradenie kapacitného vysielaéa bez napajacieho zdroja:
Pred pripojenim prekontrolujte napdjaci zdroj. Namerané napatie musi byt v rozsahu 18 az 28 V DC.

Napajacie napatie nesmie byt'v Ziadnom pripade vysSie ako 30 V DC. Pri prekroceni tejto hodnoty
méze déjst k trvalému poSkodeniu vysielaca!

Pri kontrole resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupujte takto:
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Do série svysielatom ( pol“-,; svorka 82 ) zapojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 so
zatazovacim odporom

niz8im ako 500 W. 20

Prestavte ES do polohy

ZATVORENE®,

hodnota signalu musi 10 15

pritom klesat.
Skontrolujte  hodnotu
signadlu pre polohu
ZATVORENE" (4 mA).
Doladenie signalu
vykonajte tak, ze po
uvolneni upeviovacich
skrutiek (15) natacajte
vysielatom (10), az
dosiahne signal
ziadan( hodnotu 4 mA. \

Upeviiovacie  skrutky

opatovne utiahnite.

ES prestavte do polohy ,OTVORENE “, hodnota signalu musi pritom stipat.
Skontrolujte hodnotu signélu pre polohu ,OTVORENE “ (20 mA).

Doladenie signalu vykonajte ota¢anim trimra (20), az signal dosiahne Ziadanu hodnotu 20 mA.
Opéatovne vykonajte kontrolu vystupného signéalu v polohe ,ZATVORENE® a nésledne
L,OTVORENE “.

Tento postup opakujte az do dosiahnutia zmeny zo 4 na 20 mA s chybou mensou nez 0,5 %.
Odpojte miliampérmeter, skrutky zaistite zakvapkavacim lakom.

Obr.7

B.) Zoradenie kapacitného vysielaéa s napajacim zdrojom :

1.) Kontrola napajacieho napatia: 230 V AC = 10% na svorkach 1,61, resp. 78,79

2.) Pri kontrole resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupuijte takto:
Na vyvedené svorky 81,82 pripojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 so zatazovacim odporom
nizSim ako 500 W.
Dalsi postup ako pri vyhotoveni bez napéjacieho zdroja v predchadzajicej éasti A.

C.) Zoradenie kapacitného vysiela¢a pre spatnu vazbu do regulatora polohy :

Pri kontrole, resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupujte takto:
Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranenim prepojky.
Pripojte napajacie napéatie na svorky 1 a 61.
Odpoijte riadiaci signal zo svoriek 86/87 a 88.
ES prestavte do smeru ,OTVARA resp. ZATVARA® ruénym kolesom, alebo privedenim napétia na
svorky 1 a 20 pre smer ,OTVARA" resp. 1 a 24 pre smer ,ZATVARA".
Na vyvedené svorky 81,82 pripojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 (napr. Cislicovy) so
zatazovacim odporom nizsim ako 500 W.
Dal3i postup ako pri vyhotoveni bez napéjacieho zdroja v predchadzajlicej &asti A.
Po zoradeni vysielata pripojte prepojku na svorky 81 a 82 v pripade, Ze vystupny signal
z kapacitného vysiela¢a nebudete vyuzivat (obvod cez svorky 81 a 82 musi byt uzavrety).
Pripojte riadiaci signal na svorky 86/87 a 88.

navazujuceho regulatora, pocitaca a pod. Pripojenie musi byt vykonané iba vjednom mieste

v lubovolhej ¢asti okruhu mimo ES!

Vo vyhotoveni s regulatorom ked’je vyuzivana spatna vazba z CPT vysielacom; pri pouzivani
vystupného signalu, nie je tento signal galvanicky oddeleny od vstupného signalu!

c Uzivatel musi zabezpecit’ pripojenie dvojvodi¢ového okruhu kapacitného vysiela¢a na elektricki zem

Poznamka:

Pomocou trimra (20) je mozné unifikovany vystupny signal kapacitného vysielaca zoradit’ pre fubovo/nd hodnotu
pracovného zdvihu z rozsahu cca 40% az 100% vyrobcom nastavenej hodnoty pracovného zdvihu, uvedenej na
typovom Stitku ES.
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4.6 Zoradenie regulatora polohy (obr. 9)

Zabudovany polohovy regulator novej generacie REGADA je voci uzivatelovi velmi prijemne
tvariaci sa riadiaci systém pre ovlddanie pohonov analégovym signalom. Tento regulator vyuZiva
vysoky vykon RISC procesora MICROCHIP pre zaistenie vSetkych funkcii. Zaroven umoZznuje
vykonavat nepretrziti autodiagnostiku systému, chybové hlasenie poruchovych stavov ako aj pocet
reléovych zopnuti a pocet prevadzkovych hodin regulatora. Privedenim analégového signalu na
vstupné svorky svorkovnice 86(GND, -) a 88(+) dochadza k prestavovaniu vystupu ES.

PoZadované parametre a funkcie je mozno programovat pomocou funkénych tlacidiel SW1-SW2 a
LED diéd D3-D4 priamo na regulatore podla tabulky &. 2.

4.6.1 Nastavovanie regulatora

Mikroprocesorova jednotka regulatora z vyrobného zavodu je naprogramovana na parametre
uvedené v tabulke €. 2 ( poznamka 2).

Nastavenie regulatora sa vykonava pomocou tlacidiel a LED diod.

Pred zoradenim regulatora musia byt zoradené polohové a momentové spinace ako aj vysielac¢
polohy, a ES musi byt v medzipolohe (polohové a momentové spinace nie si zopnuté).

Rozmiestnenie nastavovacich a signaliza¢nych prvkov na doske regulatora REGADA je na obr.9:

Legenda:
Tlagidlo SW1 |S'thSta' |n|C|aI|tzacnu ’rﬁtlnu a umozruje
istovanie v nastavovacich menu
R Q D D2 D1D3 D4 — _
000 0 s Tlaéidlo SW2 | nastavovanie parametrov vo zvolenom menu
&) D, [SW1 — . L . .
a o e Di6da D1 signalizacia napéajania regulatora
@ @] W2 | pisda D2 signalizacia chodu ES do smeru “OTVARA*
— (zelend) — “ZATVARA" (Servend)
- (zlté svetlo) poctom blikajicich  kédov
® ©_H ® Dioda D3 signalizuje zvolené nastavovacie menu
BOOD BOPB®| |coo| [cossssscsd) (8ervené svetlo) po&tom blikajacich kédov
Diéda D4

signalizuje nastavovany, resp. nastaveny
obr. 9 parameter regulatora z vybraného menu.

Tabulka €. 2

Dioda D3 (ZIt8) |\ stavovacie menu | P10d2 D4 (Cervena) Nastavovany parameter

- pocet bliknuti - pocet bliknuti
1 bliknutie 0-20mA
1 bliknutie riadiaci signal 2 bliknutia 4-20 mA (*) (**)
3 bliknutia 0-10VDC
1 bliknutie ES na signal SYS otvori
. . odozva na signal - - — -
2 bliknutia SYS - TEST 2 bliknutia ES na signal SYS zatvori
3 bliknutia ES na signal SYS zastavi (*)
zrkadlenie (stupajica 1 bliknutie ES ZATVARA pri zvySovani riadiaceho signalu
3 bliknutia / klesajuca - - " - - . .
charakteristika) 2 bliknutia ES OTVARA pri zvySovani riadiaceho signalu (*)
4 bliknutia necitlivost regulatora 1-10 bliknuti 1-10 % necitlivost regulatora (nastavenie od vyrobcu 3% (*))
1 bliknutie tzka na moment
) ; . . 2 bliknutia Gzka na polohu (*)
5 bliknuti spbsob regulacie - - —
3 bliknutia Sirok& na moment
4 bliknutia Sirok& na polohu

Poznamky: 1. regulator pri autokalibracii automaticky nastavi typ spatnej vazby — odporova/pradova
2. (*) - nastavené parametre z vyrobného zavodu, pokial zakaznik neurci ina¢
3. (**) - vstupny signal 4 mA - poloha ,zatvorené*“
20 mA - poloha ,otvorené“

Zakladné nastavenie regulatora (Programovy RESET regulatora) : — v pripade problémov
S nastavenim parametrov je mozné sucasnym stlaéenim SW1 a SW2 a potom zapnutim napajania
vykonat zékladné nastavenie. Tladidla je nutné podrzat zatlatené do doby, aZz sa rozblika Zltd LED
dioda.
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Postup prestavenia regulatora:
ES prestavime do medzipolohy.

Inicializaéna rutina sa spusta pri zapnutom regulatore, nulovej regulaénej odchylke a kratkom
stlaceni tlaCidla SW1 na dobu cca 2 sek. (t.j. do doby az sa rozsvieti dibda D3). Po uvolneni tlacidla
nabehne niektoré z predvoleného menu (obvykle riadiaci signal), ¢o sa znazorni opakovanim 1
bliknutim na diéde D3 a predvoleny parameter (obvykle riadiaci signal 4 - 20 mA), ¢o sa znazorni
opakovanymi 2 bliknutiami na diéde D4. Po tomto je mozno prestavovat pozadované parametre
regulatora podra tabulky ¢.2:
kratkym stlacenim tladidla SW1 listovat v menu zobrazované poctom bliknuti diédou D3
kratkym stlacenim tladidla SW2 nastavovat parametre zobrazované poctom bliknuti diodou D4

Po prestaveni parametrov podla poZiadavky uZzivatela prepnite pomocou tlacidla SW1
stlateného na cca 2 sek. (t.j. do doby az sa rozsvieti dioda D3) regulator do autokalibracie. Pocas
tohto procesu regulator vykona kontrolu spatnovazobného vysielaa a zmysel otacania, prestavi ES
do polohy otvorené a zatvorené, vykona meranie zotrvaénych hmét v smere ,OTVARA" a ,ZATVARA"
a uloZi nastavené parametre do EEPROM pamate. V pripade, Ze v priebehu inicializacie sa vyskytne
chyba (napr. v  zapojeni resp. nastaveni) bude inicializany proces preruSeny a regulator
prostrednictvom diédy D4 poda hlasenie o druhu zavady. V opaénom pripade po dokonceni
inicializaéného procesu regulator prejde do regulaéného rezimu.

Chybové hlasenie regulatora pomocou diédy D4 pri inicializacii:

4 bliknutia - chybne zapojené momentové spinace

5 bliknuti - chybne zapojeny spatnovazobny vysiela¢

8 bliknuti - zly smer otaania pohonu alebo opa¢ne zapojeny spatnovazobny vysiela¢

4.6.2 Sledovanie prevadzkovych a poruchovych stavov
Sledovanie prevadzkovych a poruchovych stavov je mozné pri odkrytovanom ES.

a.) Prevadzkovy stav pomocou signalizacie LED di6édy D3:
trvalo svieti — regulator reguluje
trvalo zhasnuto — regulac¢na odchylka v rozsahu pasma necitlivosti — ES stoji

b.) Poruchovy stav pomocou signalizacie LED di6éd D4 — trvalo svieti , D3 blikanim indikuje
poruchovy stav

1 bliknutie (opakované): - signalizacia rezimu ,TEST" - ES sa prestavi do
polohy podla nastavenia signalu v menu ,TEST“
(pri spojeni sv. 66 a 86)

2 bliknutia (opakuju sa po kréatkej prestavke): |- chyba riadiaci signal - ES sa prestavi do polohy
podfla nastavenia signalu v menu ,TEST“

4 bliknutia (opakuju sa po kréatkej prestavke): |- signalizicia ¢innosti momentovych spinacov (ES
vypnuty momentovymi spinaémi v medzipolohe)

5 bliknuti (opakuju sa po kratkej prestavke): - porucha spatnovazobného vysielata - ES sa
prestavi do polohy podla nastavenia signalu v
menu ,TEST"

7 bliknuti (opakuju sa po kratkej prestavke): - riadiaci signal (prud) pri rozsahu 4 - 20 mensi

ako 4 mA (3,5 mA)
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5. Obsluha, udrzba, poruchy aich odstranenie
5.1 Obsluha

1. Vo vSeobecnosti predpokladame, Ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany pracovnik

v zmysle poZiadaviek kap. 1!
2. Po uvedeni ES do prevadzky je potrebné overit, ¢i pri manipulacii nedoSlo k poSkodeniam
povrchovych Uprav - tieto je potrebné odstranit’v zaujme zabranenia poskodeniu kordziou!

ES SO 2 vyZaduje len nepatrnu obsluhu. Predpokladom pre spolahlivi prevadzku je spravne uvedenie do
prevadzky.

Obsluha tychto ES vyplyva z podmienok prevadzky a spravidla spociva v spracovavani informacii pre
nasledne zabezpecenie poZadovanej funkcie. ES je mozné ovladat dialkovo elektricky i ru¢ne z miesta ich
inStalacie. Ruéné ovladanie je mozné pomocou ruéného kolesa.

Obsluha musi dbat na vykonanie predpisanej udrzby a aby ES bol polas prevadzky chraneny pred
Skodlivymi Gc¢inkami okolia a poveternostnymi vplyvmi, ktoré presahuji ramec pripustnych vplyvov,
uvedenych v €asti ,Pracovné podmienky"“.

Je newvyhnutné dbat na to, aby nedochadzalo ku nadmernému otepleniu povrchu ES, ku prekroceniu
Stitkovych hodnét a nadmernému chveniu ES.

Ruéné ovladanie:
V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, vypadok ap.) obsluha mbdZe vykonat prestavenie
ovladaného organu prostrednictvom ru¢ného kolesa. Pri otaCani ruéného kolesa v smere pohybu
hodinovych rugigiek sa vystupny &len pohybuje v smere "ZATVARA".
Pocas ru¢ného ovladania je potrebné zatlacit aretacné tlacidlo obr.11. Po ukonéeni ru¢ného ovladania
aretacné tlacidlo uvornite.

ARETACNE TLACIDLO

STITOK
NEOVLADAT POCAS
CINNOSTI

Obr.11

Pocas motorického chodu ES je zakazané zatlacit aretacné tlacidlo. V pripade zatlacenia
aretacného tlacidla moéze dojst k poskodeniu ES.
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Miestne elektrické ovladanie: - doplnkova vybava
V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, ap.) ale pri zabezpe¢enom napajani je mozné
ES prestavovat miestnym

elektrickym ovladanim. Po w /N = N
prepnuti prepinata rezimu na = o = £ <
rezim ,MIESTNE* je mozné E B = £ » &
prepinacom smeru ovladat pohyb l l l 1 l l
vystupného ¢lena v zadanom

smere. Signalne svetla indikuju @ 4 & D> [AR o [HR @

dosiahnutie  koncovej  polohy
v prislusnom smere. | ___ /S
Zo svorky 83 svorkovnice musi byt 6 —-_—

napajany nadriadeny riadiaci
systém. V opac¢nom pripade nie je
zaruéené odpojenie dialkového Sh2 AT

ovladania po prepnuti prepinaca % H 2 @
rezimu do rezimu ,MIESTNE". K

(Plati pre schému zapojenia Z413)
LTE SVETLO / BEZFAREBNE SVETLO

ZLTE SVETLO PO ZVOLENI REZIMU MOZNO
"OTVORENE” "MIESTNE” "ZATVORENE"  KLGC VYTIAHNUT
obr. 12

5.2 Udrzba—rozsah a pravidelnost

Pri prehliadkach a udrzbe je potrebné dotiahnut vSetky skrutky a matice, ktoré maja vplyv
na tesnost a krytie. Rovnako raz za rok je potrebné prekontrolovat a v pripade potreby utiahnut
upeviovacie skrutky vodi¢ov svoriek a zaistenie nasuvnych spojov s vodi¢mi.

DalSia udrzba spoéiva vdomazavani. Vymena resp. doplnenie maziva v prvych rokoch
prevadzky nie je potrebna. Pri reviznych pracach je potrebna vymena resp. doplnenie maziva.
Intervaly medzi dvomi preventivnymi prehliadkami sa Styri roky.

Mazanie:
Mazacie prostriedky - tuk HF 401/0 (GLEIT-n), resp.GLEITMO 585 K
- tuk HP 520M (GLEIT-m) — doporucené pre mazanie armatdry

A Mazanie vretena armatlry sa vykonava nezavisle na adrzbe ES! Je potrebné riadit’ sa
pokynmi vyrobcu armatdry.

Kazdych 6 mesiacov doporucujeme vykonat kontrolny chod v rdmci nastaveného pracovného
zdvihu (pracovnych ota¢ok) na overenie spolahlivej funkcie, so spatnym nastavenim pdvodnej
polohy.

Pokial nie je v reviznych predpisoch stanovené inak, vykonajte prehliadku ES raz ro¢ne, pricom
skontrolujte utiahnutie vSetkych pripojovacich a zemniacich skrutiek, pre zamedzenie nahrievania.

Po 6 mesiacoch od uvedenia do prevadzky a potom raz roéne doporucujeme preverit pevnost
utiahnutia upevrniovacich skrutiek medzi ES a armatdrou (skrutky dotahovat krizovym spésobom).

@ - Pri elektrickom pripajani a odpdjani ES prekontrolujte tesniace krazky kablovych
vyvodiek — posSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krizkami!
Udrzujte ES v gistote a dbajte na odstranenie ne&istot a prachu. Cistenie vykonavajte
pravidelne, podla prevadzkovych moznosti a poziadaviek.

5.3 Poruchy aich odstranenie

Pri vypadku resp. preruSeni napajacieho napétia zostane ES stat v pozicii, v ktorej sa nachadzal
pred vypadkom napdjania. V pripade potreby je mozné ES prestavovat len ruénym ovladanim
(ruénym kolesom), priom je potrebné dbat na to, aby sa vystupna ¢ast ES pohybovala v rozsahu
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nastaveného zdvihu, aby nedoslo k rozladeniu polohovych spinacov, resp. vysiela¢a polohy resp.

regulatora. Po obnoveni privodu napajacieho napétia je ES pripraveny pre prevadzku.

V pripade poruchy niektorého prvku ES je moZné tento vymenit za novy. Vymenu zverte

servisnému stredisku.

V pripade poruchy ES, postupuijte podla pokynov pre zaruény a pozaruény servis.

Pre opravu regulatora pouzite poistku subminiatarnu do DPS, F1,6 A, resp. F2A, 250 V, napr. typ
Siba 164 050.1,6 resp. MSF 250 a pre opravu zdroja DB...., M160 mA, 250V, napr. Siba, resp. MSF
250.

Porucha Pri¢ina poruchy Odstranenie poruchy
Pri stlaceni ovladacich 1. Nie je privedené napatie na Skontrolovat zapojenie a pritomnost
tla€idiel, rotor motora sa svorky elektromotora. napétia.
neotaca. 2. Nie je napétie na ovladacej Vykonat kontrolu zapojenia ovladacej
Casti. Casti.
Servopohon nezastavuje na | 1. Rozladené nastavenie Vykonat zoradenie.
koncovych polohéach. spinacov.
2. PoSkodeny mikrospinac. Vykonat zamenu mikrospinaca
a nasledne zoradenie
Servopohon zastavuje Prekazka v armature resp. Vykonat reverzaciu servopohonu
v medzipolohe. zadieranie Casti armatury. a opatovny pohyb v pévodnom smere;

v pripade opakovania poruchy odstranit
zavadu na armature.

V koncovych poloh&ch nie je | 1. Nie st funkéné signéalne Vymenit signalne kontrolky.

indikacia dosiahnutia tychto | kontrolky.

poléh. 2. Rozladené nastavenie Zoradit’ polohové signalizacné spinace.
polohovych signalizacnych
spinacov.

Ak chybu nie je mozné niektord
poruchu servopohonu odstranit,
kontaktujte servisné stredisko.

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte pod/a kapitoly "Demontaz".

A Rozoberat' ES na Ucely opravy mdZzu osoby odborne spbsobilé a zaSkolené vyrobnym
zavodom resp. zmluvnym servisnym strediskom!

6. PrisluSenstvo a nahradné diely

Ako prisluSenstvo je dodavané pribalené ruéné koleso.

6.1 Zoznam néhradnych dielcov

Tabulka €. 3: Nahradné dielce

Nazov dielca Obj. ¢islo Pozicia Obrazok
Elektromotor; 60 W/120 VA; 230V/220 V AC 63 592 322 2 1
Elektromotor; 90 W/150 VA; 3x400/3x380 V AC 63 592 328 2 1
Elektromotor 120 W ; 230/220 V AC 63 592 394 2 1
Elektromotor 180 W/300 VA 3x400 V AC 63592 117 2 1
Elektromotor 65 W; 24 VV AC/DC 63 592 295 2 1
Mikrospina¢ CHERRY D38 s rolni¢kou 64 051 738 - -
Mikrospinaé CHERRY D41 s rolni¢kou 64 051 470 - -
Vysiela€ kapacitny CPT 1 64 051 499 - -
Vysiela€ odporovy drétovy RP19; 1x100 64 051 812 - -
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 1x2000 64 051 827 - -
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 2x100 64 051 814 - -
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 2x2000 64 051 825 - -
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7. Prilohy

7.1 Schémy zapojenia SO 2
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7.2 Schémy zapojenia SOR 2
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Legenda:
Z5a......... zapojenie jednoduchého odporového vysielaca
Z6a......... zapojenie dvojitého odporového vysielaca
Z10a....... zapojenie el. polohového vysielaca pradového, resp. kapacitného vysielaca - 2-vodi¢ bez zdroja
Z21a....... zapojenie pridavnych polohovych spinacov pre ES SOR 2
Z4la....... zapojenie vyhrievacieho odporu a spina¢a vyhrievacieho odporu pre ES SOR 2

Z78a....... schéma zapojenia ES SO 2 s 3~ elektromotorom bez stykacov

2232f ...... zapojenie miestneho ovladania pre ES SOR 2

Z240a.....zapojenie ES SOR 2 s 1~ elektromotorom a s regulatorom a s odporovou spatnou vazbou

Z240b .....zapojenie ES SOR 2 s 1~ elektromotorom a s regulatorom a s odporovou spatnou vazbou a s relé pre
blokovanie momentovych spinacov

Z241a.....zapojenie ES SOR 2 s 1~ elektromotorom a s regulatorom a s pradovou spatnou vazbou

Z251a.....zapojenie ES SOR 2 s 3~ elektromotorom a s regulatorom a s odporovou spatnou vazbou

Z251d.....zapojenie ES ES SOR 2 s 3~ elektromotorom a s regulatorom a s odporovou spétnou vazbou so stykacmi,
s chybovym relé

Z250a.....zapojenie ES SOR 2 s 3~ elektromotorom a s regulatorom a s pradovou spatnou vazbou

Z257b .....zapojenie EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie bez zdroja

Z260a.....zapojenie EPV - 3-vodi€ové vyhotovenie so zdrojom

Z269a.....zapojenie el. polohového vys. pradového (EPV), resp. kapacitného vysiela¢a — 2 —vodi¢ so zdrojom

Z303a.....schéma zapojenia ES SO 2 s 3~ elektromotorom so stykacami

7344 ....... zapojenie elektromotora 24V DC, momentovych, polohovych a pridavnych polohovych spinacov

Z348b .....zapojenie ES SP - 24V AC s pridavnymi polohovymi spina¢mi, topny odpor s tepelnym spinacom

Z349b......zapojenie ES SOR 2 s regulatorom, s odporovou spétnou véazbou, s napajacim napatim 24 V AC

Z375....... zapojenie ES SOR 2 s regulatorom, s pradovou spatnou vazbou, s napajacim napatim 24 V AC

Z376a.....zapojenie ES SOR 2 s regulatorom, s odporovou spatnou vazbou, s napajacim napéatim 24 V DC

Z377a. ....zapojenie ES SOR 2 s regulatorom, s pradovou spatnou vézbou, s napajacim napatim 24 V DC

Z403....... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinacov

2404 ....... schéma zapojenia ES SO 2 s 1~ elektromotorom

Z404a .....schéma zapojenia ES SO 2 s 1~ elektromotorom a s pridavnou brzdou

Z412 ....... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinacov s miestnym ovladanim

Z413....... schéma zapojenia miestneho ovladania pre vyhotovenie s 3~ elektromotorom bez stykacov

Z444 . ... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinacov s relé pre blokovanie momentovych spinacov
Z452b .....schéma zapojenia ES SO 2 s 3~ elektromotorom bez stykacov a s vyvedenou tepelnou ochranou

Bl ....... odporovy vysiela¢ jednoduchy H1... indikacia koncovej polohy "otvorené*
B2........ odporovy vysiela¢ dvojity H2 ... indikécia koncovej polohy "zatvorené*

B3 ....... kapacitny vysielac, resp. el. pol. vysiela¢ H3....... indik&cia rezimu "miestne ovladanie“
Coernn kondenzétor I ....... vstupné (vyst.) pradové (napatové) signaly
El..... vyhrievaci odpor M. elektromotor

F1...... tepelna ochrana elektromotora N ... regulator polohy

F2...... tepelny spinac vyhrievacieho odporu R..... zrazaci odpor (len pre 230/220 V)
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R e zatazovaci odpor S4 ... polohovy spina¢ "zatvorené”

SA1l ...oto¢ny prepina¢ s kl'dc¢om "dialkové-0- S5 ... pridavny polohovy spina¢ "otvorené"
miestne“ ovladanie S6 ... pridavny polohovy spina¢ "zatvorené*
SA2 ... oto¢ny prepinac "otvara-stop-zatvara“ SB....... spinac brzdy

S1 ... momentovy spinac "otvorené” X e svorkovnica

S2 .. momentovy spinac "zatvorené*“ XC ... konektor

S3 ... polohovy spinac "otvorené” ) T brzda elektromotora

Poznamka 1: V pripade, Ze vystupny signdl z kapacitného vysielada (schéma zapojenia Z241a, Z250a) sa nevyuZiva
(neuzavrety obvod medzi svorkami 81 a 82), je nutné svorky 81 a 82 prepojit’ prepojkou (prepojka je zapojena vo vyrobnom
zavode len pre pripojenie na svorkovnicu). Pri vyuZivani vystupného pradového signélu z kapacitného vysielac¢a je potrebné
prepojku odstranit..

Pozndmka 2: Tepelna ochrana jednofazového elektromotora je Standardne zabudovand v elektromotore v nulovom vodici.
Na svorky 5 a 6 je vyvedend len v pripade vySpecifikovania ES s vyvedenou tepelnou ochranou.

Poznamka 3: V pripade vyhotovenia ES SO 2 s dvojitym odporovym vysielacom, nie st svorky 30 a 34 pridavnych
polohovych spinacov vyvedené.

Poznamka 4: Vo vyhotoveni s regulatorom ked' je vyuzivana spatna vazba z CPT vysiela¢om; pri pouzivani vystupného
signalu, nie je tento signal galvanicky oddeleny od vstupného signalu!

Poznamka 5: Momentové vypinanie nie je vybavené mechanickym blokovacim mechanizmom (okrem schémy zapojenia
Z444) , a preto pri vypnuti ES od pretaZenia je potrebné zabezpecit’ odpojenie privadzaného napéajacieho napatia na
elektromotor.

Pozndmka 6: V schéme zapojenia Z444 je do obvodu momentovych spinacov zapojené blokovacie relé momentu.
Blokovacie relé zabezpecuje po dosiahnuti vypinacieho momentu v danom smere odpojenie hapajacieho napatia
privadzaného na elektromotor. Pri dosiahnuti vypinacieho momentu ES v danom smere vypne a je mozné ho len reverzovat.
Pre spravnu funkciu blokovacieho relé je potrebné trvalo pripojit’ nulovy vodié¢ (N) na svorku ¢.60.

Poznamka 7: V pripade potreby galvanicky oddeleného vystupného signalu je potrebné pouzit’ galvanicky oddelovaci clen
(nie je stc¢astou dodavky) , napriklad NMLSG.UOQ7/B (vyrobca SAMO Automation s.r.o.). Po konzultacii méze dodat tento
modul vyrobca ES.
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7.4 Zaznam o zaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy: Zaruéna oprava €.:

Uzivatel servopohonu: Reklaméciu uplatnil:
Typove ¢islo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: Zistena chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dia: Podpis:
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7.5 Zaznam o pozaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

Uzivatel servopohonu:

Miesto nasadenia servopohonu:

Typove ¢islo servopohonu:

Vyrobné éislo servopohonu:

Zistena chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznémky:

Vystavil dna:

Podpis:
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7.6 Obchodné zastupenia
Slovenské republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradné zastUpenie Regada, s.r.o. pre predaj elektrickych servopohonov
Regada Ceska, s.r.o.

Kopaninska 109

252 25 Orech

PRAHA — zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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