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Prosime Vas, pred pripojenim a uvedenim servopohonu
do prevadzky, podrobne precitajte tento navod !

Preventivnhe a ochranné opatrenia uplatnené na tomto vyrobku nemézu poskytovat’ poZzadovanu bezpecnostnu
Uroven, pokial vyrobok a jeho ochranné systémy nie si uplatriované poZzadovanym a popisanym spdsobom a ak
inStalacia a drzba nie je vykonavana pod/a prislusnych predpisov a pravidiel!
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Tento Navod na montéz, obsluhu a Udrzbu je vypracovany v zmysle poZiadaviek prislusnych zakonov a
nariadeni vlady SR, resp. CR a v zmysle poZiadaviek Vyhlasky MPSVR SR ¢&. 508/2009 Z.z.
Je vypracovany s ciefom zaistit bezpecnost a ochranu Zivota a zdravia pouZivatela a s ciefom zamedzit' vzniku
materialnych 3k6d a zamedzit ohrozeniu Zivotného prostredia.

1. VSeobecne
1.1 Uéel a pouZitie vyrobku

NevybusSné elektrické servopohony (dalej ES) viacotackové Rematic, typu MOR 3PA-Ex, MOR
3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex a MOR 5PA-Ex (dalej MOR X.XPA-EX), s elektronickym ovladanim DMS3,
sl programovo nastavitelné pre dvojpolohové ovladanie na Grovni napat'ovych binarnych vstupov
24 V DC, alebo pre automaticku regulaciu prostrednictvom analégovych vstupnych signalov.

S to vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konStruované pre priamu montaz na ovladané
zariadenia, predovsetkym armatury (klinové a doskové posuvace a iné zariadenia). Su uréené pre
dialkové ovladanie uzatvaracich organov alebo pre automaticku regulaciu regulacnych organov, v
obidvoch smeroch ich pohybu. M6Zu byt vybavené prostriedkami merania a riadenia technologickych
procesov, u ktorych je nositefom informécie na ich vstupe a (alebo) vystupe unifikovany analégovy
jednosmerny pradovy resp. napatovy signal. Mézu sa pouzivat v kirenarskych, energetickych,
plynarenskych, klimatizac¢nych a inych technologickych zariadeniach, pre ktoré sa svojimi Gzitkovymi
vlastnostami vhodné. Na ovladané zariadenie sa pripajaju pomocou priruby a pripojovacieho dielca
podla ISO 5210, DIN 3338 alebo podla GOST R 55510-2013.

A Je zakazané pouzivat’'ES ako zdvihacie zariadenie!

1.2 Pokyny pre bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hlfadiska miery ohrozenia

ES typu MOR X.XPA-EXx, na z&klade charakteristiky uvedenej v ¢asti "Prevadzkové podmienky"
a z hladiska miery ohrozenia su vyhradené technické zariadenia s vysokou mierou ohrozenia, pritom
sa jedna o elektrické zariadenia skupiny A (vid. Vyhlaska MPSVR SR €. 508/2009, § 2 a Priloha €. 1,
lll. East, ods. A - plati pre Uzemie SR) s moznostou umiestnenia v priestoroch z hladiska Grazu
elektrickym pradom osobitne nebezpecnych.
ES su v zmysle smernice LVD 2014/35/EU resp. nariadenia vliady SR 148/2016 Z.z. resp. nariadenia
viady CR 118/2016 Sb. v platnej edicii a normy CSN/STN EN 61010-1:2010 uréené pre instalagni
kateg6riu (kateg6riu prepatia) Il.
Za Ucelom preukazania zhody s poziadavkami smernice Rady Eurépy na strojové zariadenia
2006/42/EC, smernice Rady Eur6pskeho parlamentu 2014/34/EU pre zariadenia a ochranné systémy
pouZzivané v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu (ozna¢ené ako Smernica ATEX 100a), smernice
Rady 2014/35/EU pre LVD a smernice Rady 2014/30/EU pre EMC je na ES vykonané overenie
v autorizovanych skuaSobniach.

Vyrobok spifia zakladné bezpegnostné poziadavky podia CSN/STN EN 60204 —1 v platnej edicii a je
v zhode s CSN/ STN EN 55011/A1 v platnej edicii.

v priestoroch z hfadiska Urazu elektrickym prddom osobitne nebezpecnych (prostredie mokré -

Poznamka: Zaradenie medzi elektrické zariadenia skupiny A vyplyva z moZnosti umiestnit' ES
A moznost pdsobenia striekajucej vody resp. ponorenie).

1.3 Vplyv vyrobku na okolie

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobok odpoveda poziadavkdm smernice Eurdopskeho
parlamentu a Rady Eurépy o aproximéacii pravnych predpisov c¢lenskych Statov, tykajacich
sa elektromagnetickej kompatibility 2014/30/EU, prisludného nariadenia viady SR 127/2016 Z. z.
resp. CR 117/2016 Sb. a poziadavkam noriem CSN/STN EN 61000-6-2, CSN/STN EN 61000-6-4+A1,
CSN/STN EN 61000-3-2 a CSN/STN EN 61000-3-3 v platnej edicii.

Vibréacie vyvolané vyrobkom: vplyv vyrobku je zanedbatelny.
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Hluk vytvarany vyrobkom: pri prevadzke nesmie byt prekro¢ena hladina hluku A v mieste obsluhy
max. 78 dB (A) (MOR 3PA-Ex-MOR 3.5PA-Ex) alebo max. 85 dB (A) (MOR 5PA-EX).

Nebezpecie pre zZivotné prostredie: vyrobok obsahuje naplii mineralneho resp. syntetického oleja,
ktory je Skodlivy pre vodné organizmy a mdZze vyvolat dlhodobé nepriaznivé Gc¢inky vo vodnom
prostredi. Pri manipulacii a prevadzke vyrobku je potrebné zabranit’ Uniku oleja do Zivotného
prostredia. ZvySenu pozornost je potrebné venovat prevadzke v blizkosti vodnych zdrojov.

ES s vyrabané v nevybusnom vyhotoveni: &112c Exdbeb ICT5aT4Gb+ ¢»p2D Extb
[IIC T135°C Db v zmysle:

CSN/STN EN 60079-0: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. V3eobecné
poziadavky, v platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-1: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. Pevny uzaver ,d",

Vv platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-7: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. ZvySena bezpecnost
£, Vv platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-31: Vybusné atmosféry. Cast 31: Ochrana zariadeni pred vznietenim prachu
krytom ,t“, v platnej edicii.

Elektrické €asti servopohonov su navrhnuté pre prostredia:

- ako zariadenia skupiny Il pre ostatné ohrozené priestory (okrem bani)

- kategorie 2 s vysokymi poziadavkami na bezpecnost

- pre umiestnenie max. v zone 1

- pre atmosféru G (plyny, pary alebo hmly) resp. pre atmosféru D (horlavé vodivé prachy)
- s rozsahom tlaku od 0,8 do 1,1 bar.

KonStrukéné vyhotovenie je:

- pevny uzaver “d“ , zvySena bezpecnost ,e“ resp. aroveri ochrany pred vznietenim prachu krytom , tb
- s0 skupinou nevybusnosti IIC resp. lIIC

- a teplotnou triedou T4 resp. T5 (max. dovolena teplota povrchu +135°C).

Zény pre umiestnenie nevybusnych ES a podmienky inStalacie zariadenia su definované v normach:
CSN/STN EN 60079-10-1: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. Ur€ovanie
priestorov s nebezpecenstvom vybuchu.

CSN/STN EN 60079-14: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. Elektrické inStalacie
v priestoroch s nebezpecenstvom vybuch (okrem bani), v platnej edicii.

Neelektrické Casti servopohonov si navrhnuté, konstruovane, vyrabangé, skisané a oznaCovane

v zmysle poziadaviek na bezpecnost strojnych zariadeni podla noriem:

CSN/STN EN 1127-1: Vybus$né atmosféry. Prevencia a ochrana proti G&¢inkom vybuchu.

CSN/STN EN 13463-1: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusnych atmosfér. Zakladné metody
a poziadavky.

CSN/STN EN 13463-5: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusSnych atmosfér. Ochrana
bezpec€nou konstrukciou ,.c“, v platnej edicii.

Oznaéenie zariadenia sa sklada z tychto znakov:
Ex - elektrické zariadenie odpoveda norme CSN/STN EN 60079-0 a s(visiacim normam pre prislusné typy
ochrany proti vybuchu. .
d - oznacenie typu ochrany proti vybuchu — ,,pevny uzaver podfa normy CSN/STN EN 60079-1
e - oznacenie typu ochrany proti vybuchu — ,zvySena bezpeénost* podia normy CSN/STN EN 60 079-7.
tb - oznacenie typu ochrany pred vznietenim prachu krytom ,t* podfa normy CSN/STN EN 60 079-31.
Il resp. Il - oznadenie skupiny nevybudného elektrického zariadenie podfa normy CSN/STN EN 60079-0.
C - oznacenie podskupiny skupiny Il resp. Ill nevybuSného elektrického zariadenie podla normy
CSN/STN EN 60079-0
T4 resp.T5 resp. T135°C - oznacenie teplotnej triedy nevybusného elektrického zariadenie skupiny I
podla CSN/STN EN 60079-0

- (EPL Gb) oznacenie zariadenia pre vybusné plynné atmosféry, ktoré ma ,vysokd“ aroven ochrany
a nie je zdrojom iniciacie v normalnej prevadzke alebo pri o¢akavanych poruchach.

Db - (EPL Db) - oznacenie zariadenia do vybusnych prachovych atmosfér s vysokou Uroviiou ochrany,
ktoré nie je zdrojom vznietenia pri normalnej prevadzke alebo pocas predpokladanych funkénych poruch.
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1.4 Udaje na servopohone
Stitok vystrazny:
Typovy Stitok:

REGA/D T i ] ] é é
OF————] [&r- Naj [ Omnll PO
ol 1 VI A

C@ Made in Slovakia ([E=——=I

Typovy Stitok obsahuje zakladné identifikacné, vykonové a elektrické Gdaje: oznaenie vyrobcu, typ,
vyrobné ¢islo, vypinaci moment, rychlost’ prestavenia, stupen krytia, pracovné otacky, napajacie napatie
a prad.

Stitok vystrazny:
- s vyznacenim Cakacej doby a poziadavky na pevnost skrutiek

POZOR ! POZOR !
KRYTY ODOBRAT PO UPLINUTI O . KRYTY 0DOBRAT PQ UPLYNH o
60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU ! 60 MINQT,PO VYPNUTI EL. PRUDU !
POUZIT SKRUTKY S MEDZOU POUZIT SKRUTKY S MEDZOU
PEVNOSTI = 700 N/mm? PEVNOSTI = 800 N/mm*
MOR 3.XPA-Ex MOR 5PA-Ex

Stitok nevybusnosti: s uvedenim identifikacie vyrobcu, &isla certifikatu, typového oznadéenia,
oznacenia vyhotovenia, vyrobného ¢&isla a vyhotovenia pre teplotu okolia -20°C az +60°C resp. -50°C

az +40°C

O . jP6 O

— C<Ta<s °C] REGA/DA

Strolnicka 7
SK-08001 Presov

" ] C&1o2

@ Il 2G Ex
I2DExtbMIC T °CDb
\O ( I O)

Stitok elektromotora

-‘%@nmec VARNOST Cé€ ¥

u.:p g Gas Larae 06

[_WICT a4 |np 3003

Y006 K S PGC-E 5t MEVD B02

I zd T T4 :

| =] &4 T Jkg |
HzTiew | A icos® ¢ iminl .-f
@agls0 097 ey (081 1380
W AEG-E ) 5.| LG af| 1,05 =KL 3 _.|:| 3,

'-— e - ——a |




MOR 3PA-Ex, MOR 3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex, MOR 5PA-Ex 5

Grafické znac¢ky na servopohone

Na servopohonoch sU pouzité grafické znacky a symboly nahradzujice napisy, niektoré z nich su
v stilade s CSN/STN EN ISO 7010, CSN/STN ISO 7000 a IEC 60417 v platnej edicii.

& Nebezpecné napitie (CSN/STN EN ISO 7010-W012)
A Pozor, nebezpedenstvo (CSN/STN EN ISO 7010-W001)
ey | Zdvih servopohonu

oF- Vypinaci moment

@ Ruc¢né ovladanie (0096 CSN/STN ISO 7000)
@ Svorka ochranného vodi¢a (5019 IEC 60417)

1.5 Na&zvoslovie

Prostredie s nebezpe€enstvom vybuchu — prostredie, v ktorom mdZe vzniknit vybuSna atmosféra.
VybusSna plynna atmosféra — zmes horfavych latok (vo forme plynov, par alebo hmly) so vzduchom
za atmosférickych podmienok, v ktorej sa po inicializacii Siri horenie do nespotrebovanej zmesi.
Maximalna povrchova teplota — najvysSia teplota, ktor& vznikne pri prevadzke v najnepriaznivejSich
podmienkach (avSak v uznanych toleranciach) na ktorejkolvek €asti povrchu elektrického zariadenia,
ktoré by mohlo spdsobit vznietenie okolitej atmosfery.

Uzaver — vSetky steny, dvere, kryty, kablové vyvodky, hriadele, ty€e, tahadla atd'., ktoré prispievaju

k typu ochrany proti vybuchu alebo ku stupriu krytia (IP) elektrického zariadenia.

Pevny uzéaver ,d" — druh ochrany, pri ktorom su €asti schopné vznietit vybusna atmosféru umiestené
Vo vnutri uzaveru; tento uzaver pri expl6ozii vybuSnej zmesi vo vnatri uzaveru vydrZzi tlak vybuchu

a zamedzi preneseniu vybuchu do okolitej atmosféry.

ZvySenda bezpeénost’ ,e" — druh ochrany elektrickych zariadeni, pri ktorom su pouzité dodatoc¢né
opatrenia, ktoré vytvaraju zvySenu ochranu proti nedovolenému zvySeniu teploty a vzniku oblukov

a iskier v normélnej prevadzke alebo za Specifikovanych abnormalnych podmienok.

Ochrana pred vznietenim prachu krytom ,t“ — druh ochrany vo vybusnych prachovych atmosférach,
pri ktorom mé elektrické zariadenie kryt chraniaci pred vnikanim prachu a prostriedok, obmedzujuci
povrchovu teplotu.

HorPavy prach — jemne delené pevné Castice s menovitou velkostou 500 mm alebo menej, ktoré
moZu byt rozptylené vo vzduchu, méZu sa usadzovat vlastnou hmotnostou, mézu horiet alebo tliet vo
vzduchu a mézu vytvarat vybudné zmesi so vzduchom pri atmosférickom tlaku a pri normalnych
teplotach.

Vodivy prach - horfavy prach s elektrickou rezistivitou rovnajtcou sa 10° W.m alebo men3ou..
HorlPavé ¢astice — pevné Castice vratane vlakien s menovitou velkostou vaésou ako 500 nm, ktoré
mdZu byt rozptylené vo vzduchu a mohli by sa usadzovat vlastnou hmotnostou

1.6 Pokyny pre zasSkolenie obsluhy

Poziadavky na odbornu spésobilost’ oséb vykonavajucich montaz, obsluhu a adrzbu
Elektrické pripojenie moze vykonavat pracovnik, klasifikovany ako osoba znala (8§ 5, Vyhl. ¢.
50/1978 Sb. — plati v CR) resp. elektrotechnik (podla 8§ 21, vyhlaSky MPSVR SR €. 508/2009 — plati
v SR), ktory ma odborné vzdelanie elektrotechnického ué¢ebného alebo Studijného odboru (stredné,

A Uplné stredné alebo vysokoskolské) a jeho odborné spdsobilost bola overena opravnenou

vzdelavacou organizéciou na overenie odbornej spésobilosti a méze vykonavat ¢innost’
na vyhradenych elektrickych zariadeniach v rozsahu osvedéenia, pri dodrZzani podmienok
ustanovenych predpismi na zaistenie bezpecnosti a ochrany zdravia pri praci, bezpe¢nosti
technickych zariadeni a bezpeénostno-technickymi poziadavkami.

Obsluhu mézu vykonévat pracovnici odborne spésobili a zasSkoleni vyrobnym zdvodom resp.
zmluvnym servisnym strediskom!

Yvid. ¢l. 3.1.3
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1.7 Upozornenia pre bezpeéné pouzivanie

1. Vyrobky su uréené pre pracu v prostrediach tvorenych plynmi, parami a hmlami, resp.
horfavymi vodivymi prachmi, s rozsahom tepl6t: -20 °C aZz + 60°C resp. -50 az +40°C, s
A rozsahom tlaku: 0,8 az 1,1 bar. M&Zu byt umiestnené max v zéne 1.
Jedna sa pritom o vyrobky uréené do prostredi:

- skupiny Il

- pre kategoriu 2

- pre atmosféru G resp. D

- pre podskupinu C

- pre teplotnd triedu T4 resp. T5.
2. Vyrobky su konStruované v zmysle poZiadaviek noriem pre elektrické a neelektrické zariadenia
uréené do prostredi s nebezpecenstvom vybuchu:

- pre elektrické asti CSN/STN EN 60079-0, CSN/STN EN 60079-1 a CSN/STN EN 60079-31
- pre neelektrické asti: CSN/STN EN 1127-1, CSN/STN EN 13463-1 a CSN/STN EN 13463-5.
3. Maximalna povrchova teplota vyrobku pre skupinu T4 resp. T5 nesmie prekrocit hodnotu +135°C.
4. Pokial je servopohon umiestneny na zariadeni, ktoré reguluje médium s vysSou teplotou ako +
55°C, zabezpecte zariadenie dodato¢nou konstrukciou tak, aby bola zachovana teplota okolia max.
+ 55°C a aby sa teplota neprenaSala cez pripojovacie komponenty!
5. Zaslepky vyvodiek su uréené len pre obdobie prepravy a skladovania, t.j. pre obdobie
po zabudovanie servopohonu do prevadzky s nebezpecenstvom vybuchu, kedy musia byt nahradené
pripojovacimi kablami!
6. V pripade nevyuZitia niektorej vyvodky pre vyvedenie kabla, musi byt tato nahradena
certifikovanou Ex zaslepovacou zatkou schvaleného typu, zaistenou lepidlom Loctite 243.
7. Teplota na vstupe kablov je max. 90°C.
8. POZOR ! KRYTY ODOBRAT PO UPLYNUTI 60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU! POUZIT
SKRUTKY S MEDZOU PEVNOSTI 2 700 N/mm? (MOR 3.XPA-EX)..
POZOR ! KRYTY ODOBRAT PO UPLYNUTI 60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU! POUZIT SKRUTKY
S MEDZOU PEVNOSTI 2 800 N/mm? (MOR 5PA-EXx).
9. Po opatovnej montazi veka riadiacej skrine a krytu svorkovnicovej skrine postupujte
v zmysle upozornenia v kap. 5.3 UdrZba pre zaruéenie nevybusnosti!
10. POZOR — POTENCIALNE NEBEZPECIE ELEKTROSTATICKEHO NABIJANIA.
Za prevadzky ES musi byt zabranené procesu s intenzivnou tvorbou elektrostatického naboja

silnejSieho nez je manualne trenie jeho povrchu.

Istenie vyrobku : ES MOR X.XPA-EX nema vlastnu ochranu proti skratu. Preto do privodu
napajacieho napéatia musi byt zaradené vhodné istiace zariadenie (isti¢ resp. poistka), ktoré sluzi
zaroven ako hlavny vypinag.

Druh zariadenia z hfadiska pripojenia: Zariadenie je ur¢ené pre trvalé pripojenie.

1.8 Podmienky zaruky

Konkrétne podmienky zaruky obsahuje kipna zmluva.

Zarucna doba je podmienena :

pre uzemie Slovenskej republiky, montaZzou pracovnikom elektrotechnikom podla § 21,
vyhlasky ¢. 508/2009 Z.z. MPSVR SR a zaSkolenym vyrobnou firmou, resp. montazou zmluvnym
servisnym strediskom,

pre Gzemie Ceskej republiky, montaZou pracovnikom znalym podra § 5, vyhlasky 50/1978 Sb.
a zaskolenym vyrobnou firmou, resp. montaZzou zmluvnym servisnym strediskom

Dodavatel zodpoveda za kompletnost dodavky a zaruc€uje vlastnosti vyrobku, ktoré stanovuju
technické podmienky (TP) alebo vlastnosti dohodnuté v kipnej zmluve.

Dodavatel nezodpoveda za zhorSené vlastnosti vyrobku, ktoré spdsobil odberatel pri preprave,
skladovani, neodbornej montazi alebo nespravnom prevadzkovani.

1.9 Servis zaruény a pozaruény

Pre vSetky naSe vyrobky poskytujeme zakaznikom odborny firemny servis pre nasadenie,
prevadzkovanie, obsluhu, revizie a pomoc pri odstranovani poruch.
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Zaruény servis je vykonavany vyrobnym zavodom na zéklade pisomnej reklamécie.
V pripade vyskytu zavady, prosime, tato nam laskavo oznamte a uvedte:
zakladné udaje z typového Stitku (typové oznacenie a vyrobné ¢&islo)
dobu nasadenia, okolité podmienky (teplota, vihkost,...), rezim prevadzky, vratane ¢astosti
spinania, druh vypinania (polohové alebo momentové), nastaveny vypinaci moment
druh zavady — popis reklamovanej chyby
doporucujeme predlozit tiez Potvrdenie o montazi...

Je nevyhnutné, aby aj pozaruény servis bol vykonavany servisnym strediskom vyrobného zavodu
resp. niektorym zmluvnym servisnym strediskom, v sulade s narodnou legislativou.

1.9.1 Zivotnost servopohonov

Zivotnost ES je miniméalne 6 rokov.

Servopohony pouZzité na uzatvaraci rezim (uzatvaracie armatdry), vyhovuju poziadavkam
na minimalne 15 000 pracovnych cyklov (cyklus Z — O — Z pri 30 otackach na pracovny zdvih pre
viacotackové servopohony).

Servopohony pouZité na regulaénu prevadzku (regulaéné armatury, vyhovuju nizSie uvedenym poctom
prevadzkovych hodin, pri celkovom pocte 1 miliébn zopnuti:

Castost spinania
max.1200[h"] | 1000[h* | s00[h"] | 250[h" | 125 [
Minimalna o¢akavana zivotnost — pocet prevadzkovych hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Doba €isteho chodu je min. 200 hodin, maximaine 2 000 hodin.
Zivotnost' v prevadzkovych hodinach zavisi od zatazenia a ¢astosti spinania.

Poznamka: Velka ¢astost spinania nezaistuje lepSiu regulaciu, preto nastavenie parametrov regulacie
volte len s nevyhnutne nutnou ¢astostou spinania, potrebnou pre dany proces.

1.10 Prevadzkové podmienky
1.10.1 Umiestnenie vyrobku a pracovna poloha

Zabudovanie a prevadzka MOR X.XPA-EX podla vyhotovenia je mozna na krytych miestach
krytych resp. otvorenych priemyselnych objektov bez regulacie teploty, vihkosti a s ochranou proti
priamemu vystaveniu klimatickym vplyvom (napr. priamemu sineénému Ziareniu).

Servopohony musia byt umiestnené tak, aby bol pristup ku kolesu ru¢ného ovladania, k vrichnému
krytu a k vyvodkam, pripadne k miestnemu ovladaniu.

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna v lubovolnej polohe, pokial os motora ostane
vo vodorovnej polohe; odchylka osi motora od vodorovnej roviny méze Cinit +15°. Obvyklou je
poloha so zvislou polohou osi vystupnej Casti a s ovladacou skrifiou hore. Mozna je aj poloha
so zvislou polohou osi motora, s motorom nad silovou skrifiou.

Upozornenie:
A Pri umiestneni na volnom priestranstve musi byt’ ES opatreny lahkym zastreSenim proti
priamemu pdsobeniu atmosferickych vplyvov, hlavne sine¢ného Ziarenia.
Pri umiestneni v prostredi s relativnou vihkostou nad 80% resp. vo vonkajSom prostredi je
potrebné zmenit predvolenu teplotu termostatu +25°C pomocou PC a programu na teplotu
+70°C, aby vyhrievaci odpor nebol vypinany.
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1.10.2 Pracovné prostredia

V zmysle normy STN EN 60 721-2-1 v platnej edicii su ES dodavané v niZSie uvedenych
vyhotoveniach:

1) Vyhotovenie ,mierne” - pre typ klimy mierna.

2) Vyhotovenie ,chladné” - pre typ klimy chladna.

3) Vyhotovenie ,tropické" - pre typ klimy tropicka a sucha.

4) Vyhotovenie ,morské" - pre typ klimy morska.

V zmysle STN 33 2000-1 a STN 33 2000-5-51 v platnej edicii ES musia odolavat vonkajSim vplyvom a
spolahlivo pracovat:
- v podmienkach vonkajSich prostredi oznaéenych ako :

mierne az hordce suché s teplotami -20°C aZ +60°C .......cccooeeeeiiiiiiiiiiii e, AA 3+AA 6*
chladné az mierne horlce suché s teplotami -50°C aZz +40°C — ako vyber .............. AA 2+AA 5*
s relativnou vihkostou 10 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,029 kg/kg suchého
vzduchu, s vy3Sie uvedenymi tePIOTAMI ........couiiiiiiiiie e AB 3+AB 6*
s relativnou vihkostou 5 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,025 kg/kg suchého
vzduchu, s vy3Sie uvedenymi tePIOTAMI........couiiiiiiiiii e AB 2+AB 5*
s nadmorskou vyskou do 2 000 m, s rozsahom barometrického tlaku 86 , 108 kPa ....................... AC 1*
s p6sobenim intenzivne tryskajuce] VOAY (IPXB) ........ccocouiiiiiiiiieiiiiee e e e neee e e s AD 6*
so silnou prasnostou - s moznostou posobenia nehorfavého, nevodivého a nevybuSného prachu;
stredna vrstva prachu; spad prachu vaési nez 350 ale najviac 1000 mg/m? za defi (IP 6X) .................... AE 6*

s ob&asnym alebo prilezitostnym vyskytom korozivnych a znegéistujicich latok (obéasné alebo
prilezitostné vystavenie korozivnym alebo znedistujicim chemickym latkam pri vyrobe alebo pouzivani
tychto latok) ; na miestach kde sa manipuluje s malymi mnozstvami chemickych produktov a tieto sa

modzu nahodne dostat do styku s elektrickym zariadenim ........cccoceeiviiie i AF 3*
s trvalym vystavenim vefkému mnoZstvu korozivnych alebo znecistujucich chemickych latok a solnej
hmly vo vyhotoveni pre prostredie morské, pre COV a niektoré chemické prevadzky .................... AF 4*

s moznostou pdsobenia stredného mechanického naméhania:
strednych sinusovych vibracii s frekv. v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitddou posuvu 0,15 mm pre f<f,

a s amplitddou zrychlenia 19,6 m/s? pre >f, (prechodova frekv. f, je 57 az 62 Hz) ................. AH 2*
strednych razov, OtraSOV @ CNVENIA ........uuiiiiiiie e saeee e AG 2*
s vaznym nebezpelim rastu rastlin @ PESN ........coouiiiiiiiii e AK 2*
s vaznym nebezpedéim vyskytu zivo¢ichov (hmyzu, vtdkov, malych Zivo&ichov) ...........ccccceevnneen. AL 2*

so Skodlivymi Gc¢inkami Ziareni:
unikajucich bludnych pradov s intenzitou magnetického pola (jednosmerného a striedavého sietovej

frekvencie) dO 400 AuM-L ..ttt ettt e bbb AM 2-2*

stredného slne&ného Ziarenia s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? .........c..ccovveerrereeereeereerneenenas AN 2*
strednych seizmickych G¢inkov so zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ............ccceveeviiieeenicine e, AP 3*
s nepriamym ohrozenim bUrkovou CINNOSEOU .........cccceeiiiiiii i AQ 3*
s rychlym pohybom vzduchu a velkého Vetra ... AR 3, AS 3*
so schopnostami 0s6b odborne spdsobilych :
elektrotechnikov v zmysle 8§21, vyhlasky MPSVR SR €. 718/2002 (plati pre SR) ............... BA 4, BA 5*
resp. 0s6b znalych v zmysle §5, Vyhl.&. 50/1978 Sb. (plati pre CR) ......cccceeeieieeeeceieeenns BA 4, BA 5*
s ¢astym dotykom 0s6b s potencidlom zeme (osoby sa ¢asto dotykaju vodivych ¢asti alebo stoja na
VOIVOM POOKIAAR) ...ttt ettt st e e e e nbne e snreas BC 3*
s nebezpedim vybuchu horfavych plynov @ PAr..........cocuiiiiiiiiiii e BE 3N2*
s nebezpecdenstvo poziaru horfavych materialov vratane prachov............cccccoeeeeiiii, BE 2*

* Oznacenia v zmysle STN 33 2000-1 a STN 33 200-5-51 v platnej edicii.
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1.10.3 Napajanie a rezim prevadzky

Napéjacie napatie:

ElektroMOLOr .. oee e Y/A; 400/ 230V AC resp. Y/A; 380/ 220V AC £10%

OVIATANIE ..ot e e binarne vstupy 24 V DC +10%
vstupny riadiaci signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA,

alebo 0/2 az 10 V, resp. 10 az 0/2 V

elektronicky polohovy vysiela¢ (EPV) bez zdroja (pasivny).........cccccvvvieeeiieeeeeninnn, 18 az 30 V DC £10%

Frekvencia napdjacieho napatia 50/60** Hz (MOR 3PA-Ex-MOR 3.5PA-Ex), 50 Hz (MOR 5PA-

Ex)£2%

* Pri frekvencii 60Hz sa ovladacia rychlost zvySsi 1,2 kréat.

ReZim prevadzky: (v zmysle CSN/STN EN 60034-1, 8):

ES MOR X.XPA-Ex uréené pre dialkové ovladanie signalom 24 V DC su uréené pre:
- kratkodoby chod S2-15 min.
- prerusovany chod S4-25%, 6 az 90 cyklov/hod.

ES MOR X.XPA-Ex uréené pre automatickl regulaciu analégovymi signalmi sa uréené pre:
- prerusovany chod S4-25% s min. poctom Startov podla nasledujucej tabulky:

Moment — Rezim Rezim impulzny Modulaény rezim
rozsah On-Off [$tartov/hod.]” so stykagovou reverzaénou
[€asu chodu zostavou
[Nm] v priebeh% 1 [$tartov/hod.]
hodiny]*
do 100 15 30 1200
101-700 15 20 600

a) Z&kladna priemerna zataz najmenej 30 % menovitého momentu so schopnostou prenasat 100 %
menovitého momentu najmenej po¢as 10 % ¢asu.

b) Pre krokovanie (kratkodobé zapinanie a vypinanie), trvanie jedného Startu je definované najmenej
jednou otackou, s priemernou zatazou 30 % menovitého momentu.

¢) Pre modula¢ny rezim, jeden Start pozostava najmenej zo 1/4 otacky, so zatazou najmenej 30 %
menovitého momentu. Zatazovatel (tj. pomer medzi dobou chodu a celkovou dobou) nesmie byt
menej nez 25 % (napr. 1 s chod a 3 s klud).

1.11 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a vybalenie

Plochy bez povrchovej Upravy su pred zabalenim oSetrené konzervaénym pripravkom MOGUL
LV 2-3.

Skladovacie podmienky:

Skladovacia teplota: -10 az +50 °C

Relativna vlhkost vzduchu: max. 80 %

Skladujte zariadenia v distych, suchych a dobre vetranych miestnostiach, chranené pred
necistotami, prachom, pédnou vihkostou (umiestnenim do regalov alebo na palety), chemickymi a
cudzimi zasahmi

V skladovacich priestoroch sa nesmua nachadzat plyny s kor6znymi u€inkami.

ES sa dodavaju v obaloch zarucujucich odolnost pri p6sobeni mechanickych a teplotnych
vplyvov podla poziadaviek noriem EN 60 654 .

Vyrobky st dodavané obvykle na paletach (paleta je vratna). Sucastou balenia su nasledovné
adaje: - oznacenie vyrobcu,

- nazov a typ vyrobku,
- pocet kusov,
- dalSie udaje - napisy a nalepky.

Prepravca je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnych prostriedkoch zaistit' proti
samovolnému pohybu; v pripade otvorenych dopravnych prostriedkov musi zabezpecit ich ochranu
proti atmosferickym zrazkam a striekajucej vode. Rozmiestnenie a zaistenie vyrobkov v dopravnych
prostriedkoch musi zabezpedit ich pevnla polohu, vylu¢it moznost vzajomnych narazov a narazov
na steny dopravnych prostriedkov.
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Preprava je moZna v nevykurovanych a nehermetizovanych priestoroch dopravnych prostriedkov
s vplyvmi v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastne vyhotovenia -50° C az +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahom vody 0.028 kg/kg suchého vzduchu

- barometricky tlak 86 az 108 kPa.

Po obdrzani servopohonu prekontrolujte, ¢ nedoSlo pocas prepravy, resp. skladovania k jeho
poSkodeniu. Zaroveri porovnajte, ¢i Udaje na Stitkoch suhlasia so sprievodnou dokumentaciou
a s kupno-predajnou zmluvou (objednavkou). Pripadné nezrovnalosti, poruchy a poSkodenia hlaste
ihned” dodavate/ovi.

Ak ES a ich prisluSenstvo nebudd ihned montované, musia byt uskladnené v suchych, dobre
vetranych krytych priestoroch, chranené pred necistotami, prachom, pdédnou vihkostou (umiestnenim
do regalov alebo na palety), chemickymi a cudzimi zasahmi, pri teplote okolitého prostredia od -10°C
do +50°C a pri relativnej vihkosti vzduchu max. 80 %, v Specidlnom vyhotoveni pri teplote —-50°C
do +40°C.

Pozor!

1. Je nepripustné skladovat’ ES vonku, alebo v priestoroch nechranenych proti priamemu pésobeniu
klimatickych vplyvov.

2. Pripadné poSkodenia povrchovej Upravy okamzZite odstrarite - zabranite tym poSkodeniu koréziou.
3. Pri skladovani po dobu viac nez 1 rok, je nutné pred uvedenim do prevadzky skontrolovat' mazacie
napline.

4. ES montované, ale neuvedené do prevadzky, je nutné chranif’ rovnocennym spésobom ako pri
skladovani (napr. vhodnym ochrannym obalom).

5. Prebytoény konzervaény tuk odstrarite az pred uvedenim ES do prevadzky

6. Nedoporuéuje sa rucéne prestavovat’ ES bez mechanického spojenia s armatirou. ES nema
mechanické obmedzenie pracovného zdvihu v koncovych polohach.

1.12 Zhodnotenie vyrobku a obalu a odstranenie znecistenia

Vyrobok aj obal je vyrobeny z recyklovatelnych materiadlov- kovovych (ocel, hlinik, mosadz,
bronz, med, liatina), plastovych (PP, PA, POM, PC, PVC) a vyrobkov z gumy. Jednotlivé zloZky obalu
aj vyrobku po skonéeni jeho Zivotnosti neodhadzujte, ale roztriedte ich podla pokynov prisludnych
smernic a predpisov o ochrane zivotného prostredia a odovzdajte na dalSie spracovanie.

Vyrobok obsahuje naplfi mineralneho oleja, ktory je nebezpecny pre zivotné prostredie. Po
skonceni zivotnosti vyrobku je potrebné jeho jednotlivé €asti a naplne zhodnotit, resp. odstranit
znedistenie.
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2. Popis, funkcia a technické parametre

2.1 Popis afunkcia

ES MOR X.XPA-Ex maju kompaktnu konstrukciu, s niekolkymi pripojenymi modulmi. Skladaju

sa z dvoch funkéne odliSenych hlavnych €asti pozostavajucich z tychto modulov (obr.1):

Silova ¢ast - Modul M1 - elektromotor
Modul M11 - predlohova prevodovka s rotaénou zdrzou
Modul M3 - silovy prevod s ruénym ovladanim (MOR 3PA-Ex a MOR 5PA-Ex) a
silovy prevod s ruénym ovladanim a pridavnou prevodovkou (MOR 3.4PA —-Ex a
MOR 3.5PA-EXx)

Ovladacia ¢ast - Modul M4 - ovladacia skrifa.

M4

VONKAJSIA
OCHRANNA
ZEMNIACA
SVORKA

34

4 x VYVUDKY
MlEx1.D AGRU

2 x VYVIIKY
M2ox1.5 AGRU

Obr.1 - MOR X.XPA-Ex
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Modul M1 — nevybusny elektromotor
Trojfazovy asynchrénny nevybusSny elektromotor je vo vyhotoveni Ex de IIC T4 a TS5 Gb ¢o je
pevny uzaver "d" v kombinacii so zvySenou bezpecénostou ,e".

Modul M11 — predlohovéa prevodovka s rotaénou zdrzou Ex ¢ IIC T4 aT5 Gb

Predlohovy prevod vykonava redukciu ota€ok elektromotora na stanovenud prevodovi hodnotu.
Predlohovy prevod pozostava z dvoch az troch parov (MOR 3PA-Ex-MOR 3.5PA-EX) resp. z jedného
az dvoch parov (MOR 5PA-EX) ¢elnych spolu zaberajucich ozubenych kolies a je ukonceny
kuZelovym pastorkom, ktory zabera do kuzelového kolesa prevodu z modulu M3.

Rota¢na zdrz nahradza mechanickd brzdu motora a umozZnuje ruéné ovladanie ES.

Modul M 3 - silovy prevod s ruénym ovladanim (obr.2) Ex c IC T4 a T5 Gb

Zostava je ulozena v skrini (1). Prevody su centralne ulozené na vystupnom hriadeli (3) a tvoria
samostatny montazny celok. Veniec (44) s vnutornym ozubenim zabezpecuje prevod medzi
pastorkom elektromotora a vystupnym hriadelom. V hornej €asti je uloZena zavitovka (2) pre snimanie
momentu a ru¢né ovladanie, ktoré sa pouZziva na prestavenie ovladaného zariadenia pri preruseni
elektrického pradu. Prestavenie sa vykona ruénym kolesom (4). Zavitovka je odpruzena a sila
vyvolana kratiacim momentom vystupného hriadela posuva axialne zavitovku proti sile pruziny. Pohyb
zavitovky je snimany vidlicou s ¢apom cez hriadelku (45), Ustiacou do ovladacej skrine. Posuv
zavitovky je imerny zatazovaciemu momentu. Vidlica zapada do obvodovej drazky, ¢im je umozneny
rotacny pohyb ruéného kolesa, teda ruéné ovladanie v kazdom prevadzkovom stave. Na skrini (1),
(oproti ruénému kolesu) su tri naliatky so zavitovymi otvormi, ktoré umoznuji upevnit ES na stenu
alebo pomocnu konstrukciu.
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Modul M 4 - ovladacia skrina (obr. 1)

Je vhornej Casti servopohonu a tvori samostatny funkény celok. Vrchnu ¢ast tvori kryt
s priezorom elektronického ukazovatela polohy.

Spodna Cast ovladacej skrine uzatvara skrifiu silového prevodu a tvori nosnu ¢ast' pre ovladaci
modul obr.3 a obr.3a.

Na zakladovu dosku (8) ovladacieho modulu st upevnené tieto funkéné bloky:
zdrojova doska (9)
riadiaca jednotka elektroniky DMS 3 (10)
viacotackova jednotka snimania polohy (11)
jednotka snimania momentu (12)
bezkontaktny modul spinania elektromotora alebo reverza¢né stykace (13)
vyhrievaci odpor (14)
transformator (15)
LED display (16) (vo vyhotoveni bez miestneho ovladania).
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12

Obr.3 — MOR 3.XPA-Ex —trojfazova verzia
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Obr.3a - MOR 5PA-Ex
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Servopohon MOR X.XPA-Ex je ovladany:

- privddzanim napétia 24 V DC na svorky servopohonu podla schémy zapojenia, resp.

- vstupnym riadiacim signalom 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA
(0/2 az 10 V resp. 10 az 0/2 V) (umoziiuje automatické nastavenie polohy vystupnej ¢asti ES

v zavislosti na hodnote vstupného signalu) a poskytuje dalSie funkcie.

Zékladné €asti servopohonu tvori (obr. 1,2,3,3a):

Pohonna jednotka servopohonu — elektromotor (M1) (obr.1), ktory je napajany zo zdrojovej
dosky (9)(obr.3,3a) a ovladany z riadiacej jednotky (10)(obr.3,3a) elektroniky DMS3.

Poloha vystupného ¢lena ES ako aj moment su snimané bezkontaktnym absolitnym
snimaéom.

Sucastou dosky elektroniky DMS3 mdze byt (podla vyhotovenia) elektronicky polohovy
vysielaé (EPV) bez zdroja (pasivny) s vystupnym signalom 4 az 20 mA;

Na zakladovej doske (8) (obr.3,3a) je umiestneny vyhrievaci odpor (14) (obr.3,3a) .

V pripade vypadku elektrickej energie sa m6ze servopohon ovladat ruénym kolesom podla
pokynov uvedenych v kapitole 1.9 Technické Udaje a v kapitole 5.1 Obsluha.

Zakladné moduly elektronického ovladdacieho systému DMS3 pre MOR X.XPA-EX:

Riadiaca jednotka (10) (obr.3,3a) — hlavna ¢ast systému DMS3 — obsahuje mikroprocesor,
6 signalnych LED a 4 tlacidla pre jednoduché nastavenie a kontrolu ES, konektory pre pripojenie
snimaca a zdrojovej dosky a komunika¢ny konektor (pripojenie PC pre nastavenie a diagnostiku),
2 volne programovatelné relé R1 a R2, 1 relé READY a svorky pre elektrické pripojenie.

Zdrojova doska pre trojfazova verziu (9) (obr.3,3a) — je napajana z transformatora (15)(obr.3,3a)
a poskytuje uzivatelovi vystupné napétie 24 V DC, max. 100mA. Sucastou zdrojovej dosky su aj
uzivatelské relé READY, RE1 aZz RE5. Zdrojova doska zabezpecuje vystup na vyhrievaci odpor
ako aj ovladanie cievok reverznych stykacov, resp. bezkontaktného spina¢a motora. Obsahuje
uZzivatelski svorkovnicu a konektor pre prepojenie s riadiacou skrifiou.

Viacotaékova jednotka snimania polohy (11) (obr.3,3a) — zabezpecuje bezkontaktné magnetické
snimanie polohy vystupného ¢lena.

Jednotka snimania momentu (12) (obr.3,3a) — zabezpecuje bezkontaktné magnetické snimanie
momentu.

LED displej (16) (obr.3,3a) — sluzi na zobrazovanie okamzitej polohy vystupného &lena ES
a na hlasenie a zobrazovanie pripadnych chyb, ktoré sa mézu vyskytnit poCas prevadzkovania
ES. Signalizacia chodu ES a poruch je indikovana aj pomocou LED diéd. LED displej je pouzity len
pre vyhotovenie ES bez miestneho ovladania.

Ruéné ovladanie - tvori ho ruéné koleso so zavitovkovym prevodom (obr. 1 poz.4).

Dalgie prislu§enstvo — ako volitePna doplnkova vybava:
- Modul miestneho elektrického ovladania s 2-riadkovym LCD displejom (obr. 1 poz.33, resp obr. 7).
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2.2 Technické udaje

Zakladné technické udaje ES:
Rychlost prestavenia [min™], pracovny zdvih [otagky],
elektromotora su uvedené v tabulke ¢.1 a v tabulke ¢.1a.

vypinaci

moment [Nm] a parametre

Tabulka €.1 - Z&kladné technické idaje MOR 3PA-Ex

Max. zatazovaci Elektromotor
Typ/ Rychlost Prac moment Vypinacli ‘g
t & | prestavenia 3 3 t =
)gl?;\(/)e p ilOE‘l)/o] | zdv|h3) prs\?;(leky ﬁfe%lggfﬂi mtcirge[;)] § N?g]ag_r:zsitga Menovity
Ty Zanror | "sa-25% napatie | vykon |  otasky prad”
[min™] [otacky] [Nm] [Nm] [Nm] [kg] V] W] [1/min] [A]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
34 20 26 - 40
6 e 5090 1355/400v| 0,66
250 |1335/380V| (0,69)
16 110 65 80 — 130
1350/400V 0,94
127 75 100 — 150 370 | 1335/380V (0.95)
34 20 26 - 40 o5 | 1355/400v [ 0,66
o - 76 45 60 — 90 1335/380V | (0,69)
o
= 1350/400V 0,94
° 110 65 | 80-130 R 2| 370 |1325m80v| (0.95)
© g B 3 1355/400v| 0,66
\q_, \ RS !
3 34 20 ) 26-40 o el 55 | 20 [1335/380v (0,69)
% < | Q N %
|.I>Ij 40 76 45 60 -90 g E gc.: § 370 1325/380V (0,95)
< m DS
o 127 75 100-150 | S J44 | 550 géggg% &’g)
> > ’
S 68 : 50- 80 550 | 915/400V | 1,6(1,5)
= 60" 76 - 60 — 90 750 1400 1,81
127 - 100 - 150 750 1400 (1,7)
2 34 - 26 - 40 1350/400V
63 ” ) 40 63 370 | 1325/380v | 0:94(0,95)
90" 34 - 26 - 40 1100 2790 2,5(2,29)
68 - 50 - 80 750 1400 1,81(1,7)
95%
127 : 100 - 150 1500 | 2530900V 1 3,0(3,07)

Pokrac¢ovanie >>>>>>
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Tabulka €.1 - Zakladné technické udaje MOR 3.4PA-Ex. MOR 3.5PA-Ex - pokracovanie

Max. zatazovaci

moment o - Elektromotor
Typ/ Rychlost Prac Vypinaci 4
t 4 t i 3 Zi g
)gl?gl\ée p’islg[‘gz]” Ll zavin® prs\?;(leky Regulatna nlcirg?;; : g | Napaj.motora/ Menovity
Otvor-Zatvor prseilz;dsifa t menovite . £x . 2)
S2-15 min. -25% napatie vykon otacky prad
[min] [otacky] [Nm] [Nm] [Nm] [kg] V]1£10% | W] [1/min] [A]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
10 240 180 200 — 300 1350400y | 0.04
280 210 250 — 350 370 | 1325380v | (0.95)
144 108 100 — 180 '
160 120 150 — 200
16
200 150 | 200250 550 géggg% (1’2)
280 210 250 — 350 '
120 90 100 - 150 370 iggggggg (g'gg)
- - 160 120 150 — 200 5o | 915/400V 1,6
59 200 150 | 200-250 | 905/380V | (1,5)
< B
a 3 = 280 210 250 -350 | + 750 1400 1,81
o O Lo g (117)
N —
x> rs 915/400V 1,6
ol 136 102 100-170 | 9 550 :
g o 905/380V (1,5)
40 160 120 150 — 200 Ny | 750 1400 1,81
pg 2830/400V 3,0
240 180 200 — 300 J| BB | 1500 | %es g0y (3.07)
3| I 181
120 90 100 — 150 S T | 750 1400 :
63" S| 28 1,7
- M <
Y 2830/400V
240 180 200 - 300 G4 | 1500 [Sgiemaoy [3:0(3.07)
160 120 100 - 200 > > | 1100 2790 2,5(2,29)
80"
200 150 200 - 250 1500 22?83105??;8@ 3,0(3,07)
112 84 80 — 140
256 192 140 - 320 1100 2790 2,5(2,29)
25 360 270 300 — 450
2830/400V
x § 440 330 400 — 550 . 1500 |g1emgoy | 3:0(3:07)
< _ s}
33 3 112 84 80-140 |3 1200 | 2790 |2,5(2,29)
105G 30 B 256 192 140-320 | @
N) —
x> 360 270 300450 | « 2830/400V
S 3 1500 3,0(3,07
2s 424 318 | 400-530 | © 2g15/380v | 3:0(3:07)
112 84 80 — 140 1100 2790 2,5(2,29)
40 208 156 140 - 260
256 192 260 — 320 2830/400V
1500 3,0(3,07
304 228 300 — 380 2815/380V (3.07)
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Tabulka €.1a - Zakladné technické udaje MOR 5PA-Ex

. Max. zatazovaci Elektromotor
_ 2| Rychlost ?;;; moment Vypinacli g Menovity
2. | prestavenia g < Rezim moment g siaci
= > 2 Regulagna 9] Napa;g_ue
§ =100 g b Op:revadzky pree%ggglr(]: +10 [%] % napatie vykon otacky prudz)
- vor-Zatvor S4-25%%
S2-15 min.
[otmin] | [otacky] [Nm] [Nm] [Nm] [kg] [V%cyi;]lo [KW] [L/min] Al
1 2 3 4 5 6 7 |s 9 10 11 12
300 200 300 - 500 1,5 705 3,9
© 15 375 250 500 - 630 11 680 2.9
© 600 400 630 - 1000
o 300 200 300 - 500 NN 2,2 940 5,2
;g 20 375 250 500 - 630 g g 1,5 925 3,9
g 600 400 630 - 1000 ™ 0 O
ol iri:
S S 300 200 | 300-500 | 2 |3| &8 3 1420 6.4
2| 40 ~ S X R
3 N 375 250 500 - 630 o |5 S3 2,2 1420 4,7
w i 600 400 630-1000| » |=5| 82
1 (o))
< 300 200 300 - 500 949 4 1440 8,2
5| e0® 375 250 | 500 - 630 >3 3 1420 6.4
% 600 400 630 - 1000 2,2 1420 4,7
=3 300 200 | 300-500 4 1440 8.2
375 250 | 500 - 630 3 1420 6,4
Poznamky:

1) Vypinaci moment uvedte v objednavke. Pokial sa neuvedie, nastavuje sa na maximalnu hodnotu prislusného
rozsahu. Zaberovy moment je min. 1,3-nasobkom maximalneho vypinacieho momentu zvoleného rozsahu.

2) Plati pre napatie 3x400V AC

3) Konkrétny pocet pracovnych ota€ok uvedte v objednavke. In&€ je ES nastaveny na 20 pracovnych otacok.

4) Nedoporucujeme pre regulaény / modulacny reZim.

Dalsie technické udaje:

Krytie SErvVOPORNONU: ... ...uiiiiiiiiiii e IP 66 (CSN/STN EN 60 529)
Mechanicka odolnost’
= SINUSOVE VIDIACIE ...ovviiiiiii i e e e e e e e eaeees vid kapitola 1.10.2
- 0dolNOSt PAOM ... 300 padov so zrychlenim 5 m.s™
Samovzpernost: ..., zarucenda v rozsahu 0 % az 100 % vypinacieho momentu
Ochrana eleKirOMOLOTA: .......iii i e e e e e e e e e e e e eeaaananas termistor PTC

Elektrické ovladanie:
dialkové ovladanie - pohyb vystupného ¢lena servopohonu je ovladany:
- binarnymi vstupmi 24 V DC, resp.
- vstupnymi unifikovanymi signalmi 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA
(0/2 az 10 V resp. 10 az 0/2 V) podfa vyhotovenia.

Napajaci zdroj elektroniky:

pre napajanie elektronickych modulov zabudovanych v ES je pouZity:

napajaci zdroj DMS3 Z3. Pre uzivatela poskytuje vystupné napétie 24 V DC, 100 mA.
Zdroje maju pouziti ochrannu poistku s hodnotou podrla kapitoly 2.2.2. Elektrické pripojenie.

Snimanie polohy:
bezkontaktné absolitne magnetické.
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Nastavenie koncovych poléh:

Koncové polohové relé su nastavené na vySpecifikovany pracovny zdvih. Moznost nastavenia
(pomocou tlagidiel na riadiacej jednotke, alebo tlacidlami na miestnom ovladani, resp. pomocou
programu po spojeni ES s PC) vypinania v koncovych polohéach:

- Z = Moment + O = Moment

- Z=Moment + O = Poloha

- Z = Poloha + O = Moment

- Z = Poloha + O = Poloha

Poznamka: Z = Moment - vypinanie v koncovej polohe zatvorené od momentu,
O = Moment - vypinanie v koncovej polohe otvorené od momentu,
Z = Poloha - vypinanie v koncovej polohe zatvorené od polohy,
O = Poloha - vypinanie v koncovej polohe otvorené od polohy.

Vyrobné nastavenie vypinania v koncovych polohach je uvedené v kapitole ,Zoradovanie*.

Snimanie momentu:
- bezkontaktné absolatne magnetické.

Nastavenie momentového vypinania:

Momentové vypinanie ja nastavené u vyrobcu na maximalnu hodnotu, ktora je uvedena na typovom
Stitku prislusného ES s toleranciou +10 %.

Uzivatel ma moznost znizovat hodnotu vypinacieho momentu v rozmedzi 50 az 100 % s krokom 10%.

Blokovanie momentu:
Blokovanie momentu je mozné zvolit v pAsme ur€itej hodnoty zdvihu od koncovej polohy (maximélne
5 %), na zvoleny ¢as, v rozsahu 0 az 20 s.

Vystupné relé :

- 3x relé na riadiacej jednotke (READY, R1, R2) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max. 30 V DC/2A
- na zdrojovej doske relé READY, RE1, RE2, RE3, RE4 a RE5 max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max.
30 V DC/2A

- relé su volne programovatelné (funkcie je mozné menit tlacidlami na riadiacej jednotke, tlacidlami
na miestnom ovladani, alebo pomocou programu na PC).

Relé READY: - moznost’ programovych volieb — signalizacia chyb, chyby alebo varovania, chyby
alebo nie je dialkové, chyby alebo varovania alebo nie je dialkové. Vyrobné nastavenie pre relé
READY je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie. Relé READY na riadiacej jednotke
a zdrojovej doske su zdvojené (nedaju sa nastavit rozdielne funkcie).

Relé R1, R2, RE1,RE2, RE3, RE4 a RE5: - moznost’ programovych volieb — neaktivne, Poloha O
(poloha otvorené), Poloha Z (poloha zatvorené€), Moment O (moment otvorené), Moment Z
(moment zatvorené), Moment O alebo Moment Z, Moment O alebo Poloha O, Moment Z alebo
Poloha Z, otvara, zatvara, pohyb, pohyb — blika¢, do polohy, od polohy, varovanie, ovladanie —
dialkové, ovladanie — miestne (neplati pre ES bez miestneho ovladania), ovladanie vypnuté.
Relé R1 je zdvojené s relé RE1 a relé R2 je zdvojené s RE2. Vyrobné nastavenie pre jednotlivé
relé je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Vysiela€ polohy (vystupny signal):
- Elektronicky polohovy vysielaé (EPV) pasivny, 2-vodi€ové zapojenie (bez zabudovaného
zdroja)

Pradovy SIGNAL ......coooiiiiiiiiiie e 4 + 20 resp. 20 + 4 mA (DC)
Napdjacie napatie pri zapojeni EPV PASSIVE ........cceiiiiiiiiiiiiiieee e 18az 30V DC
A= (€= 401 V7= ol I oo | o o] QRO P TP PPPPPPP max. R.= 500 W
Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielada v koncovych polohach: +0,5 %%

Odchylka linearity elektronického vysielaca polony ..o +1 %Y
Hysterézia elektronického vysielada polohy ...........ccccooeeiiiiiiiiie e, max. 1 %"

1) z menovitej hodnoty vysielac¢a vztahovana na vystupné hodnoty
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Galvanické oddelenie........... vystupny signal je galvanicky oddeleny od vstupného riadiaceho signalu

Programové moznosti vystupného signalu: 4 + 20 mA, 20 +~ 4 mA. Vyrobné nastavenie pre vystupny
signal je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Elektronicky polohovy reguléator (N) — ovladanie vstupnym riadiacim signalom

Vstupné riadiace signaly - anal0goveé:.............cceeeeeeeeiiiiiiinnnnn. 0-20 mA (0 - 10V podrla vyhotovenia)
...................................................................................... 4 -20 mA (2 - 10V podla vyhotovenia)
................................................................................................................................... 12 - 20 mA
...................................................................................................................................... 4-12mA

...................................................................................... 20 - 0 mA (10 - 0 V podra vyhotovenia)
...................................................................................... 20 - 4 mA (10 — 2 V podla vyhotovenia)

.................................................................................................................................... 20-12 mA
...................................................................................................................................... 12 -4 mA
Vstupny odpor pre signaly 0/4/12 - 20 mA, 4 - 12 mA a zrkadlené: ..........ccccooviviveienennnnnns Rin =120 W
Vstupny odpor pre signaly 0/2 - 10 V a zrkadlen@..............oeeiiieiiiiiiiiiiiiiiee i Rin = 30kW
Odchylka linearity reQUIALOTA: ............uuuiiiiii e e e e e et e e e e e e e eeereae 0,5%
Necitlivost regulatora: ..........ccccceeeeiiieiiiiiiiiceee e, programovo nastavitelnd v rozsahu 1 az 10 %

Vyrobné nastavenie pre vstupny signal je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC:
- privadzanim napdtia 24 V DC na svorky CLOSE a OPEN

Programovatelné funkcie binarnych vstupov 11 a 12 (zmena je moZna len prostrednictvom

programu z PC, alebo tlaéidlami na miestnom ovladani:

- pre vstup 11: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES
bez miestneho ovladania), STOP

- pre vstup 12: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES bez

miestneho ovladania) ; 2P (pri zapnutom regulatore dovoluje pri aktivhom vstupe 12 ovladanie ES do

smeru otvara resp. zatvara privadzanim napéatia 24 V DC na svorky OPEN resp. CLOSE).

Vyrobné nastavenie je uvedené v odst. 3.2 kapitoly 3 Zoradovanie.

Programovatelné REAKCIE NA ZAVADU: OTVARAT, ZATVARAT, ZASTAVIT, BEZPECNA
POLOHA.
Vyrobné nastavenie je uvedené v kapitole 3 ,Zoradovanie“.

Nastavovacie prvky elektroniky:

ES je mozné zoradit resp. prestavit na iné parametre:

- tlac¢idlami na riadiacej jednotke elektroniky,

- tlac¢idlami na miestnom ovladani (podla vyhotovenia), alebo

pomocou programu, po pripojeni k PC prostrednictvom komunikaénej Snury pripojenej

na komunikacny konektor riadiacej jednotky elektroniky ES (po odobrati vrchného krytu ES).

Vyhrievaci prvok (E1):
Vyhrievaci odpor - NapaJacie NAPALIE:.....cceieiee e e e e ara ccal8V AC
VYNIEVACT VYKON: Loeeiii et e e e e e e e e e et e e e e e cca 10 W/55°C
Spinanie vyhrievacieho prvku zabezpecuje elektronicka doska. Teplotu rozopnutia spina¢a je mozné

programovo menit od -40°C do +70°C pomocou PC s programom. Vyrobné nastavenie pre vypnutie
vyhrievacieho prvku (termostatu) je +25°C.

Ruéné ovladanie:

ruénym kolesom po uvolneni aretacnej skrutky aj za chodu elektromotora. Otac¢anim ru¢ného kolesa
v smere hodinovych ruci€iek sa vystupny hriadel servopohonu pohybuje v smere zatvara.

Pocet otoceni ruéného kolesa na 1 otacku vystupu ........ 26 (MOR 3PA-Ex), 62 (MOR 3.4PA-EX), 95,5
(MOR 3.5PA-Ex) a 31 (MOR 5PA-EX).

Véla vystupnej €éasti: max. 0, 5 mm (typick&d hodnota 0,2mm) pri 5 % zataZeni zatazovacim momentom)
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Mazanie: - vid. kapitola 5.2 Udrzba — rozsah a pravidelnost.

2.2.1 Mechanické pripojenie
prirubové podra ISO 5210,DIN 3338 resp. GOST R 55510.
Hlavné a pripojovacie rozmery su uvedené v rozmerovych naértkoch

2.2.2 Elektrické pripojenie

Svorkovnicové (X, X1, X2) — bezskrutkové svorky:

PE, U, V, W — svorky napajacieho napatia (3x400 V AC)

9,10,11,12 (0 V, +24 V) — 2x svorky vystupného napatia 24 V DC (100 mA)

16,17,18,19,20 (COM, CLOSE OPEN, 11, 12) — svorky ovladacich vstupov 24 V DC na riadiacej
jednotke

21,22,23 (+IN, -IN, SH) — svorky vstupného unifikovaného signalu pridového resp. napatového

24,25 (+L, -L) — svorky vystupného prudového signalu (pasivny) 4-20 mA

26,27,28,29,30 (COM, NO, NC, R1, R2) — svorky relé READY, R1, R2 na riadiacej jednotke
13,14,15,1,2,3,4,5,6,7,8 (COM, NO, NC, COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5,NO,NC) — svorky relé
READY, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5 na zdrojovej doske.

Maximalny pocet bezskrutkovych svoriek je 34.
Prierez pripojovacich vodiCov na bezskrutkovl svorkovnicu je 0,08 - 2,5 mmZ.
Dlzka odizolovania vodi¢ov do bezskrutkovych svoriek je 8 az 9mm.

Upozornenie: Tepelna odolnost privodnych vodi€ov musi byt minimalne +90°C.

Tabulka prevodu prierezov vodiéov (mm? — AWG)

Prierez vodi¢a

mm? AWG
0,05 30
0,2 24
0,34 22
0,5 20
0,75 18
1,5 16
2,5 14

Tabulka prevodu utahovacich momentov (N.m — Ibs.-in)

Utahovaci moment

N.m Ibs.-in
0,2 2,7
0,3 4

0,5 7
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Kablové vyvodky:
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- zo svorkovnicovej skrine M25x1,5 a M16x1,5 (vid obr.1)..

do privodu napajania musi byt zaradeny vypinac¢ resp. motorovy isti¢ zvoleny podla vykonu
elektromotora pre prislusné vystupné parametre podla tabulky ¢€.1 resp. 1a a nasledujlcej tabulky
(napr. motorovy isti¢ MIS 32-... vyrobcu SEZ; P25M vyrobcu Schneider resp. PKZMOL1.... fy Eaton),
ktory musi byt umiestneny ¢o najblizSie k zariadeniu, lfahko pristupny obsluhe a ozna¢eny ako
odpojovacie zariadenie servopohonu.

Volba isti¢a ku elektromotoru:

Trojfadzovy motor

220V 380V 660 V Nastavi_tel_’rv\y

230V 400 V 440 V 500 V 690 V rozsah istica

240V 415V

(kW) (A)

0,09 0,12 0,18 0,18 0,25 0,4...0,63
0,09...0,12 0,18...0,25 0,25...0,37 0,25...0,37 0,37...0,55 0,63...1
0,18...0,25 0,37...0,55 0,37...0,55 0,55...0,75 0,75..1,1 1..16

Ochranné svorka:

Pri uvadzani do prevadzky — pri inStalacii zariadenia:

- pre bezpecné pouzivanie servopohonu je nevyhnutné pripojit vonkajSiu a vnutornd zemniacu
svorku. Umiestnenie vonkajSej a vnutornej ochrannej svorky je znazornené na obr.4. Pre zalisovanie
vodi¢a do vonkajSej zemniacej svorky je potrebné pouzit klieSte pre izolovane ocka HP3 (fy
CEMBRE).

- do privodu napajania musi byt zaradeny vypinac resp. isti¢, ktory musi byt umiestneny ¢o najblizSie
k zariadeniu, lahko pristupny obsluhe a ozna¢eny ako odpojovacie zariadenie servopohonu.

VonkajSia a vnutornda, su vzajomne prepojené a oznacené znakom ochranného uzemnenia.
Elektrické pripojenie sa vykonava podla schém zapojenia viozenych resp. vlepenych do vrchného
krytu resp. krytu svorkovnice ES.

VNUTORNA
OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA

VONKAJSIA
OCHRANNA
ZEMNIACA
SVORKA

Obr.4
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Poistky:

Zdrojova doska napajacieho zdroja servopohonu je vybavena poistkami F3 a F4. Umiestnenie poistiek

na zdrojovej doske je znadzornené na obr.5 .

Ochrana vyrobku
Pre ochranu produktu doporucujeme pouZit poistky.
Hodnoty a charakteristiky poistiek:

POISTKY F3 F4 F5 F6 F7-1 F7-2
MOR 3PA-Ex | YELKOST ~ |_NANO*SMD | 5x20mm 5x20mm 6,3x32mm
MOR 3.4PA-Ex | S REVERZ. 5 1IAT 0,4AF 1AF ]
MOR 3.5PA-Ex | STYKAC. <03 % 125V 250 V 250 V
STYRISTORMI | 2 3 & W AT 04AF 1AF 10A FF
L5t ‘§f( 125V 250 V 250 V 500 V
VELKOST .<>( 2 8 g = NANO? SMD 5x20mm 5x20mm 6,3x32mm
S REVERZ. Z22% % @ AT 0,4AF 1AF
MOR 5PA-Ex | STYKAC. BEZES 125V 250 V 250 V }
STYRISTORMI | 2 8 £ 9 3 IAT 0,4AF 1AF 20A FF
»oNoo> 125V 250 V 250 V 500 V

F3 - poistka vonkajSieho napdjania pre zékaznika

F4 - poistka vyhrievacieho odporu

F5 - poistka sekundarnej €asti (10 V AC) transformatora
F5 - poistka sekundarnej ¢asti (18 V AC) transformatora
F7 - poistka tyristorového modulu




MOR 3PA-Ex, MOR 3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex, MOR 5PA-Ex

25

F4
F3
F6
F7 (len pre
F5 bezkontaktové
spinanie)

Obr.5
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3. Montaz a demontaz servopohonu

A Dbajte na bezpeénostné predpisy !

Poznamka:
Opétovne overte, ¢i umiestnenie ES odpoveda casti "Prevadzkové podmienky". Ak st podmienky
nasadenia odliSné od doporucenych, je potrebna konzultacia s vyrobcom.

Pred za¢atim montaze servopohonu na armaturu:
Znovu prezrite, ¢i ES nebol pocas skladovania poskodeny.
Podla stitkovych (dajov overte sulad vyrobcom nastaveného zdvihu - pracovnych otacok a
pripojovacich rozmerov servopohonu s rozmermi armatiry .
V pripade nesuladu, vykonajte zoradenie podla ¢asti “Zoradovanie“.

3.1 Montéaz

ES je od vyrobcu zoradeny na parametre podla typového Stitku, s pripojovacimi rozmermi podla
prislusného rozmerového nacrtku a nastaveny do medzipolohy.

3.1.1 Mechanické pripojenie k armatare

Pred montadZou nasadte koleso ru¢ného ovladania. V pripade, Ze poZzadovany tvar
mechanického pripojenia je rieSeny adaptérom tvaru A (s prirubou F16 resp. F14,alebo F10) resp.
adaptérom tvaru C (s prirubou F14) je potrebné najprv na pripojovaciu prirubu ES tento adaptér
upevnit pomocou skrutiek.

Mechanické pripojenie — tvar pripojovacieho dielca A, B, C, D, E (pripadne B3) a zubova spojka
(vid. rozmerové nadrty):
Dosadacie plochy pripojovacej priruby ES a armatiry dékladne odmastite.
Vystupny hriadel armatury fahko natrite tukom.
Po elektrickom pripojeni ES prestavte do krajnej polohy ,ZATVORENE®, do rovnakej krajnej polohy
prestavte armaturu.
Po elektrickom pripojeni ES nasadte na armatiru tak, aby vystupny hriadel spolahlivo zapadol do
spojky armatury.
Upozornenie!
- Nasadenie na armatiru vykonajte nendsilne, nakolko méze dbjst’ku poskodeniu prevodu
ES alebo armatury!
Pomocou ruéného kolesa nataCajte ES, ak je eSte potrebné zosuladit otvory v prirube ES a
armatary;
Overte, €i pripojovacia priruba prilieha k armatare/prevodovke.
Prirubu upevnite Styrmi skrutkami (s mechanickou pevnostou min. 8G), ktoré rovnomerne krizom
utiahnite.
Na zaver mechanického pripojenia vykonajte kontrolu spravnosti spojenia s armaturou,
ota¢anim ruéného kolesa do smeru ,otvara"“.

Mechanické pripojenie — stupajuce vreteno:
Ak je stlpajuce vreteno armatary v krajnej polohe ,otvorené” dlhSie ako rozmer od upeviovacej
priruby po veko nad hriadefom pridavnej prevodovky, demontujte krytku vystupného hriadela
na skrini pridavnej prevodovky, resp. ovladacej skrini a nahradte ju po montazi servopohonu
na armaturu krycou rarkou (nie je su¢astou dodavky).
Dosadacie plochy pripojovacej priruby ES a armatiry dékladne odmastite.
Vystupny hriadel armatury fahko natrite tukom.
Po elektrickom pripojeni ES prestavte do krajnej polohy ,ZATVORENE®, do rovnakej krajnej polohy
prestavte armaturu.
Nasunte ES vystupnym hriadelom / maticou na vreteno / skrutku armatiry a otacajte ruénym
ovladacim kolesom proti smeru pohybu hodinovych ruciCiek dovtedy, kym upevnovacia priruba
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servopohonu dosadne na upevfiovaciu prirubu armatiry. Dalsi postup je ako v predchadzajicej
Casti pri mechanickom pripojeni pre tvary B, C, D.

Na zaver mechanického pripojenia vykonajte otacanim ru¢ného ovladacieho kolesa kontrolu
spravnosti spojenia ES s armatirou do smeru ,otvara“.

Poznamka:
ES je mozné upevnit aj na stenovl konstrukciu pomocou troch naliatkov umiestnenych na
vonkajSej stene skrine oproti ruénému kolesu.

3.1.2 Elektrické pripojenie k sieti, resp. riadiacemu systému

Nasledne vykonajte elektrické pripojenie k sieti resp. k nadvazujicemu systému.
1. Riadte sa pokynmi uvedenymiv kap. 1.6 Pokyny pre zaSkolenie obsluhy.
2. Pri poloZeni elektrického vedenia je potrebné dodrziavat’ predpisy pre inStaléciu silnoprudych
zariadeni! Privodné kably musia byt schvaleného typu. Tepelna odolnost privodnych kablov a vodicov
musi byt minimalne +90°C (Vo vyrobnom podniku je montovany kabel Oliflex 440P 7G 1,5 s tepelnou
odolnostou izolacie -50°C aZz +90°C).
3. Vodic¢e k svorkovniciam privadzajte kablovymi vyvodkami!
4. Pred uvedenim ES do prevadzky je potrebné pripojit’ vndtorni a vonkajSiu zemniacu svorku!
5. Pri upevriovani kabla je potrebné prihliadat k pripustnému polomeru ohybu, aby nedoSlo
k poSkodeniu resp. nepripustnej deformacii tesniaceho elementu kablovej vyvodky. Privodné kable
musia byt upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek
6. Vodice vstupnych ovladacich signalov do regulatora a vystupnych signéalov je potrebné viest’ oddelene od
silovych vodicov, resp. pouZit' tienené vodice.
7. Reverzécia ES je zarucena, ak ¢asovy interval medzi vypnutim a zapnutim napéjacieho napatia pre opacny
smer pohybu vystupnej ¢asti je minimalne 50 ms.
8. S ES su dodavané upchavkové vyvodky, ktoré v pripade tesného nasadenia na privodné vedenia umoZzriuju
zabezpecit krytie az IP 68.
9. Tesniace plochy krytu ovladacej ¢asti musia byt pred opatovnym upevnenim cisté.

Pripojenie na riadiaci systém :

Riadenie ES je mozZné: - analdgovymi signalmi prostrednictvom zabudovaného polohového regulatora
- binarnymi vstupmi 24 V DC

Servopohon zapojte podla schémy zapojenia, ktora je vlioZzena, resp. viepena do vrchného krytu.

Upozornenie:

1. Pre pripojenie vstupnych ovladacich signalov a vystupnych signalov je potrebné pouzit tienené vodice
s ocelovym drétenym opletenim (Galvanised Steel Wire Braid = GSWB), napr. typ kablu ,Bruflex®
HSLCH", 4x0,5 (fy Bruns Kabel).

2. Privod k servopohonu a spojenie s jeho spinacimi, ochrannymi a istiacimi pristrojmi mézu
vykonéavat' len pracovnici s prisluSnou kvalifikaciou a musia pri tom dbat’ na prislusné normy
a schémy zapojeni, ako su uvedené v tomto Navode.....

3. Po pripojeni privodnych kablov je nutné vykonat kontrolu v3etkych svoriek. Pripojené vodice
nesmu namahat pripojovacie svorky ani tahom ani ohybom. Pri pripojeni hlinikovymi vodi¢mi
doporucujeme vykonat nasledujuce opatrenie:Tesne pred pripojenim hlinikového vodi¢a je
nutné odstranit’ zoxidovanou vrstvu na vodi¢i a novej oxidacii zabranit nakonzervovanim spoja
neutralnou vazelinou.

Délezité upozornenia!

1. Pri zoradovani, oprave a udrzbe servopohon zabezpecte predpisanym spbsobom, aby nedoslo
k jeho pripojeniu nasiet a tym i k moznosti Urazu elektrickym pradom alebo ota¢anim
servopohonu.

i

U vyhotovenia MOR X.XPA-EXx je potrebné v procese prevadzkovania, pod/a prilohy, vykonat

A kalibraciu pre zaistenie optimalnej funkcie.

Dbajte na pokyny vyrobcov armatur, ¢i vypinanie v koncovych polohach ma byt realizované
prostrednictvom polohy alebo momentu!
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3.2 Demontaz

Pozor!

Pred demontéZou je potrebné odpojit’ elektrické napajanie do servopohonu!
Predpisanym spdsobom zabezpecéte, aby nedoslo ku pripojeniu ES na siet’a tym ku moznosti

Urazu elektrickym prudom!
Vypnite ES od napéjania.
Pripojovacie vodi¢e odpojte od svorkovnice servopohonu a kabel uvolnite z vyvodiek.
Uvolnite upevnovacie skrutky servopohonu a ES oddelte od armatdry.

Pri odosielani do opravy ES uloZte do dostato¢ne pevného obalu, aby pocas prepravy nedoslo
k jeho poSkodeniu.
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4. Zoradovanie

Dbajte na bezpeénostné predpisy ! Predpisanym sp6sobom zabezpecte, aby nedoSlo ku

c Pozor! Riadte sa pokynmi uvedenymi v kap. 1.6 Pokyny pre zaSkolenie obsluhy.
moznosti Urazu elektrickym pradom!

Elektrické servopohony sa z vyrobného zavodu dodavaju zoradené na parametre podia
typového Stitku.

Zoradovanie sa vykonava na mechanicky a elektricky pripojenom ES. Téato kapitola popisuje
zoradenie servopohonu na parametre, ktoré zakaznikovi umoZznuje programové vybavenie.
Rozmiestnenie nastavovacich prvkov riadiacej jednotky je na obr.6.

Zoradovanie je mozné:

prostrednictvom tlacidiel na riadiacej jednotke (obr.6)

prostrednictvom tlaCidiel na miestnom ovladani (obr.7) — len pre ES vybavené miestnym ovladanim
prostrednictvom programu po spojeni ES s PC pomocou komunika¢nej Snary

Podrobny postup nastavenia resp. prestavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnych
prilohach €. 74 1053 00, €. 74 1076 00

Pre jednoduché nastavenie poZzadovanych prevadzkovych parametrov je riadiaca jednotka vybavena:
- Styrmi nastavovacimi tla¢idlami: MENU, P, O, C
- Siestimi signalnymi diédami (LED di6dy) podfa obr.6

Indikacia stavov prostrednictvom LED didd na riadiacej jednotke:
- LED ERROR (Cervend) — blika cervene v pripade poruchy, resp. svieti v rezime nastavovania
parametrov
- LED OPEN / MENU (zelend) — pri rezime ON/OFF svieti pri ovladani do smeru otvara resp. blika
pri vstapeni do rezimu MENU
- LED CLOSE / PAR (Cervend) — pri rezime ON/OFF svieti pri ovladani do smeru zatvara resp. blika
pri vybranom parametri v menu a rozsvieti sa pri zapise parametra do pamate
- LED 11/ SEL (ZIt4) — trvalo svieti pri aktivnom vstupe 11, resp. blika v reZime nastavovania parametrov
- LED 12 (ZIta) — trvalo svieti pri aktivnom vstupe 12
- LED POWER (zelena) — trvalo svieti pri privedeni napajacieho napatia

Programové moznosti elektroniky:

- relé R1: R2: neaktivne; poloha otvorené; poloha zatvorené; moment otvorené; moment

zatvorené; moment otvorené alebo moment zatvorené€; moment otvorené alebo poloha

otvorené; moment zatvorené alebo poloha zatvorené; otvara; zatvara; pohyb; pohyb blikag;

do polohy; od polohy; varovanie; ovladanie dialkové; ovladanie miestne; ovladanie vypnuté.

relé READY: chyby; chyby alebo varovania; chyby alebo nie je dialkové; chyby alebo

varovania alebo nie je dialkové.

vystupny signdl (z EPV passive): 4 az 20 mA; 20 az 4 mA.

ovladanie - requlacia: 2P, 3P, 3P/2P 12

vstupny riadiaci signal (N): 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA, resp. 0/2 az 10 V.

- vstup 11: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES
bez miestneho ovladania); STOP.

- vstup 12: NEAKTIVNE; ESD; DBL (uvolnenie bloku miestneho ovladania- neplati pre ES
bez miestneho ovladania); 2P (pri zapnutom regulatore - pre programovu moznost
ovladania 3P/2P 12 - dovoluje pri aktivnom vstupe 12 ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC).

- REAKCIA NA ZAVADU : OTVARAT: ZATVARAT: ZASTAVIT: BEZPECNA POLOHA.

Na vstupoch I1, 12 - nie je_mozné nastavit zhodné funkcie okrem stavu vypnuté (napr. ak je
nastavena funkcia ESD -na vstupe I1, nie je mozné funkciu ESD navolit aj na vstupe 12.
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4.1 MoZnosti nastavenia ovladania (regulacie) ES

2P OVLADANIE

Nastavenie: regulacia 2P + ostatné funkcie okrem STOP na vstupe I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privedenim napéatia 24 V DC na svorky OPEN, resp.
CLOSE. Odpojenim privadzaného napatia, alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES
ostane stat.

2P IMPULZNE OVLADANIE

Nastavenie: regulacia 2P + funkcia STOP na I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara impulzom napétia 24 V DC na svorky OPEN, resp.
CLOSE. Pri privedeni impulzu 24 V DC na svorku |1 (STOP) , alebo dosiahnuti nastavenej koncovej
polohy ES ostane stat - vypne.

3P OVLADANIE (REGULACIA)
Nastavenie: reguléacia 3P + ostatné funkcie okrem STOP na I1 a ostatné funkcie okrem 2P na vstupe 12:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signalu 0/4/12 az
20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti poZadovanej polohy
(odpovedajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo pri dosiahnuti nastavenej
koncovej polohy ES ostane stat’ .

Poznamka: V pripade navolenia funkcie STOP na vstupe I1 pri rezime regulacie 3P privedenim napétia 24 VDC na svorku 11
ES nezastane.

3P/2P prepinané 12

Nastavenie: regulacia 3P/2P prepinané 12 (pri vybere tejto volby regulacie sa automaticky pre funkciu
vstupu 12 navoli funkcia 2P) + ostatné funkcie okrem STOP na I1.

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signéalu 0/4/12
az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti poZzadovanej polohy
(odpovedajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo pri dosiahnuti nastavenej
koncovej polohy ES ostane stat.

V pripade aktivheho vstupu 12 (trvalym privedenim, resp. vypnutim (podla nastavenia funkcie 12
AKTIV) napétia 24 V DC na svorku 12) ES prestane reagovat na vstupny riadiaci signal 0/4/12 az

20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V)a ostane stat. ES je mozné v tomto stave ovladat do smeru otvara,
resp. zatvara privadzanim napatia 24 V DC na svorky OPEN, resp. CLOSE. Po vypnuti
privadzaného napatia, alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES ostane stat. Po vypnuti
napajacieho napétia na svorke 12 za¢ne ES reagovat na vstupny riadiaci signal a zaujme
odpovedajlcu polohu.

3P/2P prepinané I2 (2P IMPULZNE)

Nastavenie: regulacia 3P/2P prepinané |12 (pri vybere tejto volby regulacie sa automaticky pre funkciu
vstupu 12 navoli funkcia 2P) + funkcia STOP na I1:

ES sa pohybuje do smeru otvara, resp. zatvara privadzanim vstupného riadiaceho signalu 0/4/12
az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosiahnuti poZzadovanej polohy
(odpovedajucej hodnote privadzaného vstupného riadiaceho signalu), alebo dosiahnuti nastavenej
koncovej polohy ES ostane stat.

V pripade aktivneho vstupu 12 (trvalym privedenim napéatia 24 V DC na svorku 12, resp. vypnutim -
podla nastavenia funkcie 12 AKTIV) ES prestane reagovat' na vstupny riadiaci signal 0/4/12 az 20 mA,
4 az 12 mA (0/2 az 10 V)a ostane stat. ES je mozné v tomto stave ovladat do smeru otvara, resp.
zatvara impulzom napétia 24 V DC privadzaného na svorky OPEN, resp. CLOSE. Pri privedeni
impulzu 24 V DC na svorku 11 (STOP), alebo pri dosiahnuti nastavenej koncovej polohy ES ostane
stat.

Po vypnuti napajacieho napéatia na svorke 12 zacne ES reagovat na vstupny riadiaci signal a zaujme
odpovedajlcu polohu.
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4.2 Postup nastavenia jednotlivych parametrov a zoznam chyb a varovani
- je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00 resp. €. 74 1076 00 tohto navodu.

Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pokial zakaznik neuréi
in4¢ je uvedené v tabulkach €.2a 3 :

Tabulka €. 2

Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pri vyhotoveni bez
miestneho ovladania - moznost’ nastavenia tlaéidlami na riadiacej jednotke

Postup nastavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00

MENU NAZOV NASTAVENIE Z VYROBY

o - v - -
1 MOMENT ;;)t(\)/g)r; hodnoty uvedenej na typovom Stitku pre smer otvara aj

- Z=Poloha + O = POLOHA - vypinanie v koncovej polohe
zatvorené a otvorené od polohy ak nie je uréeny typ armatary

- Z=Moment + O = Poloha - vypinanie v koncovej polohe

2 KONCOVA POLOHA zatvorené od momentu a v koncovej polohe otvorené od polohy
pre jednosedlové armatiry

- Z=Moment + O = Moment — vypinanie od momentu v oboch

koncovych polohach pre dvojsedlové armatury

3 BLOKOVANIE MOMENTU - €as blokovania 2 s ) .
- poloha blokovania pre smer otvara a zatvara 5 %

4 Rele READY - thby gkontakty relé READY COM-NO su zopnuté ak nie je
pritomna chyba)
- Poloha O pre relé R1, RE1
. - Poloha Z pre relé R2, RE2
S EEIE RR}E’SRZ’ REL, RE2, RES, - Od polohy 95% pre relé RE3
' - Do polohy 5% pre relé RE4
- Neaktivne pre relé RE5
6 CPT (vystupny signal) 4 az 20 mA
; REGULACIA - podla 3pec. 2P 3P
ANALOGOVY RIADIACI . .
SIGNAL ] - 4az20mA (2az10V)
8 NECITLIVOST - ) 3%
9 Reakcia na zavadu ZASTAVIT

Nastavenie ostatnych parametrov, ktoré sa daju menit’ len pomocou programu s PC

NAZOV PARAMETRA NASTAVENIE Z VYROBY
SMER OTACANIA SERVOPOHONU PRAVOTOCIVY

TEPLOTA TERMOSTAT 25 °C (teplota vypnutia vyhrievacieho odporu)
VNUTORNA NECITLIVOST 2 % (len pre 3P)

BEZPECNA POLOHA 0%

FUNKCIA 11 ESD

AKTIVNE 11 vysoka uroven (pod napétim)
FUNKCIA I2 neaktivne

AKTIVNE 12 vysoka uroven (pod napatim)
TEPELNA POISTKA ZAVADA pri tomto type ES nefunkéné
TEPELNA POISTKA NULOVANIE pri tomto type ES nefunk&né
TAKT MOD neaktivhe

TAKT BEH 10 s

TAKT PAUZA 50s

TAKT POLOHA O1 0%

TAKT POLOHA O2 100 %

TAKT POLOHA Z1 0%

TAKT POLOHA Z2 100 %

TOLERANCIAOaZz 1%

VYTVORIT ZALOHU spustit’

OBNOVIT ZO ZALOHY spustit

OBNOVIT TOVARNE NASTAVENIA spustit’

AKTIVNE CHYBY nulovat
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Tabulka €. 3
Standardné nastavenia jednotlivych parametrov z vyrobného zavodu pri vyhotoveni
s miestnym ovladanim - moznost nastavenia tlaéidlami na miestnom ovladani

Postup nastavenia jednotlivych parametrov je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1076 00

MENU | NAZOV NASTAVENIE Z VYROBY

1 JAZYK / LANGUAGE Cesky (nastavenie jazyka na LCD displeji)

2 POLOHA O (otvorené) . . P

3 POLOHA Z (zatvorend) rozsah pracovného uhla nastaveny podla Specifikacie ES

4 KALIBR. REG. spustit

5 KONCOVA POL. Z=POL O=POL - vypinanie v koncovych polohach otvorené

a zatvorené od polohy

6 MOMENT O 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku
7 MOMENT Z 100% z hodnoty uvedenej na typovom Stitku
8 CAS BLOK. 2 s (Cas blokovania momentu)
9 POLOHABL. O 5 % (poloha blokovania momentu pre smer otvéra)
10 POLOHABL. Z 5 % (poloha blokovania momentu pre smer zatvara)
11 CPT (vystupny signal) 4 a7 20 mA
12 REGULACE - podla Spec. 2P 3P
13 A.RIDICI SIG. (anal6govy - 4 a7 20 mA
riadiaci signal)
14 NECITLIVOST - 3%
15 VNIT. NECITL. (vnatorna - 2%
necitlivost)
16 REAK.ZAVADA (reakcia na ZASTAVIT
zavadu)
17 BEZP. POLOHA (bezpecna 0%
poloha)
18 FUNKCE 11 ESD
19 AKTIVNI 11 vysokd Urover (pod napatim)
20 FUNKCE [2 neaktivne
21 AKTIVNI 12 vysokd Urover (pod napatim)
22 T. POJ. ZAVADA (tepelna pri tomto type ES nefunkené
poistka zavada)
23 T. POJ. NULOV. (tepelna pri tomto type ES nefunkéné
poistka nulovanie)
24 RELE READY chyby
25 RELE 1 Poloha O (poloha otvorené)
26 POLOHA RE.1 0%
27 RELE 2 Poloha Z (poloha zatvorené)
28 POLOHA RE.2 0%
29 RELE 3 Od polohy
30 POLOHA RE.3 95 %
31 RELE 4 Do polohy
32 POLOHA RE.4 5%
33 RELE 5 Neaktivne (vypnuté)
34 POLOHA RE.5 0%
35 TAKT MOD neaktivne
36 TAKT BEH 10s
37 TAKT PAUZA 50 s
38 TOLERANCE O Z 1%
39 INFORMACE MOMENT (hodnota zo snimaa momentu)
40 OBNOVIT ZAL. Spustit (obnovit parametre zo zalohy)
41 VYTVORIT ZAL. Spustit' (vytvorit zalohu parametrov)
42 OBNOVIT TOV. Spustit' (obnovit vyrobné nastavenia)
43 AKTIVN. CHYBY Nulovat (nulovanie aktivnych chyb)

Nastavenie ostatnych parametrov, ktor

€ sa daju menit’' len pomocou programu s PC

NAZOV PARAMETRA

NASTAVENIE Z VYROBY

SMER OTACANIA SERVOPOHONU

PRAVOTOCIVY

TEPLOTA TERMOSTAT

25°C (teplota vypnutia vypnutia vyhrievacieho odporu)
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TAKT POLOHA O1 0%
TAKT POLOHA 02 100 %
TAKT POLOHA 71 0%
TAKT POLOHA 72 100 %
KONTRAST LCD 0

Upozornenie 1: V pripade nastavenia vstupného riadiaceho signalu na hodnotu 0 az 20 mA
(0 az 10 V), resp. 20 az 0 mA (10 az 0 V) ES zaujme polohu pri vypadku vstupného riadiaceho signalu
ako pri 0 mA (ES nerozoznava vypadok vstupného signalu od hodnoty 0 mA (0 V)).

Upozornenie 2: Proces kalibracie neprebehne, pokial je iniciovanda, ked’je servopohon v stave chyby,
napr. pri pretazenom ES (ES je vypnuty od momentu). V tomto pripade je potrebné chybu odstranit,
napr. ES prestavit' do polohy v ktorej nie je vypnuty od momentu a spustit’ kalibraciu znova.
Upozornenie 3: Proces kalibracie je potrebné vykonat pri kazdej zmene hodnoty pracovného zdvihu
0 viac ako 10%.

Upozornenie 4: Proces kalibrécie je moZné spustit’ stla¢enim nastavovacieho tlacidla P na riadiacej
jednotke, alebo spustenim z MENU 4 (v pripade vyhotovenia s miestnym ovladanim - pomocou
tlacidiel na miestnom ovladani), resp. spustenim z programu po spojeni ES s PC. VSetky spdsoby
spustenia kalibracie su rovnocenné.

Definovanie smeru pohybu vystupného élena ES:

ES je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Zze sa vystupny hriadel ES pri pohybe do smeru
zatvara pohybuje v smere hodinovych rugiciek pri pohfade na vystupny hriadel servopohonu zo strany
vrchného krytu. T.z. je nastaveny smer otacania servopohonu na pravotocivy

V pripade potreby zmeny smeru pohybu je potrebné prestavit parameter ,smer otaania
servopohonu“ na lavotoc€ivy. Tato zmena parametra sa da nastavit len pomocou PC s programom
EHL Explorer po spojeni ES s komunika¢nou Snudrou v okne parametre.

4.3 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze ES je zoradeny v komplete s armatirou
z vyrobného zavodu - kalibracia

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany v spojeni s armatirou, resp. s ovladanym
zariadenim, je potrebné pre spravnu funkciu vykonat kalibraciu pri redlnych pomeroch v potrubi.
Pri kalibracii postupujte nasledovne:

namontujte danu zostavu do uréeného technologického celku

ES elektricky pripojte ha napjacie napétie podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické
pripojenie Kk sieti

ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vyssie)

zapnite napajacie napatie

spustite kalibraciu ES stlacenim tlaidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s,

pokial sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelena) a LED PAR (Cervena) -
vid. aj postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00

uvolnite nastavovacie tlacidlo P

po uvolneni tla€idla P sa spusti proces kalibracie — merania zotrva¢nosti

po ukonceni kalibracie je ES pripraveny k svojej ¢innosti a zacne reagovat na ovladacie vstupy
v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu v samostatnej prilohe
€. 741053 00

4.4 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze nastavenie parametrov zodpoveda
poZzadovanym parametrom odberatela

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany bez armatlry a nastavenie zdvihu (koncovych poléh)
a ostatnych parametrov je vyhovujace, postupujte nasledovne:

podla kapitoly 2 spojte ES s armatirou a namontujte komplet do technologického celku

podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické pripojenie k sieti ES elektricky pripojte na siet

ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vysSie)

zapnite napajacie napatie



MOR 3PA-Ex, MOR 3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex, MOR 5PA-Ex 35

spustite kalibraciu ES stlacenim tlacidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s pokial
sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend) , LED MENU (zelena) a LED PAR (Cervena) — vid. aj
postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00
uvolnite nastavovacie tlacidlo P
po uvolneni tlaCidla P sa spusti proces kalibracie

- po ukongeni kalibracie je ES pripraveny k svojej ¢innosti a zaCne reagovat’ na ovladacie vstupy

v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu v samostatnej prilohe €. 74
1053 00

4.5 Spustenie ES do prevadzky v pripade, Ze je potrebné vykonat’zmenu zdvihu
(nové nastavenie koncovych poléh) a nastavenie ostatnych parametrov vyhovuje
tak, ako boli nastavené z vyrobného zavodu

V pripade, Ze ES je z vyrobného zavodu dodany bez armatdry, a vyhovuje nastavenie ostatnych
parametrov tak, ako boli nastavené z vyrobného zavodu a je potrebné zmenit zdvih ES postupujte
nasledovne:
podla kapitoly 2 spojte ES s ovladanou armatirou a namontujte danu zostavu do uréeného
technologického celku
podla schémy zapojenia a kapitoly Elektrické pripojenie k sieti ES elektricky pripojte na siet,
zapnite napajacie napatie, bez zapojenia ovladacich signalov privadzanych do ES (vstupny
riadiaci signal - ES hlasi chybu resp. varovanie €.2 - resp. bez binarnych vstupov)
ES prestavte (pomocou ru¢ného ovladania*) do koncovej polohy zatvorené a stlacte tlacidlo C
na dobu min. 2s, pokial sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelend) a LED PAR
(Cervena) — tym zapiSete do pamate koncovu polohu zatvorené — vid. aj postup v samostatnej
prilohe €. 74 1053 00,
uvolnite nastavovacie tlacidlo C
ES prestavte (pomocou ru¢ného ovladania*) do koncovej polohy otvorené a stlacte tlacidlo O
na dobu min. 2s - pokial sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelend) a LED
PAR (Cervend) — tym zapiSete do paméte koncovu polohu otvorené — vid. aj postup
v samostatnej prilohe €. 74 1053 00,
uvolnite nastavovacie tlacidlo O
ES prestavte (pomocou ruéného ovladania) do mezipolohy (vid. upozornenie 2 uvedené vyssie)
stlacenim tlaCidla P na riadiacej jednotke na dobu min. 2s spustite kalibraciu ES, pokial
sa nerozsvietia LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelena) a LED PAR (Cervena) — vid. aj
postup v samostatnej prilohe €. 74 1053 00
uvolnite nastavovacie tlacidlo P - po uvolneni tlaCidla P sa spusti proces kalibracie
zapnite ovladacie signaly, ES je pripraveny k svojej ¢innosti a za¢ne reagovat’ na ovladacie vstupy
v pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla navodu v samostatnej prilohe
€. 741053 00

* Plati to pri nastaveni ES na ovladanie 2P a tiez na 3P resp. 3P/2P prepinané 12, sucasne pri Standardnom
nastaveni menu 9 REAKCIA NA ZAVADU: ZASTAVIT!

4.6 Nastavenie ostatnych parametrov

V pripade potreby zmeny niektorych parametrov postupujte podla ndvodu uvedenom v samostatnej
prilohe €. 74 1053 00.

4.7 Chybové hlasenia riadiacej jednotky

Elektronika ES umoznuje identifikovat niektoré poruchy ES. Chybové hlasenie je signalizované
blikanim LED ERROR (Cervend) na riadiacej jednotke (obr.6). Chyba je rovnako indikovana aj na LED
displeji. Vo vyhotoveni ES s miestnym ovladanim je chyba indikovana na LCD displeji. Pre uréenie
priciny chyby je taktiez mozné ES pripojit k PC a prostrednictvom programu zistit' typ poruchy.
Zoznam nastavenych varovani a chyb z vyrobného zavodu je uvedeny v tabulke €.4 (kapitola 5.4).

Zoznam chyb a varovani ako aj spdsob identifikovania danej chyby je uvedeny v samostatnej prilohe
€. 74 1053 00.
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Zmena nastavenych chyb a varovani je mozné len servisnym pracovnikom prostrednictvom programu
po spojeni ES s PC.

5. Obsluha, udrzba, poruchy aich odstranenie

5.1 Obsluha

Vo vSeobecnosti predpokladame , Ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany pracovnik v zmysle
poZiadaviek kap. 1!
Po uvedeni ES do prevadzky je potrebné overit, ¢i pri manipulacii nedoslo k poSkodeniam povrchovych
Uprav - tieto je potrebné odstranit' v zaujme zabranenia poSkodeniu koréziou!

ES vyZaduje len nepatrni obsluhu. Predpokladom pre spolahlivil prevadzku je spravne uvedenie
do prevadzky.

Obsluha viacota¢kovych ES vyplyva z podmienok prevadzky a obyCajne sa obmedzuje na
odovzdavanie impulzov k jednotlivym funkénym uloham.

V pripade preruSenia dodavky elektrického pridu vykonajte prestavenie ovladaného organu
ruénym kolesom.

Ak je ES zapojeny do obvodu automatiky, odporu¢ame umiestnit v obvode ¢&leny pre ru¢né
dialkové ovladanie tak, aby bolo mozné riadit ES aj pri vypade automatiky.

Obsluha musi dbat na vykonanie predpisanej udrzby a aby ES bol po€as prevadzky chraneny
pred Skodlivymi G€inkami okolia a poveternostnymi vplyvmi, ktoré presahujo rdmec pripustnych
vplyvov, uvedenych v asti ,Pracovné podmienky*.

Prevadzkovanie nad rozsah vypinacich momentov nie je dovolené.

Je nevyhnutné dbat na to, aby nedochadzalo ku nadmernému otepleniu povrchu ES, ku
prekroceniu Stitkovych hodnét a nadmernému chveniu ES

Ruéné ovladanie:

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, vypadok ap.) obsluha méze vykonat' prestavenie
ovladaného organu prostrednictvom ruéného kolesa. Pri ota¢ani ruéného kolesa v smere pohybu
hodinovych rugigiek sa vystupny &len pohybuje v smere "ZATVARA".

Pred ruénym ovladanim je potrebné uvolnit aretaénu skrutku. Po ukonceni ruéného ovladania
aretacnu skrutku dotiahnite.

Miestne elektrické ovladanie: - dopinkova vybava (obr.7)

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, ap.) pri zabezpe€enom napajani je mozné ES
prestavovat , resp. menit niektoré parametre miestnym elektrickym ovladanim.
Ovladanie je mozné po odobrati visiaceho zamku (1). Postupnym stlaCanim tladidla (2) REMOTE-
OFF-LOCAL sa meni volba rezimu ovladania na ,DIALKOVE®, ,VYPNUTE*, ,MIESTNE*, ,VYPNUTE",
ktora je zobrazovana na 2-riadkovom LCD displeji (6). Signalizacia chodu ES a poruch je indikovana
aj pomocou LED diéd (7).
Rezim , VYPNUTE" — v tomto reZime je mozné v jednotlivych MENU menit niektoré parametre.
Rezim , MIESTNE" — v tomto rezime je mozné ES ovladat miestne tlacidlami (3) OPEN (otvara) , (5)
STOP, (4) CLOSE (zatvara).
Rezim , DIALKOVE" — v tomto reZime je mozné ES ovladat povelmi z nadradeného systému
dialkovo.

Postup préace v nastavovani jednotlivych parametrov v rezime , VYPNUTE" je popisany v samostatnej
prilohe €. 74 1076 00, ktora sa dodava k ES vybavenymi miestnym elektrickym ovladanim.

Po ukon&eni prace s miestnym elektrickym ovladanim odporuéame v rezime ,DIALKOVE* opéat
nasadit’ na tlacidlo (2) visiaci zamok a uzamknut ho pre pripad neziadliceho zasahu nepovolanou
osobou.

Poznamka: ReZzim miestneho, alebo dia/kového ovladania je podmieneny programovymi vo/bami
vstupov 11 a 12. V pripade, Ze vstupy |1 resp. 12 sU programovo nastavené na ,uvo/henie miestne“
ES je moZné ovladat’ miestnym ovladanim len pri aktivnom vstupe I1 resp. 12.
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5.2 Udrzba—rozsah a pravidelnost’

Pri prehliadkach a uadrzbe je potrebné dotiahnut vSetky skrutky a matice, ktoré maju vplyv
na tesnost a krytie. Rovnako raz za rok je potrebné prekontrolovat a v pripade potreby utiahnut
upevnovacie skrutky vodiCov svoriek a zaistenie nasuvnych spojov s vodiémi.

Intervaly medzi dvomi preventivnymi prehliadkami su Styri roky.

Vymenu tesneni krytov je potrebné vykonat v pripade poskodenia, alebo po uplynuti doby 6. rokov
doby pouzivania.

Plastické mazivo v dodavanych servopohobnoch je uréené pre cell dobu Zivotnosti vyrobku. Pocas
doby prevadzky ES nie je potrebné mazivo menit.

Olejova napln, pokial olej nevytekd z prevodovej skrine vinou chybného tesnenia, je stala.
Vymena olejovej naplne sa vykona po 6. rokoch prevadzky servopohonu. Kontrolu hladiny oleja je
potrebné vykonavat raz Stvrtro€ne.

Hladina oleja musi siahat az k plniacemu otvoru. Naplr oleja je 1.6 | (1,5 kg) (MOR 3PA-EX-MOR
3.5PA-EX) a 6| (MOR 5PA-EX).

Mazanie

Mazacie prostriedky:

prevodovka - prevodovy olej pre teploty: —25°C az +55°C Madit PP-80 (Slovnaft) SAE 80W
—40°C az + 40°C Avia SYNTOGEAR PE 68

prevody pridavnej prevodovky a nahonovy mechanizmus na ovladacej doske — tuk pre teploty:
-25°C az + 55°C GLEIT- mHF 401/0, resp. GLEITMO585 K
—40°C az +40°C mazaci tuk ISOFLEX TOPAS AK 50.

Po kazdom pripadnom zaplaveni vyrobku skontrolujte, & do vyrobku nevnikla voda. Po pripadnom
vniknuti vody do vyrobku vyrobok pred opatovnym spustenim do prevadzky osuste a poSkodené
tesnenia resp. ostatné Casti ES je potrebné vymenit. Rovnako skontrolujte aj tesnost kabelovych
vyvodiek a v pripade ich poSkodenia je potrebné ich vymenit.

Mazanie vretena armatlry sa vykonava nezavisle na udrzbe ES! (napr. mazacim tukom
pre mazanie armatary: tuk HP 520M (GLEIT-m).

Kazdych 6 mesiacov doporucujeme vykonat kontrolny chod v ramci nastaveného pracovného
zdvihu na overenie spolahlivej funkcie, so spatnym nastavenim pdvodnej polohy.
Pokial nie je v reviznych predpisoch stanovené inak, vykonajte prehliadku ES raz za 4 roky,
pricom skontrolujte utiahnutie vSetkych pripojovacich a zemniacich skrutiek.

Po 6 mesiacoch a potom raz roCne doporuéujeme preverit pevnost
2 upevnovacich skrutiek medzi ES a armaturou.

utiahnutia

Pri elektrickom pripajani a odpdjani ES prekontrolujte tesniace kruzky kablovych
vyvodiek — poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!
UdrZujte ES v gistote a dbajte na odstranenie negistét a prachu. Cistenie vykonavajte pravidelne,
podla prevadzkovych moznosti a poZiadaviek.
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5.3 Udrzba pre zaruéenie nevybu3nosti

Hodinu pred odkrytovanim ES vypnite privod elektrického pradu! Stanovenou dobou
zarucite ochladenie vyhrievacieho rezistoru a elektromotora pod dovolenu teplotu
teplotnej triedy T4 resp. T5 (+135°C).
Pri opatovnej montazi zaistite, aby upevnovacie skrutky vrchného krytu boli pouzité
v plnom pocte, t.j. 4 kusy, s pruznymi podlozkami a riadne utiahnuté!
Nevybusné ES s poSkodenymi zaverovymi plochami napr. ryhy, trhliny, rozSirenie Sirky
Strbiny musia byt okamzite vyradené z prevadzky!
Pri elektrickom pripdjani a odpajani ES prekontrolujte tesniace kruzky kablovych vyvodiek —
poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!
UdrZujte ES v &istote a dbajte na odstranenie negistét a prachu. Cistenie vykonavajte pravidelne,
podla prevadzkovych moznosti a poziadaviek.
Opravu ES (hlavné ¢asti tvoriacich pevny zaver, ktoré maju podstatny vplyv na jeho bezpeénost)
mdZze vykonat len vyrobca, ktory podla schvalenej dokumentacie a vykonanim predpisanych
skusok ( vratane statickej tlakovej skusky €asti tvoriacich pevny zaver) zaruci dodrZzanie
poziadaviek prisluSnych noriem a predpisov pre tieto vyrobky.

Zaverové plochy MOR 3PA-Ex,
MOR 3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex
sU medzi:
1. vekom a riadiacou
skrifiou
2. telesom priechodky
a priechodkou (jednofazova
verzia)
3. riadiacou skrifiou
a telesom priechodky
(jednofézova verzia)
4. medziprirubou a telesom
priechodky (jednofazova
verzia)
5. riadiacou skrifiou a
skrutkou
6., 7. riadiacou skrifiou
a vlozkou Ex
8.,10. vlozkou Ex
a vystupnym hriadelom
9. vekom a priezorom
11.,12. vekom a vloZzkou Ex
13., 14., 15. riadiacou skrifiou
a priechodkou
16. krytom a medziprirubou
(jednofazova verzia) \
17. riadiacou skrifiou r

a hriadelom Ki Jé\

15

13

17
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Zaverové plochy MOR 5PA-Ex sU medzi:
- krytom riadiacej skrine Ex a puzdrom hriadela a krytu riadiacej skrine
- puzdrom hriadela krytu riadiacej skrine a vystupnym hriadelom
- riadiacou skrinou a puzdrom hriadela riadiacej skrine
- puzdrom hriadela riadiacej skrine a vystupnym hriadelom
- krytom riadiacej skrine a riadiacou skrinou
- riadiacou skrinou a hriadefom momentového vypinania
- krytom riadiacej skrine a telesom ukazovatela
- telesom ukazovatela a priezorom
- riadiacou skrifiou a telesom ukazovatela
- riadiacou skrifiou a nevybuSnou priechodkou

PRIESTOR PEVNEHO
ZAVERU

Ex PRIECHODKA

Zaverové plochy st konstruované podia poziadaviek tab. &. 3, CSN/STN EN 60079-1.
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Vyhotovenie Strbin pevného uzaveru miestneho oviadania ES MOR X.XPA-Ex:

4 3 1— 2

Rurka priechodky — Zadné veko miestneho ovladania
Zavitovy spoj — Priechodka a rurka priechodky
Priezor a predné veko

Predné veko a zadné veko.

1
PwbhpE

N

Zaverove plochy su konstruované podfa poziadaviek tab. €.
. 2 a 3, CSN/STN EN 60079-1.

r

Pre utesnenie v oblasti Strbin proti vniknutiu kvapalin a
prachov, su pouzité tesnenia — O-krizky, umiestnené
z vonkajSej strany mimo Strbiny pevného uzaveru.

Upozornenie:
A Po demontazi a opatovnej montazi veka riadiacej skrine (vid zaverova plocha 1 v kap. 5.3)
a krytu svorkovnicovej skrine musi byt tesniaci O-krizok nahradeny podla nasledujlce;j

tabulky:
O-krazok Rozmer Norma Material Vyrobca
Veka riadiacej skrine 202,79x3,53 | AS 568B/B S 1806 NBR N7T40 | TRELLERORG SEALING SOLUTIONS
Krytu svorkovnicovej skrine | 190x3 CSN/STN 02 9281.9 | MVQ Rubena Nachod
Miestneho ovladania 105x3 CSN/STN 02 9281.9 | MVQ Rubena Nachod

5.4 Poruchy aich odstranenie

Pri vypadku, resp. preruSeni napajacieho napatia zostane ES stét v pozicii, v ktorej sa
nachadzal pred vypadkom napajania. V pripade potreby je mozné ES prestavovat len ruénym
ovladanim (ruénym kolesom). Po obnoveni privodu napajacieho napétia je ES pripraveny
pre prevadzku.

V pripade poruchy niektorého prvku ES je mozné tento vymenit za novy. Vymenu zverte
servisnému stredisku.

V pripade poruchy ES, postupujte podla pokynov pre zaruény a pozarucny servis.

~n

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte podfa kapitoly "Demontaz".

Elektronika ES umoznuje identifikovat niektoré poruchy servopohonu. Porucha je signalizovana
blikanim LED ERROR na riadiacej jednotke (obr.6), pripadne zobrazenim chyby na LED (obr.3,3a),
resp. LCD displeji (obr.7). Zoznam chyb a varovani ako aj spésob identifikovania danej chyby

je uvedeny v samostatnej prilohe €. 74 1053 00.

Zoznam nastavenych varovani a chyb z vyrobného zavodu je uvedeny v tabulke €.4

Zmena nastavenia chyb a varovani je mozna len v rdmci servisného zasahu, prostrednictvom
programu na PC.
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Tabulka €. 4
- nastavenie priznakov chyb a varovani z vyrobného zavodu

PARAMETER CHYBA VAROVANIE

ESD X

Analbgovy Fidici signal X

Chybny povel X

Moment X

Kontrola momentu X

X

Kalibrace momentu

Kalibrace regulatoru X

Zdvih

Chybna poloha

Otaceni

Smér otaceni

RAM

XXX XXX

ROM

EEPROM X

Sbérnice

XX

12C

Reset

XX

Napéti +5V

Parametry X

Nastavovaci rezim

Relé

Teplota <

XX | X | X

Teplota >

Faze

Frekvence napajeni

Tepelna pojistka

Ruéni ovladani

Modul Poloha

Typ modulu Poloha

Snimac polohy 1

Snimac polohy 2

Snimac polohy 3

Snimac polohy 4

Modul Moment

Typ modulu Moment

Snimaé momentu

Modul LED

Typ modulu LED

Modul LCD

Tvo modulu LCD

Modul Zdroi/Relé

P PP XX XXX XXX XXX X XXX XXX

Tvp modulu Zdroi/Relé

Poznamky: X — aktivovany priznak chyby resp. varovania.

Pri priznaku chyba ES zaujme polohu definovant pre funkciu REAKCIA NA ZAVADU, resp.
zastavi (podla druhu chyby) a nebude pracovat’ az do doby, kym sa chyba neodstrani.

Pri priznaku varovanie v niektorych pripadoch ES pracuje dalej.

UZivatel je oboznameny o chybe resp. varovani prostrednictvom relé READY (podfa
nastavenia relé),blikanim LED ERROR na riadiacej jednotke, chybovym hlasenim na LED
alebo LCD displeji, resp. pomocou programu po spojeni ES s PC.

Poznamka 1: V niektorych pripadoch po odstraneni chyby je nutné servopohon restartovat’ vypnutim
napajacieho napatia privadzaného do servopohonu na dobu cca 3s.
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Pre pripadnu opravu pohonu resp. elektroniky pouzite poistky s hodnotami podla ¢lanku 2.2.2.

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte pod/a kapitoly 3.2 "Demontaz".

Rozoberat’ ES na Ucely opravy m6zu osoby odborne spbsobilé a zaSkolené vyrobnym

A zavodom resp. zmluvnym servisnym strediskom !

6. PrisluSenstvo a nahradné dielce
6.1 Prislusenstvo

Ako prisluSenstvo je dodavané pribalené ruéné koleso a vyvodky.

6.2 Zoznam nahradnych dielov

Tabulka €. 5
N&hradné dielce

Nazov dielca Obj. ¢éislo | Poz. | Obr.
Elektromotor; 4KTC 71 A-4 (CD71M1-4);0,25kW, D/Y 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 71 B-4 (CD71M2-4);0,37kW, D/Y 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 80 B-6 (CD80M2-6);0,55kW, D/Y 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 80 B-4 (CD80M2-4);0,75kW, D/Y 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 80 B-2 (CD80M1-2 X);1,1kW), DY 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 90S-2 (CD80M2-2 X) ;1,5kW )D/Y 230V/400V 63 592 xxx M1 1
Elektromotor 4KTC 112 M-4 (CD 112M-4); 4 KW; ; DIY 230V/400V AC; (MOR 5PA-EX) 63 592 XXX | M1 1
Elektromotor 4KTC 100 LB-4 (CD 100L2-4); 3 kW;; DIY 230V/400V AC; (MOR 5PA-EXx) 63 592 XXX | M1 1
Elektromotor 4KTC 112 M-6 (CD 112M-6); 2,2 kW;; DIY 230V/400V AC; (MOR 5PA-EXx) 63 592 XXX | M1 1
Elektromotor 4KTC 112 M-8 (CD 112M-8); 1,5 kW; ; DIY 230V/400V AC; (MOR 5PA-EXx) 63 592 XXX | M1 1
Elektromotor 4KTC 112 M-4 (CD 112M-4X); 5 kW;; DIY 230V/400V AC; (MOR 5PA-EXx) 63 592 XXX | M1 1
DMS3 Z3 ZDROJ 400V AC 64 051 073 9 3,3a
DMS3 J1 RIADIACA JEDNOTKA REGA4 64 051 075 10 3,3a
DMS3 J3 - riadiaca jednotka (0/2 az 10 V) 64 051 061 10 3,3a
DMS3 J2 - riadiaca jednotka (bez vstupu a vystupu) 64 051 060 10 3,3a
DMS3 SM snimac polohy 64 051 088 11 3,3a
DMS3 ST snima¢ momentu 64 051 080 12 3,3a
DMS3 L2 displej LED 64 051 081 16 3,3a
DMS3 LCD displej LCD 64 051 082 6 7
DMS3 H3.4 snimac miestneho ovladania 64 051 084 - 7
Stykaé 63 581 432 13 3,3a
Tyristorovy modul (Solid state) 63 581 442 13 3,3a
Puzdro KU 40x30 (MOR 3PA-Ex -3.5PA-Ex) 63 249 037 75 2
Puzdro KU 14x12 (MOR 3PA-Ex -3.5PA-Ex) 63 243 150 76 2
Krazok 10 x 6 (MOR 3PA-Ex -3.5PA-Ex) 62 732 022 66 2
Gufero 16 x 28 x 7 (MOR 3PA-Ex -3.5PA-EX) 62735 044 70 2
Gufero 40 x 52 x 7 (MOR 3PA-Ex -3.5PA-EX) 62 735 043 68 2
Krazok 32 x 2 (MOR 3PA-Ex -3.5PA-Ex) 62731097 | 77,34 2
Krazok 110 x 3 (MOR 3PA-Ex —3.5PA-Ex) 62 732128 - -
Krazok 130 x 3 (MOR 3PA-Ex —3.5PA-EXx) 62732 095 78 2
O- Krizok 202,79 x 3,53 62732 156 - -
O- KrGzok 190 x 3 62 732 009 - -
O- KrGzok 105 x 3 62 732 390 - -
Tesnenie (MOR 3PA-Ex -3.5PA-Ex) 04 AO5 199 - -
Kablova vyvodka M16x1,5 224A76292 34 1
Kablova vyvodka M20x1,5 63 456 596 34 1
Kablova vyvodka M25x1,5 63 456 597 34 1
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7. Prilohy
7.1 Schémy zapojenia
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Z473a

r—

DMSx xx (RJFMFAOTE 5
LOCAL
OPENO
STOP O
CLOSE O
LCD
2x12
Legenda:
ZA73a......... zapojenie modulu miestneho ovladania
Z501b......... zapojenie ES MOR X.XPA-Ex so stykacami pre ovladanie ON/OFF resp. pre analégovy vstupny
signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA
Z501c......... zapojenie ES MOR X.XPA — Ex s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie ON/OFF resp. pre
analdégovy vstupny signdl 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA
Z556b......... zapojenie ES MOR X.XPA-Ex so stykacami pre ovladanie ON/OFF resp. pre analdégovy vstupny
signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA
Z556¢C......... zapojenie ES MOR X.XPA-Ex s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie ON/OFF resp. pre
analégovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA
Z557Db......... zapojenie ES MOR X.XPA-Ex so stykacami pre ovladanie ON/OFF
Z557c......... zapojenie ES MOR X.XPA-Ex s bezkontaktnym spinanim pre ovladanie ON/OFF
COM(RS232) moznost pripojenia riadiacej UN. napajacie napatie pre EPV
jednotky k PC . o READY ....... relé pripravenosti (volne
EPV passive .. elektronicky polohovy vysiela¢ programovatelné)
pasivny s pradovym vystupnym signalom R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5 ... volne
El...cooonn.. VyhrIE\{aCI OdeI' programovatel’né relé
Flo tepelna ochrana elektromotora — PTC TORQUE..... snimanie momentu
F3 —F7.2..... poistka napajacieho zdroja DMS3......... elektronicky modul
Mo, trojfazovy elektromotor D G skrutkova svorkovnica napéjacieho
)\ regulator polohy zdroja
POSITION.. snimanie polohy D G skrutkova svorkovnica na riadiacej
Rin............. vstupny odpor jednotke
RL .o zatazovaci odpor o X2iiiiiieinn, bezskrutkova svorkovnica
SSR ............ beZkOﬂtaktny mOdU| Splnanla SvorkovnlcoveJ Skrlne

elektromotora (solid state)
KM1, KM2 .. reverzné stykace

Svorky:

PE, U, V, W — svorky napéajacieho napétia (3x400 V AC)

9,10,11,12 (0 V, +24 V) — 2x svorky vystupného napétia 24 V DC (100 mA)

16,17,18,19,20 (COM, CLOSE OPEN, 11, 12) — svorky ovladacich vstupov 24 V DC na riadiacej jednotke
21,22,23 (+IN, -IN, SH) — svorky vstupného unifikovaného signalu pradového resp. napatového

24,25 (+L, -L) — svorky vystupného pradového signalu (pasivny) 4-20 mA

26,27,28,29,30 (COM, NO, NC, R1, R2) — svorky relé READY, R1, R2 na riadiacej jednotke
13,14,15,1,2,3,4,5,6,7,8 (COM, NO, NC, COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5,NO,NC) — svorky relé READY,
RE1, RE2, RE3, RE4, RE5 na zdrojovej doske.

Prierez pripojovacich vodi¢ov na bezskrutkovi svorkovnicu je 0,08 - 2,5 mm?.

Poznamky:
Programové moznosti pre relé R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RE5: neaktivne. poloha otvorené, poloha

zatvorené, moment otvorené, moment zatvorené, moment otvorené alebo moment zatvorené, moment otvorené
alebo poloha otvorené, moment zatvorené alebo poloha zatvorené, otvara, zatvara, pohyb, pohyb blikac, do
polohy, od polohy, varovanie, ovladanie dia/kové, ovladanie miestne, ovladanie vypnuté.
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Programové moznosti pre relé READY: chyby, chyby alebo varovania, chyby alebo nie je dia/kové, chyby alebo
varovania alebo nie je dia/kové.

Programové moZnosti pre vystupny signal (z EPV passive): 4 aZz 20 mA, 20 az 4 mA

Programové moznosti pre ovladanie (regulaciu): 2P, 3P, 3P/2P prepinané 12

Programové mozZnosti pre vstupny riadiaci signal (N): 4 az 20 mA (2 az 10 V), 20 az 4 mA (10 az 2 V),
0az20mA (0az10V),20aZ0mA (10az0V),4az12 mA, 12 a7z 4 mA, 12 az 20 mA, 20 az 12 mA
Programové moznosti pre vstupy |11 : NEAKTIVNE, ESD, DBL (uvo/henie bloku miestneho ovlddania- neplati
pre ES bez miestneho ovladdania), STOP.

Programové moznosti pre vstupy 12: NEAKTIVNE, ESD, DBL (uvo/henie bloku miestneho ovladania — neplati
pre ES bez miestneho ovladania), 2P (pri zapnutom regulatore (pre programovi moznost’ ovladania 3P/2P 12)
dovoluje pri aktivnom vstupe 12 ovladanie binarnymi vstupmi 24 V DC).

Programové moznosti REAKCIA NA ZAVADU : OTVARAT, ZATVARAT, ZASTAVIT, BEZPECNA POLOHA.
Na vstupoch I1, 12 - nie je mozné nastavit’ zhodné funkcie okrem stavu neaktivne (napr. ak je nastavena funkcia
ESD na vstupe 11, nie je mozné funkciu ESD navolit' aj na vstupe 2.

Relé READYna riadiacej jednotke je zdvojené s relé READY na zdrojovej doske.
Relé R1 a R2 na riadiacej jednotke je zdvojené s relé RE1 a RE2 na zdrojovej doske.
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7.2 Rozmerové nacérty a mechanické pripojenia

Poznamka: Pre tieto typy ES vo vSetkych vyhotoveniach platia rozmery oznacené *.

7.2.1 Rozmerové nacrty ES MOR 3PA-Ex
Mechanické pripojenia pre ES MOR 3PA - Ex

P-20/0

(©)
©)
120

146
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Mechanické pripojenia pre ES MOR 3PA - Ex bez adaptéra

4 x zub

F10 —tvar D

P-1102 I

P-1103/02]

6h9
S
928 94018
A A
<
— = = N ! g
il 2
~ I\ T &L
940n7 .
96248 $125 67018
e 9102402 | gl B
9125 -
I
$20g6
P—1102/O3 8102 | 45° | 45°
P—1102/02 102 | 30° | 60°
P—1102/O1 #80 | 30" | 60°
VYHOTOVENIE| D | Z | M
P-1103/01 | P-1103/03
% . $20H8
I
p40h7 6P
928 p40f8
|
A, N /@ .
= =
M ! = 3 | =
2 e
! Tg7018 p70f8
$102 +0,2 $102 +0,2
$125 6125

F10 —tvar C;DIN 3338)

F10 —tvar E; ISO 5210
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Mechanické pripojenia pre ES MOR 3PA-Ex - s adaptérom

F10 - tvar A F14 —tvar C
P-1848 | P-1853 | (#102)
. |
928 \EH
[\ N\ il
428 3 Z
\ ]
¢2|’5\/_ _J
9A HB . .
8 f | N \ |
I 4xM16
| . 100
R 2175
708 Mg - P
$10240,1 | 942
9125 ,
/| N

20
960

P—1849

(2102)

80

26018 4xM10
$102£0,1
9125

45,3

S
- Q\‘ JR—

#1248

F10 - tvar B1; ISO 5210



MOR 3PA-Ex, MOR 3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex, MOR 5PA-Ex

7.2.2 Rozmerovy nacrt ES MOR 3.4PA-Ex

P-207/1
d

P34

243

190

234

65 - 95
684

9 - @13

243

484
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Mechanické pripojenia pre ES MOR 3.4PA-Ex bez adaptéra
tvar C; DIN 3338 tvar 5 zub 35°/37°; GOST R 555 10

P-1435

32
38

4XM16
b o| 910018
#140£0.1
tvar D tvar B2, B3;1SO 5210
P—1437 P-1438 | oy
8h9
|
=
|
o3
)
4xM16 .

~ $100f8 15016
#140£0.1

P—1438/N 45 40| 14 1486
P—1438/L 30 |- | 8 333
Vyhotovenie |¢dyH9|@d5| b4Js9| t3
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Mechanické pripojenia pre ES MOR 3.4PA-Ex s adaptérom

P-1471

210 8 055 )
2175

P-1471/W__ | Tr 28x5 LH
P-1471/V 210
Vyhotovenle A
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7.2.3 Rozmerovy nacrt ES MOR 3.5PA-Ex

129 (P

P-20/¢

pg4

£43

190

223

684

65 - $95
9 - @13
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|
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Mechanické pripojenia pre ES MOR 3.5PA-Ex bez adaptéra

tvar C; DIN 3338 tvar 5 zub 35°/37°; GOST R 555 10
P-1422 P-1423

D3

D4
i
\ -

= sz

ZAN1

s |¢_El \U4xd4
9d2
$d3+0,1
$210
P-1422/C [ 130 [165[M20[ 60| 80 | 24 [15]5 P-1423/V [200x200155] 12 [220{M20 84| 70| 10[ 20] 6
P-1422/Q [100 [140|mM16| 45| 60 | 20 [12] 4 P-1423/B [122x122[108| 8 [135] 13[ 58| 45/ 8 |- | -
Vyhotovenie |¢d2f8 [¢d3| d4 [#d6|#d7h7|b2H11]| h2 | h4 Vyhotovenie | HxH | D | h |D1[ D2/ D3|[D4| ht1|a |b
tvar D tvar B1, B2, B3; ISO 5210

P-1426 P-1427

b3

t2

Ry v
| ! > |
(L n | =)
AN | = ) T
=V || A
x
hr R - ' |
| i
o , S
1N 1 i L
#d8 < 942 %
#d2 9d3£0.1
#d30.1 9210
. #0200
P—1427/M 60 40 18 |64.4
P-1427/N_ | 100 [140|m16| 45 14 |486(65| 4
P-1427/L 30 |- 8 |333
P-1426/D | 130 [165M20| 40 | 90| 97| 12 |43.2 |5 P-1427/2 130 hes 2o 60 |50| 18 [64.4 80l 5
P-1426/R | 100 [140|M16| 30 |70|76| 8 33 | 4 P-1427/8 40 |- | 12 [43.3
Vyhotovenie [#d28|#d3| d4 |#d8g6| L4| LS| b3h9| t2 | h4 Vyhotovenie [#d2f8 |#d3| d4 |#dyHI|8d5| b4Jsd|t3 [ L | h4




MOR 3PA-Ex, MOR 3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex, MOR 5PA-Ex

Mechanické pripojenia pre ES MOR 3.5PA-Ex s adaptérom

F16 —tvar A; 1ISO 5210 F14 —tvar A; 1ISO 5210

P—1424/A

90°

aﬁ;aeuoeas P—1430/W | Tr 28x5 LH
P—1430/V 910
VYHOTOVENIE A

ROZMER A JE UVEDENY V TABULKE VYHOTOVENI
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EA MOR 3PA-Ex, MOR 3.4PA-Ex, MOR 3.5PA-Ex, MOR 4PA-Ex s miestnym ovladanim
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6.2.4 Rozmerové nacrty ES MOR 5PA-Ex

Cislo naértku

P-1424

P-1424/A
P-1424/B
P-1424/C
P-1424/D
P-1425

P-1425/1

Popis

ES
ES
ES
ES
ES
ES
ES

MOR 5PA-Ex Pripojenie ISO 5210, DIN 3338 F16
MOR 5PA-Ex ISO 5210, tvar A

MOR 5PA-Ex 1SO 5210, tvar B3

MOR 5PA-Ex DIN 3338 tvar C

MOR 5PA-Ex Tvar D

MOR 5PA-Ex Pripojenie GOST R 55510.f 220/4xM20
MOR 5PA-Ex Tvar patzub 35°/37°
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Rozmerové nacrtky pripojenia podfa GOST R 555 10
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7.3 Zaznam o zaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy: Zarucéna oprava €.:

UZivatel servopohonu: Reklaméciu uplatnil:
Typové ¢islo servopohonu: Vyrobné ¢€islo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: Zisten& chyba na vyrobku:

Pouzité ndhradné diely:

Poznamky:

Vystavil dna: Podpis:
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7.4 Zaznam o pozaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

Uzivatefl servopohonu: Miesto nasadenia servopohonu:

Typové ¢islo servopohonu: Vyrobné ¢islo servopohonu:

Zistena chyba na vyrobku:

Pouzité ndhradné diely:

Poznamky:

Vystavil dna: Podpis:
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7.5 Obchodné zastupenie a zmluvné servisné strediska
Slovenska republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradné zastlpenie Regada, s.r.o. pre predaj elektrickych servopohonov
Regada Ceska, s.r.o.

Kopaninska 109

252 25 Ofech

PRAHA - zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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