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Prosime Vas, pred pripojenim a uvedenim servopohonu
do prevadzky, podrobne precitajte tento navod !

Preventivne a ochranné opatrenia uplatnené na tomto vyrobku nemézu poskytovat' poZzadovanu bezpecénostnu
uroveni, pokial vyrobok a jeho ochranné systémy nie su uplatriované pozadovanym a popisanym spdsobom a ak
inStalacia a udrzba nie je vykonavana pod/a prisluSnych predpisov a pravidiel!

Obsah
Y £=T=To ] o= ol o =P PP PPPPRPPPPPPRR 2
1.1 UGEI @ POUZITIE VYIODKU .....oevveeceeieeceee ettt ettt s ettt et ess s et et e s saesess et et ese s et esessesasese s ssesens 2
1.2 POKYNY Pre BEZPEENOSE ...ttt 3
G I U o F= 1[N P BT oY) oTo ] (o] U= ST PP PRTT PR 6
L4 NAZVOSIOVIE ...tttk etttk etk ettt e s h bt e sk bt e oAb e e e e R ket e shb e e e bb e e e kb e e eabe e e abbe e e anneeennes 8
1.5 Upozornenia pre beZPeCné POUZIVANIE.......c.ciiuuiieiiiiiiieieiiiteesetee e s sttt e e s sabae e e s stbe e e e sssbaeeesssbaeeesasreneeennses 9
1.6 POAMIENKY ZATUKY ...eeeiiiiiiiiiiieeie ettt e e et e e e e e e e s e e bbbt e e e e eeeeeesasaataeaeeeaaaeaesassasbaeeeaaeeesaaasssrenneeas 9
1.7 SErViS ZATUCNY @ POZATUCIIY ....vveieeiiieeeeeitteeeesatteeeessstteeeessstaeeaesastaeeeeatseeeesastaeaaesasseeeessnsseeeessssseeessasseneessnes 10
1.8 PreVAAZKOVE POAMIENKY ....cooiiiiiiiii ittt ettt ettt e ettt e e s r bbbt e e e sttt e e e s sabae e e e sabbeeeeeanbbeeeeeas 10
1.9 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a Vybalenie ...........cccccoecuiiiiiiiiee i 12
1.10 Zhodnotenie VYrobKU @ OBAIU ..........ocuuiiiiiiiie et 13
2. Popis, funkcia a teChNICKE PAraMEITe .........uviiiiiiiiie ittt e e s e e s et e e e s ssba e e e sstaeeesannneeas 14
2.1 POPIS 8 FUNKCIA ...ttt ettt e ettt e e e ettt e s e bbbt e e e enb b e e e e e nbbe e e e ennes 14
P N =T o o 1Tt = Ao = T PR PPR PP PRR 22
I T |V o] o} = V4= W0 (=T g T ] = V0 i TR 29
I R (o] 01 - VT O TSP U TP PTPPPPPT 29
I 1= 101 (o 1 - VA T T PP PU PP OPRT PP 31
4 o - 1o = 11 SRS 32
4.1  Zoradenie momentove] jednotky (0D, 4 @ 5) ... 32
4.2  Zoradenie polohovych spinacov (S3(S13),S4(S14))(0Dr.6) .....uuiiiiiiiiiieiiiiiie e 34
4.3  Zoradenie signalizaCnych spinacoVv (S5,56) (0DF.8) ....ocuuiiiiiiiiie i 36
4.4 Zoradenie ukazovatefa polony (ODF.8) .......oiiiiiiiiiiiii s 36
4.5 Zoradenie odporového vysielaa (0Dr. 9).......uuiiiiiiiiii e 37
4.6 Zoradenie elektronického polohového vysielata (EPV) - odporového vysielaca s prevodnikom PTK 1..38
4.7  Zoradenie kapacitného vysielaca CPTL/A (ODF.12). ..o 39
4.8  Miestne elektrické oVIAdanie (ODF.14): ...t 41
5. Obsluha, Gdrzba, poruchy a ich OUSITANENIE ..........uiiiiieeee i e e e e e e s e s rrreeeeeeeeannns 42
LT R O o 11 (1] o = N PP TP TR UPPTPPPRT 42
5.2 Udrzba —r0zsah @ pravidelNoSt ..........ccccouuiiiiiiiiiiicicis 43
5.3 Udrzba pre zaruCenie NEVYDUSNIOSTI .......uuiiiiiiiiieiiiieie st e e st e e s st e e s et e e e s st e e s e snbaeeesssbeeaesansbeeeeennnees 43
5.4 POrucChy @ iCh OQSITANENIE ... e e e e e e e e s e et e e e e e e e e e s e e sabbrreeeeaaeeeeaans 47
6. PrisluSenstvo a NANradne dIiCIY ........c..uuiiiiiiii e e e e s e s s e e e e e e e e s s e saaabrrereeaaaeaaan 48
S A = 1S 11T 13 Ao SRR 48
6.2  Zoznam NANradnyCh QIEICOV .........eiiiiiiiii ittt e et e e e sarneeas 48
N = 10 0 V2SRRI 49
A% S ol 4 1=10 V2= T o o =T o 1T T PP PRR 49
7.2 PracoVny diagram SPINACOV .........cieiiuuiiieiiiiiee ittt ettt e e sttt e e s be et e e s asbb et e e sbbe e e e s abe et eesaabeeeeesbbreeesannreaens 51
R T 2 (oY 4 4 =1 o)V Y o = Ted £ VPO PRRPRRN 52
7.4  ZA&znam 0 ZAru€nom SEIVISNOM ZASANU .......eiiiiiiiiiie ittt ettt e et te e sbe e e sabe e e snneeanes 75
7.5 Zaznam 0 pOZAruCNOmM SEIVISNOM ZASANU .......cuueiieiiiiiieeiitiiiee s stite e e sttt e e e e stbeeeessbaeeaesstbeeeessbaeeeesssnneeenans 76
ST ® ] o Tod g Lol g TR0z 1] (1] o= o1 = N SRR 77

Vydanie: 04/2020
Pravo na zmenu vyhradené! Ev. ¢islo dokumentu: 74 1145 60



2 MO 3-Ex, MO 3.4-Ex, MO 3.5-Ex, MO 4-Ex, MO 5-Ex

Tento Navod na montéaZ, obsluhu a Gdrzbu je vypracovany v zmysle poZiadaviek prisludnych smernic EU,
zakonov a nariadeni vlady SR resp. CR a v zmysle poZiadaviek Vyhlasky MPSVR SR ¢. 508/2009.
Je vypracovany s ciefom zaistit bezpecnost a ochranu Zivota a zdravia pouZivatela a s ciefom zamedzit' vzniku
materialnych 8kéd a ohrozeniu Zivotného prostredia.

1. VSeobecne
1.1 Uéel a pouZitie vyrobku

Nevybusné elektrické servopohony (dalej ES) viacota¢kové typu MO 3-Ex, MO 3.4-Ex, MO 3.5-
Ex, MO 4-Ex, MO 5-Ex (dalej MO-Ex) su vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konStruované
pre priamu montaz na ovladané zariadenia (regulacné organy - armatuary, ap.).
Nevybusné ES typu MO-Ex s vhodné pre dialkové ovladanie armatdr, ktoré vyZzaduju viacotackovy
prestavny pohyb, ako sl noZové posivace a podobne. ES su uréené na ovladanie uzatvaracej
(funkcia, Otvorené"“ - ,Zatvorené“) a regulacnej (funkcia, Otvorené“ - ,Zatvorené“ — ,Regulacia“)
armatury, umiestnenej na krytych miestach, pod pristreSkom a vo volnom priestranstve.

ES mbZu byt vybavené prostriedkami merania a riadenia technologickych procesov, u ktorych je
nositelom informéacie na ich vstupe a (alebo) vystupe unifikovany analégovy jednosmerny pradovy
alebo napéatovy signal. M6Zu sa pouZivat v kuarenarskych, energetickych, plynarenskych,
klimatizacnych a inych technologickych zariadeniach, pre ktoré su svojimi GzZitkovymi vlastnostami
vhodné. Na ovladané zariadenie sa pripajaju pomocou priruby podfa ISO 5210, DIN 3338 alebo podla
GOST R 55510-2013 a pomocou pripojovacieho dielca.

Oblast’ pouZzitia

Servopohony su uréené na ovladanie priemyselnych armatur, ako napr. ventilov, postvacov, klapiek a kohutov.
Iné pouzitie je dovolené iba s vyslovnym (pisomnym) suhlasom vyrobcu.

Nie je pripustné pouzitie napr. pre:

e motorové manipulacné voziky podla EN I1SO 3691

e zdvihadla podra EN 14502

e osobné vytahy podla DIN 15306 a 15309

e nakladné vytahy podla EN 81-1/A1

e valcekové dopravniky podfa EN 14673 (navrh)

e trvall prevadzku

e inStalaciu do zeme

e trvalé pouzitie pod vodou (prihliadat na druh krytia)

e oblasti s radiacnou z&tazou v jadrovych zariadeniach

V pripade neodborného pouZitia alebo pouZitia v rozpore so stanovenym uéelom nebude prevzaté rucenie
za pripadné Skody resp. ujmy na zdravi. K podmienke spravneho pouzivania patri tiez dodrziavanie tohto
navodu.

Informé&cia: Navod plati pre Standardné vyhotovenie - “zatvaranie smerom doprava”, tzn. hnany hriadel
na zatvorenie armatlry sa otac¢a v smere hodinovych ruciciek (pri pohlade do riadiacej skrine).

1. Je zakazané pouzivat ES ako zdvihacie zariadenie!

2. Moznost spinania ES prostrednictvom polovodi¢ovych spinacov konzultujte
s vyrobcom servopohonu.

3. Pri ES s externym regulatorom v koncovych polohach nie je mozné pocitat’s tesnym uzavretim
prostrednictvom ovladacich signalov.
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1.2 Pokyny pre bezpeénost

Normy/smernice Vyrobky s konstruované a vyrdbané podfa platnych noriem a smernic.

Bezpeénostné

pokyny/
varovania

Kvalifikacia
pracovnikov

Uvedenie
do prevadzky

Ochranné
opatrenia

Udrzba

Je to mozné doloZit EU vyhlasenim o zhode.

Vzhladom na montaz, elektrické pripojenie, uvedenie do prevadzky a prevadzku na mieste
inStalacie musia prevadzkovatel a vyrobca zariadenia dbat na to, aby boli

reSpektované vSetky pravne poziadavky, smernice, predpisy, vnutrostatne opatrenia

a odporucania.

Osoby pracujuce na tomto zariadeni sa musia oboznamit' s bezpe&nostnymi

a vystraznymi upozorneniami uvedenymi v tomto navode a musia uvedené prikazy
dodrziavat. Bezpecénostné pokyny a vystrazné Stitky na vyrobku je potrebné reSpektovat,
aby sa zabranilo Skodam na zdravi alebo vecnym Skodam.

Ukony montaze, elektrického pripojenia, uvedenia do prevadzky, obsluhy a Gdrzby

su opravneni vykonavat iba vySkoleni odborni pracovnici, ktori pre tato ¢innost boli
prevadzkovatelom alebo vyrobcom zariadenia autorizovani resp. povereni.

Skér ako zacne na tomto vyrobku pracovat pracovnik musi si precitat tento navod,

musi mu porozumiet a musi poznat a dodrzZiavat platné pravidla bezpecénosti prace.
Pred uvedenim do prevadzky je dblezité, aby boli skontrolované vSetky nastavenia
vzhladom na to, ¢i sthlasia s pozZiadavkami aplikacie. Nespravne nastavenie sa mdZe stat
zdrojom nebezpecenstva podmieneného nevhodnou aplikaciou, €o mdZze viest

ku poskodeniu armatary alebo zariadenia. Za Skody z toho vyplyvajlice vyrobca neruci.
Riziko nesie sdm pouZivatel.

Za potrebné ochranné opatrenia na mieste ako napr. kryty, bariéry alebo osobné
ochranné pomdcky pre pracovnikov zodpovedaju prevadzkovatel, resp. dodavatel
prevadzky.

Na zaistenie bezpecnej funkcie zariadenia treba reSpektovat pokyny pre udrzbu.

Vystrazné upozornenia

Na zddraznenie postupov délezZitych z hladiska bezpe€nosti su v tomto nhavode uvedené tieto vystrazné
upozornenia, oznagené prislusnymi signalnymi slovami (NEBEZPECENSTVO, VYSTRAHA, UPOZORNENIE,
OZNAMENIE).

NEBEZPECENSTVO znamen& ohrozenie s vysokym stupfiom rizika a ak sa mu
nevyhneme, konéi usmrtenim alebo vaZznym zranenim.

VYSTRAHA znamenéa ohrozenie so strednym stupfiom rizika a ak sa mu
nevyhneme, hrozi usmrtenie alebo vazne zranenie.

UPOZORNENIE znamenda ohrozenie s nizkym stupnom rizika a ak sa mu

& UPOZORNENIE nevyhneme, hrozi mensie alebo mierne zranenie.

R Potencialne nebezpeéna situacia. Pri nereSpektovani méze dbjst’ k vecnym
OZNAMENIE P P J Y

Skodam. Nepouziva sa pri Skodach na zdravi.

Upozornenia a symboly
V tomto navode sU pouZité tieto upozornenia a symboly:
Informacia: Pojem Informacia pred textom upozoriuje na dblezité poznamky a informacie.

1Symbol pre CLOSE (armatura zatvorend)

= Symbol pre OPEN (armattra otvorena)
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Grafické zna€ky na servopohone
Na servopohonoch su pouzité grafické znacky a symboly nahradzujlce napisy, niektoré z nich su
v stlade s CSN/STN EN ISO 7010, CSN/STN ISO 7000 a IEC 60417 v platnej edicii.

& Nebezpecné napétie (CSN/STN EN ISO 7010:W012)
A Pozor, nebezpe&enstvo (CSN/STN EN ISO 7010:W001)
°4—>I Zdvih servopohonu

-o/(- Vypinaci moment

@ Rué&né ovladanie (CSN/STN ISO 7000:0096)
@ Svorka ochranného vodi¢a (5019 IEC 60417:5019)
Yvid. ¢l. 3.1.2

Charakteristika vyrobku z hfadiska miery ohrozenia
A ES typu MO-EX, na zaklade charakteristiky uvedenej v ¢asti "Prevadzkové
A-, podmienky" a z hlfadiska miery ohrozenia je vyhradené technické
zariadenie s vysokou mierou ohrozenia, pritom sa jedna o elektrické
zariadenie skupiny A (vid. VyhlaSka MPSVR SR ¢&. 508/2009 Z. z. - plati pre tzemie SR), s moznostou
umiestnenia v priestoroch z hladiska Grazu elektrickym prddom osobitne nebezpecnych.
ES st v zmysle smernice LVD 2014/35/EU resp. nariadenia viady SR 148/2016 Z.z. resp. nariadenia
viddy CR 118/2016 a normy CSN/STN 61010-1 v platnej edicii uréené pre instalaéni kategoriu
(kateg6riu prepatia) Il.
Za Ucelom preukazania zhody s poziadavkami smernice Rady Eur6py na strojové zariadenia
2006/42/EC, smernice Rady Europskeho parlamentu 2014/34/EU pre zariadenia a ochranné systémy
pouZivané v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu (oznacené ako Smernica ATEX 100a), smernice
Rady 2014/35/EU pre LVD a smernice Rady 2014/30/EU pre EMC je na ES vykonané overenie
v autorizovanych skuSobniach.
Vyrobok spifia zakladné bezpeénostné poZiadavky podia CSN/STN EN 60204-1 aje v zhode s
CSN/STN EN 55011 v platnom vydani.

Vplyv vyrobku na okolie

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobok odpoveda poziadavkam smernice Eurépskeho
parlamentu a Rady Eurdpy o aproximacii pravnych predpisov ¢lenskych Statov, tykajacich

sa elektromagnetickej kompatibility 20014/30/EU, prisludného nariadenia vliady SR 127/2016 Z. z.
resp. CR 117/2016 Sb. a poZiadavkam noriem CSN/STN EN 61000-6-2, CSN/STN EN 61000-6-4,
CSN/STN EN 61000-3-2 a CSN/STN EN 61000-3-3 v platnej edici.

Vibrécie vyvolané vyrobkom: vplyv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvarany vyrobkom: hladina hluku A v mieste obsluhy max. 85 dB (A).

Nebezpecie pre zivotné prostredie: vyrobok obsahuje naplfi mineralneho oleja resp. syntetického
maziva/oleja, ktory je Skodlivy pre vodné organizmy a mdZe vyvolat dlhodobé nepriaznivé Ucéinky
vo vodnom prostredi. Pri manipulacii a prevadzke vyrobku je potrebné zabranit aniku oleja

do Zivotného prostredia. ZvySenu pozornost je potrebné venovat prevadzke v blizkosti vodnych
zdrojov.
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Poziadavky na odborni spbsobilost’ oséb vykondavajlucich montaz, obsluhu a udrzbu

Elektrické pripojenie mdZe vykonavat pracovnik, klasifikovany ako osoba znal4 (§
5, Vyhl. & 50/1978 Sb. — plati v CR) resp. elektrotechnik (podra § 21, vyhlasky
MPSVR SR €. 508/2009 Z. z. — plati v SR), ktory ma odborné vzdelanie
elektrotechnického u¢ebného alebo Studijného odboru (stredné, Gpliné stredné alebo vysokoSkolské)
a jeho odborna spésobilost bola overena opravnenou vzdeldvacou organizaciou na overenie
odbornej spbsobilosti a m6ze vykonavat' ¢innost’ na vyhradenych elektrickych zariadeniach v rozsahu
osvedcenia, pri dodrzani podmienok ustanovenych predpismi na zaistenie bezpecnosti a ochrany
zdravia pri praci, bezpecnosti technickych zariadeni a bezpecnostno-technickymi poziadavkami.

Pokyny pre zaSkolenie obsluhy

Obsluhu m6zu vykonavat’ pracovnici odborne spésobili a zaskoleni vyrobnym
zavodom resp. zmluvnym servisnym strediskom!

Elektrické pripojenie

- do privodu napajania musi byt zaradeny vypina¢ resp. motorovy isti¢ zvoleny podla vykonu elektromotora
pre prislusné vystupné parametre podla tabulky 1 a 1a (napr. motorovy isti¢ MIS 32-... vyrobcu SEZ; P25M
vyrobcu Schneider resp. PKZMOL.... fy Eaton), ktory musi byt umiestneny €o najbliZSie k zariadeniu, lahko

pristupny obsluhe a oznac¢eny ako odpojovacie zariadenie servopohonu.

Volba isti¢a ku elektromotoru:

Jedrr:]%fta:) zrovy Trojfazovy motor o

230V 230V 400 V 440V 500 V 690V

240V 240V 415V

(kw) (A)
0,06 0,09 0,09...0,12 0,09...0,12 0,18 0,25 ... 0,4

- 0,09 0,12..0,18 0,18 0,18 0,25 0,4...0,63
0,06...0,09 0,09...0,12 0,18...0,25 0,25...0,37 0,25...0,37 0,37..0,55 0,63...1
0,12 0,18...0,25 0,37...0,55 0,37..0,55 0,55...0,75 0,75..1,1 1..16
0,18...0,25 0,37 0,75 0,75..1,1 11 15 16..25
0,37 0,55...0,75 1,1..15 15 15..2,2 2,2..3 2,5..4
0,55...0,75 1,1..15 2,2 2,2..3 2,2..3 4 4..63
1,1..15 15..2,2 3.4 4 4..55 55..7,5 6,3...10
2,2 2,2..3 55 5,5..7,5 5,5..7,5 9..11 9..14

ES MO-Ex su vyrabané v nevybuSnom vyhotoveni:

€126 ExdbeblICT5aT4Gb+ € 112D Extb lIC T135°C Db (plati MO 3-Ex, MO 3 .4-EXx,
MO 3.5-Ex, MO 5-EX) resp.

€126 ExdbebllB T5aT4Gb+ & 112D 112G Exth IlIC T135 °C Db, (plati pre MO 4-Ex)
v zmysle:

CSN/STN EN 60079-0: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. VSeobecné
poziadavky, v platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-1: Elektrické zariadenia do vybuSnych plynnych atmosfér. Pevny uzaver ,d",

v platnej edicii.

CSN/STN EN 60079-7: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. ZvySena bezpecnost
.£", v platnej edicii. 5

CSN/STN EN 60079-31: Vybusné atmosféry. Cast 31: Ochrana zariadeni pred vznietenim prachu
krytom ,t“ v platnej edicii.

Elektrické asti servopohonov su navrhnuté pre prostredia:

- ako zariadenia skupiny Il pre ostatné ohrozené priestory (okrem bani)

- kategorie 2 s vysokymi poZiadavkami na bezpecnost

- pre umiestnenie max. v zéne 1

- pre atmosféru G (plyny, pary alebo hmly) resp. pre atmosféru D (horfavé vodivé prachy)
- s rozsahom tlaku od 0,8 do 1,1 bar

KonStrukéné vyhotovenie je:

- pevny uzaver “d“ , zvySena bezpecénost ,e" resp. aroven ochrany pred vznietenim prachu krytom , th*
- 50 skupinou nevybusnosti IIC resp. llIC

- a teplotnou triedou T4 resp. T5 (max. dovolena teplota povrchu +135°C).
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Z6ny pre umiestnenie nevybuSnych ES a podmienky inStalacie zariadenia su definované v normach:
CSN/STN EN 60079-10-1: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. Ur€ovanie
priestorov s nebezpecenstvom vybuchu.

CSN/STN EN 60079-14: Elektrické zariadenia do vybusnych plynnych atmosfér. Elektrické inStalacie
v priestoroch s nebezpeéenstvom vybuch (okrem bani).

Neelektrické Casti servopohonov su navrhnuté, konstruovane, vyrabané, skisané a oznaCované

v zmysle poziadaviek na bezpecnost strojnych zariadeni podla noriem:

CSN/STN EN 1127-1: Vybudné atmosféry. Prevencia a ochrana proti Gcinkom vybuchu.

CSN/STN EN 13463-1: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusnych atmosfér. Zakladné metody
a poziadavky.

CSN/STN EN 13463-5: Neelektrické zariadenia do potencialne vybusnych atmosfér. Ochrana
bezpecnou konstrukciou ,c*

Oznagéenie zariadenia sa sklada z tychto znakov:
Ex - elektrické zariadenie odpoveda norme CSN/STN EN 60 079-0 a stvisiacim normam pre rdzne
druhy proti vybuchu
d - oznacenie typu ochrany proti vybuchu —,pevny uzaver* podfa normy CSN/STN EN 60 079-1.
e - oznadenie typu ochrany proti vybuchu — ,zvySena bezpeénost* podfa normy CSN/STN EN 60
079-7.
tb - oznaCenie typu ochrany pred vznietenim prachu krytom ,t* podla normy CSN/STN EN 60 079-31.
Il resp. lll - oznaCenie skupiny nevybusného elektrického zariadenie podla normy CSN/STN EN 60 079-
0.
C - oznacenie podskupiny skupiny Il resp. Ill nevybuSného elektrického zariadenie podfa normy
CSN/STN EN 60079-0
T4 resp.T5 resp. T135°C - oznacenie teplotnej triedy nevybusného elektrického zariadenie skupiny |l
podla CSN/STN EN 60079-0

- (EPL Gb) oznacenie zariadenia pre vybusné plynné atmosféry, ktoré ma ,vysokd“ aroven ochrany
a nie je zdrojom iniciacie v normalnej prevadzke alebo pri oakavanych poruchéach.
Db - (EPL Db) - oznacenie zariadenia do vybuSnych prachovych atmosfér s vysokou Urovriou ochrany,
ktoré nie je zdrojom vznietenia pri normalnej prevadzke alebo pocas predpokladanych funkénych portch.

1.3 Udaje na servopohone
Typovy stitok: Stitok vystrazny:

1 6 5 2
[~/ ) / [~ / / / /
Ree/bn de 77 [/ 7 S
o [ vV cl[ _Hzl[ /W A’IIIP " E "% "el[[] o
Made n Skvaka |\ K@ [\ |EEN N]E~I |
VeV \u \ 15 N 16
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Typovy Stitok obsahuje zékladné identifikacné, vykonové a elektrické Udaje: oznacenie vyrobcu, typ, vyrobné &islo,
vypinaci moment, rychlost prestavenia, stupen krytia, pracovné otacky, napajacie napatie a prud.

EN 15714-2:2009
1 Logo vyrobeu; meno vyrobcu/ dodavatela Manufacturer/supplier's name and/or
a/alebo obchodné znacka trade mark
2 Typ, oznacenie vyrobku; modelovy typ Model type and designation
a oznacenie

3 Objednavaci kdd; objednavacie ¢islo Order code; actuator commission

number
4 Viyrobné &islo servopohonu /mes./rok Actuator serial number and reference to
(-.../MMYY - odkaz na rok vyroby) year of manufacture
5 Znak CE C€ marking

Motor: Napéjacie napétie/typ pridu/

6 frekvencia; napatie, typ pridu a frekvencia
(ked je aplikované)

7 Menovity vykon elektromotora; nominalny

VIAC/Hz  Voltage, current type and frequency
VIDC (when applicable);

Nominal motor power (kW);

vykon elektromotora (kW) Wi

8 Menovity prid elektromotora; A Nominal motor current (A);
nomindlny prad elektromotora (A);

9  Stupen krytia / kéd IP; ochrana krytom (IP IP66/68 Enclosure protection

oznacenie) (IP designation);
10  Pracovny rozsah teploty okolia; Ambient temperature range

L °C
rozsah okolitej teploty
11  Trieda izol4cie elektromotora F Motor insulation class
12 Vyrobené ....... Made in ....
13 Hmotnost Kg Weight
1 Ovladacia rychlost/zaverna doba; doba MM/MIN Actuator operating time or speed
prevéadzky ES alebo rychlost 1/min; S/90°
15 r?g%?/?t; ﬁéﬁg;ﬁigﬁ&%ﬁ?m rrs1l)|/>;’ila (kN) Nm/kN Actuator rated torque (Nm) / thrust (kN);
16 Pracovny zdvih/vystupné otacky; pracovny R Angular stroke (for part-turn actuators

uhol (len pre jednoot. ES) only)
Ovladanie: napajacie napatie/prud
Vysiela¢: napajacie napatie/prid

Ochrana pre prostredia s nebezpe- Hazardous protection (when

¢enstvom vybuchu (ak je aplikovand) applicable);

Bezpecnostna funkcia (ak je aplik.) Fail safe action (when applicable);
Prikazové znacky/symboly/znaky/ oznag. Mandatory marks

Zata’zovvama |§|aSIfIkaCIa/re2|m Duty classification and cyclic duration factor;
a zataZovatel

Odkaz na tuto eurépsku normu Reference to this European Standard
Oznacenie pripojenia servopohonu Actuator attachment designation

(EN1SO 5210 alebo EN ISO 5211) (EN 1SO 5210 or EN 1SO 5211)

Korézna kategoria (napr. C2) Corrosion category (e.g. C2)

Typ maziva prevodovej skrine Gear case lubrication type

Identifik&cia vyrobnej schémy zapojenia Manufacturer's wiring diagram identification

Stitok elektromotora:

O ABicwesu B "% ) BARTEC VARNOST ce "

3~mol. cnn-zx No. 564178001 H J-Moz.
" _

i'&?rt M.

E\bﬂﬂ?ﬂjl 5C tx de I
'JJ .fS [ kg

WV H* -QI.-‘HI o r,a: R
(L3 25550 15 435|086 | ABD [Eh

P86 35 kg 04.16 DIN EN 60034 (LY _440]50 5 2o (086 | 146 IE.f]

= €.¢ Tamb <= +60°C | —
' T4Gb PTB (08 ATEX 1087 X ‘: L e Mt |
- |

PIC 155 “C DIN44081,L 26 s

\ P[TC_DIN_4a08] [lo ociade),
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Stitok vystrazny:

- s vyznacenim Cakacej doby a pozZiadavky na pevnost skrutiek.

POZOR !

KRYTY ODOBRAT PO UPLINUTI
60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU !
POUZIT SKRUTKY S MEDZOU
PEVNOSTI = 700 N/mm?

POZOR !

0O KRYTY ODOBRAT PQ UPLYNYTI 1o
60 MINUT,PO VYPNUTI EL. PRUDU !
POUZIT SKRUTKY S MEDZOU
PEVNOSTI = 800 N/mm*

MO 3.X-Ex MO 4-Ex, MO 5-Ex

Stitok nevybusnosti: s uvedenim identifikacie vyrobcu, &isla certifikatu, typového oznagenia, oznadenia
vyhotovenia, vyrobného €isla a vyhotovenia pre teplotu okolia -20°C az +60°C resp. -50°C az +40°C (plati pre
MO 3.X-Ex a MO 5-Ex) alebo -60°C aZ +40°C resp. -50°C az +40°C resp. -20°C aZ +60°C resp. -60°C az
+60°C.(plati pre MO 4-EXx).

(O [Na. [P6 O

(0 o 3Ne)

RIEGAV DA RIEGA DA

glt(- 335'5’?7-.30\, §|t(r. %%ﬁap:egov

|| | C€rozs| | | C&1o2
@ i mixtuct oo 26 Bx

Ol JO) (O] fe)

MO -Ex, IP 66 MO 4-Ex, IP 55

Stitok nevybu3dnosti elektromotora

"mimg BARTEC VARNOST c€ o

Se=141 Ie’:*.-r.r, ol

J=Muot, |
1_.-,_,[1, '- ots paay ir ] 4 . J
(I BAEN60079L 25 v oo T T4
LELE R l|| £y L 178 lka
v Hz kWl A |oosd r_lr [Ralin v |-l|
[} 2555015 133 |0.B6 60 165
Y 4450 R [y JUHE | 1460 185 |

) [ S T3 1o o ae,

1.4 Néazvoslovie

Prostredie s nebezpe€enstvom vybuchu — prostredie, v ktorom mdze vzniknat vybusna atmosféra.
Vybusné plynna atmosféra — zmes horfavych latok (vo forme plynov, par alebo hmly) so vzduchom
za atmosférickych podmienok, v ktorej sa po inicializacii Siri horenie do nespotrebovanej zmesi.
Maximalna povrchové teplota — najvysSia teplota, ktord vznikne pri prevadzke v najnepriaznivejSich
podmienkach (avSak v uznanych toleranciach) na ktorejkolvek ¢asti povrchu elektrického zariadenia,
ktoré by mohlo spdsobit’ vznietenie okolitej atmosféry.

Uzaver — vSetky steny, dvere, kryty, kdblové vyvodky, hriadele, ty€e, tahadla atd., ktoré prispievaju

k typu ochrany proti vybuchu alebo ku stupriu krytia (IP) elektrického zariadenia.

Pevny uzéaver ,d“ — druh ochrany, pri ktorom st €asti schopné vznietit vybusna atmosféru umiestené
vo vnutri uzaveru; tento uzaver pri explézii vybuSnej zmesi vo vnutri uzaveru vydrzi tlak vybuchu
a zadmedzi preneseniu vybuchu do okolitej atmosféry.

ZvySenda bezpeénost’ ,e“ — druh ochrany proti vybuchu, pri ktorom su pouZité dodato¢né opatrenia,
ktoré vytvaraju zvySenu bezpec€nost proti nedovolenému zvyseniu teploty a vzniku iskier

alebo oblikov vo vnatri a na vonkajSich Castiach elektrického zariadenia, ktoré za normalnej
prevadzky nevytvara iskry alebo obluky.
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Ochrana pred vznietenim prachu krytom ,t“ — druh ochrany vo vybuSnych prachovych
atmosférach, pri ktorom ma elektrické zariadenie kryt chraniaci pred vnikanim prachu a prostriedok,
obmedzujici povrchovu teplotu.

Horlavy prach — jemne delené pevné Castice s menovitou velkostou 500 nm alebo menej, ktoré mézu
byt rozptylené vo vzduchu, mézu sa usadzovat vlastnou hmotnostou, mézu horiet alebo tliet vo
vzduchu a mdézu vytvarat vybusné zmesi so vzduchom pri atmosférickom tlaku a pri normalnych
teplotach.

Vodivy prach - horfavy prach s elektrickou rezistivitou rovnajicou sa 103 W.m alebo men3ou..

Horlavé Castice — pevné Castice vratane vlakien s menovitou velkostou vacésou ako 500 nm, ktoré
moéZu byt rozptylené vo vzduchu a mohli by sa usadzovat' vlastnou hmotnostou.

1.5 Upozornenia pre bezpeéné pouzivanie

1. Vyrobky su uréené pre pracu v prostrediach tvorenych plynmi, parami a
&UPOZORNENIE hmlami, resp. horfavymi vodivymi prachmi, s rozsahom tepl6t: -20°C az
+60°C resp. -50°C az +40°C (plati pre MO 3.X-Ex a MO 5-Ex) alebo -
60°C az +40°C resp. -50°C az +40°C resp. -20°C az +60°C resp. -60°C az +60°C.(plati pre MO 4-
Ex).s rozsahom tlaku: 0,8 az 1,1 bar. M6Zu byt umiestnené max v zone 1.

Jedna sa pritom o vyrobky uréené do prostredi:

- skupiny 1l
- pre kategoriu 2
- pre atmosféru G resp. D
- pre podskupinu C
- pre teplotnu triedu T4 resp. T5.
. Vyrobky su konstruované v zmysle poZiadaviek noriem pre elektrické a neelektrické zariadenia
urcené do prostredi s nebezpecenstvom vybuchu: 3
- pre elektrické ¢asti CSN/STN EN 60079-0, CSN/STN EN 60079-1 a CSN/STN EN 60079-31
- pre neelektrické Casti: CSN/STN EN 1127-1, CSN/STN EN 13463-1 a CSN/STN EN 13463-5.
3. Maximalna povrchova teplota vyrobku pre skupinu T4 resp. T5 nesmie prekroc€it hodnotu +135°C.
4. Pokial je servopohon umiestneny na zariadeni, ktoré reguluje médium s vysSou teplotou ako
+ 60°C, zabezpedte zariadenie dodato¢nou konstrukciou tak, aby bola zachovana teplota okolia
max. + 60°C a aby sa teplota neprenasala cez pripojovacie komponenty!
5. Zaslepky vyvodiek su uréené len pre obdobie prepravy a skladovania, t.j. pre obdobie
po zabudovanie servopohonu do prevadzky s nebezpecenstvom vybuchu, kedy musia byt
nahradené pripojovacimi kablami!
6. V pripade nevyuzitia niektorej vyvodky pre vyvedenie kabla, musi byt tato nahradena
certifikovanou Ex zaslepovacou zatkou schvaleného typu, zaistenou lepidlom Loctite 243.
7. Teplota na vstupe kablov je max. 90°C.
8. POZOR'! KRYTY ODOBRAT PO UPLYNUTI 60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU! POUZIT SKRUTKY
S MEDZOU PEVNOSTI 2 700 N/mm? (MO 3.X-Ex).
POZOR ! KRYTY ODOBRAT PO UPLYNUTI 60 MIN. PO VYPNUTI EL. PRUDU! POUZIT SKRUTKY
S MEDZOU PEVNOSTI 2 800 N/mm? (MO 4-Ex a MO 5-Ex).
9. Po opatovnej montazi veka riadiacej skrine a krytu svorkovnicovej skrine postupujte
v zmysle upozornenia v kap. 5.3 UdrZba pre zaru€enie nevybu3nosti!
10. POZOR - Potencidlne NEBEZPECIE ELEKTROSTATICKEHO NABIJANIA.
Za prevadzky ES musi byt zabranené procesu s intenzivnou tvorbou elektrostatického naboja
silnejSieho nez je manualne trenie jeho povrchu.

A

Upozornenie pre bezpeéné pouzivanie

Istenie vyrobku: ES MO-Ex nema vlastnu ochranu proti skratu. Preto do privodu napajacieho napatia
musi byt zaradené vhodné istiace zariadenie (isti€ resp. poistka), ktoré slizi zaroven ako hlavny vypinag.
Druh zariadenia z hlfadiska pripojenia: Zariadenie je uréené pre trvalé pripojenie.

1.6 Podmienky zaruky

Konkrétne podmienky zaruky obsahuje kipna zmluva.

Zaruéna doba je podmienena :

pre GUzemie Slovenskej republiky, montdZzou pracovnikom elektrotechnikom podla § 21,
vyhlasky €. 508/2009 Z.z. MPSVR SR a zaSkolenym vyrobnou firmou, resp. montdZzou zmluvnym
servisnym strediskom,
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pre Gzemie Ceskej republiky, montadZou pracovnikom znalym podla § 5, vyhlasky 50/1978
Sh., a zaskolenym vyrobnou firmou, resp. montaZzou zmluvnym servisnym strediskom.

Dodavatel zodpoveda za kompletnost dodavky a zarucuje vlastnosti vyrobku, ktoré stanovuju
technické podmienky (TP) alebo vlastnosti dohodnuté v kiipnej zmluve.

Dodéavatel nezodpoveda za zhorSené vlastnosti vyrobku, ktoré spdsobil odberatel pri skladovani,
neodbornej montazi alebo nespravnom prevadzkovani.

1.7 Servis zaruény a pozaruény

Pre vSetky naSe vyrobky poskytujeme zakaznikom odborny firemny servis pre nasadenie,
prevadzkovanie, obsluhu, revizie a pomoc pri odstrariovani porach.
Zaruény servis je vykonavany vyrobnym zavodom na zéklade pisomnej reklamécie.
\% prlpade vyskytu zavady, prosime, tito nam laskavo oznamte a uvedte:
zakladné udaje z typového Stitku (typové oznacenie a vyrobné ¢islo)
dobu nasadenia, okolité podmienky (teplota, vlhkost,...), rezim prevadzky vratane ¢astosti
spinania, druh vypinania (polohové alebo silové), nastavena vypinacia sila
druh zavady — popis reklamovanej chyby
doporucujeme predlozit tiez Potvrdenie o montazi...

Pozaruény a zaruény servis musi byt vykonavany servisnym strediskom vyrobného zavodu resp.
zmluvnym servisnym strediskom, pre t(to ¢innost poverenym.

1.7.1 Zivotnost servopohonov

Zivotnost ES je minimalne 6 rokov.

Servopohony pouZité na uzatvaraci rezim (uzatvaracie armatdry), vyhovuju poZiadavkam
na minimalne 15 000 pracovnych cyklov (cyklus Z — O — Z pri 30 otackach na pracovny zdvih pre
viacotackové servopohony).

Servopohony pouZzité na requlaénu prevadzku (regulaéné armatury, vyhovuju nizSie uvedenym
poctom prevadzkovych hodin, pri celkovom pocte 1 miliébn zopnuti:

Castost spinania
max.1200[h"] | 1000[h? | s00[h" | 250[h7" | 125 [}
Minimalna o¢akavana zivotnost — pocet prevadzkovych hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Doba €istého chodu je min. 200 hodin, maximalne 2 000 hodin.
Zivotnost' v prevadzkovych hodinach zavisi od zatazenia a ¢astosti spinania.

Poznamka: Velka ¢astost spinania nezaistuje lepSiu regulaciu, preto nastavenie parametrov regulacie
volte len s nevyhnutne nutnou ¢astostou spinania, potrebnou pre dany proces.

1.8 Prevadzkové podmienky
1.8.1 Umiestnenie vyrobku a pracovnéa poloha

Zabudovanie a prevadzka MO-EX podla vyhotovenia je mozna na krytych miestach krytych resp.
otvorenych priemyselnych objektov bez regulacie teploty, vihkosti a s ochranou proti priamemu
vystaveniu klimatickym vplyvom (napr. priamemu slne¢nému Ziareniu).

Pri umiestneni na vo/nom priestranstve musi by# ES opatreny fahkym
&UPOZORNEME zastre$enim proti priamemu posobeniu atmosferickych vplyvov.

Pri umiestneni v prostredi s relativnou vihkostou nad 80%, vo vonkajSom
prostredi pod pristreSkom je nutné trvalo zapojit’ vyhrievaci rezistor priamo - bez tepelného spinaca.

Zabudovanie a prevadzka ES je mozna v fubovolnej polohe pri zachovani horizontalnej polohy osi
motora - obvykle so zvislou osou vystupného hriadela a ovladacou skrifiou hore. Pri montazi

je nutné uvazovat’ s priestorom pre demontaz krytu riadiacej skrine a skrine svorkovnic.
Servopohony musia byt umiestnené tak, aby bol pristup ku kolesu ru¢ného ovladania, k vrichnému
krytu a k vyvodkam, pripadne k miestnemu ovladaniu.
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1.8.2 Pracovné prostredia

V zmysle normy STN EN 60 721-2-1 v platnej edicii su ES dodavané v nizSie uvedenych
vyhotoveniach:

1) Vyhotovenie ,mierne* - pre typ klimy mierna.

2) Vyhotovenie ,chladné” - pre typ klimy chladna.

3) Vyhotovenie ,tropické” - pre typ klimy tropick&a a sucha.

4) Vyhotovenie ,morské" - pre typ klimy morska

5) Vyhotovenie ,arktické" - pre typ klimy arkticka

V zmysle STN 33 2000-1 a STN 33 2000-5-51 v platnej edicii ES musia odolavat vonkajSim vplyvom
a spolahlivo pracovat:
v podmienkach vonkajSich prostredi ozna€enych ako :

- mierne az horlce suché s teplotami -20°C aZ +60°C .......cccoeeeiiiiiiiiiiiiie e, AA 6+AA 7*
- chladné az mierne horuce suché s teplotami -50°C aZ +40°C .......ccccuvieeeeeeeiiiiiiiiiieeee e AA 8*
- chladné az mierne horuce suché s teplotami -60°C az +40°C .........ccccvvveeeeeeeriiiinnnnnn. AA 1*+AA 5*
- chladné az horace suché s teplotami -60°C @Z +60°C .........cceeeeeeriiiiiiiiieeeeeeneiiiiiieen AA 1*+AA 6%

% prlemyselnych prostrediach: pri vy3Sie uvedenych teplotach
s relativnou vlhkostou 10 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,029 kg/kg

suchého vzduchu, s vysSie uvedenymi teplotami...........ccoooiiiiiiiiiiiieiee e AB 6+AB 7*
s relativnou vlhkostou 15 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,036 kg/kg
suchého vzduchu, s vysSie uvedenymi teplotami..........ccooiviiiiiiiii e AB 8 *
s relativnou vlhkostou 5 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,025 kg/kg
suchého vzduchu, s vysSie uvedenymi teplotami...........ccooviiiiiiiiiiniceeicee e, AB 1+AB 5*
s relativnou vlhkostou 1 + 100%, vratane kondenzacie s max. obsahom vody 0,035 kg/kg suchého
vzduchu, s vySSie uvedenymi teplotami..........ccuuviiiiiiiiiiiiieee e AB 1+AB 6*
s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahom barometrického tlaku 86 , 108 kPa ............... AC 1*
S posobenlm |nten2|vne tryskajucej vody (IPx6) ..................................................................... AD 6*

s atmosferickym vyskytom korozivnych a znecistujucich latok (so S|Inym stupriom koréznej
agresivity atmosféry); pritomnost’ korozivnych znecistujucich latok je vyznamna ................... AF 2*
s ob&asnym alebo prilezitostnym vyskytom korozivnych a znecistujlcich latok (ob&asné alebo
prilezitostné vystavenie korozivnym alebo znecistujicim chemickym latkam pri vyrobe alebo
pouZzivani tychto latok); na miestach kde sa manipuluje s malymi mnozstvami chemickych
produktov a tieto sa m6zu ndhodne dostat do styku s elektrickym zariadenim ...................... AF 3*
s trvalym vystavenim velkému mnoZstvu korozivnych alebo znecistujucich chemickych latok

a solnej hmly vo vyhotoveni pre prostredie morské, pre COV a niektoré chemické prevadzky
(neplati pre vyhotovenie s miestnym ovladanim) .......ccccoooiiiiiiiiiiii s AF 4*
s moznostou pdsobenia stredného mechanického namahania:

- strednych sinusovych vibrécii s frekv. v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitidou posuvu 0,15 mm
pre f<f, a s amplitidou zrychlenia 19,6 m/s’ pre f>f, (prechodova frekv. f, je 57 az 62 Hz) .....AH 2*

- strednych razov, OtraSOV @ CRVENIA ..........uuuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiii s sasesearaaeraansaennnnnne AG 2*
s vaznym nebezpe€im rastu rastlin @ pesni ... AK 2*
s vaznym nebezpec¢im vyskytu zivoc¢ichov (hmyzu, vtdkov, malych Zivo€ichov) ..................... AL 2*

so Skodlivymi G€inkami Ziareni:
unikajucich bludnych pradov s intenzitou magnetického pola (jednosmerného a striedavého

sietove] frekvencie) do 400 AN ™ ..... ..ottt AM 2-2*
Stredného Slneéného 2iarenia s intenZitou > 500 a £ 700 W/mZ ........................................................................... AN 2*
strednych seizmickych Gcinkov so zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ..........ccccceeeeeeeeeriiiiiiinnnnn. AP 3*
s nepriamym ohrozenim bUrkovou CINNOSTOU ..........couuiiiiiiiiii i AQ 2*
s rychlym pohybom vzduchu a velkého vetra ..........ccccoeeiiiiiiiiiiii e, AR 3, AS 3*
so schopnostami osdb odborne spdsobilych :

elektrotechnikov v zmysle 8§21, vyhlasky MPSVR SR ¢&. 718/2002 (plati pre SR) ......... BA 4, BA 5*
resp. 0s6b znalych v zmysle §5, Vyhl.&. 50/1978 Sb. (plati pre CR)........cccceeveveeennee. BA 4, BA 5*
s Castym dotykom o0s6b s potencidlom zeme (osoby sa ¢asto dotykaju vodivych ¢asti alebo stoja
(aF= Yo o [\ oTa W oToTo |4 F=To (=) TR BC 3*
s nebezpedim vybuchu horfavych plynov a Par..........cccceeiieeiiiiiiiii e BE 3N2*
s nebezpecenstvo poziaru horfavych materialov vratane prachov .........cccccceeeviieiiiiiiiiiiennenen, BE 2*

* Oznacdenia v zmysle CSN/STN 33 2000-1a CSN/STN 33 2000-5-51 v platnej edicii.
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1.8.3 Napajanie arezim prevadzky

Napajacie napaétie :

eleKtromotor ... Y /' A; 400/ 230V AC resp. Y / A; 380 / 220V AC +10%
OVIAANIE ..o e 230 V AC resp. 220V AC £10%
Frekvencia Nnapajacieno NAaPALtIia..........ueeeiiiiiiiiiiiiiiiiee e 50Hz £ 2 %

ReZim prevadzky (v zmysle CSN/STN EN 60 034-1 v platnej edicii):
ES MO-Ex su uréené - pre dialkové ovladanie:
kratkodoby resp. S2-15min.
preruSovany chod S4-25%, 6 aZz 90 cyklov/hod.
- pre automaticku regulaciu (ES MO-Ex s regulatorom)
prerusovany chod S4-25%, pocet Startov/hod. podla tab. nizSie:

Modulaény rezim Spojity modulaény rezim
Moment — rozsah so stykac¢ovou reverza¢nou zostavou s bezkontaktnym spinanim
[Nm] [Startov/hod.] [Startov/hod.]
do 100 1200 3600
101-700 600 1800
Poznamka: 1. ReZim prevadzky pozostava z druhu zataZenia, zataZzovatela a ¢astosti spinania.

2. ES MO-Ex je mozZné po spojeni s externym regulatorom pouzit’ ako regulacny ES s tym, Ze
max. zataZzovaci moment je 0,4 ndsobkom max. vypinacieho momentu pre ES MO-EXx s dialkovym ovladanim.

1.9 Konzervovanie, balenie, doprava, skladovanie a vybalenie

Plochy bez povrchovej Upravy su pred zabalenim oSetrené konzervacnym pripravkom MOGUL
LV 2-3.

Skladovacie podmienky:
Skladovacia teplota: -10 aZz +50 °C
Relativna vlhkost vzduchu: max. 80 %
Skladujte zariadenia v C¢istych, suchych a dobre vetranych miestnostiach, chranené pred
necistotami, prachom, pédnou vihkostou (umiestnenim do regalov alebo na palety), chemickymi a
cudzimi zasahmi
V skladovacich priestoroch sa nesmua nachadzat plyny s koréznymi Gc€inkami.

ES MO-Ex su dodavané v obaloch, zaru€ujucich odolnost' v zmysle poziadaviek noriem
CSN/STN EN 60654-1 a CSN/STN EN 60654-3.
Vyrobky si balené na palety (paleta je vratna). Pri vyrobku je uvedené:

oznacenie vyrobcu,

nazov a typ vyrobku,

pocet kusov,

dalSie Udaje - napisy a nalepky.

Prepravca je povinny zabalené vyrobky, uloZené v dopravnych prostriedkoch zaistit proti
samovolnému pohybu; v pripade otvorenych dopravnych prostriedkov musi zabezpec€it ich ochranu
proti atmosferickym zrazkam a striekajlcej vode. Rozmiestnenie a zaistenie vyrobkov v dopravnych
prostriedkoch musi zabezpedit ich pevnu polohu, vylu€it moznost vzajomnych narazov a narazov
na steny dopravnych prostriedkov
Preprava je mozna v nevykurovanych a nehermetizovanych priestoroch dopravnych prostriedkov
s vplyvmi v rozsahu : - teplota: -25° C aZ +70° C, (zvlaStne vyhotovenia -50° C az +45° C)

- vlhkost: 5 az 100 %, s max. obsahom vody 0.029 kg/kg suchého vzduchu
- barometricky tlak 86 az 108 kPa

Po obdrzani ES prekontrolujte, ¢i nedoSlo poéas prepravy resp. skladovania k jeho
poSkodeniu. Zaroven porovnajte, €i Udaje na Stitkoch suhlasia so sprievodnou dokumentaciou
a s kupno-predajnou zmluvou /objednavkou. Pripadné nezrovnalosti, poruchy a poSkodenia
hlaste ihned’dodavatelovi.
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&UPOZORNENIE Ak ES a ich prisluSenstvo nebudl ihned” montované, musia byt uskladnené
v suchych, dobre vetranych krytych priestoroch, chrdnené pred necistotami,

prachom, p6dnou vlhkostou (umiestnenim do regalov alebo na palety), chemickymi a cudzimi zdsahmi, pri

teplote okolitého prostredia od -10°C do +50°C a pri relativnej vihkosti vzduchu max. 80 %, v Specialnom

vyhotovem pri teplote -50°C do +40°C.

Je nepripustné skladovat ES vonku alebo v priestoroch nechranenych proti priamemu pésobeniu

klimatickych vplyvov!

Pripadné poSkodenia povrchovej Upravy okamzZite odstrarite - zabranite tym poskodeniu kordziou.

Pri skladovani po dobu viac nez 1 rok, je nutné pred uvedenim do prevadzky skontrolovat mazacie

naplne.

ES montované, ale neuvedené do prevadzky, je nutné chranit rovnocennym spésobom ako pri

skladovani (napr. vhodnym ochrannym obalom).

Po zabudovani na armattru vo volnych a vihkych priestoroch alebo v priestoroch so striedanim

teploty neodkladne zapojte vyhrievaci rezistor - zabranite vzniku poSkodeni kor6ziou od

skondenzovanej vody v priestore ovladania.

Prebyto¢ny konzervaény tuk odstrante az pred uvedenim ES do prevadzky.

1.10 Zhodnotenie vyrobku a obalu

Vyrobok aj obal je vyrobeny z recyklovatelnych materialov- kovovych (ocel, hlinik, mosadz, bronz,
med, liatina), plastovych (PP, PA, POM, PC, PVC) a vyrobkov z gumy. Jednotlivé zloZzky obalu aj
vyrobku po skon&eni jeho Zivotnosti neodhadzujte, ale roztriedte ich podlfa pokynov prislusnych
smernic a predpisov o ochrane Zivotného prostredia a odovzdajte na dalSie spracovanie.

Vyrobok obsahuje napli mineralneho oleja, ktory je nebezpecny pre Zivotné prostredie. Po
skoncéeni zivotnosti vyrobku je potrebné jeho jednotlivé Casti a ndplne zhodnotit, resp. odstranit
znedistenie.
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2. Popis, funkcia a technické parametre

2.1 Popis afunkcia

ES MO-Ex maju kompaktnu konstrukciu, s niekolkymi pripojenymi modulmi. Skladaju sa
z dvoch funkéne odliSenych hlavnych €asti pozostavajacich z tychto modulov (obr.1,1a):

Silova Cast - Modul M1 — elektromotor
Modul M11 — predlohova prevodovka s rotaénou zdrzou
Modul M3 - silovy prevod s ru¢nym ovladanim

Ovladacia Cast - Modul M4 - riadiaca skrina

Elektrické pripojenie - Modul M5 - svorkovnicova skrina

Miestne ovladanie - Modul M6 — miestne ovladanie M4

M5

VONKAJSIA
OCHRANNA
ZEMNIACA

SVORKA

Obr. 1 — MO 3-Ex, MO 4-Ex
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M5

M4

M1

VONKAJSIA
OCHRANNA
ZEMNIACA
SVORKA

Obr. 1a — MO 5-Ex
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Silova €ast’
Modul M1 — nevybusny elektromotor

Trojfazovy asynchréonny nevybusny elektromotor je vo vyhotoveni Ex de IIC T4 a T5 Gb resp.
Ex de lIB T4 a T5 Gb €o je pevny uzaver "d" v kombinacii so zvySenou bezpecnostou ,e".

Modul M11 — predlohova prevodovka s rotaénou zdrzou ExclICT4aT5 Gbresp. Exc lIB T4 a
T5 Gb

Predlohovy prevod vykonava redukciu otacok elektromotora na stanovenu prevodovl hodnotu.
Predlohovy prevod pozostava z jedného az dvoch parov ¢elnych ozubenych kolies a je ukonéeny
kuZelovym pastorkom, ktory zabera do kuzelového kolesa prevodu z modulu M3.

Rota¢na zdrz nahradza mechanickd brzdu motora a umozZnuje ruéné ovladanie ES.

Modul M3 - silovy prevod s ruénym ovladanim (obr.2) Exc ICT4aT5 Gbresp. Exc lIB T4 a T5
Gb

Zostava je ulozena v skrini (1). Prevody su centralne uloZené na vystupnom hriadeli (24) a tvoria
samostatny montazny celok. Pastorok elektromotora prenaSa krutiaci moment na kuzelové koleso
(34), ktoré spolu so satelitmi (35) a pevnym korunovym kolesom — vencom (32) s vnitornym ozubenim
tvori planétovl prevodovku. UnaSac¢ planétovej prevodovky zabezpecuje prenos kratiaceho momentu
na vystupny hriadel (24). V hornej Casti je uloZzena zavitovka (23) pre snimanie momentu a ruéné
ovladanie, ktoré sa pouZziva na prestavenie ovladaného zariadenia pri preruSeni dodavky elektrického
pradu. Prestavenie sa vykona ru¢nym kolesom (25). Zavitovka je odpruzena a sila vyvolana kratiacim
momentom vystupného hriadela posulva axialne zavitovku proti sile pruziny. Pohyb zavitovky je
snimany vidlicou s €apom cez hriadelku (29), Ustiacou do ovladacej skrine. Posuv zavitovky je umerny
zatazovaciemu momentu. Vidlica zapada do obvodovej drazky, ¢im je umozneny rotaény pohyb
ruéného kolesa, teda ruéné ovladanie v kazdom prevadzkovom stave. Na zadnej stene skrine (22),
(oproti ruénému kolesu) su tri naliatky so zavitovymi otvormi, ktoré umoznuji upevnit servopohon na
stenu alebo pomocnu konstrukciu .
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Obr. 2
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Ovladacia ¢ast’

Modul M4 riadiaca skrina (obr.1,1a), Ex db IIC T4 a T5 Gb, je v hornej €asti servopohonu a tvori
samostatny funkény celok. Vrchnu €ast tvori kryt riadiacej skrine. Spodné ¢ast riadiacej skrine
uzatvara skrinu silového prevodu a tvori nosnu ¢ast prevodu pre ovladaciu dosku (1) (obr.3-3c), ktora
obsahuje:

polohovu jednotku (2) (obr.3,3a,3c)

signaliza¢nu jednotku s prevodovou jednotkou a ukazovatelom polohy (3) (obr.3,3a,3c)
momentovl jednotku (4) (obr.3,3a,3c) s momentovym kotu¢om (5) (obr.3,3a,3c)

jednotku vysielac¢a (6) s prevodnikom (7) a so zdrojom (8) (podfa Specifikacie ES) (obr.3,3a,3c)
vyhrevny odpor (9) s tepelnym spinac¢om (10) (obr.3,3a,3c)

elektrické pripojenie prostrednictvom svorkovnic (11) (obr.3bc), umiestnenych v priestore
svorkovnicovej skrini (M5) (obr.1,1a) a kablovych vyvodiek (34) (obr.1,1a)

modul miestneho elektrického ovladania (M6) (podla Specifikacie ES) (obr.1,1a,1b) je umiestneny
na svorkovnicovej skrini.
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Obr.3-MO 3-Ex-MO 3.5-Ex
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Obr. 3c—MO 5-Ex

Modul M5 svorkovnicova skrina (obr.1, 1a) umoznuje elektrické pripojenie prostrednictvom
svorkovnic (11), (obr. 3b), umiestnenych v priestore svorkovnicovej skrine (M5) a k&blovych vyvodiek
(34) (obr.1,1a).

Modul M6 miestne ovladanie (obr.1,1a,3b) (podla Specifikacie ES) je umiestneny na svorkovnicovej
skrini a prepojeny s ovladacou doskou.

Polohova jednotka (2, obr. 3,3a,3c)

ES je vybaveny polohovou krokovou jednotkou, ktora slizi na vymedzenie krajnych poléh ES
pri elektrickom ovladani prostrednictvom polohovych spinacov S3, S4. Nahon na polohovu jednotku je
z vystupného hriadela prostrednictvom vloZzenych prevodov.

Signalizaéna jednotka s prevodovou jednotkou a ukazovatefom polohy (3, obr. 3,3a,3c)
Signaliza¢na jednotka slizi na zopnutie pridavnych polohovych spinaov S5, S6 pred koncovymi
polohami. Nahon na signalizacnu jednotku je realizovany z vystupného hriadela pomocou prevodovej
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jednotky, na ktorej sa prostrednictvom prestavného kolesa nastavuje rozsah pracovnych otacok.
Okamzita poloha je indikovana kotu¢ovym ukazovatelom polohy.

Jednotka vysiela€a (6, obr. 3,3a,3c) s prevodnikom (7) a so zdrojom (8) (podla Specifikacie ES)

ES mbze byt vybaveny vysielatom polohy a vystupnym signalom podla Specifikacie zakaznika.
Slazi pre spojité vysielanie informéacie o polohe vystupného &lena, resp. vo vyhotoveni s externym
regulatorom aj ako spéatna vazba do regulatora polohy.

Vyhrevny odpor s tepelnym spinaéom (9,10, obr. 3,3a,3c)

ES je vybaveny vyhrevnym odporom (9) s externym tepelnym spinac¢om (10) (obr. 3,3a,3c) s
celkovym vykonom podfa kap. 2.2. na zabranenie kondenzécie vodnych péar a pre spravnu funkciu
zabudovanych elektrickych ovladacich ¢asti ES v pripade nizkych pracovnych tepl6t ES.
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2.2 Technické udaje

Zakladné technické Udaje ES su uvedené v tabulke €. 1, 1a, 1b, 1c.

Tabulka ¢.1
- Elektromotor”
Typ/ | Ovladacia Vypinaci 3
typové | rychlost | Prac. Zdvih® moment®® £ —
&islo +10[%] +15 [%] £ o » Menovity
T Napajacie napétie
vykon otacky prad”
[min™] [otacky] [Nm] [kg] [V] £10% W] [1/min] Al
1 2 3 6 7] 8 9 10 11 12
26 - 40
60-90 250 1370 0,69
16 80 — 130
100 - 150 370 1385 0,95
26 - 40
250 1370 0,69
60 — 90
25 80 — 130
370 1385 0,95
N N
100 - 150 T T
S o o
= n o o
Q— N S
% o g 26-40 | ™| % Q8 250 1370 0,69
o~ S o | 3 ad
0w | e|E oo
= g 40 — 60 — 90 | F 22 370 1385 0,95
2 ° g4
100 - 150 g 550 915 1,5
50 - 80 550 915 1,5
602
60 — 90 750 1410 17
100 - 150 750 1410 ’
26 - 40
632 370 1385 0,95
40 - 63
90? 26 - 40 1100 2775 2,29
50 - 80 750 1410 1,7
952
100 - 150 1500 2855 3,07

Pokragovanie >>>>>>
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Tabulka ¢.1a

Elektromotor®

Typ/ Ovladacia Vypinaci @
typové | rychlost | Prac. Zdvih® moment™® £ Menovity
gislo +10[%)] +15 [%] % Napéjacie napatie
vykon otagky prad”
[min™] [otacky] [Nm] [ka] [V] £10% W] [1/min] [A]
2 3 6 7] 8 9 10 11 12
10 200 — 300
370 1385 0,95
100 - 180
16 120 - 200
550 915 1,5
200 — 300
90 — 150 370 1385 0,95
S
25 _
w 120-200 | o 550 915 1,5
W o 7o)
< ©» 8 +
o3 0 el 200-300 | g 750 1410 1,81
oY H ©
= 0 g
g 40 120 — 200 750 1410 1,81
200 — 300 I T 1500 2855 3,07
[eNe]
N
° 2
90 — 150 2 Sg 1100 2775 2,29
63? N N N
150 - 250 o 28 1500 2855 3,07
= N <
120 - 200 <4 1500 2855 3,07
80” > >
80 — 140
200- 320 1100 2775 2,29
25 300 — 450
9 350 — 550 1500 2855 3,07
%o 80_140 | &
w — 0
b @ =] + 1100 2775 2,29
™ 0 ) 200- 320 o)
0% 32 - 300450 | &
=3 - 8 1500 2855 3,07
> 350 — 530
80 — 140
160~ 260 1100 2775 2,29
40 200 : 320
- 1500 2855 3,07
300 — 380




24

MO 3-Ex, MO 3.4-Ex, MO 3.5-Ex, MO 4-Ex, MO 5-Ex

Tabulka ¢.1b
= Max. zatazovaci Elektromotor”
_ £ moment - Menovity
Typ/ O\'/Iédam’a 2 g _ §
t)é?;\c/)e rziglg)/st \g S Prac. Zdvih g Napéjgcie
=16l g S2 | S4-25% T napatie vykon otacky prad”
2
[min™] [Nm] [Nm] [otacky] [kg] :%]% (W] [1/min] [A]
1 2 3 5 6 7 8 9 10 11 12
16 0,55 910
25 0,75 1420
32 2 o o 1,10 2880
20 i S =i 1,10 1415
50 I 8 3 NN 1,50 2880
632 T 1,50 1420
@ 80 % 33 2,20 2845
x | 1257% [135-220 | 81-132 | 54-88 L | 2| 88 3,00 2780
'jg 18079 | 95-155 | 57-93 | 38-62 156;[%0 s [ 8] S Q 3,00 2780
Qo[ 16 25-6850 | 2 | 5| oo | 075 915
=3 25 3 E | 82 1,10 1420
> 32 4 180-300 | 120-200 g4 1,50 2860
40 Q -~ 2,20 1420
50 > > 2,20 2880
63? 150-240 | 100-160 2,20 1450
g0 79 | 210730 Mg 510 | 84140 3,00 2780
Tabulka &.1c
< _zatazovaci o . Elektromotor”
Typ/ |  Ovladacia z Maxmzcimznivau Ynyg’r':g‘rf; g
tyBové rychlost ﬁ +10 [%] % L. Menovity
&islo +10[%)] 8 £ Napajacie
a s2 | sa-25% = napatie vykon otacky prad”
[min™] [otacky] [Nm] [ka] [V] £10% (W] [1/min] [A]
1 2 3 5 6 7 8 9 10 11 12
600 400 630 - 1000
15 375 250 500 - 630 15 710 4,15
300 200 300 - 500
600 | 400 630 -1000 T
5 20 375 250 500 - 630 8 8 2,2 960 5,2
U S 300 200 300 - 500 2 0 58
U % o 600 400 630 -1000 | 3 S RN
o @ 40 B 375 | 250 500630 | 0 | £ |33 3 1415 6.6
= iy 300 200 300 - 500 o = Q2
2 600 400 630 - 1000 T
23) <14
60 375 250 500 - 630 ~ - 4 1435 8,1
300 | 200 300 - 500 > >
100 29 375 250 500 - 630 5 1420 11,1
300 200 300 - 500
Poznamky:
1) Spinacie prvky pre r6zny charakter zataze (teda aj pre ES) uréuje norma STN EN 60 947-4-1.
2) Plati pre rezim ON/OFF.
3) Plati iba pre teploty do -50°C.
5) Vypinaci moment uvedte v objednavke. Pokial sa neuvedie, nastavuje sa na maximalnu hodnotu prislusného
rozsahu. Zaberovy moment je min. 1,3-nasobkom maximalneho vypinacieho momentu zvoleného rozsahu.
6) Max. zatazovaci moment je rovny:
0,6-nasobku max. vypinacieho momentu pre rezim prevadzky S2-10min, resp. S4-25%, 6-90 cyklov/hod.
0,4-ndsobkom max. vypinacieho momentu pre reZim prevadzky S4-25%, 90-1200 cyklov/hod.
7) Plati pre napéatie 3x400V AC.
8) Konkrétny pocet pracovnych ota¢ok uvedte v objednavke. In&€ je ES nastaveny na 6.0 zdvihu podrla tab. ¢.3.
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Dalsie technické udaje:

Krytie ServopoNONU: ..o IP 54 resp.IP 66 (CSN/STN EN 60 529)
Mechanicka odolnost’
sinusové vibracie s frekvenciou v rozsahu 10 az 150 Hz........... s amplitddou posuvu 0,15 mm pre f <f,
....................................................... s amplitidou zrychlenia 19,6 m/s® pre f > f,
........................... (prechodova frekvencia f, musi byt v rozsahu 57 az 62 Hz))
(oTo (0] a0 1S gl 0 T=To (] o TR PP PR TTOPPPPR 300 padov so zrychlenim 5 m.s?
SEIZIMICKA OUOINOSE ... e e e e nnbeae s podra ¢l. 1.8.2
Samovzpernost: ................. zaru€ena v plnom rozsahu krutiaceho momentu (zabezpec€ena rotacnou
valCekovou zdrzou)
BrZAENIE ES: ..ottt ———- val¢ekovou zdrZzou
Véla vystupnej €asti: ..cccooeeeeeiiiiiiiiiiennennn. < 5 °pri zatazeni 5%-nou hodnotou vypinacieho momentu
Spinace:

Strieborné mikrospinace typ DB6:
250 V AC, 20 mA do 2 A; cosj =0.6;
24V DCa48V DC, 20mA do 1 A; T=L/R=3ms.
min. vypinacie napatie 20 V
Pozlatené mikrospinace typ DB3
max. 250 V AC; 1 mA do 0,1(0,05)A;
24V DCa48VDC,1mAdo0,1A; T=L/R=3ms.
Ruéné ovladanie:
ruénym kolesom po uvolneni aretacnej skrutky aj za chodu elektromotora. Ota¢anim ru¢ného kolesa
v smere hodinovych ruci€iek sa vystupny hriadel servopohonu pohybuje v smere ,zatvara“.
Elektrické ovladanie:
Standardne pre MO-Ex - na drovni napajacieho napétia
vo vyhotoveni pre MO-Ex s externym regulatorom - privddzanim unifikovaného signalu.

Vyhrievaci prvok (E1)

Vyhrievaci rezistor - Napajacie NaPALIE: ..........coiviiiiiii e eeeans max. 250 V AC
Vyhrievaci VWKON: ..o, max. 35 B1/55°C (MO3-Ex-MO 3.5-Ex,MO 4-EX)
VYNHEeVaCT VIKON: ..o pribl. 2x35 W/55°C (MO 5-EX)

Tepelny spina€ vyhrievacieho prvku (F2)

NAPAJACIE NAPALIE: ... i e e e e e e e e et e e e e e e e e e aabt e e eaeeeeeesranes 230 VAC,5A
L= o] (o] 2= Wdo] o] U1 i F= Lo SRPP +20°C+3°C
L] o101 2= Y/ o] T L= L PP PP PPPPPPPPPPPPPP +30°C +4°C

Nastavenie polohovych spinaé¢ov
Koncové polohové spinace su nastavené na stanoveny pocet otacok s presnostou + 90° .
Pridavné polohové spinace sU z vyrobného zavodu nastavené tak, Zze spinaju bezprostredne pred
prislusnymi koncovymi polohovymi spinami.

Nastavenie momentovych spinaé¢ov
Vypinaci moment, pokial nie je Specifikované iné nastavenie, je nastaveny na maximalny vypinaci
moment zvoleného rozsahu s toleranciou £10 %, pri opakovanom momentovom vypnuti.

Vysielaée polohy

Odporovy

Hodnota odporu - jednoduchy BL ......ooooiiiiiiiiiec e 100; 2 000 W
Hodnota odporu - AVOJItY B2 .......ueeiiiiiiiiiiiieeeee e 2x100; 2x2 000 W
ZIVOINOSE VYSIBIAGA  ...ocveveviiceieeeetectc ettt ettt ae et ste e e s eneeaesae e 1.10° cyklov
ZAPAZITEINOSE .eeiieiii e 0,5W do 40 °C, (0 W/125 °C)
MaxXiMmAINY PrUd DEZCA ......cooiiiiiiiiiiiii e e e e s s s s 35 mA
Maximalne Napajacie NAPALIE .........ooeiiiiiiii e e e e e e e e araaaan VPXR V AC/DC
Odchylka linearity odporového vysielaca polony ..., +2.5 [%]"

Hysterézia odporového vysielata polony ..o max. 5 [%]"
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Nastavenie odporového vysielaéa pre vyhotovenie bez regularora (ES MO-EXx)
poloha "otvorené" ..................... 3 93 % z menovitej hodnoty
poloha "zatvorené" ................... £ 5 % z menovitej hodnoty

Elektronicky polohovy vysiela€ (EPV) - prevodnik R/l (B3)
a) 2-vodi¢ové zapojenie (bez zabudovaného zdroja, resp. so zabudovanym zdrojom)

PradoVy SIQNAI .....oveiiii e 4 + 20 mA (DC)
Napajacie napatie (pri vyhotoveni bez zabudovaného zdroja) ...........ccccccvvvviviiiinnnnnn. 15az30VvDC
Napdjacie napatie (pri vyhotoveni so zabudovanym zdrojom) ..........ccccoeeeeeiviiiiininnnnnn. 24 V DC +1,5%
ZatazZovaci OOPOL ...uueiii e max. R.=(U,-9V)/0,02A W
.......................................................................................................... (U, - napajacie napatie [V])
Zatazovaci odpor pri vyhotoveni SO zdrojom...... .....ceuieiiiiieiiiiiiiee e, max. R.= 750 W
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach: “O“......... 20 mA (svorky 81; 82)
“Z 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielaca: “Z“ ......... +0,2 mA
“O ... +0,1 mA
b) 3-vodi€ové zapojenie (bez zabudovaného zdroja, resp. so zabudovanym zdrojom)
PrUAOVY SIGNAL ...t e e e e e e e e e e e e e eeees 0+ 20 mA (DC)
PradoVvy SIQNAI .....oveeii e 4+ 20 mA (DC)
PrUAOVY SIGNAL ..ot e e e e e e e e e neee e 0+5 mA (DC)
Napajacie napatie (pri vyhotoveni bez zabudovaného zdroja). ..........cccccceeevviiiiiii 24V DC
WA= | - V.40) V7= Yol I oo | o o] QOO PP PP max. 3 kW
TePIOtNA ZAVISIOST ... e max. 0.020 mA/10°C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach: “O“........ 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81; 82)
“Z s 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu elektronického vysielata “Z“ ............ +0,2 mA
“O s +0,1 mA
Odchylka linearity elektronického vysielaca polohy a kapacitného vysielaca ................cc........ +2,5[%]"
Hysterézia elektronického vysielaca polohy a kapacitného vysielaca................ccccvvveeeeeenn. max. 5 [%]"

Kapacitny vysielaé (B3) bezkontaktny, Zivotnost' 10 ® cyklov
2-vodi€ové zapojenie so zabudovanym zdrojom, resp. bez zdroja.
Pradovy signal 4 + 20 mA (DC) je ziskavany z kapacitného vysiela¢a, ktory je napajany z vnutorného,
resp. externého napdjacieho zdroja. Elektronika vysielaa je chranena proti pripadnému prepdlovaniu
a prudovému pretaZeniu. Cely vysiela¢ je galvanicky izolovany, takZze na jeden externy zdroj mozno
pripojit vacsi pocet vysielacov.

Napajacie napatie vo vyhotoveni so zabudovanym zdrojom ..........coeeeeeeeeieiiiiiieececee e, 24V DC
Napdjacie napatie pre vyhotovenie bez Zdroja...........ccevvviiiiiiiiiii e, 18az 28V DC
Zvinenie NAaPAJACIEN0 NAPELIA ... ....ccuii ittt e bttt e et e e bn e s bneenree e max. 5%
Y F= DT E= UL VA o1 1o o PSR 0,6 W
A (= V401V Tod oo [ oo ] SR PO PP P P OUPP PPN 0 az 500 W
Zatazovaci odpor m6ze byt jednostranne uzemneny.
Vplyv zatazovacieho odporu na vystupny prod.......c....coooeeeiiiiiiiieeeeeeeeeeee e, 0,02 %/100 W
Vplyv napajacieho napatia na VyStUPNY Prud...........ccceoeoiiiiiiiiiiiiie i 0,02 %/1V
TEPIOtNA ZAVISIOSE ...t e e 05%/10°C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach:  “O“.... 20 mA (svorky 81; 82)
“Z 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerancia hodnoty vystupného signalu kapacitného vysiela¢a “Z i, +0,2 mA
O LT +0,1 mA
Odchylka linearity kapacitného vysielaca PoloNY.............ccoiiiiiiiiiiiie e +1,2 %Y

Hysterézia kapacitného vysielada polohy...............cccc . max. 5 %"
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DCPT3M prudovy vysielaé (B3)
- 2-vodiéové zapojenie bez zdroja resp. so zabudovanym zdrojom

Pradovy Signal .........cccvveieviiiiiiiiiiiiiieeee e 4 + 20 mA (DC) s moznostou zrkadlenia (20 + 4 mA)
PrNCIP CINNOST .o bezkontaktny, magnetorezistentny
Diskrétnost vysielaca Dez PreVOUOV.........ooiiiiiiiiiiii e 0,352°
WA=\ - V.40) V7= Yol I oo | o o] SR PO PP PPPPPPRRT 0 az 500 W
Pracovny zdvih ... 35 az 100 % z pevného zdvihu na danom stupni
NS T == 1] - S max. £1%
NT=T T T=T= g e= TSR o] £V 0T (o] o max. +2,5%
Napajacie napéatie pre vyhotovenie bez zdroja..............cccoeeeeeeeeeeeeeeeeeee. 15 az 28 V DC, max.42 mA
Napdjacie napatie vo vyhotoveni so zabudovanym zdrojom ............ccceviiiiiiieeiiieciiiiine e, 24V DC
Max. odchylka Napajacieno NAPALIA .........ccooiiiiiiiic e e e e eaens +5%
PraCcOVNA tEPIOTA. ... i e e e e e as -25 az +70°C
Tolerancia hodnoty vyStUpNého SIGNAIU .......ccooeeiiiiiiiiiee e WL +0,2 mA
........................................................................................................................................ ,0" 20,1 mA
OACNYIKA TINEATILY ........cveeveeeeeeeeee ettt ettt e et ee et ee et ee et et et e s et e sssteasetessetessseensaenneas +2,5 %V
HY ST ZIA. ...ttt ettt ettt et ee e ee e max. 2,5 %Y
Chybové hlasenia pomocou blikania LED diédy

1) z menovitej hodnoty vysielaca vztahované na vystupné hodnoty pri nastaveni max. ota¢ok na danom stupni
zdvihu pod/a tabu/ky ¢.3.

2.2.1 Mechanické pripojenie

- prirubové F10,F14 alebo F16 (ISO 5210, DIN 3338)
- prirubové f 135 (GOST R 55510-2013)

Hlavné a pripojovacie rozmery su uvedené v rozmerovych nacrtkoch.

2.2.2 Elektrické pripojenie

a) servopohonu
na svorkovnicu (X) -
- max. 32 svoriek pre MO 3-Ex, MO 3.4-Ex, MO 3.5-Ex, MO 4-Ex
- max. 24 svoriek pre MO 5-Ex
- Dizka odizolovania voditov do bezskrutkovych svoriek je 8 az 9mm, svoriek s prierezom
pripojovacieho vodiéa od 0,08 do 2,5 mm?;
- cez kabelové vyvodky — 2xM25x1,5 a 1xM16x1,5 (pozri obr. 1, 1a)

b) 3~ elektromotora
vo svorkovnicovom vyhotoveni bez stykacov:................. cez vyvodky M 20, M25 alebo M32 na
svorkovnicu motora
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Ochranné svorka:

Pri uvadzani do prevadzky — pri inStalacii zariadenia:

- pre bezpecné pouzivanie servopohonu je nevyhnutné pripojit vonkajSiu a vnutornd zemniacu
svorku. Umiestnenie vonkajSej a vnatornej ochrannej svorky je znazornené na obr.3d. Pre zalisovanie
vodi¢a do vonkajSej zemniacej svorky je potrebné pouzit klieSte pre izolovane ocka HP3 (fy
CEMBRE).

- do privodu napdjania musi byt zaradeny vypinac resp. isti¢, ktory musi byt umiestneny ¢o najblizSie
k zariadeniu, lahko pristupny obsluhe a oznaceny ako odpojovacie zariadenie servopohonu.

VonkajSia a vnutorna, su vzajomne prepojené a oznacené znakom ochranného uzemnenia.
Elektrické pripojenie sa vykonava podla schém zapojenia vlozenych resp. vlepenych do vrchného
krytu resp. krytu svorkovnice ES.

VNUTORNA
OCHRANNA
ZEMNIACA SVORKA

VONKAJSIA
OCHRANNA
ZEMNIACA
SVORKA

Obr.3d
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3. Montaz a demontaz ES

Dbajte na bezpecénostné predpisy !

Poznamka:
Opatovne overte, ¢i umiestnenie ES odpoveda c¢asti "Prevadzkové podmienky". Ak su
podmienky nasadenia odliSné od odporucenych, je potrebna konzultacia s vyrobcom.

Pred za¢atim montaze ES na armaturu :
Znovu prezrite, ¢i ES nebol pocas skladovania poskodeny.
Podla Stitkovych Udajov overte sulad vyrobcom nastaveného pracovného zdvihu (pracovnych
otacok) a pripojovacich rozmerov ES s rozmermi armatury.
V pripade nesuladu vykonajte zoradenie podla ¢asti “Zoradenie*.

3.1 Montéaz

ES je od vyrobcu zoradeny na parametre podla typového Stitku.

3.1.1 Mechanické pripojenie

V pripade, Ze pozadovany tvar mechanického pripojenia je rieSeny adaptérom tvaru A
(s prirubou F16, F14 alebo F10), je potrebné najprv na pripojovaciu prirubu ES tento adaptér upevnit
pomocou skrutiek.

Mechanické pripojenie — tvar pripojovacieho dielca B, C, D, E (alebo B3) a zubova spojka:
Dosadacie plochy pripojovanej priruby ES armatary/prevodovky dokladne odmastite;
Vystupny hriadel armatury/prevodovky lahko natrite tukom, neobsahujicim kyseliny;

ES prestavte do krajnej polohy "ZATVORENE", do rovnakej krajnej polohy prestavte armaturu;
ES nasadte na armaturu tak, aby vystupny hriadel armatury/prevodovky spolahlivo zapadol
do spojky servopohonu.

Nasadenie na armatlru vykonajte nenasilne, nakofko méze dojst’
ku poSkodeniu prevodu ES alebo armatury!

/A% UPOZORNENIE

Pomocou ruéného kolesa natacajte ES, ak je eSte potrebné zosuladit otvory v prirube ES

a armatary;

Overte, ¢i pripojovacia priruba prilieha k armatare/prevodovke.

Prirubu upevnite Styrmi skrutkami (s mechanickou pevnostou min. 8G) utiahnutymi tak, aby
bolo mozné ES pohybovat. Upevriovacie skrutky rovnomerne krizom utiahnite.

Na zaver mechanického pripojenia vykonajte kontrolu spravnosti spojenia s armaturou,
otacanim ru¢ného kolesa.

Mechanické pripojenie — stupajuce vreteno (pre tvar A resp. C):

Ak je stupajuce vreteno armatury v jednej z krajnych pol6h dihSie ako rozmer od upeviovacej
priruby po veko ovladacej skrine, demontujte krytku vystupného hriadela (obr.1) na ovladacej
skrini a nahradte ju po montazi servopohonu na armatdru krycou rarkou (nie je suéastou
dodavky).

Dosadacie plochy pripojovacej priruby ES a armatuiry dékladne odmastite.

Vystupny hriadel armatuary lfahko natrite tukom.

ES prestavte do krajnej polohy ,ZATVORENE®, do rovnakej krajnej polohy prestavte armatru.
Nasurite servopohon vystupnou maticou na vreteno /skrutku armatiry a otacajte ru€énym
ovladacim kolesom proti smeru pohybu hodinovych ruci¢iek dovtedy, kym upeviovacia priruba
servopohonu dosadne na upeviiovaciu prirubu armatary. Dalsi postup je ako v predchadzajuce;
¢asti pri mechanickom pripojeni pre tvary B, C, D.
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Na zaver mechanického pripojenia vykonajte otd¢anim ruéného ovladacieho kolesa kontrolu
spravnosti spojenia ES s armatirou.

3.1.2 Elektrické pripojenie a kontrola funkcie

Nasledne vykonajte elektrické pripojenie k sieti resp. k nadvazujicemu systému.

1. Riadte sa pokynmi ¢asti ,Poziadavky na odborna spésobilost’..." !

2. Pripolozeni elektrického vedenia je potrebné dodrziavat’ predpisy pre inStalaciu
silnopradych zariadeni! Privodné kably musia byt schvaleného typu. Tepelna odolnost privodnych kablov
a vodi¢ov musi byt miniméalne +90°C.

Vodiée ku svorkovniciam privadzajte kdblovymi vyvodkami!

Pred uvedenim ES do prevadzky je potrebné pripojit' vnitorni a vonkajSiu zemniacu svorku!

Privodné ké&ble musia byt upevnené k pevnej konstrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek!

Z dévodu zamedzenia prenikania vihkosti do ES okolo Zil pripojovacich kéblov, je potrebné tieto vodice

v mieste vyvedenia z plasta k&blu utesnit’ silikonovou hmotou.

ousw®

Elektrické pripojenie na svorkovnicu :

Pred elektrickym pripojenim odoberte kryt svorkovnicovej skrine a skontrolujte, éi druh
prudu, napdjacie napatie a frekvencia suhlasia s tdajmi na typovom Stitku elektromotora.
Elektrické pripojenie:

- elektrické pripojenie vykonajte podla schémy zapojenia, ktora je vlepena v kryte ES.

elektrické pripojenie sa vykonava cez dve kéblové vyvodky do riadiacej skrine a 1 k&blovu vyvodku

pre elektromotor .

V pripade potreby vykonajte zoradenie ES .

Nasadte kryt a skrutkami ho rovhomerne krizom utiahnite. Kablové vyvodky pevne utiahnite, len

vtedy je zarucené krytie.

Poznamky:
1. KES su dodavané upchavkové vyvodky, ktoré v pripade spravneho nasadenia na privodné vedenia

umozriuji zabezpecit krytie az IP 68. Pre pozadované krytie je potrebné pouzit' krizky podfa skutoéného
priemeru kabla a pozadovanej teplotnej odolnosti.
2. Pri upevriovani kabla je potrebné prihliadat k pripustnému polomeru ohybu, aby nedoSlo k poSkodeniu resp.
nepripustnej deformécii tesniaceho elementu k&blovej vyvodky. Privodné kable musia byt upevnené
k pevnej konStrukcii najdalej 150 mm od vyvodiek.
Pre pripojenie dia/kovych vysielacov doporucujeme pouZzit’'tienené vodice.
Celné plochy krytu ovladacej éasti musia byt pred opéatovnym upevnenim &isté.
Reverzécia ES je zaru¢end, ak casovy interval medzi vypnutim a zapnutim napéjacieho napétia pre opacny
smer pohybu vystupnej ¢asti je minimalne 50 ms.
6. Oneskorenie po vypnuti, t.j. ¢as od reakcie spinacov az kym je motor bez napétia, smie byt max. 20 ms.

akrw

i UPOZORNENIE Dbajte na pokyny vyrobcov armatur, ¢i vypinanie v koncovych polohach
ma byt realizované prostrednictvom polohovych alebo silovych spinacov!

Po elektrickom pripojeni vykonajte kontrolu funkcie:

Kontrola zapojenia el. motora a schémy ovladania. ES prestavte ruénym kolesom
do medzipolohy. Spravne zapojenie skontrolujte tak, Ze stlacite tlaCidlo "zatvara" (na skrinke ruéného
ovladania resp. na paneli skiSobnej tlaCidlovej skrine) a vystupny hriadel sa musi otacat v smere
hodinovych ruciciek pri pohlade zhora (do riadiacej skrine) na vystupny hriadel. Ak tomu tak nie je,
zamente sled faz elektrickej siete.

Kontrola momentovych spina¢ov (obr.4,5). Pri chode servopohonu v smere "zatvara"
a pri zapojeni momentovych spinacov pre "momentové vypinanie" prepnite kontakty spinaa S2
nadvihnutim prislichajicej vypinacej packy (24 obr.5) spina¢a. Pri spravnom zapojeni sa ES musi
zastavit. Pri zapojeni momentovych spinacov pre "signalizaciu" d6jde iba k signalizacii na ovladacej
skrini panelu.

Analogicky opakuijte skisku aj pre smer "otvara" prepnutim kontaktov spinaca S1. Ak je niektora
funkcia nespravna, skontrolujte zapojenie spina¢ov podla schémy zapojenia.

Kontrola polohovych spinaéov (obr.6,8). Pri chode servopohonu v smere "zatvara" prepnite
kontakty spinacov S4 resp. S6 stla¢enim vypinacej rolni¢ky prislusného spinaca. Pri spravhom
zapojeni sa musi ES zastavit pri prepnuti kontaktov spina¢a S4 a rozsvietit' pri prepnuti kontaktov
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spina¢a S6. Analogicky opakujte skusku aj pre smer "otvara". Stla¢enim vypinacej packy spinaov S3
resp. S5, sa musi ES zastavit resp. signalizovat. Ak opat nie je niektora z funkcii spravna,
skontrolujte zapojenie spina¢ov podla schémy zapojenia.

3.2 Demontéaz

Pred demontézou je potrebné odpojit’ elektrické napajanie ES!
&UPOZORNENIE Predpisanym spdsobom zabezpecte, aby nedoslo ku pripojeniu ES na
siet’atym ku moznosti Urazu elektrickym pradom!

Vypnite ES od napéjania.

Pripojovacie vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvolnite z vyvodiek. Pri konektorovom
vyhotoveni odpojte konektor.

Uvolnite upevnovacie skrutky priruby a ES oddelte od armatdry.

Pri odosielani do opravy ES uloZte do dostatoéne pevného obalu, aby po¢as prepravy nedoslo
k jeho poSkodeniu.
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4. Zoradenie

,f\ Dbajte na bezpecnostné predpisy!
A\ V pripade, Ze je potrebné priviest napajacie napatie do ES, predpisanym sp6sobom
zabezpecte, aby nedoslo k Urazu elektrickym pradom. V opa¢nom pripade odpojte

ES od elektrickej siete.

ES je z vyrobného podniku nastaveny na pevny pocéet pracovnych otad¢ok (zadany odberatelom v
objednavke). Pokial chcete prestavit ES na iné parametre, postupujte podla nasledovnych pokynov.
Prestavenie vykonavajte na mechanicky a elektricky pripojenom ES. Tato kapitola popisuje zoradenie
servopohonu na parametre vySpecifikované v Specifikatnej tabulke v pripade, Ze potrebujete zmenit
nastavené parametre ES. Rozmiestnenie nastavovacich prvkov ovladacej dosky je na obr. 3, 3a. 3c .

4.1 Zoradenie momentovej jednotky (obr. 4
ab) 36

Nastavovanie vypinacieho momentu je mozné
robit iba v spojitosti so zariadenim na meranie
kratiaceho momentu a to iba v prisluShom rozsahu,
podla tabulky vyhotoveni, hrubou regulaciou (17) a
jemnou reguléciou (18), obr.4 .

Prestavenie vypinacieho momentu pomocou
segmentov (17), obr.4, je mozné vykonat len v rdmci
vyznaceného intervalu MIN — MAX na momentovom
kotuci v prisluSnom momentovom rozsahu
servopohonu.

Pre zmenu momentového rozsahu je nutné
vymenit pruziny v momentovom nahone, ¢o sa da
urobit z hfadiska montéznej naro€nosti iba vo
vyrobnom podniku, resp. servisnom stredisku.

HRANICA MIN.
MOMENTU

HRANICA MAX.
MOMENTU

HRANICA MIN.
MOMENTU

Momentova jednotka pozostava z troch funkénych Obr.4
celkov: 19 20
- momentovy kotué (obr. 4) : J—_\
- momentova jednotka s blokovacim
mechanizmom (82) (obr. 5) —ili_

|
—
i/’r

Momentovy kotuc¢ (obr. 4) je upevneny na hs

momentovej hriadelke Ustiacej zo silového +
Y , N

prevodu (obr.2). Uhol nato¢enia momentového L&
kot(€a je umerny kratiacemu momentu na -
vystupnom hriadeli servopohonu. Jeho velkost 21 |
je nastavovana prestavenim segmentov (17) a
presunutim dorazov (18) (Obr. 4). Dosiahnuta
hodnota kratiaceho momentu sa
z momentového kotuca prenaSa na momentovd
jednotku prostrednictvom momentovej packy
(42) (Obr. 5).

Poznamka:

Rysky na stupniciach neudavaju priamo
hodnotu vypinacieho momentu, ale slizia len
pre presnejSiu orientaciu pri prestavovani jeho
velkosti v rdmci vyznacenej MIN. a MAX.
vypinacej hodnoty pre dané vyhotovenie bez
skiuSobného zariadenia pre meranie momentu.

Momentovu jednotku (obr.5) tvori nosnik,
na ktorom sU umiestnené spinace S1 (20) a S2
(21). Na hriadelke (23) su ulozené vypinacie
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packy (24), ktoré silami pruziny drzia stlacené spinace az do okamihu, ked dojde k pootoceniu

hriadelky z nahonu momentového vypinania.

Blokovaci mechanizmus (82) (obr.5) zabezpecuje blokovanie momentového vypinania spravidla
na 1 aZz 2 otacky po reverzacii servopohonu. Po uplynuti nastavenych otdok momentova jednotka

nadobuda svoju pévodnu funkciu.

Zoradenie blokovania:
ES pracuje v rozsahu pracovnych ota¢ok podla tabulky vyhotoveni.

Nastavenie blokovania je moZné na pocet ota¢ok uvedeny v tabulke &.2a, 2b.

Tabulka é.2a

Pocet otd€ok blokovania momentu pre vyhotovenie nad 5 pracovnych otaéok

pre ES (1 kolik v ndhonovom kolese)

vaéky na pastorku (25)

MO 3-Ex MO 3.4-Ex MO 3.5-Ex MO 4-Ex MO 5-Ex . ..
sl pootoé&ené o
1,0-2,0 - - 1,0-2,0 1,0-2,0 90°
3,0-4,0 1,25-1,7 08-11 3,0-4,0 3,0-4,0 180°
50-6,0 2,1-25 1,36 -1,7 50-6,0 50-6,0 270°
7,0-8,0 3,0-3,35 1,9-2,18 7,0-8,0 7,0-8,0 360°
Tabulka €.2b

Pocet otacok blokovania momentu pre vyhotovenie do 5 pracovnych
otacok pre ES (3 koliky v nahonovom kolese)

vacky na pastorku (25)

MO 3-Ex MO 3.4-Ex MO 3.5-Ex MO 4-Ex MO 5-Ex . .
suU pootocené o

0,33 — 0,66 0,13 -0,28 0,09 -0,18 0,33 — 0,66 0,33 — 0,66 90°

1-1,33 0,42 — 0,56 0,27 — 0,36 1-1,33 1-1,33 180°

166-2 0,7-0,85 0,45 -0,55 166-2 166-2 270°

2,33 -2,66 097-112 0,63-0,73 2,33 -2,66 2,33 -2,66 360°

Blokovanie je u vyrobcu nastavené na rozsah vyznaceny v tabulke tuénym pismom. V pripade
potreby zmeny poctu otacok blokovania sa obracajte na prislusné servisné stredisko.
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4.2 Zoradenie polohovych spinacov (S3(S13),54(S14))(obr.6)

ES z vyrobného zavodu je nastaveny na zdvih odpovedajlci 6.stupfu podla tabulky €.3, resp. na
zdvih podra Specifikacie zakaznika. Zdvih uvedeny na typovom Stitku ES odpovedd maximalnemu
zdvihu pri prestaveni prevodovky na 11.stuperi podla tabulky €.3 Pri nastaveni, zoradeni a
prestaveni polohovych spinacov postupuijte nasledovne (obr. 6, 7):

Vo vyhotoveni s odporovym vysielaom vysunte vysiela¢ zo zaberu, (obr.9)

Prestavné koleso prevodovky signalizacie presurite po uvolneni skrutky prestavného kolesa na

pozadovany stupen rozsahu (na najblizSi vySSi, alebo rovny odpovedajucim konkrétnym otackam)

podla tabulky €.3 aobr.7. Pri nastaveni prestavného kolesa dbajte na spravny zaber s kolesom
daného stupna a skrutku opatovne utiahnite.

ES prestavte do polohy "otvorené" elektricky, alebo ruéne. Ak ES pri elektrickom prestaveni pocas

zdvihu vypne v medzipolohe pred dosiahnutim polohy "otvorené" od polohového spinaca S3 (obr.6),

skrutkovacom vloZzenym do nastavovacej skrutky (29) tato skrutku zatlaéte a otacajte v smere Sipky,

az prislusné vacka rozopne spina¢ S3. Vyberte skrutkova¢ z nastavovacej skrutky (pozri poznamku 1)

a pokraduijte v prestaveni ES do polohy ,otvorené*.

V polohe ,otvorené“ skrutkovacom viloZzenym do nastavovacej skrutky (29) tato skrutku zatlacte

a otacajte v smere Sipky do okamihu, az prislusna vacka zopne spina¢ S3. Vyberte skrutkovac

Z nastavovacej skrutky (pozri poznamku 1).

ES prestavte do polohy "zatvorené" elektricky, alebo ruéne. Ak ES pri elektrickom prestaveni pocas

zdvihu vypne v medzipolohe pred dosiahnutim polohy "zatvorené" od polohového spinaca S4 (obr.6),

skrutkovacom vloZzenym do nastavovacej skrutky (28) tato skrutku zatlaéte a otacajte v smere Sipky,

az prislusna vacka rozopne spina¢ S4. Vyberte skrutkova¢ z nastavovacej skrutky (pozri poznamku 1)

a pokracujte v prestaveni ES do polohy ,zatvorené*.

V polohe ,zatvorené“ skrutkovaCom vioZzenym do nastavovacej skrutky (28) tuto skrutku zatlacte

a otacajte v smere Sipky do okamihu, az prislusna vacka zopne spinaé¢ S4. Vyberte skrutkovac

Z nastavovacej skrutky (pozri poznamku 1).

Po zoradeni polohovych spinacov je potrebné v pripade potreby (podfla vybavenia ES) zoradit

signalizacné spinace, vysiela¢ polohy, prevodnik, ukazovatel polohy a regulator polohy.

Poznamka 1: V pripade, Ze nastavovacia skrutka po uvolheni skrutkovada ostane zatlacena
(rozpojené ozubené kolesa nezaskocili do zaberu), pootacajte jemne nastavovacou skrutkou bez
zatlacenia proti smeru Sipky, pokial nastavovacia skrutka nevyskoci do vychodzej polohy.

Poznamka 2: V pripade vyhotovenia ES s tandemovymi polohovymi spinaémi S13, S14 su tieto
spinace zoradené po zoradeni spinacov S3 a S4 t.j. spina¢ S3 spina su¢asne so spinacom S13 a
spinac¢ S4 spina sucasne so spinacom S14.

SPINAC

SPINAC
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TABULKA ¢. 3
MAX. PRACOVNE OTACKY ES
STUPEN |(ak zékaznik neSpecifikuje, od vyrobcu je ES nastaveny na 6.° zdvihu)
ZDVIHU
MO 3-Ex MO 3.4-Ex MO 3.5-Ex MO 4-Ex MO 5-Ex
1° 1,75 - - 1,75 1,25
2.° 3 1,3 - 3 2,3
3.° 57 2,4 1,5 57 4
4.° 10,5 4,4 2,8 10,5 7.5
5.° 19 8 5 19 14
6.° 34 14,5 9,5 34 25
7.° 63 26 17 63 45
8.° 113 48 31 113 80
9.° 206 85 56 206 150
10.° 375 155 100 375 270
11.° 685 285 185 685 500
S
—
11.° i 10.°
9.° I 8.
. :
5.° l 4.°
3.° I 2.°
.
E
SKRUTKA
PRESTAVNEHO

KOLESA

PRESTAVNE
KOLESO

Obr.7
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4.3 Zoradenie signalizaénych spinacov (S5,S6) (obr.8)

Signaliza¢né spinace ES z vyrobného zavodu su nastavené tak, Ze zopinaju cca 10% pred koncovymi

polohami pokial zakaznik neSpecifikoval inak. Pred nastavenim signalizaénych spinacov je v pripade

potreby nutné zoradit koncové polohové spinace S3,S4 podla predchadzajucej kapitoly.

Pri nastaveni signalizaénych spinacov postupujte nasledovne :

ES prestavte do polohy v ktorej chcete aby zopol spina¢ S5 pri chode ES do smeru "otvara".

Otacajte vackou (31) spinaca S5 (27) v smere chodu hodinovych rugiciek, az do okamihu zopnutia
spinaca S5.

ES prestavte do polohy v ktorej chcete aby zopol spina¢ S6 pri chode ES do smeru "zatvara".

Otacajte vackou (30) spinaca S6 (26) proti smeru chodu hodinovych ruci€iek, az do okamihu zopnutia
spinaca S6.

Poznamka: MoZnost signalizacie je 50 az 100 %..z pracovného zdvihu v oboch smeroch pohybu .
Pri vyuZiti reverznej funkcii spinaca je moznost’ signalizacie 0 az 100 %.

4.4 Zoradenie ukazovatela polohy (obr.8)

Mechanicky ukazovatel polohy sluzi pre informéciu o polohe vystupného ¢lena vzhlfadom ku krajnym

koncovym poloham ES.

Pred zoradenim ukazovatela polohy musia byt v pripade potreby zoradené polohové spinae S3,54.

Pri nastaveni ukazovatela polohy postupujte nasledovne :

ES prestavte do polohy "zatvorené".

Pootodte kotu¢om ukazovatela polohy (32) (obr.8) tak, aby sa kryla ryska so symbolom pre smer
,zatvara“ s ryskou na priezore vrchného krytu.

ES prestavte do polohy "otvorené".

Pootodéte vrchnou ¢astou kotléa ukazovatela polohy (32) (obr.8) tak, aby sa kryla ryska so symbolom
pre smer ,otvara“ s ryskou na priezore vrchného krytu.
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4.5 Zoradenie odporového vysielaéa (obr. 9)

V ES MO-Ex je odporovy vysielaé (92) pouzity vo funkcii diaflkového ukazovatela polohy; v ES
MO-Ex s externym regulatorom vo funkcii spatnej vazby do regulatora polohy.

Pred zoradovanim odporového vysielac¢a musia byt zoradené polohové spinace S3 a S4.
Zoradenie odporového vysiela¢a spociva v hastavovani hodnoty odporu vysiela¢a v definovanej
krajnej polohe ES.

Poznédmky:
V pripade, Ze sa ES nevyuZiva v celom rozsahu pracovnych otacok pod/a zvoleného stupria

na prisluSnom rade zdvihu pod/a tabu/ky ¢.3, hodnota odporu v krajnej polohe ,otvorené“ sa
amerne zniZzi.

Pri ES MO-Ex s externym regulatorom sl pouzité prednostne vysielace s ohmickou hodnotou 2000
W. V pripadoch pri vyvedenej odporovej vetve na svorkovnicu su pouZzité vysielac¢e s ohmickou
hodnotou pod/a Specifikacie zakaznika. Pri ES s dvojvodi¢ovym prevodnikom je pouZzity vysielac¢
s ohmickou hodnotou 100 W.

Postup pri zoradovani je nasledovny :

Uvolnite upevnovacie skrutky (90) drziaka vysielaca a vysiela¢ vysunte zo zaberu.

Meraci pristroj na meranie odporu pripojte na svorky 71 a 73 svorkovnice ES MO-EX , resp. na svorky
7 a 10 regulatora ES MO-Ex s externym regulatorom pri odpojenom napajacom napati do ES.
ES prestavte do polohy "zatvorené" (ru¢nym kolesom, az po zopnutie prislusného koncového spinaca

S2, resp. S4).

NatacCajte pastorok vysiela¢a (91), az na meracom pristroji nameriate hodnotu odporu £ 5 % menovitej
hodnoty odporu vysiela¢a pri ES MO-EX, resp. 3 az 7 % menovitej hodnoty odporu vysielaca pri
ES MO-Ex s externym regulatorom, alebo pri ES MO-Ex s EPV, t.j. s odporovym vysielacom
s prevodnikom PTK1.

V tejto polohe vysiela¢ zasunte do zaberu s ndhonovym kolesom a utiahnite upevriovacie skrutky na
drziaku vysielaca.

Skontrolujte hodnotu odporu v oboch krajnych polohach a v pripade potreby postup opakujte.

Po spravnom zoradeni odpojte meraci pristroj zo svorkovnice.
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4.6 Zoradenie elektronického polohového vysielaéa (EPV) - odporového vysielaca
s prevodnikom PTK 1

4.6.1 EPV - 2-vodi¢éové vyhotovenie (Obr. 10)

Odporovy vysiela¢ s prevodnikom PTK1 je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze vystupny
prudovy signal merany na svorkach 81-82 méa hodnotu: - v polohe “otvorené“ 20 mA
- v polohe “zatvorené“ 4 mA

V pripade potreby opatovného zoradenia prevodnika postupujeme takto:

Zoradenie EPV :

ES prestavte do polohy “zatvorené” a vypnite napajanie prevodnika.

Skontrolujte, resp. v pripade potreby zoradte odporovy vysiela¢ podla kapitoly ,, zoradenie
odporového vysielaéa“ s tym, Zze hodnotu odporu merajte na svorkach X-Y . Pouzity je odporovy
vysiela¢ s ohmickou hodnotou 100 W.

Zapnite napajanie prevodnika.

Otacanim nastavovacieho trimra
ZERO nastavte hodnotu
vystupného prudového signalu
meraného na svorkach 81-82 na
hodnotu 4mA.

ES prestavte do polohy ,otvorené”.

Otacanim nastavovacieho trimra
GAIN nastavte hodnotu
vystupného prudového signalu
meraného na svorkach 81-82 na
hodnotu 20mA.

Skontrolujte vystupny signal
z prevodnika v obidvoch
krajnych polohach a v pripade potreby potup zopakuijte.

ZERO GAIN

SVORKA , X*

SVORKA , Y*

Poznamka: Hodnotu vystupného signalu 4-20mA je mozné nastavit’ pri hodnote 75 az 100%
menovitého zdvihu uvedeného v tabulke ¢.3. Pri hodnote menej nez 75% sa hodnota 20mA Umerne
znizuje.

4.6.2 EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie (Obr. 11)

Odporovy vysiela¢ s prevodnikom je z vyrobného zavodu nastaveny tak, Ze vystupny priudovy signal
merany na svorkach 81-82 ma hodnotu: - v polohe "otvorené“ 20 mA resp. 5 mA

- v polohe "zatvorené“ 0 mA resp.4 mA,
podla vySpecifikovaného vyhotovenia

prevodnika . ZERO GAIN

SVORKA , X*
V pripade potreby opatovného 3
zoradenia prevodnika postupujte

SVORKA , Y

takto:

ES prestavte do polohy ,zatvorené“ a
vypnite napajanie prevodnika.
Skontrolujte, resp. v pripade potreby

zoradte odporovy vysiela¢ podla
kapitoly ,,zoradenie odporového
vysielaéa“ s tym, Ze hodnotu
odporu merajte na svorkach X-Y
(obr. 11). PouZzity je odporovy
vysiela¢ s ohmickou hodnotou
2000 Wresp. 100W.
Zapnite napajanie prevodnika.
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Otacanim nastavovacieho trimra ZERO nastavte hodnotu vystupného pradového signalu meraného
na svorkach 81-82 na hodnotu 0 mA resp. 4 mA.

ES prestavte do polohy ,otvorené”.

Otacanim nastavovacieho trimra GAIN nastavte hodnotu vystupného pradového signalu meraného
na svorkach 81-82 na hodnotu 20 mA resp. 5 mA.

Skontrolujte vystupny signal z prevodnika v obidvoch krajnych polohach a v pripade potreby postup
zopakuijte.

Poznamka: Hodnotu vystupného signalu (0 -20mA ,4 -20mA resp. 0 -5mA pod/a Specifikacie) je
moZné nastavit pri hodnote 85 az 100% zdvihu uvedeného v tabulke ¢.3. Pri hodnote menej nez 85%
sa hodnota vystupného signalu tmerne znizuje.

4.7 Zoradenie kapacitného vysielaca CPT1/A (obr.12)

Tato kapitola popisuje zoradenie vysielaca na vySpecifikované parametre (Standardné hodnoty
vystupnych signalov) v pripade, Ze doSlo k ich prestaveniu. Kapacitny vysiela¢ (95) sltzi ako vysiela
polohy ES s unifikovanym vystupnym signalom 4+20 mA u ES MO-Ex.

Kapacitny vysiela¢ CPT1/A je vyrobcom zoradeny na pevny pracovny zdvih podla objednéavky
a zapojeny podla schém zapojenia vlepenych v kryte. Pred elektrickou skiskou kapacitného vysiela¢a
je nutné vykonat kontrolu napajacieho zdroja uzivatela po pripojeni na svorky svorkovnice. Pred
zoradenim kapacitného vysielata musia byt zoradené polohové spinace.

Jednotlivé vyhotovenia ES so zabudovanym kapacitnym vysielacom je mozné Specifikovat’ ako :
A) Vyhotovenie bez napajacieho zdroja (2-vodi¢ové vyhotovenie) pre ES MO-Ex
B) Vyhotovenie s napdjacim zdrojom (2-vodi¢ové vyhotovenie) pre ES MO-Ex

A.) Zoradenie kapacitného vysielaéa bez napajacieho zdroja :

Pred pripojenim prekontrolujte vlastny napajaci zdroj. Namerané napéatie musi byt v rozsahu
18 az 28 V DC.

Napajacie napatie nesmie byt’'v Ziadnom pripade vysSie ako 30 V DC !. Pri prekroceni
tejto hodnoty méze dbjst k trvalému poSkodeniu vysielaca!

Pri kontrole resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupuijte takto:
Do série s vysielacom ( pol“-,,; svorka 82 ) zapojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 so
zatazovacim odporom max. 500 W.
Prestavte ES do polohy ,ZATVORENE*, hodnota signalu musi pritom klesat'.
Skontrolujte hodnotu signélu pre polohu ,ZATVORENE* (4 mA).
Doladenie signalu vykonajte tak, ze po uvolneni upevnovacich skrutiek (96) natacajte vysielaom
(95), az dosiahne signal ziadanu hodnotu 4 mA. Upevrovacie skrutky opatovne utiahnite.
ES prestavte do polohy ,OTVORENE “, hodnota signalu musi pritom stupat.
Skontrolujte hodnotu signalu pre polohu ,OTVORENE “ (20 mA).
Doladenie signalu vykonajte ota€anim trimra (97), az signal dosiahne ziadanu hodnotu 20 mA.
Opatovne vykonajte kontrolu vystupného signalu v polohe ,ZATVORENE" a nasledne ,OTVORENE “.
Tento postup opakujte az do dosiahnutia zmeny zo 4 na 20 mA s chybou menSou nez 0,5 %.
Odpojte miliampérmeter, skrutky zaistite zakvapkavacim lakom.

B.) Zoradenie kapacitného vysiela€a s napajacim zdrojom :
Pri kontrole resp. zoradeni vystupného signalu 4+20 mA postupujte takto:
Skontrolujte napajacie napétia: 230 V AC + 10% na svorkach 1,61.

Na vyvedené svorky 81,82 pripojte miliampérmeter triedy presnosti 0,5 so zatazovacim odporom
max. 500 W.

Dalsi postup ako pri vyhotoveni bez napdjacieho zdroja v predchadzajlcej dasti A.
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Uzivatel musi zabezpecit pripojenie dvojvodi¢ového okruhu kapacitného vysielaca

na elektrickll zem navézujuceho regulatora, pocitaca a pod. Pripojenie musi byt vykonané

iba v jednom mieste v fubovo/nej ¢asti okruhu mimo ES!

Vo vyhotoveni s externym regulatorom ked’je vyuZzivana spatna vazba z CPT vysielacom;
pri pouzivani vystupného signalu, nie je tento signal galvanicky oddeleny od vstupného signalu!

Poznamka: Pomocou trimra (97) obr.12 je mozné unifikovany vystupny signal kapacitného vysielaca
zoradit' pre fubovo/nt hodnotu pracovnych otacok z rozsahu cca 50% az 100% maximalnych
pracovnych otacok na danom stupni pod/a tabulky ¢.3.

97
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4.8 Miestne elektrické ovladanie (obr.14):

- doplnkova vybava

V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, ap.) ale pri zabezpe¢enom napajani je
mozné ES prestavovat miestnym elektrickym ovlddanim. Po prepnuti prepinaca reZzimu na rezim
.MIESTNE" je mozné prepina¢om smeru ovladat pohyb vystupného ¢lena v zadanom smere. Signalne
svetla indikuju dosiahnutie koncovej polohy v prislusnom smere.

Obr. 14

Ovladanie je mozné po odobrati visiaceho zamku (1). Postupnym stlacanim tladidla (2) REMOTE-
OFF-LOCAL sa meni volba rezimu ovladania na ,DIACKOVE*, ,VYPNUTE", ,MIESTNE®,
.VYPNUTE". Postupnym stlaanim sa volba rezimu cyklicky opakuje. Tato volba je zobrazovana LED
diédami viditefnymi na prednom paneli miestneho ovladania.

LED diéda PWR (6) signalizuje pritomnost napajacieho napéatia pre ovladanie miestneho ovladania.

Jednotlivé rezimy miestneho ovladania:

Rezim , OFF* (VYPNUTE) — v tomto rezime nie je mozné ES ovladat dialkovo ani miestne. ReZim je
signalizovany zhasnutymi LED diédami REMOTE (7) a LOCAL (8)

Rezim ,LOCAL" (MIESTNE) — v tomto rezime je mozné ES ovladat miestne do smeru otvara, zatvara
a zastavit ho tlacidlami OPEN (3) (otvara) , CLOSE (4) (zatvara) a STOP (5). Rezim ,LOCAL" je
signalizovany rozsvietenim LED diédy LOCAL (8). Stlacenie tlacidla OPEN v tomto rezime je
signalizované rozsvietenim LED di6dy OPEN (9). Stlacenie tlacidla CLOSE v tomto reZime je
signalizované rozsvietenim LED diédy CLOSE (10). Stlagenim tladidla STOP signalne LED diédy
OPEN (9) a CLOSE (10) zhasnu.

Rezim ,REMOTE* (DIALKOVE) — v tomto reZime je mozné ES ovladat povelmi z nadradeného
systému dialkovo. Rezim ,, REMOTE" je signalizovany rozsvietenim LED diédy REMOTE (7). V tomto
rezime su tlacidla OPEN, STOP a CLOSE nefunkéné.

Po ukonc&eni prace s miestnym elektrickym ovladanim odporucéame v rezime ,REMOTE" (DIALKOVE)
opat nasadit na tlacidlo (2) visiaci zamok a uzamknut ho pre pripad neziaduceho zasahu nepovolanou
osobou.
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5. Obsluha, udrzba, poruchy aich odstranenie
5.1 Obsluha

1. Vo vSeobecnosti predpokladame, Ze obsluhu ES bude vykonavat’ kvalifikovany
pracovnik v zmysle poZiadaviek kap. 1!

2. Po uvedeni ES do prevadzky je potrebné overit, ¢i pri manipulacii nedoslo

k poSkodeniam povrchovych Uprav - tieto je potrebné odstranit' v zaujme zabranenia poSkodeniu koréziou!

- ES MO-Ex vyZaduju len minimalnu obsluhu. Predpokladom pre spolahlivi prevadzku je spravne
uvedenie do prevadzky.

- Obsluha tychto ES vyplyva z podmienok prevadzky a spravidla spoc¢iva v spracovavani informacii
pre nasledne zabezpecenie pozadovanej funkcie. ES je mozné ovladat dialkovo elektricky i ruéne

Z miesta ich inStalacie. Ru¢né ovladanie v pripade potreby prestavenia a pri preruSeni dodavky el.
prudu, je moZzné pomocou ru¢ného kolesa.

- Obsluha musi dbat’ na vykonanie predpisanej Udrzby a na to, aby ES bol pocas prevadzky chraneny
pred Skodlivymi G¢inkami okolia a poveternostnymi vplyvmi, ktoré presahuju ramec pripustnych
vplyvov, uvedenych v ¢asti ,Pracovné podmienky*.

- Je nevyhnutné dbat na to, aby nedochadzalo ku nadmernému otepleniu povrchu ES, ku prekro¢eniu
hodn6t uvedenych na typovom Stitku ES a nadmernému chveniu ES.

- Prevadzkovanie nad rozsah vypinacich momentov je nepripustné. Momentové spinace nastavené
na maximéalne hodnoty vypinacich momentov kontroluju kritické pretaZzenie servopohonu.

Ruéné ovladanie:
V pripade potreby (zoradovanie, kontrola funkcie, vypadok ap.) obsluha méze vykonat prestavenie
ovladaného organu prostrednictvom ruéného kolesa. Pri otd¢ani ruéného kolesa v smere pohybu
hodinovych rugigiek sa vystupny &len pohybuje v smere "ZATVARA".
Pred ruénym ovladanim je potrebné uvolnit aretaéna skrutku (obr.14). Po ukon&eni ruéného
ovladania areta¢nua skrutku dotiahnite.

ARETACNA SKRUTKA

Obr.14
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5.2 Udrzba —rozsah a pravidelnost’

Pri prehliadkach a udrzbe je potrebné dotiahnut vSetky skrutky a matice, ktoré maju vplyv
na tesnost a krytie. Rovnako raz za rok je potrebné prekontrolovat a v pripade potreby utiahnut
upevnovacie skrutky vodiCov svoriek a zaistenie nasuvnych spojov s vodiémi.

Intervaly medzi dvomi preventivnymi prehliadkami su Styri roky.

Vymenu tesneni krytov atesneni olejovej naplne je potrebné vykonat v pripade poSkodenia,
alebo po uplynuti 6. rokov doby pouzivania.

Plastické mazivo v dodavanych servopohobnoch je uréené pre cell dobu Zivotnosti vyrobku. Pogas
doby prevadzky ES nie je potrebné mazivo menit.

Olejova napln, pokial olej nevytekd z prevodovej skrine vinou chybného tesnenia, je stala.
Vymena olejovej naplne sa vykona po 6. rokoch prevadzky servopohonu. Kontrolu hladiny oleja je
potrebné vykonavat raz Stvrtrocne.

Hladina oleja musi siahat aZ k plniacemu otvoru.

Mazanie
Mazacie prostriedky:

prevodovka - prevodovy olej pre teploty: —25°C az +60°C Madit PP-80 (Slovnaft) SAE 80W

—40°C az + 40°C Avia SYNTOGEAR PE 68
—60°C az + 60°C RENOLIN UNISYN CLP 68 resp. DISCOR R-EP 000

prevody pridavnej prevodovky a nahonovy mechanizmus na ovladacej doske — tuk pre teploty:
—25°C az + 55°C GLEIT- mHF 401/0, resp. GLEITMO585 K

—40°C az +40°C mazaci tuk ISOFLEX TOPAS AK 50.
Po kazdom pripadnom zaplaveni vyrobku skontrolujte, ¢i do vyrobku nevnikla voda. Po pripadnom
vniknuti vody do vyrobku vyrobok pred opatovnym spustenim do prevadzky osuste a poSkodené
tesnenia resp. ostatné Casti ES je potrebné vymenit. Rovnako skontrolujte aj tesnost kabelovych
vyvodiek a v pripade ich poSkodenia je potrebné ich vymenit.

Mazanie vretena armatlry sa vykonava nezavisle na udrzbe ES! (napr.

&UPOZORNENIE mazacim tukom pre mazanie armatdry: tuk HP 520M (GLEIT-nm).

Kazdych 6 mesiacov doporucujeme vykonat kontrolny chod v ramci nastaveného pracovného
zdvihu na overenie spolahlivej funkcie, so spatnym nastavenim povodnej polohy.

Pokial nie je v reviznych predpisoch stanovené inak, vykonajte prehliadku ES raz za 4 roky,
pricom skontrolujte utiahnutie vSetkych pripojovacich a zemniacich skrutiek.

Po 6 mesiacoch a potom raz roéne doporucujeme preverit pevnost utiahnutia upevnovacich
skrutiek medzi ES a armaturou.

Pri elektrickom pripajani a odpédjani ES prekontrolujte tesniace krazky
&UPOZORNENIE kablovych vyvodiek — poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte
originalnymi krazkami!

UdrZujte ES v gistote a dbajte na odstranenie negistét a prachu. Cistenie vykonavajte pravidelne,
podla prevadzkovych moznosti a poziadaviek.

5.3 Udrzba pre zaruéenie nevybusnosti

Hodinu pred odkrytovanim ES vypnite privod elektrického pridu! Stanovenou
dobou zarucite ochladenie vyhrievacieho rezistoru a elektromotora pod

& UPOZORNENIE dovolena teplotu teplotnej triedy T4 resp. T5 (+135°C).

Pri opatovnej montazi zaistite, aby upevnovacie skrutky vrchného krytu boli pouZzité v plnom pocte, t.j.
4 kusy, s pruznymi podloZkami a riadne utiahnuté!

Nevybusné ES s poSkodenymi zaverovymi plochami napr. ryhy, trhliny, rozSirenie Sirky Strbiny musia byt
okamZite vyradené z prevadzky!

Pri elektrickom pripdjani a odpajani ES prekontrolujte tesniace kruzky kablovych vyvodiek —
poSkodené a zostarnuté tesnenia nahradte originalnymi krazkami!

UdrZujte ES v &istote a dbajte na odstranenie negistét a prachu. Cistenie vykonavajte pravidelne,
podla prevadzkovych moznosti a poziadaviek.

Opravu ES (hlavné ¢asti tvoriacich pevny zaver, ktoré maju podstatny vplyv na jeho bezpeénost)
mé&ze vykonat len vyrobca, ktory podla schvalenej dokumentéacie a vykonanim predpisanych
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skusok (vratane statickej tlakovej skusky ¢asti tvoriacich pevny zaver) zaruci dodrzanie
poziadaviek prisluSnych noriem a predpisov pre tieto vyrobky.

Vyhotovenie Strbin pevného uzaveru - MO 3-Ex-MO 3.5-Ex

Uzaverové plochy st medzi

(obr.15) : !
1. vrchny kryt a spodny kryt

2. teleso priechodky a priechodka
(jednofazova verzia)

3. riadiaca skrina a teleso
priechodky (jednofazova verzia)

4. medzipriruba a teleso priechodky
(jednofazova verzia)

5. riadiaca skrifa a skrutka

6., 7. riadiaca skrina a vlozka Ex
8.,10. vloZka Ex a vystupny hriadel
9. veko a priezor

11.,12. veko a vlozka Ex

13., 14., 15. riadiaca skrina a priechodka
16. kryt a medzipriruba (jednofazova verzia) 4
17. riadiaca skriria a hriadel momentového vypinania

13

15

9

HI T
U

g
PN
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Vyhotovenie Strbin pevného uzaveru - MO 4-Ex
Uzaverové plochy st medzi (obr.16) :
3. riadiacou skriflou a puzdrom hriadela riadiacej skrine
4. puzdrom hriadela riadiacej skrine a vystupnym hriadelom
5. krytom riadiacej skrine a riadiacou skrifiou
9. veko a priezor
10. vlozka Ex a vystupny hriadel
11.,12. veko a vlozka Ex
13., 14., 15. riadiaca skrifia a priechodka

PRIESTOR PEVNE
ZAVERU

==

8
5\% :

L

Obr.16
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Uzaverové plochy su medzi (obr.17) :
1. krytom riadiacej skrine Ex a puzdrom hriadela krytu riadiacej skrine
2. puzdrom hriadela krytu riadiacej skrine a vystupnym hriadefom
3. riadiacou skrifiou a puzdrom hriadela riadiacej skrine
4. puzdrom hriadela riadiacej skrine a vystupnym hriadelom
5. krytom riadiacej skrine a riadiacou skrifiou
6. riadiacou skrifou a hriadefom momentového vypinania
7. krytom riadiacej skrine a telesom ukazovatela
8. telesom ukazovatela a priezorom
9. riadiacou skrifiou a telesom ukazovatela
10. riadiacou skrifiou a nevybusSnou priechodkou

PRIESTOR PEVNEHO
ZAVERU _\
§ \\\\

R% ) =t

s
| E—

Ex PRIECHODKA

Obr.17
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Vyhotovenie Strbin pevného uzaveru miestneho ovladania ES M** * **-Ex:

4 3 1

2

1. Ruarka priechodky — Zadné veko miestneho ovladania
2. Zavitovy spoj — Priechodka a rarka priechodky
3. Predné veko a zadné veko

r

&UPOZORNENIE

4. Priezor a predné veko.

Zaverove plochy su konstruované podfa poziadaviek tab. €.
2 a 3, CSN/STN EN 60079-1.

Pre utesnenie v oblasti Strbin proti vniknutiu kvapalin a
prachov, s pouzité tesnenia — O-krizky, umiestnené
z vonkajSej strany mimo Strbiny pevného uzaveru.

Po demontazi a opatovnej montazi veka riadiacej skrine (vid zaverova plocha
1 v kap. 5.3) a krytu svorkovnicovej skrine musi byt tesniaci O-krizok
nahradeny podla nasledujucej tabulky:

MO X.X-EXx

O-krazok Rozmer Norma PNm Material Vyrobca
Veka riadiacej skrine 202,79x3,53 | AS 568B/B S 62 732 156 NBR TRELLEBORG SEALING
MO 3-Ex-MO 3.5-Ex 1806 SOLUTIONS
Veka riadiacej skrine 220x3 STN 02 9281.9 62 732 123 MVQ Rubena Nachod
MO 4-Ex

220x3 STN9281.9 62 732 123 MVQ Commerse PK
Veka riadiacej skrine 240x3 STN 02 9281.9 62 732 008 MVQ Rubena Nachod
MO 5-Ex
Krytu svorkovnicovej skrine | 19ox3 STN 02 9281.9 62732009 |MVQ Rubena Nachod
MO X.X-Ex
Miestneho oviadania 105x3 STN 02 9281.9 62732390 |MVQ Rubena Nachod

5.4 Poruchy aich odstranenie

Pri vypadku resp. preruSeni napajacieho napétia zostane ES stat' v pozicii, v ktorej sa hachadzal
pred vypadkom napajania. V pripade potreby je mozné ES prestavovat' len ruénym ovladanim
(ruénym kolesom). Po obnoveni privodu napajacieho napétia je ES pripraveny pre prevadzku.

V pripade poruchy niektorého prvku ES je mozné tento vymenit za novy. Vymenu zverte
servisnému stredisku.
V pripade poruchy ES, postupuijte podla pokynov pre zaruény a pozarucny servis.

Pre opravu regulatora pouzite poistku subminiatirnu do DPS, F1,6 A, resp. F2A, 250 V, napr. typ Siba 164
050.1,6 resp. MSF 250 a pre opravu zdroja DB...., M160 mA, 250V, napr. Siba, resp. MSF 250.

Poznamka: Ak je potrebné ES demontovat, postupujte podfa kapitoly "Demontaz".

Rozoberat' ES na Ucely opravy m6zu osoby odborne spbsobilé a zaSkolené

vyrobnym zdvodom resp. zmluvnym servisnym strediskom!
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6. PrisluSenstvo a nahradné diely

6.1 PrisluSenstvo

ES MO-Ex nema pribalené Ziadne prislusenstvo.

6.2 Zoznam nahradnych dielcov

Tabulka €. 5: Nahradné diely

Objednavacie

Nazov dielca - Typ &islo PNM Pozicia | Obrazok
Elektromotor; 4KTC 71 A-4 (CD71M1-4);0,25kW, DY 230V/400V (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; AVM071MKO04;0,25kB (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 71 B- 4(CD71M2-4);0,37kW, DIY 230V/400V (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; AVM071M04;0,37xB (MO 3-Ex-MO 3.5-EXx) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 80 B- 6(CD80M2-6);0,55kW, DY 230V/400V (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; AVM0O90LK06;0,55kB (MO 3-Ex-MO 3.5-EX) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 80 B-4 (CD80M2-4);0,75kW, DIY 230V/400V (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; AVM080MO04;0,75kB (MO 3-Ex-MO 3.5-EXx) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; CD80M1-2 X (4KTC 80 B-2);1,1kW,D/Y 230V/400V (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; AVM080M02;1,1k kW (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; 4KTC 90S-2 (CD80M2-2 X );1,5kW (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; AVM0O90LKO02; 1,5«kB (MO 3-Ex-MO 3.5-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor; CD 90L-2X; 0,27kB (MO 4-Ex) 63 592 xxx M1 1
Elektromotor 4KTC 112 M-4; 4 kW; (CD 112M-4) ;D/Y 230V/400V AC (MO 5-Ex) 63 592 XXX M1 la
Elektromotor 4KTC 100 LB-4; 3 kW; (CD 100L2-4) ;DY 230V/400V AC (MO 5-Ex) 63 592 XXX M1 la
Elektromotor 4KTC 112 M-6; 2,2 kW; (CD 112M-6) ;D/Y 230V/400V AC (MO 5-Ex) 63 592 XXX M1 la
Elektromotor 4KTC 112 M-8; 1,5 kW; (CD 112M-8) ;D/Y 230V/400V AC (MO 5-Ex) 63 592 XXX M1 la
Elektromotor 4KTC 112 M-4; 5 kW; (CD 112M-4X) ;DY 230V/400V AC(MO 5-Ex) 63 592 XXX M1 la
Mikrospina¢ CHERRY DB6G-B1BA +Gg40(?5112135 20,21 5
Mikrospina¢ CHERRY DB 6G-AlLB 64 051 466 26,27 6,8
Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 1x100 64 051 812 92

Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 1x2000 64 051 827 92

Vysiela¢ odporovy drotovy RP19; 2x100 64 051 814 92

Vysiela¢ odporovy drétovy RP19; 2x2000 64 051 825 92

Vysiela¢ DCPT3M 64 051 042 12
Prevodnik Podla vyhotovenia - 10, 11
Puzdro KU 40x30 63 249 037 75 2
Puzdro KU 14x12 63 243 150 76 2
Krizok 10 x 6 62 732 022 66 2
Gufero 16 x 28 x 7 62735 044 70 2
Gufero 40 x 52 x 7 62 735 043 68 2
Krazok 32 x 2 62 731 097 77,34 2
Krazok 110 x 3 62 732 128 - 1
Krazok 130 x 3 62 732 095 78 2
O- Krizok 202,79 x 3,53 62 732 156 - R
O- Krizok 190 x 3 62 732 009 - R
O- Krizok 105 x 3 62 732 390 - R
Tesnenie 04 A0S 199 - -
Kablovéa vyvodka M16x1,5 ( pre teplotu okolia —20°C az +60°C) 63 456 586 34 1
Kablova vyvodka M25x1,5 ( pre teplotu okolia —20°C az +60°C) 63 456 582 34 1
Kablova vyvodka M16x1,5 ( pre teplotu okolia =50°C az +40°C) 63 456 086 34 1
Kablovéa vyvodka M25x1,5 ( pre teplotu okolia -50°C az +40°C) 63 456 087 34 1
Kablové vyvodka M20x1,5 63 456 596 34 1
Kablové vyvodka M25x1,5 63 456 597 34 1
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7. Prilohy
7.1 Schémy zapojenia
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Legenda: Legenda:

Z279c........ schéma zapojenia 3~ elektromotora bez stykacov s vyvedenou tepelnou ochranou termokontakt
Z27% ....... schéma zapojenia 3~ elektromotora bez stykacov s vyvedenou tepelnou ochranou termistor PTC
Z403a....... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinacov

Z575......... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinacov s miestnym ovladanim

Z461 ........ schéma zapojenia momentovych a polohovych spinacov s tandemovymi polohovymi spinacmi

Z575a....... schéma zapojenia momentovych a polohovych spinagov s tandemovymi polohovymi spinaémi a s miestnym ovladanim
Z5a........... zapojenie jednoduchého odporového vysielaca

Z6a.......... zapojenie dvojitého odporového vysielaca

Z10a......... zapojenie el. polohového vysielaca pradového, resp. kapacitného vysielaca - 2-vodic bez zdroja

Z4la........ zapojenie vyhrievacieho odporu a spinaca vyhrievacieho odporu

Z257h........ zapojenie EPV - 3-vodi¢ové vyhotovenie bez zdroja

Z260f ........ zapojenie elektonickeého polohového vysielaga pridového (EPV) — 3 —vodi¢ so zdrojom
Z269p........ zapojenie el. polohového vysielaca pradoveho, resp. kapacitného vysielaca - 2-vodi¢ so zdrojom
Z457b ....... apojenie el. polohového vysiela¢a pridového DCPT 3M bez zdroja

Z457c........ zapojenie el. polohového vysielaca pradového DCPT 3M so zdrojom

Bl....... oo odporovy vysiela¢ jednoduchy

B2........ i odporovy vysiela¢ dvojity

B3t e kapacitny vysiela¢, resp. elektronicky polohovy vysiela¢ (EPV)
B3b..ooo e vysiela¢ DCPT3M

El..ooor i vyhrievaci odpor

o tepelné ochrana elektromotora — termokontakt
PTC.co e tepeln& ochrana elektromotora — PTC

F2. e i tepelny spinac vyhrievacieho odporu
WU, vstupné (vystupné) pradové (napatove) signaly
M. e elektromotor

Rl e zatazovaci odpor

Sl e, momentovy spinac "otvorené*

S2iiiis i, momentovy spinac "zatvorené*“
St polohovy spinac¢ "otvorené*

St i polohovy spinac "zatvorené*

S5t pridavny polohovy spina¢ "otvorené*

S6.ceiit e, pridavny polohovy spina¢ "zatvorené*

S13.. . tandemovy polohovy spina¢ "otvorené*

Sl i, tandemovy polohovy spina¢ "zatvorené*

) TR svorkovnica

X3 e svorkovnica elektromotora

Poznamka: Momentové vypinanie je vybavené mechanickym blokovacim mechanizmom.
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7.2 Pracovny diagram spinacov

Spinad S\;’zlr?( , otvorené TR zatvorené
S a "

S2 15 (M3) — 16

S3

S4

S5

S6

S13 44 - 46

S14 m

I <ontakt spojeny
|:| Kontakt rozpoieny

Poznamka 1: Momentové spinace S1, S2 vypinaju pri dosiahnuti nastaveného vypinacieho momentu

v lubovolhej ¢asti pracovného zdvihu okrem nastaveného pasma blokovania pri reverzéacii ES z fubovo/hej
polohy..

Poznadmka 2: Signalizacné spinace S5, S6 suU nastavite/hé v pAsme max. 50 % pracovného zdvihu pred
koncovou polohou. V pripade potreby vacSieho pasma pre signalizaciu je mozné vyuZit reverznu funkciu
spinacov.

Poznadmka 3: Tandemové polohové spinace S13,resp. S14 su spinané jednou vackou sucasne s polohovym
spinac¢om S3, resp. S4.
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7.3 Rozmerové nacrtky
Mechanické pripojenia pre ES MO 3 - Ex

P-207/0

ﬁ
DU
[

146
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Mechanické pripojenia pre ES MO 3 - Ex bez adaptéra

4 x zub

F10 —-tvar D

P-1102 | P—1103/02|
6h9
['e)
N
p28 94018
A A
~ | ;
= = - ™ 9. 3 =
] 2
o~ 1 "&;
$40n7 .
$62H8 $125 $7018
20207 9102402 | gl B
9125 -
I
$20g6
P—1102/03 |#102 | 45" | 45°
P—1102/02 [#102| 30" | 60
P-1102/01 |¢80 | 30° | 60°
VYHOTOVENIE| D | Z [ M
P-1103/01 P-1103/03 ]
g . 920H8
T
$40h7 6P9
#28 $40f8
A /ry B
S 2
™ ! % k) ! \ %
2 z
~! 'g708 $70f8
$102 +0,2 9102 +0,2
125 9125

F10 — tvar C;DIN 3338)

F10 —tvar E; 1ISO 5210
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Mechanické pripojenia pre ES MO 3-Ex - s adaptérom

F10 - tvar A

P-1848 I

80

97018

4xM10 )

#10240,1

9125

F14 —tvar C

P-1853 I

£

4xM16

(#102)
|\
$28 3
§
] / X
A— |
]
]
|
I
. 9100
P 3140
8175
342
&
/~ | N
. = §

P—1849

80

(2102)

T
#60f8

4xM10

#10240,1

#125

45,3

S
- Q\‘

#1248

F10 - tvar B1; ISO 5210
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Rozmerovy nacért ES MO 3.4-Ex

P-207/1

65 - 95

9 - @13

243

P34

190

234

684

243

484
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Mechanické pripojenia pre ES MO 3.4 - Ex bez adaptéra
tvar C; DIN 3338 tvar 5 zub 35°/37°; GOST R 55510

P-1435

32
38

4xM16

of  sl00f8

$140+0.1 958

72.5
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P—1437

P-1438 |

i
|
! oo
3 | IS
|
4xM16
-
e S
e
!
3096
$100f8
$140£0.1
tvar D

Lol

3

o

=

~ #100f8 25M16

#14040.1

P—1438/N 45 40| 14 1486
P—1438/L 30 |- | 8 333
Vyhotovenie |¢dyH9|@d5| b4Js9| t3

tvar B2, B3;1SO 5210
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Mechanické pripojenia pre ES MO 3.4-Ex s adaptérom

o0 £8 (936

)

2175

P-1471
P-1471/W__|Tr 28x5 LH
P-1471/V 210

Vyhotovenie A
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P-1463

18 459( 23055 )

+0.4
642 0o

(8140)

945

65

26

127

w100 8 ( 002

)

4xM16

D140 +01

D175
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Rozmerovy nacért ES MO 3.5-Ex

(22

129

782 06Tl
N SR
I 1] 7 U EVARN
T © | ° il J
Y &
© ©r /.
o Y=
@ 7 ©
| S
|
Evd
c/0c—d

N B

[ I U

275

9%

Eve

V89

eI - 6

6 - G9

T
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Mechanické pripojenia pre ES MO 3.5-Ex bez adaptéra
tvar C; DIN 3338 tvar 5 zub 35°/37°; GOST R 55510

P-1422 P-1423

hi

< |¢_El \U4xd4
#d2
$d3+0,1
9210
P-1422/C | 130 [165M20[ 60| 80 | 24 [15]5 P-1423/V [200x200155] 12 [220{M20 84| 70] 10] 20 6
P-1422/Q | 100 [40|M16| 45| 60 | 20 [12] 4 P-1423/B [122x122[108| 8 [135] 13| 58| 45| 8 |- | -
Vyhotovenie [¢d2f8 [#d3| d4 [#d6|¢d7h7|b2H11]| h2 | h4 Vyhotovenie | HxH | D | h | D1|D2|D3|[D4| hti|a |b

P-1426 P-1427
| ! 4
NN Sl
s
5 8 - '
I
L ! ]
1N 1 i A
98 + 942 %y
#d2 $d310.1
#d340.1 8210
$210
P—1427/M 60 [, [ 18 Joss
P-1427/N_| 100 [140|m16| 45 14 [48.6|65| 4
P—1427/L 30 |- | 8 333
P-1426/D [ 130 [165[M20[ 40 [90[97] 12 [43.2[5 P—1427/2 60 |50 18 |64.4
130 [165|M20 805
P-1426/R | 100 [140]m16] 30 [70[76] 8 | 33 |4 P-1427/B 40 [ |12 433
Vyhotovenie [#d218 [#d3] d4 [sd8g6| L4[ L5 b3hg| t2 [h4 Vyhotovenie |¢d2f8 [d3[ d4 [#dyH9|6d5|b4Jsa| t3 | L |h4

tvar D tvar B1, B2, B3; ISO 5210
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Mechanické pripojenia pre ES MO 3.5-Ex s adaptérom

F16 —tvar A; ISO 5210 F14 —tvar A; ISO 5210
P-1424 /A S

90°

@130 e8

P-1430/W | Tr 28x5 LH
P—1430,/V #10
VYHOTOVENIE A

2202

ROZMER A JE UVEDENY V TABULKE VYHOTOVENI




MO 3-Ex, MO 3.4-Ex, MO 3.5-Ex, MO 4-Ex, MO 5-Ex

Hlavné rozmery servopohonu MO 4 - Ex
s prirubou «Bb» podla GOST R 55510-2013
s prirubou «F14» podfa 1SO 5210

D1

£l
™
EN
m
o

Al
=)
I
:
m1
=)
~_
%
\
é/
L| L =)
A3
Al Makc

£2
805
|
|
|
~ B

T T -

HH

H4 makc.

HS

HI make,

H7

H6

B3 make

Bl makc.
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Pripojovacie rozmery MO-Ex s prirubou podla GOST R 55510-2013.
Tvar pripojovacieho dielca «B».

TYP MO-Ex

PRIRUBA F14 (ISO 5210 B(B) (GOSTR N ]
( ) 5(55)1{0-2013) jw

Almax. 470 E ‘ ]
A2 142 T T ‘
A3 258 “ !
Blmax. 815 o K 7J
B2 307 ﬁ{
B3 max. 509 3 So
Hlmax. 407 - B108HL1 -
h2 4(Y) 8 (N)
H3 164 1
H4 max. 240 A
H5 114
H6 4 54
H7 14
HH 146
D1 200 3430
D2 80 | BNADVHA.
D4 71 35430°
D5 200 KYNAYOK
El 50
E2 130
E3 140
E4 70 Ol22 | &
E5 70
d2 10018 (Y) 108H11 (N)
d3 140+0,1 135+0,3
Zxd4 4XM16-6Hx25 min 4 x @13x16
Zxd9 3xM12-24
d13 53

Y — vonkajSie osadenie na pripojenom zariadeni
N - vnltorné osadenie na pripojenom zariadeni
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Pripojovacie rozmery MO-Ex s prirubou «F14» podrfa ISO 5210.
Tvar pripojovacieho dielca «C» DIN 3338.

b1H11

9412
#d11H11
/\/I
s
= ™
= 7x¢d4
92
9d3
#d1
TypEs | TYPPUOYS g | g1 | das | d3 | zxd4 | ditHi1 | di2 | h | hit|he h3
Tvar dielca
MO-Ex F14/C 20 175 | 100 | 140 | 4xM16 | 45(38) | 60 8 | 4 7x32+1x25
Pripojovacie rozmery MO-Ex s prirubou «F14» podrfa ISO 5210.
Tvar pripojovacieho dielca «B3 / B4» ISO 5210.
9d10H9
/ AN
+ \-o—'
R
r ™
§ #d2 2x9d4
= 9d3
gd1 |
TypES | YPPIUOY | passo | g1 | dofs | d3 | zxda | dioHo |di2 | t |1 |h| h3
[Tvar dielca
MO F14 /B3 8 175 | 100 | 140 | 4xM16 30 60 |33,3| 65 | 4 |7x32+1x25
4Ex | F14/B4 14 | 175 | 100 | 140 | 4xM16 45 60 |485| 65 | 4 |7x32+1x25
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Pripojovacie rozmery MO-Ex s prirubou «F14» podrla ISO 5210.
Tvar pripojovacieho dielca «D».

8h9
@

;
i
i
i

38

o
)|

|
l 7x32+1x25

306

#100f8

—_—

$140+0.1

e E—

Pripojovacie rozmery MO-EXx s prirubou «F14» podrfa ISO 5210.
Tvar pripojovacieho dielca «A» 1SO 5210.

e Tr 42x7 A

d Tr 40x7 e 3 (0% )
c Tr 38x7

b Tr 36X6

a @10

Vyhotovenie A
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Pripojovacie rozmery MO-Ex s prirubou «F14» podrla ISO 5210.
Tvar pripojovacieho dielca «B1» ISO 5210.

)

+0.022
-0.022

18 J59(

+04

642 L0

(8140)

g 1 %
NINIE
4
om0 £ (455 ) 4xMi6
¢1;Ul7islll -] J
Pripojovacie rozmery MO-EXx s prirubou «F14» podrfa ISO 5210.
Tvar pripojovacieho dielca «B2» ISO 5210.
9d10H9
|
b4Js9 U
pd12
= =
| NN =
=
= | il
: N
0d2 N\zxod4
gd3
gdl
TypES | WPPIUDY | iiso | a1 | dofs | d3 | zxda | dioW9 | d12 | t |11 |n|n3
[Tvar dielca
MO 4 F14 /B2 14 175 100 140 | 4xM16 45 60 |485]| 65 25
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Mechanické pripojenia pre ES MO 5 - Ex

Rozmerové nadrtky pripojenia podla ISO 5210, CSN/STN 18 6314 a DIN 3338 F16

250
1
T
/] I \é
2 \ ==t
8 - ] !
/ =
\\_%I_ -
/ ®§ !
@ 2165£01
SV o
1
1 - ps @
- 100 ]r [l
s |
N |
‘ L — ] Y
l\‘ <
D108 |
063 293 -

P-1424
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90°

253

[ee]
<
- |

@130 £8
@202

ROZMER A JE UVEDENY V TABULKE VYHOTOVENI

P-1424/A
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240 HI

P-1424/8
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@ 24Hll

- h

%

VE
JE’?

124

13 7

!

P-1424/C
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A B

80
91

_D40g6,_

P-1424/D
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Rozmerové nacrtky pripojenia podfa OST 26-07-763

8250 _

@250

266

315

155

@220+l

431

063

293

P-1425



74

MO 3-Ex, MO 3.4-Ex, MO 3.5-Ex, MO 4-Ex, MO 5-Ex

e N
< ' N
X 70 _
u
= e
1 [ Y
| -y
|
B 2858
B @155 H _

P-1425
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7.4 Zaznam o zaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy: Zaruéna oprava ¢.:

UZivatel servopohonu: Reklaméciu uplatnil:
Typové ¢€islo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: Zisten& chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dia: Podpis:
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7.5 Zaznam o pozaruénom servisnom zasahu

Servisné stredisko:

Datum opravy:

Uzivatel servopohonu: Miesto nasadenia servopohonu:

Typové ¢islo servopohonu: Vyrobné éislo servopohonu:

Zistena chyba na vyrobku:

Pouzité nahradné diely:

Poznamky:

Vystavil dia: Podpis:
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7.6 Obchodné zastupenia
Slovenska republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7,

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460,
Fax: +421 (0)51 7732 096,
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradné zastlpenie Regada, s.r.o. pre predaj elektrickych servopohonov
Regada Ceska, s.r.o.

Nam. 5. kvétna 17,

252 25 Jinocany,

PRAHA - zapad,

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301


mailto:regada@regada.sk

